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Informacoes legais

As informacgdes fornecidas neste documento contém descrigdes gerais,
caracteristicas técnicas e/ou recomendacoes relacionadas a produtos e solugdes.

Este documento nao se destina a substituir um estudo detalhado ou um plano
esquematico ou de desenvolvimento operacional e especifico do local. Nao deve ser
usado para determinar a adequag&o ou a confiabilidade dos produtos e solugbes
para aplicagdes especificas do usuario. E dever de todo usuario realizar ou fazer
com que qualquer especialista profissional de sua escolha (integrador, especificador
ou similar) realize a analise de risco, avaliagédo e teste adequados e abrangentes dos
produtos e solugdes com relagéo a aplicagao especifica relevante ou uso desses
produtos e solugdes.

A marca Schneider Electric e quaisquer marcas comerciais da Schneider Electric SE
e suas subsidiarias mencionadas neste documento sédo de propriedade da Schneider
Electric SE e de suas subsidiarias. Todas as outras marcas podem ser marcas
registradas de seus respectivos proprietarios.

Este guia e seu conteudo s&o protegidos pelas leis de direitos autorais aplicaveis e
fornecidos somente para fins informativos. Nenhuma parte deste guia pode ser
reproduzida ou transmitida de qualquer forma ou por qualquer meio (eletrénico,
mecanico, fotografico, gravagéo ou outro), para qualquer finalidade, sem a
permissao prévia por escrito da Schneider Electric.

A Schneider Electric ndo concede nenhum direito ou licenga para uso comercial do
documento ou de seu conteudo, exceto para uma licenga nao exclusiva e pessoal
para consulta-lo "no estado em que se encontra".

A Schneider Electric reserva o direito de fazer alteracdes ou atualizagdes em relagao
a ou no conteudo deste documento ou no seu formato, a qualquer momento, sem
aviso previo.

Na medida permitida pela lei aplicavel, a Schneider Electric e suas subsidiarias
ndo assumem nenhuma responsabilidade ou obrigagao por quaisquer erros ou
omissdes no conteudo informativo deste documento ou consequéncias
decorrentes do uso das informag¢des aqui contidas.

Schneider Electric, Modbus, SoMove e TeSys sao marcas comerciais e de
propriedade da Schneider Electric SE, suas subsidiarias e empresas afiliadas. Todas
as outras marcas comerciais sdo de propriedade de seus respectivos donos.

Como parte de um grupo de empresas responsaveis e inclusivas, estamos
atualizando nossas comunicag¢des que contém terminologia n&o inclusiva. No
entanto, até concluirmos este processo, o nosso conteudo podera ainda conter
termos padronizados do setor, que poderao ser considerados inadequados pelos
nossos clientes.
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Informacges de seguranca

TeSys™ island — Solugdo Digital de Gerenciamento de
Motores

Informacoes de seguranca

Informagodes importantes

Observacgoes

Leia estas instru¢des com atencao e analise o equipamento para se familiarizar
com o dispositivo antes de tentar instala-lo, opera-lo ou repara-lo. As mensagens
especiais a seguir podem ser exibidas ao longo deste documento ou no
equipamento para avisar sobre riscos potenciais ou chamar a atencao para
informacgdes que esclarecem ou simplificam um procedimento.

A adigdo desse simbolo a uma etiqueta de seguranca de "Perigo" ou "Adverténcia” in
risco elétrico que resultara em ferimentos caso as instrugdes ndo sejam
seguidas.

pessoas. Obedega a todas as mensagens de seguranga que se seguirem a este simk
morte.

2 Este € o simbolo de alerta de seguranca. Ele é usado para alertar vocé sobre possive

PERIGO indica uma situagao de risco que, se nao evitada, resultara em morte ou ferimentos
graves.

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica uma situagao de risco que, se no evitada, podera resultar em morte o
ferimentos graves.

A CUIDADO

CUIDADO indica uma situagao de risco que, se nao evitada, podera resultar em ferimentos le
moderados.

AVISO

ATENGCAO é usado para tratar de praticas n&o relacionadas a ferimentos.

Os equipamentos elétricos devem ser instalados, operados e reparados apenas
por profissionais qualificados. A Schneider Electric ndo assume nenhuma
responsabilidade por consequéncias do uso deste material.

Uma pessoa qualificada é aquela que tem habilidades e conhecimento
relacionados a construgao e operagéo de equipamentos elétricos e a sua
instalagao, e que recebeu treinamento em segurancga para reconhecer e evitar os
riscos envolvidos.

85361B1905PTBR-05
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Sobre o guia

Escopo do documento

Use este documento para fazer o seguinte:
» Criar blocos de fungbes, salva-los e usa-los para programar o PLC
* Programar diretamente do mapa de registro o PLC

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Leia e entenda este guia e todos os documentos relacionados antes de instalar,
operar ou realizar manutengao no TeSys island. A instalagdo, o ajuste, o reparo
e a manutencgao devem ser realizados por pessoal qualificado.

0O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em morte ou
ferimentos graves.

Aviso de validade

Este guia é valido para todas as configuragbes do TeSys island. A disponibilidade
de algumas fungbes descritas neste guia depende do protocolo de comunicagao
usado e dos modulos fisicos instalados na TeSys island.

Para ver a conformidade do produto com diretivas ambientais, como RoHS,
REACH, PEP e EOLI, acesse www.se.com/green-premium.

Para ver as caracteristicas técnicas dos modulos fisicos descritos neste guia,
acesse wWww.se.com.

As caracteristicas técnicas apresentadas neste guia devem ser as mesmas que
aparecem on-line. Poderemos revisar o conteudo ao longo do tempo para
melhorar a clareza e a precisao. Se vocé notar uma diferenga entre as
informacgdes contidas neste guia e as informagées on-line, use as informagdes
on-line.
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Sobre o guia Motores
Documentacao relacionada
Titulo do documento Descrigao Numero do
documento
TeSys island - Guia de sistema, instalagéo e operagcdo | Descreve as principais fungdes, instalacdo mecanica, | DOCA0270PTBR
fiagdo, comissionamento do TeSys island e como
operar e manter TeSys island.
TeSys island - EtherNet/IP™ - Guia de inicio rapido e Descreve como integrar o TeSys island e as DOCA0271PTBR

da biblioteca de blocos de fungbes

informagdes da biblioteca do TeSys island usadas no
ambiente EtherNet/IP do Rockwell Software® Studio
5000®.

TeSys island - Guia de seguranga funcional

Descreve os recursos de seguranca funcional do
TeSys island.

85361B1904PTBR

TeSys island - Guia do bloco de fungdes de terceiros

Contém as informagdes necessarias para criar blocos
funcionais para hardware de terceiros.

8536IB1905PTBR

TeSys island - Guia de ajuda on-line do DTM

Descreve como instalar e usar diferentes fungdes do
software de configuragéo do TeSys island e como
configurar os parametros do TeSys island.

85361B1907PT

TeSys island - Perfil ambiental do produto

Descreve os materiais usados na fabricagao, o
potencial de reciclagem e as informagdes de impacto
ambiental do TeSys island.

ENVPEP1904009

TeSys island - Instru¢des sobre o final da vida util do
produto

Contém instru¢des sobre o fim da vida util do TeSys
island.

ENVEOLI1904009

TeSys island - Folha de instrugdes, interface de rede, Descreve como instalar a interface de rede Ethernet/ MFR44097
TPRBCEIP IP do TeSys island

TeSys island - Folha de instrugdes, interface de rede, Descreve como instalar a interface de rede MFR44098
TPRBCPFN PROFINET do TeSys island

TeSys island - Folha de instrugdes, interface de rede, Descreve como instalar a interface de rede GDE55148
TPRBCPFB PROFIBUS DP do TeSys island

TeSys island — Folha de Instrugdes, Partidas e Descreve como instalar as partidas e os moédulos de MFR77070
Médulos de Interface de Poténcia, Tamanhos 1 e 2 interface de poténcia tamanhos 1 e 2 do TeSys island.

TeSys island — Folha de Instrugdes, Partidas e Descreve como instalar as partidas e os moédulos de MFR77085
Médulos de Interface de Poténcia, Tamanho 3 interface de poténcia tamanho 3 do TeSys island.

TeSys island - Folha de instrugées: Modulos de Descreve como instalar os médulos de E/S analégica | MFR44099
entrada/saida e digital do TeSys island

TeSys island - Folha de instrugdes: Médulos de Descreve como instalar os médulos de interface de MFR44100

Interface SIL e de Interface de Tenséo

tensdo e os modulos de interface SIL' do TeSys
island.

1. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.

85361B1905PTBR-05


https://www.se.com/br/pt/download/document/DOCA0270PTBR/
https://www.se.com/br/pt/download/document/DOCA0271PTBR/
https://www.se.com/br/pt/download/document/8536IB1904PTBR/
https://www.se.com/br/pt/download/document/8536IB1905PTBR/
https://www.se.com/pt/pt/download/document/8536IB1907PT/
https://www.se.com/ww/en/download/document/ENVPEP1904009EN/
https://www.se.com/ww/en/download/document/ENVEOLI1904009EN/
https://www.se.com/ww/en/download/document/MFR44097/
https://www.se.com/ww/en/download/document/MFR44098/
https://www.se.com/us/en/download/document/GDE55148/
https://www.se.com/us/en/download/document/MFR77070/
https://www.se.com/ww/en/download/document/MFR77085/
https://www.se.com/us/en/download/document/MFR44099/
https://www.se.com/us/en/download/document/MFR44100/

TeSys™ island — Solucdo Digital de Gerenciamento de
Motores Precaucgbes

Precaucoes

Leia e compreenda as seguintes precaugdes antes de executar qualquer
procedimento deste guia.

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

+ Alinstalagdo e a manutengao deste equipamento devem ser realizadas
apenas por profissionais eletricistas qualificados.

+ Desligue toda a energia que alimenta este equipamento antes de trabalhar
no equipamento ou dentro dele.

+ Use somente a tensao indicada ao operar este equipamento e qualquer
produto associado.

» Sempre use um dispositivo de detecc¢io de tenséo apropriado para
confirmar que a alimentacao esta desligada.

* Use os intertravamentos apropriados onde houver riscos para pessoas e/ou
equipamentos.

+ Os circuitos do ponto de energia devem ser conectados e protegidos em
conformidade com os requisitos regulamentares locais e nacionais.

+ Use equipamentos de protecao individual (EPI) apropriados e siga as
praticas de trabalho seguro com eletricidade conforme a NFPA 70E, a NOM-
029-STPS ou a CSA Z462, ou equivalente local, como a NR-10 e NR-12, no
caso do Brasil.

O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em morte ou
ferimentos graves.

AATENCAO

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

» Para obter instrugées completas sobre a segurancga funcional, consulte o
Guia de Segurancga Funcional do TeSys™ island, 8536I1B1904

» Na&o desmonte, repare nem modifique este equipamento. Ndo ha pecgas que
possam ser reparadas pelo usuario.

» Instale e opere este equipamento em um gabinete devidamente classificado
para o ambiente de aplicagao previsto.

» Cada implementacao deste equipamento deve ser testada de forma
individual e exaustiva para avaliar a opera¢ao adequada do produto antes
de ser colocado em servigo.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.

AVISO: Este produto pode expor vocé a produtos quimicos, incluindo 6xido de antiménio
(trioxido de antiménio), que é conhecido no estado da Califérnia por causar cancer. Para
obter mais informacgdes, acesse www.P65Warnings.ca.gov.
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TeSys™ island — Solugdo Digital de Gerenciamento de
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Funcionarios qualificados

Uso previsto

Somente pessoas treinadas adequadamente que estejam familiarizadas e
entendam o conteudo deste guia e de todas as outras documentagdes
relacionadas ao produto estao autorizadas a trabalhar com ele.

A pessoa qualificada deve ser capaz de detectar possiveis riscos que surjam da
modificacdo de valores de parametros e, em geral, de equipamentos mecanicos,
elétricos ou eletrénicos. A pessoa qualificada deve estar familiarizada com os
padrdes, as provisdes e as regulamentacdes para a prevengao de acidentes
industriais, que devem observar ao projetar e implementar o sistema.

O uso e a aplicagao das informagdes contidas neste guia exigem conhecimento
do projeto e da programagéo de sistemas de controle automatizados. Somente
vOCé, o usuario, o fabricante da maquina ou o integrador pode estar ciente de
todas as condigbes e fatores presentes durante a instalagéo, a configuragao, a
operacao e a manutengao da maquina ou do processo e, portanto, deve
determinar a automagao e os equipamentos associados, bem como os
dispositivos de seguranca e intertravamentos relacionados, que devem ser
usados de forma eficaz e adequada.

Ao selecionar equipamentos de automagao e controle, e qualquer outro
equipamento ou software relacionado, para uma aplicagdo especifica, vocé
também deve considerar as normas e/ou regulamentagdes locais, regionais ou
nacionais aplicaveis.

Preste especial atengéo a conformidade com quaisquer informagdes de
seguranga, requisitos elétricos e padrdes normativos aplicaveis a sua maquina ou
processo no uso deste equipamento.

Os produtos descritos neste guia, juntamente com o software, os acessorios e 0s
opcionais, sdo partidas de cargas elétricas de baixa tensao destinadas ao uso
industrial de acordo com as instrugdes, as diretrizes, os exemplos e as
informagdes de seguranca contidas neste documento e em outras
documentagdes de apoio.

O produto s6 pode ser usado em conformidade com todos os regulamentos e
diretivas de seguranca aplicaveis, os requisitos especificados e os dados
técnicos.

Antes de usar o produto, vocé deve executar uma analise de risco e uma
avaliagao de risco da aplicagao planejada. Com base nos resultados, medigbes
apropriadas relacionadas a seguranga devem ser implementadas.

Como o produto é usado como um componente de uma maquina ou um
processo, vocé deve garantir a seguranga das pessoas por meio do projeto geral
do sistema.

Opere o produto apenas com os cabos e acessorios especificados. Use apenas
acessorios e pegas de reposigao originais.

Qualquer uso que nao seja o uso explicitamente permitido € proibido e pode
resultar em perigos imprevistos.

85361B1905PTBR-05
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Conceito de TeSys island

Conceito de TeSys island

O TeSys island é um sistema modular e multifuncional que fornece fungdes
integradas em uma arquitetura de automacao, essencialmente para o controle
direto e o gerenciamento de cargas de baixa tens&o. O TeSys island pode
comutar, ajudar a proteger e gerenciar motores e outras cargas elétricas de até
80 A (AC1) instalados em um painel de controle elétrico.

Esse sistema foi projetado com base no conceito de TeSys avatars. Estes
avatars:

* Representam os aspectos légicos e fisicos das fungbes de automagao
» Determine a configuragao do TeSys island

Os aspectos légicos da TeSys island sdo gerenciados com ferramentas de
software, abrangendo todas as fases do produto e o ciclo de vida da aplicagéo:
projeto, engenharia, comissionamento, opera¢do € manutengéo.

A TeSys island fisica consiste em um conjunto de dispositivos instalados em um
Unico trilho DIN e conectados com cabos planos para fornecer a comunicacao
interna entre os médulos. A comunicagéo externa com o ambiente de automagéao
¢ feita por meio de um unico médulo de interface de rede e a TeSys island &
considerada como um né uUnico na rede. Os outros médulos incluem partidas,
modulos de interface de poténcia, médulos de E/S analégicos e digitais, médulos
de interface de tensdo e modulos de interface SIL (Nivel de integridade de
seguranga, de acordo com o padrao IEC 61508), abrangendo uma ampla
variedade de fungdes operacionais.

Figura 1 - Visdo geral do TeSys island
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Linha principal: TeSys

O TeSys™ ¢é uma solugéo inovadora de controle e gerenciamento de motores da
lider global do mercado. TeSys oferece produtos e solu¢des conectados e
eficientes para comutagao e prote¢cdo de motores e cargas elétricas em
conformidade com todas as principais normas elétricas globais.

Definicao de avatar

Os avatars do TeSys tém func¢des prontas para uso gragas a logica predefinida e
aos dispositivos fisicos associados. A loégica do avatar é executada na interface
de rede. A interface de rede gerencia a troca de dados internamente, na TeSys
island, e também externamente com o PLC.

Ha quatro tipos de avatars do TeSys:
Avatar do sistema

Representa toda a ilha como um sistema. O avatar do sistema permite definir a
configuracao de rede e administra os dados no nivel da TeSys island.

Avatares de dispositivo
Representam fungdes realizadas por contatores e médulos de E/S.
Avatares de carga

Representam fungdes relacionadas a cargas especificas, como um motor com
dois sentidos de rotagéo direto/reverso. Os avatares de carga incluem os
maodulos apropriados e as caracteristicas operacionais para atender ao tipo de
carga. Por exemplo, um avatar Motor com dois sentidos de rotagao inclui duas
partidas, acessorios, logica de controle pré-programada e uma pré-configuragao
das fungdes de protegao disponiveis.

Padrao (ndo SIL2) Os avatares de carga fornecem o seguinte:

» Controle local

NOTA: O controle local é aplicavel a todos os avatares de carga (exceto
avatar PIM).

* Reinicializagao de disparo local (para permitir que um operador use uma
entrada local para acionar a reinicializagao de disparo local na borda de
subida da entrada. Quando a entrada muda de 0 para 1, a reinicializagao do
disparo de avatar é executada)

NOTA: A reinicializagao de disparo local é aplicavel a todos os avatares
de carga (exceto avatar PIM).

* Bypass (para permitir que um operador use um comando local para fazer o
bypass temporario de uma condi¢do de disparo e continue a opera¢ao do
avatar)

* Monitoramento de variaveis de processo

2. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.

85361B1905PTBR-05 11
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Avatares de aplicagao

Representam func¢des relacionadas a aplicagdes especificas de usuario, como
uma bomba ou um transportador. Os avatars de carga fornecem o seguinte:
» Controle local

* Reinicializa¢ao de disparo local (para permitir que um operador use uma
entrada local para acionar a reinicializagao de disparo local na borda de
subida da entrada. Quando a entrada muda de 0 para 1, a reinicializagdo do
disparo de avatar é executada)

» Bypass (para permitir que um operador use um comando local para fazer o
bypass temporario de uma condi¢ao de disparo e continue a operagéo do
avatar)

» Sobreposi¢cao do modo manual (para permitir que um operador use uma
entrada local para substituir o modo de controle configurado e controle o
avatar usando uma origem de comando local)

* Monitoramento de variaveis de processo
Por exemplo, um avatar Bomba inclui o seguinte:
* Uma partida

+ Um ou mais médulos de E/S digital para controle local, disparo local e
contatores de variavel de processo (PV)

» Légica de controle configuravel
» Pré-configuragdo das fungdes elétrica e de carga

As entradas de PV recebem valores analdgicos de sensores, como medidor de
pressao, de fluxo ou de vibragédo. Os contatores de PV recebem sinais discretos
de contatores, como de fluxo ou de presséo.

O controle operacional (comando Em regime e Parar) do avatar em modo
autdbnomo é configuravel para até duas entradas de PV ou dois contatores de PV.
Ele inclui configuragdes de limite e histerese para entradas analdgicas e logica
positiva ou negativa para entradas analégicas e digitais para o avatar Bomba.

Os avatars instalados no TeSys island s&do controlados pela interface de rede do
TeSys island. Cada avatar inclui lI6gica predefinida para gerenciar seus moédulos
fisicos, além de facilitar a troca de dados com os PLCs por meio dos blocos
funcionais. Os Avatars incluem pré-configuragédo das fun¢des de protecéo
disponiveis.
As informagdes que podem ser acessadas por meio do avatar incluem:

+ Dados de controle

» Dados de diagnéstico avangado

» Dados de gerenciamento de ativos

» Dados de energia
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TeSys™ island — Solugdo Digital de Gerenciamento de
Conceito de TeSys island Motores

Lista de avatares TeSys

Tabela 1 - Avatares TeSys

Nome icone Descrigao

Um avatar obrigatdrio que habilita um Unico ponto de

Sistema avatar comunicagdo com a TeSys island.

Dispositivo

Para conectar ou desconectar um ponto de energia em um

Contator circuito elétrico

Para conectar ou desconectar um ponto de energia em um
circuito elétrico com fungéo de categoria de parada 0 ou 14
em conformidade com as categorias de fiagéo 1 e 2.

Contator - Parada SIL, Cat. W. 1/23

Para conectar ou desconectar um ponto de energia em um
circuito elétrico com fungdo de categoria de parada 0 ou 1 em
conformidade com as categorias de fiagdo 3 e 4.

Contator - Parada SIL, Cat. W. 3/45

Para fornecer controle de 2 saidas digitais e status de 4

E/S digital entradas digitais

Para fornecer controle de 1 saida analdgica e status de 2

E/S analbgica entradas analdgicas

Qo J- N

Carga

Para monitorar a corrente fornecida a um dispositivo externo,
como um relé de estado sélido, partida suave ou comando de
velocidade variavel

Interface de poténcia sem E/S (medicéo)

Para monitorar a corrente fornecida e controlar um dispositivo
externo, como um relé de estado soélido, partida suave ou
comando de velocidade variavel

Interface de poténcia com E/S (controle)

3. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagcdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
4. Categoria de parada de acordo com a EN/IEC 60204-1.
5. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagdo 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.
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TeSys™ island — Soluc&o Digital de Gerenciamento de
Motores Conceito de TeSys island

Tabela 1 - Avatares TeSys (Continuagao)

Nome icone Descrigao

Motor com um sentido de rotagéo Para gerenciar® um motor com um sentido de rotagao

Para gerenciar um motor com um sentido de rotagéo com
fungdo de categoria de parada 0 ou 1 em conformidade com
as categorias de fiagdo 1 e 2

Motor com um sentido de rotagéo -
Parada SIL, Cat. W. 1/2

Para gerenciar um motor com um sentido de rotagdo com
fungdo de categoria de parada 0 ou 1 em conformidade com
as categorias de fiagao 3 e 4

Motor com um sentido de rotagéo -
Parada SIL, Cat. W. 3/4

Para gerenciar um motor com dois sentidos de rotagao

Motor com dois sentidos de rotagédo (direto/reverso)

< < < <
.19- D~ .

Para gerenciar um motor com dois sentidos de rotagao
(direto/reverso) com fungéo de categoria de parada 0 ou 1 em
conformidade com as categorias de fiagdo 1 e 2

Motor com dois sentidos de rotacéo -
Parada SIL, Cat. W. 1/2

M

Para gerenciar um motor com dois sentidos de rotagao
(direto/reverso) com fungdo de categoria de parada 0 ou 1 em
conformidade com as categorias de fiagdo 3 e 4

Motor com dois sentidos de rotagao -
Parada SIL, Cat. W. 3/4

<
3

Para gerenciar um motor com um sentido de rotagéo (estrela/

Motor Y/D com um sentido de rotagao triangulo)

Para gerenciar um motor Y/D (estrela/tridangulo) com dois

Motor Y/D com dois sentidos de rotagao sentidos de rotagao (direto/reverso)

Para gerenciar um motor de duas velocidades com ou sem o

Motor de duas velocidades opcional Dahlander

Para gerenciar um motor de duas velocidades com fungao de
categoria de parada 0 ou 1 em conformidade com as
categorias de fiacdo 1 e 2

Motor de duas velocidades -
Parada SIL, Cat. W. 1/2

EEEa|

6. "Gerenciar", nesse contexto, abrange energizar, controlar, monitorar, diagnosticar e proteger a carga.
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Conceito de TeSys island

TeSys™ island — Solugdo Digital de Gerenciamento de
Motores

Tabela 1 - Avatares TeSys (Continuagao)

Nome

icone

Descrigao

Motor de duas velocidades -
Parada SIL, Cat. W. 3/4

<

Para gerenciar um motor de duas velocidades com fungéo de
categoria de parada 0 ou 1 em conformidade com as
categorias de fiagdo 3 e 4

Motor de duas velocidades e com dois
sentidos de rotagéo

&) )

Para gerenciar um motor de duas velocidades com dois
sentidos de rotacéo (direto/reverso)

Motor de duas velocidades e com dois
sentidos de rotacéo -
Parada SIL, Cat. W. 1/2

>

-
o

Para gerenciar um motor de duas velocidades e com dois
sentidos de rotacéo (direto/reverso) com fungéo de categoria
de parada 0 ou 1 em conformidade com as categorias de
fiagdo 1e 2

Motor de duas velocidades e com dois
sentidos de rotagéo -
Parada SIL, Cat. W. 3/4

62

Para gerenciar um motor de duas velocidades e com dois
sentidos de rotacéo (direto/reverso) com fungéo de categoria
de parada 0 ou 1 em conformidade com as categorias de
fiagdo 3 e 4

Resistor

Para gerenciar uma carga resistiva

Fonte de alimentagao

Para gerenciar uma fonte de alimentacéo

Transformador

El E 3

Para gerenciar um transformador

Aplicacao

Bomba

Para gerenciar uma bomba

Transportador com um sentido de rotagéo

Para gerenciar um transportador com um sentido de rotagéo

Transportador com um sentido de rotagéo -
Parada SIL, Cat. W. 1/2

! m.

Para gerenciar um transportador com um sentido de rotagéo
com fungéo de categoria de parada 0 ou 1 em conformidade
com as categorias de fiagdo 1 e 2

85361B1905PTBR-05
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TeSys™ island — Soluc&o Digital de Gerenciamento de
Motores Conceito de TeSys island

Tabela 1 - Avatares TeSys (Continuagao)

Nome icone Descrigao

Para gerenciar um transportador com dois sentidos de

Transportador com dois sentidos de rotagéo rotagao (direto/reverso)

Transportador com dois sentidos de rotagéo Para gerenciar um transportador com dois sentidos de
rotagao (direto/reverso) com funcéo de categoria de parada 0

Parada SIL, Cat. W. 1/2 CE) ou 1 em conformidade com as categorias de fiagdo 1 e 2

[N

NOTA: Para o avatar de duas velocidades e dois sentidos desative o disparo
de inversao de fase de corrente.
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Integracédo do Modbus TCP com terceiros

TeSys™ island — Solugdo Digital de Gerenciamento de
Motores

Integracao do Modbus TCP com terceiros

Enderecamento Modbus TCP

O TeSys™ island aplica as seguintes faixas de ID de unidade (unit ID) para
modularidade fisica e virtual.

Tabela 2 - Faixas de ID de unidade (unit ID)

Item ID de unidade (unit ID) Comentario
Avatares 1-99 Avatares de dispositivo, carga e aplicagéo
Dispositivos de barramento 101-199 Médulo de E/S digital (DIOM)
Médulo de E/S analégico (AIOM)
Partidas
Partidas SIL
Médulo de interface de poténcia (PIM)
Médulo da interface SIL (SIM)
Médulo da interface de tenséo (VIM)
Interface de rede/Avatar do sistema 255 —
OBSERVACAO:

Os dispositivos de barramento sdo numerados sequencialmente, da
esquerda para a direita.

Os avatares sdo numerados conforme definido no arquivo de contexto.

Dados com mais de 16 bits sdo divididos em varios registros, codificados em
Big Endian. Por exemplo, um valor inteiro de 32 bits decimal 305419896 (ou
hexadecimal 0x12345678) € mapeado em dois registros, 500 e 501, onde o
registro 500 contém a palavra mais significativa (0x1234) e o registro 501
contém a palavra menos significativa (0x5678).

A integragao manual do Modbus TCP é feita sem leitura de E/S para que
cada dado ou comando seja representado com uma Unica leitura/gravagao
do registro. Para manter a capacidade de detectar uma perda de
comunicagao e entrar no Modo degradado, esta disponivel um registro de
pulsagéo para uso no enderego 1098 do ID de unidade (unit ID) 255. Vocé
pode gravar qualquer valor nesse registro periodicamente dentro do periodo
de Tempo limite de perda de comunicacgao (2 segundos, por padréo). Se a
ilha ndo detectar uma gravagéo, isso significa uma perda de comunicagéo, e
o sistema entra no Modo degradado.

Consulte a tabela a seguir para ver exemplos.

Tabela 3 - Exemplos de numeragao de dispositivos e de avatares

Ordem do L[:I;:(Ijeade Ordem fisica nailha
?;’?’taa:; ::ta (unitID) | Descrigéo
T do 1 2 3 4 5 6 7 8 9
digital
avatar
1 255 Sistema BC — — VIM — — SIM — —
2 1 AIOM — AIOM — — — — — — —
3 2 Motor com dois — — — — Partida | Partida — — —
sentidos de rotagéo - SIL SIL
Parada SIL,
Cat. W. 1/27
4 3 Motor com um sentido — — — — — — — Partida —
de rotagao
5 4 Interface de poténcia — — DIOM — — — — — PIM
com E/S (Controle)
ID de unidade (unit ID) do dispositivo fisico | 255 101 102 103 104 105 106 107 108
Modbus/TCP

7.

Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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TeSys™ island — Solucdo Digital de Gerenciamento de
Motores Integragéo do Modbus TCP com terceiros

Configurar FLA pelo Modbus TCP/IP

O FLA para avatars pode ser configurado pelo TCP/IP Modbus usando Register-
9622 e o ID do avatar como o ID do servidor.

Dados de blocos de fungoes Modbus TCP do TeSys island

Esta secdo contém diagramas genéricos de bloco de fungdes e registros de
dados que podem ser usados para ajudar com a programacao do PLC. Para ver
os dados e intervalos de valores de E/S disponiveis no nivel do sistema e do
avatar, consulte Descrigdes de dados, pagina 115.

Avatar do sistema

O bloco de fungbes SystemAvatar retorna o status do avatar do sistema.

Figura 2 - Bloco de fungdes SystemAvatar

SystemAvatar

Sistema operacional
Modo degradado
Evento menor
Pré-operacional
Modo forgado

Modo de teste

Dados ciclicos {— Reinicializagéo de disparo (trip reset)

Dados ciclicos

Enderego IPv4 mestre —— } Dados aciclicos
Tabela 4 - Entradas Modbus TCP — Avatar do sistema
Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Reinicializacéo de disparo (trip reset) 8501 3 1
Tabela 5 - Saidas Modbus TCP — Avatar do sistema
Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Sistema operacional 3201 1 1
Modo forgado 3201 2 1
Evento menor 3201 3 1
Pré-operacional 3201 4 1
Modo degradado 3201 5 1
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TeSys™ island —

Integracédo do Modbus TCP com terceiros

Solucéo Digital de Gerenciamento de
Motores

Tabela 5 - Saidas Modbus TCP — Avatar do sistema (Continuagao)

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Modo de teste 3201 6 1
Endereco IP 64000 0 32

Blocos de funcoes de dispositivo

Contator

Este bloco de fungdes estabelece ou interrompe um ponto de energia em um

circuito elétrico.

Figura 3 - Bloco de fun¢des do contator

Contator

Dados ciclicos {— Reinicializagédo de disparo (trip reset)

Carga em regime permanente ——

—— Execugéo 1 Tens&o a montante presente 1 ——

Pronto para reinicializar —

Pronto ——

Status de execugdo 1 ——
Média de Irms —— | Dados ciclicos
Alarme ——

Disparado ——

Alarme de ativo —

Capacidade térmica utilizada do motor ——

Tabela 6 - Entradas Modbus TCP — Contator

Mensagem de alarme ——
Mensagem de disparo —— Dados aciclicos

Tempo para disparo ——

Tempo para restauro ——

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Execugéo 1 8501 0 1
Reinicializagao de disparo (trip reset) 8501 3 1

Tabela 7 - Saidas Modbus TCP — Contator

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializacdo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegédo 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegao 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protecéo 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protegao 2 462 0 16
Média de Irus 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Status de execugao 1 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Carga em regime permanente 3201 8 1

85361B1905PTBR-05
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TeSys™ island — Solucdo Digital de Gerenciamento de

Motores

Integragéo do Modbus TCP com terceiros

Tabela 7 - Saidas Modbus TCP — Contator (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tensao a montante presente 1 3202 12 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8

Contator - Parada SIL, Cat. W. 1/2

Esse bloco de fungbes estabelece ou interrompe um ponto de energia em um
circuito elétrico com fungao de categoria de parada 0 ou 1 em conformidade com

as categorias de fiagdo 1 e 2.8

Figura 4 - Bloco de fun¢ées SwitchSILStopCat1and2

Dados ciclicos {

—— Reinicializagéo de disparo (trip reset) Pronto ——

—— Execugéo 1 Tens&o a montante presente 1 ——

Tabela 8 - Entradas Modbus TCP — Contator

Carga em regime permanente ——

SwitchSILStopCat1and2

Status de execugdo 1 ——

Média de Irms —— | Dados ciclicos

Alarme ——

Disparado ——

Pronto para reinicializar ——
Alarme de ativos ——

Capacidade térmica utilizada do motor ——

Mensagem de alarme ——
Mensagem de disparo ——
Tempo para disparo ——
Tempo para redefinicdo ——

Dados aciclicos

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Execugédo 1 8501 0 1
Reinicializagao de disparo (trip reset) 8501 3 1
Tabela 9 - Saidas Modbus TCP — Contator

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagéo 450 0 16

Mensagem de disparo de protegéo 1 452 0 16

Mensagem de disparo de protegao 2 453 0 16

Mensagem de alarme de protecao 1 461 0 16

Mensagem de alarme de protegéao 2 462 0 16

Média de Irus 500 0 32

Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16

Ready 3201 0 1

Status de execugéo 1 3201 1 1

8. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 60204-1.
Categorias de fiagao 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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TeSys™ island — Solugdo Digital de Gerenciamento de
Integracédo do Modbus TCP com terceiros Motores

Tabela 9 - Saidas Modbus TCP — Contator (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tensao a montante presente 1 3202 12 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8

Contator - Parada SIL, Cat. W. 3/4

Esse bloco de fungdes estabelece ou interrompe um ponto de energia em um
circuito elétrico com fungao de categoria de parada 0 ou 1 em conformidade com
as categorias de fiagdo 3 e 4.9

Figura 5 - Bloco de fungées Contator — Parada SIL, Cat. W. 3/4

SwitchSILStopCat3and4

—— Trip Reset Ready ——
Cyclic data 4 —— Run 1 Upstream Voltage Present 1 ——
—— Run2 Upstream Voltage Present 2 ——

Run 1 Status ——
Run 2 Status ——
Load Running —— | Cyclic data
IRms Average ——
Alarm ——

Tripped ——
Ready to Reset ——
Asset Alarm ——

Motor Thermal Capacity Used ——
Alarm Message ——

Trip Message —— | Acyclic data

Time to Trip ——

Time to Reset —

Tabela 10 - Entradas Modbus TCP — Contator

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Execugéo 1 8501 0 1
Reinicializagao de disparo (trip 8501 3 1

reset)

Execugéo 2 8501 8 1

Tabela 11 - Saidas Modbus TCP — Contator

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagdo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegéao 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegao 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protecéo 1 461 0 16

9. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 60204-1.
Categorias de fiacdo 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.
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TeSys™ island — Solucdo Digital de Gerenciamento de

Motores

Integragéo do Modbus TCP com terceiros

Tabela 11 - Saidas Modbus TCP — Contator (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Mensagem de alarme de protegao 2 462 0 16
Média de Irms 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Status de execugéo 1 3201 6 1
Status de execugao 2 3201 7 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tens&o a montante presente 1 3202 12 1
Tensdo a montante presente 2 3202 13 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8

E/S digital

Este bloco de fungdes fornece informagbes sobre o avatar de E/S digital. O avatar
de E/S digital tem quatro entradas e duas saidas.

Figura 6 - Bloco de fun¢des DigitallO

DigitallO
- —— Saida digital 0 Pronto
Dados ciclicos {_ Saida digital 1
Status da entrada 0 Dados ciclicos
Status da entrada 1
Status da entrada 2
Status da entrada 3
Tabela 12 - Entradas Modbus TCP — E/S Digital
Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Saida digital 1 8501 8 1
Saida digital 2 8501 9 1

22
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Integracédo do Modbus TCP com terceiros

TeSys™ island — Solugdo Digital de Gerenciamento de

Motores

Tabela 13 - Saidas Modbus TCP — E/S Digital

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Status da entrada digital 0 3201 4 1
Status da entrada digital 1 3201 5 1
Status da entrada digital 2 3201 6 1
Status da entrada digital 3 3201 7 1

E/S analégica

Este bloco de fungdes fornece informagées sobre o avatar de E/S analdgica. O
avatar de E/S analégica tem duas entradas e uma saida.

Figura 7 - Bloco de fungdes AnaloglO

AnaloglO
Dados ciclicos {_ Saida analégica 0 Pronto ——
Entrada analégica0 —— pados ciclicos
Entrada analégica 1 ——
Tabela 14 - Entradas Modbus TCP — E/S analégica
Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Saida analégica 0 8504 0 16
Tabela 15 - Saidas Modbus TCP — E/S analégica
Nome da saida Enderego Bit inicial Tamanho (bits)
Entrada analdgica 0 3204 0 16
Entrada analdgica 1 3205 0 16
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TeSys™ island — Solucdo Digital de Gerenciamento de

Motores

Integragéo do Modbus TCP com terceiros

Blocos de fungoes de carga

Maédulo de interface de poténcia sem E/S (medigao)

Este bloco de fungdes é usado para monitorar a corrente em um dispositivo de
poténcia externo, como um relé de estado soélido, partida suave ou comando de

velocidade variavel.

Figura 8 - Bloco de fungbes Powerinterface

Powerlnterface

Dados ciclicos {— Reinicializagao de disparo (trip reset) Pronto
Tens&o a montante presente 1

Carga partindo

Carga em regime permanente

Dados ciclicos

Tabela 16 - Entradas Modbus TCP — PIM sem E/S (medigao)

Capaciaade térmica utilizada do motor

IRmsAverage

Alarme

Disparado

Pronto para reinicializar

Temperatura do motor

Mensagem de alarme
Mensagerm de disparo
7e/mpo para aisparo
7empo para restauro

Dados aciclicos

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Reinicializagao de disparo (trip reset) 8501 3 1
Tabela 17 - Saidas Modbus TCP — PIM sem E/S (medigao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagéo 450 0 16

Mensagem de disparo de protegéo 1 452 0 16

Mensagem de disparo de protegéo 2 453 0 16

Mensagem de alarme de protecao 1 461 0 16

Mensagem de alarme de protecéo 2 462 0 16
Temperatura do motor 464 0 16

Média de Irus 500 0 32

Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16

Ready 3201 0 1

Tripped 3201 2 1

Alarm 3201 3 1

Carga em regime permanente 3201 8 1

Pronto para reinicializar 3201 9 1

Carga partindo 3201 15 1

Tensao a montante presente 1 3202 12 1

Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8
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TeSys™ island — Solugdo Digital de Gerenciamento de

Integracédo do Modbus TCP com terceiros

Motores

Modulo de interface de poténcia com E/S (controle)

Tabela 18 - Entradas Modbus TCP — Mdédulo de interface de poténcia (PIM) com E/S (controle)

Este bloco de fungdes é usado para monitorar a corrente e controlar um
dispositivo de poténcia externo, como um relé de estado sdlido, partida suave ou

comando de velocidade variavel.

Figura 9 - Bloco de fun¢des PowerlnterfacelO

PowerlnterfacelO

o — Reinicializagao de disparo (trip reset) Pronto
Dados ciclicos { — * gajqa l6gica 1 Tens&o a montante presente 1
—— Saida légica 2 Status da saida légica 1

Status da saida légica 2
Status da entrada loégica 1
Status da entrada logica 2

Carga partindo

Carga em regime permanente
Média de Irms

Alarme

Disparado

Pronto para reinicializar

Temperatura do motor

Capacidade térmica utilizada do motor
Mensagem de alarme

Mensagem de disparo

Tempo para disparo

Tempo para restauro

Dados ciclicos

Dados aciclicos

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Reinicializagao de disparo (trip reset) 8501 3 1
Saida logica 1 8501 8 1
Saida logica 2 8501 9 1
Tabela 19 - Saidas Modbus TCP — PIM com E/S (controle)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagao 450 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegao 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protegéo 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protecéo 2 462 0 16
Temperatura do motor 464 0 16
Média de Irms 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Status da entrada logica 1 3201 4 1
Status da entrada logica 2 3201 5 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Status da saida légica 1 3201 10 1
Status da saida légica 2 3201 11 1
Carga partindo 3201 15 1
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Tabela 19 - Saidas Modbus TCP — PIM com E/S (controle) (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tens&o a montante presente 1 3202 12 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8

Motor com um sentido de rotacao

Este bloco de fungdes é usado para controlar um motor com um sentido de

rotacao.

Figura 10 - Bloco de fungdes MotorOneDirection

MotorOneDirection

Trip Reset Ready
Run 1 Upstream Voltage Present 1
Bypass Comand Status

Local Forward Status

Manual Mode Override Status

Cyclic data {

Run 1 Status
Load Running
Load Starting
IRms Average
Alarm

Tripped

Ready to Reset
Asset Alarm
PV Input 0—4
PV Switch 0—4

Motor Thermal Capacity Used

Alarm Message
Trip Message
Time to Trip
Time to Reset

Predictive Alarm Status

Tabela 20 - Entradas Modbus TCP — Motor com um sentido de rotagao

Cyclic data

Acyclic data

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Acionar avango 8501 0 1
Reinicializagéo de disparo (trip reset) 8501 3 1

Tabela 21 - Saidas Modbus TCP — Motor com um sentido de rotagcao

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagao 450 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protegao 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protecao 2 462 0 16
Média de Irus 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Status de avango 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
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Tabela 21 - Saidas Modbus TCP — Motor com um sentido de rotagao (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)

Carga partindo 3201 15 1

Alarme de ativo 3202 3 1

Tens&o a montante presente 1 3202 12 1

Status do comando de bypass 3215 0 1

Status de avanco local 3215 1 1

Status de substituigdo do modo manual 3215 7 1

Status de alarme preditivo 3217 0 16

Entrada de PV 0 3224 0 16

Entrada de PV 1 3225 0 16

Entrada de PV 2 3226 0 16

Entrada de PV 3 3227 0 16

Entrada de PV 4 3228 0 16

Contator de PV 0 3230 0 1

Contator de PV 1 3230 1 1

Contator de PV 2 3230 2 1

Contator de PV 3 3230 3 1

Contator de PV 4 3230 4 1

Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8
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Motor com um sentido de rotagao - Parada SIL, Cat. W. 1/2

Esse bloco de fungbes é utilizado para gerenciar um motor com um sentido de
rotacdo com fungéo de categoria de parada 0 ou 1 em conformidade com as

categorias de fiagdo 1 e 2.10

Figura 11 - Bloco de fungdes MotorOneDirectionSILStopCat1and2

Dados ciclicos .
— Acionar avango

Tabela 22 - Entradas Modbus TCP

MotorOneDirectionSILStopCat1and2

Reinicializagao de disparo (trip reset) Pronto

Tens&o a montante presente 1

Status de avango
Carga partindo

Carga em regime permanente

Média de Irms

Alarme

Disparado

Pronto para reinicializar
Alarme de ativos

Temperatura do motor

Capacidade térmica utilizada do motor

Mensagem de alarme
Mensagem de disparo
Tempo para disparo
Tempo para redefinicdo

Dados ciclicos

Dados aciclicos

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Acionar avango 8501 0 1
Reinicializagao de disparo (trip reset) 8501 3 1
Tabela 23 - Saidas Modbus TCP

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagéo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protegao 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protecéao 2 462 0 16
Média de Irms 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Status de avango 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Carga partindo 3201 15 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tensao a montante presente 1 3202 12 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8

10. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 60204-1.
Categorias de fiagao 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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Motor com um sentido de rotagcao - Parada SIL, Cat. W. 3/4

Esse bloco de fungbes é utilizado para gerenciar um motor com um sentido de
rotacdo com fungéo de categoria de parada 0 ou 1 em conformidade com as
categorias de fiagdo 3 e 4.1

Figura 12 - Bloco de fungdes MotorOneDirectionSILStopCat3and4

MotorOneDirectionSILStopCat3and4

—— Trip Reset Ready —
Cyclic data { —— Run 1 Upstream Voltage Present 1 ——
—— Run2 Upstream Voltage Present 2 ——
Run 1 Status ——
Run 2 Status ——
Load Starting —— )
Load Running — [ Cyclic data
IRms Average ——
Alarm ——
Tripped ——
Ready to Reset ——
Asset Alarm ——
Motor Temperature ——
Motor Thermal Capacity Used ——
Alarm Message —— .
Trip Message —— Acyclic data
Time to Trip ——
Time to Reset ——
Tabela 24 - Entradas Modbus TCP
Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Execugéo 1 8501 0 1
Reinicializagao de disparo (trip 8501 3 1
reset)
Execugéo 2 8501 8 1
Tabela 25 - Saidas Modbus TCP
Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagao 450 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegao 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protegéo 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protecéo 2 462 0 16
Média de Irms 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Status de execugao 1 3201 6 1
Status de execugao 2 3201 7 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Alarme de ativo 3202 3 1

11. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 60204-1.

Categorias de fiacdo 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.
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Tabela 25 - Saidas Modbus TCP (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tens&o a montante presente 1 3202 12 1
Tens&o a montante presente 2 3202 13 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8

Motor com dois sentidos de rotacao

Este bloco de fungdes é usado para controlar um motor com dois sentidos de

rotacdo (direto/reverso).

Figura 13 - Bloco de fungdes MotorTwoDirections

MotorTwoDirections

—— Reinicializagao de disparo (trip reset) Pronto
Dados ciclicos {_ Acionar avango Tensdo a montante presente 1
—— Acionar reversao Tens&o a montante presente 2

Status do comando de bypass

Status de avango local

Status de reversao local

Status de substituicdo do modo manual

Status de avango

Status de reverséo

Carga em regime permanente

Carga partindo

Média de Irms

Alarme

Disparado

Pronto para reinicializar

Alarme de ativos

Entrada de PV 0-4

Contator de PV 0-4

Capacidade térmica utilizada do motor
Mensagem de alarme

Mensagem de disparo

Tempo para disparo

Tempo para redefinicdo

Status de alarme preditivo

Tabela 26 - Entradas Modbus TCP — Motor com dois sentidos de rotagcao

Dados ciclicos

Dados aciclicos

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Acionar avango 8501 0 1

Acionar reversédo 8501 1 1
Reinicializagao de disparo (trip reset) 8501 3 1

Tabela 27 - Saidas Modbus TCP — Motor com dois sentidos de rotagido

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagéo 450 0 16

Mensagem de disparo de protegéo 1 452 0 16

Mensagem de disparo de protegao 2 453 0 16

Mensagem de alarme de protecéo 1 461 0 16

Mensagem de alarme de protecéo 2 462 0 16

Média de Irus 500 0 32

Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16

Ready 3201 0 1

Status de avango 3201 1 1

Tripped 3201 2 1

Alarm 3201 3 1
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Tabela 27 - Saidas Modbus TCP — Motor com dois sentidos de rotagao (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Carga partindo 3201 15 1
Status de reversao 3202 1 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tensao a montante presente 1 3202 12 1
Tensao a montante presente 2 3202 13 1
Status do comando de bypass 3215 0 1
Status de avanco local 3215 1 1
Status de reverséo local 3215 2 1
Status de substituigdo do modo manual 3215 1
Status de alarme preditivo 3217 0 16
Entrada de PV 0 3224 0 16
Entrada de PV 1 3225 0 16
Entrada de PV 2 3226 0 16
Entrada de PV 3 3227 0 16
Entrada de PV 4 3228 0 16
Contator de PV 0 3230 0 1
Contator de PV 1 3230 1 1
Contator de PV 2 3230 2 1
Contator de PV 3 3230 3 1
Contator de PV 4 3230 4 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8
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Motor com dois sentidos de rotacao - Parada SIL, Cat. W. 1/2

Esse bloco de fungdes é utilizado para gerenciar um motor com dois sentidos de
rotacéo (direto/reverso) com fungao de categoria de parada 0 ou 1 em

conformidade com as categorias de fiagéo 1 e 2.12

Figura 14 - Bloco de fun¢6es MotorTwoDirectionsSILStopCat1and2

MotorTwoDirectionsSILStopCat1and2

) —— Reinicializagao de disparo (trip reset) Pronto
Dados ciclicos 1 ——  Acionar avango Tensao a montante presente 1
—— Acionar reversao Tensdo a montante presente 2

Status de avango

Status de reversao

Carga partindo

Carga em regime permanente
IRmsAverage

Alarme

Disparado

Pronto para reinicializar
Alarme de ativos

Temperatura do motor

Capacidade térmica utilizada do motor
Mensagem de alarme

Mensagem de disparo

Tempo para disparo

Tempo para redefinicdo

Tabela 28 - Entradas Modbus TCP

Dados ciclicos

Dados aciclicos

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Acionar avango 8501 0 1
Acionar reverséo 8501 1 1
Reinicializagéo de disparo (trip reset) 8501 3 1
Tabela 29 - Saidas Modbus TCP

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagéo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegao 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protegao 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protegao 2 462 0 16
Média de Irus 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Status de avango 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Carga partindo 3201 15 1
Status de reverséao 3202 1 1
Alarme de ativo 3202 3 1

12. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 60204-1.

Categorias de fiagao 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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Tabela 29 - Saidas Modbus TCP (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tensao a montante presente 1 3202 12 1
Tensao a montante presente 2 3202 13 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8

Motor com dois sentidos de rotacao - Parada SIL, Cat. W. 3/4

Esse bloco de fungdes é utilizado para gerenciar um motor com dois sentidos de
rotagéo (direto/reverso) com fungao de categoria de parada O ou 1 em
conformidade com as categorias de fiagcdo 3 e 4.13

Figura 15 - Bloco de fungées MotorTwoDirectionsSILStopCat3and4

MotorTwoDirectionsSILStopCat3and4

—— Trip Reset Ready ——
Cvelic datad — Run 2 Upstream Voltage Present 1 ——
y —— Run Forward Upstream Voltage Present2 ——
—— Run Reverse Upstream Voltage Present 3 ——
Run Forward Status ——
Run Reverse Status ——
Run 2 Status —— Cvelic dat
Load Starting — [ ~Y¢'c @@
Load Running ——
IRms Average ——
Alarm ——
Tripped ——
Ready to Reset ——
Asset Alarm ——
Motor Temperature ——
Motor Thermal Capacity Used ——
Alarm Message —— .
Trip Message —— Acyclic data
Time to Trip ——
Time to Reset ——
Tabela 30 - Entradas Modbus TCP
Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Acionar avango 8501 0 1
Acionar reversao 8501 1 1
Reinicializagéo de disparo (trip 8501 3 1
reset)
Execugao 2 8501 8 1
Tabela 31 - Saidas Modbus TCP
Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializacédo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegédo 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegao 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protecéo 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protegao 2 462 0 16
Média de Irus 500 0 32

13. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 60204-1.
Categorias de fiacdo 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.
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Tabela 31 - Saidas Modbus TCP (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Status de execugéo 2 3201 7 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Carga partindo 3201 15 1
Status de reverséao 3202 1 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tensao a montante presente 1 3202 12 1
Tensao a montante presente 2 3202 13 1
Tensao a montante presente 3 3202 14 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8

Motor Y/D com um sentido de rotacao

Este bloco de fun¢des € usado para gerenciar um motor Y/D (estrela/tridangulo)

com um sentido de rotagao.

Figura 16 - Bloco de fungées MotorYDOneDirection

MotorYDOneDirection

Reinicializagao de disparo (trip reset) Pronto
Tens&o a montante presente 1
Tens&o a montante presente 2
Tens&o a montante presente 3
Status do comando de bypass
Status de avanco local

Status de substituicdo do modo manual
Status de execucéo Y

Status de execugédo D

Status de avancgo

Status de reversédo

Carga em regime permanente

Carga partindo

Média de Irms

Alarme

Disparado

Pronto para reinicializar

Alarme de ativos

Entrada de PV 0-4

Contator de PV 0-4

Dados ciclicos .
—— Acionar avango

Capacidade térmica utilizada do motor
Mensagem de alarme

Mensagem de disparo

Tempo para disparo

Tempo para redefinicdo

Status de alarme preditivo

Tabela 32 - Entradas Modbus TCP — Motor Y/D com um sentido de rotagao

Dados ciclicos

Dados aciclicos

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Acionar avango 8501 0 1
Reinicializagéo de disparo (trip reset) 8501 3 1
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Tabela 33 - Saidas Modbus TCP — Motor Y/D com um sentido de rotagao

Nome da saida Enderego Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializacdo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegédo 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protecao 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protecéo 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protecgao 2 462 0 16
Média de Irus 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Status de avango 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Status de execugdo Y 3201 6 1
Status de execugdo D 3201 7 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Carga partindo 3201 15 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tens&o a montante presente 1 3202 12 1
Tensao a montante presente 2 3202 13 1
Tensao a montante presente 3 3202 14 1
Status do comando de bypass 3215 0 1
Status de avanco local 3215 1 1
Status de substituigdo do modo manual 3215 7 1
Status de alarme preditivo 3217 0 16
Entrada de PV 0 3224 0 16
Entrada de PV 1 3225 0 16
Entrada de PV 2 3226 0 16
Entrada de PV 3 3227 0 16
Entrada de PV 4 3228 0 16
Contator de PV 0 3230 0 1
Contator de PV 1 3230 1 1
Contator de PV 2 3230 2 1
Contator de PV 3 3230 3 1
Contator de PV 4 3230 4 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8

85361B1905PTBR-05

35



TeSys™ island — Solucdo Digital de Gerenciamento de

Motores

Integragéo do Modbus TCP com terceiros

Motor Y/D com dois sentidos de rotacao

Este bloco de fungbes é usado para gerenciar um motor Y/D (estrela/triangulo)
com dois sentidos de rotacdo (direto/reverso).

Figura 17 - Bloco de fungées MotorYDTwoDirections

Dados ciclicos

Reinicializagédo de disparo (trip reset) Pronto
Tens&o a montante presente 1
Tens&do a montante presente 2
Tens&o a montante presente 3
Tens&o a montante presente 4
Status do comando de bypass

—— Acionar avango
—— Acionar reversao

Status de substituicdo do modo manual

Carga em regime permanente

Capacidade térmica utilizada do motor

Status de alarme preditivo

MotorYDTwoDirections

Status de avanco local
Status de revers&o local Dados ciclicos
Status de execucéo Y
Status de execugédo D

Status de avanco
Status de reversdo

Carga partindo

Média de Irms

Alarme

Disparado

Pronto para reinicializar
Alarme de ativos
Entrada de PV 0-4
Contator de PV 0-4

Mensagem de alarme
Mensagem de disparo
Tempo para disparo
Tempo para redefinicdo

Dados aciclicos

Tabela 34 - Entradas Modbus TCP — Motor Y/D com dois sentidos de rotagao

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Acionar avango 8501 0 1
Acionar reverséo 8501 1 1
Reinicializacéo de disparo (trip reset) 8501 3 1

Tabela 35 - Saidas Modbus TCP — Motor Y/D com dois sentidos de rotagao

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagéo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protegao 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protegao 2 462 0 16
Média de Irus 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Status de avango 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Status de execugao Y 3201 6 1
Status de execugédo D 3201 7 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
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Tabela 35 - Saidas Modbus TCP — Motor Y/D com dois sentidos de rotagao (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Carga partindo 3201 15 1
Status de reversao 3202 1 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tensao a montante presente 1 3202 12 1
Tens&o a montante presente 2 3202 13 1
Tens&o a montante presente 3 3202 14 1
Tensao a montante presente 4 3202 15 1
Status do comando de bypass 3215 0 1
Status de avanco local 3215 1 1
Status de substituigdo do modo manual 3215 7 1
Status de reverséo local 3216 1 1
Status de alarme preditivo 3217 0 16
Entrada de PV 0 3224 0 16
Entrada de PV 1 3225 0 16
Entrada de PV 2 3226 0 16
Entrada de PV 3 3227 0 16
Entrada de PV 4 3228 0 16
Contator de PV 0 3230 0 1
Contator de PV 1 3230 1 1
Contator de PV 2 3230 2 1
Contator de PV 3 3230 3 1
Contator de PV 4 3230 4 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8
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Motor de duas velocidades

Este bloco de fungdes € usado para gerenciar um motor de duas velocidades.

Figura 18 - Bloco de fungdes MotorTwoSpeeds

Dados ciclicos {

MotorTwoSpeeds

—— Reinicializagéo de disparo (trip reset) Pronto
—— Acionar avango lento
—— Acionar avanco rapido

Tensdo a montante presente 1
Tens&o a montante presente 2
Status do comando de bypass
Status de avanco local lento
Status de avango local rapido
Status de substituicdo do modo manual
Status de avanco lento
Status de avango rapido
Carga em regime permanente
Carga partindo

Média de Irms

Alarme

Disparado

Pronto para reinicializar
Alarme de ativos

Entrada de PV 0-4

Contator de PV 0-4

Capacidade térmica utilizada do motor
Mensagem de alarme

Mensagem de disparo

Tempo para disparo

Tempo para redefinicdo

Status de alarme preditivo

Tabela 36 - Entradas Modbus TCP — Motor de duas velocidades

Dados ciclicos

Dados aciclicos

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Acionar avango rapido 8501 0 1
Reinicializagao de disparo (trip reset) 8501 3 1
Acionar avango lento 8501 6 1
Tabela 37 - Saidas Modbus TCP — Motor de duas velocidades

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagéo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegao 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protegéo 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protegao 2 462 0 16
Média de Irus 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Status de avancgo lento 3201 5 1
Status de avancgo rapido 3201 6 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Carga partindo 3201 15 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tensao a montante presente 1 3202 12 1
Tensao a montante presente 2 3202 13 1
Status do comando de bypass 3215 0 1
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Integragéo do Modbus TCP com terceiros Motores
Tabela 37 - Saidas Modbus TCP — Motor de duas velocidades (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)

Status de avanco local de baixa velocidade 3215 3 1

Status de avanco local de alta velocidade 3215 4 1

Status de substituigdo do modo manual 3215 7 1

Status de alarme preditivo 3217 0 16

Entrada de PV 0 3224 0 16

Entrada de PV 1 3225 0 16

Entrada de PV 2 3226 0 16

Entrada de PV 3 3227 0 16

Entrada de PV 4 3228 0 16

Contator de PV 0 3230 0 1

Contator de PV 1 3230 1 1

Contator de PV 2 3230 2 1

Contator de PV 3 3230 3 1

Contator de PV 4 3230 4 1

Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8

Motor de duas velocidades - Parada SIL, Cat. W. 1/2

Esse bloco de fungdes ¢é utilizado para gerenciar um motor de duas velocidades
com fungao de categoria de parada 0 ou 1 em conformidade com as categorias

de fiagdo 1 e 2.14

Figura 19 - Bloco de fungées MotorTwoSpeedsSILStopCat1and2

MotorTwoSpeedsSILStopCat1and2

—— Reinicializagdo de disparo (trip reset) Pronto

Dados ciclicos { —— Acionar avango lento
— Acionar avango rapido

Tens&o a montante presente 1
Tens&o a montante presente 2
Status de avanco lento

Status de avango rapido
Carga partindo

Carga em regime permanente
Média de Irms

Alarme

Disparado

Pronto para reinicializar
Alarme de ativos

Temperatura do motor

Capacidade térmica utilizada do motor
Mensagem de alarme

Mensagem de disparo

Tempo para disparo

Tempo para redefinicdo

Dados ciclicos

Dados aciclicos

Tabela 38 - Entradas Modbus TCP

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Acionar avango rapido 8501 0 1
Reinicializagao de disparo (trip reset) 8501 3 1
Acionar avango lento 8501 6 1

14. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 60204-1.
Categorias de fiacdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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Tabela 39 - Saidas Modbus TCP

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagéo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegao 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protegao 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protegao 2 462 0 16
Média de Irus 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Status de avanco lento 3201 5 1
Status de avancgo rapido 3201 6 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Carga partindo 3201 15 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tensao a montante presente 1 3202 12 1
Tensao a montante presente 2 3202 13 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8
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Motor de duas velocidades - Parada SIL, Cat. W. 3/4

Esse bloco de fungdes é utilizado para gerenciar um motor de duas velocidades
com funcéo de categoria de parada 0 ou 1 em conformidade com as categorias
de fiagao 3 e 4.15

Figura 20 - Bloco de fun¢ées MotorTwoSpeedsSILStopCat3and4

MotorTwoSpeedsSILStopCat3and4

—— Trip Reset Ready —
Cvelicdatad — Run Forward Low Upstream Voltage Present 1 ——
4 —— Run Forward High Upstream Voltage Present2 ——
—— Run2 Upstream Voltage Present 3 ——
Run Forward Low Status ——
Run Reverse High Status ——
Run 2 Status —— Cvdlic dat
Load Starting — [ ~/¢'¢ @@
Load Running ——
IRms Average ——
Alarm ——
Tripped ——
Ready to Reset ——
Asset Alarm ——
Motor Temperature ——
Motor Thermal Capacity Used ——
Alarm Message —— .
Trip Message —— Acyclic data
Time to Trip ——
Time to Reset ——
Tabela 40 - Entradas Modbus TCP
Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Acionar avango rapido 8501 0 1
Reinicializagao de disparo (trip 8501 3 1
reset)
Acionar avango lento 8501 6 1
Execugao 2 8501 8 1
Tabela 41 - Saidas Modbus TCP
Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializacdo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegao 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protecéo 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protecao 2 462 0 16
Média de Irms 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Status de avango lento 3201 5 1
Status de avanco rapido 3201 6 1
Status de execugao 2 3201 7 1

15. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 60204-1.
Categorias de fiacdo 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.
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Tabela 41 - Saidas Modbus TCP (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Carga partindo 3201 15 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tens&o a montante presente 1 3202 12 1
Tens&o a montante presente 2 3202 13 1
Tensdo a montante presente 3 3202 14 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8

Motor de duas velocidades e com dois sentidos de rotacao

Este bloco de fungdes é usado para gerenciar um motor de duas velocidades e
com dois sentidos de rotagéo (direto/reverso).

Figura 21 - Bloco de fungdes MotorTwoSpeedsTwoDirections

Dados ciclicos

MotorTwoSpeedsTwoDirections

Reinicializagéo de disparo (trip reset)
Acionar avango lento
Acionar avango rapido
Acionar reversao lenta
Acionar reversao rapida

Capacidade térmica utilizada do motor

Status de reverséao local rapida
Status de substituicdo do modo manual

Pronto
Tens&o a montante presente 1
Tensdo a montante presente 2
Tens&o a montante presente 3
Tens&o a montante presente 4
Status do comando de bypass
Status de avanco local lento
Status de avango local rapido

Status de reversao local lenta [ Dados ciclicos

Status de avanco lento
Status de avanco rapido
Status de reverséo lenta

Status de reversédo rapida
Carga partindo

Carga em regime permanente
Média de Irms

Alarme

Disparado

Pronto para reinicializar
Alarme de ativos

Entrada de PV 0-4

Contator de PV 0-4

Mensagem de alarme
Mensagem de disparo
Tempo para disparo
Tempo para redefinicdo
Status de alarme preditivo

I Dados aciclicos

Tabela 42 - Entradas Modbus TCP — Motor de duas velocidades e com dois sentidos de rotagao

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Acionar avanco rapido 8501 0 1
Acionar reversao rapida 8501 1 1
Reinicializacéo de disparo (trip reset) 8501 3 1
Acionar avango lento 8501 6 1
Acionar reverséo lenta 8501 7 1
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Integracédo do Modbus TCP com terceiros Motores

Tabela 43 - Saidas Modbus TCP — Motor de duas velocidades e com dois sentidos de rotagao
Nome da saida Enderego Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializacdo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegédo 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protecao 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protecéo 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protecgao 2 462 0 16
Média de Irus 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Status de avango lento 3201 5 1
Status de avanco rapido 3201 6 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Status de reversao lenta 3201 12 1
Status de reversao rapida 3201 13 1
Carga partindo 3201 15 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tens&o a montante presente 1 3202 12 1
Tens&o a montante presente 2 3202 13 1
Tens&o a montante presente 3 3202 14 1
Tens&o a montante presente 4 3202 15 1
Status do comando de bypass 3215 0 1
Status de avanco local de baixa velocidade 3215 3 1
Status de avanco local de alta velocidade 3215 4 1
Status de reversao local de baixa velocidade 3215 5 1
Status de reversao local de alta velocidade 3215 6 1
Status de substituicdo do modo manual 3215 7 1
Status de alarme preditivo 3217 0 16
Entrada de PV 0 3224 0 16
Entrada de PV 1 3225 0 16
Entrada de PV 2 3226 0 16
Entrada de PV 3 3227 0 16
Entrada de PV 4 3228 0 16
Contator de PV 0 3230 0 1
Contator de PV 1 3230 1 1
Contator de PV 2 3230 2 1
Contator de PV 3 3230 3 1
Contator de PV 4 3230 4 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8
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Motor de duas velocidades e com dois sentidos de rotacao - Parada SIL,

Cat. W. 1/2

Esse bloco de fungdes é utilizado para gerenciar um motor de duas velocidades e
com dois sentidos de rotacao (direto/reverso) com fungéo de categoria de parada
0 ou 1 em conformidade com as categorias de fiagdo 1 e 2.16

Figura 22 - Bloco de fungoes
MotorTwoSpeedsTwoDirectionsSILStopCat1and2

Dados ciclicos

Tabela 44 - Entradas Modbus TCP

MotorTwoSpeedsTwoDirectionsSILStopCat1and2

Reinicializagéo de disparo (irip reset)
Acionar avango lento
Acionar avancgo rapido
Acionar reverséo lenta
Acionar reversao rapida

Pronto
ensdo a montante presente 1
Tens&o a montante presente 2
Tens&o a montante presente 3
Tens&o a montante presente 4
Status de avanco lento

Status de avango rapido
Status de reverséao lenta
Status de reversao rapida
Carga partindo

Carga em regime permanente
Média de Irms

Alarme

Disparado

Pronto para reinicializar
Alarme de ativos

Temperatura do motor

Capacidade térmica utilizada do motor
Mensagem de alarme

Mensagem de disparo

Tempo para disparo

Tempo para redefinicdo

Dados ciclicos

Dados aciclicos

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Acionar avanco rapido 8501 0 1

Acionar reversao rapida 8501 1 1
Reinicializacéo de disparo (trip reset) 8501 3 1

Acionar avango lento 8501 6 1

Acionar reverséo lenta 8501 7 1

Tabela 45 - Saidas Modbus TCP

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagéo 450 0 16

Mensagem de disparo de protegéo 1 452 0 16

Mensagem de disparo de protegao 2 453 0 16

Mensagem de alarme de protecéo 1 461 0 16

Mensagem de alarme de protecéo 2 462 0 16

Média de Irus 500 0 32

Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16

Ready 3201 0 1

Tripped 3201 2 1

Alarm 3201 3 1

Status de avango lento 3201 5 1

Status de avango rapido 3201 6 1

16. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 60204-1.
Categorias de fiagao 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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Motores

Tabela 45 - Saidas Modbus TCP (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Status de reversao lenta 3201 12 1
Status de reversao rapida 3201 13 1
Carga partindo 3201 15 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tens&o a montante presente 1 3202 12 1
Tens&o a montante presente 2 3202 13 1
Tensao a montante presente 3 3202 14 1
Tensao a montante presente 4 3202 15 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8
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Motor de duas velocidades e com dois sentidos de rotacao - Parada SIL,
Cat. W. 3/4

Esse bloco de fungdes é utilizado para gerenciar um motor de duas velocidades e
com dois sentidos de rotacao (direto/reverso) com fungéo de categoria de parada
0 ou 1 em conformidade com as categorias de fiagdo 3 e 4.17

Figura 23 - Bloco de fungoes
MotorTwoSpeedsTwoDirectionsSILStopCat3and4

MotorTwoSpeedsTwoDirectionsSILStopCat3and4

—— Trip Reset Ready —
—— Run Forward Low Upstream Voltage Present 1 ——
Cyclic data { —— Run Forward High Upstream Voltage Present 2 ——
—— Run Reverse Low Upstream Voltage Present 3 ——
—— Run Reverse High Upstream Voltage Present 4 ——
Run Forward Low Status ——
Run Forward High Status ——
Run Reverse Low Status —— Cvlic data
Run Reverse High Status —— 4
Load Starting —
Load Running ——
IRms Average ——
Alarm ——
Tripped ——
Ready to Reset —
Asset Alarm ——
Motor Temperature ——
Motor Thermal Capacity Used ——
Alarm Message —— .
Trip Message —— Acyclic data
Time to Trip ——
Time to Reset ——
Tabela 46 - Entradas Modbus TCP
Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Acionar avanco rapido 8501 0 1
Acionar reversao rapida 8501 1 1
Reinicializacéo de disparo (trip reset) 8501 3 1
Acionar avango lento 8501 6 1
Acionar reversao lenta 8501 7 1
Tabela 47 - Saidas Modbus TCP
Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagéo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegao 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protegao 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protegéao 2 462 0 16
Média de Irms 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Tripped 3201 2 1

17. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 60204-1.
Categorias de fiagao 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.
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Integracédo do Modbus TCP com terceiros Motores
Tabela 47 - Saidas Modbus TCP (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)

Alarm 3201 3 1

Status de avango lento 3201 5 1

Status de avango rapido 3201 6 1

Carga em regime permanente 3201 8 1

Pronto para reinicializar 3201 9 1

Status de reversao lenta 3201 12 1

Status de reversao rapida 3201 13 1

Carga partindo 3201 15 1

Alarme de ativo 3202 3 1

Tens&o a montante presente 1 3202 12 1

Tens&o a montante presente 2 3202 13 1

Tens&o a montante presente 3 3202 14 1

Tens&o a montante presente 4 3202 15 1

Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8

Resistor

Este bloco de fungdes é usado para gerenciar uma carga resistiva.

Figura 24 - Bloco de fun¢des do Resistor

Dados ciclicos {

Resistor

Reinicializagdo de disparo (trip reset)

—— Execugad dnséo a montante presente 1

Status de execugdo 1 ——

Carga partindo ——

Carga em regime permanente ——
Média de Irms ——

Alarme —

Disparado ——

Pronto para reinicializar ——
Alarme de ativo —

Pronto —

Dados ciclicos

Mensagem de alarme —— Dados aciclicos
Mensagem de disparo ——
Tabela 48 - Entradas Modbus TCP — Resistor
Nome da entrada Enderego Bit inicial Tamanho (bits)
Execugéo 1 8501 0 1
Reinicializagéo de disparo (trip reset) 8501 3 1
Tabela 49 - Saidas Modbus TCP — Resistor
Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Mensagem de disparo de protegédo 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegao 2 453 0 16
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Tabela 49 - Saidas Modbus TCP — Resistor (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Mensagem de alarme de protegao 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protegao 2 462 0 16
Média de Irms 500 0 32
Ready 3201 0 1
Status de execugéo 1 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Carga partindo 3201 15 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tensdo a montante presente 1 3202 12 1

Alimentacao de energia

Tabela 50 - Entradas Modbus TCP — Fonte de alimentagéao

Este bloco de fun¢des é usado para gerenciar uma fonte de alimentagao.

Figura 25 - Bloco de fun¢ées da fonte de alimentagao

Dados ciclicos {

Fonte de alimentagéo

Reinicializagao de disparo (trip reset)

—— Execugéo 1

Tens&o a montante presente 1

Carga em regime permanente

Pronto para reinicializar

Pronto

Status de execugéo 1
Carga partindo

Vel ce (s Dados ciclicos
Alarme
Disparado

Alarme de ativo

Mensagem de alarme —— Dados aciclicos
Mensagem de disparo ——

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Execugéo 1 8501 0 1
Reinicializacéo de disparo (trip reset) 8501 3 1
Tabela 51 - Saidas Modbus TCP — Fonte de alimentagao

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Mensagem de disparo de protegéo 1 452 0 16

Mensagem de disparo de protegéo 2 453 0 16

Mensagem de alarme de protegao 1 461 0 16

Mensagem de alarme de protecéao 2 462 0 16

Média de Irus 500 0 32
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Integracédo do Modbus TCP com terceiros Motores
Tabela 51 - Saidas Modbus TCP — Fonte de alimentagao (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)

Ready 3201 0 1

Status de execugao 1 3201 1 1

Tripped 3201 2 1

Alarm 3201 3 1

Carga em regime permanente 3201 8 1

Pronto para reinicializar 3201 9 1

Carga partindo 3201 15 1

Alarme de ativo 3202 3 1

Tensao a montante presente 1 3202 12 1

Transformador

Tabela 52 - Entradas Modbus TCP — Transformador

Este bloco de fung¢des é usado para gerenciar um transformador.

Figura 26 - Bloco de fungdes do transformador

—— Execugéo 1

Dados ciclicos {

Reinicializagdo de disparo (trip reset) Pronto

Transformador

Tens&o a montante presente 1
Status de execugéo 1

Carga partindo

Carga em regime permanente
Média de Irms

Alarme

Disparado

Pronto para reinicializar
Alarme de ativo

Dados ciclicos

Mensagem de alarme  —— | b os aciclicos
Mensagem de disparo ——

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Execugéo 1 8501 0 1
Reinicializagéo de disparo (trip reset) 8501 3 1
Tabela 53 - Saidas Modbus TCP — Transformador

Nome da saida Enderego Bit inicial Tamanho (bits)
Mensagem de disparo de protegédo 1 452 0 16

Mensagem de disparo de protegéo 2 453 0 16

Mensagem de alarme de protecéo 1 461 0 16

Mensagem de alarme de protegao 2 462 0 16

Média de Irus 500 0 32

Ready 3201 0 1

Status de execugao 1 3201 1 1

Tripped 3201 2 1
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Tabela 53 - Saidas Modbus TCP — Transformador (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Alarm 3201 3 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Carga partindo 3201 15 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tens&o a montante presente 1 3202 12 1

Blocos de funcoes de aplicacao

Bomba
Este bloco de fun¢des é usado para gerenciar uma bomba.

Figura 27 - Bloco de fungdes da bomba

Pump

—— Trip Reset Ready —
Cyclic data {— Run 1 Upstream Voltage Present 1 ——
Bypass Command Status ——

Local Forward Status ——

PV Control Input 0 Status ——

PV Control Input 1 Status ——

Manual Mode Override Status ——

Run 1 Status —

Load Running —— | Cyclic data

Load Starting ——

IRms Average ——

Alarm —

Tripped —

Ready to Reset ——

Asset Alarm ——

PV Input 0-4 —

PV Switch 0-4 —

Motor Thermal Capacity Used ——
Alarm Message ——
Trip Message ——

Time to Trip —— Acyclic data
Time to Reset —
Predictive Alarm Status ——
Tabela 54 - Entradas Modbus TCP — Bomba
Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Execugéo 1 8501 0 1
Reinicializagao de disparo (trip 8501 3 1
reset)
Tabela 55 - Saidas Modbus TCP — Bomba
Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagéo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protegao 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protecao 2 462 0 16
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Tabela 55 - Saidas Modbus TCP — Bomba (Continuagio)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Média de Irms 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Status de execugao 1 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Carga partindo 3201 15 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tens&o a montante presente 1 3202 12 1
Status do comando de bypass 3215 0 1
Status de avanco local 3215 1 1
Status da entrada de controle de PV 0 3215 5 1
Status da entrada de controle de PV 1 3215 6 1
Status de substituigdo do modo manual 3215 7 1
Status de alarme preditivo 3217 0 16
Entrada de PV 0 3224 0 16
Entrada de PV 1 3225 0 16
Entrada de PV 2 3226 0 16
Entrada de PV 3 3227 0 16
Entrada de PV 4 3228 0 16
Contator de PV 0 3230 0 1
Contator de PV 1 3230 1 1
Contator de PV 2 3230 2 1
Contator de PV 3 3230 3 1
Contator de PV 4 3230 4 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8
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Transportador com um sentido de rotagao

Este bloco de fungdes é usado para gerenciar um transportador com um sentido
de rotagéo.

Figura 28 - Bloco de fun¢ées Transportador com um sentido de rotagao

ConveyorOneDirection

—— Reinicializagéo de disparo (trip reset) Pronto —
—— Execugéo 1 Tens&do a montante presente 1 ——
Status do comando de bypass ——

Status de avancgo local —

Status de execugdo 1 ——

Carga em regime permanente ——

Carga partindo ——

Média de Irms ——

Alarme ——

Disparado ——

Pronto para reinicializar ——

Alarme de ativo ——

Entrada de PV 0-4 —

Contator de PV 0-4 ——

Dados ciclicos {

I Dados ciclicos

Capacidade térmica utilizada do motor ——
Mensagem de alarme ——

Mensagem de disparo ——

Tempo para disparo ——

Tempo para restauro ——

Status de alarme preditivo ——

Dados aciclicos

Tabela 56 - Entradas Modbus TCP — Transportador com um sentido de rotagido

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Execugéo 1 8501 0 1
Reinicializag&o de disparo (trip 8501 3 1

reset)

Tabela 57 - Saidas Modbus TCP — Transportador com um sentido de rotagao

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagéo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegao 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protecao 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protegéao 2 462 0 16
Média de Irus 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Status de execugéo 1 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Carga partindo 3201 15 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tens&o a montante presente 1 3202 12 1
Status do comando de bypass 3215 0 1
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Tabela 57 - Saidas Modbus TCP — Transportador com um sentido de rotagao (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)

Status de avanco local 3215 1 1

Status de alarme preditivo 3217 0 16

Entrada de PV 0 3224 0 16

Entrada de PV 1 3225 0 16

Entrada de PV 2 3226 0 16

Entrada de PV 3 3227 0 16

Entrada de PV 4 3228 0 16

Contator de PV 0 3230 0 1

Contator de PV 1 3230 1 1

Contator de PV 2 3230 2 1

Contator de PV 3 3230 3 1

Contator de PV 4 3230 4 1

Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8

Transportador com um sentido de rotacao - Parada SIL, Cat. W. 1/2

Esse bloco de fungdes é utilizado para gerenciar um transportador com um
sentido de rotagdo com fungao de categoria de parada 0 ou 1 em conformidade
com as categorias de fiacdo 1 e 2.18

Figura 29 - Bloco de fungées Transportador com um sentido de rotagao —
Parada SIL, Cat. W. 1/2

Dados ciclicos{ -
—— Execugéo 1

Tabela 58 - Entradas Modbus TCP

ConveyorOneDirectionSILStopCat1and2

Reinicializagédo de disparo (trip reset) Pronto
Tens&o a montante presente 1
Status do comando de bypass
Status de avango local

Status de execucao 1

Carga em regime permanente
Carga partindo

Média de Irms

Alarme

Disparado

Pronto para reinicializar
Alarme de ativos

Entrada de PV 0-4

Contator de PV 0-4

Capacidade térmica utilizada do motor
Mensagem de alarme

Mensagem de disparo

Tempo para disparo

Tempo para redefinicao

Status de alarme preditivo

Dados ciclicos

Dados aciclicos

Nome da entrada Enderego Bit inicial Tamanho (bits)
Execugéo 1 8501 0 1
Reinicializagéo de disparo (trip 8501 3 1

reset)

18. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 60204-1.
Categorias de fiacdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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Tabela 59 - Saidas Modbus TCP

Nome da saida Enderego Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializagéo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegao 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protegao 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protegao 2 462 0 16
Média de Irus 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Status de execugao 1 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Carga partindo 3201 15 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tenséo a montante presente 1 3202 12 1
Status do comando de bypass 3215 0 1
Status de avango local 3215 1 1
Status de alarme preditivo 3217 0 16
Entrada de PV 0 3224 0 16
Entrada de PV 1 3225 0 16
Entrada de PV 2 3226 0 16
Entrada de PV 3 3227 0 16
Entrada de PV 4 3228 0 16
Contator de PV 0 3230 0 1
Contator de PV 1 3230 1 1
Contator de PV 2 3230 2 1
Contator de PV 3 3230 3 1
Contator de PV 4 3230 4 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8
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Transportador com dois sentidos de rotagao

Este bloco de fungdes é usado para gerenciar um transportador com dois
sentidos de rotacao.

Figura 30 - Bloco de fun¢ées Transportador com dois sentidos de rotagiao

Dados ciclicos

ConveyorTwoDirections

—— Reinicializagéo de disparo (trip reset) Pronto
—— Acionar avango Tensdo a montante presente 1
—— Acionar reversao Tensao a montante presente 2
Status do comando de bypass

Status de avanco local

Status de reverséao local

Status de avango

Status de reverséo

Carga em regime permanente

Carga partindo

Média de Irms

Alarme

Disparado

Pronto para reinicializar

Alarme de ativo

Entrada de PV 0-4

Contator de PV 0-4

Capacidade térmica utilizada do motor
Mensagem de alarme

Mensagem de disparo

Tempo para disparo

Tempo para restauro

Status de alarme preditivo

Dados ciclicos

Dados aciclicos

Tabela 60 - Entradas Modbus TCP — Transportador com dois sentidos de rotagao

Nome da entrada Enderego Bit inicial Tamanho (bits)
Acionar avango 8501 0 1

Acionar reversao 8501 1 1
Reinicializagéo de disparo (trip 8501 3 1

reset)

Tabela 61 - Saidas Modbus TCP — Transportador com dois sentidos de rotagao

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializacédo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegédo 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegao 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protecéo 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protegao 2 462 0 16
Média de Irus 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Status de avango 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Carga em regime permanente 3201 8 1
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Carga partindo 3201 15 1
Status de reversao 3202 1 1
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Tabela 61 - Saidas Modbus TCP — Transportador com dois sentidos de rotagao (Continuagio)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Alarme de ativo 3202 3 1
Tens&o a montante presente 1 3202 12 1
Tensao a montante presente 2 3202 13 1
Status do comando de bypass 3215 0 1
Status de avango local 3215 1 1
Status de reversao local 3215 2 1
Status de alarme preditivo 3217 0 16
Entrada de PV 0 3224 0 16
Entrada de PV 1 3225 0 16
Entrada de PV 2 3226 0 16
Entrada de PV 3 3227 0 16
Entrada de PV 4 3228 0 16
Contator de PV 0 3230 0 1
Contator de PV 1 3230 1 1
Contator de PV 2 3230 2 1
Contator de PV 3 3230 3 1
Contator de PV 4 3230 4 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8
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Transportador com dois sentidos de rotacao - Parada SIL, Cat. W. 1/2

Esse bloco de fungdes é utilizado para gerenciar um transportador com dois
sentidos de rotacdo com fungéo de categoria de parada 0 ou 1 em conformidade
com as categorias de fiagao 1 e 2.19

Figura 31 - Bloco de fun¢ées Transportador com dois sentidos de rotagdo —

Parada SIL, Cat. W. 1/2

ConveyorTwoDirectionsSILStopCat1and2

—— Reinicializagéo de disparo (trip reset)
—— Acionar avanco
—— Acionar reversao

Dados ciclicos

Tabela 62 - Entradas Modbus TCP

Pronto
Tensdo a montante presente 1
Tens&do a montante presente 2
Status do comando de bypass
Status de avanco local

Status de reverséo local
Status de avango

Status de reversao

Carga em regime permanente
Carga partindo

Média de Irms

Alarme

Disparado

Pronto para reinicializar
Alarme de ativos

Entrada de PV 0-4

Contator de PV 0-4

Capacidade térmica utilizada do motor
Mensagem de alarme

Mensagem de disparo

Tempo para disparo

Tempo para redefinigao

Status de alarme preditivo

Dados ciclicos

Dados aciclicos

Nome da entrada Enderego Bit inicial Tamanho (bits)
Acionar avango 8501 0 1
Acionar reversao 8501 1 1
Reinicializagéo de disparo (trip 8501 3 1
reset)

Tabela 63 - Saidas Modbus TCP
Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tempo de sobrecarga térmica até a reinicializacédo 450 0 16
Mensagem de disparo de protegéo 1 452 0 16
Mensagem de disparo de protegao 2 453 0 16
Mensagem de alarme de protecéo 1 461 0 16
Mensagem de alarme de protegao 2 462 0 16
Média de Irvs 500 0 32
Tempo de sobrecarga térmica até o disparo 511 0 16
Ready 3201 0 1
Status de avango 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Carga em regime permanente 3201 8 1

19. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 60204-1.
Categorias de fiacdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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Tabela 63 - Saidas Modbus TCP (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Pronto para reinicializar 3201 9 1
Carga partindo 3201 15 1
Status de reversao 3202 1 1
Alarme de ativo 3202 3 1
Tensao a montante presente 1 3202 12 1
Tensao a montante presente 2 3202 13 1
Status do comando de bypass 3215 0 1
Status de avanco local 3215 1 1
Status de reverséo local 3215 2 1
Status de alarme preditivo 3217 0 16
Entrada de PV 0 3224 0 16
Entrada de PV 1 3225 0 16
Entrada de PV 2 3226 0 16
Entrada de PV 3 3227 0 16
Entrada de PV 4 3228 0 16
Contator de PV 0 3230 0 1
Contator de PV 1 3230 1 1
Contator de PV 2 3230 2 1
Contator de PV 3 3230 3 1
Contator de PV 4 3230 4 1
Capacidade térmica utilizada do motor 9630 0 8

Energia do sistema

Este bloco de fungdes executa as seguintes fungdes:

* Retorna as informacgdes de energia do avatar do sistema

* Reinicializa as informagdes de energia do avatar do sistema

* Reinicializa os valores predefinidos de energia do avatar do sistema

Figura 32 - Bloco de fung6es SystemEnergy

Dados ciclicos

Dados aciclicos

SystemEnergy
Reinicializar tensdo RMS méaxima } Dados ciclicos
Reinicializar desequilibrio méximo de tensao

Reinicializar status de flutuagdo da tens@o a montante

Status de flutuagéo da tenséo a montante

Tensdo RMS média

Tensdo RMS média maxima

Marcagdo de data e hora da tensdo média maxima

Fase 1 tensdo RMS

Fase 2 tensdo RMS

Fase 3 tensdo RMS

% de desequilibrio de tensdo

Porcentagem de desequilibrio maximo de tensao

Marcagdo de data e hora de desequilibrio maximo de tensdo
Sequéncia de fase de tensao

Reinicializar contagem de afundamento de tensdo
Reinicializar contagem de elevagéo de tensao
Reinicializar poténcia ativa total maxima
Reinicializar poténcia reativa total maxima
Reinicializar fator de poténcia verdadeiro minimo
Reinicializar fator de poténcia verdadeiro maximo
Reinicializar energia reativa total

Reinicializar energia ativa total

Frequéncia

Registro de afundamento de tensao [1-5]

Data de inicio do registro de afundamento de tenséo [1-5]
Data de parada do registro de afundamento de tensao [1-5]
Contagem de afundamento de tensdo

Registro de elevagdo de tensdo [1-5]

Data de inicio do registro de elevagao de tenséo [1-5]

Data de parada do registro de elevagdo de tensao [1-5]
Contagem de elevagao de tensdo

Poténcia ativa total instanténea

Poténcia ativa total méaxima

Marcagdo de data e hora da poténcia ativa total maxima
Poténcia reativa total instantanea

Poténcia reativa total maxima

Marcagao de data e hora da poténcia reativa total maxima
Fator de poténcia verdadeiro

Fator de poténcia verdadeiro minimo

Fator de poténcia verdadeiro maximo

Marcagédo de data e hora do fator de poténcia verdadeiro minimo
Marcagéo de data e hora do fator de poténcia verdadeiro maximo
Energia ativa total

Energia reativa total

Dados aciclicos
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Tabela 64 - Entradas Modbus TCP — Energia do sistema
Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Reinicializar tensdo RMS maxima all 0 1
Reinicializar desequilibrio maximo de tenséo 71 1 1
Reinicializar status de flutuagéo da tensao a 711 2 1
montante
Reinicializar contagem de afundamento de tenséo 71 8 1
Reinicializar contagem de elevagao de tenséo 711 9 1
Reinicializar poténcia ativa total maxima 712 0 1
Reinicializar poténcia reativa total maxima 712 1 1
Reinicializar fator de poténcia verdadeiro minimo 712 8 1
Reinicializar fator de poténcia verdadeiro maximo 712 9 1
Reinicializar energia ativa total 713 0 1
Reinicializar energia reativa total 713 1 1
Tabela 65 - Saidas Modbus TCP — Energia do sistema
Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Energia ativa total 143 0 32
Energia reativa total 145 0 32
Frequéncia (Hz) 474 0 8
Tensdo RMS média 476 0 16
Fase 1 (V) tensdo RMS 477 0 16
Fase 2 (V) tensdo RMS 478 0 16
Fase 3 (V) tensdo RMS 479 0 16
Porcentagem de desequilibrio de tenséo (%) 480 0 8
Fator de poténcia verdadeiro 481 0 8
Poténcia ativa total instantanea 482 0 32
Poténcia reativa total instantanea 484 0 32
Contagem de afundamento de tenséo 1550 0 16
Contagem de elevagédo de tenséo 1551 0 16
Status de flutuagdo da tensdo a montante 1553 0 1
Registro de afundamento de tenséo 1 (mais recente) | 1600 0 16
I13ata de inicio do registro de afundamento de tenséo 1601 0 64
Data de parada do registro de afundamento de 1605 0 64
tenséo 1
Registro de afundamento de tensédo 2 1609 0 16
2Data de inicio do registro de afundamento de tenséo 1610 0 64
Data de parada do registro de afundamento de 1614 0 64
tenséo 2
Registro de afundamento de tenséo 3 1618 0 16
?I?ata de inicio do registro de afundamento de tenséo 1619 0 64
Data de parada do registro de afundamento de 1623 0 64
tensédo 3
Registro de afundamento de tenséo 4 1627 0 16
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Tabela 65 - Saidas Modbus TCP — Energia do sistema (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Eata de inicio do registro de afundamento de tenséo 1628 0 64
Data de parada do registro de afundamento de 1632 0 64
tenséo 4

Registro de afundamento de tenséo 5 (menos 1636 0 16
recente)

5Data de inicio do registro de afundamento de tenséo 1637 0 64
Data de parada do registro de afundamento de 1641 0 64
tenséo 5

Registro de elevagéo de tensdo 1 (mais recente) 1650 0 16
Data de inicio do registro de elevagéo de tenséo 1 1651 0 64
Data de parada do registro de elevagao de tenséo 1 1655 0 64
Registro de elevacao de tenséo 2 1659 0 16
Data de inicio do registro de elevagéo de tenséo 2 1660 0 64
Data de parada do registro de elevagéo de tenséo 2 1664 0 64
Registro de elevagao de tensédo 3 1668 0 16
Data de inicio do registro de elevagao de tenséo 3 1669 0 64
Data de parada do registro de elevagéo de tenséo 3 1673 0 64
Registro de elevagao de tenséao 4 1677 0 16
Data de inicio do registro de elevagao de tensao 4 1678 0 64
Data de parada do registro de elevagéo de tensao 4 1682 0 64
Registro de elevagao de tensdo 5 (menos recente) 1686 0 16
Data de inicio do registro de elevagéo de tenséo 5 1687 0 64
Data de parada do registro de elevagéo de tenséo 5 1691 0 64
Marcagéo de data e hora da tensdo média maxima 2120 0 64
Tensdo RMS média maxima 2124 0 16
Marcagéo de data e hora de desequilibrio maximo de | 2128 0 64
tensédo

Porcentagem de desequilibrio maximo de tensao 2132 0 8
Mgrgagéo de data e hora da poténcia ativa total 2140 0 64
maxima

Poténcia ativa total maxima 2144 0 32
Ma)rgagéo de data e hora da poténcia reativa total 2148 0 64
maxima

Poténcia reativa total maxima 2152 0 32
Marcagéo de data e hora do fator de poténcia 2160 0 64
verdadeiro maximo

Fator de poténcia verdadeiro maximo 2164 0 8
Marcagéo de data e hora do fator de poténcia 2168 0 64
verdadeiro minimo

Fator de poténcia verdadeiro minimo 2172 0 8
Sequéncia de fase de tenséo (ABC ou ACB) 3202 0 1
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Diagnoéstico do sistema

Este bloco de fungdes retorna e reinicializa as informagdes de diagndstico do
avatar do sistema.

Figura 33 - Bloco de fungbes SystemDiagnostics

— Reinicializar contador de alarmes do sistema
Dados ciclicos { —  Reinicializar contador de eventos menores do sistema
— Reinicializar eventos de comunicagéo da rede de campo

SystemDiagnostics

Contador de eventos de comunicagdo da rede de campo
Contador de alarmes do sistema

Contador de eventos menores do sistema

Registro de eventos menores [1-5]

Grupo de mensagens de parada de partida SIL [1-10]

Tabela 66 - Entradas Modbus TCP — Diagnoéstico do sistema

Flutuagao de tensao de controle
Status de parada SIL

} Dados ciclicos

Dados aciclicos

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Reinicializar contador de alarmes do sistema 8502 0 1
Reinicializar contador de eventos menores do 8502 1 1
sistema
Reinicializar contador de eventos de comunicagédo da | 8503 2 1
rede de campo

Tabela 67 - Saidas Modbus TCP — Diagndstico do sistema
Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Contador de eventos menores do sistema 90 0 16
Contador de eventos de comunicagéo da rede de 91 0 16
campo
Contador de alarmes do sistema 92 0 16
Registro de eventos menores 1 300 0 80
Registro de eventos menores 2 310 0 80
Registro de eventos menores 3 320 0 80
Registro de eventos menores 4 330 0 80
Registro de eventos menores 5 340 0 80
Flutuagéo de tenséo de controle 452 5 1
Status de parada de partida SIL20 3203 0 1
Grupo de mensagens de parada de partida SIL 1 3204 0 8
Grupo de mensagens de parada de partida SIL 2 3205 0 8
Grupo de mensagens de parada de partida SIL 3 3206 0 8
Grupo de mensagens de parada de partida SIL 4 3207 0 8
Grupo de mensagens de parada de partida SIL 5 3208 0 8
Grupo de mensagens de parada de partida SIL 6 3209 0 8

20. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.

85361B1905PTBR-05

61



TeSys™ island — Solucdo Digital de Gerenciamento de
Motores Integragéo do Modbus TCP com terceiros

Tabela 67 - Saidas Modbus TCP — Diagndstico do sistema (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Grupo de mensagens de parada de partida SIL 7 3210 0 8
Grupo de mensagens de parada de partida SIL 8 3211 0 8
Grupo de mensagens de parada de partida SIL 9 3212 0 8
Grupo de mensagens de parada de partida SIL 10 3213 0 8

Gerenciamento de ativos do sistema

Este bloco de fungdes retorna informagdes de manutencéao e especificas de
produto dos dispositivos do sistema.

Figura 34 - Bloco de fun¢ées SystemAssetManagement

SystemAssetManagement

Horas do méaulo ligado ——
Ndmero de eventos do disposifivo —— | Dados aciclicos
Enderegco MAC base ——

Tabela 68 - Saidas Modbus TCP — Gerenciamento de ativos do sistema

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Horas do médulo ligado 28 0 32
Numero de eventos do dispositivo 33 0 16
Endereco MAC base 64267 0 48
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Hora do sistema
Este bloco de fungdes retorna a data e hora do dispositivo do sistema.
Figura 35 - Bloco de fung6es Hora do sistema
SystemTime
Hora do sistema —— } Dados aciclicos
Tabela 69 - Saidas Modbus TCP — Hora do sistema
Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Hora do sistema 2100 0 64
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Energia

Este bloco de fungdes executa as seguintes fungdes:

* Retorna as informacgdes de energia e poténcia do avatar selecionado

* Reinicializa os registros de energia do avatar selecionado

» Configura os valores predefinidos de energia do avatar selecionado

Figura 36 - Bloco de funcoes de energia

Energia
Dados ciclicos {— Executar Gravar ToU, canal 1-4

Poténcia ativa total instantanea

Poténcia ativa total maxima

Marcagéo de data e hora da poténcia ativa total maxima
Poténcia reativa total instantanea

Poténcia reativa total maxima

Marcagéo de data e hora da poténcia reativa total maxima

Fator de poténcia verdadeiro

Fator de poténcia verdadeiro minimo

Fator de poténcia verdadeiro maximo

Marcagéo de data e hora do fator de poténcia verdadeiro minimo
Marcagéo de data e hora do fator de poténcia verdadeiro maximo
Energia ativa total

Energia reativa total

ToU de energia ativa total, canal [1-4]

ToU de energia reativa total, canal [1-4]

—— Configurar energia ativa total

—— Configurar energia reativa total
—— Valor predefinido de energia ativa total
—— Valor predefinido de energia reativa total

Dados aciclicos

Tabela 70 - Entradas Modbus TCP — Energia

Dados aciclicos

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Valor predefinido de energia ativa total 680 0 32

Valor predefinido de energia reativa total 682 0 32

Executar Gravar ToU, canal 1 713 2 1

Executar Gravar ToU, canal 2 713 3 1

Executar Gravar ToU, canal 3 713 4 1

Executar Gravar ToU, canal 4 713 5 1

Configurar energia ativa total 713 6 1

Configurar energia reativa total 713 7 1

Tabela 71 - Saidas Modbus TCP — Energia

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Energia ativa total 143 0 32
Energia reativa total 145 0 32
Fator de poténcia verdadeiro 481 0 8
Poténcia ativa total instantanea 482 0 32
Poténcia reativa total instantanea 484 0 32
Mgrgagéo de data e hora da poténcia ativa total 2140 0 64
maxima

Poténcia ativa total maxima 2144 0 32
Mgrgagéo de data e hora da poténcia reativa total 2148 0 64
maxima

Poténcia reativa total maxima 2152 0 32
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Tabela 71 - Saidas Modbus TCP — Energia (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Marcagéo de data e hora do fator de poténcia 2160 0 64
verdadeiro maximo

Fator de poténcia verdadeiro maximo 2164 0 8
Marcagéo de data e hora do fator de poténcia 2168 0 64
verdadeiro minimo

Fator de poténcia verdadeiro minimo 2172 0 8
ToU de energia ativa total, canal 1 2200 0 32
ToU de energia reativa total, canal 1 2202 0 32
ToU de energia ativa total, canal 2 2204 0 32
ToU de energia reativa total, canal 2 2206 0 32
ToU de energia ativa total, canal 3 2208 0 32
ToU de energia reativa total, canal 3 2210 0 32
ToU de energia ativa total, canal 4 2212 0 32
ToU de energia reativa total, canal 4 2214 0 32

Diagnoéstico

Este bloco de fungdes executa as seguintes fungdes para o avatar selecionado:

* Retorna informacdes de diagndstico

* Reinicializa o registro de Irms maximo

* Retorna os valores dos contadores de disparo de protegao e reinicializa

todos esses contadores

* Retorna os valores dos registros de disparo

« Retorna os valores dos contadores de alarmes e reinicializa todos os

contadores de alarmes

Figura 37 - Bloco de fun¢des de diagnodstico

—— Reinicializar Irms maximo
Dados ciclicos

Reinicializar contador de alarmes
— Reinicializar contador de disparo de prote¢éo

Diagnéstico
Presenca de tensdo a montante [1-4] } Dados ciclicos
Irms médjo maximo
Marcagdo de data/hora de Irms médio maximo
Irms fase 1
Irms fase 2
Irms fase 3
Contagem de alarmes de sobrecarga térmica
Contagem de alarmes de rotor bloqueado
Contagem de alarmes de subcorrente
Contagem de alarmes de sobrecorrente
Contagem de al de ilibrio de corrente de fase
Contagem de alarmes de corrente de terra
C de de superaquecimento do motor
Contagem de todos os alarmes
Contagem de disparos de sobrecarga térmica
Contagem de disparos de rotor bloqueado

Dados aciclicos

Contagem de disparos de subcorrente

Contagem de disparos de partida longa

Contagem de disparos de sobrecorrente

C de dispa le superaq i do motor
Contagem de disparos de bloqueio na partida

Contagem de disparos de desequilibrio de corrente de fase
Contagem de disparos de configuracdo de fase

Contagem de disparos de corrente de terra

Contagem de disparos de sequéncia de fases
Contagem de disparos de perda de corrente de fase
Contagem de todos os disparos

Registro de disparos [1-5]
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Tabela 72 - Entradas Modbus TCP — Diagndstico

Nome da entrada Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Reinicializar contador de disparo de protegéo 710 0 1
Reinicializar contador de alarmes 710 1 1
Reinicializar Irpms maximo 710 2 1

Tabela 73 - Saidas Modbus TCP — Diagnéstico

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
IRMS medio maximo 32 0 16
Contagem de disparos de corrente de terra 102 0 16
Contagem de disparos de sobrecarga térmica 103 0 16
Contagem de disparos de partida longa 104 0 16
Contagem de disparos de rotor bloqueado 105 0 16
Contagem de disparos de desequilibrio de corrente 106 0 16
de fase

Contagem de disparos de subcorrente 107 0 16
Contagem de alarmes de sobrecarga térmica 116 0 16
Contagem de todos os disparos 122 0 16
Contador de todos os alarmes 123 0 16
Contagem de disparos de blogueio na partida 129 0 16
Contagem de disparos de sobrecorrente 130 0 16
Contagem de disparos de perda de corrente de fase 131 0 16
Contagem de disparos de superaquecimento do 132 0 16
motor

Contagem de disparos de sequéncia de fases 135 0 16
Registro de disparos 1 150 0 80
Registrador de disparo 2 180 0 80
Registro de disparos 3 210 0 80
Registro de disparos 4 240 0 80
Registro de disparos 5 270 0 80
Irms Fase 1 502 0 32
Irms Fase 2 504 0 32
Irvs Fase 3 506 0 32
Contagem de disparos de configuragao de fase 1500 0 16
Contagem de alarmes de corrente de terra 1502 0 16
Contagem de alarmes de rotor bloqueado 1505 0 16
Contagem de alarmes de desequilibrio de corrente 1506 0 16
de fase

Contagem de alarmes de subcorrente 1507 0 16
Contagem de alarmes de sobrecorrente 1530 0 16
Contagem de alarmes de superaquecimento do 1532 0 16
motor

Marcagéo de data e hora de Igys médio maximo 2104 0 64
Tensao a montante presente 1 3202 12 1
Tensao a montante presente 2 3202 13 1
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Tabela 73 - Saidas Modbus TCP — Diagnéstico (Continuagao)

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Tensao a montante presente 3 3202 14 1
Tensao a montante presente 4 3202 15 1

Gerenciamento de ativos

Este bloco de fungdes retorna informagdes de manutencao e de identificacdo de
produto dos dispositivos.

Figura 38 - Bloco de fun¢gées AssetManagement

AssetManagement

Horas do mdéadulo ligado ——

Horas do contator ligado ——

Numero de eventos do dispositivo ——

Numero de ciclos do contator ——

Numero de ciclos de energizacdo do dispositivo ——
Numero de paradas SIL. ~——

Irms maximo ~——

Irms médio da vida util ——

Tensdo média maxima ——

Tensdo média no ciclo de vida ——

Dados aciclicos

Tabela 74 - Saidas Modbus TCP — Gerenciamento de ativos

Nome da saida Endereco Bit inicial Tamanho (bits)
Numero de ciclos de energizacao do dispositivo 24 0 32
Numero de ciclos do contator 26 0 32
Horas do médulo ligado 28 0 32
Horas do contator ligado 30 0 32
IRMS médio do ciclo de vida 35 0 32
IRMS maximo 32 0 16
Numero de eventos do dispositivo 33 0 16
Tens&o média no ciclo de vida 34 0 16
Numero de 21 paradas de partida SIL 40 0 32
Tens&o média maxima 32 0 16

21. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
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Integracao de EtherNet/IP com terceiros

Enderecamento EtherNet/IP™

Tabela 75 - Enderegamento EtherNet/IP

Etapa Acgao
1 Configure a ilha no DTM do TeSys™ island.
2 No DTM do TeSys island, clique em Dispositivo no menu suspenso e selecione o

formato de arquivo que deseja exportar. E possivel escolher entre um arquivo EDS ou
arquivos L5X do Rockwell Software®.

Para L5X:
*  Clique em Exportar e em Formato de arquivo EDS para L5X.

«  Cliqgue em Salvar. O arquivo sera salvo como um arquivo zip no formato nome_
da_ilha.zip.

Para EDS:
¢ Clique em Exportar e em Formato de arquivo EDS.

« Clique em Salvar. O arquivo sera salvo como um arquivo EDS no formato nome_
da_ilha.eds.

Vocé recebera uma notificagdo de que o arquivo EDS foi criado. Clique em OK.

3 Consulte o Guia de inicio rapido EtherNet/IP™, documento nimero 85361B1906, para
obter instru¢des sobre como importar os arquivos L5X para o ambiente Rockwell
Software Studio 5000%. Para obter instrugdes sobre como importar o arquivo EDS,
consulte a documentagao fornecida para o ambiente de programacgéo e as seguintes
secgOes para ver dicas sobre a importagdo manual do arquivo EDS.

Como importar o arquivo EDS para uma ferramenta de
programacao

Depois de exportar um arquivo EDS, vocé pode importar o arquivo EDS para sua
ferramenta de programacéo preferida. Siga as instrugdes da ferramenta de
programacao para determinar como importar os dados e acessa-los. As segdes a
seguir também podem fornecer informacgdes adicionais, dependendo da aplicagédo
e do ambiente de programacao utilizados.

Como utilizar varios dispositivos TeSys™ island em uma unica ferramenta
de programacao

A saida de exportagao do arquivo EDS é um arquivo especifico para a ilha
configurada. Ela contém informagdes que sdo exclusivas dos avatares e
dispositivos, na ordem escolhida por vocé. Se vocé trabalhar com varias ilhas em
seu ambiente de PC ou programacéao, tera varios arquivos EDS. Geralmente,
uma ferramenta de programacgéao nao permitira conflitos no nome do produto ou
na revisao de varios dispositivos importados. Por exemplo, ndo é possivel
importar dois arquivos EDS diferentes para o TeSyS™ island revisao 1.1. Para
contornar isso e trabalhar com varias configuragdes de ilhas (cada ilha importada
com um dispositivo na ferramenta de programacgao), € recomendavel editar
MinRev e ProdName no arquivo EDS com um editor de texto ou o software EZ-
EDS, como mostrado abaixo.
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Figura 39 - Folha de dados eletronica gerada pelo EZ-EDS
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Figura 40 - Exportagao de arquivo EDS do TeSys island com o EZ-EDS
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Nocgoes basicas sobre bits de comandos de avatar e status

O arquivo EDS contém detalhes sobre os dados para os varios comandos e
status de avatar. Eles sédo descritos como A1_Commands (comandos do Avatar
1), A2_Commands1 (primeiro conjunto de comandos do Avatar 2), A2_
Commands2 (ultimo conjunto de comandos do Avatar 2), etc.

Em muitas ferramentas de programacéo, os parametros sao descritos apenas
como bytes totais. No entanto, o arquivo EDS contém as descri¢cdes detalhadas
de cada bit. Para acessar as informacoes, se a sua ferramenta de programacao
nao as exibir, abra o arquivo EDS com um visualizador de arquivos EDS, como o
EZ-EDS. Se vocé selecionar o parametro (como A2_Commands1, mostrado
abaixo) e, depois, selecionar Enumerate, sera exibida uma descricdo completa de
cada bit.
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Figura 41 - EZ-EDS - Enumerate
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Dados ciclicos de EtherNet/IP

O parametro TeSys island tem a capacidade de usar uma unica conexao
EtherNet/IP para trocar dados em tempo real de/para todos os avatares com um
unico conjunto de dados ciclicos de entrada e um unico conjunto de dados

ciclicos de saida.

Tabela 76 - Conjunto de dados ciclico de saida

Conjunto de Conjunto de Conjunto de
dados de saida dados de saida dados de saida
do avatar 1 do avatar 2 do avatar 3

Conjunto de
dados de saida
do avatar N

Tabela 77 - Conjunto de dados

ciclicos da entrada

Conjunto de Conjunto de Conjunto de
dados de entrada | dados de entrada | dados de entrada
do avatar 1 do avatar 2 do avatar 3

Conjunto de
dados de entrada
N do avatar

A ordem do conjunto de dados de avatar corresponde a ordem do avatar da
ferramenta digital usada para criar a configuragado da ilha. Veja a tabela abaixo,

por exemplo:
Ordem do avatar na Ordem dos conjuntos de | Avatar (exemplo)
ferramenta digital dados no conjunto de
dados ciclicos de
entrada/saida
1 1 Sistema
2 2 IOM
3 3 Gato de partida de reversao
segura. 1e 2
4 4 Partida DOL
5 5 Transportador DOL

70
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Tabela 78 - Dados ciclicos de EtherNet/IP

Nome do objeto ID da classe do objeto Instancia
Conjunto de dados ciclico de 0x04 0x64
saida

Conjunto de dados ciclicos da 0x04 0x65
entrada

Dados aciclicos de EtherNet/IP

Tabela 79 - Dados aciclicos de EtherNet/IP

O TeSys™ island d& suporte aos seguintes objetos EtherNet/IP para troca de
mensagens explicitas:

O parametro TeSys island suporta comunicagéo EtherNet/IP de classe 1 com um
disparador de transporte ciclico.

Nome do objeto ID de classe do Instancia Comentario
objeto

Diagnéstico do sistema 0x67 1

Energia do sistema 0x68 1
O sistema é sempre 1.

Gerenciamento de ativos do 0x69 1 ! P

sistema

Hora do sistema 0x70 1

Controle O0x6A 10-99

Energia 0x6B 10-99 Cada avatar in(_:lui seu prc}pr.io objeto de
controle, energia e diagndstico.

Diagnéstico 0x6C 10-99

Gerenciamento de ativos 0x6D 101-199 Ha uma instancia do Objeto de gerenciamento
de ativos para cada dispositivo.

Saida combinada do sistema Ox6F 1 —

Objeto de diagnéstico do sistema

Tabela 80 - Objeto de diagnéstico do sistema (0x67, instancia 1)

ID do atributo Nome

1 Contador de erros de comunicagao da rede de campo
2 Contagem de todos os alarmes

3 Contador de eventos menores do sistema

4 Registro de eventos menores 1

5 Registro de eventos menores 2

6 Registro de eventos menores 3

7 Registro de eventos menores 4

8 Registro de eventos menores 5

9 Grupo de mensagens de parada de partida SIL22 1
10 Grupo de mensagens de parada de partida SIL 2
11 Grupo de mensagens de parada de partida SIL 3

22. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma |IEC 61508.
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Tabela 80 - Objeto de diagnéstico do sistema (0x67, instancia 1)
(Continuacgéo)

ID do atributo Nome

12 Grupo de mensagens de parada de partida SIL 4
13 Grupo de mensagens de parada de partida SIL 5
14 Grupo de mensagens de parada de partida SIL 6
15 Grupo de mensagens de parada de partida SIL 7
16 Grupo de mensagens de parada de partida SIL 8
17 Grupo de mensagens de parada de partida SIL 9
18 Grupo de mensagens de parada de partida SIL 10
19 Versao da interface do bloco de fungdes

Objeto de energia do sistema

Tabela 81 - Objeto de energia do sistema (0x68, instéancia 1)

ID do atributo Descrigao

1 Tensdo RMS média (V)

2 Tensdo RMS maxima/média

3 Marcagéao de data e hora da tensdo média maxima

4 Fase 1 (V) tensdo RMS

5 Fase 2 (V) tensdo RMS

6 Fase 3 (V) tensdo RMS

7 Tensdo RMS L1-L2 (V)

8 Tensdo RMS L2-L3 (V)

9 Tensdo RMS L3-L1 (V)

10 Porcentagem de desequilibrio de tensao (%)

11 Desequilibrio maximo de tenséo (%)

12 Marcacgéo de data e hora de desequilibrio maximo de tensao
13 Sequéncia de fase (ABC ou ACB)

14 Frequéncia (Hz)

15 Registro de afundamento de tenséo 1 (mais recente)
16 Registro de afundamento de tenséo 1 (mais recente)
17 Registro de afundamento de tensdo 1 (mais recente)
18 Registro de afundamento de tenséo 2

19 Registro de afundamento de tenséo 2

20 Registro de afundamento de tenséo 2

21 Registro de afundamento de tenséo 3

22 Registro de afundamento de tenséo 3

23 Registro de afundamento de tenséo 3

24 Registro de afundamento de tenséo 4

25 Registro de afundamento de tenséo 4

26 Registro de afundamento de tenséo 4

27 Registro de afundamento de tensdo 5 (menos recente)
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Tabela 81 - Objeto de energia do sistema (0x68, instancia 1) (Continuagao)

ID do atributo Descrigao

28 Registro de afundamento de tensdo 5 (menos recente)
29 Registro de afundamento de tenséo 5 (menos recente)
30 Contagem de afundamento de tenséo

31 Registro de elevagao de tensao 1 (mais recente)

32 Registro de elevagao de tensdo 1 (mais recente)

33 Registro de elevagao de tensdo 1 (mais recente)

34 Registro de elevagao de tenséo 2

35 Registro de elevagao de tenséo 2

36 Registro de elevagao de tenséo 2

37 Registro de elevacado de tenséao 3

38 Registro de elevagao de tensédo 3

39 Registro de elevagao de tensdo 3

40 Registro de elevacao de tenséo 4

41 Registro de elevagao de tensdo 4

42 Registro de elevagao de tenséao 4

43 Registro de elevagao de tensao 5 (menos recente)

44 Registro de elevagao de tensdo 5 (menos recente)

45 Registro de elevagéo de tensdo 5 (menos recente)

46 Contagem de elevagao de tenséo

47 Poténcia ativa total instantanea (kW)

48 Poténcia ativa total maxima (kW)

49 Marcagéo de data e hora da poténcia ativa total maxima
50 Poténcia reativa total instantanea (kVAR)

51 Poténcia reativa total maxima (kVAR)

52 Marcagéao de data e hora da poténcia reativa total maxima
53 Fator de poténcia verdadeiro

54 Fator de poténcia verdadeiro minimo

55 Fator de poténcia verdadeiro maximo

56 Marcagéao de data e hora do fator de poténcia verdadeiro minimo
57 Marcagéao de data e hora do fator de poténcia verdadeiro maximo
58 Energia ativa total (kWh)

59 Energia reativa total (kVARh)

60 ToU_TotalActiveEnergyChannel1

61 ToU_TotalActiveEnergyChannel2

62 ToU_TotalActiveEnergyChannel3

63 ToU_TotalActiveEnergyChannel4
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Objeto de gerenciamento de ativos do sistema

Tabela 82 - Objeto de gerenciamento de ativos do sistema (0x69, instancia 1)

ID do atributo Descrigao

1 VendorName

2 ProductCode

3 MajorMinorRev

4 VendorURL

5 ProductName

6 ModelName

7 Enderegco MAC base

8 SerialNumber

9 Horas do médulo LIGADO

10 Numero de eventos (status do dispositivo)
11 Valor do hash de configuragéo

Objeto de hora do sistema

NOTA: Este objeto ¢é diferenciado porque pode ser lido e gravado.

Tabela 83 - Objeto de hora do sistema (0x70, instancia 1)

ID do atributo Nome

1 Hora do sistema

Objeto de controle

Tabela 84 - Objeto de controle (0x6A, instancia 10-99)

ID do atributo Descrigao

1 Temperatura do motor

2 Grupo SIL

3 Capacidade térmica utilizada do motor
4 Mensagem de alarme

5 Mensagem de alarme

6 Mensagem de disparo

7 Mensagem de disparo

8 Tempo para disparo

9 Tempo para restauro

10 Status de alarmes preditivos
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Objeto de energia

Tabela 85 - Objeto de energia (0x6B, instancia 10-99)

ID do atributo (decimal)

Descrigao (nome de dados do anexo 3)

1

Poténcia ativa total instantanea (kW)

2 Poténcia ativa total maxima (kW)

3 Marcagéo de data e hora da poténcia ativa total maxima

4 Poténcia reativa total instantanea (kVAR)

5 Poténcia reativa total maxima (kVAR)

6 Marcagéo de data e hora da poténcia reativa total maxima

7 Fator de poténcia verdadeiro

8 Fator de poténcia verdadeiro minimo

9 Fator de poténcia verdadeiro maximo

10 Marcacgéo de data e hora do fator de poténcia verdadeiro minimo
11 Marcagéo de data e hora do fator de poténcia verdadeiro maximo
12 Energia ativa total (kWh)

13 Energia reativa total (kVARh)

14 ToU_TotalActiveEnergyChannel1

15 ToU_TotalActiveEnergyChannel2

16 ToU_TotalActiveEnergyChannel3

17 ToU_TotalActiveEnergyChannel4

18 ToU_TotalReactiveEnergyChannel1

19 ToU_TotalReactiveEnergyChannel2

20 ToU_TotalReactiveEnergyChannel3

21 ToU_TotalReactiveEnergyChannel4

Objeto de diagnéstico

Tabela 86 - Objeto de diagnéstico (0x6C, instancia 10-99)

ID do atributo Descrigao

1 IRMS maxima/média

2 Marcagéao de data e hora de IRMS maxima/média

3 IRMS fase 1

4 IRMS fase 2

5 IRMS fase 3

6 Contagem de alarmes de sobrecarga térmica

7 Contagem de alarmes de rotor bloqueado

8 Contagem de alarmes de subcorrente

9 Contagem de alarmes de sobrecorrente

10 Contagem de alarmes de desequilibrio de corrente de fase
1 Contagem de alarmes de corrente de terra

12 Contagem de alarmes de superaquecimento do motor
13 Contagem de todos os alarmes
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Tabela 86 - Objeto de diagnéstico (0x6C, instancia 10-99) (Continuagao)

ID do atributo Descricao

14 Contagem de disparos de sobrecarga térmica

15 Contagem de disparos de rotor bloqueado

16 Contagem de disparos de subcorrente

17 Contagem de disparos de partida longa

18 Contagem de disparos de sobrecorrente

19 Contagem de disparos de superaquecimento do motor
20 Contagem de disparos de blogueio na partida

21 Contagem de disparos de desequilibrio de corrente de fase
22 Contagem de disparos de configuracéo de fase

23 Contagem de disparos de corrente de terra

24 Contagem de disparos de sequéncia de fases

25 Contagem de disparos de perda de corrente de fase
26 Contagem de todos os disparos

27 Registro de disparos 1

28 Registro de disparos 2

29 Registro de disparos 3

30 Registro de disparos 4

31 Registro de disparos 5

Objeto de gerenciamento de ativos

Tabela 87 - Gerenciamento de ativos (0x6D, instancia 101-199)

ID do atributo Nome

1 VendorName

2 ProductCode

3 MajorMinorRev

4 VendorURL

5 ProductName

6 ModelName

7 SerialNumber

8 Horas do médulo LIGADO

9 Horas do contator ligado

10 Numero de eventos (status do dispositivo)
11 Numero de ciclos do contator

12 Numero de ciclos de energizagéo do dispositivo
13 Numero de paradas SIL23

14 | RMS méaxima

15 | RMS média

16 Tensdo maxima/média

17 Tens&o média no ciclo de vida

23. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
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Objeto de saida combinada do sistema

Tabela 88 - Objeto de saida combinada do sistema (0x6F, instancia 1)

Nome

Comentario

Reinicializar contagem de afundamento de tensao

Reinicializar contagem de elevagéo de tenséo

Reinicializar poténcia ativa total maxima

Reinicializar poténcia reativa total maxima

Reinicializar fator de poténcia verdadeiro minimo

Reinicializar fator de poténcia verdadeiro maximo

Reinicializar energia reativa total

Reinicializar energia ativa total

Uma existéncia dos dados por
sistema.

Configurar energia ativa total

Configurar energia reativa total

Valor predefinido de energia ativa total

Valor predefinido de energia reativa total

Existem dados para cada avatar.

85361B1905PTBR-05
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Integracao com PROFINET de terceiros

Enderecamento PROFINET

No PROFINET, a interface de rede € um escravo de campo modular. No ambiente
PROFINET, o sistema é construido como uma combinagédo de médulos e
submoddulos definidos em um arquivo GSD (General Station Description) e
atribuidos aos slots e subslots do sistema.

As comunicagdes PROFINET lidam com dispositivos de campo modular
utilizando o enderegamento de slot e subslot. Isso divide o espago de
enderegamento de slot em duas regides, uma para avatares e outra para
dispositivos. O slot 0 é usado para a interface de rede e o avatar do sistema.
Dentro de cada slot, os valores de subslots sdo usados para acessar o0s
diferentes conjuntos de dados.

A interface PROFINET do TeSys island representa o sistema como um médulo
com varios slots e subslots, como segue:

* Um DAP (Ponto de acesso de dispositivo), a interface de rede — Esse DAP
esta localizado no slot 0.

* Um conjunto de slots representando os avatares — Subslots para conjuntos
de dados associados a cada avatar.

* Um conjunto de slots representando os dispositivos — Subslots para os
conjuntos de dados associados a cada dispositivo.

NOTA: Slots vazios também devem ser preenchidos com um slot vazio.

Apds a importagao do arquivo GSDML (General Station Description Markup
Language) para seu ambiente de programacéo, adicione uma instancia do TeSys
island a partir do catalogo de hardware. O TeSys island é criado com um avatar
do sistema, mas sem outros maédulos.

Siga as instrugdes de seu ambiente de programacao para preencher os slots
vazios com avatares e dispositivos utilizando as informagdes em Intervalos de
slots do PROFINET, pagina 78, abaixo. Por exemplo:

1. No CoDeSys v3.5, clique com o botéo direito do mouse em um slot vazio e
escolha Plug Device.

2. Selecione o avatar ou dispositivo apropriado no catalogo.

3. Quando a ilha estiver totalmente definida, comece a criar tags para os dados
que necessita acessar em cada avatar.

O TeSys island aplica os intervalos de slots para modularidade fisica e virtual:

Tabela 89 - Intervalos de slots do PROFINET

Item Slot Comentario

Interface de rede/Avatar do sistema 0 —

Avatares 1-21 Avatares de dispositivo, carga e aplicagéo
Dispositivos de barramento 101-121 Médulo de E/S digital (DIOM)

Médulo de E/S analégica (AIOM)
Partidas

SIL24 Partidas

Médulo de interface de poténcia (PIM)
Modulo de interface SIL (SIM)

Médulo de interface de tenséo (VIM)

N&o aplicavel

22-100, 122-254 Esses slots ndo sdo usados com o TeSys island.

24. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
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Tabela 90 - Exemplo de numeragao de avatares

Ordem Slot de Descrigao Ordem fisica nailha
do avatar
avatar do 1 2 3 4 5 6 7 8 9
na PROFI-
ferra- NET
menta
digital
1 0 Sistema BC — — VIM — — SIM — —
2 1 AIOM — AIOM — — — — — — —
3 2 Motor com dois — — — — Partida | Partida — — —
sentidos de SIL SIL
rotacédo —
Parada SIL,
Cat. W. 1/225
4 3 Motor com um — — — — — — — Partida —
sentido de
rotagéo
5 4 Interface de — — DIOM — — — — — PIM
poténcia com E/
S (Controle)
Tabela 91 - Exemplo de slots de dispositivo fisico do PROFINET
Ordem fisica na 1 2 3 4 5 6 7 8 9
ilha
Slot de 0 101 102 103 104 105 106 107 108
dispositivo fisico
do PROFINET

Um IO-Controller tipico do PROFINET é um PLC. Ele fornece e consome dados
de E/S (ciclicos), bem como dados de configuragéo (aciclicos) e € comparavel a
um cliente do PROFIBUS de Classe 1. Um |O-Supervisor do PROFINET ¢ usado
para fins de diagndstico e pode ser um dispositivo de programagéo, um
computador pessoal ou um dispositivo HMI. O 10-Supervisor € comparavel a um
cliente do PROFIBUS de Classe 2.

A arbitragem de gravacgao entre varios clientes é especificada no padrao
PROFINET. O 10-Controller (o cliente principal) tem o acesso de gravagao
exclusivo por padrao. Outros clientes (somente por padrao) tém acesso de leitura.
Se nao forem restritos, os outros clientes (ou seja, o I0-Supervisor) podem
solicitar acesso de gravacao por médulo (por avatar). Se o I0-Controller permitir o
acesso de gravagao, esse acesso sera transferido para o cliente solicitante até
que seja liberado novamente.

O TeSys island limita a relagao de aplicagdo (AR) do I0-Supervisor a um AR de
acesso a dispositivo I0-Supervisor. Isso significa que apenas parametros
aciclicos podem ser acessados usando o |O-Supervisor. O acesso aos dados
ciclicos nao € possivel. No entanto, é possivel visualizar o estado dos valores de
dados de processo ciclicos em um parametro aciclico adicional (para acesso
somente leitura).

Dados ciclicos do PROFINET

Durante a importagéo do arquivo GSD (General Station Description) ou GSDML
(General Station Description Markup Language) para seu ambiente de
programagédo e a insercéo de cada avatar nos slots apropriados, as informacgdes
sdo exibidas com bytes de entrada e saida. As tabelas a seguir definem os dados
de entrada e saida de cada avatar e o significado de cada byte.

NOTA:

25. Categorias de fiagdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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* As células ou os bytes realgados em cinza nas tabelas séo aplicaveis apenas

as versoes de firmware nas quais os avatares de carga Motor com um
sentido de rotagao, Motor com dois sentidos de rotagao, etc. tém modos de
controle local e entradas de PV habilitados.

+ Para as versodes de firmware nas quais os avatares nao tém os modos de
controle local e recursos de entradas de PV, ignore as células realgadas em
cinza.

» Se vocé tiver duvidas, a ferramenta de programacéao especificara quantos

bytes sdo esperados para cada avatar.

» Se o seu avatar esperar 6 bytes, mas as tabelas abaixo mostrarem 17 bytes,
ignore os bytes 7 a 17, uma vez que eles séo aplicaveis apenas a uma

versao futura de firmware.

» Os dispositivos (a partir do slot 101) ndo permitem dados ciclicos e nao tém
conjuntos de dados. Seus dados sdo acessados apenas via dados aciclicos.

» Na comunicagdo PROFIBUS, 16 unidades é o tamanho maximo que vocé
pode definir na Unidade de dados de configuragédo. Para os conjuntos de
dados maiores, devem ser utilizados alinhamentos de palavras. Apenas para
o PROFIBUS, um byte de preenchimento deve ser adicionado a quaisquer

conjuntos de dados com um numero impar de bytes.

Conjunto de dados de Avatar do sistema

Tabela 92 - Dados de entrada do conjunto de dados de Avatar do sistema

Reinicializar Reinicializar Reinicializar
Reinicializar contador de Cog_triioé: © Reinicializar (ﬁ?g:}cﬁ?ﬁg status de
. — 6 falhas : VRMS e flutuagéo da
Byte 0 sistema menores do | Somunica- maximo maximo de tensdo a
ist ¢ao darede tensao tant
sistema de campo montante
7 6 5 4 3 2 1 0
Tabela 93 - Dados de saida do conjunto de dados de Avatar do sistema
Byte 0 Flutuagcdo SIL26 Status i Sttatu§ dz
— — — — — detensao | deparada | ' 1ECIO B
de controle de partida
montante
7 6 5 4 3 2 1 0
Byte 1 — — Modo Modo Falha menor Modo de Operational Pré-
degradado forcado teste operacional
7 6 5 4 3 2 1 0
Conjuntos de dados de Dispositivo
Conjunto de dados de Contator
Tabela 94 - Dados de entrada do conjunto de dados de Contator
A Reinicializar L Reinicializa-
Reinicializar Reinicializar = Comando
IRMS contadorde | o iadorde | 4520 de — — — LIGAR/
Byte 0 ey disparo de | disparo (trip DESLIGAR
maximo protecdo alarmes reset)
7 6 5 4 3 2 1 0

26. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.

80

85361B1905PTBR-05




TeSys™ island — Solugdo Digital de Gerenciamento de

Integracdo com PROFINET de terceiros Motores
Tabela 95 - Dados de saida do conjunto de dados de Contator
Tenséo a Status
_ A|artme de _ montante Alarm Tripped aberto/ Ready
Byte 0 ativo presente 1 fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
— — — _ _ o Pronto para Carga
Byte 1 reinicializar | operacional
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 6 5 « | s 2 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 6 5 4 I 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Conjunto de dados de Contator — Parada SIL, Cat. W. 1/2
Tabela 96 - Contator — Parada SIL, Cat. W. 1/227 Dados de entrada do conjunto de dados
Reinicializar Reinicializa-
Reinicializar Reinicializar = Comando
IRMS Cé’igtiﬁgrd‘f contador de disge;?(;’gri — — — LIGAR/
Byte 0 maximo paro alarmes P P DESLIGAR
protecéo reset)
7 6 5 4 3 2 1 0
Tabela 97 - Dados de saida do conjunto de dados de Contator — Parada SIL, Cat. W. 1/2
Tensdo a Status
_ A|a"tme de - montante Alarm Tripped aberto/ Ready
Byte 0 ativo presente 1 fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
— — — _ _ . Pronto para Carga
Byte 1 reinicializar | operacional
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 6 5 4 | 3 2 1 0

27. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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Conjunto de dados de Contator — Parada SIL, Cat. W. 3/4

Tabela 98 - Contator — Parada SIL, Cat. W. 3/428 Dados de entrada do conjunto de dados

S Reinicializar L Reinicializa- Comando Comando
Relpéclz\lﬂasllzar contador de Rerl]rtn%alrlzdar cdo de B B LIGAR/ LIGAR/
Byte 0 maxime | disparode | CONERSl S€ | disparo (trip DESLIGAR | DESLIGAR
protecéo reset) contator 2 contator 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tabela 99 - Dados de saida do conjunto de dados de Contator — Parada SIL, Cat. W. 3/4
Tenséo a
Status de montante Status de
tator 2 Alarme de : contator 1
con . — presente Alarm Tripped Ready
Byte 0 aberto/ ativo (dispositivo aberto/
fechado 1) fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Tenséo a
— — — _ _ ?r%r;t:rr]\ttee Pronto para Carga
Byte 1 (dispositivo reinicializar operacional
2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 ‘ 6 | 5 ‘ 4 I 3 ‘ 2 l 1 ‘ 0
Média de Irms
Byte 3
7 | s | s | 4 | 3 E | 1 | 0
Média de Irms
Byte 4
7 ‘ 6 | 5 ’ 4 ’ 3 ‘ 2 ‘ 1 ’ 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 | s | 5 | 4 | 3 E | 1 | 0
Conjunto de dados de E/S digital
Tabela 100 - Dados de entrada do conjunto de dados de E/S digital
_ _ o _ _ _ Comando Comando
Byte 0 de saida 1 de saida 0
7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 101 - Dados de saida do conjunto de dados de E/S digital

Status da Status da Status da Status da

Byte 0 _ o _ entrada 3 entrada 2 entrada 1 entrada 0 Ready
7 6 5 4 3 2 1 0
Conjunto de dados de E/S analégica
Tabela 102 - Dados de entrada do conjunto de dados de E/S analégica
Saida analdgica 0 [MSB]
Byte 0
7 ‘ 6 ‘ 5 | 4 | 3 ‘ 2 | 1 | 0
Saida analdgica 0 [LSB]
Byte 1
7 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | 0

28. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagao 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.
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Tabela 103 - Dados de saida do conjunto de dados de E/S analégica
— — — — — — — Ready
Byte 0
7 6 5 4 3 2 1 0
Entrada analégica 0 [MSB]
Byte 1
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada analégica 0 [LSB]
Byte 2
7 6 5 4 I 3 2 1 0
Entrada analdgica 1 [MSB]
Byte 3
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada analdgica 1 [LSB]
Byte 4
7 6 5 4 I 3 2 1 0
Conjuntos de dados de Carga
Conjunto de dados de Interface de poténcia sem E/S (medicgao)
Tabela 104 - Dados de entrada do conjunto de dados de Interface de poténcia sem E/S (medigao)
Reiniciali Reinicializar Reiniciali Reinicializa-
elr&(lz\lllaslzar contador de e'?'%a |zdar cao de
Byte 0 b disparo de conl adorde | gisparo (trip - - - -
maximo protegéo alarmes reset)
7 6 5 4 3 2 1 0
Executar Executar Executar Executar
- - - - ToU, canal4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tabela 105 - Dados de saida do conjunto de dados de Interface de poténcia sem E/S (medicéo)
Tensdo a
montante
— — — presente Alarm Tripped — Ready
Byte 0 (dispositivo
1)
7 6 5 4 3 2 1 0
Carga _ _ _ o . Pronto para Carga
Byte 1 partindo reinicializar | operacional
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 6 ‘ 5 4 ‘ 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 6 ‘ 5 4 ‘ 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 | s 4 E 2 1 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 6 | s 4 E 2 1 0
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Conjunto de dados de Interface de poténcia com E/S (controle)

Tabela 106 - Dados de entrada do conjunto de dados de Interface de poténcia com E/S (controle)

PR PESETRT Comando Comando
Reinicializar E;']?;ﬂi'r'zdag Reinicializar Reg;g'fj'e'}za LIGAR/ LIGAR/
IRMS disparo de contador de disparo (trip — — DESLIGAR DESLIGAR
Byte 0 maximo protegdo alarmes reset) saidazlc')gica sal’da1l(>gica
7 6 5 4 3 2 1 0
Executar Executar Executar Executar
Byte 1 o o _ o ToU, canal 4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tabela 107 - Dados de saida do conjunto de dados de Interface de poténcia com E/S (controle)
Status Status
LIGADO/ Tenséo a LIGADO/
ODESLIGA- — — montante Alarm Tripped ODESLIGA- Ready
Byte 0 DO da saida presente DO da saida
l6gica 2 légica 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Status da Status da
Ca_rga entrada entrada — — — Prpr)tq para Carga
Byte 1 partindo logica 2 logica 1 reinicializar | operacional
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 ‘ 6 5 4 I 3 2 1 ’ 0
Média de Irms
Byte 3
7 ‘ 6 5 4 ‘ 3 2 1 ‘ 0
Média de Irms
Byte 4
7 ‘ 6 5 4 ’ 3 2 1 ’ 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 | 6 5 4 | 3 2 1 | 0
Conjunto de dados de Motor com um sentido de rotacao
Tabela 108 - Dados de entrada do conjunto de dados de Motor com um sentido de rotagao
Reinicializar I:ce)zrl]rt\;%ilrlzda; Reinicializar Re(l}rggl?jléza- Comando
Byte 0 IRMS disparo de contador de disparo (trip — — — LIGAR/
yte maximo protegao alarmes reset) DESLIGAR
7 6 5 4 3 2 1 0
Executar Executar Executar Executar
- - - - ToU, canal 4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tabela 109 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor com um sentido de rotagiao
Status de =
oo Tenséo a Status
iy o Ala;m/% de stétgsﬁggg’:o montante Alarm Tripped aberto/ Ready
e
Y manual presente fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Carga | S e | comandoge | — _ _ | Prontopara | Carga
Byte 1 partindo bypass avango local reinicializar | operacional
7 6 5 4 3 2 1 0
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Tabela 109 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor com um sentido de rotagao (Continuagao)

Média de Irms [MSB]

Byte 2
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 6 5 4 E 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 0 [MSB]
Byte 6
7 6 5 T 2 1 0
Entrada de PV 0 [LSB]
Byte 7
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 1 [MSB]
Byte 8
7 6 5 4 E 2 1 0
Entrada de PV 1 [LSB]
Byte 9
7 6 5 4 E 2 1 0
Entrada de PV 2 [MSB]
Byte 10
7 6 5 4 E 2 1 0
Entrada de PV 2 [LSB]
Byte 11
7 6 5 4 l 3 2 1 0
Entrada de PV 3 [MSB]
Byte 12
7 6 5 4 l 3 2 1 0
Entrada de PV 3 [LSB]
Byte 13
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 4 [MSB]
Byte 14
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 4 [LSB]
Byte 15
7 6 5 4 3 2 1 0
_ o _ Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contator de
Byte 16 PV 4 PV 3 PV 2 PV 1 PV 0
7 6 5 4 3 2 1 0

Conjunto de dados de Motor com um sentido de rotagdo — Parada SIL, Cat.

Tabela 110 - Motor com um sentido de rotagédo — Parada SIL, Cat. W. 1/22° Dados de entrada do conjunto
de dados
Reinicializar Reinicializa-
Reinicializar Reinicializar = Comando
RMS | Sgueoris | contadorde | ggbao 98 — — — LIGAR/
Byte 0 méximo paro oe alarmes sparo \rip DESLIGAR
protecéo reset)
7 6 5 4 3 2 1 0
Executar Executar Executar Executar
- - - - ToU, canal 4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0

29. Nivel de integridade de segurancga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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Tabela 111 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor com um sentido de rotagao - Parada SIL, Cat.

W. 1/2
Tensao a Status
. AIartrne de _ montante Alarm Tripped aberto/ Ready
Byte 0 ativo presente fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Carga — _ _ _ . Pronto para Carga
Byte 1 partindo reinicializar operacional
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 6 5 4 ’ 3 2 1 0

Conjunto de dados de Motor com um sentido de rotagao — Parada SIL, Cat.

Tabela 112 - Motor com um sentido de rotagao — Parada SIL, Cat. W. 3/430 Dados de entrada do conjunto
de dados
s Reinicializar s Reinicializa- Comando Comando
ReIFFle?\I/lasllzar contador de Egr':t‘:j'i'r'zdag ¢do de . . LIGAR/ LIGAR/
Byte 0 maximo disparo de alarmes disparo (trip DESLIGAR | DESLIGAR
protegéo reset) contator 2 contator 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Executar Executar Executar Executar
- - - - ToU, canal 4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 113 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor com um sentido de rotagao - Parada SIL, Cat.

W. 3/4
Tenséo a
Status de montante Status de
contator 2 Alarme de " contator 1
Byte 0 aberto/ ativo — (c?i;%scgttiso Alarm Tripped aberto/ Ready
fechado 1) fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Tenséo a
Carga _ i i i ?%gt::tt: Pronto para Carga
Byte 1 partindo (dispositivo | reinicializar | operacional
2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 5 4 | 3 2 1 0

30. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagao 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.
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Tabela 113 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor com um sentido de rotagao - Parada SIL, Cat.
W. 3/4 (Continuagéo)

Média de Irms [LSB]

Byte 5
7 6 5 4 E 2 1 0
Conjunto de dados de Motor com dois sentidos de rotagao
Tabela 114 - Dados de entrada do conjunto de dados de Motor com dois sentidos de rotagao
L Reinicializar L Reinicializa-
Reinicializar | - iadorde | Reinicializar cdo de LIGAR/ LIGAR/
IRMS disparo de contador de disparo (trip — — DESLIGAR DESLIGAR
Byte 0 maximo protecdio alarmes reset) reversao avango
7 6 5 4 3 2 1 0
o . . . Executar Executar Executar Executar
ToU, canal4 | ToU, canal 3 | ToU, canal2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tabela 115 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor com dois sentidos de rotacao
Status de Status de Leonnizgtz Status de
reversao Alarme de substituicdo presente Alarm Tripped avango Ready
Byte 0 aberta/ ativo do modo (dispositivo aberto/
fechada manual 1) fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Status do Tensdo a
Status do Status do montante
gfﬁrggo comando de | comando de comandg de — presente Pr_or_]tc_) ?ara o g'zgi;gnal
Byte 1 P bypass avango local re;/oeg:lao (dispositivo | feinicializar | op
2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 6 5 4 E 2 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 6 5 T 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 0 [MSB]
Byte 6
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 0 [LSB]
Byte 7
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 1 [MSB]
Byte 8
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 1 [LSB]
Byte 9
7 6 5 T 2 1 0
Entrada de PV 2 [MSB]
Byte 10
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 2 [LSB]
Byte 11
7 6 5 4 E 2 1 0
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Tabela 115 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor com dois sentidos de rotagao (Continuagao)

Entrada de PV 3 [MSB]

Byte 12
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 3 [LSB]
Byte 13
7 6 5 4 I 3 2 1 0
Entrada de PV 4 [MSB]
Byte 14
7 6 5 4 ’ 3 2 1 0
Entrada de PV 4 [LSB]
Byte 15
7 6 5 4 3 2 1 0
_ _ _ Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contator de
Byte 16 PV 4 PV 3 PV 2 PV 1 PVO
7 6 5 4 3 2 1 0

Conjunto de dados de Motor com dois sentidos de rotagdao — Parada SIL,
Cat. W. 1/2

Tabela 116 - Motor com dois sentidos de rotagao — Parada SIL, Cat. W. 1/231 Dados de entrada do
conjunto de dados

Reinicializar Esr'{t‘;‘ﬂ?)'r'zdaé Reinicializar Reggg'z'éza' LIGAR/ LIGAR/
IRMS disparo de contador de disparo (tri — — DESLIGAR DESLIGAR
Byte 0 maximo ISparo | alarmes paro (trip reversao avango
protegéo reset)
7 6 5 4 3 2 1 0
Executar Executar Executar Executar
- - - - ToU, canal 4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 117 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor com dois sentidos de rotagao — Parada SIL,

Cat. W. 1/2
Tenséo a
Status de montante Status de
reversao Alarme de : avango
Byte 0 aberta/ ativo — ( ggzsoi?ttiso Alarm Tripped =berto/ Ready
fechada 1) fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Tensao a
Carga _ . . . r;rc;r;t:rr]\tt: Pronto para Carga
Byte 1 partindo (dispositivo | "einicializar operacional
2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 6 5 4 ’ 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 6 5 4 | 3 2 1 0

31. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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Conjunto de dados de Motor com dois sentidos de rotagao — Parada SIL,
Cat. W. 3/4

Tabela 118 - Motor com dois sentidos de rotacao — Parada SIL, Cat. W. 3/432 Dados de entrada do
conjunto de dados

Reinicializar Reinicializar Reinicializar Reinicializa- Ligar/ Ligar/ Comando
contador de géode € : .
IRMS f contador de ; . — Desligar Desligar Ligar/
Byte 0 maximo disparo de alarmes disparo (trip reverséo avanco Desligar
protecéo reset)
7 6 5 4 3 2 1 0
Executar Executar Executar Executar
- - - - ToU, canal 4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 119 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor com dois sentidos de rotagao — Parada SIL,

Cat. W. 3/4
Tensao a
Status de Al g montante Status
Z‘t’;rr't%? a;g:/i € — presente Alarm Tripped aberto/ Ready
Byte 0 (dispositivo fechado
fechado 1)
7 6 5 4 3 2 1 0
Status de Tensdo a Tenséo a
Carga . reversao . r;%r;t::tt: g‘%lt::tt: Pronto para Carga
Byte 1 partindo aberta/ (dispositivo | (dispositivo reinicializar | operacional
fechada 3) 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Conjunto de dados de Motor Y/D com um sentido de rotagao
Tabela 120 - Dados de entrada do conjunto de dados de Motor Y/D com um sentido de rotagao
L Reinicializar L Reinicializa-
Reinicializar Reinicializar = Comando
Byte 0 IRMS c(;)ig:)aadrgrdie contador de dis%z?od (etrip — — — LIGAR/
yte maximo protecio alarmes reset) DESLIGAR
7 6 5 4 3 2 1 0
Executar Executar Executar Executar
- - - - ToU, canal 4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0

32. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagcdo 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.
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Tabela 121 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor Y/D com um sentido de rotagao

Status de Tensdo a
Status Y o montante Status da
aberto/ Alaar{ir:/%de stgk;sﬁggg;:o presente Alarm Tripped linha aberta/ Ready
Byte 0 fechado (dispositivo fechada
manual 1)
7 6 5 4 3 2 1 0
Tenséo a Tensédo a
Carga Ststus D montantte montantte Pronto para Carga
rtindo aberto/ - - presente presente reinicializar | operacional
Byte 1 pa fechado (dispositivo (dispositivo
3) 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 6 5 4 E 2 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 0 [MSB]
Byte 6
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 0 [LSB]
Byte 7
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 1 [MSB]
Byte 8
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 1 [LSB]
Byte 9
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 2 [MSB]
Byte 10
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 2 [LSB]
Byte 11
7 6 5 4 ’ 3 2 1 0
Entrada de PV 3 [MSB]
Byte 12
7 6 5 4 ’ 3 2 1 0
Entrada de PV 3 [LSB]
Byte 13
7 6 5 4 ’ 3 2 1 0
Entrada de PV 4 [MSB]
Byte 14
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 4 [LSB]
Byte 15
7 6 5 4 3 2 1 0
coSr;aatﬁzg?je cc?r:?;ﬁzg?ie _ Con;?/t?‘r de ConFt’a\1/t%r de Con;%t%r de ConFEa\lltc;r de ConFt’a\1/tc(JJr de
Byte 16 bypass avango local
7 6 5 4 3 2 1 0
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Conjunto de dados de Motor Y/D com dois sentidos de rotacao
Tabela 122 - Dados de entrada do conjunto de dados de Motor Y/D com dois sentidos de rotagao
L Reinicializar L Reinicializa-
Reinicializar |~ tadorde | Reinicializar co de LIGAR/ LIGAR/
IRMS disparo de contador de disparo (trip — — DESLIGAR | DESLIGAR
Byte 0 maximo proteao alarmes reset) reverséo avango
7 6 5 4 3 2 1 0
Executar Executar Executar Executar
Byte 1 _ o o _ ToU, canal 4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tabela 123 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor Y/D com dois sentidos de rotagido
Status de Tensdo a Status de
Status Y Alarme de substﬁuigéo montante ; avaungo
aberto/ i d d presente Alarm Tripped berto/ Ready
Byte 0 fechado ativo 0 modo (dispositivo aberto,
manual 1) fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Status de Tensdo a Tensdo a Tenséo a
Carga Status D reVersao montante montante montante Pronto para Carga
artindo aberto/ berta/ presente presente presente niciali operacional
Byte 1 P fechado aberta (dispositivo | (dispositivo | (dispositivo | elnicializar | op
fechada 4) 3) 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 | s 5 4 I 1 B
Média de Irms
Byte 3
7 ‘ 6 5 4 ‘ 3 | 2 1 ‘ 0
Média de Irms
Byte 4
7 | s 5 4 IE 1 R
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 | s 5 4 IE 1 R
Entrada de PV 0 [MSB]
Byte 6
7 | 6 5 4 l 3 | 2 1 l 0
Entrada de PV 0 [LSB]
Byte 7
7 | 6 5 4 l 3 | 2 1 l 0
Entrada de PV 1 [MSB]
Byte 8
7 | 6 5 4 ‘ 3 | 2 1 l 0
Entrada de PV 1 [LSB]
Byte 9
7 ‘ 6 5 4 ‘ 3 | 2 1 ‘ 0
Entrada de PV 2 [MSB]
Byte 10
7 ’ 6 5 4 ‘ 3 | 2 1 ‘ 0
Entrada de PV 2 [LSB]
Byte 11
7 ’ 6 5 4 ‘ 3 | 2 1 ‘ 0
Entrada de PV 3 [MSB]
Byte 12
7 ’ 6 5 4 ‘ 3 | 2 1 ‘ 0
Entrada de PV 3 [LSB]
Byte 13
7 | 6 5 4 | 3 | 2 1 | 0
Entrada de PV 4 [MSB]
Byte 14
7 | s 5 4 IE 1 | o
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Tabela 123 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor Y/D com dois sentidos de rotagdo
(Continuacgéo)

Entrada de PV 4 [LSB]

Byte 15

7 6 5 4 3 2 1 0

Status do
C()S;]aatﬁzgcée cosr;aatrngze comando de | Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contator de
Byte 16 bypass avanco local | eversao PV 4 PV 3 PV 2 PV 1 PV 0
local
! 6 5 4 3 2 1 0

Conjunto de dados de Motor de duas velocidades

Tabela 124 - Dados de entrada do conjunto de dados de Motor de duas velocidades

s Reinicializar o Reinicializa- LIGAR/ LIGAR/
Reinicializar contador de Reinicializar cdo de DESLIGAR DESLIGAR
IRMS di d contador de disparo (tri — — :
Byte 0 maximo sparo ge alarmes sparo trip alta baixa
protegcéo reset) velocidade velocidade
7 6 5 4 3 2 1 0
Executar Executar Executar Executar
o o - - ToU, canal 4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 125 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor de duas velocidades

| e | St | g
velocidade aar{ir\\/% e S%Oség'g:o presente Alarm Tripped velocidade Ready
Byte 0 aberto/ manual (dispositivo aberto/
fechado 1) fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Tenséo a
montante
Carga — — — — presente | Frontopara Carga
Byte 1 partindo (dispositivo reinicializar | operacional
2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 ‘ 6 | 5 ‘ 4 ’ 3 ‘ 2 ‘ 1 ’ 0
Bte 3 Média de Irms
yte
7 | 6 | 5 | 4 | 3 ‘ 2 | 1 | 0
Byte 4 Média de Irms
yte
7 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | 0
Entrada de PV 0 [MSB]
Byte 6
7 | 6 | 7 | 4 | 7 | 2 | 7 | 0
Entrada de PV 0 [LSB]
Byte 7
7 | 6 | 7 | 4 | 7 | 2 | 7 | 0
Entrada de PV 1 [MSB]
Byte 8
7 | 6 | 7 | 4 | 7 | 2 | 7 | 0
Entrada de PV 1 [LSB]
Byte 9

7 ‘ 6 | 7 ‘ 4 ‘ 7 ‘ 2 ‘ 7 ‘ 0
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Tabela 125 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor de duas velocidades (Continuagao)
Entrada de PV 2 [MSB]
Byte 10
7 | 6 7 4 ‘ 7 2 7 l 0
Entrada de PV 2 [LSB]
Byte 11
7 ‘ 6 7 4 ‘ 7 2 7 ‘ 0
Entrada de PV 3 [MSB]
Byte 12
7 ’ 6 7 4 ‘ 7 2 7 ‘ 0
Entrada de PV 3 [LSB]
Byte 13
7 ’ 6 7 4 ‘ 7 2 7 ‘ 0
Entrada de PV 4 [MSB]
Byte 14
7 ’ 6 7 4 ‘ 7 2 7 ‘ 0
Entrada de PV 4 [LSB]
Byte 15
7 6 7 4 7 2 7 0
. _ _ Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contator de
Byte 16 PV 4 PV 3 PV 2 PV 1 PV O
7 6 5 4 3 2 1 0
Status do Status do
Status do comando de | comando de
comando de | avango local | avanco local — — — — -
Byte 17 bypass de baixa de alta
velocidade velocidade
7 6 5 4 3 2 1 0

Conjunto de dados de Motor de duas velocidades — Parada SIL, Cat. W. 1/2

Tabela 126 - Motor de duas velocidades — Parada SIL, Cat. W. 1/233 Dados de entrada do conjunto de

dados
L Reinicializar L Reinicializa- LIGAR/ LIGAR/
Reulné?\lﬂashzar contador de Reért"%alrlzdar céo de B _ DESLIGAR | DESLIGAR
Byte 0 P disparo de co Ia orade disparo (trip alta baixa
maximo protecéo alarmes reset) velocidade velocidade
7 6 5 4 3 2 1 0
Executar Executar Executar Executar
_ - - - ToU, canal 4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tabela 127 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor de duas velocidades — Parada SIL, Cat. W. 1/2
Status de Tensdo a Status de
alta montante baixa
velocidade Alar{_ne de — presente Alarm Tripped velocidade Ready
Byte 0 aberto/ ativo (dispositivo aberto/
fechado 1) fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Tenséo a
Carga _ _ o o E_c;r;t:r?ttee Pronto para Carga
Byte 1 partindo (dispositivo reinicializar | operacional
2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 6 5 4 3 2 1 0

33. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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Tabela 127 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor de duas velocidades — Parada SIL, Cat. W. 1/2
(Continuacio)

Média de Irms
Byte 3
7 6 5 4 ’ 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 6 5 4 | 3 2 1 0

Conjunto de dados de Motor de duas velocidades — Parada SIL, Cat. W. 3/4

Tabela 128 - Motor de duas velocidades — Parada SIL, Cat. W. 3/434 Dados de entrada do conjunto de

dados
s Reinicializar L Reinicializa- LIGAR/ LIGAR/
Reinicializar contador de Reinicializar cdo de DESLIGAR DESLIGAR Comando
IRMS di d contador de disparo (tri — . LIGAR/
Byte 0 maximo Isparo de alarmes sparo {rip baixa alta DESLIGAR
protegéo reset) velocidade velocidade
7 6 5 4 3 2 1 0
Executar Executar Executar Executar
- - - - ToU, canal 4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 129 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor de duas velocidades — Parada SIL, Cat. W. 3/4

Tenséo a
Status de montante Status
baixa Alaar{ir:/% de _ presente Alarm Tripped aberto/ Ready
Byte 0 velocidade (dispositivo fechado
1)
7 6 5 4 3 2 1 0
Tensao a Tenséo a
Status de montante montante
Cgrgg alta —_ — presente presente Prpr)tg |I;?ara Carga |
Byte 1 partindo velocidade (dispositivo | (dispositivo | Felnicializar | operaciona
3) 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]

Byte 2

7 6 5 4 ’ 3 2 1 0

Média de Irms

Byte 3

7 6 5 4 | 3 2 1 0

Média de Irms

Byte 4

7 6 5 4 | 3 2 1 0

Média de Irms [LSB]

Byte 5

7 6 5 4 | 3 2 1 0

34. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagao 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.
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Conjunto de dados de Motor de duas velocidades e com dois sentidos de

rotacao
Tabela 130 - Dados de entrada do conjunto de dados de Motor de duas velocidades e com dois sentidos
de rotacao
P, it LIGAR/ LIGAR/ LIGAR/ LIGAR/
Reinicializar Ef::;ﬂi'r'zdag Reinicializar Regg'ﬂ'('fa DESLIGAR | DESLIGAR | DESLIGAR | DESLIGAR
IRMS disparo de contador de disparo (trip reversdo de | reversao de avango de avango de
Byte 0 maximo protecdo alarmes reset) alta baixa alta baixa
velocidade velocidade velocidade velocidade
7 6 5 4 3 2 1 0
o . . . Executar Executar Executar Executar
Byte 1 ToU, canal 4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 131 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor de duas velocidades e com dois sentidos de

rotagao
Status de Status de ;eonnstg(:\tz Status de
avanlg:o de Alarr_ne de substituicao presente Alarm Tripped avango de Ready
Byte 0 alta ativo do modo (dispositivo baixa
velocidade manual 1) velocidade
7 6 5 4 3 2 1 0
Tensdo a Tensdo a Tenséo a
Carga reSvt:ﬁlsjgodge reSvt:gg: ge montante montante montante Pronto para Carga
. > presente presente presente S :
Byte 1 partindo alta baixa (dispositivo | (dispositivo | (dispositivo | "éinicializar | operacional
velocidade velocidade 4) 3) 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 0 [MSB]
Byte 6
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 0 [LSB]
Byte 7
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 1 [MSB]
Byte 8
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 1 [LSB]
Byte 9
7 6 5 4 l 3 2 1 0
Entrada de PV 2 [MSB]
Byte 10
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 2 [LSB]
Byte 11
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 3 [MSB]
Byte 12
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 3 [LSB]
Byte 13
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
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Tabela 131 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor de duas velocidades e com dois sentidos de
rotacao (Continuagéo)

Entrada de PV 4 [MSB]
Byte 14
7 6 5 4 3 2 1 0
Entrada de PV 4 [LSB]
Byte 15
7 6 5 4 3 2 1 0
. - o Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contator de
Byte 16 PV 4 PV 3 PV 2 PV 1 PV O
7 6 5 4 3 2 1 0
Status do Status do Cosrf;ézgge Status do
Status do comando de | comando de reversao comando de
comando de | avango local | avanco local local de reverséo — — —
Byte 17 bypass de baixa de alta baixa local de alta
velocidade velocidade velocidade velocidade
7 6 5 4 3 2 1 0

Conjunto de dados de Motor de duas velocidades e com dois sentidos de
rotacao — Parada SIL, Cat. W. 1/2

Tabela 132 - Motor de duas velocidades e com dois sentidos de rotagdao — Parada SIL, Cat. W. 1/235 Dados
de entrada do conjunto de dados

N il LIGAR/ LIGAR/ LIGAR/ LIGAR/
Reinicializar sgr']rt‘;ﬂf)'r'zdag Reinicializar Reggg'z'e'}za DESLIGAR | DESLIGAR | DESLIGAR | DESLIGAR
IRMS : contador de : : reversdo de | reverséo de avango de avanco de
Bvte 0 g disparo de disparo (trip > ;
yte maximo protegao alarmes reset) alta baixa alta baixa
velocidade velocidade velocidade velocidade
7 6 5 4 3 2 1 0
Executar Executar Executar Executar
o _ - - ToU, canal 4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 133 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor de duas velocidades e com dois sentidos de
rotacao — Parada SIL, Cat. W. 1/2

Status de Li)nnstzztae Status de
avango de Alarme de . presente Alarm Tripped avango de Ready
Byte 0 a[ta ativo (dispositivo ba!xa
velocidade 1) velocidade
7 6 5 4 3 2 1 0
Tensao a Tensao a Tensao a
Statu§ de Statu§ de montante montante montante
Ca_rga reversao de reversao de presente presente presente Pr_or_m_) para Carga
Byte 1 partindo alta baixa (dispositivo | (dispositivo | (dispositivo | 'inicializar | operacional
velocidade velocidade 4) 3) 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 l 6 | 5 | 4 | 3 ‘ 2 l 1 | 0
Média de Irms
Byte 3
7 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | 0
Média de Irms
Byte 4
7 ‘ 6 | 5 ‘ 4 | 3 ‘ 2 l 1 | 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 ‘ 6 | 5 ‘ 4 I 3 ‘ 2 l 1 ‘ 0

35. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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Conjunto de dados de Motor de duas velocidades e com dois sentidos de
rotacao — Parada SIL, Cat. W. 3/4

Tabela 134 - Motor de duas velocidades e com dois sentidos de rotagao — Parada SIL, Cat. W. 3/436 Dados
de entrada do conjunto de dados

R PR LIGAR/ LIGAR/ LIGAR/ LIGAR/
Reiniciali- Sfr']rt‘;%'z'r'zdaé Reinicializar Reggg'ﬁ'('fa DESLIGAR | DESLIGAR | DESLIGAR | DESLIGAR
zar IRMS dis contador de ; : reversdo de | reversdo de avango de avancgo de
. paro de disparo (trip > ;
Byte 0 maximo protecdo alarmes reset) alta baixa alta baixa
velocidade velocidade velocidade velocidade
7 6 5 4 3 2 1 0
Bvte 1 _ _ _ . Executar Executar Executar Executar
Yy ToU, canal4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 135 - Dados de saida do conjunto de dados de Motor de duas velocidades e com dois sentidos de
rotagao — Parada SIL, Cat. W. 3/4

Status de ;eonnstzﬁtz Status de
avango de Alarme de _ presente Alarm Tripped avango de Ready
Byte 0 alta ativo (dispositivo baixa
velocidade 1) velocidade
7 6 5 4 3 2 1 0
Tenséo a Tenséo a Tenséo a
c Statu:c, de Statu§ de montante montante montante
arga reversdo de | reversao de presente presente presente Pronto para Carga
Byte 1 partindo alta baixa (dispositivo | (dispositivo | (dispositivo | reinicializar | operacional
velocidade velocidade 4) 3) 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 6 5 4 3 2 1 0
Conjunto de dados de Alimentacao de energia
Tabela 136 - Dados de entrada do conjunto de dados de Alimentagao de energia
Reiniciali- Ejrft‘;%z'r'zdag Reinicializar Reggg'glza' Comando
zar IRMS disparo de contador de disparo (tri — — — LIGAR/
Byte 0 maximo paro alarmes P P DESLIGAR
protegédo reset)
7 6 5 4 3 2 1 0
- . . . Executar Executar Executar Executar
Byte 1 ToU, canal4 | ToU, canal 3 | ToU, canal2 | ToU, canal 1
7 6 5 4 3 2 1 0

36. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagcdo 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.
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Tabela 137 - Dados de saida do conjunto de dados de Alimentagao de energia

Tenséo a Status
_ Alar{'pe de — montante Alarm Tripped aberto/ Ready
Byte 0 ativo presente 1 fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Carga o . . o . Pronto para Carga
Byte 1 partindo reinicializar | operacional
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 ] 6 ‘ 5 ‘ 4 ’ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0
Média de Irms
Byte 3
v e [ s [ 4 ] s [ 2 [ 1 | o
Média de Irms
Byte 4
v | e |05 | 4 | s | 2 | 1 | o
Média de Irms [LSB]
Byte 5
(A I O T T O

Conjunto de dados de Resistor

Tabela 138 - Dados de entrada do conjunto de dados de Resistor

Reiniciali- Reinicializar Reinicializar Reinicializa- Comando
zar IRMS Cé’ig;drgrddee contador de dis%i‘?f(etrip — — — LIGAR/
Byte 0 maximo protecao alarmes reset) DESLIGAR
7 6 5 4 3 2 1 0
o o o . Executar Executar Executar Executar
ToU, canal4 | ToU, canal 3 | ToU, canal2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tabela 139 - Dados de saida do conjunto de dados de Resistor
Tensao a Status
_ Alar{'_ne de — montante Alarm Tripped aberto/ Ready
Byte 0 atvo presente 1 fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Carga — — _ _ _ Pronto para Carga
Byte 1 partindo reinicializar | operacional
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0
Média de Irms
Byte 3
7 | e | s | 4 | 3 | 2 | 1 | o
Média de Irms
Byte 4
7 | 6 ‘ 5 ‘ 4 | 3 ‘ 2 ‘ 1 l 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0
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Conjunto de dados de Transformador
Tabela 140 - Dados de entrada do conjunto de dados de Transformador
Reiniciali- Sgr['?'a(gztzdag Reinicializar Reggglgl(laza- Comando
zar IRMS f contador de : : — — — LIGAR/
Byte 0 méximo | disparo de alarmes | disparo (trip DESLIGAR
protegédo reset)
7 6 5 4 3 2 1 0
Executar Executar Executar Executar
Byte 1 - - - - ToU, canal 4 | ToU, canal 3 | ToU, canal2 | ToU, canal 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tabela 141 - Dados de saida do conjunto de dados de Transformador
Tensédo a Status
_ AW{FG de — montante Alarm Tripped aberto/ Ready
Byte 0 atvo presente 1 fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Carga . . . . o Pronto para Carga
Byte 1 partindo reinicializar | operacional
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 6 | 5 | 4 | 3 E 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 ‘ 6 I 5 ‘ 4 l 3 ‘ 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 | 5 | 4 | 3 E 1 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 1 0
Conjuntos de dados de Aplicacao
Conjunto de dados de Bomba
Tabela 142 - Dados de entrada do conjunto de dados de Bomba
Reiniciali- Efr']’:;‘gi'r'zda; Reinicializar Regg'ﬂ'('fa' Comando
zar IRMS f contador de : " — — — LIGAR/
Byte 0 méximo | disparo de alarmes | disparo (trip DESLIGAR
protegédo reset)
7 6 5 4 3 2 1 0
. . o . Executar Executar Executar Executar
Byte 1 ToU, canal4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tabela 143 - Dados de saida do conjunto de dados de Bomba
Status de =
Lo Tensdo a Status
. Ala;'{ir:g de Slé%sﬂ:gg;go montante Alarm Tripped aberto/ Ready
Byte 0
Yy manual presente 1 fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Status do Status do
Carga comando de | comando de — — — Pronto para Carga
Byte 1 partindo bypass avango local reinicializar | operacional
7 6 5 4 3 2 1 0
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Tabela 143 - Dados de saida do conjunto de dados de Bomba (Continuagao)

Média de Irms [MSB]

Byte 2
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 6 5 4 ’ 3 2 1 0
Entrada de PV 0 [MSB]
Byte 6
7 6 5 4 ’ 3 2 1 0
Entrada de PV 0 [LSB]
Byte 7
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 1 [MSB]
Byte 8
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 1 [LSB]
Byte 9
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 2 [MSB]
Byte 10
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 2 [LSB]
Byte 11
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 3 [MSB]
Byte 12
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 3 [LSB]
Byte 13
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 4 [MSB]
Byte 14
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 4 [LSB]
Byte 15
7 6 5 4 3 2 1 0
Status da Status da
entrada de entrada de . Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contator de
Byte 16 controle de controle de PV 4 PV 3 PV 2 PV 1 PV O
PV 1 PV O
7 6 5 4 3 2 1 0

Conjunto de dados de Transportador com um sentido de rotacao

Tabela 144 - Dados de entrada do conjunto de dados de Transportador com um sentido de rotagao

Reiniciali- | ~onicializar | ginicializar | ReMCialza- Comando
zarRMS | CoMadorde | conadorde | g a0 de — — — LIGAR/
Byte 0 maximo Isparo o€ alarmes Isparo (trip DESLIGAR
protegédo reset)
7 6 5 4 3 2 1 0
Executar Executar Executar Executar
- - - - ToU, canal 4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0
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Tabela 145 - Dados de saida do conjunto de dados de Transportador com um sentido de rotagao
Tens&do a Status
_ Alar;ne de — montante Alarm Tripped aberto/ Ready
Byte 0 ativo presente 1 fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Status do Status do
gftirg:o comando de | comando de — — — Pr."’.‘t‘.’ ?ara o g,z:ggn al
Byte 1 P bypass avango local reinicializar P
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 6 5 4| 3 2 1 0
Entrada de PV 0 [MSB]
Byte 6
7 6 5 4| 3 2 1 0
Entrada de PV 0 [LSB]
Byte 7
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 1 [MSB]
Byte 8
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 1 [LSB]
Byte 9
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 2 [MSB]
Byte 10
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 2 [LSB]
Byte 11
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 3 [MSB]
Byte 12
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 3 [LSB]
Byte 13
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 4 [MSB]
Byte 14
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 4 [LSB]
Byte 15
7 6 5 4 3 2 1 0
_ _ . Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contator de
Byte 16 PV 4 PV 3 PV 2 PV 1 PV 0
7 6 5 4 3 2 1 0
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Transportador com um sentido de rotacao — Parada SIL, Cat. W. 1/2

Tabela 146 - Transportador com um sentido de rotagao — Parada SIL, Cat. W. 1/237 Dados de entrada do
conjunto de dados

Reiniciali- | Remicializar | . ializar | ReEINICiliza- Comando
zar IRMS Cé’.gtzdrgrddee contador de d.sg":?fetr. — — — LIGAR/
Byte 0 méximo ISparo | alarmes isparo (trip DESLIGAR
protegéo reset)
7 6 5 4 3 2 1 0
Executar Executar Executar Executar
- - - - ToU, canal 4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 147 - Dados de saida do conjunto de dados de Transportador com um sentido de rotagao — Parada
SIL, Cat. W. 1/2

_ Alarme de _ Leo”niiﬁti Alarm Tripped asgztrltjg/ Ready
Byte 0 ativo presente 1 fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Carga | orindode | comandode | — - _ | Promopara | Carga
Byte 1 partindo bypass avanco local reinicializar | operacional
7 6 5 4 3 2 1 0
Bute 2 Média de Irms [MSB]
vie 7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Byte 3 Média de Irms
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Byte 4 Média de Irms
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms [LSB]
Btes 7 6 5 4 | 3 2 1 0
Bvie 6 Entrada de PV 0 [MSB]
vie 7 6 5 4 | 3 2 1 0
Byte 7 Entrada de PV 0 [LSB]
vie 7 6 5 T 2 1 0
Bvie 8 Entrada de PV 1 [MSB]
vie 7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Bvie 9 Entrada de PV 1 [LSB]
vie 7 6 5 4 | 3 2 1 0
Bvte 10 Entrada de PV 2 [MSB]
vie 7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Bvte 11 Entrada de PV 2 [LSB]
vie 7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Bvie 12 Entrada de PV 3 [MSB]
vie 7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 3 [LSB]
Byte 3 7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Bt 14 Entrada de PV 4 [MSB]
vie 7 6 5 4 ’ 3 2 1 0

37. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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Tabela 147 - Dados de saida do conjunto de dados de Transportador com um sentido de rotagao — Parada
SIL, Cat. W. 1/2 (Continuag¢ao)

Entrada de PV 4 [LSB]

Byte 15

7 6 5 4 3 2 1 0

. . . Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contator de
Byte 16 PV 4 PV 3 PV 2 PV 1 PV O

7 6 5 4 3 2 1 0

Conjunto de dados de Transportador com dois sentidos de rotagcao

Tabela 148 - Dados de entrada do conjunto de dados de Transportador com dois sentidos de rotagao

Reiniciali- Egr'"t‘;cc;z'r'ﬁ Reinicializar Reggg'z'éza' LIGAR/ LIGAR/
zar IRMS disparo de contador de disparo (trip — — DESLIGAR DESLIGAR
Byte 0 maximo protecdo alarmes reset) reversio avancgo
7 6 5 4 3 2 1 0
. _ . . Executar Executar Executar Executar
ToU, canal4 | ToU, canal 3 | ToU, canal 2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 149 - Dados de saida do conjunto de dados de Transportador com dois sentidos de rotagao

Status de Leonnstzﬁtz Status de
reversao Alarme de . avango
Byte 0 aberta/ ativo o (c?i:;sé)i?ttiso Alarm Tripped aberto/ Ready
fechada 1) fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Status do Tensdo a
Status do Status do montante
g?t{r?go comando de | comando de comandg de — presente Prpqtg rIJ.ara o (Srz::?:n al
Byte 1 P bypass avango local re}/oecr;ao (dispositivo | reinicializar p
2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 5 4| 3 2 1 0
Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 0 [MSB]
Byte 6
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 0 [LSB]
Byte 7
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 1 [MSB]
Byte 8
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 1 [LSB]
Byte 9
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 2 [MSB]
Byte 10
7 6 5 4 | 3 2 1 0
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Tabela 149 - Dados de saida do conjunto de dados de Transportador com dois sentidos de rotagdo
(Continuacio)

Entrada de PV 2 [LSB]

Byte 11
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 3 [MSB]
Byte 12
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 3 [LSB]
Byte 13
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 4 [MSB]
Byte 14
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Entrada de PV 4 [LSB]
Byte 15
7 6 5 4 3 2 1 0
_ o _ Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contator de
Byte 16 PV 4 PV 3 PV 2 PV 1 PV O
7 6 5 4 3 2 1 0

Conjunto de dados de Transportador com dois sentidos de rotacao —
Parada SIL, Cat. W. 1/2

Tabela 150 - Transportador com dois sentidos de rotagao — Parada SIL, Cat. W. 1/238 Dados de entrada do
conjunto de dados

Reinicializar

Reinicializa-

Reiniciali- Reinicializar = LIGAR/ LIGAR/
zar IRMS | 00O | contadorde | goiao 96 — — DESLIGAR | DESLIGAR
Byte 0 maximo protegdio alarmes reset) reversao avango
7 6 5 4 3 2 1 0
_ . _ _ Executar Executar Executar Executar
ToU, canal4 | ToU, canal 3 | ToU, canal2 | ToU, canal 1
Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 151 - Dados de saida do conjunto de dados de Transportador com dois sentidos de rotagdo —

Parada SIL, Cat. W. 1/2

Tensao a

Status de montante Status de
reversao Alarme de _ presente Alarm Tripped avango Ready
Byte 0 aberta/ ativo (dispositivo aberto/
fechada 1) fechado
7 6 5 4 3 2 1 0
Status do Tensdo a
Status do Status do montante
Cafga comando de | comando de comandg de - presente Pr_or_ltg para Carga
Byte 1 partindo bypass avanco local | reversao (dispositivo | reinicializar | operacional
local
2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Média de Irms [MSB]
Byte 2
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 3
7 6 5 4 ’ 3 2 1 0
Média de Irms
Byte 4
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0

38. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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Tabela 151 - Dados de saida do conjunto de dados de Transportador com dois sentidos de rotagao —
Parada SIL, Cat. W. 1/2 (Continuagéo)

Média de Irms [LSB]
Byte 5
7 | 6 ‘ 5 | 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 0 [MSB]
Byte 6
7 | 6 ‘ 5 | 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 0 [LSB]
Byte 7
7 | 6 | 5 | 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 1 [MSB]
Byte 8
7 | 6 | 5 | 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 1 [LSB]
Byte 9
7 | 6 | 5 | 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 2 [MSB]
Byte 10
7 | 6 ‘ 5 | 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 2 [LSB]
Byte 11
7 | 6 ’ 5 | 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 3 [MSB]
Byte 12
7 | 6 ’ 5 | 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 3 [LSB]
Byte 13
7 | 6 ’ 5 | 4 | 3 2 1 0
Entrada de PV 4 [MSB]
Byte 14
7 | s R 3 2 1 0
Entrada de PV 4 [LSB]
Byte 15
7 6 5 4 3 2 1 0
o . o Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contatorde | Contator de
Byte 16 PV 4 PV 3 PV 2 PV 1 PV O
7 6 5 4 3 2 1 0

Dados aciclicos do PROFINET

A comunicagéo aciclica no PROFINET é tratada como de baixa prioridade,
geralmente uma solicitagdo por vez, enquanto ndo ha comunicacgéo ciclica na
interface de rede. Se um dispositivo do servidor ndo puder processar uma
solicitagdo ciclica imediatamente, ele sinaliza o cliente que a resposta esta
atrasada. O cliente espera pela resposta por um periodo limitado até que o
servidor seja capaz de processar a solicitacdo. Dessa forma, o servidor pode
reduzir o numero de solicitagdes que recebe, se necessario.

O TeSys™ island da suporte aos seguintes intervalos de subslot e indice para a
troca de conjuntos de dados aciclicos do PROFINET.

Tabela 152 - Dados aciclicos do PROFINET
Conjunto de dados Slot Subslot indice
Diagnéstico do sistema 0 3 1
Energia do sistema 1 0 3 2
Energia do sistema 2 0 3 3
Gerenciamento de ativos do sistema 0 3 4
Saida combinada do sistema 0 3 5
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Tabela 152 - Dados aciclicos do PROFINET (Continuagao)

Hora do sistema 0 3 6
Controle 1-21 3 0
Energia 1-21 3 1
Diagnéstico 1-21 3 2
Gerenciamento de ativos 101-121 3 0

As secdes a seguir fornecem os conjuntos de dados aciclicos suportados pelo
TeSys™ island e se aplicam tanto ao PROFINET quanto ao PROFIBUS.

Conjunto de dados de Saida combinada do sistema

Tabela 153 - Conjunto de dados de Saida combinada do sistema

Comprimento (bytes)

Nome

Comentario

1

Reinicializar contagem de afundamento de tenséo

1

Reinicializar contagem de elevagéo de tenséo

1

Reinicializar poténcia ativa total maxima

Reinicializar poténcia reativa total maxima

Uma existéncia do conjunto de dados

Reinicializar fator de poténcia verdadeiro minimo

por sistema

Reinicializar fator de poténcia verdadeiro maximo

1 Reinicializar energia reativa total

1 Reinicializar energia ativa total

1 Configurar energia ativa total

1 Configurar energia reativa total

4 Valor predefinido de energia ativa total Existem dados para cada avatar.
4 Valor predefinido de energia reativa total

Para cada avatar adicional, adicione outra instancia dos dados
com o comentario “Existem dados para cada avatar”.

Conjunto de dados de Hora do sistema

Tabela 154 - Conjunto de dados de Hora do sistema

Comprimento (bytes) Nome

12 Data e hora do sistema

Conjunto de dados de Diagnostico do sistema

Tabela 155 - Conjunto de dados de Diagnéstico do sistema

Comprimento (bytes) Nome

2 Contador de erros de comunicagéo da rede de campo
2 Contagem de todos os alarmes

2 Contador de eventos menores do sistema

14 Registro de eventos menores 1
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Tabela 155 - Conjunto de dados de Diagnéstico do sistema (Continuagao)

Comprimento (bytes)

Nome

14 Registro de eventos menores 2
14 Registro de eventos menores 3
14 Registro de eventos menores 4
14 Registro de eventos menores 5

Grupo de mensagens de parada de partida SIL39 1

Grupo de mensagens de parada de partida SIL 2

Grupo de mensagens de parada de partida SIL 3

Grupo de mensagens de parada de partida SIL 4

Grupo de mensagens de parada de partida SIL 5

Grupo de mensagens de parada de partida SIL 6

Grupo de mensagens de parada de partida SIL 7

Grupo de mensagens de parada de partida SIL 8

Grupo de mensagens de parada de partida SIL 9

Grupo de mensagens de parada de partida SIL 10

Conjunto de dados de Energia do sistema 1

Tabela 156 - Conjunto de dados de Energia do sistema 1

Comprimento (bytes) Nome

2 Tensdo RMS média (V)

2 Tensdo RMS maxima/média

12 Marcagéao de data e hora da tensdo média maxima

2 Fase 1 (V) tensdo RMS

2 Fase 2 (V) tensdo RMS

2 Fase 3 (V) tensdo RMS

2 Tensdo RMS L1-L2 (V)

2 Tensdo RMS L2-L3 (V)

2 Tensdo RMS L2-L1 (V)

1 Porcentagem de desequilibrio de tens&o (%)

1 Desequilibrio maximo de tenséo (%)

12 Marcagéao de data e hora de desequilibrio maximo de tensao
1 Sequéncia de fase (ABC ou ACB)

1 Frequéncia (Hz)

2 Registro de afundamento de tensdo 1 (mais recente)
12 Registro de afundamento de tenséo 1 (mais recente)
12 Registro de afundamento de tensédo 1 (mais recente)
2 Registro de afundamento de tenséo 2

12 Registro de afundamento de tenséo 2

12 Registro de afundamento de tenséo 2

39. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
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Tabela 156 - Conjunto de dados de Energia do sistema 1 (Continuagao)

Comprimento (bytes) Nome

2 Registro de afundamento de tenséo 3

12 Registro de afundamento de tenséo 3

12 Registro de afundamento de tenséo 3

2 Registro de afundamento de tenséo 4

12 Registro de afundamento de tenséo 4

12 Registro de afundamento de tenséo 4

2 Registro de afundamento de tensédo 5 (menos recente)
12 Registro de afundamento de tensédo 5 (menos recente)
12 Registro de afundamento de tensdo 5 (menos recente)
2 Contagem de afundamento de tensao

Conjunto de dados de Energia do sistema 2

Tabela 157 - Conjunto de dados de Energia do sistema 2

Comprimento (bytes) Nome

2 Registro de elevacao de tensdo 1 (mais recente)
12 Registro de elevagao de tensdo 1 (mais recente)
12 Registro de elevagao de tensao 1 (mais recente)

2 Registro de elevacao de tensao 2

12 Registro de elevagao de tensao 2

12 Registro de elevagao de tensédo 2

2 Registro de elevacao de tensdo 3

12 Registro de elevagao de tensao 3

12 Registro de elevacao de tensao 3

2 Registro de elevagao de tensao 4

12 Registro de elevagao de tensao 4

12 Registro de elevacao de tensao 4

2 Registro de elevacao de tensdo 5 (menos recente)
12 Registro de elevacao de tensdo 5 (menos recente)
12 Registro de elevagao de tensao 5 (menos recente)
2 Contagem de elevagédo de tenséo

4 Poténcia ativa total instantanea (kW)

4 Poténcia ativa total maxima (kW)

12 Marcacgéo de data e hora da poténcia ativa total maxima
4 Poténcia reativa total instantanea (kVAR)

4 Poténcia reativa total maxima (kVAR)

12 Marcacgéao de data e hora da poténcia reativa total maxima
1 Fator de poténcia verdadeiro

1 Fator de poténcia verdadeiro minimo

1 Fator de poténcia verdadeiro maximo
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Tabela 157 - Conjunto de dados de Energia do sistema 2 (Continuagao)

12

Marcagéao de data e hora do fator de poténcia verdadeiro minimo

Marcagéao de data e hora do fator de poténcia verdadeiro maximo

Energia ativa total (kWh)

Energia reativa total (kVARh)

ToU_TotalActiveEnergyChannel1

ToU_TotalActiveEnergyChannel2

ToU_TotalActiveEnergyChannel3

E N N N N I N

ToU_TotalActiveEnergyChannel4

Conjunto de dados de Gerenciamento de ativos do sistema

Tabela 158 - Conjunto de dados de Gerenciamento de ativos do sistema

Comprimento (bytes) Nome

20 VendorName

32 ProductCode

7 MajorMinorRev

64 VendorURL

32 ProductName

20 ModelName

6 Endereco MAC base

20 SerialNumber

4 Horas do médulo LIGADO
2 Numero de eventos (status do dispositivo)

Conjunto de dados de Controle

Tabela 159 - Conjunto de dados de Controle

Comprimento (bytes)

Nome

2

Temperatura do motor

1

Grupo SIL

Capacidade térmica utilizada do motor

Mensagem de alarme

Mensagem de alarme

NI NN

Mensagem de disparo

Mensagem de disparo

Tempo para disparo

Tempo para restauro

N N[N DN

Status de alarmes preditivos
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Conjunto de dados de Energia

Tabela 160 - Conjunto de dados de Energia

Comprimento (bytes)

Nome

4

Poténcia ativa total instantanea (kW)

4

Poténcia ativa total maxima (kW)

12

Marcacgéao de data e hora da poténcia ativa total maxima

Poténcia reativa total instantanea (kVAR)

Poténcia reativa total maxima (kVAR)

Marcagéo de data e hora da poténcia reativa total maxima

Fator de poténcia verdadeiro

Fator de poténcia verdadeiro minimo

Fator de poténcia verdadeiro maximo

12

Marcacgéao de data e hora do fator de poténcia verdadeiro minimo

12

Marcagéao de data e hora do fator de poténcia verdadeiro maximo

Energia ativa total (kWh)

Energia reativa total (kVARh)

ToU_TotalActiveEnergyChannel1

ToU_TotalActiveEnergyChannel2

ToU_TotalActiveEnergyChannel3

N O T NG O I O O N

ToU_TotalReactiveEnergyChannel4

Conjunto de dados de Diagnéstico

Tabela 161 - Conjunto de dados de Diagnéstico

Comprimento (bytes) Nome

4 IRMS maxima/média

12 Marcagéao de data e hora de IRMS maxima/média

4 IRMS fase 1

4 IRMS fase 2

4 IRMS fase 3

2 Contagem de alarmes de sobrecarga térmica

2 Contagem de alarmes de rotor bloqueado

2 Contagem de alarmes de subcorrente

2 Contagem de alarmes de sobrecorrente

2 Contagem de alarmes de desequilibrio de corrente de fase
2 Contagem de alarmes de corrente de terra

2 Contagem de alarmes de superaquecimento do motor
2 Contagem de todos os alarmes

2 Contagem de disparos de sobrecarga térmica

2 Contagem de disparos de rotor bloqueado

2 Contagem de disparos de subcorrente

2 Contagem de disparos de partida longa
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Tabela 161 - Conjunto de dados de Diagnéstico (Continuagao)

Comprimento (bytes) Nome

2 Contagem de disparos de sobrecorrente

2 Contagem de disparos de superaquecimento do motor
2 Contagem de disparos de bloqueio na partida

2 Contagem de disparos de desequilibrio de corrente de fase
2 Contagem de disparos de configuragao de fase

2 Contagem de disparos de corrente de terra

2 Contagem de disparos de sequéncia de fases

2 Contagem de disparos de perda de corrente de fase

2 Contagem de todos os disparos

14 Registro de disparos 1

14 Registro de disparos 2

14 Registro de disparos 3

14 Registro de disparos 4

14 Registro de disparos 5

Conjunto de dados de Gerenciamento de ativos

Tabela 162 - Conjunto de dados de Gerenciamento de ativos

Comprimento (bytes) Nome

20 VendorName

32 ProductCode

7 MajorMinorRev

64 VendorURL

32 ProductName

20 ModelName

20 SerialNumber

4 Horas do médulo LIGADO

4 Horas do contator ligado

2 Numero de eventos (status do dispositivo)
4 Numero de ciclos do contator

4 Numero de ciclos de energizagao do dispositivo
4 Numero de paradas de partida SIL

2 I RMS méaxima

4 | RMS média

2 Tensdo méaxima/média

2 Tens&o média no ciclo de vida
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Integracao com PROFIBUS de terceiros

Enderecamento PROFIBUS

No PROFIBUS, a interface de rede é um servidor DP modular. O PROFIBUS lida
com os dispositivos modulares utilizando o enderegamento de slot e indice. O
TeSys™ island divide o espago de enderegamento de slot em duas regides, uma
para avatares e outra para dispositivos. O slot 1 € usado para a interface de rede
e o avatar do sistema. Dentro de cada slot, os valores de indice sao usados para
acessar os diferentes conjuntos de dados.

Apbs a importagéo do arquivo GSDML (General Station Description Markup
Language) para seu ambiente de programacao, adicione uma instancia do TeSys
island a partir do catalogo de hardware. O TeSys island é criado com um avatar
do sistema, mas sem outros modulos.

NOTA: Slots vazios também devem ser preenchidos com um slot vazio.

Siga as instru¢des de seu ambiente de programacao para preencher os slots
vazios com avatares e dispositivos utilizando as informagdes em Intervalos de
slots do PROFIBUS, pagina 112, abaixo. Por exemplo:

1. No CoDeSys v3.5, clique com o botéo direito do mouse em um slot vazio e
escolha Plug Device.

2. Selecione o avatar ou dispositivo apropriado no catélogo.

3. Quando a ilha estiver totalmente definida, comece a criar tags para os dados
que necessita acessar em cada avatar.

O TeSys™ island aplica os intervalos de slots para modularidade fisica e virtual
mostrados na tabela a seguir:

Tabela 163 - Intervalos de slots do PROFIBUS

Iltem Slot Comentario

Interface de rede/Avatar do sistema 1 —

Avatares 2-22 Avatares de dispositivo, carga e aplicagéo
Dispositivos de barramento 101-121 Médulo de E/S digital (DIOM)

Modulo de E/S analégica (AIOM)
Partidas

SIL40 Partidas

Méodulo de interface de poténcia (PIM)
Médulo de interface SIL (SIM)

Médulo de interface de tenséo (VIM)

Nao aplicavel

0, 23-99, 122-254 Esses slots ndo sdo usados com o TeSys island.

40. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
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Tabela 164 - Exemplo de numeragao de avatares
Ordem Slot de Descrigao Ordem fisica nailha
do avatar
avatar do 1 2 3 4 5 6 7 8 9
na PROFI-
ferra- BUS
menta
digital
1 1 Sistema BC — — VIM — — SIM — —
2 2 AIOM — AIOM — — — — — — —
3 3 Motor com dois — — — — Partida | Partida — — —
sentidos de SIL SIL
rotacédo —
Parada SIL,
Cat. W. 1/241
4 4 Motor com um — — — — — — — Partida —
sentido de
rotagéo
5 5 Interface de — — DIOM — — — — — PIM
poténcia com E/
S (Controle)
Tabela 165 - Exemplo de slots de dispositivo fisico do PROFIBUS
Ordem fisica na 1 2 3 4 5 6 7 8 9
ilha
Slot de 0 101 102 103 104 105 106 107 108
dispositivo fisico
do PROFIBUS

DPVO0 é usado para a configuragdo da conexdo PROFIBUS, diagnoéstico
relacionado as comunicagbes PROFIBUS e troca de dados ciclicos. DPV1 é
usado para troca dos conjuntos de dados aciclicos para avatares e dispositivos.

Como descrito no Médulo IEC 61158-5-3 §6.1.3.2.3.2, os slots ndo usados pela
configuracao do sistema sao registrados como vazios e recebem comprimentos
de dados de entrada e saida de 0 e byte identificador 0x00.

» Cada modulo é enderegado por um numero de slot (de 1 a 254). A
numeracao é crescente, comega com 1 e ndo tem lacunas. Se um slot ndo
estiver ocupado com um médulo, um slot vazio sera registrado sob o nimero
de slot correspondente na configuragao.

+ Para cada médulo, deve ser atribuido um identificador de configuragédo. A
numeracgao é crescente, comega com 0 e ndo tem lacunas. Se um slot ndo
estiver ocupado com um médulo, um identificador de configuragdo com o
comprimentos de dados de entrada e saida de 0 devera ser atribuido na
configuragao (slot vazio).

A interface PROFIBUS do TeSys island reconhece todos os slots n&o utilizados
como vazios, com comprimento de dados de entrada e saida de 0 e valor de byte
identificador de 0x00 atribuidos.

A tabela a seguir fornece os valores para o protocolo de comunicagdo MS1
(DPV1) da interface PROFIBUS do TeSys island (comunicagéo aciclica com
cliente PROFIBUS Classe 1 (controlador)).

Tabela 166 - Valores do protocolo MS1 DPV1 da interface PROFIBUS

Ponto de Acesso de Servigo (SAP) Nome
72 Ocioso
94 DPV1_Read
95 DPV1_Write

41. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
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Dados ciclicos do PROFIBUS

Durante a importagéo do arquivo GSD (General Station Description) ou GSDML
(General Station Description Markup Language) para seu ambiente de
programacao e a insergcao de cada avatar nos slots apropriados, as informacdes

sdo exibidas com bytes de entrada e saida.

Os dados ciclicos do PROFIBUS s&o estruturados de forma semelhante aos
dados ciclicos do PROFINET e, portanto, compartilham os mesmos dados de
entrada e saida para os avatares listados nas tabelas em Dados ciclicos do
PROFINET, pagina 79.

Dados aciclicos do PROFIBUS

O TeSys™ island da suporte aos seguintes intervalos de slot e indice para a troca
de conjuntos de dados aciclicos do PROFIBUS. Para conjuntos de dados
aciclicos do PROFIBUS suportados pelo TeSys island, consulte Dados aciclicos
do PROFINET, pagina 105 para obter mais informagdes. O PROFIBUS e o
PROFINET compartilham os mesmos conjuntos de dados aciclicos para o

TeSys™ island.

Tabela 167 - Dados aciclicos do PROFIBUS

ativos

Conjunto de dados Slot indice Comentario
0 — Reservado no PROFIBUS, nao mapeado
(Reservado) para nenhum avatar ou dispositivo
1 - indice 0 reservado para controle do sistema
Diagnéstico do 1 1 —
sistema
Energia do sistema 1 1 2 Inclui tensdo basica e tensdo aumentada
Energia do sistema 2 1 3 Inclui poténcia basica e poténcia aumentada
Gerenciamento de 1 4 —
ativos do sistema
Saida combinada do 1 5 —
sistema
Hora do sistema 1 6 —
Controle 2-22 0 —
Energia 2-22 1 —
Diagnéstico 2-22 2 —
Gerenciamento de 101-121 0 —
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Descricoes de dados

Taxas de atualizacao de dados

Ao escolher a frequéncia do protocolo de rede de campo (como RPI ou taxa de
repeticdo) ou a frequéncia de atualizagdo de dados aciclicos em seu programa
PLC, é importante compreender a frequéncia das atualizagdes de dados na
prépria ilha.

Por exemplo, os dados de energia ativa sdo atualizados a cada 100 ms. Portanto,
nao é util que o programa PLC atualize esses dados aciclicos a cada 10 ms. No
entanto, todas as saidas (partidas, saidas digitais, saidas analégicas,
reinicializagbes de disparo (trip resets) e outras reinicializagdes ou predefinigcdes)
sdo atualizadas a uma frequéncia de < 10 ms. As entradas sao atualizadas a
varias frequéncias, dependendo de sua importancia.

Consulte a tabela a seguir para obter mais informacdes.

Tabela 168 - Taxas de atualizagao de dados

Intervalo maximo de

Dados atualizagao

Status de entrada e saida de dispositivos de poténcia, médulos de E/S
digital e médulos de interface SIL42

10 ms
por exemplo, comandos de execugéo, status do contator (RunFwd,
Tripped), entrada digital (DIO, DI1...)

Medigbes analégicas de dispositivos de poténcia, médulos de E/S
analdgica e modulos de interface de tenséo.

por exemplo, corrente de fase (AvgIRMS, PhaseXIRMS), tenséo de 100 ms
fase (VRMSPhaseX, AvgVRMS), poténcia (InstActivePower,
InstReactivePower, PowerFactor), energia (ActiveEnergy,
ReactiveEnergy), entradas analégicas (MotorTemperature, AlO, Al1)

Outros dados

por exemplo, dados de ativos: ContactorCycleCntr, TimeModuleOn, 10ms

AvgIRMS (ciclo de vida)

Dados de E/S do TeSys island

E/S do sistema

O TeSys™ island gera e envia dados avangados para o PLC para aprimorar a
eficiéncia da maquina e melhorar o gerenciamento de ativos. Os dados de E/S
estéo disponiveis nos niveis do sistema e do avatar. Os tipos de dados de E/S
incluem controle, diagnéstico, energia e gerenciamento de ativos. As tabelas a
seguir descrevem as entradas e saidas disponiveis para os avatares. As tabelas
a seguir podem ser usadas para ajudar na programagéao de bloco de fungdes do
PLC de terceiros quando blocos de fungdes predefinidos ndo estao disponiveis.

As tabelas nesta se¢éo descrevem as entradas e saidas disponiveis para o
avatar do sistema.

42. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
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Controle

Tabela 169 - Entradas de controle do sistema

Nome da E/S Tipo de dados Tama- | Escala | Valor Descrigao
nho
(bits)
Reinicializacédo de BOOL 1 1 0,1 Comando para reinicializar um evento de
disparo (trip reset) disparo do Avatar
0 = Desligado, 1 = Ligado
Tabela 170 - Saidas de controle do sistema
Nome da E/S Tipo de dados Tama- | Escala | Valor Descricao
nho
(bits)
Sistema operacional BOOL 1 1 0,1 Indica que o avatar do sistema esta no modo
operacional.
0 = Desligado, 1 = Ligado
Modo degradado BOOL 1 1 0,1 Indica que o avatar do sistema esta no modo
degradado.
0 = Desligado, 1 = Ligado
Evento menor BOOL 1 1 0,1 Indica que o avatar do sistema esta no modo de
evento menor.
0 = Desligado, 1 = Ligado
Pré-operacional BOOL 1 1 0,1 Indica que o avatar do sistema esta no modo
pré-operacional.
0 = Desligado, 1 = Ligado
Modo forgado BOOL 1 1 0,1 Indica se o sistema esta no modo forgado.
0=Nao, 1=Sim
Modo de teste BOOL 1 1 0,1 Retorna um status que indica que o avatar do
sistema estd no modo de teste.
0 = Desligado, 1 = Ligado
Endereco IP UDINT 32 — Max.: Endereco IP da interface de rede que controla a
OxFFFFFFFF ilha.
Diagnéstico

Tabela 171 - Entradas de diagndstico do sistema

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descrigao

(bits)
Reinicializar contador Reinicializa o contador de alarmes do sistema
de alarmes do sistema BOOL 1 1 0.1 para 0.

0 = Desligado, 1 = Ligado
Reinicializar contador Reinicializa o contador de eventos menores do
de eventos menores BOOL 1 1 0,1 sistema para 0.
do sistema 0 = Desligado, 1 = Ligado
Reinicializar contador Reiniciali
de eventos de einicializa o contador de eventos de
BOOL 1 1 0,1 comunicacao da rede de campo para 0.

comunicagao da rede

de campo

0 = Desligado, 1 = Ligado
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Tabela 172 - Saidas de diagndstico do sistema

SIL2

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descricao
(bits)
Flutuagao de tenséo BOOL 1 1 0.1 Se essa saida estiver definida como TRUE, uma
de controle ’ flutuacéo de tenséo de controle foi detectada.
0 = Todos os grupos SIL tém status de parada
de partida SIL 5 (operacédo normal, nenhum
43
S;tadgtgéusadrﬁda BOOL 1 1 0,1 comando de parada de partida SIL recebido)
P P 1 = Todos os grupos SIL receberam um
comando de parada de partida SIL
Contador de eventos 0-65535 . P
de comunicagéo da UINT 16 1 em incrementos %%r;tzgg:;nero de eventos de comunicagao da
po
rede de campo de 1
0- 65535
gon'.[ador de alarmes UINT 16 1 em incrementos Conta o numero de alarmes no sistema
o sistema de 1
0-65535 .
Contador de eventos : Conta o numero de eventos menores no
menores do sistema UINT 16 1 g;n;ncrementos sistema
Registro de eventos MINEVENTREC 80 — 0,— Registro do evento menor mais recente 1
menores 1
Registro de eventos MINEVENTREC 80 — 0, — Registro de evento menor 2
menores 2
Registro de eventos _ ;
menores 3 MINEVENTREC 80 — 0, Registro de evento menor 3
Registro de eventos - . .
menores 4 MINEVENTREC 80 0, Registro de evento menor 4
Registro de eventos _ ;
menores 5 MINEVENTREC 80 — 0, Registro de evento menor 5
Status do grupo SIL 1
0 = Grupo SIL n&o presente na configuragao do
sistema
1 = Grupo SIL impactado pelo evento do
dispositivo do Avatar
2 = Comando de parada do grupo SIL recebido,
partidas SIL ainda nado abertas
Grupo de mensagens 3 = Comando de parada do grupo SIL
de parada de partida USINT 8 — 0-5 executado com sucesso, todas as partidas SIL
SIL1 estdo abertas
4 = Comando de parada do grupo SIL
executado para apenas um canal de entrada
SIM (a fiagao do barramento jumper ou da
entrada SIM esta causando um problema), mas
as partidas SIL abriram com sucesso.
5 = Operagéo normal, as partidas SIL podem
ser abertas ou fechadas
Status do grupo SIL 2
0 = Grupo SIL n&o presente na configuragao do
sistema
1 = Grupo SIL impactado pelo evento do
dispositivo do Avatar
2 = Comando de parada do grupo SIL recebido,
partidas SIL ainda ndo abertas
Grupo de mensagens 3 = Comando de parada do grupo SIL
de parada de partida USINT 8 —_ 0-5 executado com sucesso, todas as partidas SIL

estdo abertas

4 = Comando de parada do grupo SIL
executado para apenas um canal de entrada
SIM (a fiagdo do barramento jumper ou da
entrada SIM esta causando um problema), mas
as partidas SIL abriram com sucesso.

5 = Operagao normal, as partidas SIL podem
ser abertas ou fechadas

43. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
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Tabela 172 - Saidas de diagnoéstico do sistema (Continuagao)

Nome da E/S

Tipo de dados

Tama-
nho
(bits)

Escala

Valor

Descrigao

Grupo de mensagens
de parada de partida
SIL3

USINT

0-5

Status do grupo SIL 3

0 = Grupo SIL néo presente na configuragéo do
sistema.

1 = Grupo SIL impactado pelo evento do
dispositivo do Avatar

2 = Comando de parada do grupo SIL recebido,
partidas SIL ainda ndo abertas

3 = Comando de parada do grupo SIL
executado com sucesso, todas as partidas SIL
estdo abertas

4 = Comando de parada do grupo SIL
executado para apenas um canal de entrada
SIM (a fiagdo do barramento jumper ou da
entrada SIM esta causando um problema), mas
as partidas SIL abriram com sucesso.

5 = Operacgao normal, as partidas SIL podem
ser abertas ou fechadas

Grupo de mensagens
de parada de partida
SIL 4

USINT

Status do grupo SIL 4

0 = Grupo SIL n&o presente na configuragao do
sistema

1 = Grupo SIL impactado pelo evento do
dispositivo do Avatar

2 = Comando de parada do grupo SIL recebido,
partidas SIL ainda n&o abertas

3 = Comando de parada do grupo SIL
executado com sucesso, todas as partidas SIL
estdo abertas

4 = Comando de parada do grupo SIL
executado para apenas um canal de entrada
SIM (a fiagdo do barramento jumper ou da
entrada SIM esta causando um problema), mas
as partidas SIL abriram com sucesso.

5 = Operagéao normal, as partidas SIL podem
ser abertas ou fechadas

Grupo de mensagens
de parada de partida
SIL5

USINT

0-5

Status do grupo SIL 5

0 = Grupo SIL nao presente na configuragéo do
sistema

1 = Grupo SIL impactado pelo evento do
dispositivo do Avatar

2 = Comando de parada do grupo SIL recebido,
partidas SIL ainda ndo abertas

3 = Comando de parada do grupo SIL
executado com sucesso, todas as partidas SIL
estdo abertas

4 = Comando de parada do grupo SIL
executado para apenas um canal de entrada
SIM (a fiagdo do barramento jumper ou da
entrada SIM esta causando um problema), mas
as partidas SIL abriram com sucesso.

5 = Operagéo normal, as partidas SIL podem
ser abertas ou fechadas

Grupo de mensagens
de parada de partida
SIL6

USINT

0-5

Status do grupo SIL 6

0 = Grupo SIL ndo presente na configuragao do
sistema.

1 = Grupo SIL impactado pelo evento do
dispositivo do Avatar

2 = Comando de parada do grupo SIL recebido,
partidas SIL ainda ndo abertas

3 = Comando de parada do grupo SIL
executado com sucesso, todas as partidas SIL
estdo abertas

4 = Comando de parada do grupo SIL
executado para apenas um canal de entrada
SIM (a fiagdo do barramento jumper ou da
entrada SIM esta causando um problema), mas
as partidas SIL abriram com sucesso.

5 = Operagéao normal, as partidas SIL podem
ser abertas ou fechadas
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Tabela 172 - Saidas de diagnostico do sistema (Continuagao)

Nome da E/S

Tipo de dados

Tama-
nho
(bits)

Escala

Valor

Descrigao

Grupo de mensagens
de parada de partida
SIL7

USINT

0-5

Status do grupo SIL 7

0 = Grupo SIL n&o presente na configuragdo do
sistema.

1 = Grupo SIL impactado pelo evento do
dispositivo do Avatar

2 = Comando de parada do grupo SIL recebido,
partidas SIL ainda nao abertas

3 = Comando de parada do grupo SIL
executado com sucesso, todas as partidas SIL
estdo abertas

4 = Comando de parada do grupo SIL
executado para apenas um canal de entrada
SIM (a fiagdo do barramento jumper ou da
entrada SIM esta causando um problema), mas
as partidas SIL abriram com sucesso.

5 = Operagao normal, as partidas SIL podem
ser abertas ou fechadas

Grupo de mensagens
de parada de partida
SIL8

USINT

Status do grupo SIL 8

0 = Grupo SIL ndo presente na configuragdo do
sistema.

1 = Grupo SIL impactado pelo evento do
dispositivo do Avatar

2 = Comando de parada do grupo SIL recebido,
partidas SIL ainda n&o abertas

3 = Comando de parada do grupo SIL
executado com sucesso, todas as partidas SIL
estdo abertas

4 = Comando de parada do grupo SIL
executado para apenas um canal de entrada
SIM (a fiagdo do barramento jumper ou da
entrada SIM esta causando um problema), mas
as partidas SIL abriram com sucesso.

5 = Operagao normal, as partidas SIL podem
ser abertas ou fechadas

Grupo de mensagens
de parada de partida
SIL9

USINT

0-5

Status do grupo SIL 9

0 = Grupo SIL n&o presente na configuragao do
sistema.

1 = Grupo SIL impactado pelo evento do
dispositivo do Avatar

2 = Comando de parada do grupo SIL recebido,
partidas SIL ainda ndo abertas

3 = Comando de parada do grupo SIL
executado com sucesso, todas as partidas SIL
estdo abertas

4 = Comando de parada do grupo SIL
executado para apenas um canal de entrada
SIM (a fiagao do barramento jumper ou da
entrada SIM esta causando um problema), mas
as partidas SIL abriram com sucesso.

5 = Operagéo normal, as partidas SIL podem
ser abertas ou fechadas

Grupo de mensagens
de parada de partida
SIL 10

USINT

0-5

Status do grupo SIL 10

0 = Grupo SIL nao presente na configuragdo do
sistema.

1 = Grupo SIL impactado pelo evento do
dispositivo do Avatar

2 = Comando de parada do grupo SIL recebido,
partidas SIL ainda ndo abertas

3 = Comando de parada do grupo SIL
executado com sucesso, todas as partidas SIL
estdo abertas

4 = Comando de parada do grupo SIL
executado para apenas um canal de entrada
SIM (a fiagdo do barramento jumper ou da
entrada SIM esta causando um problema), mas
as partidas SIL abriram com sucesso.

5 = Operagao normal, as partidas SIL podem
ser abertas ou fechadas
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Energia

Tabela 173 - Entradas basicas de tensao do sistema

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descrigdo
(bits)
Reinicializar tensa Reinicializar o valor de tensdo RMS maxima e
R:/IITéICIa’IZ'aF €nsao BOOL 1 1 0,1 as marcages de data e hora associadas.
maxima 0=N&o, 1=Sim
Reinicializar Reinicializar o desequilibrio maximo de tenséo
L . para zero e marcagdes de data e hora
gestequﬂlbno maximo BOOL 1 1 0,1 associadas.
€ tensao 0 =Nao, 1 = Sim
Reinicializar status de Comando para reinicializar o status de flutuagéo
flutuagéo da tenséo a BOOL 1 1 0,1 da tenséo.
montante 0=Na&o, 1=Sim
Tabela 174 - Saidas basicas de tensdo do sistema
Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descrigdo
(bits)
Status de flutuacso d Ligado quando tiver ocorrido afundamento ou
N atus de fiu L:ag?o @ | BooL 1 1 0,1 elevacao de tensdo. Reinicializar por comando.
€nsao a montante 0 = Desligado 1 = Ligado
0-1.000
Tens&o RMS média UINT 16 1 em incrementos | Tens&o RMS média (V) nas trés fases
de 1
= - 0-65.535
Tep;ao RMS média UINT 16 1 em incrementos Tensdo maxima (V) medida pelo sistema
maxima de 1
Marcagéao de data e
hora da tensdo média | DT 64 — — Data e hora da tensdo média maxima
maxima
~ 0-65.535
Ei/lsse 1 (V) tenséo UINT 16 1 em incrementos Tensao RMS média (V) entre L1 e neutro
de 1
~ 0-65.535
Ei/lsse 2 (V) tensao UINT 16 1 emincrementos | Tensdo RMS média (V) entre L2 e neutro
de 1
~ 0-65.535
EEI:/TS 3 (V) tensdo UINT 16 1 em incrementos | Tensdo RMS média (V) entre L3 e neutro
de 1
Porcentagem de 0-100
desequilibrio de USINT 8 1 emincrementos | % de desequilibrio de tens&o
tenséo (%) de 1
Porcentagem de 0-100
desequilibrio maximo USINT 8 1 em incrementos Desequilibrio maximo de tensdo em %
de tenséo de 1
Marcagéo de data e
hora de desequilibrio DT 64 — — Data e hora do desequilibrio maximo de tenséo
maximo de tensao
Sequéncia de fase de tensdo medida (ABC ou
Sequéncia de fase de ACB)
tens&o (ABC ou ACB) | BOOL 1 1 0.1 0 = ordem de fase ABC
1 = ordem de fase ACB
0-255 Frequéncia da tensdo da alimentagéo da rede
Frequéncia (Hz) USINT 8 1 em incrementos | elétrica (Hz). Esse registro retorna a frequéncia

de 1

de linha como medida na fase 1.
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Tabela 175 - Entradas aprimoradas de tensao do sistema

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descrigao
(bits)
Reinicializar contagem Comando para reinicializar o contador de
de afundamento de BOOL 1 1 0,1 afundamento de tenséo para 0.
tensédo 0=Nao, 1=Sim
. Comando para reinicializar o contador de
Reinicializar contagem BOOL 1 1 0,1 elevacéo de tensao para 0.

de elevagao de tenséo

0=Nao, 1=Sim

Tabela 176 - Saidas

aprimoradas de tensao do sistema

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descrigdo
(bits)
Registro de 0-65.335
afundamento de e Magnitude da tensédo minima (V) para registro
tenséo 1 (mais UINT 16 1 (e;m;ncrementos de afundamento de tenséo 1
recente) e
Registro de 0-65.335 . e .
- Magnitude da tensdo minima (V) para registro
afundamento de UINT 16 1 em incrementos =
tensdo 2 de 1 de afundamento de tenséo 2
Registro de 0-65.335 . a .
afundamento de UINT 16 1 em incrementos (l\jlleagpdau(jd:n?:nizn;:?ewslgy?? (V) para registro
tensdo 3 de 1
Registro de 0-65.335 . o .
afundamento de UINT 16 1 em incrementos Z/Ieagpljlau(jd:rr?:nttinds:?e?slgyf (V) para registro
tenséo 4 de 1
Registro de 0-65.335
afundamento de UINT 16 1 e;n iﬁcrementos Magnitude da tensdo minima (V) para registro
tenséo 5 (menos de 1 de afundamento de tensdo 5
recente) e
Data tde (ijn icio do Marcago de data e hora de inicio do registro de
registro ae DT 64 — — afundamento temporario de tenséo 1 (Data,
afundamento de Hora)
tenséo 1
Dat.atde (ijn icio do Marcagéao de data e hora de inicio do registro de
registro ae DT 64 —_ — afundamento temporario de tensao 2 (Data,
afundamento de
= Hora)
tenséo 2
Dat_atde (ijn icio do Marcagéao de data e hora de inicio do registro de
registro de DT 64 — — afundamento temporario de tensao 3 (Data,
afundamento de Hora
- )
tenséo 3
Dat.atde Ci’n icio do Marcago de data e hora de inicio do registro de
registro de DT 64 — — afundamento temporario de tensao 4 (Data,
afundamento de Hora)
tenséo 4
Dat‘atde (iin fcio do Marcagéao de data e hora de inicio do registro de
registro de DT 64 — — afundamento temporario de tens3o 5 (Data,
afundamento de Hora)
tensdo 5
Dat_atde g)arada do Marcagéao de data e hora de parada do registro
registro de DT 64 — — de afundamento temporario de tensdo 1 (Data,
afundamento de Hora
= )
tenséo 1
Dat_atde é)arada do Marcagédo de data e hora de parada do registro
registro ae DT 64 — — de afundamento temporario de tenséo 2 (Data,
afundamento de
= Hora)
tenséo 2
Dat.atde garada do Marcagéo de data e hora de parada do registro
registro ae DT 64 — — de afundamento temporario de tensao 3 (Data,
afundamento de Hora)
tenséo 3
Marcagéao de data e hora de parada do registro
Data de parada do DT 64 — — de afundamento temporario de tensao 4 (Data,

registro de

Hora)
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Tabela 176 - Saidas aprimoradas de tensao do sistema (Continuagao)

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descrigao

(bits)
afundamento de
tensado 4
Dat_atdegarada do Marcagéo de data e hora de parada do registro
registro de DT 64 — — de afundamento temporario de tensédo 5 (Data,
afundamento de Hora)
tensdo 5
Contagem de 0-65.335
afundamento de UINT 16 1 em incrementos Contador de afundamento de tenséo
tensao de 1
Registro de elevacao 0-65.335 . = . .
de tenséo 1 (mais UINT 16 1 em incrementos !\jﬂ:grelf/:d%gz‘teetr;snas%;n?mma (V) para registro
recente) de 1 ¢
Registro de elevagao UINT 16 1 0'65.'335 t Magnitude da tensdo maxima (V) para registro
de tenséo 2 gg11|ncremen 0s de elevagao de tensao 2
Registro de elevagao UINT 16 1 0'65.'335 t Magnitude da tensdo maxima (V) para registro
de tenséo 3 (ej;n;ncremen 0s de elevacao de tensdo 3
Registro de elevagao UINT 16 1 0'65.'335 t Magnitude da tensdo maxima (V) para registro
de tenséo 4 gem;ncremen 0s de elevacao de tensao 4
Registro de elevagéo 0-65.335 : = 5 i ;
de tensdo 5 (menos UINT 16 1 em incrementos !\j/leagm;dzgzéetr;sna;%: gxuma (V) para registro
recente) de 1 ¢
Dat_atde(;m'cir do ~ DT 64 Marcagéo de data e hora de inicio do registro de
registro de elevagao - - elevagao de tensao 1 (Data, Hora)
de tenséo 1
Dat_atde(ijnl'cilo do ~ DT 64 Marcagéo de data e hora de inicio do registro de
registro de elevagao - - elevacio de tensdo 2 (Data, Hora)
de tenséo 2
Dat.atdecijnl'cilo do = DT 64 Marcacéo de data e hora de inicio do registro de
registro de elevacao - - elevagao de tensao 3 (Data, Hora)
de tenséo 3
Dat.atde(ijm’cilo do = DT 64 Marcacéo de data e hora de inicio do registro de
registro de elevacao - - elevagao de tensao 4 (Data, Hora)
de tenséo 4
Dat'atdeciim’cilo do ~ DT 64 Marcagéo de data e hora de inicio do registro de
registro de elevacao - - elevagao de tensado 5 (Data, Hora)
de tenséo 5
Dat_atdegara}da dci DT 64 Marcacéo de data e hora de parada do registro
registro de elevacao - - de elevagdo de tensdo 1 (Data, Hora)
de tenséo 1
Dat_atdegara}da dq DT 64 Marcagéo de data e hora de parada do registro
registro de elevagao - - de elevagéo de tenséo 2 (Data, Hora)
de tenséo 2
Dat.atdegaralda do_ DT 64 Marcagéo de data e hora de parada do registro
registro de elevacao - - de elevagdo de tensdo 3 (Data, Hora)
de tenséo 3
Dat_atdeé)ara}da dq DT 64 Marcagéo de data e hora de parada do registro
registro de elevacao - - de elevagéo de tensdo 4 (Data, Hora)
de tenséo 4
Dat_atdeé)ara}da dq DT 64 Marcacéo de data e hora de parada do registro
registro de elevacao - - de elevagéo de tensdo 5 (Data, Hora)
de tensédo 5

0-65.335

Contagem de - = =
elevacao de tensio UINT 16 1 Zem;ncrementos Contador de elevagéo de tensédo
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Tabela 177 - Entradas basicas de alimentagao do sistema

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descrigao
(bits)
Reinicializar o valor da poténcia ativa total
Reinicializar poténcia BOOL 1 1 0.1 maxima e as marcagdes de data e hora

associadas.
0=Nao, 1 =Sim

ativa total maxima

Reinicializar o valor da poténcia reativa total
Reinicializar poténcia BOOL 1 1 0.1 maxima e as marcacgdes de data e hora

reativa total maxima associadas.
0=Nao, 1 =Sim

Reinicializar o valor minimo do fator de poténcia

Reinicializar fator de ; =
P . verdadeiro para 1 e as marcagdes de data e
poténcia verdadeiro BOOL 1 1 0,1 hora associadas.

minimo 0=Nao, 1 =Sim

Reinicializar o valor maximo do fator de poténcia

Reinicializar fator de ; =
P . verdadeiro para 0 e as marcagdes de data e
poténcia verdadeiro BOOL 1 1 0,1 hora associadas.

maximo 0 =Na&o, 1 =Sim

Tabela 178 - Saidas basicas de alimentacéo do sistema

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descrigdo
(bits)
—2.147.483.648 a
Poténcia ativa total 2.147.483.647 Retorna a poténcia ativa total (kW) para o
. s DINT 32 0,001 :
instantanea em incrementos avatar.
de 1
—9.999.999 a
Poténcia ativa total DINT 32 0.001 9.999.999 Retorna o valor maximo da poténcia ativa total
maxima ’ em incrementos (kW) para o avatar.
de 1
rl:/larcggéo ?? d?ta ? DT 64 Fornece a data e a hora em que um valor de
ora da polencia ativa - - poténcia ativa total maxima foi registrado.
total maxima
—9.999.999 a
Poténcia reativa total DINT 32 0.001 9.999.999 Retorna o valor da poténcia reativa total (kVAR)
instantanea ’ em incrementos para o avatar.
de 1
—9.999.999 a
Poténcia reativa total DINT 32 0.001 9.999.999 Retorna o valor maximo da poténcia reativa
maxima ’ em incrementos | (kVAR) para o avatar.
de 1
tl:/larcggéo ?f:" d_ata e DT 64 Fornece a data e a hora em que um valor de
ora da potencia - - poténcia reativa total maxima foi registrado.
reativa total maxima
Fator de poténcia 0-100
P USINT 8 0,01 em incrementos Retorna o valor do fator de poténcia verdadeiro.
verdadeiro de 1
Fator de poténcia 0-100 Retorna o valor do fator de poténcia verdadeiro
 potenc USINT 8 0,01 em incrementos e P
verdadeiro minimo de 1 minimo.
Fator de poténcia 0-100 Retorna o valor do fator de poténcia verdadeiro
: i USINT 8 0,01 em incrementos - P
verdadeiro maximo de 1 maximo.

Marcagéo de data e

hora do fator de Fornece a data e a hora em que um valor de

poténcia verdadeiro DT 64 - - fator de poténcia minima foi registrado.
minimo

Marcagéo de data e

hora do fator de DT 64 . _ Fornece a data e a hora em que um valor de

poténcia verdadeiro fator de poténcia maxima foi registrado.

maximo
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Tabela 179 - Entradas basicas de alimentagao do sistema

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descrigdo
(bits)
Reinicializa o acumulo de energia reativa do
Reinicializar energia BOOL 1 1 0.1 avatar do sistema para zero, nao afeta os dados
reativa total ’ de energia da carga ou do nivel de aplicag&o.
0=Nao, 1 =Sim
Reiniciali . Comando para configurar o valor da energia
t'elm(tn? |Izar energia BOOL 1 1 0,1 ativa total para o valor predefinido.
ativatota 0=Nao, 1=Sim

Tabela 180 - Saidas

basicas de alime

ntacao do sistema

de 1

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descrigao
(bits)
0-4.294.967.295
Energia ativa total UDINT 32 0,001 em incrementos Retorna o valor da energia ativa total (kWh).
de 1
0-999.999.999
Energia reativa total UDINT 32 0,001 em incrementos Retorna o valor da energia reativa total (kVARh).

Gerenciamento de ativos

Tabela 181 - Saidas de dados do produto do sistema

Tipo de Tama- Uni-
Nome da E/S dados ?bt::)s) Escala | 4o | Min. | Max. Etapa Descrigédo
Enderego MAC Enderego MAC da porta Ethernet 1
base DT_MAC 48 - - - - - da rede de campo.
Tabela 182 - Saidas de dados de manutengao do sistema
Tipo de Tama- Uni-
Nome da E/S dados ?ﬂ}fs) Escala | 410 | Min. | Max. Etapa Descrigédo
. Esse registro indica o tempo em
Horas domodulo | ypynT 32 Hora | 0 4.294.967.295 | 1 que o médulo ficou ligado durante
seu ciclo de vida.
Esse registro tenta indicar o
numero de vezes em que esse
Numero de modulo apresentou um evento de
eventos (eventos | UINT 16 — 0 65.535 1 dispositivo. Esse valor no inclui
do dispositivo) evento de dispositivo que impede o
salvamento ou a corrupgao do
NVM.
Tempo
Tabela 183 - Saidas de hora do sistema
Nome da E/S Tipo de Tamanho Escala Valor Descrigao
dados (bits)
Hora do sistema DT 64 — — Fornece a data e hora do sistema.
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E/S do avatar

As tabelas nesta segéo descrevem as entradas e as saidas disponiveis para os
avatares.

Controle

Tabela 184 - Entradas de controle do avatar

Tipo de Tamanho

Nome da E/S dados (bits)

Escala Valor Descricao

Comando para reinicializar um evento de
BOOL 1 1 0,1 disparo do avatar
0 = Desligado, 1 = Ligado

Reinicializagéo de
disparo (trip reset)

Comando para contator de avango do Avatar.

Execug&o 1 BOOL 1 1 0.1 0 = Desligado, 1 = Ligado

Comando para contator de avango redundante
Execucdo 2 BOOL 1 1 0, 1 gggagl\ga;ag rfra avatares das Categorias de

0 = Desligado, 1 = Ligado
Acionar avano BOOL 1 1 0, 1 Comando para contator de avango do Avatar.

0 = Desligado, 1 = Ligado

Comando para fechar o contator de reversao
Acionar reversado BOOL 1 1 0,1 com o Avatar de recuo
0 = Desligado, 1 = Ligado

Comando para iniciar o avango do motor em
Acionar avango lento BOOL 1 1 0,1 baixa velocidade
0 = Desligado, 1 = Ligado

Comando para iniciar o avango do motor em
Acionar avanco rapido | BOOL 1 1 0,1 alta velocidade
0 = Desligado, 1 = Ligado

Comando para acionar reversdo em baixa
Acionar reverséo lenta | BOOL 1 1 0,1 velocidade
0 = Desligado, 1 = Ligado

Comando para acionar reversdo em alta

Acionar reversao BOOL 1 1 0,1 velocidade

rapida 0 = Desligado, 1 = Ligado

Saida I6gica 1 BOOL |1 1 0,1 OC‘i"E)ae”S‘I’ig Lo {ef'l’_fg 2 salda logica 1
Saida l6gica 2 BOOL |1 1 0,1 chrgz’e”s‘l’i; s {ef[fg 2 salda logica 2
Saida digital 0 BOOL 1 1 0, 1 Oc‘fgaensj’i‘; e {ef[?é 2 saida digital 0
Saida digital 1 BOOL 1 1 0, 1 g‘fgi”s‘figgjf {ef[% 2 saida digtal 1
Saida analégica 0 INT 16 1 —32.768 a 32.767 Valor a ser gravado na saida analégica 0

em incrementos de 1

Tabela 185 - Saidas de controle do avatar

Tama-

Tipode | hpo Escala | Valor Descrigao

Nome da E/S
dados (bits)

O avatar esta pronto para ser controlado (todos
Ready BOOL 1 1 0,1 os dispositivos no avatar est&o prontos).
0 = Desligado, 1 = Ligado

O avatar detectou que a alimentagao principal a
montante do primeiro dispositivo esta presente
BOOL 1 1 0,1 (disjuntor fechado).

0 = nenhuma presencga de tenséo detectada

1 = presenca de tensao detectada

Tens&o a montante
presente 1
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Tabela 185 - Saidas de controle do avatar (Continuagao)

Tivo d Tama-
Nome da E/S dlpo e nho Escala Valor Descrigao
ados (bits)
O avatar detectou que a alimentacéo principal a
= montante do segundo dispositivo (se disponivel)
T?QSS:;: én ontante BOOL 1 1 0,1 esta presente.
P 0 = nenhuma presenca de tensao detectada
1 = presenga de tensao detectada
O avatar detectou que a alimentagao principal a
= montante do terceiro dispositivo (se disponivel)
g?:::r?t: énontante BOOL 1 1 0,1 esta presente.
0 = nenhuma presenca de tensao detectada
1 = presenca de tenséo detectada
O avatar detectou que a alimentagao principal a
= montante do quarto dispositivo (se disponivel)
ng::r%: ‘rln ontante BOOL 1 1 0,1 esta presente.
P 0 = nenhuma presenca de tensao detectada
1 = presenga de tensao detectada
Status do contator principal para as Categorias
Status de execugéo 1 BOOL 1 1 0,1 de fiagdo 3 e 4.
0 = contator aberto, 1 = contator fechado
Status do contator principal para as Categorias
Status de execugdo 2 | BOOL 1 1 0,1 de fiagdo 3 e 4.
0 = contator aberto, 1 = contator fechado
Feedback do contator de avango do Avatar,
Status de avanco BOOL 1 1 0,1 0 = o contator esta aberto, 1 = 0 contator esta
fechado
Feedback do contator de reversdo do Avatar,
Status de reverséao BOOL 1 1 0,1 0 = o contator esta aberto, 1 = o contator esta
fechado
Status de execugdo Y | BOOL | 1 : 0.1 Posicéio do contator Y para avatares to YID.
Status de execuggo D | BOOL | 1 1 0,1 Prosigao do contator D para avatares tipa YID.
Status d O motor esta em regime permanente em Speed1
I atUS € avango BOOL 1 1 0,1 0 = motor parado ou em Speed1
ento 1 = motor em regime permanente em Speed2
Status de avanco O motor esta em regime permanente em Speed2
rapido ¢ BOOL 1 1 0,1 0 = motor parado ou em Speed1
p 1 = motor em regime permanente em Speed2
Status d ~ Posicéo do contator de reversao de baixa
; atus de reverséo BOOL 1 1 0,1 velocidade.
enta 0 = Desligado, 1 = Ligado
~ Posigéo do contator de reversao de alta
rS;aitcljJ: de reversao BOOL 1 1 0,1 velocidade.
p 0 = Desligado, 1 = Ligado
Status da saida légica Posigédo da saida 1.
y BOOL |1 1 0,1 0 = Desligado, 1 = Ligado
Status da saida légica Posi¢ao da saida 2.
5 BOOL |1 1 0.1 0 = Desligado, 1 = Ligado
Status da entrada Estado da entrada digital 1 do avatar.
l6gica 1 BOOL 1 1 0.1 0 = Desligado 1 = Ligado
Status da entrada Estado da entrada digital 1 do avatar.
logica 2 BOOL |1 1 0.1 0 = Desligado 1 = Ligado
Status da entrada BOOL 1 1 0 1 Estado da entrada digital 0 do Avatar DIOM
digital O ’ 0 = Desligado 1 = Ligado
Status da entrada Estado da entrada digital 1 do Avatar DIOM
digital 1 BOOL 1 1 0.1 0 = Desligado 1 = Ligado
Status da entrada BOOL 1 1 0 1 Estado da entrada digital 2 do Avatar DIOM
digital 2 ’ 0 = Desligado 1 = Ligado
Status da entrada BOOL 1 1 0, 1 Estado da entrada digital 3 do Avatar DIOM

digital 3

0 = Desligado 1 = Ligado
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Tabela 185 - Saidas de controle do avatar (Continuagao)

Tibo d Tama-
Nome da E/S Ipo de nho Escala Valor Descricéao
dados :
(bits)
Estado do avatar se o comando de bypass tiver
Status do comando de BOOL 1 1 0 1 sido emitido para continuar a operagao e nao
bypass ’ parar devido a um disparo.
0 = Desligado, 1 = Ligado
A l6gica do avatar é controlada por comandos
recebidos em entradas digitais e os comandos
ité:latrs de avango BOOL 1 1 0, 1 do PLC séo ignorados durante o modo local.
Feedback do contator de avanco local do avatar,
0 = contator aberto, 1 = contator fechado
A légica do avatar é controlada por comandos
recebidos em entradas digitais e os comandos
%t:grs de reversao BOOL 1 1 0.1 do PLC séo ignorados durante o modo local.
Feedback do contator de avancgo do avatar,
0 = contator aberto, 1 = contator fechado
A légica do avatar é controlada por comandos
recebidos em entradas digitais e os comandos
Status de avango do PLC sé&o ignorados durante o modo local.
local de baixa BOOL 1 1 0,1
velocidade Feedback do contator de avancgo local de baixa
velocidade do avatar,
0 = contator aberto, 1 = contator fechado
A légica do avatar é controlada por comandos
recebidos em entradas digitais e os comandos
Status de avango do PLC séao ignorados durante o modo local.
local de alta BOOL 1 1 0,1
velocidade Feedback do contator de avango local de alta
velocidade do avatar,
0 = contator aberto, 1 = contator fechado
A l6gica do avatar é controlada por comandos
recebidos em entradas digitais e os comandos
Status de reversao do PLC sé&o ignorados durante o modo local.
local de baixa BOOL 1 1 0,1
velocidade Feedback do contator de reversao local de baixa
velocidade do avatar,
0 = contator aberto, 1 = contator fechado
A légica do avatar é controlada por comandos
recebidos em entradas digitais e os comandos
Status de reversao do PLC séo ignorados durante o modo local.
local de alta BOOL 1 1 0,1
velocidade Feedback do contator de reverséo local de alta
velocidade do avatar,
0 = contator aberto, 1 = contator fechado
Status d bstituica O avatar é controlado pelo comando local e pelo
d a usd © subs ||U|gao BOOL 1 1 0,1 controle de PV quando estda no modo manual.
© modo manua 0 = Desligado, 1 = Ligado
Status d trada d Status da entrada de controle de PV 0 (comando
a USI %erl‘j{?oa e BOOL 1 1 0,1 para o avatar apds o processamento da entrada).
controle de 0 = Desligado 1 = Ligado
Status d trada d Status da entrada de controle de PV 1 (comando
atusl ?jer;)(%a € BOOL 1 1 0,1 para o avatar apds o processamento da entrada).
controle de 0 = Desligado 1 = Ligado
—32.768 a 32.767
Entrada de PV 0 INT 16 1 em incrementos de 1
Entrada de PV 1 INT 16 1 —52.768 a 32.767
em incrementos de 1
-32.768 a 32.767 .
Entrada de PV 2 INT 16 1 em incrementos de 1 Retorna o valor medido da entrada de PV.
-32.768 a 32.767
Entrada de PV 3 INT 16 1 em incrementos de 1
Entrada de PV 4 INT 16 1 —32.768 a 32.767

em incrementos de 1
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Tabela 185 - Saidas de controle do avatar (Continuagao)

Tivo d Tama-
Nome da E/S 'po de nho Escala Valor Descrigao
dados ;
(bits)
Contator de PV 0 BOOL 1 1 0,1 Logica positiva — Uma entrada de contator de PV
LIGADA ou uma entrada de PV acima do nivel de
Contator de PV 1 BOOL 1 1 1,0 controle de PV representa um comando
LIGADO.
Contator de PV 2 BOOL 1 1 1,0
Légica negativa — Uma entrada de contator de
Contator de PV 3 BOOL 1 1 1,0 PV DESLIGADA ou uma entrada de PV abaixo
do nivel de controle de PV representa um
comando LIGADO.
Contator de PV 4 BOOL 1 1 1,0
0 = Desligado, 1 = Ligado
Os alarmes preditivos sao acionados por
Status de alarme UINT 16 1 10 combinagdes de alarmes de fungao de protegao
preditivo ’ e condigdes de entrada de PV. Os avatares dao
suporte para até 10 alarmes preditivos.
- —32.768 a 32.767 : ‘o
Entrada analégica 0 INT 16 1 em incrementos de 1 Valor lido da entrada analdgica 0
Entrada analdgica 1 INT 16 1 _32:768 a32.767 Valor lido da entrada analdgica 1
em incrementos de 1
Retorna 1 se a carga estiver na fase de
Carga partindo BOOL 1 1 0,1 inicializacéo.
0 = Desligado, 1 = Ligado
Definido como 1 quando um comando Executar
ou Fechar tiver sido executado e a corrente
Carga em regime BOOL 1 1 0 1 estiver fluindo nos polos (equivalente aos
permanente ’ avatares com motor em regime permanente, mas
também para avatares sem motor).
0 = Desligado, 1 = Ligado
Retorna a temperatura do motor em °C.
Dependendo do tipo do sensor de temperatura, o
200 & 850 intervalo é:
- a
Temperatura do motor | INT 16 1 em incrementos de 1 ¢ —200a 850 °C para PT100
* —200a 600 °C para PT1000
+ —60a 180 °C para NI 100/1000
o 0-4.294.967.295 Calcula a média dos valores das correntes de
Média de |rus UDINT 32 0,001 em incrementos de 1 fase RMS mais recentes (A).
O avatar detectou um evento de alarme de
Alarm BOOL 1 1 0,1 protegao.
0 = Desligado, 1 = Ligado
. O avatar detectou um evento de disparo.
Tripped BOOL 1 1 0,1 0 = Desligado, 1 = Ligado
Pronto para _ . 0
reinicializar BOOL 1 1 0,1 0 = Desligado, 1 = Ligado
Acionado quando as referéncias ao dispositivo
de poténcia ou ao SIM no avatar tiverem atingido
Alarme de ativo BOOL 1 1 0,1 ou excedido 90% da vida util esperada (de
acordo com o parametro do avatar).
0 = Desligado, 1 = Ligado
Capacidade térmica USINT 8 1 0-255 Retorna a porcentagem (%) da capacidade
utilizada do motor em incrementos de 1 térmica utilizada do motor.
Bits do primeiros alarme de proteg&o do registro
do Modbus:
Bit 2: Alarme de corrente de terra
Mensagem de alarme UINT 16 _ 0 a max. OXFFFF Bit 3: Alarme de sobrecarga térmica

de protegao 1

Bit 5: Alarme de rotor bloqueado
Bit 6: Alarme de desequilibrio de corrente de fase

Bit 7: Alarme de subcorrente
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Tabela 185 - Saidas de controle do avatar (Continuagao)

Nome da E/S

Tipo de
dados

Tama-
nho
(bits)

Escala

Valor

Descrigao

Mensagem de alarme
de protecéo 2

UINT

16

0 a max. OxFFFF

Bits do segundo alarme de prote¢ao do registro
do Modbus:

Bit 3: Alarme de sobrecorrente

Bit 6: Alarme de superaquecimento do motor

Mensagem de disparo
de protegéo 1

UINT

16

0 a max. OxFFFF

Bits do primeiro disparo de protecao do registro
do Modbus:

Bit 2: Disparo de corrente de terra
Bit 3: Disparo de sobrecarga térmica
Bit 4: Disparo de partida longa

Bit 5: Disparo de rotor bloqueado

Bit 6: Disparo de desequilibrio de corrente de
fase

Bit 7: Disparo de subcorrente

Bit 8: Disparo de bloqueio na partida

Mensagem de disparo
de protegéo 2

UINT

16

0 a max. OxFFFF

Bits do segundo disparo de protegéo do registro
do Modbus:

Bit 2: Disparo de configuragéo de fase

Bit 3: Disparo de sobrecorrente

Bit 4: Disparo de perda de corrente de fase

Bit 5: Disparo de sequéncia de fases de corrente

Bit 6: Disparo de superaquecimento do motor

Tempo de sobrecarga
térmica até o disparo

UINT

16

0-65535
em incrementos de 1

Tempo estimado (em segundos) antes de um
disparo de sobrecarga térmica.

Tempo de sobrecarga
térmica até a
reinicializagao

UINT

16

0-65535
em incrementos de 1

Tempo estimado (em segundos) a esperar antes
de confirmar uma reinicializagdo de um disparo
de sobrecarga térmica.

Energia

Tabela 186 - Saidas de poténcia do avatar

Nome da E/S Tipo de Tama- Escala Unida- Minimo Maximo Etapa Descrigao
dados nho de
(bits)
Poténcia ativa DINT 32 0,001 kW -2.147.483.648 | 2.147.483.647 1 Retorna a poténcia ativa
total total para o avatar.
instantanea
Poténcia ativa DINT 32 0,001 kW -9.999.999 9.999.999 1 Retorna o valor maximo
total maxima da poténcia ativa total
para o avatar.
Marcagéao de DT 64 — Data, — — — Fornece a data e a hora
data e hora da hora em que um valor de
poténcia ativa poténcia ativa total
total maxima maxima foi registrado.
Poténcia DINT 32 0,001 kVAR -9.999.999 9.999.999 1 Retorna o valor da
reativa total poténcia reativa total
instantanea para o avatar.
Poténcia DINT 32 0,001 kVAR -9.999.999 9.999.999 1 Retorna o valor maximo
reativa total da poténcia reativa para
maxima o avatar.
Marcagéao de DT 64 — Data, — — — Fornece a data e a hora
data e hora da hora em que um valor de
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Tabela 186 - Saidas de poténcia do avatar (Continuagao)

Nome da E/S Tipo de Tama- | Escala Unida- Minimo Maximo Etapa | Descrigao
dados nho de
(bits)
poténcia poténcia reativa total
reativa total maxima foi registrado
maxima
Fator de USINT 8 0,01 — 0 100 1 Retorna o valor do fator
poténcia de poténcia verdadeiro.
verdadeiro
Fator de USINT 8 0,01 — 0 100 1 Retorna o valor do fator
poténcia de poténcia verdadeiro
verdadeiro minimo.
minimo
Fator de USINT 8 0,01 — 0 100 1 Retorna o valor do fator
poténcia de poténcia verdadeiro
verdadeiro maximo.
maximo
Marcagéao de DT 64 — Data, — — — Fornece a data e a hora
data e hora do hora em que um valor de fator
fator de de poténcia minima foi
poténcia registrado.
verdadeiro
minimo
Marcagéao de DT 64 — Data, — — — Fornece a data e a hora
data e hora do hora em que um valor de fator
fator de de poténcia maxima foi
poténcia registrado.
verdadeiro
maximo
Tabela 187 - Entradas de energia do avatar
Nome da E/S Tipode | Tama- Escala Unida- Minimo Maximo Etapa Descrigao
dados nho de
(bits)
Configurar BOOL 1 1 — 0 1 1 Comando para configurar
energia ativa o valor da energia ativa
total total para o valor
predefinido.
0=nao, 1 =sim
Configurar BOOL 1 1 — 0 1 1 Comando para configurar
energia reativa o valor da energia reativa
total total para o valor
predefinido.
0=nao, 1 =sim
Valor UDINT 32 0,001 kWh 0 4.294.967.295 1 Pré-configura o valor da
predefinido de energia ativa total.
energia ativa
total
Valor UDINT 32 0,001 kVARh 0 4.294.967.295 1 Pré-configura o valor da
predefinido de energia reativa total.
energia reativa
total
Executar BOOL 1 1 — 0 1 1 Gravar o tempo de uso,
Gravar ToU, canal 1, comando de
canal 1 partida.
0=nao, 1=sim
Executar BOOL 1 1 — 0 1 1 Gravar o tempo de uso,
Gravar ToU, canal 2, comando de
canal 2 partida.

0=n&o, 1=sim
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Tabela 187 - Entradas de energia do avatar (Continuagao)

Nome da E/S Tipode | Tama- Escala Unida- Minimo Maximo Etapa Descrigao
dados nho de
(bits)
Executar BOOL 1 1 — 0 1 1 Gravar o tempo de uso,
Gravar ToU, canal 3, comando de
canal 3 partida.
0=néo, 1 =sim
Executar BOOL 1 1 — 0 1 1 Gravar o tempo de uso,
Gravar ToU, canal 4, comando de
canal 4 partida.
0=néo, 1 =sim
Tabela 188 - Saidas de energia do avatar
Nome da E/S Tipode | Tama- | Escala Unida- Minimo Maximo Etapa | Descrigao
dados nho de
(bits)
Energia ativa UDINT 32 0,001 kWh 0 4.294.967.295 1 Retorna o valor da
total energia ativa total.
Energia reativa | UDINT 32 0,001 kVARhQ 0 999.999.999 1 Retorna o valor da
total energia reativa total
ToU de energia | UDINT 32 0,001 kWh 0 999.999.999 1
ativa total,
canal 1
ToU de energia | UDINT 32 0,001 kWh 0 999.999.999 1
ativa total, Retorna o valor da
canal 2 energia ativa total
acumulado enquanto o
ToU de energia | UDINT 32 0,001 kWh 0 999.999.999 1 canal esta habilitado/
ativa total, ativo.
canal 3
ToU de energia | UDINT 32 0,001 kWh 0 999.999.999 1
ativa total,
canal 4
ToU de energia | UDINT 32 0,001 kVARh 0 999.999.999 1
reativa total,
canal 1
ToU de energia | UDINT 32 0,001 kVARhO 0 999.999.999 1
reativa total, Retorna o valor da
canal 2 energia reativa total
acumulado enquanto o
ToU de energia | UDINT 32 0,001 kVARhA 0 4.294.967.295 1 canal esta habilitado/
reativa total, ativo.
canal 3
ToU de energia | UDINT 32 0,001 kVARh 0 4.294.967.295 1
reativa total,
canal 4
Diagnéstico
Tabela 189 - Entradas de diagnéstico do avatar
Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descricao
(bits)
Comando para reinicializar o valor médio
Reinicializar maximo de Igrys da corrente e a marcagao de
IrRMs maximo BOOL 1 1 0.1 data e hora.
0 = Desligado, 1 = Ligado
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Tabela 190 - Saidas de diagnostico do avatar

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descrigao
(bits)
O avatar detectou que a alimentagao principal a
= montante do primeiro dispositivo esta presente
Tenséo amontante | gooL 1 1 0,1 (disjuntor fechado).
P 0 = nenhuma presencga de tensado detectada
1 = presenga de tensao detectada
O avatar detectou que a alimentagao principal a
= montante do segundo dispositivo (se
ngss:r%:?ontante BOOL 1 1 0,1 disponivel) esta presente.
P 0 = nenhuma presenca de tensao detectada
1 = presencga de tenséo detectada
O avatar detectou que a alimentagao principal a
= montante do terceiro dispositivo (se disponivel)
ng::;: :;n ontante BOOL 1 1 0,1 esta presente.
P 0 = nenhuma presenga de tenséo detectada
1 = presenga de tensao detectada
O avatar detectou que a alimentagao principal a
= montante do quarto dispositivo (se disponivel)
Tf:ss:r?t:‘:nontante BOOL 1 1 0,1 esta presente.
P 0 = nenhuma presenca de tensdo detectada
1 = presenga de tensao detectada
0-65.535 : . :
- Indica a corrente maxima (A) medida pelo
IRmS medio maximo UINT 16 0.1 gem;ncrementos dispositivo durante sua vida util.
Marcag&o de data e Fornece a data e a hora em
™ que o valor de Igus
hora de lps médio ot 64 - - médio maximo da corrente foi registrado.
maximo
Oa
4.294.967.295
Irus Fase 1 UDINT 32 0,001 em incrementos Valor de Irys de fase L1 (A)
de 1
Oa
4.294.967.295
Irms Fase 2 UDINT 32 0,001 em incrementos Valor de Irys de fase L2 (A)
de 1
Oa
4.294.967.295
Irvs Fase 3 UDINT 32 0,001 em incrementos Valor de Igys de fase L3 (A)
de 1

Tabela 191 - Entrad

as de contadores

de alarmes lidos do avatar

de alarmes

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descrigao
(bits)
Reinicializar contador BOOL 1 1 0.1 Reinicializar os contadores de alarmes para 0.

0 = Desligado, 1 = Ligado

Tabela 192 - Saidas de contadores de alarmes lidos do avatar

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descrigao
(bits)
0-65.535 . . ~
Contagem de alarmes UINT 16 1 - t Contador de alarmes relacionados a protegéo
de sobrecarga térmica Zr‘:;ncremen 0s contra sobrecarga térmica.
0-65.535 . R =
Contagem de alarmes UINT 16 1 - t Contador de alarmes relacionados a protegéo
de rotor bloqueado Zg’l;ncremen 08 contra rotor bloqueado.
Contagem de alarmes UINT 16 1 g;gsiﬁi::esmentos Contador de alarmes relacionados a protegéo
de subcorrente de 1 contra subcorrente.
Contagem de alarmes Tty Contador de alarmes relacionados a protegéo
UINT 16 1 em incrementos
de sobrecorrente de 1 contra sobrecorrente.
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Tabela 192 - Saidas de contadores de alarmes lidos do avatar (Continuagao)

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descricao

(bits)
Contagem de alarmes 0-65.535 : N =
de desequilibrio de UINT 16 1 em incrementos gcf’r:‘tt;dgésde%3:%?53;9}:;"”“’"3 a protegdo
corrente de fase de 1 '
Contagem de alarmes UINT 16 1 2£?ﬁi§§mentos Contador de alarmes relacionados a protecédo
de corrente de terra de 1 contra corrente de terra.
Contagem de a_Iarmes 0'65'535 Contador de eventos de alarme de
de superaquecimento | UINT 16 1 em incrementos superaquecimento do motor
do motor de 1 ’

0-65.535 :

Contagem de todos os UINT 16 1 em incrementos Contador de todos os alarmes relacionados a

alarmes

de 1

protegdes.

Tabela 193 - Entradas de contadores de disparo de protec¢ao lidas do avatar

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descricao

(bits)
Reinicializar contador Reinicializar todos os contadores de disparo de
de disparo de BOOL 1 1 0,1 protecgéo.

protegéo

0 = Desligado, 1 = Ligado

Tabela 194 - Saidas de contadores de disparo de protecao lidas do avatar

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descrigao
(bits)
Contagem de disparos UINT 16 1 0'65'535 t Contador de disparos relacionados a protegao
de sobrecarga térmica Stran;ncremen 08 contra sobrecarga térmica.
Contagem de disparos UINT 16 1 0'65'535 t Contador de disparos relacionados a protegao
de rotor bloqueado ggqncremen 08 contra rotor bloqueado.
Contagem de disparos UINT 16 1 (e)ﬁ?ﬁi:rfmentos Contador de disparos relacionados a protecao
de subcorrente de 1 contra subcorrente.
Contagem de disparos UINT 16 1 0'65'535 t Contador de disparos relacionados a protegao
de partida longa gem;ncremen 0s contra partida longa.
Contagem de disparos 0-65.535 Contador de disparos relacionados a protecao
9 P UINT 16 1 em incrementos p P
de sobrecorrente de 1 contra sobrecorrente.
(Cj)ontagem de qispartos UINT 16 1 0'65'535 t Contador de eventos de disparos de
e superaquecimento em incrementos superaquecimento do motor.

do motor de 1
Contagem de disparos UINT 16 1 0'65'535 t Contador de disparos relacionados a protegao
de bloqueio na partida g(r:;ncremen 08 contra bloqueio na partida.
Contagem de disparos 0-65.535 Contador de dis : > =

g - paros relacionados a protecéo
de desequilibrio de UINT 16 1 em incrementos contra desequilibrio de fase.
corrente de fase de 1
Contagem de disparos 0-65.535 Contador de disparos relacionados a protegao
de configuragéo de UINT 16 1 em incrementos contra configura?;éo de fase. proteg
fase de 1
Contagem de disparos 0-65.535 Contador de disparos relacionados a protecao

UINT 16 1 em incrementos
de corrente de terra de 1 contra corrente de terra.
Contagem de disparos 0-65.535 Contador de disparos relacionados a protegao
UINT 16 1 em incrementos

de sequéncia de fases

de 1

contra sequéncia de fases.

85361B1905PTBR-05

133



TeSys™ island — Solucdo Digital de Gerenciamento de

Motores

Descrigbes de dados

Tabela 194 - Saidas de contadores de disparo de protegao lidas do avatar (Continuagao)

disparos

de 1

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descrigao

(bits)
Contagem de disparos 0-65.535 : : N =
de perda de corrente UINT 16 1 em incrementos S:nntt;d: ér?ji %les;?:;c;? relacionados a protegao
de fase de 1

0-65.535 . .

Contagem de todos os UINT 16 1 em incrementos Contador de todos os disparos relacionados a

protegdes.

Tabela 195 - Saidas

de registro de disparos do avatar

Nome da E/S Tipo de dados I?‘I::a- Escala | Valor Descrigdo

(bits)
Registro de disparos 1 | TRIPREC 80 — 0, — Registro de data e de motivo do disparo 1
Registro de disparos 2 | TRIPREC 80 — 0,— Registro de data e de motivo do disparo 2
Registro de disparos 3 | TRIPREC 80 — 0,— Registro de data e de motivo do disparo 3
Registro de disparos 4 | TRIPREC 80 — 0,— Registro de data e de motivo do disparo 4
Registro de disparos 5 | TRIPREC 80 — 0,— Registro de data e de motivo do disparo 5

Gerenciamento de ativos

Tabela 196 - Saidas de dados de manuteng¢ao do avatar

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descrigdo
(bits)
Oa
Horas do médulo UDINT 32 1 4.294.967.295 Indica por quantas horas o médulo permaneceu
ligado emincrementos | ligado em seu ciclo de vida (em horas).
de 1
Oa
Horas do contator 4.294.967.295 Indica por quantas horas (em horas) o contator
: UDINT 32 1 ;
ligado em incrementos esteve no estado fechado.
de 1
Indica o nimero de vezes em que este modulo
Numero de eventos 0a65.535 apresentou um evento de dispositivo. Esse valor
(eventos do UINT 16 1 em incrementos ndo inclui eventos de dispositivo que
dispositivo) de 1 corrompem ou impedem o salvamento da
memoria ndo volatil.
Oa . . .
, . Indica o nimero de vezes em que o contator foi
Numero de ciclos do 4.294.967.295
contator UDINT 32 1 em incrementos comandado do estado aberto para o estado
fechado.
de 1
Numero de ciclos de 2 394 967.295 Indica o nimero de vezes em que o dispositivo
energizagao do UDINT 32 1 o590 -
i iti em incrementos foi ligado.
dispositivo
de 1
Oa
Numero de paradas 4.294.967.295 ; . = 4
de partida SIL44 UDINT 32 1 em incrementos Indica o nimero de operagdes de relés espelho.
de 1
0a65.535 . . . -
. . Indica a corrente maxima (A) que o dispositivo
IRus maximo UINT 16 0.1 gem;ncrementos mediu em seu ciclo de vida.
2 394 967,295 Corrente média do ciclo de vida (A) medida pelo
IRMS médio do ciclo de vida UDINT 32 0,001 SR dispositivo (corrente total/tempo durante o qual

em incrementos
de 1

o dispositivo conduziu corrente).

44. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
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Tabela 196 - Saidas de dados de manuten¢ao do avatar (Continuagao)

Tama-
Nome da E/S Tipo de dados nho Escala | Valor Descricao

(bits)

0a65.535 Indica a tensdo maxima (V) que o dispositivo
Tensdo média maxima | UINT 16 1 gem‘llncrementos mediu em seu ciclo de vida.
= .- . 0a65.535 ) = - . .

Tengao média no ciclo UINT 16 1 em incrementos Ir_1d|ca a tensdo média medida (V) no ciclo de
de vida de 1 vida.

Tipos de dados

Os tipos de dados estdo em conformidade com a IEC 61131-3.

Tabela 197 - Tipos de dados

Palavra-chave Descrigao Tamanho | Faixa de valores
(bits)
BOOL Booleano 1 Faixa [0,1], onde [0,1] representa [Falso, Verdadeiro] ou [Desligado,
Ligado]
INT Inteiro 16 Faixa [-32768, 32767]
DINT Inteiro duplo 32 Faixa [-231, 231-1]
USINT Inteiro curto sem sinal 8 Faixa [0, 255]
UINT Inteiro sem sinal 16 Faixa [0, 65535]
UDINT Inteiro duplo sem sinal 32 Faixa [0, 232-1]
STRING Caractere de um unico byte | 8*N —

de comprimento variavel
(N)

DT Data e hora do dia 64 Formato: AAAAMMDDhhmmsscc, onde:

*  AAAA: Ano codificado em um UINT

*  MM: Més codificado em um USINT, Faixa [1, 12]

+ DD: Dia codificado em um USINT, Faixa [1, 31]

* hh: hora codificada em um USINT, Faixa [0, 23]

* mm: minuto codificado em um USINT, Faixa [0, 59]

+ ss: segundo codificado em um USINT, Faixa [0, 59]
+ cc: centésimo de segundo codificado em um USINT, Faixa [0,99]
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Tabela 197 - Tipos de dados (Continuagao)

Palavra-chave

Descrigao

Tamanho
(bits)

Faixa de valores

TRIPREC

Registro de um evento de
disparo

80

Formato AAAMMDDhhmmssccTTTT, onde

E onde TTTT=ldentificador do evento de disparo:

AAAA: Ano codificado em um UINT

MM: Més codificado em um USINT, Faixa [1, 12]

DD: Dia codificado em um USINT, Faixa [1, 31]

hh: hora codificada em um USINT, Faixa [0, 23]

mm: minuto codificado em um USINT, Faixa [0, 59]

ss: segundo codificado em um USINT, Faixa [0, 59]

cc: centésimo de segundo codificado em um USINT, Faixa [0,99]

TTTT = Identificador do evento de disparo. Consulte a lista a seguir
para ver os valores.

TTTT = 0000 Nenhum evento

TTTT = 0001 Sobrecarga térmica

TTTT = 0002 Superaquecimento do motor
TTTT = 0003 Rotor bloqueado

TTTT = 0004 Subcorrente

TTTT = 0005 Partida longa

TTTT = 0006 Sobrecorrente

TTTT = 0007 Bloqueio na partida

TTTT = 0008 Corrente de terra

TTTT = 0009 Sequéncia de fases de corrente
TTTT = 0010 Configuragéo da fase

TTTT = 0011 Desequilibrio de corrente de fase
TTTT = 0012 Perda de corrente de fase

DT_MAC

Enderego MAC

48

Formato XXYYZZUUVVWVW, onde:

XX =0x00

YY = 0x80

ZZ = 0xF4

UU = Byte alto do enderegco MAC do produto
VV = Byte médio do enderego MAC do produto
WW = Byte baixo do endere¢co MAC do produto

MINEVENTREC

Registro de um evento
menor

80

Formato AAAMMDDhhmmssccFFFF, onde:

E onde FFFF=Identificador de evento menor

AAAA: Ano codificado em um UINT

MM: Més codificado em um USINT, Faixa [1, 12]

DD: Dia codificado em um USINT, Faixa [1, 31]

hh: hora codificada em um USINT, Faixa [0, 23]

mm: minuto codificado em um USINT, Faixa [0, 59]

ss: segundo codificado em um USINT, Faixa [0, 59]

cc: centésimo de segundo codificado em um USINT, Faixa [0,99]

TTTT = Identificador do evento de disparo. Consulte a lista a seguir
para ver os valores.

FFFF = 0000 Nenhum evento menor
FFFF = 0001 Nenhum modulo na ilha

FFFF = 0002 O numero de dispositivos fisicos detectados na ilha
esta além do limite permitido

FFFF = 0003 Discrepancia dos médulos

FFFF = 0004 Flutuagéo da tensao da fonte de alimentagéo do
controle da ilha
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