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Uclincii Parti islev Blogu Kilavuzu

TeSys motor starterleri igin yenilikgi ve baglantili ¢dzUmler sunar.
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Yasal Bilgiler

Bu belgede verilen bilgiler, triinler/¢cézimler ile ilgili genel agiklamalari, teknik
Ozellikleri ve/veya dnerileri icermektedir.

Bu belgenin, bir ayrintili inceleme veya isletimsel ya da sahaya 6zgu gelistirme veya
sematik planin yerini almasi amaglanmamistir. Bu belge, Urtinlerin/gézimlerin belirli
kullanici uygulamalari i¢in uygunlugunu veya givenilirligini belirlemek igin
kullanilmamalidir. ilgili uygulama veya kullanim baglaminda uriinlerin/géziimlerin
uygun ve kapsamli risk analizinin gergeklestiriimesi, degerlendirmelerin ve testlerin
yapilmasi ya da bunlarin tercih edilen bir profesyonel uzman (entegrator, belirleyici
vb.) tarafindan gergeklestiriimesinin saglanmasi, bu kullanicilarin sorumlulugundadir.

Schneider Electric markasi, Schneider Electric SE'nin ve istiraklerinin bu belgede
anilan tim ticari markalari, Schneider Electric SE'nin veya istiraklerinin mahdir. Diger
tim markalar, ilgili sahiplerinin ticari markalari olabilir.

isbu belge ve igerigi, yurirlikteki telif hakki yasalari ile koruma altina alinmistir ve
yalnizca bilgilendirme amagli olarak sunulmustur. Bu belgenin herhangi bir kismi,
Schneider Electric'in dnceden yazili izni olmaksizin higbir formda veya hicbir sekilde
(elektronik, mekanik, fotokopi, kayit veya bagka bir sekilde) ve higbir amag igin
¢ogaltilamaz ya da aktarilamaz.

Schneider Electric, is temsilcisinin ticari amagch kullanimi igin herhangi bir hak veya
lisans vermemektedir belge veya igerigi, "oldugu gibi" esasina gére danigsmak igin
munhasir olmayan ve kisisel bir lisans diginda.

Schneider Electric, diledigi zaman bu belge veya formati ile ilgili ya da bunlarin
iceriginde degisiklik ya da giincelleme yapma hakkini sakl tutmaktadir.

Bu materyalin bilgilendirici i¢gerigindeki herhangi bir hatadan ya da eksiklikten
otirii veya igsbu kilavuzda yer alan bilgilerin kullanimindan dogan sonuglardan
otiirii Schneider Electric ve istirakleri yiiriirliikteki yasalarin izin verdigi ol¢lide
herhangi bir sorumluluk veya yiikiimliiliik kabul etmez.

Schneider Electric, Modbus, SoMove ve TeSys, Schneider Electric SE, istirakleri ve
bagli sirketlerinin ticari markalaridir ve mulkiyetindedir. Diger tim ticari markalar ilgili
sahiplerinin mulkiyetindedir.

Sorumlu, kapsayici sirketlerden olusan bir grubun pargasi olarak, kapsayici olmayan
terminolojileri iceren iletisimlerimizi giincellemekteyiz. Ancak bu sireci tamamlayana
kadar igerigimizde yine de musterilerimiz tarafindan uygunsuz kabul edilebilecek
standartlastiriimis endistriyel terimler bulunabilir.
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Glvenlik Bilgisi

TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Guvenlik Bilgisi

Onemli Bilgi

Lutfen unutmayin

Bu talimatlari dikkatli bir sekilde okuyun ve montajini, kullanimini, servisini,
bakimini veya muhafazasini denemeden dnce cihaza asina olmak igin cihaza
bakin. Potansiyel tehlikelere karsi uyarmak veya bir proseduri agiklayan veya
basitlestiren bir bilgiye dikkatinizi gekmek igin, bu belgelerin gesitli kisimlarinda
veya aygitta, asagida belirtilen 6zel mesaijlar gorulebilir.

Her iki sembolden birinin “Tehlike” veya “Uyar” glivenlik etiketine ilave edilmesi,
talimatlara uyulmadigi takdirde kisisel yaralanma ile sonuglanabilecek elektriksel bir
riskin bulundugunu gésterir.

icin kullanihr. Muhtemel yaralanma veya 6limden kaginmak igin kilavuzda bu
semboll izleyen tim emniyet talimatlarina uyun.

A TEHLIKE

TEHLIKE, 6nlenmedigi takdirde 6liim veya ciddi yaralanma ile sonuglanacak tehlikeli bir
duruma isaret eder.

2 Bu, guvenlik uyarisi sembolldur. Olasi kigisel yaralanma risklerine kargi sizi uyarmak

A IKAZ

IKAZ, 6nlenmedigi takdirde &lim veya ciddi yaralanma ile sonuglanabilecek tehlikeli bir
duruma igaret eder.

A DIKKAT

DIKKAT, 6nlenmedigi takdirde hafif ya da orta dereceli yaralanma ile sonuglanabilecek
tehlikeli bir duruma igaret eder.

UYARI

UYARI, fiziksel yaralanmayla ilgili olmayan uygulamalari géstermek icin kullanilir.

Elektrikli cihazlarin montaji, kullanimi, bakimi ve muhafazasi sadece kalifiye
elemanlar tarafindan yapiimalidir. Bu materyalin kullanimindan kaynaklanabilecek
herhangi bir durum igin Schneider Electric herhangi bir sorumluluk kabul
etmemektedir.

Kalifiye personel, elektrikli cihazlarin yapisi, calismasi ve montaji hakkinda bilgi ve
beceri sahibi olan, muhtemel tehlikeleri fark etmek ve bunlardan kaginmak igin
glvenlik egitimi almis olan kisidir.
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Hakkinda

Belgenin Kapsami

Gecerlilik Notu

Bu belgeyi asagidaki amaglar igin kullanin:

+ Islev Bloklari olusturmak, bunlari kaydetmek ve bunlari PLC’nizi
programlamak i¢in kullanmak

» PLC’yi dogrudan kayit haritasindan programlamak

AATEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK TEHLIKESI

TeSys island’'inizi kurmadan, ¢alistirmadan ya da bakim islemlerini yapmadan
once bu kilavuzu ve tim ilgili belgeleri okuyun ve anladiginizdan emin olun.
Kurulum, ayarlama, onarim ve bakim islemlerinin yetkili personel tarafindan
gergeklestiriimesi gerekmektedir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Bu kilavuz tim " TeSys island konfigtrasyonlari i¢in gegerlidir. Bu kilavuzda
aciklanan bazi islevlerin kullanilabilirligi, kullanilan iletisim protokoliine ve TeSys
island Gizerinde takili fiziksel moduillere baghdir.

Uriiniin, RoHS, REACH, PEP ve EOLI gibi cevre yonetmelikleriyle uyumu ile ilgili
bilgi icin www.se.com/green-premium adresine gidin.

Bu kilavuzda agiklanan fiziksel moddullerin teknik dzellikleri ig¢in www.se.com
adresine gidin.

Bu kilavuzda gosterilen teknik 6zellikler, gevrim igi olarak gdsterilenlerle ayni
olmalidir. igerigi, zaman igerisinde anlasilirhdi ve dogrulugu artirmak igin
degistirebiliriz. Bu kilavuzda yer alan bilgilerle ¢evrim i¢i bilgiler arasinda bir fark
gorlrseniz, ¢evrim igi bilgileri kullanin.

85361B1905TR-05
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Hakkinda

TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

llgili Belgeler

Belge baghg: Aciklama Belge numarasi
TeSys island — Sistem, Kurulum ve Caligtirma TeSys island'in ana islevleri, mekanik kurulumu, DOCA0270TR
Kilavuzu kablolamasi, devreye alinmasi, nasil caligtirilacagi ve

TeSys island bakiminin nasil yapilacagi

aciklanmaktadir.
TeSys island — EtherNet/IP™ — Hizli Baglangig ve TeSys island'in nasil entegre edilecegini agiklar ve DOCA0271TR

Islev Blogu Katuphanesi Kilavuzu

Rockwell Software® Studio 5000® EtherNet/IP
ortaminda kullanilan TeSys island kitliphanesi
hakkinda bilgileri verir.

TeSys island — islevsel Giivenlik Kilavuzu

TeSys island'in islevsel Giivenlik 6zelliklerini agiklar

85361B1904TR

TeSys island — Uglincii Parti Islev Blogu Kilavuzu

Ucglincii parti donanimlara islev bloklari olusturmak
icin gerekli bilgileri icerir.

8536IB1905TR

TeSys island — DTM Cevrimigi Yardim Kilavuzu

TeSys island yapilandirma yaziliminin nasil
yuklenecegini ve cesitli islevlerinin nasil
kullanilacagini ve TeSys island parametrelerinin nasil
konfiglre edilecegdini aciklar

85361B1907TR

TeSys island — Uriin Cevre Profili

TeSys island’in iretiminde kullanilan malzemeleri, geri
donustirdlebilirlik potansiyelini ve gevresel etki
bilgilerini aciklar

ENVPEP1904009

TeSys island — Uriin Kullanim Omrii Sonu Talimatlari

TeSys island igin kullanim émri sonu talimatlarini
icerir

ENVEOLI1904009

TeSys island — Talimatlar Sayfasi, Haberlesme TeSys island Ethernet/IP haberlesme modulinin nasil | MFR44097
Modiili, TPRBCEIP takilacagini agiklar

TeSys island — Talimatlar Sayfasi, Haberlesme TeSys island PROFINET haberlesme modulinin MFR44098
Modiili, TPRBCPFN nasil takilacagini aciklar.

TeSys island — Talimatlar Sayfasi, Haberlesme TeSys island PROFIBUS DP haberlesme modulinin GDE55148
Modiili, TPRBCPFB nasil takilacagini agiklar.

TeSys island — Talimatlar Sayfasi, Starterler ve Glig Boyut 1 ve 2 TeSys island starterlerinin ve glg MFR77070
Araylzi Modiilleri (PIM), Boyut 1 ve 2 arayuzi moduillerinin nasil takilacagini agiklar.

TeSys island — Talimatlar Sayfasi, Starterler ve Gli¢ Boyut 3 TeSys island starterlerinin ve gu¢ arayuzu MFR77085
Arayiizu Moddilleri (PIM), Boyut 3 modouillerinin nasil takilacagdini agiklar.

TeSys island — Talimatlar Sayfasi: Giris/Cikis (I/O) TeSys island analog ve dijital /O modullerinin nasil MFR44099
Moddilleri takilacagini aciklar.

TeSys island — Talimatlar Sayfasi: SIL Arayiizi ve TeSys island voltaj araylzi modiillerinin (VIM) ve SILT | MFR44100

Voltaj Araytzi Modulleri (VIM)

emniyet arayuzu modullerinin nasil takilacagini
aciklar.

1. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butinligu Seviyesi).

85361B1905TR-05
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TeSys™ island — Dijital Motor Y&netimi Cozimd Onlemler

Onlemler

Bu kilavuzdaki herhangi bir islemi yapmadan énce asagdidaki 6nlemleri okuyun ve
anladiginizdan emin olun.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK TEHLIKESI

* Bu ekipmanin kurulumu ve servisi yalnizca yetkili bir elektrik personeli
tarafindan gerceklestiriimelidir.

» Bu cihaz lizerinde ya da iginde galismadan 6nce bu ekipmana gelen tim gli¢
beslemesini kapatin.

* Bu ekipmani ve baglantili Griinleri ¢alistirirken yalnizca belirtilen voltaji
kullanin.

» Gulcun tamamen kapali oldugunu dogrulamak igin daima uygun degerde bir
voltaj algilama aygiti kullanin.

» Personel ve/veya ekipman tehlikelerinin var oldugu durumlarda uygun
kilittemeleri kullanin.

+ Elektrik hatti devrelerinin, yerel ve ulusal duzenleyici gereksinimlerine uygun
olarak baglanmasi ve korunmasi gerekmektedir.

* NFPA 70E, NOM-029-STPS, CSA Z462 ya da yerel bir esdeger standarda
uygun olarak kisisel koruyucu ekipmanlar (PPE) kullanin ve emniyetli
elektrikle calisma uygulamalarina uyun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

AUYARI

EKiIPMANIN YANLISLIKLA GALISMASI

- Islevsel glivenlikle ilgili tim talimatlar igin TeSys™ island islevsel Guvenlik
Kilavuzu, 85361B1904’e bakin.

» Bu ekipmani s6kmeyin, onarmayin ya da Uzerinde degisiklik yapmayin.
Kullanici tarafindan bakimi ya da onarimi yapilabilecek hicbir parca
bulunmamaktadir.

« Bu ekipmani, hedeflenen uygulama ortami igin gereken kosullari saglayan
bir muhafazaya takin ve bu muhafaza iginde ¢alistirin.

+ Bu ekipmanin her uygulamasi, hizmete alinmadan énce dizgun calistigina
dair ayri ayri ve detayli bicimde test edilmelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

UYARI: Bu Urln, Kaliforniya Eyaleti tarafindan kansere neden oldugu belirtilen Antimuan
A oksit (Antimuan trioksit) dahil olmak tzere gesitli kimyasallara maruz kalmaniza neden
olabilir. Daha fazla bilgi igin www.P65Warnings.ca.gov adresine gidin.

8 85361B1905TR-05
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Onlemler

TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Yetkili Personel

Yalnizca bu kilavuzun ve tum diger ilgili GrGin belgelerinin i¢erigini bilen ve
anlayan, gerektigi gibi egitilmis personelin bu uriin tizerinde ve bu Urtnle
calismasina izin verilir.

Yetkili personel, parametre degerlerinin degistiriimesinden ve genel olarak
mekanik, elektriksel ya da elektronik ekipmanlardan kaynaklanabilecek olasi
tehlikeleri tespit edebilmelidir. Yetkili personel, sistemin tasarlanmasi ve
uygulanmasi sirasinda uymalari gereken, endustriyel kazalarin 6nlenmesine
yonelik standartlari, kosullari ve ydnetmelikleri biliyor olmalidir.

Bu kilavuzda bulunan bilgilerin kullaniimasi ve uygulanmasi, otomasyonlu kontrol
sistemlerinin tasarimi ve programlanmasinda uzmanlik gerektirmektedir. Yalnizca
siz, kullanici, makine Ureticisi ve entegratdr; makine ya da prosesin montaji,
ayarlanmasi, ¢alistiriimasi ve bakimi sirasinda mevcut olan tim kosullarin ve
etkenlerin farkinda olabilir ve dolayisiyla otomasyonu ve baglantili ekipmanlari
etkili ve diizguin bicimde kullanilabilecek glvenlik sistemleri ve kilitlemeleri
belirleyebilir.

Belirli bir uygulama i¢in otomasyon ve kontrol ekipmanlarini (ve diger ilgili
ekipmanlari ya da yazilimlari) segerken yurirlikteki yerel, boélgesel ya da ulusal
standartlari ve/veya yonetmelikleri dikkate almaniz gerekmektedir.

Ozellikle bu ekipmanin kullaniminda makineniz ya da prosesiniz igin gegerli olan
tiim guvenlik bilgilerine, elektriksel gereksinimlere ve normatif standartlara uygun
hareket etmeye dikkat ediniz.

Hedeflenen Kullanim

Bu kilavuzda agiklanan Urlnler, yazilimlar, aksesuarlar ve segeneklerle birlikte, bu
belgede ve diger destekleyici belgelerde verilen talimatlara, yonergelere,
Orneklere ve guvenlik bilgilerine gére endustriyel kullanim amagli, disuk voltaj
elektrik yuklerine sahip starterlerdir.

Uriin yalnizca yarirliikteki tim giivenlik diizenlemeleri ve ydnetmeliklerine,
belirtilen gereksinimlere ve teknik verilere uygun olarak kullaniimalidir.

Bu urlGind kullanmadan dnce planlanan uygulamanin tehlike analizini ve risk
degerlendirmesini yapmaniz gerekmektedir. Sonuglara bagli olarak givenlikle ilgili
uygun 6nlemler uygulanmalidir.

Urlin, bir makinenin ya da siirecin bir bileseni olarak kullanildigindan, genel sistem
tasarimi yoluyla insanlarin guvenligini saglamaniz gerekmektedir.

Uriini sadece belirtilen kablolar ve aksesuarlarla birlikte kullanin. Yalnizca orijinal
aksesuarlar ve yedek pargalar kullanin.

Acikga izin verilenlerin disindaki kullanimlar yasaktir ve beklenmeyen tehlikelere
neden olabilir.

85361B1905TR-05



TeSys™ island — Dijital Motor Yénetimi Cozumu TeSys island Konsepti

TeSys island Konsepti

TeSys island, daha ¢ok dustik voltaj yiklerinin dogrudan kontrolii ve yonetimi icin
bir otomasyon mimarisi igcinde entegre islevler saglayan moduler, ¢ok islevli bir
sistemdir. TeSys island motorlari degistirebilir, korumaya yardimci olabilir ve
motorlari ve elektrik kontrol paneline takil 80 A'ya (AC1) diger elektrik ytklerini
yonetebilir.

Bu sistem, TeSys avatars konseptine gore tasarlanmistir. Bu avatars:
+ Otomasyon islevlerini hem mantiksal hem de fiziksel agidan temsil eder
» TeSys island’'in konfiglirasyonunu belirler

TeSys island’in mantiksal ydnleri, Grindn ve uygulama yasam déngisinin sunlar
dahil olmak Uzere tim asamalarini kapsayan yazilim aragclari ile yénetilir: tasarim,
muhendislik, hizmete alma, ¢alistirma ve bakim.

Fiziksel TeSys island, tek DIN rayina takili ve modiller arasinda dahili iletisim
saglayan yassi kablolarla birbirine bagl bir grup aygittan olusur. Otomasyon
ortami ile harici iletisim, tek veri yolu haberlesme modiili Gizerinden saglanir ve
TeSys island, ag tzerinde tek diigiim olarak gortlur. Diger moddller arasinda,
genis bir operasyonel iglev yelpazesini kapsayan, starterler, gli¢ arayuzu
moddilleri, analog ve dijital I/O moddilleri, voltaj araylizii modiilleri ve SIL (IEC
61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Batinliga Seviyesi))
arayuzu modulleri sayilabilir.

Sekil 1 - TeSys island'a Genel Bakig
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TeSys island Konsepti TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Ana Uriin Serisi: TeSys

TeSys™, dlinya ¢apinda pazar lideri tarafindan sunulan, yenilik¢i bir motor kontrol
ve yonetim ¢ozUmudur. TeSys, diinya ¢apindaki tim énemli elektrik standartlariyla
uyumlu, motorlarin ve elektrik yuklerinin anahtarlamasi ve korumasina yoénelik,
baglantili, verimli Grtinler ve ¢déziimler sunmaktadir.

Avatar Tanimi

TeSys avatars, 6nceden tanimlanmig mantiklari ve iligkili fiziksel aygitlari
aracihigiyla kullanima hazir islevler sunar. avatar mantigi, haberlesme moduliinde
uygulanir. Haberlesme modull, TeSys island iginde veri aligverisini dahili olarak
ve PLC ile harici olarak yonetir.

Dort tiir TeSys avatars vardir;
Sistem avatari

Batun island'i bir sistem olarak temsil eder. Sistem avatar, ag konfigirasyonunun
ayarlanmasini saglar ve TeSys island seviyesinde verileri igler.

Aygit avatarlari
Anahtarlar ve /0O moduilleri tarafindan gercgeklestirilen islevleri temsil eder.
Yiik avatarlan

ileri-geri motor gibi belirli yiiklerle ilgili islevleri temsil eder. Yiik avatarlari, yiik
tiirine hizmet etmek icin uygun modiilleri ve calisma dzelliklerini igerir. Ornegin Iki
Yonlu Motor avatar, iki starter modull, aksesuarlar, 6nceden programlanmis
kontrol mantigi ve uygun koruma islevlerinin 6n konfigtirasyonu yer alir.

Standart (SIL2 olmayan) Yuk avatarlari asagidakileri saglar:
* Yerel kontrol
NOT: Yerel kontrol tim YUk avatarlari i¢in gegerlidir (PIM avatar'l harig).

» Yerel actirma sifirlama (bir operatérin, girisin yikselen kenarinda yerel
actirma sifirlamasini tetiklemek icin yerel bir giris kullanmasini saglar. Girig
0'dan 1'e degistiginde avatar'in actirma sifirlamasi gergeklestirilir)

NOT: Yerel actirma sifirlamasi, tim Yk avatarlari i¢in gecerlidir (PIM
avatar harig).

» Baypas (bir operatoriin, bir agtirma durumunu baypaslamasi ve avatar
calismasini devam ettirmesi i¢in yerel bir komut kullanmasina olanak tanir)

+ Islem degiskeni izlemesi
Uygulama avatarlari

Pompa ya da konveyor gibi belirli kullanici uygulamalariyla ilgili islevleri temsil
eder. Uygulama avatars asagidakileri saglar:

¢ Yerel kontrol

* Yerel agtirma sifirlama (bir operatériin, girisin ylkselen kenarinda yerel
actirma sifirlamasini tetiklemek icin yerel bir giris kullanmasini saglar. Girig
0'dan 1'e degistiginde avatar'in agtirma sifirlamasi gergeklestirilir)

« Baypas (bir operatdrin, bir agtirma durumunu baypaslamasi ve avatar
calismasini devam ettirmesi icin yerel bir komut kullanmasina olanak tanir)

+ Manuel mod gecersiz kilma (bir operatériin yapilandiriimis kontrol modunu
gecersiz kilmak ve avatar'l yerel bir komut kaynagindan kontrol etmek igin
yerel bir giris kullanmasina izin verir)

+ Islem degiskeni izlemesi

2. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butinlugu) Seviyesi.
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TeSys™ island — Dijital Motor Yénetimi Cozumu TeSys island Konsepti

Ornegin bir Pompa avatar'inda asagidakiler bulunur:
» Bir starter modulu

» Yerel kontrol, yerel actirma ve islem degiskeni (PV) anahtarlari igin bir veya
daha fazla dijital 1/O moduld

* Yapilandirilabilir kontrol mantigi
* Yk ve elektrik islevlerinin 6n konfiglirasyonu

PV girisleri, analog degerleri basing dlger, akis dlger ya da titresim dlger gibi
sensorlerden alir. PV anahtarlari, akis anahtari veya basing¢ anahtari gibi
anahtarlardan ayri sinyaller alir.

avatar'in otonom modda galisma kontroli (Calistirma ve Durdurma komutu) en
fazla iki PV girisi veya PV anahtari i¢in yapilandirilabilir. Analog girigler icin esik ve
histerez ayarlarini ve Pompa avatari igcin hem analog hem de dijital girislerin pozitif
ya da negatif mantigini igerir.

TeSys island’a takili avatars, TeSys island'in haberlesme modiili tarafindan
kontrol edilir. Her avatar'da fiziksel moduillerini yénetirken ayni zamanda islev
bloklari tGizerinden PLC’lerle kolay veri aligverisi saglayan, énceden tanimlanmis
bir mantik bulunur. Avatars, kullanilabilir koruma iglevlerinin 6n konfiglirasyonunu
igerir.
avatar Uzerinden ulasilabilecek bilgiler arasinda asagidakiler sayilabilir:

» Kontrol verileri

* Geligmis tanilama verileri

» Varlik yonetimi verileri

* Eneriji verileri

TeSys Avatarlarinin Listesi

Tablo 1 - TeSys Avatarlar

Ad

Simge

Aciklama

Sistem avatar'l

iletisimin tek bir noktasini TeSys island'a etkinlestiren gerekli
bir avatar.

Ayagit

Anahtar

Elektrik devresindeki bir elektrik hattinin gliciinii kesmek veya
glic vermek igindir

Anahtar - SIL Durdurma , W. Cat 1/23

Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2'ye uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 14 islevi ile bir elektrik
devresinde bir gui¢ hattini agmak veya kesmek igin.

3. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butunligu Seviyesi). ISO 13849’a gére Kablolama Kategori 1 ve Kategori

2

4. E-N/IEC 60204-1’e gore durdurma kategorisi.

12
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TeSys island Konsepti

TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Tablo 1 - TeSys Avatarlari (Devam etti)

Ad

Simge

Aciklama

Anahtar - SIL Durdurma , W. Cat 3/45

Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4’e uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 islevi ile bir elektrik
devresinde bir gii¢ hattini agmak ya da kesmek igin.

Dijital 1/0

2 dijital gikisin ve 4 dijital girisin durumunun kontrolinu
saglamak icin

Analog I/0

1e) E8) B

1 analog ¢ikis ve 2 analog girisin durumunun kontrolUnu
saglamak igin

=<

ik

I/0'suz Gug Arayiizi (6lgtim)

Kati hal rélesi, yazilimla bagslatici degisken hizli sirtict gibi
harici cihaza saglanan akimi izlemek igindir

1/0 ile Glg Arayizu (kontrol)

Kati hal rélesi, soft starter veya degisken hizl siriict gibi
harici bir cihaza saglanan akimi izlemek ve kontrol etmek igin

Tek Yonla Motor

Q&

Bir motoru bir yénde yonetmek® igin

Tek Yonli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

<

Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2’ye uyum igin Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 islevi ile bir motoru
tek yonde yonetmek igin.

Tek Yonli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 3/4

Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4’e uyum igin Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile bir motoru
tek yonde yonetmek igin.

iki Yénlii Motor

BDF D

Bir motoru iki ydnde yénetmek igindir (ileri ve geri)

5. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butlinligu Seviyesi). ISO 13849’a gére Kablolama Kategori 3 ve Kategori

4

6. B-u baglamda “Yoénetmek”, enerji vermek, kontrol etmek, izlemek, tanilamak ve yUki korumak anlamina gelmektedir

85361B1905TR-05
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TeSys™ island — Dijital Motor Yénetimi Cozumu

TeSys island Konsepti

Tablo 1 - TeSys Avatarlan (Devam etti)

Ad

Simge

Aciklama

iki Yénli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2'ye uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile bir motoru
iki yonde (ileri ve geri) ydonetmek igin

iki Yénli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 3/4

<
3

Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4’e uyum igin Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile bir motoru
iki yonde (ileri ve geri) yonetmek igin

Tek Yénli Y/U Motor

Bir Y/U (yildiz-iggen) motoru bir ydnde yénetmek igin

iki Yonli Y/U Motor

Bir Y/U (yildiz-iggen) motoru iki yénde (ileri ve geri) ydnetmek
icin

iki Hizli Motor

iki hizll motoru ve Dahlander segenekli iki hizli motoru
yoénetmek igin

iki Hizli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2’ye uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 islevi ile iki hizli bir
motoru yénetmek igin

iki Hizli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 3/4

<

Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4’e uyum igin Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile iki hizli bir
motoru yonetmek igin.

iki Hizh iki Y&nli Motor

&) "

iki hizl bir motoru iki ydnde (ileri ve geri) yénetmek igin

iki Hizli iki Yonli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

>

2

Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2’ye uyum igin Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 islevi ile iki hizli bir
motoru iki yonde (ileri ve geri) yonetmek icin

iki Hizli iki Yonli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 3/4

z)

€
Ps

Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4’e uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile iki hizli bir
motoru iki yonde (ileri ve geri) yonetmek igin

14
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TeSys island Konsepti

TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Tablo 1 - TeSys Avatarlari (Devam etti)

Ad Simge Aciklama
Rezistor E Direng yikinu yoénetmek igin
Gug Kaynagi Bir gli¢ kaynagini yénetmek icin
Trafo @ Bir trafoyu yénetmek igin
Uygulama
Pompa Bir pompay! yénetmek igin

Tek YoOnlu Konveyor

Bir konveyori tek yonde yonetmek igin

Tek Yonlu Konveyor -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2’ye uyum igin Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile bir
konveyoru tek yonde yonetmek igin

iki Yonlii Konveyér

Bir konveyoru iki ydnde (ileri ve geri) ydnetmek igin

iki Yonlii Konveyér -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

ol m ! m .

Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2’ye uyum igin Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile bir
konveyori iki yonde (ileri ve geri) yonetmek icin

NOT: iki hizli iki yénlii avatar igin akim fazi tersine gevirme agtirmasini devre
disi birakin.

85361B1905TR-05
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TeSys™ island — Dijital Motor Yénetimi Cozumu Modbus TCP Ugiincii Parti Entegrasyonu

Modbus TCP Uciincii Parti Entegrasyonu

Modbus TCP Adreslemesi

TeSys™ island fiziksel ve sanal modiilarite icin asagdidaki Birim Kimligi araliklarini
kullanir.

Tablo 2 - Birim Kimligi Araliklar

Oge Birim Kimligi Yorum
Avatarlar 1-99 Aygit, YUk ve Uygulama Avatarlari
Haberlesme Aygitlari 101-199 Dijital I/O Modulu (DIOM)
Analog 1/0 Modili (AIOM)
Starterler

SIL Starterler

Glg Arayuzi Moduli (PIM)
SIL Araytizii Modild (SIM)
Voltaj Araylzi Moduld (VIM)

Haberlesme Modulii/Sistem Avatari 255 —

NOT:
+ Haberlesme aygitlari soldan saga sirali olarak numaralandirilir.
» Avatarlar Baglam Dosyasinda tanimlandidi sekilde numaralandirilir.

« 16 bit Gzerindeki veriler Yiksek Son Haneli olarak sifrelenmis halde birden
fazla kayda boliinir. Ornegin, 305419896 ondalik sayisinin (veya
0x12345678 onaltilik sayisinin) 32 bit tam sayi1 degeri 500 ve 501 olmak
Uzere iki kayda eslestirilir; 500 kaydi en 6nemli s6zcugu (0x1234) ve 501
kaydi en az 6nemli s6zcugl (0x5678) igerir.

* Modbus TCP manuel entegrasyonu, her veri ya da komut biriminin tek
okuma/yazma kayd olarak gosterilmesi igin 10 Taramasi olmadan yapilir.
lletisim kaybini tespit etme ve Kisith Mod’a girme olanagdini korumak igin
Birim Kimligi 255’in 1098 adresinde kullaniimak lzere bir heartbeat kaydi
bulunmaktadir. Bu kayda, iletisim Kaybi Zaman Asimi siiresi (varsayilan
olarak 2 saniye) icinde periyodik olarak herhangi bir deger yazabilirsiniz.
Island bir yazma tespit etmezse, bir iletisim kaybi bildirir ve sistem Kisitli
Mod’a girer.

+ Ornekler igin asagidaki tabloya bakin.

Tablo 3 - Aygit ve Avatar Numaralandirma Ornekleri

S\_/_:_attalrm Avatar Island’daki Fiziksel Sira
AUI a ki Birim Aciklama
ragtaki Kimligi 1 2 3 4 5 6 7 8 9

Sirasi

1 255 Sistem BC — — VIM — — SIM — —

2 1 AIOM — AIOM — — — — — — —

3 2 iki Yénlii Motor — SIL — — — —_ SIL SIL — — —
Durdurma, W. Cat 1/27 Starter Starter

4 3 Tek Yonliu Motor — — — — — — — Starter —

5 4 1/O'lu (Kontrol) Gug — — DIOM — — — — — PIM
Araylizi

Modbus/TCP Fiziksel Aygit Birim Kimligi | 255 101 102 103 104 105 106 107 108

7. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butinligu Seviyesi). ISO 13849’a gére Kablolama Kategori 1 ve Kategori 2.
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Modbus TCP Ugiincii Parti Entegrasyonu

TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

FLA’'y1 Modbus TCP/IP uzerinden konfigure edin

avatars icin FLA, Modbus TCP/IP lzerinden, Kayit-9622 ve sunucu kimligi olarak
Avatar Kimligi kullanilarak konfigure edilebilir.

TeSys island Modbus TCP islev Blogu Verileri

Sistem Avatari

Bu bdlim, PLC programlamada yardimci olmak amaciyla kullanilabilecek genel
islev blogu semalari ve kayit verilerini icermektedir. Sistem ve avatar
seviyesindeki I/O verileri ve deger araliklari igin bkz. Veri Aciklamalari, sayfa 115.

SystemAvatari iglev blogu, Sistem Avatarinin durumunu verir.

Sekil 2 - SystemAvatar islev Blogu

Dongusel veri {— Actirma Sifirlama

SystemAvatar

Sistem Caligiyor

Sirimi Dastridlmis Mod

Kuguk Olay
Galisma Oncesi
Zorlama Modu

Déngusel veri

Test Modu
Ana IPv4 Adresi —— } Déngusel olmayan veri

Tablo 4 - Modbus TCP Girigleri—Sistem Avatari

Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)

Agctirma Sifirlama 8501 3 1
Tablo 5 - Modbus TCP Cikiglari—Sistem Avatari

Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)

Sistem Caligiyor 3201 1 1

Zorlama Modu 3201 2 1

Kiglk Olay 3201 3 1

Calisma Oncesi 3201 4 1

Sirima Dusurdlmis Mod 3201 5 1

Test Modu 3201 6 1

IP Adresi 64000 0 32

85361B1905TR-05
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TeSys™ island — Dijital Motor Y&netimi Cozimd

Modbus TCP Ugiincii Parti Entegrasyonu

Aygit islev Bloklari

Anahtar

Bu islev blogu, bir elektrik devresindeki gli¢ hattini kurar veya keser.

Sekil 3 - Anahtar iglev Blogu

Dongusel veri {

—— Actirma Sifirlama

Anahtar

Hazir

—— Calisma 1 Yukari Akis Voltaji Meveut 1 ——

Calisma 1 Durumu ——

Yukleme Galisiyor ——

Irms Ortalamasi —— | Dongusel veri

Alarm ——

Agctirlldi ——

Sifirlama igin Hazir ——

Varlk Alarmi —— |
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi ——
Alarm Mesaji ——
Actirma Mesaji —— Dénglsel olmayan veri
Acgtirma Zamani ——
Sifilama Zamani ——
Tablo 6 - Modbus TCP Girigleri—Anahtar
Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Calisma 1 8501 0 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1
Tablo 7 - Modbus TCP Cikiglari—Anahtar
Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)

Sifirlama igin Termik Asin Yik Zamani 450 0 16

Koruma Agtirmasi Mesaji 1 452 0 16

Koruma Agtirmasi Mesaji 2 453 0 16

Koruma Alarmi Mesaiji 1 461 0 16

Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16

Irus Ortalama 500 0 32

Actirma igin Termik Asiri YUk Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
Calisma 1 Durumu 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Yukleme Calisiyor 3201 8 1
Sifirlama igin Hazir 3201 9 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8

18
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Modbus TCP Ugiincii Parti Entegrasyonu

TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Anahtar - SIL Durdurma, W. Cat 1/2

Bu islev blogu, Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2 ile uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile bir elektrik devresindeki gu¢

hattini kurar veya keser.8

Sekil 4 - SwitchSILStopCat1and2 islev Blogu

Déngusel veri{

—— Agctirma Sifirlama

SwitchSILStopCat1and2

Hazir

—— Calisma 1 Yukari Akis Voltaji Mevcut 1
Calisma 1 Durumu
Yiikleme Caligiyor
Irms Ortalamasi I Dongusel veri
Alarm
Actirildi
Sifirlama igin Hazir
Varlik Alarmi
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi
ALz Mesa/:/ Déngtisel olmayan veri
Actirma Mesaji
Actirma Zamani
Sifilama Zamani
Tablo 8 - Modbus TCP Girigleri—Anahtar
Girig Adi Adres Baslangi¢ Biti Boyut (Bit)
Calisma 1 8501 0 1
Agtirma Sifirlama 8501 3 1
Tablo 9 - Modbus TCP Cikiglari—Anahtar
Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asiri Yik Zamani 450 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16
Irms Ortalama 500 0 32
Actirma igin Termik Asiri Yk Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
Calisma 1 Durumu 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Yikleme Caligryor 3201 8 1
Sifilama igin Hazir 3201 9 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8

8. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Bitlinligu Seviyesi). EN/IEC 60204-1’e gore durdurma kategorileri. ISO

13849’a gore Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2.
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TeSys™ island — Dijital Motor Yénetimi Cozumu

Modbus TCP Ugiincii Parti Entegrasyonu

Anahtar - SIL Durdurma, W. Cat 3/4

Bu islev blogu, Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4 ile uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 islevi ile bir elektrik devresindeki gu¢
hattini kurar veya keser.®

Sekil 5 - Anahtar — SIL Durdurma, W. Cat 3/4 islev Blogu

SwitchSILStopCat3and4

—— Trip Reset Ready —
Cyclic data { —— Run 1 Upstream Voltage Present 1 ——
—— Run2 Upstream Voltage Present2 ——
Run 1 Status ——
Run 2 Status —
Load Running —— | Cyclic data
IRms Average ——
Alarm ——
Tripped ——
Ready to Reset ——
Asset Alarm ——
Motor Thermal Capacity Used ——
Alarm Message ——
Trip Message —— | Acyclic data
Time to Trip ——
Time to Reset ——
Tablo 10 - Modbus TCP Girigleri — Anahtar
Girig Adi Adres Baslangig¢ Biti Boyut (Bit)
Calisma 1 8501 0 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1
Calisma 2 8501 8 1
Tablo 11 - Modbus TCP Cikiglari — Anahtar
Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asiri Yik Zamani 450 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaiji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaiji 2 462 0 16
Irus Ortalama 500 0 32
Agtirma igin Termik Asiri Yik Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Calisma 1 Durumu 3201 6 1
Calisma 2 Durumu 3201 7 1
Yukleme Calisiyor 3201 8 1
Sifirlama igin Hazir 3201 9 1
Varhk Alarmi 3202 3 1

9. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glivenlik Butinligu Seviyesi). EN/IEC 60204-1’e gore durdurma kategorileri. ISO

13849’a gore Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4.

20
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Modbus TCP Ugiincii Parti Entegrasyonu

TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Tablo 11 - Modbus TCP Cikiglari — Anahtar (Devam etti)

Cikig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 3202 13 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8

Dijital I/0

Bu islev blogu, Dijital I/O avatari hakkinda bilgi saglar. Dijital /O avatari dort girise
ve iki ¢ikisa sahiptir.

Sekil 6 - DigitallO islev Blogu

DigitallO
R .| — Dijital Gikis 0 Hazir ——
Déngusel veri {_ Dijital Cikis 1
e —— Déngusel veri
Girig Durumu 1 —
Girig Durumu 2 —
Girig Durumu 3 —
Tablo 12 - Modbus TCP Girisleri—Dijital 1/0
Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Dijital Cikis 1 8501 8 1
Dijital Cikis 2 8501 9 1
Tablo 13 - Modbus TCP Cikiglari—Dijital 1/O
Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Dijital Giris 0 Durumu 3201 4 1
Dijital Giris 1 Durumu 3201 5 1
Dijital Giris 2 Durumu 3201 6 1
Dijital Giris 3 Durumu 3201 7 1

85361B1905TR-05
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TeSys™ island — Dijital Motor Y&netimi Cozimd Modbus TCP Ugiincii Parti Entegrasyonu

Analog I/O

Bu islev blogu, Analog I/0 avatari hakkinda bilgi saglar. Analog I/O avatari iki
girise ve bir ¢ikiga sahiptir.

Sekil 7 - AnaloglO islev Blogu

AnaloglO
Déngusel veri {_ Analog Gikis 0 Hazir ——
e — Déngtsel veri
Analog Girig 1 ——
Tablo 14 - Modbus TCP Girisleri—Analog /0
Girig Adi Adres Baslangig¢ Biti Boyut (Bit)
Analog Cikis 0 8504 0 16
Tablo 15 - Modbus TCP Cikislari—Analog I/O
Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Analog Giris 0 3204 0 16
Analog Girig 1 3205 0 16
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Yiik islev Bloklari

I/0’suz Gii¢ Arayiizii Modiilii (Olgiim)

Bu iglev blogu, solid-state relay, soft starter ya da degisken hizl siriict gibi bir

harici gui¢ aygitindaki akimi izlemek igin kullanilir.

Sekil 8 - Powerlnterface islev Blogu

Dongusel veri {— Agtirma Sifilama

Powerlnterface

Hazir

Yukari Akis Voltaji Mevcut 1
Yikleme Basliyor

Yikleme Caligiyor
IRmsAverage

Alarm

Actirildi

Sifirlama igin Hazir

Motor Sicakligi

Kullanilan Motor Termal Kapasitesi
Alarm Mesaji

Actirma Mesaji

I Dongusel veri

Déngtsel olmayan veri

Actirma Zamani
Sifilama Zamani
Tablo 16 - Modbus TCP Girigleri—I/O’suz PIM (Olgiim)
Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Actirma Sifirlama 8501 3 1
Tablo 17 - Modbus TCP Gikislari—1/O’suz PIM (Olgiim)

Cikig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirama igin Termik Asiri Yik Zamani 450 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 1 452 16
Koruma Agtirmasi Mesaji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaiji 2 462 0 16
Motor Sicakhgi 464 0 16
Irms Ortalama 500 0 32
Actirma igin Termik Asir Yik Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Yikleme Caligiyor 3201 8 1
Sifilama igin Hazir 3201 9 1
Yikleme Basliyor 3201 15 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8
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1/0’lu Gli¢ Arayuziu (Kontrol) Modulu

Bu islev blogu, akimi izlemek ve solid-state relay, soft starter ya da degisken hizli

surlcu gibi bir harici gu¢ aygitini kontrol etmek i¢in kullanihr.

Sekil 9 - PowerinterfacelO iglev Blogu

—— Actirma Sifirlama
— Mantiksal Cikis 1
— Mantiksal Cikis 2

Dénglisel veri

PowerlnterfacelO

Hazir

Yukari Akis Voltaji Mevcut 1
Mantiksal Cikis 1 Durumu
Mantiksal Cikis 2 Durumu
Mantiksal Girig 1 Durumu
Mantiksal Girig 2 Durumu
Yiikleme Bagliyor
Yikleme Calisiyor

Irms Ortalamasi

Alarm

Agctirildi

Sifirlama igin Hazir

Motor Sicakligi

Kullanilan Motor Termal Kapasitesi
Alarm Mesaji

Actirma Mesaji

Actirma Zamani

Sifilama Zamani

Tablo 18 - Modbus TCP Girisleri—I/O'lu Gii¢ Arayuzii (Kontrol) Modiilii (PIM)

Doéngusel veri

Déngtisel olmayan veri

Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Actirma Sifirlama 8501 3 1
Mantiksal Cikis 1 8501 8 1
Mantiksal Cikis 2 8501 9 1
Tablo 19 - Modbus TCP Cikiglari—I/O’lu PIM (Kontrol)

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asiri Yk Zamani 450 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaiji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaiji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16
Motor Sicakhgi 464 0 16
Irms Ortalama 500 0 32
Agtirma igin Termik Asirt Yik Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Mantiksal Giris 1 Durumu 3201 4 1
Mantiksal Girig 2 Durumu 3201 5 1
Yikleme Caligiyor 3201 8 1
Sifirlama igin Hazir 3201 9 1
Mantiksal Cikis 1 Durumu 3201 10 1
Mantiksal Cikis 2 Durumu 3201 " 1
Yukleme Basliyor 3201 15 1
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Tablo 19 - Modbus TCP Cikiglari—I/O’lu PIM (Kontrol) (Devam etti)

Cikig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8
Tek Yonlu Motor
Bu islev blogu, bir motoru tek ydonde yénetmek igin kullanilir.
Sekil 10 - MotorOneDirection islev Blogu
MotorOneDirection
; —— Trip Reset Ready —
Cyclic data {— Run 1 Upstream Voltage Present 1 ——
Bypass Comand Status ——
Local Forward Status ——
Manual Mode Override Status ——
Run 1 Status —— } Cyclic data
Load Running ——
Load Starting —
IRms Average ——
Alarm —
Tripped —
Ready to Reset ——
Asset Alarm  ——
PV Input 04 —
PV Switch 0-4 —
Motor Thermal Capacity Used ——
Alarm Message ~———
golle=saE —— Acyclic data
Time to Trip ~——
Time to Reset ——
Predictive Alarm Status ——
Tablo 20 - Modbus TCP Girigleri—Tek Yénlii Motor
Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
ileri Calisma 8501 0 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1
Tablo 21 - Modbus TCP Cikiglari—Tek Yonli Motor
Cikig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama icin Termik Asiri Yik Zamani 450 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16
Irms Ortalama 500 0 32
Actirma igin Termik Asiri Yik Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
ileri Calisma Durumu 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Yukleme Caligiyor 3201 8 1
Sifilama igin Hazir 3201 9 1
Yikleme Basliyor 3201 15 1
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Tablo 21 - Modbus TCP Cikislari—Tek Yonlii Motor (Devam etti)

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Baypas Komutu Durumu 3215 0 1
Yerel ileri Calisma Durumu 3215 1 1
Manuel Mod Gegersiz Kilma Durumu 3215 7 1
Ongbriicii Alarm Durumu 3217 16
PV Girisi 0 3224 0 16
PV Girisi 1 3225 0 16
PV Girisi 2 3226 0 16
PV Girisi 3 3227 0 16
PV Girisi 4 3228 0 16
PV Anahtari 0 3230 0 1
PV Anahtari 1 3230 1 1
PV Anahtari 2 3230 2 1
PV Anahtar 3 3230 3 1
PV Anahtari 4 3230 4 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8
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Tek Yonlu Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2

Bu islev blogu, Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2 ile uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile bir motoru tek yénde yénetmek
icin kullanilir.10

Sekil 11 - MotorOneDirectionSILStopCat1and2 islev Blogu

MotorOneDirectionSILStopCat1and2

P .| — Actirma Sifilama Hazir —
Déngusel veri { — lleri Calisma Yukari Akis Voltaji Meveut 1 ——
ileri Caligma Durumu =~ ——
Yikleme Baglyor ——
Yukleme Calisiyor —— Déngusel veri
Irms Ortalamasi ——
Alarm  ——
Actinldi ——
Sifirlama i¢in Hazir —
Varlik Alarmi ——
Motor Sicakligi  ——
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi ——
Alarm Mesaji —— | Dongusel olmayan veri
Actirma Mesagji ——
Acgtirma Zamani =~ ——
Sifilama Zamani ~——
Tablo 22 - Modbus TCP Girigleri
Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
ileri Calisma 8501 0 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1
Tablo 23 - Modbus TCP Cikislari
Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirama igin Termik Agiri Yik Zamani 450 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16
Irms Ortalama 500 0 32
Actirma igin Termik Asir Yk Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
ileri Calisma Durumu 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Yikleme Calisiyor 3201 8 1
Sifirlama icin Hazir 3201 9 1
Yikleme Basliyor 3201 15 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8

10. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glivenlik Bitlinligi Seviyesi). EN/IEC 60204-1’e gbre durdurma kategorileri. ISO
13849’a gore Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2.
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Tek Yonlu Motor - SIL Durdurma, W. Cat 3/4

Bu islev blogu, Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4 ile uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile bir motoru tek yonde yénetmek

icin kullanilir. 11

Sekil 12 - MotorOneDirectionSILStopCat3and4 islev Blogu

MotorOneDirectionSILStopCat3and4

—— Trip Reset Ready —
Cyclic data Upstream Voltage Present 1 ——
Upstream Voltage Present 2 ——
Run 1 Status ——
Run 2 Status —
Load Starting —— )
Load Running —— Cyclic data
IRms Average ——
Alarm ——
Tripped ——
Ready to Reset ——
Asset Alarm ——
Motor Temperature ——
Motor Thermal Capacity Used ——
Alarm Message —— .
Trip Message —— Acyclic data
Time to Trip ——
Time to Reset ——
Tablo 24 - Modbus TCP Girisleri
Girig Adi Adres Baslangig¢ Biti Boyut (Bit)
Calisma 1 8501 0 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1
Calisma 2 8501 8 1
Tablo 25 - Modbus TCP Cikiglari
Cikis Adi Adres Baslangic Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asiri Yik Zamani 450 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaiji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaiji 2 462 0 16
Irus Ortalama 500 0 32
Actirma icin Termik Asiri Yk Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Calisma 1 Durumu 3201 6 1
Calisma 2 Durumu 3201 7 1
Yukleme Calisiyor 3201 8 1
Sifirlama igin Hazir 3201 9 1
Varhk Alarmi 3202 3 1

11. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butinligu Seviyesi). EN/IEC 60204-1’e gore durdurma kategorileri. ISO

13849’a gore Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4.
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Tablo 25 - Modbus TCP Cikiglari (Devam etti)

Cikig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 3202 13 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8

iki Yonlii Motor

Bu iglev blogu, bir motoru iki ydnde (ileri ve geri) ydnetmek icin kullanilir.

Sekil 13 - MotorTwoDirections iglev Blogu

MotorTwoDirections
—— Actirma Sifilama Hazir
Dongusel veri{ —— ileri Galisma Yukari Akis Voltaji Mevcut 1
—— Geri Calisma Yukari Akis Voltaji Mevecut 2

Baypas Komutu Durumu
Yerel lleri Durumu

Yerel Geri Durumu
Manuel Mod Gegersiz Kilma Durumu
lleri Calisma Durumu
Geri Galisma Durumu
Yikleme Caligtyor
Yikleme Basliyor

IRms Ortalamasi

Alarm

Actirildi

Sifirlama igin Hazir
Varlik Alarmi

PV Girisi 0-4

PV Anahtari 0-4
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi
Alarm Mesaji

Actirma Mesaji

Actirma Zamani
Sifirlama Zamani
Tahmini Alarm Durumu

Tablo 26 - Modbus TCP Girigleri—iki Yonlii Motor

Déngusel veri

Déngtisel olmayan veri

Girig Adi Adres Baslangic Biti Boyut (Bit)
ileri Calisma 8501 0 1

Geri Calisma 8501 1 1

Actirma Sifirlama 8501 3 1

Tablo 27 - Modbus TCP Gikislari—iki Yonlii Motor

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asiri Yik Zamani 450 0 16

Koruma Actirmasi Mesaji 1 452 0 16

Koruma Actirmasi Mesaji 2 453 0 16

Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16

Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16

Irms Ortalama 500 0 32

Actirma igin Termik Asir Yik Zamani 511 0 16

Hazir 3201 0 1

ileri Calisma Durumu 3201 1 1

Tripped 3201 2 1

Alarm 3201 3 1
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Tablo 27 - Modbus TCP Gikislari—iki Yonlii Motor (Devam etti)

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Yukleme Caligiyor 3201 8 1
Sifirlama igin Hazir 3201 9 1
Yukleme Basliyor 3201 15 1
Geri Calisma Durumu 3202 1 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 3202 13 1
Baypas Komutu Durumu 3215 0 1
Yerel ileri Calisma Durumu 3215 1 1
Yerel Geri Calisma Durumu 3215 2 1
Manuel Mod Gegersiz Kilma Durumu 3215 7 1
Ongériicii Alarm Durumu 3217 16
PV Girisi 0 3224 0 16
PV Girisi 1 3225 0 16
PV Girisi 2 3226 0 16
PV Girisi 3 3227 0 16
PV Girisi 4 3228 0 16
PV Anahtari 0 3230 0 1
PV Anahtari 1 3230 1 1
PV Anahtar 2 3230 2 1
PV Anahtari 3 3230 3 1
PV Anahtari 4 3230 4 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8
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iki Yonlii Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2

Bu islev blogu, Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2 ile uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 islevi ile bir motoru iki ydnde (ileri ve

geri) yonetmek icin kullanilir.12

Sekil 14 - MotorTwoDirectionsSILStopCat1and2 islev Blogu

MotorTwoDirectionsSILStopCat1and2

| = Actirma Sifirlama Hazir
Déngusel veri{ —— lleri Calisma Yukari Akis Voltaji Mevcut 1
—— Geri Calisma Yukari Akis Voltaji Mevcut 2

ileri Galisma Durumu
Geri Calisma Durumu
Yikleme Baglyor
Yukleme Calisiyor

Doéngusel veri

IRmsAverage
Alarm
Actirildi
Sifirlama igin Hazir
Varlik Alarmi
Motor Sicakligi
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi
Alarm Mesaji Doéngusel olmayan veri
Actirma Mesayji
Actirma Zamani
Sifirlama Zamani
Tablo 28 - Modbus TCP Girigleri
Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
ileri Calisma 8501 0 1
Geri Calisma 8501 1 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1
Tablo 29 - Modbus TCP Cikislari
Cikig Adi Adres Baslangic Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asiri Yik Zamani 450 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16
Irms Ortalama 500 0 32
Actirma igin Termik Asin Yuk Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
ileri Calisma Durumu 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Yikleme Caligiyor 3201 8 1
Sifirlama igin Hazir 3201 9 1
Yikleme Basliyor 3201 15 1
Geri Calisma Durumu 3202 1 1

12. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glivenlik Bitlinligi Seviyesi). EN/IEC 60204-1’e gbre durdurma kategorileri. ISO

13849’a gore Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2.
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Tablo 29 - Modbus TCP Cikiglari (Devam etti)

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 3202 13 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8

Iki Yonlii Motor - SIL Durdurma, W. Cat 3/4

Bu islev blogu, Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4 ile uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile bir motoru iki yonde (ileri veya
geri) ydnetmek icin kullanihr.'3

Sekil 15 - MotorTwoDirectionsSILStopCat3and4 islev Blogu

MotorTwoDirectionsSILStopCat3and4

—— Trip Reset Ready —
Cyclic data —— Run2 Upstream Voltage Present 1 ——
—— Run Forward Upstream Voltage Present2 ——
—— Run Reverse Upstream Voltage Present 3 ——
Run Forward Status ——
Run Reverse Status ——
Run 2 Status — Cvalic dat
Load Starting — yclic aata
Load Running ——
IRms Average ——
Alarm ——
Tripped ——
Ready to Reset —
Asset Alarm ——
Motor Temperature ——
Motor Thermal Capacity Used ——
Alarm Message —— )
Trip Message —— Acyclic data
Time to Trip ——
Time to Reset ——
Tablo 30 - Modbus TCP Girisleri
Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
ileri Calisma 8501 0 1
Geri Calisma 8501 1 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1
Calisma 2 8501 8 1
Tablo 31 - Modbus TCP Cikiglari
Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asiri YUk Zamani 450 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaiji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16

13. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butinligu Seviyesi). EN/IEC 60204-1’e gore durdurma kategorileri. ISO
13849’a gore Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4.
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Tablo 31 - Modbus TCP Cikiglari (Devam etti)

Cikig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Irms Ortalama 500 0 32
Actirma igin Termik Asiri Yik Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Calisma 2 Durumu 3201 7 1
Yikleme Caligiyor 3201 8 1
Sifirlama i¢in Hazir 3201 9 1
Yikleme Basliyor 3201 15 1
Geri Calisma Durumu 3202 1 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 3202 13 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 3 3202 14 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8

Tek Yonlii Y/U Motor

Bu iglev blogu, bir yildiz Giggen motoru tek yénde yonetmek icin kullanilir.

Sekil 16 - MotorYDOneDirection islev Blogu

MotorYDOneDirection

Hazir

Yukari Akis Voltaji Mevcut 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2
Yukari Akis Voltaji Mevcut 3
Baypas Komutu Durumu
Yerel ileri Durumu

Manuel Mod Gegersiz Kilma Durumu
Calisma Y Durumu
Calisma D Durumu
lleri Calisma Durumu
Geri Calisma Durumu
Yikleme Galigiyor
Yiikleme Basliyor
IRms Ortalamasi
Alarm

Actirild

Sifirlama igin Hazir
Varlik Alarmi

PV Girisi 0-4

PV Anahtari 0—4

Actirma Sifirlama

Déngusel ver|{ ileri Calisma

Kullanilan Motor Termal Kapasitesi
Alarm Mesaji

Actirma Mesaji

Actirma Zamani

Sifirlama Zamani

Tahmini Alarm Durumu

Tablo 32 - Modbus TCP Girisleri—Tek Yénlii Y/U Motor

I Dongusel veri

I Déngusel olmayan veri

Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
ileri Calisma 8501 0 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1
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Tablo 33 - Modbus TCP Gikiglari—Tek Yonlii Y/U Motor

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asiri YUk Zamani 450 0 16
Koruma Actirmasi Mesaiji 1 452 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaiji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaiji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16
Irms Ortalama 500 0 32
Actirma igin Termik Asir YUk Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
ileri Calisma Durumu 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Calisma Y Durumu 3201 6 1
Calisma D Durumu 3201 7 1
Yikleme Calisiyor 3201 8 1
Sifirlama igin Hazir 3201 9 1
Yukleme Basliyor 3201 15 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 3202 13 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 3 3202 14 1
Baypas Komutu Durumu 3215 0 1
Yerel ileri Calisma Durumu 3215 1 1
Manuel Mod Gegersiz Kilma Durumu 3215 7 1
Ongbriicii Alarm Durumu 3217 0 16
PV Girisi 0 3224 0 16
PV Girisi 1 3225 0 16
PV Girisi 2 3226 0 16
PV Girisi 3 3227 0 16
PV Girisi 4 3228 0 16
PV Anahtari 0 3230 0 1
PV Anahtari 1 3230 1 1
PV Anahtari 2 3230 2 1
PV Anahtar 3 3230 3 1
PV Anahtari 4 3230 4 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8

34 85361B1905TR-05



Modbus TCP Ugiincii Parti Entegrasyonu

TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

iki Yonlii Y/U Motor

Bu islev blogu, bir yildiz Gggen motoru iki ydnde (ileri ve geri) ydnetmek igin

kullanilir.

Sekil 17 - MotorYDTwoDirections islev Blogu

MotorYDTwoDirections

—— Agtirma Sifirlama
—— lleri Calisma
—— Geri Galisma

Déngusel veri

Hazir

Yukari Akis Voltaji Mevcut 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2
Yukari Akis Voltaji Mevcut 3
Yukar Akis Voltaji Mevcut 4
Baypas Komutu Durumu
Yerel ileri Durumu

Yerel Geri Durumu

Manuel Mod Gegersiz Kilma Durumu

Calisma Y Durumu
Calisma D Durumu
lleri Calisma Durumu
Geri Calisma Durumu
Yukleme Galigiyor
Yikleme Basliyor
IRms Ortalamasi
Alarm

Actirildi

Sifirlama igin Hazir
Varlik Alarmi

PV Girisi 0-4

PV Anahtari 0—4

Kullanilan Motor Termal Kapasitesi

Tablo 34 - Modbus TCP Girigleri—iki Yonlii Y/U Motor

Alarm Mesaji

Actirma Mesaji
Actirma Zamani
Sifilama Zamani
Tahmini Alarm Durumu

I Dongusel veri

I Déngusel olmayan veri

Girig Adi Adres Baslangi¢ Biti Boyut (Bit)
ileri Calisma 8501 0 1

Geri Calisma 8501 1 1

Agctirma Sifirlama 8501 3 1

Tablo 35 - Modbus TCP Gikis—iki Yonlii Y/U Motor

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asiri YUk Zamani 450 0 16

Koruma Agtirmasi Mesaji 1 452 0 16

Koruma Agtirmasi Mesaji 2 453 0 16

Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16

Koruma Alarmi Mesaiji 2 462 0 16

Irms Ortalama 500 0 32

Actirma igin Termik Asiri Yik Zamani 511 0 16

Hazir 3201 0 1

ileri Calisma Durumu 3201 1 1

Tripped 3201 2 1

Alarm 3201 3 1

Calisma Y Durumu 3201 6 1

Calisma D Durumu 3201 7 1

Yikleme Caligryor 3201 8 1
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Modbus TCP Ugiincii Parti Entegrasyonu

Tablo 35 - Modbus TCP Gikis—iki Yonlii Y/U Motor (Devam etti)

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Hazir 3201 9 1
Yikleme Bagliyor 3201 15 1
Geri Calisma Durumu 3202 1 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 3202 13 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 3 3202 14 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 4 3202 15 1
Baypas Komutu Durumu 3215 0 1
Yerel lleri Calisma Durumu 3215 1 1
Manuel Mod Gegersiz Kilma Durumu 3215 7 1
Yerel Geri Calisma Durumu 3216 1 1
Ongériicii Alarm Durumu 3217 0 16
PV Girisi 0 3224 0 16
PV Girisi 1 3225 0 16
PV Girisi 2 3226 0 16
PV Girisi 3 3227 0 16
PV Girisi 4 3228 0 16
PV Anahtari 0 3230 0 1
PV Anahtari 1 3230 1 1
PV Anahtari 2 3230 2 1
PV Anahtari 3 3230 3 1
PV Anahtari 4 3230 4 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8
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TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

iki Hizli Motor

Bu islev blogu, iki hizl bir motoru yonetmek igin kullanilir.

Sekil 18 - MotorTwoSpeeds islev Blogu

MotorTwoSpeeds
—— Actirma Sifirlama Hazir
Déngusel veri{ ——  lleri Calisma Diistik Yukari Akis Voltaji Mevcut 1
—— lleri Caligma Yiiksek  Yukari Akis Voltaji Meveut 2

Baypas Komutu Durumu
Yerel lleri Diigtik Durumu
Yerel lleri Yuksek Durumu
Manuel Mod Gegersiz Kilma Durumu
lleri Caligma Dugiik Durumu
ileri Calisma Yilksek Durumu
Yukleme Galigiyor

Yukleme Basliyor

IRms Ortalamasi

Alarm

Actirildi

Sifirlama igin Hazir

Varlik Alarmi

PV Girisi 04

PV Anahtari 0—4

Kullanilan Motor Termal Kapasitesi
Alarm Mesaji

Actirma Mesaji

Actirma Zamani

Sifilama Zamani

Tahmini Alarm Durumu

Tablo 36 - Modbus TCP Girigleri—iki Hizl Motor

Déngusel veri

Dénglsel olmayan veri

Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
ileri Calisma Yiiksek 8501 0 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1
ileri Calisma Diigiik 8501 6 1
Tablo 37 - Modbus TCP Gikislari—iki Hizh Motor

Cikig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asiri Yik Zamani 450 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16
lrms Ortalama 500 0 32
Actirma igin Termik Asir Yk Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
ileri Calisma Diigiik Durumu 3201 5 1
ileri Calisma Yiiksek Durumu 3201 6 1
Yukleme Galigiyor 3201 8 1
Sifilama igin Hazir 3201 9 1
Yukleme Basliyor 3201 15 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 3202 13 1
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Tablo 37 - Modbus TCP Gikislari—iki Hizl Motor (Devam etti)

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Baypas Komutu Durumu 3215 0 1
Yerel ileri Diigitk Hiz Durumu 3215 3 1
Yerel ileri Yiiksek Hiz Durumu 3215 4 1
Manuel Mod Gegersiz Kilma Durumu 3215 7 1
Ongbriicii Alarm Durumu 3217 0 16
PV Girisi 0 3224 0 16
PV Girisi 1 3225 0 16
PV Girisi 2 3226 0 16
PV Girisi 3 3227 0 16
PV Girisi 4 3228 0 16
PV Anahtari 0 3230 0 1
PV Anahtari 1 3230 1 1
PV Anahtari 2 3230 2 1
PV Anahtar 3 3230 3 1
PV Anahtar 4 3230 4 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8
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iki Hizli Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2

Bu islev blogu, Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2 ile uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile iki hizli bir motoru yonetmek

icin kullanilir.14

Sekil 19 - MotorTwoSpeedsSILStopCat1and2 islev Blogu

Dongusel veri

—— Agtirma Sifirlama
—— lleri Caligma Dusik
— lleri Caligma Yiiksek

MotorTwoSpeedsSILStopCat1and2

Hazir

Yukari Akis Voltaji Mevcut 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2
lleri Caligma Duigiik Durumu
lleri Caligma Yiiksek Durumu

Yukleme Basliyor
Yukleme Galisiyor
Irms Ortalamasi
Alarm

Actirildi

Sifirlama igin Hazir
Varlk Alarmi

Motor Sicakligi

Kullanilan Motor Termal Kapasitesi

Alarm Mesaji

Déngusel veri

Déngusel olmayan veri

Actirma Mesaji
Actirma Zamani
Sifilama Zamani
Tablo 38 - Modbus TCP Girigleri
Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
ileri Calisma Yiiksek 8501 0 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1
ileri Calisma Diisiik 8501 6 1
Tablo 39 - Modbus TCP Cikiglan
Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asiri YUk Zamani 450 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaiji 2 462 0 16
lrms Ortalama 500 0 32
Actirma igin Termik Asiri Yk Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
ileri Calisma Diisiik Durumu 3201 5 1
ileri Calisma Yiiksek Durumu 3201 6 1
Yikleme Caligiyor 3201 8 1
Sifilama igin Hazir 3201 9 1
Yikleme Basliyor 3201 15 1

14. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glivenlik Bitlinligi Seviyesi). EN/IEC 60204-1’e gbre durdurma kategorileri. ISO

13849’a gore Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2.
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Tablo 39 - Modbus TCP Cikiglari (Devam etti)

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 3202 13 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8

iki Hizli Motor - SIL Durdurma, W. Cat 3/4

Bu islev blogu, Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4 ile uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 islevi ile iki hizl bir motoru yonetmek
igin kullanilir.5

Sekil 20 - MotorTwoSpeedsSILStopCat3and4 islev Blogu

MotorTwoSpeedsSILStopCat3and4

—— Trip Reset Ready —
Cyclic data —— Run Forward Low Upstream Voltage Present 1 ——
—— Run Forward High Upstream Voltage Present2 ——
—— Run2 Upstream Voltage Present 3 ——
Run Forward Low Status ——
Run Reverse High Status ——
Run 2 Status —— Cvalic dat
Load Starting —— yclic aata
Load Running ——
IRms Average ——
Alarm ——
Tripped ——
Ready to Reset —
Asset Alarm ——
Motor Temperature ——
Motor Thermal Capacity Used ——
Alarm Message —— )
Trip Message —— Acyclic data
Time to Trip ——
Time to Reset ——
Tablo 40 - Modbus TCP Girigleri
Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
ileri Calisma Yiiksek 8501 0 1
Agtirma Sifirlama 8501 3 1
ileri Calisma Dustiik 8501 6 1
Calisma 2 8501 8 1
Tablo 41 - Modbus TCP Cikiglari
Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asin Yik Zamani 450 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaiji 2 462 0 16

15. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butinligu Seviyesi). EN/IEC 60204-1’e gore durdurma kategorileri. ISO
13849’a gore Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4.
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Tablo 41 - Modbus TCP Cikisglari (Devam etti)

Cikig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Irms Ortalama 500 0 32
Actirma igin Termik Asiri Yik Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
ileri Calisma Diisiik Durumu 3201 5 1
ileri Calisma Yiiksek Durumu 3201 6 1
Calisma 2 Durumu 3201 7 1
Yukleme Caligiyor 3201 8 1
Sifirlama i¢in Hazir 3201 9 1
Yikleme Basliyor 3201 15 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 3202 13 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 3 3202 14 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8
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iki Hizl iki Yénlii Motor

Bu islev blogu, iki hizli bir motoru iki yénde (ileri ve geri) ydnetmek icin kullanilir.

Sekil 21 - MotorikiHizliikiYdnlii islev Blogu

MotorTwoSpeedsTwoDirections

—— Agtirma Sifirlama Hazir

ileri Calisma Diisiik Yukari Akis Voltaji Mevcut 1
ri Gahs L3 Yukari Akis Voltaji Mevcut 2

Dongtisel veri{ ——  lleri Caligma Yiiksek Yukari Akis Voltaji Meveut 3
—— Geri Calisma Dustik yukari Akis Voltaji Mevcut 4
—— Geri Galisma Yuksek Baypas Komutu Durumu

Yerel ileri Diistik Durumu
Yerel lleri Yiksek Durumu
Yerel Geri Dustuk Durumu

Yerel Geri Yiksek Durumu
Manuel Mod Gegersiz Kilma Durumu
_lleri Caligma Duisik Durumu
lleri Calisma Yiksek Durumu
Geri Calisma Dustk Durumu
Geri Calisma Yuksek Durumu
Yukleme Basliyor

Yikleme Caligiyor

Irms Ortalamasi

Alarm

Actirildi

Sifirlama igin Hazir

Varlik Alarmi

PV Girisi 04

PV Anahtari 0-4

Kullanilan Motor Termal Kapasitesi
Alarm Mesaji

Actirma Mesaji

Actirma Zamani

Sifirlama Zamani

Tahmini Alarm Durumu

Tablo 42 - Modbus TCP Girigleri—Iiki Hizli iki Yonlii Motor

Dongusel veri

Doéngusel olmayan veri

Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
ileri Calisma Yiiksek 8501 0 1
Geri Calisma Yiksek 8501 1 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1
ileri Calisma Diisiik 8501 6 1
Geri Galisma Dusuk 8501 7 1
Tablo 43 - Modbus TCP Gikiglari—iki Hizl iki Yénlii Motor

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asiri Yk Zamani 450 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaiji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaiji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16
Irms Ortalama 500 0 32
Agtirma igin Termik Agiri Yik Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
ileri Calisma Diisiik Durumu 3201 5 1
ileri Calisma Yiiksek Durumu 3201 6 1
Yikleme Calisiyor 3201 8 1

42

85361B1905TR-05



Modbus TCP Ugiincii Parti Entegrasyonu

TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Tablo 43 - Modbus TCP Gikislari—iki Hizli iki Yénlii Motor (Devam etti)

Cikig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama i¢in Hazir 3201 9 1
Geri Galisma Duglik Durumu 3201 12 1
Geri Calisma Yuksek Durumu 3201 13 1
Yikleme Basliyor 3201 15 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 3202 13 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 3 3202 14 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 4 3202 15 1
Baypas Komutu Durumu 3215 0 1
Yerel lleri Diigiik Hiz Durumu 3215 3 1
Yerel lleri Yilksek Hiz Durumu 3215 4 1
Yerel Geri Disiik Hiz Durumu 3215 5 1
Yerel Geri Yiksek Hiz Durumu 3215 6 1
Manuel Mod Gegersiz Kilma Durumu 3215 7 1
Ongériicii Alarm Durumu 3217 0 16
PV Girisi 0 3224 0 16
PV Girisi 1 3225 0 16
PV Girisi 2 3226 0 16
PV Girisi 3 3227 0 16
PV Girigi 4 3228 0 16
PV Anahtari 0 3230 0 1
PV Anahtari 1 3230 1 1
PV Anahtari 2 3230 2 1
PV Anahtari 3 3230 3 1
PV Anahtar 4 3230 4 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8
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iki Hizli iki Yonlii Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2

Bu islev blogu, Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2 ile uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile iki hizli bir motoru iki ydnde
(ileri ve geri) ydnetmek igin kullanilir.16

Sekil 22 - MotorTwoSpeedsTwoDirectionsSILStopCat1and2 islev Blogu

Doéngusel veri

MotorTwoSpeedsTwoDirectionsSILStopCat1and2

Actirma Sifirlama
ileri Caligma Diisiik
lleri Calisma Yiiksek
Geri Caligsma Dusilk
Geri Calisma Yiksek

Hazir
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2
Yukari Akis Voltaji Mevcut 3
Yukari Akis Voltaji Mevcut 4
lleri Calisma Diistik Durumu

lleri Calisma Yiiksek Durumu
Geri Galisma Dusiik Durumu
Geri Galisma Yiiksek Durumu

Yikleme Basliyor
Yukleme Galigiyor
Irms Ortalamasi
Alarm

Actirildi

Sifirlama igin Hazir
Varlik Alarmi

Motor Sicakligi

Kullanilan Motor Termal Kapasitesi

Alarm Mesaji

Déngusel veri

Doéngusel olmayan veri

Actirma Mesaji
Actirma Zamani
Sifilama Zamani
Tablo 44 - Modbus TCP Girigleri
Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
ileri Galisma Yiiksek 8501 0 1
Geri Calisma Yiksek 8501 1 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1
ileri Calisma Diisiik 8501 6 1
Geri Calisma Dusuk 8501 7 1
Tablo 45 - Modbus TCP Cikislari
Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asin Yik Zamani 450 0 16
Koruma Actirmasi Mesaiji 1 452 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaiji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaiji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16
Irms Ortalama 500 0 32
Actirma igin Termik Asiri YUk Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
ileri Calisma Diisiik Durumu 3201 5 1
ileri Calisma Yiiksek Durumu 3201 6 1
Yukleme Caligiyor 3201 8 1

16. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butinligu Seviyesi). EN/IEC 60204-1’e gore durdurma kategorileri. ISO

13849’a gore Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2.
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Tablo 45 - Modbus TCP Cikisglari (Devam etti)

Cikig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama i¢in Hazir 3201 9 1
Geri Galisma Diglik Durumu 3201 12 1
Geri Caligma Ylksek Durumu 3201 13 1
Yikleme Basliyor 3201 15 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 3202 13 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 3 3202 14 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 4 3202 15 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8
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iki Hizli iki Yonlii Motor - SIL Durdurma, W. Cat 3/4

Bu islev blogu, Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4 ile uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile iki hizli bir motoru iki ydnde
(ileri ve geri) ydnetmek igin kullanilir.17

Sekil 23 - MotorTwoSpeedsTwoDirectionsSILStopCat3and4 islev Blogu

Cyclic data

MotorTwoSpeedsTwoDirectionsSILStopCat3and4

Trip Reset

Run Forward Low
Run Forward High
Run Reverse Low
Run Reverse High

Ready

Upstream Voltage Present 1
Upstream Voltage Present 2
Upstream Voltage Present 3
Upstream Voltage Present 4
Run Forward Low Status
Run Forward High Status
Run Reverse Low Status

Run Reverse High Status —— Cyclic data
Load Starting ——
Load Running ——
IRms Average ——
Alarm ——
Tripped ——
Ready to Reset —
Asset Alarm ——
Motor Temperature ——
Motor Thermal Capacity Used ——
Alarm Message —— .
Trip Message —— Acyclic data
Time to Trip ——
Time to Reset ——
Tablo 46 - Modbus TCP Girigleri
Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
ileri Calisma Yiiksek 8501 0 1
Geri Calisma Yiksek 8501 1 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1
ileri Calisma Diisiik 8501 6 1
Geri Galisma Dusuk 8501 7 1
Tablo 47 - Modbus TCP Cikislari
Cikis Adi Adres Baslangic Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asin Yik Zamani 450 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaiji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16
Irvs Ortalama 500 0 32
Actirma igin Termik Asiri YUk Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
ileri Calisma Diigiik Durumu 3201 5 1

17. IEC 61508 standardina gére Safety Integrity Level (Glvenlik Butiinlugu Seviyesi). EN/IEC 60204-1’e gore durdurma kategorileri. ISO
13849’a gore Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4.
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Tablo 47 - Modbus TCP Cikiglari (Devam etti)

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
ileri Calisma Yiiksek Durumu 3201 6 1
Yikleme Calisiyor 3201 8 1
Sifirlama i¢in Hazir 3201 9 1
Geri Galisma Diglik Durumu 3201 12 1
Geri Calisma Yuksek Durumu 3201 13 1
Yikleme Basliyor 3201 15 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 3202 13 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 3 3202 14 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 4 3202 15 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8

Rezistor

Bu islev blogu, bir rezistif yukl yonetmek igin kullanilir.

Sekil 24 - Rezistor islev Blogu

Rezistér
Dénaiisel veri | = Actirma Sifirlama Hazir —
9 —— GCahsma 1 Yukari Akis Voltaji Meveut 1 ——
Calisma 1 Durumu —
Yikleme Basliyor ——
Yikleme Calisiyor —— o )
Irms Ortalamasi —— [ Dongusel veri
Alarm ——
Actinildi ——
Sifirlama igin Hazir ——
Varlik Alarmi ——
Alarm Mesaji —— } Dongusel olmayan veri
Actirma Mesaji ——
Tablo 48 - Modbus TCP Girigleri—Rezistor
Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Calisma 1 8501 0 1
Agctirma Sifirlama 8501 3 1
Tablo 49 - Modbus TCP Cikislari—Rezistor
Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Koruma Actirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16
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Tablo 49 - Modbus TCP Cikislar—Rezistor (Devam etti)

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Irms Ortalama 500 0 32
Hazir 3201 0 1
Calisma 1 Durumu 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Yikleme Calisiyor 3201 8 1
Sifirlama igin Hazir 3201 9 1
Yikleme Bagliyor 3201 15 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1

Gu¢c Kaynagi

Bu islev blogu, bir glic kaynagini yénetmek icin kullanilir.
Sekil 25 - Giig Kaynag islev Blogu

Gug Kaynagi

—— Agtirma Sifirlama Hazir ——
—— Calisma 1 Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 ——
Calisma 1 Durumu  ——

Yukleme Baghyor ——

Yikleme Caligiyor ——

Irms Ortalamasi ——

Alarm  —

Agtirildi - ——

Sifirlama igin Hazir ——

Varlk Alarmi - ——

Doéngusel veri {

Déngusel veri

Alarm Mesaji ——

Dénglsel olmayan veri
Actirma Mesaji ——

Tablo 50 - Modbus TCP Girigleri—Gii¢ Kaynagi

Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Calisma 1 8501 0 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1

Tablo 51 - Modbus TCP Cikislari—Gii¢ Kaynagi

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Koruma Actirmasi Mesaiji 1 452 0 16

Koruma Actirmasi Mesaji 2 453 0 16

Koruma Alarmi Mesaiji 1 461 0 16

Koruma Alarmi Mesaiji 2 462 0 16

Irms Ortalama 500 0 32

Hazir 3201 0 1
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Tablo 51 - Modbus TCP Cikislari—Gii¢ Kaynagi (Devam etti)

Cikig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Calisma 1 Durumu 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Yikleme Calisiyor 3201 8 1
Sifirlama i¢in Hazir 3201 9 1
Yikleme Basliyor 3201 15 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Trafo

Bu islev blogu, bir transformatdri ydnetmek igin kullanilir.

Sekil 26 - Transformatér iglev Blogu

Transformator

—— Agctirma Sifilama Hazir —— ]
—— Calisma 1 Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 ——
Calisma 1 Durumu  —
Yikleme Basliyor ——
Yikleme Galisiyor ——
Irms Ortalamasi ——
Alarm  ——
Actinldi  ——
Sifirlama igin Hazir ——
Varlk Alarmi ——

Déngusel veri {

Déngusel veri

Alarm Mesaji ——

: Dongusel olmayan veri
Actirma Mesaji ——

Tablo 52 - Modbus TCP Girigleri—Transformator

Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Calisma 1 8501 0 1

Actirma Sifirlama 8501 3 1

Tablo 53 - Modbus TCP Cikiglari—Transformator

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Koruma Agtirmasi Mesaji 1 452 0 16

Koruma Actirmasi Mesaji 2 453 0 16

Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16

Koruma Alarmi Mesaiji 2 462 0 16

Irms Ortalama 500 0 32

Hazir 3201 0 1

Calisma 1 Durumu 3201 1 1

Tripped 3201 2 1
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Tablo 53 - Modbus TCP Cikigslari—Transformator (Devam etti)

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Alarm 3201 3 1
Yukleme Caligiyor 3201 8 1
Sifirlama igin Hazir 3201 9 1
Yukleme Basliyor 3201 15 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1

Uygulama islev Bloklari

Pompa
Bu iglev blogu, bir pompayi ydnetmek igin kullantlir.
Sekil 27 - Pompa iglev Blogu

Pump

—— Trip Reset Ready —
— Run1 Upstream Voltage Present 1 ——
Bypass Command Status ——

Local Forward Status ——

PV Control Input O Status ——

PV Control Input 1 Status ——

Manual Mode Override Status ——

Run 1 Status ——

Load Running —— } Cyclic data

Load Starting ——

IRms Average ——

Alarm ——

Tripped —

Ready to Reset ——

Asset Alarm ——

PV Input 0-4 —

PV Switch 0-4 —

Cyclic data {

Motor Thermal Capacity Used ——
Alarm Message ——
Trip Message ——

Time to Trip —— Acyclic data
Time to Reset ——
Predictive Alarm Status ——
Tablo 54 - Modbus TCP Girigleri— Pompa
Girig Adi Adres Baslangic Biti Boyut (Bit)
Calisma 1 8501 0 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1
Tablo 55 - Modbus TCP Cikiglari — Pompa
Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asin Yik Zamani 450 0 16
Koruma Actirmasi Mesaiji 1 452 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaiji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16
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Tablo 55 - Modbus TCP Cikislari — Pompa (Devam etti)

Cikig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Irms Ortalama 500 0 32
Actirma igin Termik Asiri Yik Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
Calisma 1 Durumu 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Yikleme Caligiyor 3201 8 1
Sifirlama i¢in Hazir 3201 9 1
Yukleme Basliyor 3201 15 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Baypas Komutu Durumu 3215 0 1
Yerel lleri Calisma Durumu 3215 1 1
PV Kontrol Girigi 0 Durumu 3215 5 1
PV Kontrol Girigi 1 Durumu 3215 6 1
Manuel Mod Gegersiz Kilma Durumu 3215 7 1
Ongériicii Alarm Durumu 3217 0 16
PV Girigi 0 3224 0 16
PV Girisi 1 3225 0 16
PV Girisi 2 3226 0 16
PV Girisi 3 3227 0 16
PV Girisi 4 3228 0 16
PV Anahtari 0 3230 0 1
PV Anahtar 1 3230 1 1
PV Anahtari 2 3230 2 1
PV Anahtari 3 3230 3 1
PV Anahtari 4 3230 4 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8
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Tek Yonlu Konveyor

Bu islev blogu, bir konveydri tek yénde yonetmek icin kullanilir.

Sekil 28 - Tek Yonlii Konveyér islev Blogu

Doéngusel veri{

ConveyorOneDirection

—— Actirma Sifirlama
— Calisma 1

Hazir

Yukari Akis Voltaji Mevcut 1

Baypas Komutu Durumu
Yerel lleri Calisma Durumu

Calisma 1 Durumu
Yukleme Caligiyor
Yiikleme Basliyor
IRms Ortalamasi

Alarm
Actirildi

Sifirlama icin Hazir

Varlik Alarmi
PV Girisi 0-4
PV Anahtari 0-4

Kullanilan Motor Termal Kapasitesi

Alarm Mesaji
Actirma Mesaj
Actirma Zamani

Sifirlama Zamani

Ongériicti Alarm Durumu

Tablo 56 - Modbus TCP Girigleri—Tek Yonlii Konveyor

I Dongusel veri

Dénglsel olmayan veri

Girig Adi Adres Baslangig¢ Biti Boyut (Bit)
Calisma 1 8501 0 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1

Tablo 57 - Modbus TCP Cikiglari—Tek Yonlii Konveyor
Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asiri Yik Zamani 450 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaiji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaiji 2 462 0 16
Irms Ortalama 500 0 32
Agtirma igin Termik Asiri Yik Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
Calisma 1 Durumu 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Yikleme Calisiyor 3201 8 1
Sifirlama igin Hazir 3201 9 1
Yikleme Bagliyor 3201 15 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Baypas Komutu Durumu 3215 0 1
Yerel lleri Calisma Durumu 3215 1 1
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Tablo 57 - Modbus TCP Cikiglari—Tek Yonlii Konveyor (Devam etti)

Cikig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Ongériicii Alarm Durumu 3217 0 16
PV Girisi 0 3224 0 16
PV Girisi 1 3225 0 16
PV Girigi 2 3226 0 16
PV Girigi 3 3227 0 16
PV Girisi 4 3228 0 16
PV Anahtari 0 3230 0 1
PV Anahtari 1 3230 1 1
PV Anahtari 2 3230 2 1
PV Anahtari 3 3230 3 1
PV Anahtari 4 3230 4 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8

Tek Yonlu Konveyor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2

Bu islev blogu, Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2 ile uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile bir konveydru tek yonde
yonetmek igin kullanilir.18

Sekil 29 - Tek Yonlii Konveydr — SIL Durdurma, W. Cat 1/2 islev Blogu

ConveyorOneDirectionSILStopCat1and2

—— Actirma Sifirlama Hazir ——
—— Calisma 1 Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 ——
Baypas Komutu Durumu ——

Yerel lleri Durumu ——

Calisma 1 Durumu ——

Yukleme Calisiyor ——

Yikleme Baglyor ——

IRms Ortalamasi ——

Alarm ——

Actirlldi ——

Sifirlama igin Hazir ——

Varlik Alarmi ——

PV Girigi 04 —

PV Anahtari 04 —

Déngusel veri{

Doéngusel veri

Kullanilan Motor Termal Kapasitesi ——
Alarm Mesaji —

Actirma Mesaji ——

Agtirma Zamani ——

Sifirama Zamani —

Tahmini Alarm Durumu ——

Déngusel olmayan veri

Tablo 58 - Modbus TCP Girigleri

Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Calisma 1 8501 0 1
Agtirma Sifirlama 8501 3 1

18. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glivenlik Bitlinligi Seviyesi). EN/IEC 60204-1’e gbre durdurma kategorileri. ISO
13849’a gore Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2.
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Tablo 59 - Modbus TCP Cikislari

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asiri YUk Zamani 450 0 16
Koruma Actirmasi Mesaiji 1 452 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaiji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaiji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16
Irms Ortalama 500 0 32
Actirma icin Termik Asiri YUk Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
Calisma 1 Durumu 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Yukleme Calisiyor 3201 8 1
Sifirlama igin Hazir 3201 9 1
Yikleme Bagliyor 3201 15 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Baypas Komutu Durumu 3215 0 1
Yerel ileri Calisma Durumu 3215 1 1
Ongbriicii Alarm Durumu 3217 0 16
PV Girisi 0 3224 0 16
PV Girisi 1 3225 0 16
PV Girisi 2 3226 0 16
PV Girisi 3 3227 0 16
PV Girisi 4 3228 0 16
PV Anahtari 0 3230 0 1
PV Anahtari 1 3230 1 1
PV Anahtar 2 3230 2 1
PV Anahtari 3 3230 3 1
PV Anahtari 4 3230 4 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8
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iki Yonlii Konveyor

Bu islev blogu, bir konveyori iki ydnde ydnetmek igin kullanilir.

Sekil 30 - iki Yénlii Konveyér islev Blogu

Déngtsel veri

ConveyorTwoDirections

—— Actirma Sifilama
—— lleri Calisma
—— Geri Calisma

Tablo 60 - Modbus TCP Girisleri—iki Yonlii Konveyor

Kullanilan Motor Termal Kapasitesi
Alarm Mesaji ——

Actirma Mesaji —

Actirma Zamani ——
Sifirama Zamani —
Ongériicti Alarm Durumu ——

Hazir —

Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 ——
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 ——
Baypas Komutu Durumu ——
Yerel lleri Calisma Durumu ——
Yerel Geri Calisma Durumu ——
ileri Calisma Durumu ——

Geri Caligma Durumu ——
Yikleme Galisiyor ——

Yukleme Bagliyor ——

IRms Ortalamasi ——

Alarm ——

Actirildi —

Sifirlama igin Hazir ——

Varlk Alarmi ——

PV Girisi 0-4 ——

PV Anahtari 0-4 — |

Déngusel veri

Déngusel olmayan veri

Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
ileri Calisma 8501 0 1
Geri Calisma 8501 1 1
Actirma Sifirlama 8501 3 1

Tablo 61 - Modbus TCP Gikiglari—iki Yonlii Konveyor
Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asiri YUk Zamani 450 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaiji 2 462 0 16
Irus Ortalama 500 0 32
Actirma igin Termik Asiri Yk Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
ileri Calisma Durumu 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Yikleme Caligtyor 3201 8 1
Sifirlama igin Hazir 3201 9 1
Yukleme Basliyor 3201 15 1
Geri Galisma Durumu 3202 1 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
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Tablo 61 - Modbus TCP Gikiglari—iki Yonlii Konveyor (Devam etti)

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 3202 13 1
Baypas Komutu Durumu 3215 0 1
Yerel ileri Calisma Durumu 3215 1 1
Yerel Geri Calisma Durumu 3215 2 1
Ongériicii Alarm Durumu 3217 0 16
PV Girisi 0 3224 0 16
PV Girigi 1 3225 0 16
PV Girisi 2 3226 0 16
PV Girisi 3 3227 0 16
PV Girisi 4 3228 0 16
PV Anahtari 0 3230 0 1
PV Anahtari 1 3230 1 1
PV Anahtari 2 3230 2 1
PV Anahtar 3 3230 3 1
PV Anahtari 4 3230 4 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8
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iki Y6nlii Konveyér - SIL Durdurma, W. Cat 1/2

Bu islev blogu, Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2 ile uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile bir konveyoru iki yonde

yénetmek igin kullanilir.1®

Sekil 31 - iki Yonlii Konveydr — SIL Durdurma, W. Cat 1/2 iglev Blogu

ConveyorTwoDirectionsSILStopCat1and2

—— Agctirma Sifirlama
Déngusel veri { —— lleri Caligma
—— Geri Galisma

Tablo 62 - Modbus TCP Girisleri

Hazir

Yukari Akis Voltaji Mevcut 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2
Baypas Komutu Durumu
Yerel lleri Durumu

Yerel Geri Durumu

ileri Calisma Durumu

Geri Calisma Durumu
Yukleme Calisiyor

Yukleme Baslhyor

IRms Ortalamasi

Alarm

Actirildi

Sifirlama igin Hazir

Varlik Alarmi

PV Girisi 04

PV Anahtari 04

Kullanilan Motor Termal Kapasitesi
Alarm Mesaji

Actirma Mesaji

Actirma Zamani

Sifirama Zamani

Tahmini Alarm Durumu

—— | Dongusel veri

Doéngusel olmayan veri

Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
ileri Calisma 8501 0 1
Geri Calisma 8501 1 1
Agtirma Sifirlama 8501 3 1

Tablo 63 - Modbus TCP Cikiglari
Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Termik Asiri YUk Zamani 450 0 16
Koruma Actirmasi Mesaji 1 452 0 16
Koruma Agtirmasi Mesaji 2 453 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 1 461 0 16
Koruma Alarmi Mesaji 2 462 0 16
Irms Ortalama 500 0 32
Actirma igin Termik Asiri Yik Zamani 511 0 16
Hazir 3201 0 1
ileri Calisma Durumu 3201 1 1
Tripped 3201 2 1
Alarm 3201 3 1
Yukleme Caligiyor 3201 8 1

19. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glivenlik Bitiinligi Seviyesi). EN/IEC 60204-1’e gbre durdurma kategorileri. ISO
13849’a gore Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2.
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Tablo 63 - Modbus TCP Cikiglari (Devam etti)

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sifirlama igin Hazir 3201 9 1
Yikleme Bagliyor 3201 15 1
Geri Galisma Durumu 3202 1 1
Varlik Alarmi 3202 3 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 3202 13 1
Baypas Komutu Durumu 3215 0 1
Yerel lleri Calisma Durumu 3215 1 1
Yerel Geri Calisma Durumu 3215 2 1
Ongbriicii Alarm Durumu 3217 0 16
PV Girisi 0 3224 0 16
PV Girisi 1 3225 0 16
PV Girisi 2 3226 0 16
PV Girisi 3 3227 0 16
PV Girisi 4 3228 0 16
PV Anahtari 0 3230 0 1
PV Anahtari 1 3230 1 1
PV Anahtari 2 3230 2 1
PV Anahtar 3 3230 3 1
PV Anahtari 4 3230 4 1
Kullanilan Motor Termal Kapasitesi 9630 0 8

Sistem Enerjisi

Bu islev blogu asadidaki islevleri yerine getirir:
» Sistem Avatarinin enerji bilgilerini verir
+ Sistem Avatarinin enerji kayitlarini sifirlar
» Sistem Avatarinin enerji 6n ayar deg@erlerini belirler

Sekil 32 - SystemEnergy islev Blogu

SystemEnergy
Maksimum Voltaj RMS Sifirla
Maksimum Dengesizlik Voltajini Sifirla
Yukari Akis Voltaj Dalgalanma Durumunu Sifirla

Yukari Akis Voltaj Dalgalanma Durumu

Ortalama Voltaj RMS

Maksimum Ortalama Voltaj RMS
Maksimum Ortalama Voltaj Zaman Damgasi
Voltaj RMS Faz 1

Voltaj RMS Faz 2

Voltaj RMS Faz 3

Dengesizlik Voltaji %

Maksimum Dengesizlik Voltaji %
Maksimum Dengesizlik Voltaji Zaman Damgasi
Voltaj Faz Sirast

Frekans

Voltaj Dismesi Kaydi [1-5]

Voltaj Diismesi Kaydi Baslangi¢ Tarihi [1-5]
Voltaj Dismesi Kaydi Bitis Tarihi [1-5]

Voltaj Diisme Sayisi

Voltaj Yiikselme Kayd [1-5]

Voltaj Yiikselme Kaydi Baslangig Tarihi [1-5]
Voltaj Yiikselme Kaydi Bitis Tarihi [1-5]
Voltaj Yiikselme Sayisi

Anlik Toplam Aktif Giig

Maksimum Toplam Aktif Giig

Maksimum Toplam Aktif Gli¢ Zaman Etiketi
Anlik Toplam Reaktif Giig

Maksimum Toplam Reaktif Gli¢

Maksimum Toplam Reaktif Gig Zaman Etiketi
Gergek Gli¢ Faktorii

Minimum Gercek Gi¢ Faktorti

Maksimum Gergek Glic Faktoril

Minimum Gergek Gli¢ Faktori Zaman Etiketi
Maksimum Gergek Gli¢ Faktori Zaman Damgasi
Toplam Aktif Enerji

Toplam Reaktif Enerji

Déngusel veri

Voltaj Diisme Sayisini Sifirla

Voltaj Yiikselme Sayisini Sifirla
Maksimum Toplam Aktif Guic Sifirla
Maksimum Toplam Reaktif Glicti Sifirla
Minimum Gergek Glig Faktorint Sifirla
Maksimum Gergek Gii¢ Faktérint Sifirla
Toplam Reaktif Enerjiyi Sifirla

Toplam Aktif Enerjiyi Sifirla

Déngtisel olmayan veri

—
o
15
S
@
@
o
<
3

Déngusel olmayan veri
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Tablo 64 - Modbus TCP Girigleri—Sistem Enerjisi

Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Maksimum Voltaj RMS Sifirla 71 0 1
Maksimum Dengesizlik Voltajini Sifirla 71 1 1
Yukari Akis Voltaj Dalgalanma Durumunu Sifirla 71 2 1
Voltaj Digme Sayisini Sifirla Al 8 1
Voltaj Yikselme Sayisini Sifirla all 9 1
Maksimum Toplam Aktif Glcl Sifirla 712 0 1
Maksimum Toplam Reaktif Giicu Sifirla 712 1 1
Minimum Gergek Gug Faktoriini Sifirla 712 8 1
Maksimum Gergek Glig Faktoriini Sifirla 712 9 1
Toplam Aktif Enerjiyi Sifirla 713 0 1
Toplam Reaktif Enerjiyi Sifirla 713 1 1
Tablo 65 - Modbus TCP Cikiglari—Sistem Enerjisi

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Toplam Aktif Eneriji 143 0 32
Toplam Reaktif Eneriji 145 0 32
Frekans (Hz) 474 0 8
Ortalama Voltaj RMS 476 0 16
Voltaj RMS Fazi 1 (V) 477 0 16
Voltaj RMS Fazi 2 (V) 478 0 16
Voltaj RMS Fazi 3 (V) 479 0 16
Dengesizlik Voltaji Yuzdesi (%) 480 0 8
Gergek Glig Faktoru 481 0 8
Anlik Toplam Aktif Glg 482 0 32
Anlik Toplam Reaktif Glig 484 0 32
Voltaj Dugme Sayisi 1550 0 16
Voltaj Yikselme Sayisi 1551 0 16
Yukari Akis Voltaj Dalgalanma Durumu 1553 0 1
Voltaj Dismesi Kaydi 1 (en son) 1600 0 16
Voltaj Dugmesi Kaydi 1 Baglangi¢ Tarihi 1601 0 64
Voltaj Dismesi Kaydi 1 Bitis Tarihi 1605 0 64
Voltaj Dugmesi Kaydi 2 1609 0 16
Voltaj Dismesi Kaydi 2 Baslangig Tarihi 1610 0 64
Voltaj Dugmesi Kaydi 2 Bitis Tarihi 1614 0 64
Voltaj Dugmesi Kaydi 3 1618 0 16
Voltaj Dugmesi Kaydi 3 Baslangi¢ Tarihi 1619 0 64
Voltaj Dusmesi Kaydi 3 Bitis Tarihi 1623 0 64
Voltaj Digmesi Kaydi 4 1627 0 16
Voltaj Dugmesi Kaydi 4 Baslangi¢ Tarihi 1628 0 64
Voltaj Digmesi Kayd! 4 Bitis Tarihi 1632 0 64
Voltaj Dugmesi Kaydi 5 (en eski) 1636 0 16
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Tablo 65 - Modbus TCP Cikislari—Sistem Enerjisi (Devam etti)

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Voltaj Dusmesi Kaydi 5 Baslangi¢ Tarihi 1637 0 64
Voltaj Dugmesi Kaydi 5 Bitis Tarihi 1641 0 64
Voltaj Yiikselmesi Kaydi 1 (en son) 1650 0 16
Voltaj YlUkselmesi Kaydi 1 Baslangi¢ Tarihi 1651 0 64
Voltaj Yiikselmesi Kaydi 1 Bitis Tarihi 1655 0 64
Voltaj Yikselmeai Kaydi 2 1659 0 16
Voltaj Yiikselmesi Kaydi 2 Baslangi¢ Tarihi 1660 0 64
Voltaj Yiikselmesi Kaydi 2 Bitis Tarihi 1664 0 64
Voltaj Yikselmeai Kaydi 3 1668 0 16
Voltaj Yikselmesi Kaydi 3 Baslangi¢ Tarihi 1669 0 64
Voltaj YlUkselmesi Kaydi 3 Bitig Tarihi 1673 0 64
Voltaj Ylikselmeai Kaydi 4 1677 0 16
Voltaj Yikselmesi Kaydi 4 Baslangig Tarihi 1678 0 64
Voltaj Ylkselmesi Kayd 4 Bitis Tarihi 1682 0 64
Voltaj Yikselmesi Kaydi 5 (en eski) 1686 0 16
Voltaj Ylkselmesi Kaydi 5 Baslangi¢ Tarihi 1687 0 64
Voltaj Yiikselmesi Kayd 5 Bitis Tarihi 1691 0 64
Maksimum Ortalama Voltaj Zaman Damgasi 2120 0 64
Maksimum Ortalama Voltaj RMS 2124 0 16
Maksimum Dengesizlik Voltaji Zaman Damgasi 2128 0 64
Maksimum Dengesizlik Voltaji % 2132 0 8
Maksimum Toplam Aktif Glig Zaman Etiketi 2140 0 64
Maksimum Toplam Aktif Glig 2144 0 32
Maksimum Toplam Reaktif Gli¢ Zaman Etiketi 2148 0 64
Maksimum Toplam Reaktif Gug 2152 0 32
Maksimum Gergek Guig Faktorii Zaman Damgasi 2160 0 64
Maksimum Gergek Gug Faktori 2164 0 8
Minimum Gergek Gli¢ Faktori Zaman Etiketi 2168 0 64
Minimum Gergek Glig Faktori 2172 0 8
Voltaj Faz Sirasi (ABC veya ACB) 3202 0 1
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Sistem Tanilama

Bu iglev blogu, Sistem Avatarinin tanilama bilgilerini verir ve sifirlar.

Sekil 33 - SistemTanilama islev Blogu

SystemDiagnostics

—— Sistem Alarmi Sayacini Sifirla Kontrol Voltaji Dalgalanmasi ——
Déngusel veri{ ——  Sistem Kiigiik Olay Sayacini Sifirla SIL Durdurma Durumu ——

—— Fieldbus Iletisim Olayini Sifirla

Fieldbus fletisim Olayr Sayaci

Sistem Alarmlari Sayaci

Sistem Kiigtik Olay Sayaci

Kiigtik Olay Kayal [1-5]

SIL Starter Durdurma Mesaji Grup [1-10]

Tablo 66 - Modbus TCP Girigleri—Sistem Tanilama

} Dongusel veri

—— | Dongusel olmayan veri

Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sistem Alarmi Sayacini Sifirla 8502 0 1
Sistem Kiiguk Olay Sayacini Sifirla 8502 1 1
Fieldbus lletisim Olayi Sayacini Sifirla 8503 2 1
Tablo 67 - Modbus TCP Cikiglari—Sistem Tanilama

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sistem Kuguk Olay Sayaci 90 0 16
Fieldbus lletisim Olay! Sayaci 91 0 16
Sistem Alarmlari Sayaci 92 0 16
Kuguk Olay Kaydi 1 300 0 80
Kuguk Olay Kaydi 2 310 0 80
Klglk Olay Kaydi 3 320 0 80
Kuguk Olay Kaydi 4 330 0 80
Kuglk Olay Kaydi 5 340 0 80
Kontrol Voltaj Dalgalanmasi 452 5 1
SIL20 Starter Durdurma Durumu 3203 0 1
SIL Starter Durdurma Mesaji Grup 1 3204 0 8
SIL Starter Durdurma Mesaji Grup 2 3205 0 8
SIL Starter Durdurma Mesaiji Grup 3 3206 0 8
SIL Starter Durdurma Mesaji Grup 4 3207 0 8
SIL Starter Durdurma Mesaiji Grup 5 3208 0 8
SIL Starter Durdurma Mesaji Grup 6 3209 0 8
SIL Starter Durdurma Mesaji Grup 7 3210 0 8

20. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butinligu Seviyesi)
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Tablo 67 - Modbus TCP Cikigslari—Sistem Tanilama (Devam etti)

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
SIL Starter Durdurma Mesaiji Grup 8 3211 0 8
SIL Starter Durdurma Mesaiji Grup 9 3212 0 8
SIL Starter Durdurma Mesaji Grup 10 3213 0 8

Sistem Varlik Yonetimi

Bu islev blogu, sistem aygitinin bakim ve artn bilgilerini verir.

Sekil 34 - SystemAssetManagement islev Blogu

Tablo 68 - Modbus TCP Cikislari—Sistem Varlik Yonetimi

SystemAssetManagement

Zaman (modlili) Agctk  ——
Aygit Olaylarinin Sayisi ———
Temel MAC Adresi ——

Déngtisel olmayan veri

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Zaman (moduli) Agik 28 0 32
Aygit Olaylarinin Sayisi 33 0 16
Temel MAC Adresi 64267 0 48
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Sistem Saati

Bu iglev blogu, sistem aygitinin tarih ve saatini verir.

Sekil 35 - Sistem Saati islev Blogu

SystemTime

Sistem Saati —— | Dongusel olmayan veri
Tablo 69 - Modbus TCP Cikiglari — Sistem Saati
Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Sistem Saati 2100 0 64

Eneriji

Bu islev blogu asagidaki islevleri yerine getirir:
» Secilen avatarin enerji ve gig bilgilerini verir
« Segcilen avatarin enerji kayitlarini sifirlar
» Segcilen avatarin enerji 6n ayar de@erlerini belirler

Sekil 36 - Eneriji islev Blogu

Enerji
Dongtisel veri {— Calisma Kaydi Kullanim Suresi Kanal 1-4

Anlik Toplam Aktif Glig

Maksimum Toplam Aktif Gl¢

Maksimum Toplam Aktif Gli¢ Zaman Etiketi
Anlik Toplam Reaktif Gug

Maksimum Toplam Reaktif Guig

Maksimum Toplam Reaktif Giig Zaman Etiketi
Gergek Glig Faktori

Minimum Gergek Gui¢ Faktorii

Maksimum Gergek Gii¢ Faktori

Minimum Gergek Gli¢ Faktorii Zaman Etiketi
Maksimum Gergek Gii¢ Faktorii Zaman Etiketi
Toplam Aktif Enerji

Toplam Reaktif Enerji

Kullanim Suresi Toplam Aktif Enerji Kanal [1-4]
Kullanim Suresi Toplam Reaktif Enerji Kanal [1-4] ——

Déngiisel olmayan veri

—— Toplam Aktif Enerjiyi Ayarla

—— Toplam Reaktif Enerjiyi Ayarla

—— Toplam Aktif Enerji On Ayar Degeri
—— Toplam Reaktif Enerji On Ayar Degeri

Dongusel olmayan veri
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Tablo 70 - Modbus TCP Girigleri—Enerji

Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Toplam Aktif Enerji On Ayar Degeri 680 0 32
Toplam Reaktif Enerji On Ayar Degeri 682 0 32
Calisma Kaydi Kullanim Siiresi Kanal 1 713 2 1
Calisma Kaydi Kullanim Siiresi Kanal 2 713 3 1
Calisma Kaydi Kullanim Siresi Kanal 3 713 4 1
Calisma Kaydi Kullanim Siiresi Kanal 4 713 5 1
Toplam Aktif Enerjiyi Ayarla 713 6 1
Toplam Reaktif Enerjiyi Ayarla 713 7 1
Tablo 71 - Modbus TCP Cikiglari—Enerji

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Toplam Aktif Eneriji 143 0 32
Toplam Reaktif Eneriji 145 0 32
Gergek Glig Faktorl 481 0 8
Anlik Toplam Aktif Glig 482 0 32
Anlik Toplam Reaktif Glg 484 0 32
Maksimum Toplam Aktif Glig Zaman Etiketi 2140 0 64
Maksimum Toplam Aktif Glig 2144 0 32
Maksimum Toplam Reaktif Glig¢ Zaman Etiketi 2148 0 64
Maksimum Toplam Reaktif Gug 2152 0 32
Maksimum Gergek Giig Faktorii Zaman Damgasi 2160 0 64
Maksimum Gergek Gug Faktori 2164 0 8
Minimum Gergek Gli¢ Faktori Zaman Etiketi 2168 0 64
Minimum Gergek Glig Faktori 2172 0 8
Kullanim Siresi Toplam Aktif Enerji Kanal 1 2200 0 32
Kullanim Siresi Toplam Reaktif Enerji Kanal 1 2202 0 32
Kullanim Stresi Toplam Aktif Enerji Kanal 2 2204 0 32
Kullanim Siresi Toplam Reaktif Enerji Kanal 2 2206 0 32
Kullanim Sturesi Toplam Aktif Enerji Kanal 3 2208 0 32
Kullanim Suresi Toplam Reaktif Enerji Kanal 3 2210 0 32
Kullanim Sdresi Toplam Aktif Enerji Kanal 4 2212 0 32
Kullanim Sduresi Toplam Reaktif Enerji Kanal 4 2214 0 32

64

85361B1905TR-05




Modbus TCP Ugiincii Parti Entegrasyonu

TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Tanilamalar

Bu islev blogu secilen avatar igin asagidaki islevleri yerine getirir:

+ Tanilama bilgilerini verir
* Maksimum Irms kaydini sifirlar

* Actirma sayagclarinin degerlerini verir ve tim actirma sayaclarini sifirlar

* Actirma kayitlarinin degerlerini verir

« Alarm sayaclarinin degerlerini verir ve tum alarm sayaclarini sifirlar

Sekil 37 - Tanilama islev Blogu

—— Maksimum Irms Sifirla
Dongtsel veri { —— = Alarm Sayacini Sifirla
— Agtirma Sayacini Sifirla

Tablo 72 - Modbus TCP Girigleri—Tanilama

Maksimum Ortalama Irms Zaman Damgasi

Gegerli Faz Dengesizligi Alarmi Sayis!

Gecerli Faz Dengesizligi Actirmasi Sayisi

Tanilamalar

Yukari Akis Voltaji Var [1-4] ]- Déngusel veri

Maksimum Ortalama Irms

Irms Faz 1

Irms Faz 2

Irms Faz 3

Termal Asiri Yiik Alarmi Sayist
Sikisma Alarmi Sayisi

Duistik Akim Alarmi Sayist
Asirt Akim Alarmi Sayisi

Topraklama Akimi Alarmi Sayisi
Motor Asiri Isinma Alarmi Sayist
Tim Alarmlarin Sayact

Termal Asiri Yik Agtirma Sayis!
Sikisma Actirmasi Sayisi

Duistik Akim Agtirma Sayist

Uzun Baglatma Actirma Sayisi
Asiri Akim Agtirma Sayist

Motor Asiri Isinma Agtirmasi Sayisi
Bayilma Actirmasi Sayisi

Déngusel olmayan veri

Faz Yapilandirmasi Agtirmasi Sayist
Topraklama Akimi Agtirma Sayisi

Faz Tersine Cevirme Agtirmasi Sayis!
Gecerli Faz Kaybi Actirmasi Sayisi
TiUm Agtirmalarin Sayisi

Actirma Kaydi [1-5]

Girig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Actirma Sayacini Sifirla 710 0 1

Alarm Sayacini Sifirla 710 1 1
Maksimum lrums sifirla 710 2 1

Tablo 73 - Modbus TCP Cikiglari—Tanilama

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Maksimum Ortalama Igys 32 0 16
Topraklama Akimi Agtirma Sayisi 102 0 16

Termal Asiri Yuk Agtirma Sayisi 103 0 16

Uzun Baslatma Agtirmasi Sayisi 104 0 16

Sikisma Agtirmasi Sayisi 105 0 16

Gegerli Faz Dengesizligi Actirmasi Sayisi 106 0 16

Dulsuk Akim Agtirmasi Sayisi 107 0 16

Termal Asiri Yuk Alarmi Sayisi 116 0 16

Tum Agtirmalarin Sayisi 122 0 16

Tum Alarmlarin Sayisi 123 0 16

Bayilma Actirmasi Sayisi 129 0 16

Asirt Akim Agtirmasi Sayisi 130 0 16

Gegerli Faz Kaybi Agtirmasi Sayisi 131 0 16
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Tablo 73 - Modbus TCP Cikigslari—Tanilama (Devam etti)

Cikis Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Motor Asiri Isinma Agtirmasi Sayisi 132 0 16
Faz Tersine Cevirme Agtirmasi Sayisi 135 0 16
Actirma Kaydi 1 150 0 80
Actirma Kaydi 2 180 0 80
Agtirma Kaydi 3 210 0 80
Agtirma Kaydi 4 240 0 80
Actirma Kaydi 5 270 0 80
Irms Faz 1 502 0 32
lrvs Faz 2 504 0 32
lrvws Faz 3 506 0 32
Faz Yapilandirmasi Agtirmasi Sayisi 1500 0 16
Topraklama Akimi Alarmi Sayisi 1502 0 16
Sikisma Alarmi Sayisi 1505 0 16
Gegerli Faz Dengesizligi Alarmi Sayisi 1506 0 16
Dusiik Akim Alarmi Sayisi 1507 0 16
Asirt Akim Alarmi Sayisi 1530 0 16
Motor Asiri Isinma Alarmi Sayisi 1532 0 16
Maks Ortalama Igms Tarih Bilgisi 2104 0 64
Yukari Akis Voltaji Mevcut 1 3202 12 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 2 3202 13 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 3 3202 14 1
Yukari Akis Voltaji Mevcut 4 3202 15 1
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Varlik Yonetimi

Bu iglev blogu, aygitlarin bakim ve Urln tanimlama bilgilerini verir.

Sekil 38 - AssetManagement islev Blogu

AssetManagement

Zaman (modlili) Agtk  ——

Zaman Anahtar1 Actk  ——

Ayagit Olaylarinin Sayisi ——
Kontaktor Déngdilerinin Sayisi  ——
Aygit Gig Déngdilerinin Sayisi  ——
SIL Durdurma Sayisi ——
Maksimum Irms ~——

Hizmet Omriinde Ortalama Irms ~——
Maksimum Ortalama Voltaj ——
Ortalama Kullanim Omrd Voltaji ——

Tablo 74 - Modbus TCP Cikiglari—Varlik Yonetimi

Dongusel olmayan veri

Cikig Adi Adres Baslangig Biti Boyut (Bit)
Aygit Gug Dongiilerinin Sayisi 24 0 32
Kontaktoér Dongdlerinin Sayisi 26 0 32
Zaman (modull) Agik 28 0 32
Zaman Anahtari Agik 30 0 32
Kullanim Omrii Ortalamasi Iryg 35 0 32
Maksimum Igus 32 0 16
Aygit Olaylarinin Sayisi 33 0 16
Ortalama Kullanim Omrii Voltaji 34 0 16
SIL21 sayisi Starter Durdurmalari 40 0 32
Maksimum Ortalama Voltaj 32 0 16

21. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butinlugu Seviyesi).
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EtherNet/IP Uciincii Parti Entegrasyonu

EtherNet/IP™ Adresleme

Tablo 75 - EtherNet/IP Adresleme

Adim Eylem

1 Island’inizi TeSys™ island DTM iginde yapilandirin.

2 TeSys island DTM'de, agilan menlden Aygit (izerine tiklayin ve disari aktarmak
istediginiz dosya bigimini secin. Bir EDS dosyasi veya Rockwell Software® L5X dosyalari
arasinda segim yapabilirsiniz.

L5Xigin:
+  Once Ver iizerine, ardindan EDS - L5X Dosya Bigimi (izerine tiklayin.

« Kaydet'e tiklayin. Dosya zip dosyasi olarak island_name.zip bigiminde
kaydedilecektir.

EDS igin:
+  Once Ver lizerine, ardindan EDS Dosya Bigimi {izerine tiklayin.

« Kaydet'e tiklayin. Dosya, EDS dosyasi olarak island_name.eds biciminde
kaydedilecektir.

EDS dosyasinin olusturulduguna dair bir bildirim alacaksiniz. OK’e (Tamam) tiklayin.

3 L5X dosyalarinin Rockwell Software Studio 5000® ortamina aktariimasina iligkin
talimatlar icin EtherNet/IP™ Hizli Baglangi¢ Kilavuzu, belge numarasi 85361B1906’ya
bakin. EDS dosyasinin aktariimasina iligkin talimatlar igin programlama ortamina yoénelik
olarak sunulan belgelere ve manuel EDS dosyasi iceri aktarma ile ilgili ipuglari igin
sonraki bélimlere bakin.

EDS Dosyasinin bir Programlama Aracina igeri Aktarilmasi

Bir EDS dosyasini disari aktardiktan sonra, EDS dosyasini tercih ettiginiz
programlama aracindan igeri aktarabilirsiniz. Verilerin nasil iceri aktarilacagi ve
verilere nasil erigebilecegdinizi belirlemek i¢in programlama aracinin talimatlarini
uygulayin. Sonraki bélumlerde de kullanilan uygulama ve programlama ortamina
bagl olarak bazi ek bilgiler saglanmaktadir.

Tek Programlama Aracinda Birden Fazla TeSys™ island Aygitinin
Kullaniimasi

EDS dosya digari aktarma ¢iktisi, yapilandirilan island’a 6zel bir dosyadir.
Avatarlar ve aygitlara 6zgu bilgiler ve segctiginiz diizeni igerir. PC'nizde ya da
programlama ortaminizda birden fazla island ile ¢alisiyorsaniz, birden fazla EDS
dosyaniz olacaktir. Genel olarak bir programlama araci, birden fazla igeri aktarilan
aygitin Uriin adi ya da revizyonunda gakigsmalara izin vermeyecektir. Ornegin
TeSyS™ island revizyon 1.1 igin iki farkli EDS dosyasi iceri aktaramazsiniz. Bu
durumun Ustesinden gelmek ve birden fazla island konfiglirasyonu (her island,
programlama aracina bir aygit olarak igeri aktarilir) ile calismak i¢in asagida
gOsterildigi gibi bir metin editéri ya da EZ-EDS yazilimi ile MinRev ve ProdName
degerlerini dizenlemeniz onerilir.
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Sekil 39 - EZ-EDS Tarafindan Olusturulan Elektronik Veri Sayfasi

ntroller™;

Sekil 40 - EZ-EDS TeSys island EDS Dosya Digari Aktarmasi

EZ-EDS - [O0F 3000E 140101 diveds - TeSys island EDS file expart]
Eﬂ File  Edit EDS  View Window Help
oy = P @B BTN
B [File)
& [Device] |Device] Sechon  Comment
=5 [Device Classification] (1) Wendor Name Werdo ID
w Y [Params] (323 |:5l;hrh:|du'E-Igc>’Tr: 1 Camment |24\3 ; Comment
= [Assembly] (12}
+ ‘|§ [Connection Manager] {2} Froduct Mame Product Cods
= [Capacity] (2 Tes
B ¥t ys_igland_ byubamel Carmmer 5121 Camierit
+ S [Ethemet Link Class] (4) | 4
~H End Comment Maiee Fievision Hincr Reazion
1 Cernent 1z Camment
Froduct Type Ficduct Type Shing

14 Coenmert |F'|u5,|ammd:|le Legie Cardrelie|14) j Cammenl

Avatar Komut ve Durum Bitlerinin Anlagiimasi

EDS dosyasinda, cesitli avatar komutlari ve durumlar igin veriler hakkinda bilgiler
yer alir. Bunlar A1_Commands (Avatar 1 komutlari), A2_Commands1 (Avatar 2
komutlarinin ilk seti), A2_Commands2 (Avatar 2 komutlarinin son seti) vb.
seklinde agiklanir.

Birgok programlama aracinda parametreler yalnizca tam bayt olarak agiklanir.
Ancak EDS dosyasinda, her bitin ayrintili agiklamalari yer alir. Programlama
araciniz ilgili bilgileri géstermiyorsa, bunlara erismek i¢in EDS dosyasini EZ-EDS
gibi bir EDS dosya goruntileyici ile agin. Parametreyi (asagida gosterilen A2_
Commands1 gibi), ardindan Enumerate’i (Numaralandir) segerseniz her bitin tam
aciklamasi gosterilir.
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Sekil 41 - EZ-EDS Enumerate (Numaralandir)

B8
A Ble Et ED ww  Window Help
Dol 2 @GRl 8RR 2 e
= |fle) ~
e |Device] [Paan] Entry - Paans Comment
w-AE (Dence Classficanan] 1) Ragerved
=4 (P (5230 B Cownen|
i Parzen - RPI ] :
B Parsen? - A1 Commands Earmsinc b [l iy
! Parami - &1_ansi A2 Lovrvande] Cormumri Camzami
B Parand - A1 fmams? Unia Sking [
i Paranid - A21_Commands] L Edit Eruntenation x
i Pamend - A Cemnmands? e c
B Paren? - A2 Sl j IPesms Ency - Erur _Im"
- ™ aniture d ackdne alie (100 Hes net o) i
i) Par : e o Vikie Siing d
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EtherNet/IP Dongusel Veri

TeSys island Tek bir Giris Dongusel Veri Seti ve tek bir Cikis Dongusel Veri Seti ile
tiim avatarlara/tim avatarlardan gercek zamanl veri aligverisi igin tek bir
EtherNet/IP baglantisi kullanma 6zelligine sahiptir.

Tablo 76 - Cikis Dongiisel Veri Seti

Avatar 1 Cikig
Veri Seti

Avatar 2 Cikig
Veri Seti

Avatar 3 Cikig
Veri Seti

Avatar N Cikis
Veri Seti

Tablo 77 - Girig Dongiisel Veri Seti

Avatar 1 Girig
Veri Seti

Avatar 2 Girig
Veri Seti

Avatar 3 Giris
Veri Seti

Avatar N Girig
Veri Seti

Avatar veri seti sirasi, island konfiglrasyonunu olusturmak igin kullanilan dijital
aragtan gelen avatar sirasiyla eslesir. Ornek olarak asagidaki tabloya bakin:

Avatarin Dijital Aractaki Girig / Cikis Donglisel Avatar (6rnek)
Sirasi Veri Setindeki Veri
Setlerinin Sirasi

1 1 Sistem

2 2 IOM

3 3 Guvenli Ters Starter Kat. 1 ve 2

4 4 DOL starter

5 5 DOL konveyor
Tablo 78 - EtherNet/IP Dongiisel Veri

Nesne Adi Nesne Sinifi Kimligi Kopya

Cikis Donglisel Veri Seti 0x04 0x64

Girig Donglsel Veri Seti 0x04 0x65
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TeSys island dongiisel tagima tetigi ile EtherNet/IP sinif 1 iletisimi destekler.

EtherNet/IP Dongusel Olmayan Veri

TeSys™ island, Acik Mesajlasma icin asagdidaki EtherNet/IP nesnelerini destekler:

Tablo 79 - EtherNet/IP Déngiisel Olmayan Veri

Nesne Adi Nesne Sinifi Kimligi Kopya Yorum

Sistem Tanilamasi 0x67 1

Sistem Enerjisi 0x68 1
Sistem her zaman 1°dir.

Sistem Varlik Yonetimi 0x69 1

Sistem Saati 0x70 1

Kontrol O0x6A 10-99

. Her avatar kendi Kontrol, Enerji ve Tanilama

Enerji 0x68 10-99 nesnesini igerir.

Tanilama 0x6C 10-99

Varlik Yonetimi 0x6D 101-199 Her aygiticin Varlik Yoénetimi Nesnesinin bir
kopyasi vardir.

Sistem Kombine Cikisi Ox6F 1 —

Sistem Tanilama Nesnesi

Tablo 80 - Sistem Tanilama Nesnesi (0x67, kopya 1)

Ozellik Kimligi Ad

1 Fieldbus Iletisim Hatasi Sayaci

2 Tum Alarmlarin Sayaci

3 Sistem Kuguk Olay Sayaci

4 Kugik Olay Kaydi 1

5 Kuguk Olay Kaydi 2

6 Kugik Olay Kaydi 3

7 Kigik Olay Kaydi 4

8 Kugik Olay Kaydi 5

9 SIL22 Starter Durdurma Msj. grubu 1
10 SIL Starter Durdurma Ms;j. grubu 2
11 SIL Starter Durdurma Msj. grubu 3
12 SIL Starter Durdurma Msj. grubu 4
13 SIL Starter Durdurma Ms;j. grubu 5
14 SIL Starter Durdurma Msj. grubu 6
15 SIL Starter Durdurma Msj. grubu 7
16 SIL Starter Durdurma Ms;j. grubu 8
17 SIL Starter Durdurma Msj. grubu 9
18 SIL Starter Durdurma Ms;j. grubu 10
19 islev Blogu Arayiizii Strimii

22.

IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butinligu) Seviyesi.
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Sistem Enerji Nesnesi

Tablo 81 - Sistem Enerji Nesnesi (0x68, kopya 1)

Ozellik Kimligi Aciklama

1 Ortalama Voltaj RMS (V)

2 Maksimum Ortalama Voltaj RMS (V)
3 Maksimum Ortalama Voltaj Tarih Bilgisi
4 Voltaj RMS Fazi 1 (V)

5 Voltaj RMS Fazi 2 (V)

6 Voltaj RMS Fazi 3 (V)

7 Voltaj RMS L1-L2 (V)

8 Voltaj RMS L2-L3 (V)

9 Voltaj RMS L3-L1 (V)

10 Dengesizlik Voltaji Ylzdesi (%)

11 Maksimum Dengesizlik Voltaji (%)
12 Maksimum Dengesizlik Voltaji Tarih Bilgisi
13 Faz Sirasi (ABC veya ACB)

14 Frekans (Hz)

15 Voltaj Digsmesi Kaydi 1 (en son)

16 Voltaj Dugmesi Kaydi 1 (en son)

17 Voltaj Diigmesi Kaydi 1 (en son)

18 Voltaj Dugmesi Kaydi 2

19 Voltaj Dugmesi Kaydi 2

20 Voltaj Dusmesi Kaydi 2

21 Voltaj Dugmesi Kaydi 3

22 Voltaj Dugmesi Kaydi 3

23 Voltaj Digmesi Kaydi 3

24 Voltaj Dugmesi Kaydi 4

25 Voltaj Dusmesi Kaydi 4

26 Voltaj Digmesi Kaydi 4

27 Voltaj Dugmesi Kaydi 5 (en eski)
28 Voltaj Dismesi Kaydi 5 (en eski)
29 Voltaj Digmesi Kaydi 5 (en eski)
30 Voltaj Dugmesi Sayisi

31 Voltaj Ylkselmesi Kaydi 1 (en yeni)
32 Voltaj Yikselmesi Kaydi 1 (en yeni)
33 Voltaj Yukselmesi Kaydi 1 (en yeni)
34 Voltaj Yukselmesi Kaydi 2

35 Voltaj Yukselmesi Kaydi 2

36 Voltaj Yukselmesi Kaydi 2

37 Voltaj Yukselmesi Kaydi 3

38 Voltaj Yikselmesi Kaydi 3

39 Voltaj Yukselmesi Kaydi 3
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Tablo 81 - Sistem Enerji Nesnesi (0x68, kopya 1) (Devam etti)

Ozellik Kimligi Aciklama

40 Voltaj YUkselmesi Kaydi 4

41 Voltaj Yikselmesi Kaydi 4

42 Voltaj YlUkselmesi Kaydi 4

43 Voltaj Yikselmesi Kaydi 5 (en eski)

44 Voltaj Ylkselmesi Kaydi 5 (en eski)

45 Voltaj Yikselmesi Kaydi 5 (en eski)

46 Voltaj Yiikselmesi Sayisi

47 Aninda Toplam Aktif Gug (kW)

48 Maksimum Toplam Aktif Glg (kW)

49 Maksimum Toplam Aktif Gli¢ Tarih Bilgisi
50 Aninda Toplam Reaktif Gug (kVAR)

51 Maksimum Toplam Reaktif Gu¢ (kVAR)
52 Maksimum Toplam Reaktif Gli¢ Tarih Bilgisi
53 Gergek Gug Faktoru

54 Minimum Gergek Gug Faktori

55 Maksimum Gergek Glig Faktori

56 Minimum Gergek Gii¢ Faktoru Tarih Bilgisi
57 Maksimum Gergek Gii¢ Faktori Tarih Bilgisi
58 Toplam Aktif Enerji (kWh)

59 Toplam Reaktif Enerji (kVARh)

60 ToU_TotalActiveEnergyChannel1

61 ToU_TotalActiveEnergyChannel2

62 ToU_TotalActiveEnergyChannel3

63 ToU_TotalActiveEnergyChannel4

Sistem Varlik Yonetimi Nesnesi

Tablo 82 - Sistem Varlik Yonetimi Nesnesi (0x69, kopya 1)

Ozellik Kimligi Agiklama

N

VendorName

ProductCode

MajorMinorRev

VendorURL

ProductName

ModelName

Temel MAC Adresi

SerialNumber

Ol | N[o|jo| | W|DN

Zaman (moduli) ACIK

-
o

Olaylarin sayisi (Aygit Durumuy)

N
N

Konfiglirasyon Saglama Degeri
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Sistem Saati Nesnesi

NOT: Bu nesne, hem okunabilir hem yazilabilir olmasiyla benzersizdir.

Tablo 83 - Sistem Saati Nesnesi (0x70, kopya 1)

Ozellik Kimligi Ad

1 Sistem Saati

Kontrol Nesnesi

Tablo 84 - Kontrol Nesnesi (0x6A, kopya 10-99)

Ozellik Kimligi Aciklama

1 Motor Sicakhgi

2 SIL Grubu

3 Kullanilan Motor Termik Kapasitesi
4 Alarm Mesaji

5 Alarm Mesaji

6 Agtirma Mesaji

7 Actirma Mesaiji

8 Actirma Zamani

9 Sifirama Zamani

10 Ongériicii Alarmlarin Durumu

Enerji Nesnesi

Tablo 85 - Enerji Nesnesi (0x6B, kopya 10-99)

Ozellik Kimligi (ondalik) | Agiklama (ek 3 veri adi)

1 Aninda Toplam Aktif Glg (kW)

2 Maksimum Toplam Aktif Glg (kW)

3 Maksimum Toplam Aktif Gug Tarih Bilgisi

4 Aninda Toplam Reaktif Gug (kVAR)

5 Maksimum Toplam Reaktif Gu¢ (kVAR)

6 Maksimum Toplam Reaktif Gug Tarih Bilgisi
7 Gergek Gug Faktori

8 Minimum Gergek Glig Faktori

9 Maksimum Gergek Gig Faktori

10 Minimum Gergek Gug Faktoru Tarih Bilgisi
1" Maksimum Gergek Gug Faktéru Tarih Bilgisi
12 Toplam Aktif Enerji (kWh)

13 Toplam Reaktif Enerji (kVARh)

14 ToU_TotalActiveEnergyChannel1

15 ToU_TotalActiveEnergyChannel2

16 ToU_TotalActiveEnergyChannel3
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Tablo 85 - Enerji Nesnesi (0x6B, kopya 10-99) (Devam etti)

Ozellik Kimligi (ondalik)

Aciklama (ek 3 veri adi)

17

ToU_TotalActiveEnergyChannel4

18

ToU_TotalReactiveEnergyChannel1

19

ToU_TotalReactiveEnergyChannel2

20

ToU_TotalReactiveEnergyChannel3

21

ToU_TotalReactiveEnergyChannel4

Tanilama Nesnesi

Tablo 86 - Tanilama Nesnesi (0x6C, kopya 10-99)

Ozellik Kimligi Aciklama
1 Maks. Ortalama IRMS

2 Maks. Ortalama IRMS Tarih Bilgisi

3 IRMS Faz1

4 IRMS Faz2

5 IRMS Faz3

6 Termik Asirt Yuk Alarmi Sayisi

7 Sikisma Alarmi Sayisi

8 Disik Akim Alarmi Sayisi

9 Asirt Akim Alarmi Sayisi

10 Gegerli Faz Dengesizligi Alarmi Sayisi
11 Topraklama Akimi Alarmi Sayisi

12 Motor Asiri Isinma Alarmi Sayisi

13 Tum Alarmlarin Sayaci

14 Termik Asin YUk Agtirma Sayisi

15 Sikisma Agtirmasi Sayisi

16 Disuk Akim Agtirmasi Sayisi

17 Uzun Baslatma Agtirmasi Sayisi

18 Asirt Akim Agtirmasi Sayisi

19 Motor Asiri Isinma Agtirmasi Sayisi
20 Duraksama Actirmasi Sayisi

21 Gegerli Faz Dengesizligi Agtirmasi Sayisi
22 Faz Konfigiirasyonu Agtirmasi Sayisi
23 Topraklama Akimi Agtirma Sayisi

24 Faz Tersine GCevirme Agtirmasi Sayisi
25 Gegerli Faz Kaybi Agtirmasi Sayisi
26 Tldm Agtirmalarin Sayisi

27 Agtirma Kaydi 1

28 Actirma Kaydi 2

29 Actirma Kaydi 3
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Tablo 86 - Tanilama Nesnesi (0x6C, kopya 10-99) (Devam etti)

Ozellik Kimligi Aciklama
30 Actirma Kaydi 4
31 Agtirma Kaydi 5

Varlik Yonetimi Nesnesi

Tablo 87 - Varlik Yonetimi (0x6D, kopya 101-199)

Ozellik Kimligi Ad

1 VendorName

ProductCode

MajorMinorRev

VendorURL

ProductName

ModelName

SerialNumber

Zaman (moduli) AGIK

Ol (N[~ ]|] WO DN

Zaman Anahtari ACIK

10 Olaylarin sayisi (Aygit Durumu)
11 Kontaktdr dongulerinin sayisi
12 Aygit gl¢ gevrimi sayisi

13 SIL Durdurmalari23 sayisi

14 Maks | RMS

15 Ortalama | RMS

16 Maks Ortalama Voltaj

17 Ortalama Kullanim Omrii Voltaiji

23. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butinlugu Seviyesi).
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Sistem Birlesik Cikisi Nesnesi

Tablo 88 - Sistem Birlesik Cikigi Nesnesi (0x6F, kopya 1)

Ad Yorum

Voltaj Digme Sayisini Sifirla

Voltaj Yikselme Sayisini Sifirla

Maksimum Toplam Aktif Glicu Sifirla

Maksimum Toplam Reaktif Glict Sifirla Veri, Sistem basna bir kez

mevcuttur.

Minimum Gergek Gli¢ Faktorinl Sifirla

Maksimum Gergek Glg Faktorini Sifirla

Toplam Reaktif Enerjiyi Sifirla

Toplam Aktif Enerjiyi Sifirla

Toplam Aktif Enerjiyi Ayarla

Toplam Reaktif Enerjiyi Ayarla

- Veri her avatar igin mevcuttur.
Toplam Aktif Enerji On Ayar Degeri

Toplam Reaktif Enerji On Ayar Degeri
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PROFINET Uglincii Parti Entegrasyonu

PROFINET Adreslemesi

PROFINET te, haberlesme moduli, modiler bir saha aygitidir. PROFINET
ortaminda sistem, General Station Description (GSD) dosyasinda tanimlanan ve
sistemin slotlarina ve alt slotlarina atanan moddllerin ve alt moddullerinin bir
kombinasyonu olarak yapilandiriimigtir.

PROFINET iletisimleri, slot ve alt slot adreslemesini kullanarak modiiler saha
aygitlarini adresler. Slot adresleme alanini biri avatarlar, digeri aygitlar icin olmak
Uzere iki bolgeye ayirir. Slot 0, Sistem Avatarinin haberlesme modiilu igin
kullanilir. Her slot icinde farkli veri setine erismek icin alt slot degerleri kullanilir.

TeSys island PROFINET araylzinde sistem, asagidaki gibi birden fazla slotlu ve
alt slotlu tek modil olarak temsil edilir:

* One Device Access Point (DAP), haberlesme moduli - Bu DAP, slot 0’da
bulunmaktadir.

» Avatarlari temsil eden bir dizi slot - Her avatarla iligkili veri gruplari i¢in alt
slotlar.

» Aygitlari temsil eden bir dizi slot - Her aygitla iligkili veri gruplari igin alt slotlar.
NOT: Bos slotlar da bos slotla doldurulmalidir.

Programlama ortaminiza General Station Description Markup Language
(GSDML) dosyasinin i¢e aktardiktan sonra donanim katalogundan bir TeSys
island kopyasi ekleyin. TeSys island, baska hi¢bir modul olmadan bir Sistem
Avatari ile olusturulur.

Bos slotlara avatarlar ve aygitlar koymak icin asagidaki PROFINET Slot Araliklari,
sayfa 78 konusunda verilen bilgileri kullanarak programlama ortaminiza yonelik
talimatlari uygulayin. Ornegin:

1. CoDeSys v3.5’te bos slotlardan birini sag tiklayin ve Plug Device'l (Aygit Tak)
secin.

2. Katalogdan istediginiz avatari ya da aygiti segin.

Island tamamen tanimlandidinda, her avatarda erismeniz gereken veriler igin
etiketler olusturmaya baslayin.

TeSys island fiziksel ve sanal modularite i¢in asagidaki slot araliklarini kullanir:

Tablo 89 - PROFINET Slot Araliklari

Oge

Slot Yorum

Haberlesme Modilii / Sistem Avatari

0

Avatarlar

1-21 Aygit, Yk ve Uygulama avatarlari

Haberlesme Aygitlari

101-121 Dijital 1/0 Modiili (DIOM)
Analog I/0 Moduli (AIOM)
Starterler

SlL24 Starterler

Glc Arayuzi Modulu (PIM)
SIL Araylzi Moddla (SIM)

Voltaj Arayiiz Modiilii (VIM)

Uygulanamaz

22-100, 122-254 Bu slotlar, TeSys island ile kullaniimaz.

24.

IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butlinligl) Seviyesi.

78
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Tablo 90 - Avatar Numaralandirmasi Ornegi

Avatarin | PROFI- | Aciklama Island'daki Fiziksel Sira
Dijital NET
Aragtaki | Avatar 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Sirasi Slotu
1 0 Sistem BC — — VIM — — SIM — —
2 1 AIOM — AIOM — — — — — — —
3 2 iki Y6nlii Motor - - — — — SIL SIL — — —
SIL Durdurma, Starter | Starter
W. Cat 1/225
4 3 Tek Y6nlu Motor — — — — — — — Starter —
5 4 1/O’lu Gug — — DIOM — — — — — PIM
Arayuzu
(Kontrol)
Tablo 91 - PROFINET Fiziksel Aygit Slotlari Ornegi
Island'daki 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Fiziksel Sira
PROFINET 0 101 102 103 104 105 106 107 108
Fiziksel Aygit
Slotu

Tipik bir PROFINET 10-Controller bir PLC’dir. I/O (déngusel) verilerinin yani sira
konfigurasyon (déngusel olmayan) verileri saglar ve kullanir; bir PROFIBUS Sinif
1 istemciyle benzerdir. Bir PROFINET IO-Supervisor, tanilama amaciyla kullanilir
ve bir programlama aygitl, kigisel bilgisayar ya da HMI aygiti olabilir. 10-
Supervisor, bir PROFIBUS Sinif 2 istemciyle benzerdir.

Birden fazla istemci arasindaki yazma diizenlemesi PROFINET standardinda
belirtiimistir. I0-Controller (ana istemci), varsayilan olarak 6zel yazma erisimine
sahiptir. Diger istemciler (yalnizca varsayilan olarak) okuma erisimine sahiptir.
Kisitli degillerse diger istemciler (yani IO-Supervisor), modil basina (avatar
basina) esasina goére yazma erisimi isteyebilir. I0-Controller yazma erigimine izin
verirse, yazma erisimi tekrar izin kaldirilana kadar talep eden istemciye transfer
edilir.

TeSys island, |O-Supervisor’in uygulama iliskisini (Application Relation - AR), bir
IO-Supervisor Aygit Erisimi AR ile sinirlandirir. Yani |O-Supervisor’dan yalnizca
dongtsel olmayan parametrelere erigilebilir. Dongusel verilere erisim mimkin
degildir. Ancak, dongusel islem verisi degerlerinin durumunu déngusel olmayan,
ek bir parametrede goruntilemek mumkindur.

PROFINET Dongusel Veri

General Station Description (GSD) ya da General Station Description Markup
Language (GSDML) dosyasini programlama ortaminiza igeri aktarirken ve her
avatari ilgili slotlara yerlestirirken bilgiler giris ve ¢ikis baytlariyla gosterilir.
Asagidaki tablolarda, her avatar igin giris ve ¢ikis verileri ve her baytin anlamlari
tanimlanmaktadir.

NOT:

+ Tablolarda gri ile vurgulanan hiicreler ya da baytlar yalnizca Yuk Avatarlari
Tek Yonla Motor, Iki Yonli Motor vb.’nin yerel kontrol modlari bulundugu ve
PV giriglerinin etkin oldugu firmware strumleri icin gecerlidir.

» Avatarlarin yerel kontrol modlarinin ve PV girislerinin bulunmadidi firmware
surimlerinde gri ile vurgulanan hicreleri dikkate almayin.

* Emin degilseniz programlama araci her avatar igin kag baytin beklendigini
gOsterecektir.

25. ISO 13849'a gore Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2.
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* Avatariniz 6 bayt bekliyorsa ancak asagidaki tablolarda 17 bayt
gOsteriliyorsa, 7-17 baytlarini, yalnizca ilerde gikacak bir firmware stiriminde
gecerli olacak olmalari nedeniyle dikkate almayin.

» Ayagitlar (slot 101 ve Ustu), déngusel verilere izin vermez ve veri seti icermez.
Verileri, yalnizca Déngusel olmayan veriler Gzerinden erisilebilir.

« PROFIBUS iletisiminde, Konfigiirasyon Veri Unitesinde en fazla 16 Unite
tanimlayabilirsiniz. Daha buyuk veri setleri icin s6zcuk hizalamasinin
kullaniimasi gerekmektedir. Yalnizca PROFIBUS igin bayt sayisinin tek sayi
oldugu veri setlerine bir doldurma bayti eklenmelidir.

Sistem Avatari Veri Seti

Tablo 92 - Sistem Avatari Veri Seti Girig Verileri

Sistemn Fieldbus Yukari Akis
) ) oy iletisim Maks Maks Voltaj Voltaj
SS;S’:eml . 6 KgQUk Olay Hatas| VRMS'yi Dengesizli- | Dalgalanma
Bayt 0 ifirlama ZYfacllm' Sayacini Sifirla gini Sifirla Durumunu
tria Sifirla Sifirla
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 93 - Sistem Avatari Veri Seti Cikis Verileri
Bayt 0 Kontrol % Yukari Akis
. _ . . _ Voltaj | SL2 Starter |y
Dalgalan- Durumu Dalgalanma
masi Durumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Bayt 1 — — Sirimi Zorlama Kugik Olay Test Modu Calisma Calisma
Duasurulmus Modu Oncesi
Mod
7 6 5 4 3 2 1 0
Aygit Veri Setleri
Anahtar Veri Seti
Tablo 94 - Anahtar Veri Seti Girig Verileri
Maks Agtirma Alarm ACIK/
IRMSyi Sayacini Sayacini Qgtrllggaa —_ — — KAPALI
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Komutu
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 95 - Anahtar Veri Seti Cikig Verileri
Yukari Akis
— Varlik Alarmi — Voltaji Alarm Tripped AGE)kU/I’L}J(;ﬂaII Hazir
Bayt 0 Mevcut 1
7 6 5 4 3 2 1 0
. . . . - . Sifirlama Calisma
Bayt 1 icin Hazir Yuka
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 4 3 2 1 0

26. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butlnlugu) Seviyesi.
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Tablo 95 - Anahtar Veri Seti Cikis Verileri (Devam etti)

Irms Ortalamasi

Bayt 3
7 6 5 4 l 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 4 l 3 2 1 0
Anahtar — SIL Durdurma, W. Cat 1/2 Veri Seti
Tablo 96 - Anahtar — SIL Durdurma , W. Cat 1/227 Veri Seti Girig Verileri
Maks Actirma Alarm Actirma ACIK/
IRMS'yi Sayacini Sayacini S|ﬁrlama — — — KAPALI
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Komutu
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 97 - Anahtar — SIL Durdurma, W. Cat 1/2 Veri Seti Cikis Verileri
Yukari Akig
— Varlik Alarmi - Voltaji Alarm Tripped A%ku/rl}f:]ﬂa“ Hazir
Bayt 0 Mevcut 1
7 6 5 4 3 2 1 0
. o . . . . Sifirlama Calisma
Bayt 1 icin Hazir Yuka
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Anahtar — SIL Durdurma, W. Cat 3/4 Veri Seti
Tablo 98 - Anahtar — SIL Durdurma, W. Cat 3/428 Veri Seti Girig Verileri
ACIK/ ACIK/
Maks Actirma Alarm Actirma KAPALI KAPALI
IRMS'yi Sayacini Sayacini Sifirlama - - Anahtar 2 Anahtar 1
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Komutu Komutu
7 6 5 4 3 2 1 0

27. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glivenlik Bitlinligi Seviyesi). ISO 13849’a gére Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori

2

28. IIéC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Bitlinligi Seviyesi). ISO 13849’a gére Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori

4.
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Tablo 99 - Anahtar — SIL Durdurma, W. Cat 3/4 Veri Seti Cikis Verileri

Anahtar 2 Yukar Akis Anahtar 1
Acgma/ _ Voltaji . Agma /
Bayt 0 Kapama Varlik Alarmi Meveut Alarm Tripped Kapama Hazir
Durumu (Aygit 1) Durumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Yukari Akis
Voltaji Sifirlama Calisma
- - - - - Mevcut icin Hazir Yuki
Bayt 1 (Aygit2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 ‘ 6 | 5 4 I 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 ‘ 6 | 5 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 ‘ 6 | 5 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 ‘ 6 | 5 4 I 3 2 1 0
Dijital 1/0 Veri Seti
Tablo 100 - Dijital I/O Veri Seti Girig Verileri
. . . . . . Cikis 1 Cikis 0
Bayt 0 Komutu Komutu
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 101 - Dijital I/O Veri Seti Cikis Verileri
_ _ _ Girig Giris Giris Giris Hazir
Bayt 0 Durumu 3 Durumu 2 Durumu 1 Durumu 0
7 6 5 4 3 2 1 0
Analog IO Veri Seti
Tablo 102 - Analog I/O Veri Seti Girig Verileri
Analog Cikis 0 [MSB]
Bayt 0
7 | 6 | 5 4 | 3 2 1 0
Analog Cikis 0 [LSB]
Bayt 1
7 ‘ 6 ‘ 5 4 ‘ 3 2 1 0
Tablo 103 - Analog I/O Veri Seti Cikis Verileri
— — — — — — — Hazir
Bayt 0
7 6 5 4 3 2 1 0
Analog Giris 0 [MSB]
Bayt 1
7 ‘ 6 I 5 4 ‘ 3 2 1 0
Analog Girig 0 [LSB]
Bayt 2
7 | 6 | 5 4 | 3 2 1 0
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Tablo 103 - Analog I/O Veri Seti Cikis Verileri (Devam etti)

Analog Giris 1 [MSB]
Bayt 3
7 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | 0
Analog Giris 1 [LSB]
Bayt 4
7 | 6 l 5 | 4 l 3 | 2 | 1 ‘ 0

Yuk Veri Setleri

I/0’suz Gii¢ Arayiizii (Olgiim) Veri Seti

Tablo 104 - I/0’suz Giig Arayiizii (Olgiim) Veri Seti Giris Verileri

Maks Actirma Alarm
IRMSyi Sayacini Sayacini SA| g?lgrnmaa — — — —
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
_ _ . . Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Sdresi Siresi Sdresi Sdresi
Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 105 - 1/0’suz Giu¢ Arayiizii (6l¢iim) Veri Seti Cikis Verileri
Yukari Akis
Bavt 0 — — — I\\/{gcca;ﬂt Alarm Tripped — Hazir
d (Aygit 1)
7 6 5 4 3 2 1 0
Yikleme Sifirlama Galisma
Bayt 1 Baslyor - - - - - icin Hazir Yk
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 4 l 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 l 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
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1/0’lu Gug¢ Arayuzu (Kontrol) Veri Seti

Tablo 106 - 1/0’lu Gii¢ Arayiizii (Kontrol) Veri Seti Girisg Verileri

Mantiksal Mantiksal
Maks Actirma Alarm Actirma Cikis 2 Cikis 1
IRMSyi Sayacini Sayacini Slgrlama — — ACIK/ ACIK/
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla KAPALI KAPALI
Komutu Komutu
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
. _ _ _ Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Sdresi Siresi Sdresi Sdresi
Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 107 - 1/0’lu Gii¢ Arayiizii (Kontrol) Veri Seti Cikis Verileri
Mantiksal Mantiksal
Cikis 2 Yukari Akig Cikis 1
ACIK/ — — Voltaji Alarm Tripped ACIK/ Hazir
Bayt 0 KAPALI Mevcut KAPALI
Durumu Durumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Yiikleme Mca;?rtilkgal Mg?rtilk?al o . . Sifilama Calisma
Bayt 1 Bagliyor Duru§mu Duru§mu icin Hazir Yika
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 ‘ 6 | 5 ’ 4 ’ 3 ‘ 2 ‘ 1 ’ 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 ‘ 6 | 5 ‘ 4 ’ 3 ‘ 2 ‘ 1 ’ 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 ‘ 6 | 5 ‘ 4 I 3 ‘ 2 l 1 ‘ 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 ‘ 6 | 5 ‘ 4 ’ 3 ‘ 2 ‘ 1 ’ 0
Tek Yonlu Motor Veri Seti
Tablo 108 - Tek Yonlu Motor Veri Seti Giris Verileri
Maks Actirma Alarm ACIK/
IRMSyi Sayacini Sayacini éAI\gtrllraTnaa — — — KAPALI
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Komutu
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
_ _ . o Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Siresi Sdresi Siresi Siresi
Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
7 6 5 4 3 2 1 0
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Tablo 109 - Tek Yonlii Motor Veri Seti Cikis Verileri

Manuel Mod Yukari Akig
— Varlik Alarm; | Geeersiz Voltaj Alarm Tripped | AGIK/Kapal Hazir
Bayt 0 iima Meveut Durumu
Durumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Yerel lleri
Yiikleme Eg%puati Calisma _ _ _ Stfirlama Calisma
Bayt 1 Basliyor Durumu Komutu icin Hazir Yuki
Durumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 4 l 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 l 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 0 [MSB]
Bayt 6
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 0 [LSB]
Bayt 7
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girisi 1 [MSB]
Bayt 8
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 1 [LSB]
Bayt 9
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 2 [MSB]
Bayt 10
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 2 [LSB]
Bayt 11
7 6 5 4 E 2 1 0
PV Girigi 3 [MSB]
Bayt 12
7 6 5 4 | 3 2 1 0
PV Girigi 3 [LSB]
Bayt 13
7 6 5 4 E 2 1 0
PV Girisi 4 [MSB]
Bayt 14
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 4 [LSB]
Bayt 15
7 6 5 4 3 2 1 0
_ _ _ PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari
Bayt 16 4 3 2 1 0
7 6 5 4 3 2 1 0
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Tek Yonlu Motor SIL Durdurma, W. Cat 1/2 Veri Seti

Tablo 110 - Tek Yonli Motor SIL Durdurma, W. Cat 1/22° Veri Seti Girig Verileri

Maks Agtirma Alarm Actirma ACIK/
IRMSyi Sayacini Sayacini Slgrlama — — — KAPALI
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Komutu
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
_ _ . _ Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Sdresi Siresi Sdresi Sdresi
Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 111 - Tek Yonlii Motor SIL Durdurma, W. Cat 1/2 Veri Seti Cikis Verileri
Yukari Akig
— Varlik Alarmi — Voltaji Alarm Tripped A%k / Kapall Hazir
Bayt 0 Mevcut urumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Yikleme Sifirlama Calisma
Bayt 1 Basliyor - - - - - icin Hazir Yiki
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 s | 3 | 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 4 ’ 3 ‘ 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 ’ 3 ‘ 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 4 ’ 3 ‘ 2 1 0
Tek Yonliu Motor — SIL Durdurma, W. Cat 3/4 Veri Seti
Tablo 112 - Tek Yo6nli Motor SIL Durdurma, W. Cat 3/430 Veri Seti Girisg Verileri
ACIK/ ACIK/
Maks Actirma Alarm Actirma KAPALI KAPALI
Bayt 0 IRMEYI Sgyacini | Sayacini | gfirama - - Anahtar2 | Anahtar 1
Komutu Komutu
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
. . . . Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Sdresi Siresi Sdresi Sdresi
Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
7 6 5 4 3 2 1 0

29. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glivenlik Butinligu Seviyesi). ISO 13849’a gére Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori

2

30. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butinligi Seviyesi). ISO 13849’a gére Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori

4.
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Tablo 113 - Tek Yonlii Motor SIL Durdurma, W. Cat 3/4 Veri Seti Cikis Verileri

Anahtar 2 Yukari Akis Anahtar 1
Agma/ _ Voltaji ) Agma /
Bayt0 Kapama Varlik Alarmi Meveut Alarm Tripped Kapama Hazir
Durumu (Aygit 1) Durumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Yukari Akis
Yikleme Voltaji Sifirlama Calisma
Basliyor - - - - Mevcut igin Hazir Yiiki
Bayt 1 (Aygit2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Iki Yonlu Motor Veri Seti
Tablo 114 - iki Yonlii Motor Veri Seti Giris Verileri
Maks Actirma Alarm Actirma ACIK/ ACIK/
IRMSyi Sayacini Sayacini Slﬁrllama — — KAPALI Geri | KAPALI lleri
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Calisma Calisma
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
o . . o Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Siresi Siresi Siresi Siresi
Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 115 - iki Yénlii Motor Veri Seti Cikis Verileri
Varlik Alarmi M t Alarm Tripped lleri Calisma Hazir
Bayt 0 Calisma Kilma evcu Durumu
Durumu Durumu (Aygit 1)
7 6 5 4 3 2 1 0
) Bavoas Yerel lleri Yerel Geri Yukari Akig
Yikleme Ko%putu Calisma Calisma o Voltaji Sifirlama Calisma
Bayt 1 Bagliyor Durumu Komutu Komutu Mevcut icin Hazir Ykl
Durumu Durumu (Aygrt 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 4 l 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 l 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 4 l 3 2 1 0
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Tablo 115 - iki Yonlii Motor Veri Seti Cikis Verileri (Devam etti)

PV Girisi 0 [MSB]
Bayt 6
7 6 5 4 3 2 1 0
PV Girisi 0 [LSB]
Bayt 7
7 6 5 4 3 2 1 0
PV Girisi 1 [MSB]
Bayt 8
7 6 5 4 3 2 1 0
PV Girisi 1 [LSB]
Bayt 9
7 6 5 4 3 2 1 0
PV Girigi 2 [MSB]
Bayt 10
7 6 5 4 3 2 1 0
PV Girisi 2 [LSB]
Bayt 11
7 6 5 4 3 2 1 0
PV Girigi 3 [MSB]
Bayt 12
7 6 5 4 3 2 1 0
PV Girisi 3 [LSB]
Bayt 13
7 6 5 4 3 2 1 0
PV Girigi 4 [MSB]
Bayt 14
7 6 5 4 3 2 1 0
PV Girisi 4 [LSB]
Bayt 15
7 6 5 4 3 2 1 0
. _ . PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtar
Bayt 16 4 3 2 1 0
7 6 5 4 3 2 1 0
Iki Yonlu Motor — SIL Durdurma, W. Cat 1/2 Veri Seti
Tablo 116 - iki Yénlii Motor SIL Durdurma, W. Cat 1/231 Veri Seti Girig Verileri
Maks Actirma Alarm Act ACIK/ ACIK/
IRMS'yi Sayacini Sayacini 3 ;; Ilrma _ — KAPALI Geri | KAPALI lleri
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla fhriama Calisma Calisma
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
. _ . _ Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Sduresi Suresi Sdresi Suresi
Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
7 6 5 4 3 2 1 0

31. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glivenlik Butinligu Seviyesi). ISO 13849’a gére Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori
2.
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Tablo 117 - iki Yonlii Motor SIL Durdurma, W. Cat 1/2 Veri Seti Cikis Verileri

Varlik Alarmi — Alarm Tripped lleri Calisma Hazir
Bayt 0 Galisma Meveut Durumu
Durumu (Aygit 1)
7 6 5 4 3 2 1 0
Yukari Akis
Yikleme Voltaji Sifirlama Calisma
Basliyor - - - - Mevcut igin Hazir Yiiki
Bayt 1 (Aygit2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Iki Yonli Motor — SIL Durdurma, W. Cat 3/4 Veri Seti
Tablo 118 - iki Y6nlii Motor SIL Durdurma, W. Cat 3/432 Veri Seti Girig Verileri
Maks Actirma Alarm
IRMS'yi Sayacini Sayacini SA;;tllrma . AQIkG/Ka'paH Ag:lkiI/Kgpall AQ}I(k /Katpall
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla tirlama en en omutu
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
_ _ . . Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Siresi Sdresi Siresi Siresi
Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 119 - iki Yénlii Motor SIL Durdurma, W. Cat 3/4 Veri Seti Gikis Verileri
Yukari Akis
Agik/Kapali .
ileri Calisma | Varlik Alarmi — I\\/I/gcgﬂt Alarm Tripped A%k/ Kapali Hazir
Bayt 0 Durumu urumu
(Aygit 1)
7 6 5 4 3 2 1 0
Acik/Kapali Yukari Akis | Yukar Akis
Yikleme Geri Voltaji Voltaji Sifirlama Galisma
Bayt 1 Basliyor o Calisma _ Mevcut Mevcut icin Hazir Yuki
Durumu (Aygit 3) (Aygit 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 4 E 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 4 E 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 E 2 1 0

32. |EC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Bitlnlugl Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori

4.
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Tablo 119 - iki Yonlii Motor SIL Durdurma, W. Cat 3/4 Veri Seti Cikis Verileri (Devam etti)

Irms Ortalamasi [LSB]

Bayt 5
7 6 5 4 I 3 2 1 0
Tek Yonlu Y/U Motor Veri Seti
Tablo 120 - Tek Yonlii Y/U Motor Veri Seti Giris Verileri
Maks Agtirma Alarm ACIK/
IRMS'yi Sayacini Sayacini sp;ﬁtrgpnaa — — — KAPALI
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Komutu
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
_ _ _ _ Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Sdresi Siresi Sdresi Sdresi
Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 121 - Tek Yénlii Y/U Motor Veri Seti Cikig Verileri
Manuel Mod | Yukari Akis
Acik/Kapali Gegersiz Voltaji : Aclk / Kapali
Bayt 0 Y Durumu Varlik Alarmi Kilma Meveut Alarm Tripped Hat Durumu Hazir
Durumu (Aygit 1)
7 6 5 4 3 2 1 0
Yukari Akis Yukari Akig
Yikleme Agik/Kapali Voltaji Voltaji Sifirlama Calisma
Bayt 1 Basliyor U Durumu o o Mevcut Mevcut icin Hazir Yuka
(Aygit 3) (Aygit 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 4 E 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 4 E 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 ’ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 4 E 2 1 0
PV Girigi 0 [MSB]
Bayt 6
7 6 5 4 E 2 1 0
PV Girisi 0 [LSB]
Bayt 7
7 6 5 4 E 2 1 0
PV Girisi 1 [MSB]
Bayt 8
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girisi 1 [LSB]
Bayt 9
7 6 5 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 2 [MSB]
Bayt 10
7 6 5 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 2 [LSB]
Bayt 11
7 6 5 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 3 [MSB]
Bayt 12
7 6 5 4 ’ 3 2 1 0
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Tablo 121 - Tek Yonlii Y/U Motor Veri Seti Gikis Verileri (Devam etti)

PV Girigi 3 [LSB]

Bayt 13
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girisi 4 [MSB]
Bayt 14
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girisi 4 [LSB]
Bayt 15
7 6 5 4 3 2 1 0
Baypas Yerel ileri
Komutu Calisma . PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari
Bayt 16 Durumu Komutu 4 3 2 1 0
Durumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Iki Yonlu Y/U Motor Veri Seti
Tablo 122 - iki Yénlii Y/U Motor Veri Seti Girig Verileri
Maks Actirma Alarm Act ACIK/ ACIK/
IRMS'yi Sayacini Sayacini 3 ;; Ilrma _ — KAPALI Geri | KAPALI lleri
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla hirlama Calisma Calisma
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
_ _ _ _ Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Siresi Sdresi Siresi Siresi
Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 123 - iki Yonlii Y/U Motor Veri Seti Gikis Verileri
Manuel Mod | Yukari Akig
: ; Acik/Kapali
Acik/Kapali Gegersiz Voltaji . o7
Bayt 0 Y Durumu Varlik Alarmi Kilma Meveut Alarm Tripped IIeBSﬁlrlﬁl:na Hazir
Durumu (Aygit 1)
7 6 5 4 3 2 1 0
Aglk/Kapali Yukari Akig Yukari Akig Yukar Akig
Yikleme Acik/Kapali Geri Voltaji Voltaji Voltaji Sifirlama Calisma
Bayt 1 Baghyor U Durumu Calisma Mevcut Mevcut Mevcut igin Hazir Yiiki
Durumu (Aygit 4) (Aygit 3) (Aygit 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girisi 0 [MSB]
Bayt 6
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girisi 0 [LSB]
Bayt 7
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 1 [MSB]
Bayt 8
7 6 5 4 E 2 1 0
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Tablo 123 - iki Yonlii Y/U Motor Veri Seti Gikis Verileri (Devam etti)

PV Girisi 1 [LSB]
Bayt 9
e [ s [« [ s [ 2 [ i [
PV Girigi 2 [MSB]
Bayt 10
e [ s |« [ s [ 2 [ i [
PV Girisi 2 [LSB]
Bayt 11
7 e s ] 4 | s | 2 | 1 | o
PV Girigi 3 [MSB]
Bayt 12
T s [« [ s ] = [ T
PV Girigi 3 [LSB]
Bayt 13
7 e s 4 | s | 2 | 1 | o
PV Girigi 4 [MSB]
Bayt 14
7 o |05 | 4 | s | 2 | 1 | o0
PV Girigi 4 [LSB]
Bayt 15
7 6 5 4 3 2 1 0
Bavpas Yerel ileri Yerel Geri
Kor%lputu Calisma Calisma PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari
7 6 5 4 3 2 1 0

iki Hizli Motor Veri Seti

Tablo 124 - iki Hizh Motor Veri Seti Girig Verileri

Maks Actirma Alarm Actirma ACIK/ ACIK/
IRMSyi Sayacini Sayacini Sl?lrlama — — KAPALI KAPALI
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Yiiksek Hiz Dusuk Hiz
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
_ _ _ _ Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Sdresi Siresi Sdresi Sdresi
Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 125 - iki Hizli Motor Veri Seti Gikis Verileri
Acik / Kapali Mgr;”‘;' rg/iled Y“'\‘,zﬂaﬁ]k@ Acik / Kapall
Bavt 0 Yiksek Hiz | Varlik Alarmi Kﬁma Meveut Alarm Tripped Disiik Hiz Hazir
a
y Durumu Durumu (Aygit 1) Durumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Yukari Akig
Yikleme Voltaji Sifirlama Calisma
Basliyor - - - - Mevcut icin Hazir Yk
Bayt 1 (Aygit 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 | e | s | 4« | s | 2 | 1 ] o
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 ‘ 6 | 5 ‘ 4 ’ 3 ‘ 2 ‘ 1 ’ 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 ‘ 6 | 5 ‘ 4 ’ 3 ‘ 2 l 1 ‘ 0
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Tablo 125 - iki Hizh Motor Veri Seti Gikis Verileri (Devam etti)

Irms Ortalamasi [LSB]

Bayt 5
7 6 5 4 3 2 1 0
PV Girisi 0 [MSB]
Bayt 6
7 6 7 4 7 2 7 0
PV Girisi 0 [LSB]
Bayt 7
7 6 7 4 7 2 7 0
PV Girisi 1 [MSB]
Bayt 8
7 6 7 4 7 2 7 0
PV Girisi 1 [LSB]
Bayt 9
7 6 7 4 7 2 7 0
PV Girigi 2 [MSB]
Bayt 10
7 6 7 4 7 2 7 0
PV Girisi 2 [LSB]
Bayt 11
7 6 7 4 7 2 7 0
PV Girigi 3 [MSB]
Bayt 12
7 6 7 4 7 2 7 0
PV Girisi 3 [LSB]
Bayt 13
7 6 7 4 7 2 7 0
PV Girigi 4 [MSB]
Bayt 14
7 6 7 4 7 2 7 0
PV Girisi 4 [LSB]
Bayt 15
7 6 7 4 7 2 7 0
_ _ _ PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari
Bayt 16 4 3 2 1 0
7 6 5 4 3 2 1 0
- Yerel
Yerel Dl_.l§u'k Yiiksek
Baypas Hizda lleri Hizda ileri
Komutu Calisma Calisma — — — — —
Bayt 17 Durumu Komutu Kon?utu
Durumu Durumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Iki Hizli Motor — SIL Durdurma, W. Cat 1/2 Veri Seti
Tablo 126 - iki Hizh Motor SIL Durdurma W. Cat 1/233 Veri Seti Girig Verileri
Maks Agtirma Alarm Actirma ACIK/ ACIK/
IRMS'yi Sayacini Sayacini Sng;rlama — — KAPALI KAPALI
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Yiksek Hiz | Dustk Hiz
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
o . . o Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Suresi Stiresi Suresi Suresi
Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
7 6 5 4 3 2 1 0

33. |IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Bitlnlugl Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori

2.
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Tablo 127 - iki Hizh Motor SIL Durdurma, W. Cat 1/2 Veri Seti Gikis Verileri

Acik / Kapali YUI\(;:)H;?Ik@ Acik / Kapali
Yiksek Hiz | Varlik Alarmi — Meveut Alarm Tripped Dustk Hiz Hazir
Bayt 0 Durumu (Aygit 1) Durumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Yukari Akis
Yikleme Voltaji Sifirlama Calisma
Basliyor - - - - Mevcut icin Hazir Yk
Bayt 1 (Aygit2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Iki Hizli Motor — SIL Durdurma, W. Cat 3/4 Veri Seti
Tablo 128 - iki Hizh Motor SIL Durdurma W. Cat 3/434 Veri Seti Girig Verileri
Maks Agtirma Alarm Actirma ACIK/ ACIK/ ACIK/
IRMSyi Sayacini Sayacini Slgrlama — KAPALI KAPALI KAPALI
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Dustk Hiz | Yiiksek Hiz Komutu
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
. o - . Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Sdresi Siresi Sdresi Sdresi
Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 129 - iki Hizh Motor SIL Durdurma, W. Cat 3/4 Veri Seti Gikis Verileri
Yukari Akig
Disik Hiz . Voltaji . Acik / Kapali
Bayt 0 Durumu Varlik Alarmi Meveut Alarm Tripped Durumu Hazir
(Aygit 1)
7 6 5 4 3 2 1 0
Yukari Akis Yukari Akis
Yiikleme Yiiksek Hiz Voltaji Voltaji Sifirlama Calisma
Bayt 1 Basliyor Durumu — — Mevcut mevcut icin Hazir Yuki
(Aygit 3) (Aygit 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 4 ’ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 | 3 2 1 0

34.

IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Bitinligi Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori

4.
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Tablo 129 - iki Hizh Motor SIL Durdurma, W. Cat 3/4 Veri Seti Gikis Verileri (Devam etti)

Irms Ortalamasi [LSB]

Bayt 5
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Iki Hizli ki Yonlu Motor Veri Seti
Tablo 130 - iki Hizh iki Yonlii Motor Veri Seti Giris Verileri
ACIK/ ACIK/ ACIK/ ACIK/
Maks Actirma Alarm Act KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI
IRMSyi Sayacini Sayacini S f |Irma Yiksek Duisuk Yiksek Duslk
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla riama Hizda Geri Hizda Geri Hizda ileri Hizda ileri
Calisma Calisma Calisma Calisma
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
_ _ _ _ Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Siresi Siresi Siresi Siresi
Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 131 - iki Hizh iki Yénlii Motor Veri Seti Gikis Verileri
Yiksek Manuel Mod | Yukari Akig Disik
Hizda ileri Gegersiz Voltaji . Hizda ileri
Bayt0 Calisma Varlik Alarmi Kilma Meveut Alarm Tripped Calisma Hazir
Durumu Durumu (Aygit 1) Durumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Yiksek Dustik Yukari Akis Yukari Akis Yukari Akig
Yikleme Hizda Geri Hizda Geri Voltaji Voltaji Voltaji Sifirlama Calisma
Bayt 1 Basliyor Calisma Calisma Mevcut Mevcut Mevcut igin Hazir Yuku
Durumu Durumu (Aygit 4) (Aygit 3) (Aygit 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 l 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 0 [MSB]
Bayt 6
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 0 [LSB]
Bayt 7
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 1 [MSB]
Bayt 8
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 1 [LSB]
Bayt 9
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 2 [MSB]
Bayt 10
7 6 5 4 | 3 2 1 0
PV Girigi 2 [LSB]
Bayt 11
7 6 5 4 E 2 1 0

85361B1905TR-05

95



TeSys™ island — Dijital Motor Y&netimi Cozimd

PROFINET Ugiincii Parti Entegrasyonu

Tablo 131 - iki Hizl iki Yonlii Motor Veri Seti Gikis Verileri (Devam etti)

PV Girisi 3 [MSB]
Bayt 12
7 6 5 4 3 2 1 0
PV Girisi 3 [LSB]
Bayt 13
7 6 5 4 3 2 1 0
PV Girigi 4 [MSB]
Bayt 14
7 6 5 4 3 2 1 0
PV Girisi 4 [LSB]
Bayt 15
7 6 5 4 3 2 1 0
_ _ _ PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari
Bayt 16 4 3 2 1 0
7 6 5 4 3 2 1 0
- Yerel
Yerel Dusuk . - Yerel
Baypas Hizda leri HLLAI(:QIEIEH \ﬁlrz(ﬂ E é%l;:( Yiiksek
Bavt 17 Komutu Calisma Calisma Komutu Hizda Geri — — —
a
y Durumu Komutu Komutu Durumu Komutu
Durumu D Durumu
urumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Iki Hizli Iki Yonlu Motor — SIL Durdurma, W. Cat 1/2 Veri Seti
Tablo 132 - iki Hizh iki Yonlii Motor SIL Durdurma, W. Cat 1/235 Veri Seti Giris Verileri
ACIK/ ACIK/ ACIK/ ACIK/
Maks Actirma Alarm Act KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI
IRMSyi Sayacini Sayacini s ? |Irma Yiksek Dasuk Yiksek Distk
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla frlama Hizda Geri Hizda Geri Hizda ileri Hizda lleri
Calisma Calisma Calisma Calisma
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
o . . . Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Siresi Sdresi Siresi Siresi
Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 133 - iki Hizh iki Yénlii Motor SIL Durdurma, W. Cat 1/2 Veri Seti Gikis Verileri
Yiiksek Yukari Akig Diisiik
Hizda lleri Voltaji ; Hizda ileri
Bayt0 Calisma Varlik Alarmi — Meveut Alarm Tripped Calisma Hazir
Durumu (Aygit 1) Durumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Yiksek Disuk Yukari Akig Yukari Akig Yukari Akig
Yikleme Hizda Geri Hizda Geri Voltaji Voltaji Voltaji Sifilama Calisma
Bayt 1 Basliyor Galisma Calisma Mevcut Mevcut Mevcut igin Hazir Yk
Durumu Durumu (Aygit 4) (Aygrt 3) (Aygit 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 | 3 2 1 0

35. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glivenlik Butinligu Seviyesi). ISO 13849’a gére Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori

2.
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TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Tablo 133 - iki Hizh iki Yénlii Motor SIL Durdurma, W. Cat 1/2 Veri Seti Cikis Verileri (Devam etti)

Irms Ortalamasi [LSB]

Bayt 5
7 6 ‘ 5 4 3 2 1 0
Iki Hizli Iki Yonlu Motor — SIL Durdurma, W. Cat 3/4 Veri Seti
Tablo 134 - iki Hizh iki Yénlii Motor SIL Durdurma, W. Cat 3/436 Veri Seti Girig Verileri
ACIK/ ACIK/ ACIK/ ACIK/
Maks Actirma Alarm Actirma KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI
IRMS'yi Sayacini Sayacini S ? II Yiksek Dusuk Hizda Yiiksek Diisiik Hizda
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla ihrama Hizda Geri Geri Hizda ileri | 798
lleri Calisma
Calisma Calisma Calisma
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
Bayt 1 _ _ _ _ Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Siresi Kanal | Siresi Kanal | Suresi Kanal | Siresi Kanal
4 3 2 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 135 - iki Hizh iki Yonlii Motor SIL Durdurma, W. Cat 3/4 Veri Seti Cikis Verileri
i s | B
Varlik Alarmi — Alarm Tripped lleri Calisma Hazir
Bayt 0 Galisma Meveut Durumu
Durumu (Aygit 1)
7 6 5 4 3 2 1 0
Yiksek Disik Hizda | Yukari Akig Yukari Akig Yukari Akis
Yikleme Hizda Geri Geri Voltaji Voltaji Voltaji Sifirlama Calisma
Bayt 1 Basliyor Calisma Calisma Mevcut Mevcut Mevcut igin Hazir Yiku
Durumu Durumu (Aygit 4) (Aygit 3) (Aygit 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 ‘ 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 | 5 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 ‘ 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 ‘ 5 4 ‘ 3 2 1 0
Gug¢ Kaynagi Veri Seti
Tablo 136 - Gii¢ Kaynagi Veri Seti Giris Verileri
Maks Agtirma Alarm ACIK/
IRMS'yi Sayacini Sayacini SAIEEI;Tnaa — — — KAPALI
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Komutu
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
. . . . Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Suresi Kanal | Siresi Kanal | Siresi Kanal | Siresi Kanal
4 3 2 1
7 6 5 4 3 2 1 0

36.
4.

IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Bltinligi Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori
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Tablo 137 - Gii¢ Kaynagi Veri Seti Cikig Verileri

Yukar Akis
— Varlik Alarmi — Voltaji Alarm Tripped A%k /'Kapali Hazir
Bayt 0 Mevcut 1 urumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Yikleme . . . . - Sifirlama igin Calisma
Bayt 1 Basliyor Hazir YUk
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 ‘ 4 ’ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 ‘ 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 ‘ 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 ‘ 4 ‘ 3 2 1 0
Rezistor Veri Seti
Tablo 138 - Rezistor Veri Seti Girig Verileri
Maks Actirma Alarm ACIK/
IRMS'yi Sayacini Sayacini éﬁgtrllrar&aa — — — KAPALI
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Komutu
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
. . . . Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Siresi Kanal | Suresi Kanal | Suresi Kanal | Suresi Kanal
4 3 2 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 139 - Rezistor Veri Seti Cikig Verileri
Yukari Akis
— Varlik Alarmi — Voltaji Alarm Tripped A%k /Kapali Hazir
Bayt 0 Mevcut 1 urumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Yikleme . _ _ . _ Sifirlama igin Galisma
Bayt 1 Basliyor Hazir Yiki
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 ‘ 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 ‘ 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 ‘ 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 ‘ 4 ‘ 3 2 1 0
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Transformator Veri Seti

Tablo 140 - Transformator Veri Seti Girig Verileri

Maks Actirma Alarm Actirma ACIK/
IRMS'yi Sayacini Sayacini S|?|r|ama — — — KAPALI
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Komutu
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
o . _ . Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Suresi Kanal | Siresi Kanal | Siresi Kanal | Siresi Kanal
4 3 2 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 141 - Transformator Veri Seti Cikis Verileri
Yukari Akis
— Varlik Alarmi — Voltaji Alarm Tripped A%k /Kapali Hazir
Bayt 0 Meveut 1 urumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Yukleme _ _ _ _ _ Sifirlama igin Calisma
Bayt 1 Basliyor Hazir Yuka
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 | s | 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 ‘ 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 s | 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 s | 4 | 3 2 1 0
Uygulama Veri Setleri
Pompa Veri Seti
Tablo 142 - Pompa Veri Seti Girig Verileri
Maks Actirma Alarm Actirma ACIK/
IRMS'yi Sayacini Sayacini S|?|rlama — — — KAPALI
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Komutu
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
o . o o Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Siresi Kanal | Siresi Kanal | Suresi Kanal | Siresi Kanal
4 3 2 1
7 6 5 4 3 2 1 0
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Tablo 143 - Pompa Veri Seti Cikis Verileri

Manuel Mod Yukari Akis
— Varlik Alarmi Gegersiz Voltaji Alarm Tripped Agik/ Kapall Hazir
Bayt 0 Kilma Meveut 1 Durumu
Durumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Yerel ileri
Yikleme Baypas Calisma Sifirlama igin Calisma
Basliyor Komutu Komutu - - - Hazir Yiikil
Bayt 1 Durumu
Durumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 0 [MSB]
Bayt 6
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 0 [LSB]
Bayt 7
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 1 [MSB]
Bayt 8
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 1 [LSB]
Bayt 9
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 2 [MSB]
Bayt 10
7 6 5 4 ’ 3 2 1 0
PV Girigi 2 [LSB]
Bayt 11
7 6 5 4 | 3 2 1 0
PV Girigi 3 [MSB]
Bayt 12
7 6 5 4 | 3 2 1 0
PV Girigi 3 [LSB]
Bayt 13
7 6 5 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 4 [MSB]
Bayt 14
7 6 5 4 ‘ 3 2 1 0
PV Girigi 4 [LSB]
Bayt 15
7 6 5 4 3 2 1 0
P\éﬁg?t{ol P\éi}?i(;?gd . PV Anahtari PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari
Bayt 16 Durumu Durumu 4 3 2 1 0
7 6 5 4 3 2 1 0
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Tek Yonlu Konveyor Veri Seti

Tablo 144 - Tek Yonlii Konveyor Veri Seti Girisg Verileri

Maks Actirma Alarm Actirma ACIK/
IRMS'yi Sayacini Sayacini Snglrlama — — — KAPALI
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Komutu
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
_ _ . o Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Siresi Kanal | Suresi Kanal | Suresi Kanal | Siresi Kanal
4 3 2 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 145 - Tek Yonlii Konveyor Veri Seti Cikig Verileri
Yukari Akis
— Varlik Alarmi — Voltaji Alarm Tripped A%k / Kapall Hazir
Bayt 0 Mevcut 1 urumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Yerel lleri
Yikleme Eg%puatﬁ Calisma . o - Sifirlama igin Calisma
Bayt 1 Basliyor Durumu Komutu Hazir Yuku
Durumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 | 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 | 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 | 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 | 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 0 [MSB]
Bayt 6
7 6 5 | 4 | 3 2 1 0
PV Girigi 0 [LSB]
Bayt 7
7 6 5 | 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 1 [MSB]
Bayt 8
7 6 5 | 4 | 3 2 1 0
PV Girigi 1 [LSB]
Bayt 9
7 6 5 | 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 2 [MSB]
Bayt 10
7 6 5 | 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 2 [LSB]
Bayt 11
7 6 5 | 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 3 [MSB]
Bayt 12
7 6 5 | 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 3 [LSB]
Bayt 13
7 6 5 | 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 4 [MSB]
Bayt 14
7 6 5 | 4 | 3 2 1 0
PV Girigi 4 [LSB]
Bayt 15
7 6 5 | 4 | 3 2 1 0
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Tablo 145 - Tek Yonlii Konveyor Veri Seti Cikis Verileri (Devam etti)

- o . PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtar
Bayt 16 4 3 2 1 0
7 6 5 4 3 2 1 0
Tek Yonlu Konveyor — SIL Durdurma, W. Cat 1/2
Tablo 146 - Tek Yonlii Konveyor SIL Durdurma, W. Cat 1/237 Veri Seti Girig Verileri
Maks Agtirma Alarm ACIK/
IRMSyi Sayacini Sayacini Q ﬁﬂgﬁfa — — — KAPALI
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Komutu
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
_ _ _ _ Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Siresi Kanal | Siiresi Kanal | Suresi Kanal | Suresi Kanal
Bayt 1
4 3 2 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 147 - Tek Yonlii Konveyor SIL Durdurma, W. Cat 1/2 Veri Seti Cikis Verileri
Yukar Akis
— Varlik Alarmi — Voltaji Alarm Tripped Aglll)ku/rl'friza“ Hazir
Bayt 0 mevcut 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Yerel ileri
Yukleme ngquﬁ Calisma _ _ _ Sifirlama igin Calisma
Bayt 1 Bashyor Durumu Komutu Hazir Yiikii
Durumu
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 | 6 ‘ 5 ‘ 4 | 3 ‘ 2 ‘ 1 l 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7| 6 s ] 4 | 3 IERE 1 | o
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7| 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7| 6 s ] 4 | 3 IERE 1 | o
PV Girisi 0 [MSB]
Bayt 6
7 | 6 ‘ 5 ‘ 4 | 3 ‘ 2 ‘ 1 l 0
PV Girisi 0 [LSB]
Bayt 7
7 | 6 ‘ 5 ‘ 4 | 3 ‘ 2 ‘ 1 l 0
PV Girisi 1 [MSB]
Bayt 8
7 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0
PV Girisi 1 [LSB]
Bayt 9
7 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0
PV Girisi 2 [MSB]
Bayt 10
7 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0
PV Girisi 2 [LSB]
Bayt 11
7 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0

37. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glivenlik Butinligu Seviyesi). ISO 13849’a gére Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori
2.
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Tablo 147 - Tek Yonlii Konveyor SIL Durdurma, W. Cat 1/2 Veri Seti Cikis Verileri (Devam etti)

PV Girigi 3 [MSB]

Bayt 12
7 6 5 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 3 [LSB]
Bayt 13
7 6 5 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 4 [MSB]
Bayt 14
7 6 5 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 4 [LSB]
Bayt 15
7 6 5 4 3 2 1 0
_ _ . PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari
Bayt 16 4 3 2 1 0
7 6 5 4 3 2 1 0
Iki Yonlui Konveyor Veri Seti
Tablo 148 - iki Yonlii Konveyor Veri Seti Giris Verileri
Maks Actirma Alarm Actirma ACIK/ ACIK/
IRMS’yi Sayacini Sayacini Snglrlama — — KAPALI Geri | KAPALI lleri
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla Calisma Calisma
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
- . o o Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Siresi Kanal | Suresi Kanal | SuresiKanal | Siresi Kanal
4 3 2 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 149 - iki Yonlii Konveyor Veri Seti Gikis Verileri
Aglk/KapaIl Yukari Akis Acik/Kapali
Geri Voltaji ) G
Varlik Alarmi — M t Alarm Tripped ileri Calisma Hazir
Bayt 0 Calisma eveu Durumu
Durumu (Aygit 1)
7 6 5 4 3 2 1 0
) Bavoas Yerel lleri Yerel Geri Yukari Akis
Yukleme Koranutu Calisma Galisma _ Voltaji Sifirlama igin Calisma
Bayt 1 Basliyor Durumu Komutu Komutu Mevcut Hazir Yk
Durumu Durumu (Aygit 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 4 | 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 6 5 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 0 [MSB]
Bayt 6
7 6 5 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 0 [LSB]
Bayt 7
7 6 5 4 | 3 2 1 0
PV Girisi 1 [MSB]
Bayt 8
7 6 5 4| 3 2 1 0
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Tablo 149 - iki Yonlii Konveyor Veri Seti Gikis Verileri (Devam etti)

PV Girigi 1 [LSB]

Bayt 9
7 6 5 ‘ 4 ‘ 3 2 ‘ 1 ‘ 0
PV Girigi 2 [MSB]
Bayt 10
7 6 5 ‘ 4 ‘ 3 2 ‘ 1 ‘ 0
PV Girisi 2 [LSB]
Bayt 11
7 6 5 ‘ 4 ‘ 3 2 ‘ 1 ‘ 0
PV Girigi 3 [MSB]
Bayt 12
7 6 5 ‘ 4 ’ 3 2 ‘ 1 ‘ 0
PV Girisi 3 [LSB]
Bayt 13
7 6 5 ‘ 4 ’ 3 2 ‘ 1 ‘ 0
PV Girisi 4 [MSB]
Bayt 14
7 6 s | 4 | 3 2 | 1 | o
PV Girisi 4 [LSB]
Bayt 15
7 6 5 4 3 2 1 0
_ _ _ PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari | PV Anahtari
Bayt 16 4 3 2 1 0
7 6 5 4 3 2 1 0

iki Yonlii Konveyér — SIL Durdurma, W. Cat 1/2 Veri Seti

Tablo 150 - iki Yonlii Konveyor SIL Durdurma, W. Cat 1/238 Veri Seti Giris Verileri

Maks Actirma Alarm Act ACIK/ ACIK/
IRMS'yi Sayacini Sayacini s ;} 'Irma o — KAPALI Geri | KAPALI ileri
Bayt 0 Sifirla Sifirla Sifirla imriama Calisma Calisma
7 6 5 4 3 2 1 0
Calisma Calisma Calisma Calisma
_ _ . . Kullanim Kullanim Kullanim Kullanim
Bayt 1 Siresi Kanal | Siresi Kanal | Suresi Kanal | Suresi Kanal
4 3 2 1
7 6 5 4 3 2 1 0
Tablo 151 - iki Yonlii Konveyor SIL Durdurma, W. Cat 1/2 Veri Seti Gikis Verileri
Aglkcl;éﬁpall Y“'\‘/iﬂ aﬁlk@ ‘ Agik/Kapali
Varlik Alarmi — M t Alarm Tripped ileri Calisma Hazir
Bayt 0 Galisma eveu Durumu
Durumu (Aygit 1)
7 6 5 4 3 2 1 0
Bavpas Yerel ileri Yerel Geri Yukari Akig
Yikleme Koymputu Calisma Calisma ) Voltaji Sifilama igin Calisma
Bayt 1 Basliyor Durumu Komutu Komutu Mevcut Hazir Yiki
Durumu Durumu (Aygit 2)
7 6 5 4 3 2 1 0
Irms Ortalamasi [MSB]
Bayt 2
7 6 5 | 4 | 3 2 | 1 | 0
Irms Ortalamasi
Bayt 3
7 6 5 | 4 | 3 2 | 1 | 0
Irms Ortalamasi
Bayt 4
7 6 5 ‘ 4 ’ 3 2 ‘ 1 ‘ 0

38. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glivenlik Butinligu Seviyesi). ISO 13849’a gére Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori

2.
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PROFINET Uglincii Parti Entegrasyonu TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Tablo 151 - iki Yonlii Konveyér SIL Durdurma, W. Cat 1/2 Veri Seti Gikis Verileri (Devam etti)

Irms Ortalamasi [LSB]
Bayt 5
7 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 ‘ 0
PV Girisi 0 [MSB]
Bayt 6
7 | 6 ‘ 5 | 4 | 3 ‘ 2 | 1 ‘ 0
PV Girigi 0 [LSB]
Bayt 7
7 | 6 ’ 5 | 4 | 3 ’ 2 | 1 ‘ 0
PV Girigi 1 [MSB]
Bayt 8
7 | 6 ’ 5 | 4 | 3 ’ 2 | 1 ’ 0
PV Girigi 1 [LSB]
Bayt 9
7] 6 R 3 IE | 1 I
PV Girigi 2 [MSB]
Bayt 10
7| 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | 0
PV Girigi 2 [LSB]
Bayt 11
7| 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | 0
PV Girisi 3 [MSB]
Bayt 12
7| 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | 0
PV Girigi 3 [LSB]
Bayt 13
7| 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | 0
PV Girisi 4 [MSB]
Bayt 14
7 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | 0
PV Girigi 4 [LSB]
Bayt 15
7 6 5 4 3 2 1 0
PV Anahtari PV Anahtari PV Anahtari PV Anahtari PV Anahtari
Bayt 16 4 3 2 1 0
4 3 2 1 0

PROFINET Dongusel Olmayan Veri

PROFINET’teki déngusel olmayan iletisim, genellikle her defasinda bir talep
olmak lizere, diislik dncelikli olarak ele alinirken haberlesme modiliinde dongusel
iletisim yoktur. Sunucu aygit dongusel olmayan talebi hemen isleyemezse, istemci
birime yanitin geciktigi sinyalini verir. istemci, sinirli bir siire boyunca olmak iizere
sunucu aygit talebi isleyene kadar yaniti bekler. Bu sekilde, gerektiginde sunucu
aldigi taleplerin sayisini azaltabilir.

TeSys™ island, PROFINET ddéngusel olmayan veri seti alisverisi icin asadidaki alt
slotlari ve indeks araliklarini destekler.

Tablo 152 - PROFINET Dénguisel Olmayan Veri

Veri Seti Slot Alt Slot indeks
Sistem Tanilamasi 0 3 1
Sistem Enerjisi 1 0 3 2
Sistem Enerjisi 2 0 3 3
Sistem Varlik Yénetimi 0 3 4
Sistem Kombine Cikisi 0 3 5
Sistem Saati 0 3 6
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Tablo 152 - PROFINET Dongiisel Olmayan Veri (Devam etti)

Kontrol 1-21 3 0
Enerji 1-21 3 1
Tanilama 1-21 3 2
Varlik Yonetimi 101-121 3 0

Bundan sonraki bélimlerde, TeSys™ island tarafindan desteklenen déngisel
olmayan veri setleri verilmektedir ve bunlar hem PROFINET hem de PROFIBUS
icin gecerlidir.

Sistem Birlesik Cikigi Veri Seti

Tablo 153 - Sistem Birlesik Cikigi Veri Seti

Uzunluk (bayt) Ad Yorum

1 Voltaj Dugme Sayisini Sifirla

1 Voltaj Ylikselme Sayisini Sifirla

1 Maksimum Toplam Aktif Glcu Sifirla

1 Maksimum Toplam Reaktif Glicu Sifirla Veri seti, Sistem bagina bir kez
1 Minimum Gercek Giig Faktdrini Sifirla mevcuttur

1 Maksimum Gergek Gug Faktoriini Sifirla

1 Toplam Reaktif Enerjiyi Sifirla

1 Toplam Aktif Enerjiyi Sifirla

1 Toplam Aktif Enerjiyi Ayarla

1 Toplam Reaktif Enerjiyi Ayarla

4 Toplam Aktif Enerji On Ayar Degeri Veri her avatar igin mevcuttur
4 Toplam Reaktif Enerji On Ayar Degeri

Her ek avatar igin “Veri her avatar icin mevcuttur” yorumuyla
baska bir veri kopyasi ekleyin.

Sistem Saati Veri Seti

Tablo 154 - Sistem Saati Veri Seti

Uzunluk (bayt) Ad

12 Sistem Tarihi ve Saati

Sistem Tanilama Veri Seti

Tablo 155 - Sistem Tanilama Veri Seti

Uzunluk (bayt) Ad

2 Fieldbus lletisim HatasI Sayaci
2 Tum Alarmlarin Sayaci

2 Sistem K¢tk Olay Sayaci

14 Kuglk Olay Kaydi 1
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Tablo 155 - Sistem Tanilama Veri Seti (Devam etti)

Uzunluk (bayt)

Ad

14

Kiigiik Olay Kayd 2

14

Kiigiik Olay Kaydi 3

14

Kugik Olay Kaydi 4

14

Kigiik Olay Kaydi 5

SIL Starter Durdurmasi3® Msj. grubu 1

SIL Starter Durdurma Ms;j. grubu 2

SIL Starter Durdurma Ms;j. grubu 3

SIL Starter Durdurma Msj. grubu 4

SIL Starter Durdurma Ms;j. grubu 5

SIL Starter Durdurma Ms;j. grubu 6

SIL Starter Durdurma Ms;j. grubu 7

SIL Starter Durdurma Ms;j. grubu 8

SIL Starter Durdurma Ms;j. grubu 9

SIL Starter Durdurma Ms;j. grubu 10

Sistem Eneriji 1 Veri Seti

Tablo 156 - Sistem Ener;ji 1 Veri Seti

Uzunluk (bayt)

Ad

2

Ortalama Voltaj RMS (V)

2

Maksimum Ortalama Voltaj RMS (V)

12

Maksimum Ortalama Voltaj Tarih Bilgisi

Voltaj RMS Fazi 1 (V)

Voltaj RMS Fazi 2 (V)

Voltaj RMS Fazi 3 (V)

Voltaj RMS L1-L2 (V)

Voltaj RMS L2-L3 (V)

Voltage RMS L2-L1 (V)

Dengesizlik Voltaji Yizdesi (%)

Maksimum Dengesizlik Voltaji (%)

Maksimum Dengesizlik Voltaji Tarih Bilgisi

Faz Sirasi (ABC veya ACB)

Frekans (Hz)

Voltaj Dusmesi Kaydi 1 (en son)

12

Voltaj Dismesi Kaydi 1 (en son)

12

Voltaj Dusmesi Kaydi 1 (en son)

2

Voltaj Dugmesi Kaydi 2

12

Voltaj Dusmesi Kaydi 2

12

Voltaj Digmesi Kaydi 2

39. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Bittinligu Seviyesi).
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TeSys™ island — Dijital Motor Yénetimi Cozumu

PROFINET Ugiincii Parti Entegrasyonu

Tablo 156 - Sistem Ener;ji 1 Veri Seti (Devam etti)

Uzunluk (bayt)

Ad

2

Voltaj Dismesi Kaydi 3

12

Voltaj Dismesi Kaydi 3

12

Voltaj Dismesi Kaydi 3

2

Voltaj Dismesi Kaydi 4

12

Voltaj Dismesi Kaydi 4

12

Voltaj Dugmesi Kaydi 4

2

Voltaj Digmesi Kaydi 5 (en eski)

12

Voltaj Dugmesi Kaydi 5 (en eski)

12

Voltaj Dismesi Kaydi 5 (en eski)

Voltaj Digmesi Sayisi

Sistem Enerji 2 Veri Seti

Tablo 157 - Sistem Enerji 2 Veri Seti

Uzunluk (bayt)

Ad

2

Voltaj Yukselmesi Kaydi 1 (en son)

12

Voltaj Yikselmesi Kaydi 1 (en son)

12

Voltaj Ylkselmesi Kaydi 1 (en son)

2

Voltaj Yikselmesi Kaydi 2

12

Voltaj Yikselmesi Kaydi 2

12

Voltaj Yukselmesi Kaydi 2

2

Voltaj Yukselmesi Kaydi 3

12

Voltaj Yikselmesi Kaydi 3

12

Voltaj Yikselmesi Kaydi 3

2

Voltaj Yikselmesi Kaydi 4

12

Voltaj Yikselmesi Kaydi 4

12

Voltaj Yikselmesi Kaydi 4

2

Voltaj Yikselmesi Kaydi 5 (en eski)

12

Voltaj Yikselmesi Kaydi 5 (en eski)

12

Voltaj Yikselmesi Kaydi 5 (en eski)

Voltaj Yikselmesi Sayisi

Aninda Toplam Aktif Glig (kW)

Maksimum Toplam Aktif Glg (kW)

Maksimum Toplam Aktif Gig Tarih Bilgisi

Aninda Toplam Reaktif Gig (kVAR)

Maksimum Toplam Reaktif Gug (kVAR)

Maksimum Toplam Reaktif Gu¢ Tarih Bilgisi

Gergek Gug Faktor

Minimum Gergek Gig¢ Faktori

Maksimum Gergek Gli¢ Faktori

108

85361B1905TR-05



PROFINET Uglincii Parti Entegrasyonu

TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Tablo 157 - Sistem Enerji 2 Veri Seti (Devam etti)

12

Minimum Gergek Gii¢ Faktoru Tarih Bilgisi

Maksimum Gergek Gug Faktoru Tarih Bilgisi

Toplam Aktif Enerji (kWh)

Toplam Reaktif Enerji (kVARh)

ToU_TotalActiveEnergyChannel1

ToU_TotalActiveEnergyChannel2

ToU_TotalActiveEnergyChannel3

E N N O O A N N

ToU_TotalActiveEnergyChannel4

Sistem Varlik Yonetimi Veri Seti

Tablo 158 - Sistem Varlik Yonetimi Veri Seti

Uzunluk (bayt) Ad

20 VendorName

32 ProductCode

7 MajorMinorRev

64 VendorURL

32 ProductName

20 ModelName

6 Temel MAC Adresi

20 SerialNumber

4 Zaman (moduli) ACIK
2 Olaylarin sayisi (Aygit Durumu)

Kontrol Veri Seti

Tablo 159 - Kontrol Veri Seti

Uzunluk (bayt) Ad

2 Motor Sicakhgi

1 SIL Grubu

1 Kullanilan Motor Termik Kapasitesi
2 Alarm Mesaji

2 Alarm Mesaji

2 Agtirma Mesaji

2 Actirma Mesaji

2 Actirma Zamani

2 Sifirlama Zamani

2 Ongbriict Alarmlarin Durum
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PROFINET Ugiincii Parti Entegrasyonu

Enerji Veri Seti

Tablo 160 - Enerji Veri Seti

Uzunluk (bayt)

Ad

4

Aninda Toplam Aktif Gug (kW)

4

Maksimum Toplam Aktif Gug (kW)

12

Maksimum Toplam Aktif Gli¢ Tarih Bilgisi

Aninda Toplam Reaktif Gug¢ (kVAR)

Maksimum Toplam Reaktif Gug (kVAR)

Maksimum Toplam Reaktif Giig Tarih Bilgisi

Gergek Glig Faktorl

Minimum Gergek Glig Faktori

Maksimum Gergek Glig Faktori

12

Minimum Gergek Gii¢ Faktort Tarih Bilgisi

Maksimum Gergek Gii¢ Faktori Tarih Bilgisi

Toplam Aktif Enerji (kWh)

Toplam Reaktif Enerji (KVARh)

ToU_TotalActiveEnergyChannel1

ToU_TotalActiveEnergyChannel2

ToU_TotalActiveEnergyChannel3

T O T O O I O O N

ToU_TotalReactiveEnergyChannel4

Tanilama Veri Seti

Tablo 161 - Tanilama Veri Seti

Uzunluk (bayt) Ad

4 Maks. Ortalama IRMS

12 Maks. Ortalama IRMS Tarih Bilgisi
4 IRMS Faz1

4 IRMS Faz2

4 IRMS Faz3

2 Termik Asiri Yuk Alarmi Sayisi

2 Sikisma Alarmi Sayisi

2 Duasuk Akim Alarmi Sayisi

2 Asirt Akim Alarmi Sayisi

2 Gegerli Faz Dengesizligi Alarmi Sayisi
2 Topraklama Akimi Alarmi Sayisi

2 Motor Asiri Isinma Alarmi Sayisi
2 Tum Alarmlarin Sayaci

2 Termik Asin YUk Agtirma Sayisi

2 Sikisma Agtirmasi Sayisi

2 Dusuk Akim Agtirmasi Sayisi

2 Uzun Baslatma Agtirmasi Sayisi
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PROFINET Uglincii Parti Entegrasyonu

TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Tablo 161 - Tanilama Veri Seti (Devam etti)

Uzunluk (bayt)

Ad

2 Asiri Akim Agtirmasi Sayisi

2 Motor Asiri Isinma Agtirmasi Sayisi

2 Duraksama Actirmasi Sayisi

2 Gegerli Faz Dengesizligi Agtirmasi Sayisi
2 Faz Konfigurasyonu Actirmasi Sayisi
2 Topraklama Akimi Agtirma Sayisi

2 Faz Tersine GCevirme Agtirmasi Sayisi
2 Gegerli Faz Kaybi Agtirmasi Sayisi

2 Tum Agtirmalarin Sayisi

14 Agtirma Kaydi 1

14 Agtirma Kaydi 2

14 Actirma Kaydi 3

14 Agtirma Kaydi 4

14 Actirma Kaydi 5

Varlik Yonetimi Veri Seti

Tablo 162 - Varlik Yonetimi Veri Seti

Uzunluk (bayt) Ad

20 VendorName

32 ProductCode

7 MajorMinorRev

64 VendorURL

32 ProductName

20 ModelName

20 SerialNumber

4 Zaman (moduli) ACIK

4 Zaman Anahtari ACIK

2 Olaylarin sayisi (Aygit Durumu)
4 Kontaktor déngulerinin sayisi

4 Aygit glic gevrimi sayisi

4 SIL Starter Durdurmalari sayisi
2 Maks | RMS

4 Ortalama | RMS

2 Maks Ortalama Voltaj

2 Ortalama Kullanim Omrii Voltaiji
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TeSys™ island — Dijital Motor Yénetimi Cozumu

PROFIBUS Ugiincii Parti Entegrasyonu

PROFIBUS Uciincii Parti Entegrasyonu

PROFIBUS Adreslemesi

PROFIBUS'ta, haberlesme moduili, moddiler bir DP sunucusudur. PROFIBUS,
moddler aygitlari slot ve indeks adreslemesi ile adresler. TeSys™ island slot
adresleme alanini biri avatarlar, digeri aygitlar igin olmak tzere iki bolgeye ayirir.
Slot 1, Sistem Avatarinin haberlesme moduli igin kullanilir. Her slot iginde farkh
veri setine erismek icin indeks degerleri kullanilir.

Programlama ortaminiza General Station Description Markup Language
(GSDML) dosyasinin ige aktardiktan sonra donanim katalogundan bir TeSys
island kopyasi ekleyin. TeSys island, baska hi¢cbir modil olmadan bir Sistem
Avatari ile olusturulur.

NOT: Bos slotlar da bos slotla doldurulmalidir.

Bos slotlara avatarlar ve aygitlar koymak icin asagidaki PROFIBUS Slot Araliklari,
sayfa 112 konusunda verilen bilgileri kullanarak programlama ortaminiza yonelik
talimatlari uygulayin. Ornegin:

1. CoDeSys v3.5’te bos slotlardan birini sag tiklayin ve Plug Device'l (Aygit Tak)
segin.

2. Katalogdan istediginiz avatari ya da aygiti secin.

Island tamamen tanimlandidinda, her avatarda erismeniz gereken veriler i¢in
etiketler olugturmaya baglayin.

TeSys™ island, fiziksel ve sanal modiilerlik i¢in asagidaki tabloda gdsterilen slot
araliklarini uygular:

Tablo 163 - PROFIBUS Slot Araliklan

Oge Slot Yorum
Haberlesme Modiilii / Sistem Avatari 1 —
Avatarlar 2-22 Aygit, Yik ve Uygulama avatarlari

Haberlesme Aygitlari

101-121 Dijital I/0 Moduli (DIOM)
Analog /O Moddlii (AIOM)
Starterler

SIL40 Starterler

Gl Araylizii Modila (PIM)
SIL Araylz{ Modild (SIM)

Voltaj Arayliz Modili (VIM)

Uygulanamaz

0, 23-99, 122-254 Bu slotlar, TeSys island ile kullaniimaz.

40.

IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butinligi) Seviyesi.
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PROFIBUS Ugiincii Parti Entegrasyonu

TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Tablo 164 - Avatar Numaralandirmasi Ornegi

Avatarin | PROFI- | Aciklama Island'daki Fiziksel Sira
Dijital BUS
Aragtaki | Avatar 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Sirasi Slotu
1 1 Sistem BC — — VIM — — SIM — —
2 2 AIOM — AIOM — — — — — — —
3 3 iki Y6nlii Motor - - — — SIL SIL — — —
— SIL Durdurma, Starter | Starter
W. Cat 1/241
4 4 Tek Yonli Motor — — — — — — — Starter —
5 5 1/0’lu Gig — — DIOM — — — — — PIM
Arayuzu
(Kontrol)

Tablo 165 - PROFIBUS Fiziksel Aygit Slotlari Ornegi

Island'daki
Fiziksel Sira

1

2 3 4 5 6 7 8 9

PROFIBUS
Fiziksel Aygit
Slotu

101 102 103 104 105 106 107 108

4.

DPVO0, PROFIBUS baglantisinin konfigirasyonu, PROFIBUS iletisimleriyle ilgili
tanilama ve dongulsel veri aligverisi icin kullanilir. DPV1, avatarlar ve aygitlar igin
dongusel olmayan veri gruplarinin aligverisinde kullanilir.

IEC 61158-5-3 §6.1.3.2.3.2 Modiil’'de aciklandigi gibi, sistemin konfiglirasyonu
icin kullanilmayan slotlar, bos slot olarak kaydedilir ve bunlara 0 uzunlukta Giris ve
Cikis veri uzunluklari ve 0x00 tanimlayici bayti atanir.

* Her modiil bir slot numarasiyla (1 - 254) adreslenir. Numaralandirma,
bosluksuz, artan siralamada, 1 ile baglayarak yapilir. Bir slotta bir moduil
yoksa, bos slot konfigiirasyonda karsilik gelen numarasi altina kaydedilir.

+ Her modul i¢in bir konfigtrasyon tanimlayicinin atanmasi gerekir.
Numaralandirma, bosluksuz, artan siralamada, 0 ile baglayarak yapilir. Bir
slotta bir modul yoksa, konfiglirasyona, 0 Giris ve Cikis Veri uzunluguna
sahip bir konfigiirasyon tanimlayici (bos slot) atanmalidir.

TeSys island PROFIBUS arayiizu, atanan Girig ve Cikis veri uzunlugu 0 ve
tanimlayici bayt uzunlugu 0x00 olan tim kullaniimayan slotlari bog olarak algilar.

Asagidaki tabloda TeSys island PROFIBUS araylizu MS1 (DPV1) iletisim
protokoli (PROFIBUS Sinif 1 istemci (denetleyici) ile dongisel olmayan iletisim)
icin degerler verilmektedir.

Tablo 166 - PROFIBUS Arayiizii MS1 DPV1 Protokol Degerleri

Servis Erisim Noktasi (Service Access Point | Ad

- SAP)

72 Bosta

94 DPV1_Read

95 DPV1_ Write

IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butunligu Seviyesi). ISO 13849’a gbre Kablolama Kategori 1 ve Kategori 2.
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TeSys™ island — Dijital Motor Yénetimi Cozumu

PROFIBUS Dongusel Veriler

General Station Description (GSD) ya da General Station Description Markup
Language (GSDML) dosyasini programlama ortaminiza iceri aktarirken ve her
avatari ilgili slotlara yerlestirirken bilgiler giris ve ¢ikis baytlariyla gosterilir.

PROFIBUS dongisel veriler, PROFINET dongusel verilere benzer bir yapidadir
ve dolayisiyla PROFINET Déngusel Veri, sayfa 79 bélimindeki tablolarda
listelenen avatarlar igin ayni giris ve ¢ikig verilerini paylasir.

PROFIBUS Dongusel Olmayan Veri

TeSys™ island, PROFIBUS dénglsel olmayan veri seti aligverisi icin agagidaki
slotlari ve indeks araliklarini destekler. TeSys island tarafindan desteklenen
PROFIBUS donglsel olmayan veri setleri hakkinda daha fazla bilgi almak igin
PROFINET Dongusel Olmayan Veri, sayfa 105 konusuna bakin. PROFIBUS ve
PROFINET, TeSys™ island i¢in ayni donglisel olmayan veri setlerini paylasir.

Tablo 167 - PROFIBUS Déngiisel Olmayan Veri

PROFIBUS Ugiincii Parti Entegrasyonu

Veri Seti Slot Dizin Yorum

0 — PROFIBUS’a ayrilmistir, herhangi bir
(Ayrimis) avatara ya da aygita eslestirimez

1 — indeks 0 Sistem Kontrolii igin ayrilmistir
Sistem Tanilamasi 1 1 —
Sistem Enerjisi 1 1 2 Voltaj Temel ve Voltaj Geligsmisi igerir
Sistem Enerjisi 2 1 3 Gli¢ Temel ve Enerji Temeli igerir
Sistem Varlik Yonetimi | 1 4 —
Sistem Kombine 1 5 —
Cikigl
Sistem Saati 1 6 —
Kontrol 2-22 0 —
Enerji 2-22 1 —
Tanilama 2-22 2 —
Varlik Yonetimi 101-121 0 —
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Veri Agiklamalari TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Veri Aciklamalari

Veri Yenileme Hizlan

Fieldbus protokolinuzin frekansini (RPI ya da tekrar hizi gibi) ya da PLC
programinizdaki déngusel olmayan verilerin glincellenme sikligini segerken,
island’in kendisindeki veri glincelleme sikligini anlamak énemlidir.

Ornegin Aktif Enerji verileri her 100 ms’de bir glincellenmektedir. Bu nedenle, PLC
programinin her 10 ms'de bir bu déngusel olmayan verileri giincellemesi kullanigli
degildir. Ancak, tim cikiglar (starterlar, dijital ¢ikislar, analog ¢ikislar, agma
sifirlamalari ve diger sifirlamalar veya 6n ayarlar) 10 ms’den az siklikta
glncellenir. Girigler, 5Gnem durumlarina gére cesitli sikliklarda giincellenir.

Daha fazla bilgi icin asadidaki tabloya bakiniz.

Tablo 168 - Veri Yenileme Hizlari

Maksimum giincelleme

Veri arahgi

Gug aygitlari, dijital I/O moddilleri ve SIL42 arayliz modiillerinin giris ve
¢ikis durumu

10 ms
ornegin, Calistir komutlari, kontaktér durumu (RunFwd, Tripped), dijital
giris (DIO, DI1...)

Glg aygitlarinin, analog I/O modiillerinin ve voltaj araylizi moddllerinin
(VIM) analog olgiimleri

ornegin, faz akimi (AvgIRMS, PhaseXIRMS), faz voltaji 100 ms
(VRMSPhaseX, AvgVRMS), gli¢ (InstActivePower, InstReactivePower,
PowerFactor), enerji (ActiveEnergy, ReactiveEnergy), analog girisler
(MotorTemperature, AlO, Al1)

Diger veriler

ornegin, varlik verileri: ContactorCycleCntr, TimeModuleOn, AvgIRMS 10ms
(6émdir boyu)

TeSys island I/O Verileri

TeSys™ island, makine verimliligini artirmak ve varlik yonetimini iyilestirmek icin
gelismis veriler Uretir ve bunlari PLC’ye gonderir. I/O verileri sistem ve avatar
seviyesinde mevcuttur. /O verisi turleri arasinda kontrol, tanilama, enerji ve varlik
yoénetimi verileri vardir. Asagidaki tablolar avatarlar igin gegerli girisleri ve ¢ikiglar
aciklamaktadir. Agagidaki tablolar, Snceden tanimlanmis iglev bloklari mevcut
olmadidinda Gglincu parti PLC islev blogu programlamasinda yardimci olmasi
amaciyla kullanilabilir.

Sistem I/O

Bu boélimdeki tablolar, Sistem Avatari icin gecerli olan girisleri ve ¢ikiglar
acgiklamaktadir.

42. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butinlugu Seviyesi).
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Veri Agiklamalari

Kontrol

Tablo 169 - Sistem Kontrol Girigleri

1/0 Adi Veri turi Boyut | Olgek Deger Aciklama
(Bit)
Agtirma Sifirlama BOOL 1 1 0,1 Bir Avatar Agtirma Olayini sifirlama komutu.
0 = Kapali, 1 = Agik
Tablo 170 - Sistem Kontrol Cikiglar
1/0 Adi Veri tiiri Boyut | Olgek Deger Aciklama
(Bit)
Sistem Caligiyor BOOL 1 1 0,1 Sistem Avatarinin Galisma modunda oldugunu
gOsterir.
0 = Kapall, 1 = Agik
Surimu Dugurdlmus BOOL 1 1 0,1 Sistem Avatarinin Kisith modda oldugunu
Mod gosterir.
0 =Kapall, 1 = Agik
Kuguk Olay BOOL 1 1 0,1 Sistem Avatarinin Kiguk Olay modunda
oldugunu gosterir.
0 = Kapali, 1 = Aglik
Calisma Oncesi BOOL 1 1 0,1 Sistem Avatarinin islem Oncesi modunda
oldugunu gosterir.
0 = Kapali, 1 = Agik
Zorlama Modu BOOL 1 1 0,1 Sistemin Zorlama modunda olup olmadigini
gosterir.
0 =Hayir, 1 = Evet
Test Modu BOOL 1 1 0,1 Sistem Avatarinin Test modunda oldugunu
gOsterir.
0 = Kapali, 1 = Agik
IP Adresi UDINT 32 — Maks.: Island'l kontrol eden Haberlesme Moddltnin IP
OxFFFFFFFF adresi.
Tanilamalar
Tablo 171 - Sistem Tanilama Girisgleri
RPP— Boyut | . o
110 Adi Veri tiru (Bit) Olgek | Deger Aciklama
Sistem Alarmi Sistem Alarmi Sayacini Sifirlar.
Sayacini Sifirla BOOL 1 1 0,1 0 = Kapali, 1 = Aglik
Sistem Kuguk Olay Sistem Kuglik Olay Sayacini Sifirlar.
Sayacini Sifirla BOOL 1 1 0.1 0 = Kapali, 1 = Agik
Fieldbus lletisim Olayi Fieldbus lletisim Olaylari Sayacini Sifirlar.
Sayacini Sifirla BOOL 1 1 0.1 0 = Kapall, 1 = Agik
Tablo 172 - Sistem Tanilama Cikislar
PP Boyut | . o
1/0 Adi Veri tiiri (Bit) Olgek | Deger Aciklama
Kontrol Voltaj BOOL 1 1 0.1 Bu gikis DOGRU olarak ayarlanirsa, bir kontrol
Dalgalanmasi ’ voltaji dalgalanmasi tespit edilir.
0 =Tum SIL Gruplari, SIL Starter Durdurma
durumu 5’e sahiptir (normal galisma, SIL Starter
ik BOOL 1 1 0,1 Durdurma Komutu alinmadr)

Durdurma Durumu

1 = Herhangi bir SIL Grubu, bir SIL Starter
Durdurma komutu aldi

43. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butlinligi) Seviyesi.
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Veri Agiklamalari TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Tablo 172 - Sistem Tanilama Cikiglari (Devam etti)

Boyut

1/0 Adi Veri turi (Bit) Olgek Deger Aciklama
. oo 0-65535
gleldbus lletisim Olay! UINT 16 1 (1’li adimlar Fieldbus iletisim olaylarinin sayisini sayar
ayaci halinde)
. 0- 65535
g:tzrg Alarmart UINT 16 1 (1’li adimlar Sistemdeki alarmlarin sayisini sayar
y halinde)
. - 0-65535
g':t:r; Kliglik Olay UINT 16 1 (1’li adimlar Sistemdeki kiiglik olaylarin sayisini sayar
y halinde)
Kiigiik Olay Kaydi 1 MINEVENTREC 80 — 0,— En giincel Kigiik Olay Kaydi 1
Kuglk Olay Kaydi 2 MINEVENTREC 80 — 0,— Kiguk Olay Kaydi 2
Kiigiik Olay Kaydi 3 MINEVENTREC 80 — 0,— Kiigiik Olay Kaydi 3
Kuguk Olay Kaydi 4 MINEVENTREC 80 — 0, — Kiicik Olay Kaydi 4
Kiguk Olay Kaydi 5 MINEVENTREC 80 — 0,— Kigik Olay Kaydi 5

SIL Grubu 1 igin durum

0 = SIL Grubu, sistem konfiglirasyonunda yok

1 = SIL Grubu Avatar Aygiti Olayindan etkilendi
2 = SIL Grubu Durdurma Komutu alindi, SIL
starterleri heniiz agik degil

3 = SIL Grubu Durdurma Komutu basariyla
USINT 8 — 0-5 verildi, tim SIL starterler agik

4 = SIL Grubu Durdurma Komutu yalnizca bir
SIM giris kanalina verildi (jumper ya da SIM
girisi kablolamasi bir soruna neden oluyor),
ancak SIL starterler basariyla acildi.

5 = Normal ¢alisma, SIL starterler agilabilir ya da
kapanabilir.

SIL Starter Durdurma
Mesaji Grup 1

SIL Grubu 2 igin durum

0 = SIL Grubu, sistem konfiglirasyonunda yok

1 = SIL Grubu Avatar Aygiti Olayindan etkilendi
2 = SIL Grubu Durdurma Komutu alindi, SIL
starterleri heniiz agik degil

3 = SIL Grubu Durdurma Komutu basariyla
USINT 8 — 0-5 verildi, tim SIL starterler agik

4 = SIL Grubu Durdurma Komutu yalnizca bir
SIM giris kanalina verildi (jumper ya da SIM
girisi kablolamasi bir soruna neden oluyor),
ancak SIL starterler basariyla acildi.

5 = Normal ¢alisma, SIL starterler agilabilir ya da
kapanabilir.

SIL Starter Durdurma
Mesaji Grup 2

SIL Grubu 3 i¢in durum

0 = SIL Grubu, sistem konfiglirasyonunda yok

1 = SIL Grubu Avatar Aygiti Olayindan etkilendi
2 = SIL Grubu Durdurma Komutu alindi, SIL
starterleri henuiz agik degil

3 = SIL Grubu Durdurma Komutu basariyla
USINT 8 — 0-5 verildi, tim SIL starterler agik

4 = SIL Grubu Durdurma Komutu yalnizca bir
SIM giris kanalina verildi (jumper ya da SIM
girisi kablolamasi bir soruna neden oluyor),
ancak SIL starterler bagariyla agildi.

5 = Normal ¢alisma, SIL starterler agilabilir ya da
kapanabilir.

SIL Starter Durdurma
Mesaji Grup 3

SIL Grubu 4 igin durum

0 = SIL Grubu, sistem konfiglirasyonunda yok

1 = SIL Grubu Avatar Aygiti Olayindan etkilendi
2 = SIL Grubu Durdurma Komutu alindi, SIL
starterleri heniiz agik degil

3 = SIL Grubu Durdurma Komutu basariyla
USINT 8 — 0-5 verildi, tim SIL starterler agik

4 = SIL Grubu Durdurma Komutu yalnizca bir
SIM giris kanalina verildi (jumper ya da SIM
girisi kablolamasi bir soruna neden oluyor),
ancak SIL starterler basariyla acildi.

5 = Normal galisma, SIL starterler agilabilir ya da
kapanabilir.

SIL Starter Durdurma
Mesaji Grup 4
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Tablo 172 - Sistem Tanilama Cikiglari (Devam etti)

110 Adi

Veri tiirii

Boyut
(Bit)

Olgek

Deger

Aciklama

SIL Starter Durdurma
Mesaji Grup 5

USINT

0-5

SIL Grubu 5 igin durum

0 = SIL Grubu, sistem konfiglirasyonunda yok

1 = SIL Grubu Avatar Aygiti Olayindan etkilendi
2 = SIL Grubu Durdurma Komutu alindi, SIL
starterleri henuz agik degil

3 = SIL Grubu Durdurma Komutu basariyla
verildi, tim SIL starterler agik

4 = SIL Grubu Durdurma Komutu yalnizca bir
SIM giris kanalina verildi (jumper ya da SIM
girisi kablolamasi bir soruna neden oluyor),
ancak SIL starterler basariyla acildi.

5 = Normal galisma, SIL starterler acilabilir ya da
kapanabilir.

SIL Starter Durdurma
Mesaji Grup 6

USINT

SIL Grubu 6 igin durum

0 = SIL Grubu, sistem konfiglirasyonunda yok

1 = SIL Grubu Avatar Aygiti Olayindan etkilendi
2 = SIL Grubu Durdurma Komutu alindi, SIL
starterleri henlz agik degil

3 = SIL Grubu Durdurma Komutu basariyla
verildi, tim SIL starterler agik

4 = SIL Grubu Durdurma Komutu yalnizca bir
SIM giris kanalina verildi (jumper ya da SIM
girisi kablolamasi bir soruna neden oluyor),
ancak SIL starterler basariyla agildi.

5 = Normal galisma, SIL starterler agilabilir ya da
kapanabilir.

SIL Starter Durdurma
Mesaji Grup 7

USINT

SIL Grubu 7 igin durum

0 = SIL Grubu, sistem konfiglirasyonunda yok

1 = SIL Grubu Avatar Aygiti Olayindan etkilendi
2 = SIL Grubu Durdurma Komutu alindi, SIL
starterleri henuz agik degil

3 = SIL Grubu Durdurma Komutu basariyla
verildi, tim SIL starterler agik

4 = SIL Grubu Durdurma Komutu yalnizca bir
SIM giris kanalina verildi (jumper ya da SIM
girisi kablolamasi bir soruna neden oluyor),
ancak SIL starterler basariyla agildi.

5 = Normal galisma, SIL starterler agilabilir ya da
kapanabilir.

SIL Starter Durdurma
Mesaiji Grup 8

USINT

SIL Grubu 8 igin durum

0 = SIL Grubu, sistem konfiglirasyonunda yok

1 = SIL Grubu Avatar Aygiti Olayindan etkilendi
2 = SIL Grubu Durdurma Komutu alindi, SIL
starterleri henuz agik degil

3 = SIL Grubu Durdurma Komutu basariyla
verildi, tim SIL starterler agik

4 = SIL Grubu Durdurma Komutu yalnizca bir
SIM giris kanalina verildi (jumper ya da SIM
girisi kablolamasi bir soruna neden oluyor),
ancak SIL starterler basariyla acildi.

5 = Normal galisma, SIL starterler acilabilir ya da
kapanabilir.
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Tablo 172 - Sistem Tanilama Cikiglari (Devam etti)

Boyut

1/0 Adi Veri turi (Bit) Olgek Deger Aciklama
SIL Grubu 9 igin durum
0 = SIL Grubu, sistem konfiglirasyonunda yok
1 = SIL Grubu Avatar Aygiti Olayindan etkilendi
2 = SIL Grubu Durdurma Komutu alindi, SIL
starterleri henuiz agik degil
3 = SIL Grubu Durdurma Komutu basariyla
I\S/Ille_s??girj D;rdurma USINT 8 — 0-5 verildi, tim SIL starterler agik
) P 4 = SIL Grubu Durdurma Komutu yalnizca bir
SIM giris kanalina verildi (jumper ya da SIM
girisi kablolamasi bir soruna neden oluyor),
ancak SIL starterler bagariyla agildi.
5 = Normal galisma, SIL starterler agilabilir ya da
kapanabilir.
SIL Grubu 10 igin durum
0 = SIL Grubu, sistem konfiglirasyonunda yok
1 = SIL Grubu Avatar Aygiti Olayindan etkilendi
2 = SIL Grubu Durdurma Komutu alindi, SIL
starterleri heniiz agik degil
3 = SIL Grubu Durdurma Komutu basariyla
,\SA”(;S??S‘% D;J(r)durma USINT 8 — 0-5 verildi, tim SIL starterler agik
J P 4 = SIL Grubu Durdurma Komutu yalnizca bir
SIM giris kanalina verildi (jumper ya da SIM
girisi kablolamasi bir soruna neden oluyor),
ancak SIL starterler basariyla agildi.
5 = Normal galisma, SIL starterler agilabilir ya da
kapanabilir.
Ener;ji
Tablo 173 - Sistem Voltaji Temel Girigler
AP Boyut s N
1/0 Adi Veri tiirii (Bit) Olgek | Deger Aciklama
. . Maks. Voltaj RMS degerini ve ilgili tarih bilgilerini
I\S/I?klsmum Voltaj RMS BOOL 1 1 0,1 sifirlayin.
mria 0=No, 1=Evet
Maksimum Maks. Dengesizlik Voltajini ve ilgili tarih bilgisini
Dengesizlik Voltajini BOOL 1 1 0,1 sifirlayin.
Sifirla 0=No, 1=Evet
Yukari Akis Voltaj :
Dalgalanma BOOL 1 1 0.1 Vo_ltaj Dalgalanma Durumunu sifirlama komutu.
0=No, 1=Evet
Durumunu Sifirla
Tablo 174 - Sistem Voltaji Temel Cikiglar
AP Boyut " N
1/0 Adi Veri tura (Bit) Olgek Deger Aciklama
. Bir Voltaj Dusmesi veya Yukselmesi meydana
B:Ta;:z;?lﬁzvsgﬂmu BOOL 1 1 0,1 geldiginde agiktir. Sifirlama komutu.
9 0 = Kapali, 1 = Agik
0-1.000
Ortalama Voltaj RMS UINT 16 1 (1’li adimlar Ortalama RMS Voltaji (V), 3 faz
halinde)
. 0-65.535
Makglmum Ortalama UINT 16 1 (1’li adimlar Maksimum voltaj (V), sistem tarafindan élgllen
Voltaj RMS ;
halinde)
Maksimum Ortalama . . i .
Voltaj Zaman Damgasi DT 64 — — Maksimum ortalama voltajin Tarihi ve Saati
0-65.535
Voltaj RMS Fazi 1 (V) | UINT 16 1 (1’li adimlar Ortalama RMS voltaji (V), L1 ve nétr arasinda
halinde)
0-65.535
Voltaj RMS Fazi 2 (V) UINT 16 1 (1’li adimlar Ortalama RMS voltaji (V), L2 ve nétr arasinda
halinde)
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Veri Agiklamalari

Tablo 174 - Sistem Voltaji Temel Cikiglar (Devam etti)

/0 Adi Veri tiirii ?B"i%’)”t Olgek | Deger Agiklama
0-65.535
Voltaj RMS Fazi 3 (V) UINT 16 1 (1’li adimlar Ortalama RMS voltaji (V), L3 ve nétr arasinda
halinde)
- . 0-100
egggsssilz(!;:)vmtaﬂ USINT 8 1 |(q1:| add|;~n|ar Dengesizlik voltaji %’si
alinde
. 0-100
Maksimum ,: . - .
Dengesizlik Voltaji % USINT 8 1 (hL::nac;jé;nlar Maksimum dengesizlik voltaji (%)
Maksimum
Dengesizlik Voltaji DT 64 — — Maksimum dengesizlik voltajinin Tarihi ve Saati
Zaman Damgasi
Voltai F AB Olgiilen voltaj faz sirasi (ABC veya ACB)
vézjy:’:a:JACaIg)sIraSI nee BOOL 1 1 0,1 0 = Faz sirasi ABC
1=Faz sirasi ACB
0-255 . . ,
Frokans (2 o |1 | (weamar | frgic vt ekans (i) Bukayfaz e
halinde) ¢ '
Tablo 175 - Sistem Voltaji Geligmis Girigler
IO Adi Veri tirii ?B"i{)”t Olgek | Deger Aciklama
Voltaj Digme Sayisini Voltaj Dismesi sayacini sifirlama komutu.
Sifirla BOOL 1 1 0.1 0 =Hayir, 1 = Evet
Voltaj Yikselme Voltaj Yikselmesi sayacini sifirama komutu.
Sayisini Sifirla BOOL 1 1 0.1 0 =Hayir, 1 = Evet
Tablo 176 - Sistem Voltaji Geligsmis Cikiglar
1/0 Adi Veri tiirii :BBcR/)ut Olgek | Deger Agiklama
Voltaj Diigmesi Kaydi | |\ - 6 ; ?1' gosss Voltaj Dissmesi Kaydi 1 igin minimum voltaj
1 (en son) halinde) buyuklaga (V)
Voltaj Dismesi Kaydi UINT 16 1 ?{’fliisé?j?rilar Voltaj Dismesi Kaydi 2 igin minimum voltaj
2 halinde) blyuklugu (V)
Voltaj Diismesi Kaydi | |7 6 ; ?1' 85335 Voltaj Dilsmesi Kaydi 3 igin minimum voltaj
3 . buyukliga (V)
halinde)
Voltaj Dismesi Kaydi | |7 6 ; ?1' 80335 Voltaj Diismesi Kayd 4 igin minimum voltaj
4 halinde) buyuklugu (V)
Voltaj Dusmesi Kaydi UINT 16 1 ?{‘Elsi5é?c,i?rf1lar Voltaj Dusmesi Kaydi 5 icin minimum voltaj
5 (en eski) halinde) blyukligu (V)
Voltaj Dusmesi Kaydi DT 64 Voltaj Dismesi Kaydi 1 Baslangi¢ Tarih Bilgisi
1 Baslangig Tarihi - - (Tarih, Saat)
Voltaj Dusmesi Kaydi DT 64 Voltaj Dismesi Kaydi 2 Baslangi¢ Tarih Bilgisi
2 Baslangig Tarihi - - (Tarih, Saat)
Voltaj Dusmesi Kaydi DT 64 Voltaj Dusmesi Kaydi 3 Baslangi¢ Tarih Bilgisi
3 Baslangig Tarihi - - (Tarih, Saat)
Voltaj Dusmesi Kaydi DT 64 Voltaj Dismesi Kaydi 4 Baslangi¢ Tarih Bilgisi
4 Baslangig Tarihi - - (Tarih, Saat)
Voltaj Dusmesi Kaydi DT 64 Voltaj Dismesi Kaydi 5 Baslangi¢ Tarih Bilgisi
5 Baslangig Tarihi - - (Tarih, Saat)
Voltaj Dusmesi Kaydi DT 64 Voltaj Dismesi Kaydi 1 Bitis Tarih Bilgisi (Tarih,
1 Bitis Tarihi - - Saat)
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Tablo 176 - Sistem Voltaji Geligsmis Cikiglar (Devam etti)

Boyut

1/0 Adi Veri tiirii (Bit) Olgek | Deger Aciklama
Voltaj Dugmesi Kaydi DT 64 Voltaj Dusmesi Kaydi 2 Bitis Tarih Bilgisi (Tarih,
2 Bitis Tarihi - - Saat)
Voltaj Dismesi Kaydi DT 64 Voltaj Dugmesi Kaydi 3 Bitis Tarih Bilgisi (Tarih,
3 Bitis Tarihi - - Saat)
Voltaj Dusmesi Kaydi DT 64 Voltaj Dusmesi Kaydi 4 Bitis Tarih Bilgisi (Tarih,
4 Bitis Tarihi - - Saat)
Voltaj Dismesi Kaydi DT 64 Voltaj Dugmesi Kaydi 5 Bitis Tarih Bilgisi (Tarih,
5 Bitis Tarihi - - Saat)

0-65.335
Voltaj Disme Sayisi UINT 16 1 (1’li adimlar Voltaj Dugmesi sayaci

halinde)
Voltaj Yikselmesi O',6.5'335 Voltaj Yikselmesi Kaydi 1 igcin maksimum voltaj
Kaydi 1 (en son) UINT 16 1 (i adimlar baytkligi (V)

Y halinde) yukiug

Voltaj Yikselmeai UINT 6 ] ?1' oo83 Voltaj Yilkselmesi Kaydi 2 igin maksimum voltaj
Kaydi 2 halinde) buyuklugu (V)
Voltaj Ylkselmeai UINT 16 1 ?ﬁiﬁ?ﬁglar Voltaj Yikselmesi Kaydi 3 igin maksimum voltaj
Kaydi 3 halinde) buyuklagu (V)
Voltaj Yikselmeai UINT 6 ] ?1' A Voltaj Yiikselmesi Kaydi 4 igin maksimum voltaj
Kaydi 4 halinde) buyuklugu (V)
Voltaj Yikselmesi UINT 5 1 ?1' 85335 Maksimum voltaj biytkligi (V) Voltaj
Kaydi 5 (en eski) . Yikselmesi Kaydi 5

halinde)
Voltaj Yukselmesi PRV ; ' RilAici
Kaydi 1 Baslangic DT 64 . _ zgi?LYglng)lmeQ Kaydi 1 Baslangi¢ Tarih Bilgisi
Tarihi )
Voltaj Yikselmesi . . o
Kayd! 2 Baslangic DT 64 . _ E{roaltreilLY;I;:)lmey Kaydi 2 Baslangi¢ Tarih Bilgisi
Tarihi !
Voltaj Yukselmesi . . o
Kaydi 3 Baslangi DT 64 . . E{I_C;I:-?LYglgztta)lme& Kaydi 3 Baslangi¢ Tarih Bilgisi
Tarihi ’
Voltaj Yukselmesi . . o
Kayd! 4 Baslangic DT 64 o . E{rc;ltr?LY;I::%Imeﬁ Kaydi 4 Baslangi¢ Tarih Bilgisi
Tarihi ’
Voltaj Yukselmesi S . N
Kaydi 5 Baslangig DT 64 . . Xroaltr?LY;I;z%Ime& Kaydi 5 Baslangig¢ Tarih Bilgisi
Tarihi ’
Voltaj Yukselmesi DT 64 Voltaj Yikselmesi Kaydi 1 Bitig Tarih Bilgisi
Kaydi 1 Bitis Tarihi - - (Tarih, Saat)
Voltaj Yukselmesi DT 64 Voltaj Yikselmesi Kayd 2 Bitis Tarih Bilgisi
Kaydi 2 Bitis Tarihi - - (Tarih, Saat)
Voltaj Yikselmesi DT 64 Voltaj Yikselmesi Kaydi 3 Bitis Tarih Bilgisi
Kaydi 3 Bitig Tarihi - - (Tarih, Saat)
Voltaj Yukselmesi DT 64 Voltaj YUkselmesi Kaydi 4 Bitis Tarih Bilgisi
Kaydi 4 Bitis Tarihi - - (Tarih, Saat)
Voltaj Yukselmesi DT 64 Voltaj YUkselmesi Kaydi 5 Bitis Tarih Bilgisi
Kaydi 5 Bitis Tarihi - - (Tarih, Saat)

S 0-65.335
\Slglt?élYukselme UINT 16 1 (1’li adimlar Voltaj Yikselmesi sayaci
y halinde)
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Tablo 177 - Sistem Giicii Temel Girigler

/0 Adi Veri tiirii :33‘}{)“ Olgek | Deger Aciklama
Maksimum Toplam Aktif Gli¢ Maks. degerini ve ilgili tarih bilgisini
e BOOL 1 1 0,1 sifirlayin.
Aktif Glcu Sifirla 0=No, 1= Evet
Maksimum Toplam Reaktif Gli¢ Maks. degerini ve ilgili tarih bilgisini
i BOOL 1 1 0,1 sifirlayin.
Reaktif Gici Sifirla 0=No, 1= Evet
- . Gergek Gug Faktori Min. degerini 1’e getirin ve
';"'rll'tr.‘.“{m..GSe]E@‘fk Gle | BooL 1 1 0, 1 ilgili tarih bilgisini sifirlayin.
aktorlni Sifirla 0=No, 1= Evet
. Gergek Gug Faktori Maks. degerini ve ilgili tarih
Maksimum Gergek AR
i e BOOL 1 1 0,1 bilgisini sifirlayin.
Glg Faktorini Sifirla 0=No, 1= Evet
Tablo 178 - Sistem Giicii Temel Cikiglar
RPP Boyut | . o
110 Adi Veri turu (Bit) Olgek | Deger Aciklama
-2.147.483.648 -
Anlik Toplam Aktif Giig | DINT 32 0,001 (ziﬁlf;aﬁf’a'?” Avatar igin toplam AKtif Giicil verir (kW).
halinde)
-9.999.999 -
Maksimum Toplam 9.999.999 Avatar i¢in toplam aktif gliciin maksimum
Aktif Glig DINT 32 0,001 (1’li adimlar degerini verir (kW).
halinde)
Maksimum Toplam . PR o
g Maksimum toplam Aktif Gl degeri
é{ﬂ(’;gug Zaman oT 64 - - kaydedildiginde tarih ve saati verir.
-9.999.999 -
Anlik Toplam Reaktif 9.999.999 Avatar igin toplam Reaktif Glg degerini verir
Gig DINT 32 0,001 | (1% adimlar (KVAR).
halinde)
-9.999.999 -
Maksimum Toplam DINT 32 0.001 9.999.999 Avatar icin Reaktif Guiclin maksimum degerini
Reaktif Glug ’ (1’li adimlar verir (kVAR).
halinde)
Maksimum Toplam Maksimum to if Gu geri
g plam Reaktif Glg¢ degeri
E’?l?:ttilf Gig Zaman ot 64 - - kaydedildiginde tarih ve saati verir.
0-100
Gergek Gug Faktord USINT 8 0,01 (1'li adimlar Gergek Gli¢ Faktori degerini verir.
halinde)
Mini G K Gii 0-100
F;rllltr'grls]m ereekBue | ysiNT 8 0,01 (1'li adimlar Gergek Gli¢ Faktori minimum degerini verir.
halinde)
Maksimum Gergek 0-100
Giig Faktorii USINT 8 0,01 (1’li adimlar Gergek Gug Faktoru maksimum degerini verir.
halinde)
Minimum Gergek Gl DT 64 . . Minimum Gu¢ Faktori degeri kaydedildiginde
Faktérli Zaman Etiketi tarih ve saati verir.
gﬁg?ﬁgfﬂ‘fﬁgn oT 64 _ _ Maksimum Giig Faktsrii degeri kaydedildiginde

Damgasi

tarih ve saati verir.
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Tablo 179 - Sistem Enerjisi Temel Girigler

10 Adi Veri tiirii ?B"ii’)“t Olgek | Deger Aciklama
Sistem Avatari reaktif enerji birikimini sifirlar, yik
Toplam Reaktif veya uygulama seviyesi enerji verilerini
Enerjiyi Sifirla BOOL 1 1 0.1 etkilemez.
0 = Hayir, 1 = Evet
. o Toplam Aktif Enerji degerini Toplam Aktif Enerji
'Sl'ofpliam Aktif Enerjiyi BOOL 1 1 0,1 On Ayar degerine ayarlama komutu.
Iiria 0 = Hayir, 1 = Evet

Tablo 180 - Sistem Enerjisi Temel Cikiglar

1/0 Adi Veri tiirii ?g’i{)“t Olgek | Deger Agiklama
0-4.294.967.295
Toplam Aktif Ener;ji UDINT 32 0,001 (1’li adimlar Toplam Aktif Enerji degerini verir (kWh).
halinde)
0-999.999.999
Toplam Reaktif Enerji UDINT 32 0,001 (1’li adimlar Toplam Reaktif Enerji degerini verir (kVARh).
halinde)
Varlik Yonetimi
Tablo 181 - Sistem Uriin Verisi Cikiglari
/0 Adi Veri tiirii ?B"i{)”t Olgek E:n Min. | Maks. Adm | Agiklama
Temel MAC DT_MAC 48 _ _ _ _ _ Fieldbus Ethernet portu 1'in MAC
Adresi adresi.
Tablo 182 - Sistem Bakim Verisi Cikiglar
/0 Adi Veri tiirii (Bg}g“f Olgek | B | Min. | Maks. Adm | Agiklama
- Bu kayit, moddlin kullanim émri
Zaman (moddlt) |5\ 32 1 Saat | 0 4.294.967.295 | 1 boyunca agik kaldi: stireyi
ACIK o
gosterir.
Bu kayit, bu modulde kag defa bir
aygit olay1 meydana geldigini
Olaylarin Sayisi go6stermeyi amagclar. Bu deger,
(Aygit Olaylar) | UINT 16 1 — |0 65.535 1 kalici bellege kaydedilmeyi
engelleyen veya bellegdi bozan
aygit olaylarini kapsamaz.
Zaman
Tablo 183 - Sistem Saati Cikiglari
110 Adi Veri tiirii Boyut (Bit) Olgek Deger Aciklama
Sistem Saati DT 64 — — Sistem igin saat ve tarihi verir.

Avatar I/O

Bu boélimdeki tablolar, avatarlari igin gecerli olan girisleri ve gikiglari
acgiklamaktadir.
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Kontrol

Tablo 184 - Avatar Kontrol Girigleri

Boyut

1/0 Adi Veritiirii | gjp) Olgek Deger Agiklama
Bir avatar agtirma olayini sifirlama komutu
Actirma Sifirlama BOOL 1 1 0,1 0 = Kapali, 1 = Aglk
Avatar lleri Anahtari komutu.
Calisma 1 BOOL 1 1 0,1 0 = Kapali, 1 = Acik
Kablolama Kategorisi 3 ve Kablolama Kategorisi
4 avatarlari igin Avatar lleri yedek Anahtari
Caligma 2 BOOL 1 1 0,1 komutu.
0 =Kapall, 1 = Agik
o Avatar lleri Anahtari komutu.
ileri Caligma BOOL 1 1 0,1 0 = Kapali, 1= Acik
Geri Cevirici Avatar ile Geri Cevirme anahtarini
Geri Calisma BOOL 1 1 0,1 kapatma komutu
0 = Kapali, 1 = Aglik
. - Motoru Dusuk Hizla ileri galigtirma komutu
lleri Caligma Duslk BOOL 1 1 0,1 0 = Kapal, 1 = Acik
T . Motoru Yiiksek Hizla ileri calistirma komutu
lleri Calisma Yuksek BOOL 1 1 0,1 0 = Kapal, 1 = Acik
. - Duslk Hizda Geri Calisma komutu
Geri Calisma Diisik BOOL 1 1 0,1 0 = Kapal, 1 = Acik
} . Yiksek Hizda Geri Calisma komutu
Geri Calisma Yiksek BOOL 1 1 0,1 0 = Kapal, 1 = Acik
Mantiksal Cikis 1'i Kapat komutu
Mantiksal Cikis 1 BOOL 1 1 0,1 0 = Kapat, 1= Acik
Mantiksal Cikis 2'yi Kapat komutu
Mantiksal Cikis 2 BOOL 1 1 0,1 0 = Kapat, 1 = Agik
Dijital ¢ikis 0'I kapat komutu
Dijital Cikis 0 BOOL 1 1 0,1 0 = Kapat, 1= Acik
Dijital ¢ikis 1'i kapat komutu
Dijital Cikis 1 BOOL 1 1 0,1 0 = Kapat, 1 = Agik
-32.768 - 32.767 , N
Analog Cikis 0 INT 16 1 (1'li adimlar halinde) Analog ¢ikis 0’a yazilacak deger
Tablo 185 - Avatar Kontrol Cikiglari
... .. | Boyut " -
1/0 Adi Veri tiirii (Bit) Olgek Deger Aciklama
Avatar kontrol edilmek igin hazir (avatardaki tim
Hazir BOOL 1 1 0,1 Aygitlar Hazir).
0 =Kapali, 1 = Agik
Avatar ilk Aygitinin Yukari Akis ana glcinin
Yukari Akis Voltaji BOOL 1 1 0.1 mevcut oldugunu tespit etti (Devre kesici kapalr).
Mevcut 1 ’ 0 = voltaj varligi algilanmadi
1 = voltaj varligi algilandi
Avatar ikinci Aygitinin (varsa) Yukari Akis ana
Yukari Akis Voltaji glcinin mevcut oldugunu tespit etti.
Mevcut 2 BOOL L 1 0.1 0 = voltaj varligi algilanmadi
1 = voltaj varligi algilandi
Avatar Gglincti Aygitinin (varsa) Yukari Akis ana
Yukari Akis Voltaji glicinin mevcut oldugunu tespit etti.
Mevcut 3 BOOL L 1 0.1 0 = voltaj varligi algilanmadi
1 = voltaj varligi algilandi
Avatar doérdincl Aygitinin (varsa) Yukari Akis
Yukari Akis Voltaji BOOL y 1 0.1 ana glcunin mevcut oldugunu tespit etti.
Mevcut 4 ’ 0 = voltaj varligi algilanmadi
1 = voltaj varligi algilandi
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Tablo 185 - Avatar Kontrol Cikiglari (Devam etti)

Durumu

/0 Adi Veri tiirii ?B"i{)”t Olgek Deger Aciklama
Kablolama Kategorisi 3 ve Kablolama Kategorisi
Calisma 1 Durumu BOOL 1 1 0,1 4 icin ana anahtarin durumu.
0 = anahtar agik, 1 = anahtar kapal
Kablolama Kategorisi 3 ve Kablolama Kategorisi
Calisma 2 Durumu BOOL 1 1 0,1 4 icin ana anahtarin durumu.
0 = anahtar agik, 1 = anahtar kapal
Lo Avatar ileri Anahtari Geri Besleme,
lleri Calisma Durumu BOOL 1 1 0,1 0 = anahtar acik, 1= anahtar kapall
. Avatar Geri Anahtari Geri Besleme,
Geri Galigma Durumu | BOOL 1 1 0,1 0 = anahtar acgik, 1 = anahtar kapal
Y/U avatarlari igin Y anahtarinin konumu.
Calisma Y Durumu BOOL 1 1 0,1 0 = Kapali, 1 = Aik
Y/U avatarlari igin D Anahtarinin konumu.
Calisma D Durumu BOOL 1 1 0,1 0 =Kapali, 1 = Agik
- - Motor Hiz1’de ¢alisiyor
lleri Galisma Dsik | oo | 4 1 0,1 0 = Motor durdu veya Hiz1'de
Durumu 1 = Motor Hiz2'de galistyor
. . Motor Hiz2'de ¢alisiyor
lleri Galigma Yuksek BOOL 1 1 0,1 0 = Motor durdu veya Hiz1'de
Durumu 1 = Motor Hiz2'de galistyor
Geri Calisma Duslik Duslk Hiz Geri Cevirici anahtarinin konumu.
Durumu BOOL |1 1 0,1 0 = Kapali, 1 = Acik
Geri Calisma YUksek Yiksek Hiz Geri Cevirici anahtarinin konumu.
Durumu BOOL |1 1 0.1 0 =Kapal, 1 = Acik
Mantiksal Cikis 1 Cikis 1 konumu.
Durumu BOOL 1 1 0.1 0 =Kapali, 1 =Acik
Mantiksal Cikig 2 Cikis 2 konumu.
Durumu BOOL 1 1 0.1 0 =Kapali, 1= Agik
Mantiksal Giris 1 Avatarin Dijital Giris 1 Durumu.
Durumu BOOL 1 1 0.1 0 = Kapali, 1 = Agik
Mantiksal Girig 2 Avatarin Dijital Giris 1 Durumu.
Durumu BOOL |1 1 0,1 0 = Kapali, 1 = Acik
- DIOM Avatarin Dijital Girig 0 Durumu.
Dijital Giris Durumu 0 | BOOL 1 1 0,1 0 = Kapali, 1 = Acik
- DIOM Avatarin Dijital Girig 1 Durumu
Dijital Girig Durumu 1 BOOL 1 1 0,1 0 = Kapali, 1= Acik
. DIOM Avatarin Dijital Giris 2 Durumu.
Dijital Giris Durumu2 | BOOL 1 1 0,1 0 = Kapali, 1 = Agik
- DIOM Avatarin Dijital Giris 3 Durumu.
Dijital Giris Durumu 3 | BOOL 1 1 0,1 0 = Kapali, 1 = Agik
Calismanin devam etmesi ve bir agtirma
Baypas Komutu BOOL 1 1 0.1 nedeniyle durmamasi igin baypas komutu
Durumu ’ verildiginde avatarin durumu
0 = Kapali, 1 = Agik
Yerel modda avatar mantigi dijital giriglerden
alinan komutlarla kontrol edilir ve PLC komutlari
Yerel lleri Calisma BOOL 1 1 0 1 dikkate alinmaz.
Durumu ’ .
Avatar Yerel lleri Anahtari Geri Besleme,
0 = anahtar agik, 1 = anahtar kapali
Yerel modda avatar mantigi dijital girislerden
alinan komutlarla kontrol edilir ve PLC komutlari
Yerel Geri Calisma BOOL 1 1 0.1 dikkate alinmaz.

Avatar Geri ileri Anahtari Geri Besleme,
0 = anahtar acgik, 1 = anahtar kapal
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Tablo 185 - Avatar Kontrol Cikiglar (Devam etti)

Boyut

1/0 Adi Veri turi (Bit) Olgek Deger Aciklama
Yerel modda avatar mantid dijital giriglerden
alinan komutlarla kontrol edilir ve PLC komutlari
Yerel lleri Diisiik Hiz BOOL 1 1 0.1 dikkate alinmaz.
Durumu Avatar Yerel ileri Diisiik Hiz Anahtari Geri
Besleme,
0 = anahtar agik, 1 = anahtar kapal
Yerel modda avatar mantigi dijital girigslerden
alinan komutlarla kontrol edilir ve PLC komutlar
Yerel lleri Yiksek Hiz | ool | 4 ) 0.1 dikkate alinmaz.
Durumu Avatar Yerel ileri Yiiksek Hiz Anahtari Geri
Besleme,
0 = anahtar agik, 1 = anahtar kapali
Yerel modda avatar mantidi dijital girislerden
alinan komutlarla kontrol edilir ve PLC komutlari
Yerel Geri Duslk Hiz BOOL 1 1 0.1 dikkate alinmaz.
Durumu Avatar Yerel Geri Diisiik Hiz Anahtar Geri
Besleme,
0 = anahtar agik, 1 = anahtar kapali
Yerel modda avatar mantidi dijital giriglerden
alinan komutlarla kontrol edilir ve PLC komutlari
Yerel Geri Yiksek Hiz | ool | 4 . 0.1 dikkate alinmaz.
Durumu Avatar Yerel Geri Yiiksek Hiz Anahtari Geri
Besleme,
0 = anahtar agik, 1 = anahtar kapal
M I Mod G . Avatar, manuel modda yerel komut ve PV
anue’ Vod Seeersiz | ool 1 1 0,1 kontroldi ile kontrol edilir.
Kilma Durumu 0 = Kapali, 1 = Agik
S PV Kontrol Girigi 0’in Durumu (giris islemesinden
PV Kontrol Girigi 0 BOOL 1 1 0,1 sonra avatara giden komut).
Durumu 0 =Kapali, 1 = Agik
s PV Kontrol Girigi 1’in Durumu (giris islemesinden
PV Kontrol Girisi 1 BOOL 1 1 0,1 sonra avatara giden komut).
Durumu 0 =Kapali, 1 = Agik
. -32.768 - 32.767
PV Girigi 0 INT 16 1 (1'li adimlar halinde)
. -32.768 - 32.767
PV Girisi 1 INT 16 1 (1'li adimlar halinde)
PV Girigi 2 INT 16 1 Z?ﬁ{éﬁi&éfﬁ o o) | PVgiisinin sigiilen degerini verir
_ -32.768 - 32.767
PV Girisi 3 INT 16 1 (1'li adimlar halinde)
_ -32.768 - 32.767
PV Girisi 4 INT 16 1 (1'li adimlar halinde)
PV Anahtari 0 BOOL 1 1 0,1 Pozitif Mantik — Bir PV Anahtari girisi ACIK ya da
PV Kontrol Seviyesinin Ustiinde bir PV girisi,
PV Anahtari 1 BOOL 1 1 1,0 ACIK komutunu temsil eder.
PV Anahtari 2 BOOL 1 1 1,0 Negatif Mantik — Bir PV Anahtar girisi KAPALI ya
da PV Kontrol Seviyesinin altinda bir PV girisi,
PV Anahtari 3 BOOL 1 1 1,0 ACIK komutunu temsil eder.
PV Anahtari 4 BOOL 1 1 1,0 0 =Kapali, 1 = Agik
Tahmini Alarmlar, koruma iglevleri alarmlari ve
Ongoriicii Alarm UINT 16 1 10 PV Girisi kosullarinin kombinasyonlart ile
Durumu ’ tetiklenir. Avatarlar, 10 taneye kadar Tahmini
Alarmi destekler.
Analog Girig 0 INT 16 1 Z?ﬁi-;glsﬂ;é?.h?aﬁ;de) Analog giris 0°dan okunan deger
Analog Girig 1 INT 16 1 -32.768 - 32.767 Analog giris 1’den okunan deger

(1’li adimlar halinde)
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Tablo 185 - Avatar Kontrol Cikiglari (Devam etti)

1/0 Adi

Veri tiirii

Boyut
(Bit)

Olgek

Deger

Aciklama

Yikleme Basliyor

BOOL

0,1

Yik baglangig fazinda ise 1 olur.
0 =Kapali, 1 =Acik

Yikleme Caligiyor

BOOL

0,1

Calistir veya Kapat komutu galistirnildiginda ve
kutuplarda akim varken 1 olarak ayarlanir (Motor
Calisiyor'a esdeger fakat motor harici avatarlar
icin de gecerli).

0 = Kapali, 1 = Agik

Motor Sicakhgi

INT

16

-200 - 850
(1’li adimlar halinde)

Motor sicakligini °C olarak verir. Sicaklik Senséru
tirtine bagli olarak aralik su sekildedir:

+  PT100 igin —200 - 850 °C
+ PT1000 igin =200 - 600 °C
» NI 100/1000 i¢in —60 - 180 °C

lrms Ortalama

UDINT

32

0,001

0-4.294.967.295
(1’li adimlar halinde)

En giincel faz akimi RMS degerlerinin
ortalamasini hesaplayin (A).

Alarm

BOOL

0,1

Avatar bir koruma alarmi olayi tespit etti.
0 = Kapali, 1 = Agik

Tripped

BOOL

0,1

Avatar bir actirma olayi tespit etti.
0 =Kapali, 1 =Agik

Sifirlama igin Hazir

BOOL

0,1

0 =Kapali, 1 =Agik

Varlik Alarmi

BOOL

0,1

Bir GUg¢ Aygiti veya avatar igindeki SIM
referanslari beklenen dayanikliligin %90’ina
ulastiginda veya bunu astiginda (Avatar
Parametresine gore) tetiklenir.

0 = Kapali, 1 = Agik

Kullanilan Motor
Termal Kapasitesi

USINT

0-255
(1’li adimlar halinde)

Motorun kullanilan termik kapasitesinin ylizdesini
(%) verir.

Koruma Alarmi Mesaji
1

UINT

16

0 - maks. OxFFFF

1. Modbus kaydi koruma alarmi bitleri:
Bit 2: Topraklama Akimi Alarmi

Bit 3: Termik Asiri YUk Alarmi

Bit 5: Sikisma Alarmi

Bit 6: Gegerli Faz Dengesizligi Alarmi
Bit 7: Dasuk Akim Alarmi

Koruma Alarmi Mesaji
2

UINT

16

0 - maks. OxFFFF

2. Modbus kaydi koruma alarmi bitleri:
Bit 3: Asiri Akim Alarmi

Bit 6: Motor Asiri Isinmasi Alarmi

Koruma Agtirmasi
Mesaji 1

UINT

16

0 - maks. OxFFFF

1. Modbus kaydi koruma agtirma bitleri:
Bit 2: Topraklama Akimi Agtirma

Bit 3: Termik Asiri Yik Agtirma

Bit 4: Uzun Baslatma Agtirma

Bit 5: Sikisma Agtirmasi

Bit 6: Gegerli Faz Dengesizligi Actirmasi
Bit 7: DUstk Akim Agtirma

Bit 8: Duraksama Agtirmasi

Koruma Agtirmasi
Mesaji 2

UINT

16

0 - maks. OxFFFF

2. Modbus kaydi koruma agtirma bitleri:
Bit 2: Faz Konfiglirasyonu Agtirmasi

Bit 3: Asirim Akim Agtirma

Bit 4: Gegerli Faz Kaybi Agtirmasi

Bit 5: Gegerli Faz Tersine Cevirme Agtirmasi

Bit 6: Motor Asiri Isinmasi Agtirma
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Tablo 185 - Avatar Kontrol Cikiglar (Devam etti)

/0 Adi Veri tiirii ?B‘}{)“t Olgek Deger Aciklama
Actirma icin Termik UINT 16 1 0-65535 Bir Termik Asiri Yiik actirma éncesinde tahmini
Asiri YUk Zamani (1’li adimlar halinde) sure (saniye olarak).
- . Sifirlamanin Termik Asin YUk agtirmayi kabul
Sifirlama igin Termik 0-65535 ) .. L PR .
Asirt Yiik Zaman UINT 16 1 (1'li adimlar halinde) gggil)nden 6nce tahmini bekleme siiresi (saniye
Enerji
Tablo 186 - Avatar Gii¢ Cikiglan
1/0 Adi Veri tiirii | Boyut Olgek Birim Minimum Maksimum Adim Aciklama
(Bit)
Anlik Toplam DINT 32 0,001 kW -2.147.483.648 | 2.147.483.647 1 Avatar igin toplam Aktif
Aktif Glg Gucu verir.
Maksimum DINT 32 0,001 kW -9.999.999 9.999.999 1 Avatar icin toplam aktif
Toplam Aktif glicin maksimum
Gulg degerini verir.
Maksimum DT 64 — Tarih, — — — Maksimum toplam aktif
Toplam Aktif Saat Glg degeri
Gug Zaman kaydedildiginde tarih ve
Etiketi saati verir.
Anlik Toplam DINT 32 0,001 kVAR -9.999.999 9.999.999 1 Avatar icin toplam Reaktif
Reaktif Gli¢ Gug degerini verir.
Maksimum DINT 32 0,001 kVAR -9.999.999 9.999.999 1 Avatar igin Reaktif Glictin
Toplam Reaktif maksimum degerini verir.
Glg
Maksimum DT 64 — Tarih, — — — Maksimum toplam
Toplam Reaktif Saat Reaktif Gli¢ degeri
Gulg¢ Zaman kaydedildiginde tarih ve
Etiketi saati verir.
Gergek Gug USINT 8 0,01 — 0 100 1 Gergek Gug Faktoru
Faktora degerini verir.
Minimum USINT 8 0,01 — 0 100 1 Gergek Gug Faktoru
Gergek Gug minimum degerini verir.
Faktori
Maksimum USINT 8 0,01 — 0 100 1 Gergek Gug Faktorl
Gergek Glg maksimum degerini verir.
Faktéri
Minimum DT 64 — Tarih, — — — Minimum Gug¢ Faktori
Gergek Glg Saat degeri kaydedildiginde
Faktéri Zaman tarih ve saati verir.
Etiketi
Maksimum DT 64 — Tarih, — — — Maksimum Gu¢ Faktori
Gergek Gug Saat degeri kaydedildiginde
Faktéri Zaman tarih ve saati verir.
Damgasi
Tablo 187 - Avatar Enerji Girigleri
1/0 Adi Veri Boyut Olgek Birim Minimum Maksimum Adim Aciklama
tiirdi (Bit)
Toplam Aktif BOOL 1 1 — 0 1 1 Toplam Aktif Eneriji
Enerjiyi Ayarla degerini Toplam Aktif
Enerji On Ayar degerine
ayarlama komutu.
0 = hayir, 1 =evet
Toplam Reaktif | BOOL 1 1 — 0 1 1 Toplam Reaktif Enerji
Enerjiyi Ayarla degerini Toplam Reaktif
Enerji On Ayar degerine
ayarlama komutu.
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Tablo 187 - Avatar Enerji Girigleri (Devam etti)

1/0 Adi Veri Boyut Olgek Birim Minimum Maksimum Adim Aciklama
turi (Bit)

0 = hayir, 1 = evet
Toplam Aktif UDINT 32 0,001 kWh 0 4.294.967.295 1 Toplam Aktif Enerji
Enerji On Ayar degerini On Ayar degerine
Degeri ayarlar.
Toplam Reaktif | UDINT 32 0,001 kVARh 0 4.294.967.295 1 Toplam Reaktif Enerji
Enerji On Ayar degerini On Ayar degerine
Degeri ayarlar.
Calisma Kaydi | BOOL 1 1 — 0 1 1 Kanal 1 Kullanim Sdresi
Kullanim Kaydi baglatma komutu.
Siresi Kanal 1 0 = hayir, 1 = evet
Calisma Kaydi | BOOL 1 1 — 0 1 1 Kanal 2 Kullanim Sdresi
Kullanim Kaydi baglatma komutu.
Siresi Kanal 2 0 = hayir, 1 = evet
Calisma Kaydi | BOOL 1 1 — 0 1 1 Kanal 3 Kullanim Sduresi
Kullanim Kaydi baglatma komutu.
Suresi Kanal 3 0 = hayir, 1 = evet
Calisma Kaydi | BOOL 1 1 — 0 1 1 Kanal 4 Kullanim Sdresi
Kullanim Kaydi baglatma komutu.
Sdresi Kanal 4 0 = hayir, 1 =evet

Tablo 188 - Avatar Enerji Cikiglar
1/0 Adi Veri Boyut | Olgek Birim Minimum Maksimum Adim Aciklama
tura (Bit)
Toplam Aktif UDINT 32 0,001 kWh 0 4.294.967.295 1 Toplam Aktif Enerji
Enerji degerini verir.
Toplam Reaktif | UDINT 32 0,001 kVARh 0 999.999.999 1 Toplam Reaktif Enerji
Enerji degerini verir
Kullanim UDINT 32 0,001 kWh 0 999.999.999 1
Sdresi Toplam
Aktif Enerji
Kanal 1
Kullanim UDINT 32 0,001 kWh 0 999.999.999 1
Sdresi Toplam
Aktif Enerji
Kanal 2 Kanal etkinken toplanan
Toplam Aktif Enerji
Kullanim UDINT 32 0,001 kWh 0 999.999.999 1 Degerini verir.
Siresi Toplam
Aktif Enerji
Kanal 3
Kullanim UDINT 32 0,001 kWh 0 999.999.999 1
Siresi Toplam
Aktif Enerji
Kanal 4
Kullanim UDINT 32 0,001 kVARh 0 999.999.999 1
Suresi Toplam
Reaktif Enerji
Kanal 1
Kullanim UDINT 32 0,001 kVARh 0 999.999.999 1
Siresi Toplam
Reaktif Enerji
Kanal 2 Kanal etkin/aktifken
biriken Toplam Reaktif

Kullanim UDINT 32 0,001 kVARhA 0 4.294.967.295 1 Enerji Degerini verir.
Siresi Toplam
Reaktif Enerji
Kanal 3
Kullanim UDINT 32 0,001 kVARh 0 4.294.967.295 1
Siresi Toplam
Reaktif Enerji
Kanal 4
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Tanilama

Tablo 189 - Avatar Tanilama Girigleri

/0 Adi Veri tiirii ?B‘}{’)“t Olgek | Deger Agiklama
Maksimum Ortalama Igus gegcerli degerini ve
Maks Irus Sifirla BOOL 1 1 0,1 Tarih Bilgisini sifilama komutu.
0 =Kapali, 1 = Agik
Tablo 190 - Avatar Tanilama Cikiglari
P Boyut " N
1/0 Adi Veri tiirii (Bit) Olgek | Deger Aciklama
Avatar ilk Aygitinin Yukari Akis ana glcinin
Yukan Akis Voltaiji BOOL ; ; o1 rkr;e\;cﬁj)t oldugunu tespit etti (Devre kesici
Mevcut 1 ’ pat). =
0 = voltaj varligi algilanmadi
1 = voltaj varligi algilandi
Avatar ikinci Aygitinin (varsa) Yukari Akis ana
Yukari Akis Voltaji glcunun mevcut oldugunu tespit etti.
Mevcut 2 BOOL 1 1 0.1 0 = voltaj varligi algilanmadi
1 = voltaj varligi algilandi
Avatar Gglincti Aygitinin (varsa) Yukari Akis ana
Yukari Akis Voltaji glictiniin mevcut oldugunu tespit etti.
Mevcut 3 BOOL 1 1 0.1 0 = voltaj varligi algilanmadi
1 = voltaj varligi algilandi
Avatar doérdinci Aygitinin (varsa) Yukari Akis
Yukari Akis Voltaji BOOL 1 1 0.1 ana glcunin mevcut oldugunu tespit etti.
Mevcut 4 ’ 0 = voltaj varligi algilanmadi
1 = voltaj varligi algilandi
Maks Ortal | UINT 16 01 ?{’flsiség?rilar Aygitin kullanim émrii boyunca 8lgtigu
aks Ortalama lrus ’ halinde) maksimum akimi gsterir (A).
Maks Ortalama Irps DT 64 Maksimum ortalama Igms akim degeri
Tarih Bilgisi - - kaydedildiginde tarih ve saati verir.
0-4,294,967,295
lrms Faz 1 UDINT 32 0,001 (1'li adimlar Faz L1 Irus degeri (A)
halinde)
0 -4,294,967,295
lrvs Faz 2 UDINT 32 0,001 (1'li adimlar Faz L2 Irys degeri (A)
halinde)
0 -4,294,967,295
lrms Faz 3 UDINT 32 0,001 (1’li adimlar Faz L3 Irus degeri (A)
halinde)
Tablo 191 - Avatar Okuma Alarmi Sayaclari Girigleri
P Boyut " o
1/0 Adi Veri tiirii (Bit) Olgek | Deger Aciklama
Tum alarm sayaglarini sifirlar.
Alarm Sayacini Sifirla BOOL 1 1 0,1 0 = Kapali, 1 = Acik
Tablo 192 - Avatar Okuma Alarmi Sayaclarn Cikislar
AP Boyut = -
1/0 Adi Veri tiirii (Bit) Olgek | Deger Aciklama
Termik Asiri YUk UINT 16 1 ?ﬁfég?:ﬂar Termik Asiri Yuk korumasi ile ilgili alarmlarin
Alarmi Sayisi halinde) sayacl.
0-65.535
Sikisma Alarmi Sayisi | UINT 16 1 (1’li adimlar Sikisma korumasi ile ilgili alarmlarin sayaci.
halinde)
- 0-65.535
gusuk Akim Alarm UINT 16 1 (1'li adimlar Dusuk akim korumasi ile ilgili alarmlarin sayaci.
ayisl hali
alinde)
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Tablo 192 - Avatar Okuma Alarmi Sayaclari Cikislari (Devam etti)

10 Adi Veri tiirii ?B"ii’)“t Olgek | Deger Aciklama
0-65.535
gz;;s’;‘k'm Alarmi UINT 16 1 (1’I! adimlar Asiri akim korumasi ile ilgili alarmlarin sayaci.
halinde)
Gegerli Faz 0-65.535 s -
Dengesizligi Alarmi UINT 16 1 (1'li adimlar zaalzalg:angeszllgl korumasi ile ilgili alarmlarin
Sayisi halinde) yac.
0-65.535 Lo
Topraklama Akimi e Topraklama Akimi korumasi ile ilgili alarmlarin
Alarmi Sayisi UINT 16 1 LL:::(;L'T'” sayacl.
0-65.535
Motor Asin Isinma UINT 16 1 (1’li adimlar Motor Asiri Isinma Alarmi olaylarinin sayaci.
Alarmi Sayisi halinde)
. 0-65.535
g:r;\aﬁ\llarmlarm UINT 16 1 (1’I! adimlar Korumalarla ilgili tim alarmlarin sayaci.
halinde)
Tablo 193 - Avatar Okuma Actirma Sayaglan Girisleri
/0 Adi Veri tiirii 33‘}{)“‘ Olgek | Deger Agiklama
Agtirma Sayacini TUm agtirma sayagclarini sifirlar.
Sifirla BOOL ! ! 0.1 0 =Kapali, 1 = Agik
Tablo 194 - Avatar Okuma A¢tirma Sayaglarn Cikiglari
AP Boyut | . -
1/0 Adi Veri tiirii (bit) Olgek | Deger Aciklama
Termik Asirt YUk UINT 16 1 ?{ﬁiséz?nilar Termik Asiri Yik korumasi ile ilgili agtirmalarin
Actirma Sayisi halinde) sayacl.
0-65.535
g;k;lssTa Actirmasi UINT 16 1 (1’li adimlar Sikisma korumasi ile ilgili agtirmalarin sayaci.
halinde)
Duasuk Akim Agtirmasi UINT 16 1 ?{ﬁiség?rilar Duisuk akim korumasi ile ilgili agtirmalarin
Sayisi . sayacl.
halinde)
Uzun Baslatma UINT 16 1 ?{’Elaisa-lz?ilar Uzun Baglatma korumasi ile ilgili agtirmalarin
Actirmasi Sayisi halinde) sayacl.
0-65.535
éz';:s'?‘k'm Agtirmasi UINT 16 1 (1’I@ adimlar Asiri akim korumasi ile ilgili agtirmalarin sayaci.
halinde)
0-65.535
Motor Asiri Isinma e
Actirmasi Sayisi UINT 16 1 LL::::éTlar Motor Asiri Isinma agtirmasi olaylarinin sayaci.
Duraksama Agtirmasi UINT 16 1 ?{’elsiséz:?nalar Duraksama korumasi ile ilgili agtirmalarin
Sayisi . sayacl.
halinde)
Gegerli Faz 0-65.535 NI S
Dengesizligi Agtirmasi | UINT 16 1 (1'li adimlar :aazalglengeszllgl korumasi ile ilgili agtirmalarin
Sayisi halinde) yact.
Faz Konfiglirasyonu UINT 16 1 ?{’flsiséz?rglar Faz Konfigiirasyonu korumasi ile ilgili
Actirmasi Sayisi halinde) actirmalarin sayaci.
Topraklama Akimi UINT 16 1 ?ﬁiSég?glar Toprak Akimi korumasi ile ilgili agtirmalarin
Actirma Sayisi halinde) sayacl.
Faz Tersine Cevirme UINT 16 1 ?ﬁfi?nsﬂar Faz Tersine Cevirme korumasi ile ilgili
Agtirmasi Sayisi halinde) actirmalarin sayaci.
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Tablo 194 - Avatar Okuma Acgtirma Sayagclari Cikiglari (Devam etti)

Boyut

1/0 Adi Veri tiru (bit) Olgek | Deger Aciklama
. 0-65.535
Gecerli Faz Kaybi UINT 16 1 (1’li adimlar Faz Kaybi korumasi ile ilgili actirmalarin sayaci.
Agtirmasi Sayisi halinde)
. 0-65.535
'Sr:n:;?\gtlrmalarln UINT 16 1 (1’li adimlar Korumalarla ilgili tim agtirmalarin sayaci.
Y halinde)
Tablo 195 - Avatar A¢tirma Kaydi Cikiglari
I/0 Adi Veri tiirii g)‘i’t’;“t Olgek | Deger Aciklama
Agctirma Kaydi 1 TRIPREC 80 — 0, — Tarih ve Agtirma nedeni kaydi 1
Agtirma Kaydi 2 TRIPREC 80 — 0,— Tarih ve Agtirma nedeni kaydi 2
Agtirma Kaydi 3 TRIPREC 80 — 0, — Tarih ve Agtirma nedeni kaydi 3
Actirma Kaydi 4 TRIPREC 80 — 0,— Tarih ve Agtirma nedeni kaydi 4
Agtirma Kaydi 5 TRIPREC 80 — 0,— Tarih ve Agtirma nedeni kaydi 5
Varlik Yonetimi
Tablo 196 - Avatar Bakim Verisi Cikiglari
/0 Adi Veri tiirii ?Bﬁ%;”t Olgek | Deger Agiklama
0-4.294.967.295 - —_—— o
- " Moddulin kullanim émri boyunca agik kaldigi
Zaman (modul) Agik | UDINT 32 1 S\L::naéjé;nlar siireyi gosterir (saat olarak).
0-4.294.967.295 - e
" Kontaktoriin kapall durumda kaldidi slreyi
Zaman Anahtan Agik | UDINT 32 ! &“:f;;"'ar gosterir (saat olarak).
0-65.535 Bu modilde kag defa bir aygit olayl meydana
Olaylarin Sayisi (Aygit i geldigini gésterir. Bu deger, kalici bellege
UINT 16 1 (1'li adimlar . ; o
Olaylari) halinde) kaydedilmeyi engelleyen veya bellegi bozan
aygit olaylarini kapsamaz.
Kontaktor UDINT 32 1 ?{Ii‘tézd?;';??'Z% Kontaktore acik durumdan kapali duruma
Déngilerinin Sayisi halinde) gegme komutunun kag defa verildigini gosterir.
. 0-4.294.967.295
Aygit Gig ) o N P
Déngiilerinin Sayisi UDINT 32 1 %:::(;jel;nlar Aygit gliciniin kag defa agildigini gosterir.
0-4.294.967.295
SIL Starter o L - .
Durdurmalari# sayisi UDINT 32 1 S‘L::naéjé;nlar Ayna réle iglemlerinin sayisini gdsterir.
0-65.535 A ol e
" Aygitin kullanim émri boyunca 8lgtugu
Maks. lrus UINT 16 0.1 E‘L:::c?e'war maksimum akimi gésterir (A).
Kullanim Omrii UDINT 32 0001 ?1',“45%?;"2?7'295 Aygitin kullanim émrii boyunca élgtiigii ortalama
Ortalamasi Irys ’ halinde) akim (A) (Toplam Akim / Saatlik Akim ACIK).
0-65.535 A T
Maks. Ortalama Voltaj | UINT 16 1 (1'li adimlar Aygitin kullanim el bay: vica dletlig
halinde) maksimum voltaji gésterir (V).
Ortalama Kullanim UINT 16 1 ?1-‘Ii6a5(;i?r?ﬂ5ar Olgiilen ortalama kullanim émrii voltajini gsterir
Omru Voltaji halinde) V).

44. |EC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butinligi Seviyesi).
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Veri Agiklamalari

TeSys™ island — Dijital Motor Yonetimi C6zumd

Veri Turleri

Veri turleri IEC 61131-3 standardina uygundur.

Tablo 197 - Veri Tiirleri

Anahtar sézcuk Aciklama Boyut Deger Araligi
(Bit)
BOOL Boolean 1 Aralik [0,1], burada [0,1] [Yanhs, Dogru] veya [Kapali, Acik]
INT Tamsay!i 16 Aralik [-32768, 32767]
DINT Cift Tam Sayi 32 Aralik [-231, 231-1]
USINT isaretsiz Kisa Tam Say! 8 Aralik [0, 255]
UINT isaretsiz Tam Sayi 16 Aralik [0, 65535]
UDINT isaretsiz Cift Tam Sayi 32 Aralik [0, 232-1]
STRING Degisken uzunluklu (N) tek | 8*N —
baytlik karakter
DT GUndn Tarihi ve Saati 64 Bigim: YYYYMMDDhhmmsscc, burada:
* YYYY:Bir UINT uzerine kodlanan yil
*  MM: Bir USINT uzerine kodlanan ay, Aralik [1, 12]
+ DD: Bir USINT uzerine kodlanan giin, Aralik [1, 31]
* hh: Bir USINT (izerine kodlanan saat, Aralik [0, 23]
* mm: Bir USINT Uzerine kodlanan dakika, Aralik [0, 59]
» ss: Bir USINT Uzerine kodlanan saniye, Aralik [0, 59]
» cc: Bir USINT (izerine kodlanan salise, Aralik [0, 99]
TRIPREC Bir actirma olayinin kaydi 80 Bigcim YYYMMDDhhmmssccTTTT, burada

* YYYY:Bir UINT uzerine kodlanan yil

*  MM: Bir USINT uzerine kodlanan ay, Aralik [1, 12]

+ DD: Bir USINT uzerine kodlanan giin, Aralik [1, 31]

* hh: Bir USINT Uzerine kodlanan saat, Aralik [0, 23]

* mm: Bir USINT Uzerine kodlanan dakika, Aralik [0, 59]
» ss: Bir USINT Uzerine kodlanan saniye, Aralik [0, 59]

» cc: Bir USINT Ulizerine kodlanan salise, Aralik [0, 99]

« TTTT = Actirma olayi belirteci. Degerler icin agagidaki listeye
bakin.

Burada, TTTT=Actirma olay! belirteci:
+ TTTT =0000 Olay Yok
» TTTT=0001 Termik Agir YUk
 TTTT =0002 Motor Agiri Isinma
 TTTT=0003 Sikisma
e TTTT =0004 Disiik Akim
« TTTT = 0005 Uzun Baslatma
+ TTTT =0006 Asirt Akim
« TTTT =0007 Duraksama
 TTTT = 0008 Topraklama Akimi
« TTTT = 0009 Gegerli Faz Tersine Gevirme
« TTTT = 0010 Faz Konfiglirasyonu
* TTTT = 0011 Gegerli Faz Dengesizligi
+ TTTT = 0012 Gegerli Faz Kaybi

85361B1905TR-05
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TeSys™ island — Dijital Motor Y&netimi Cozimd Veri Agiklamalari

Tablo 197 - Veri Tiirleri (Devam etti)

Anahtar s6zciik Aciklama Boyut Deger Araligi
(Bit)
DT_MAC MAC Adresi 48 Bigim XXYYZZUUVVWW, burada:
«  XX=0x00
* YY=0x80
« ZZ=0xF4

+ UU = Uriin MAC adresi yiiksek bayt
+ VV = Uriin MAC Adresi orta bayt
+  WW = Uriin MAC adresi diisiik bayt

MINEVENTREC Kugik Olay igin kayit 80 Bicim YYYMMDDhhmmssccFFFF, burada:

* YYYY: Bir UINT uzerine kodlanan yil

*  MM: Bir USINT Uzerine kodlanan ay, Aralik [1, 12]

+ DD: Bir USINT uzerine kodlanan giin, Aralik [1, 31]

* hh: Bir USINT Uizerine kodlanan saat, Aralik [0, 23]

* mm: Bir USINT Uzerine kodlanan dakika, Aralik [0, 59]
* ss: Bir USINT Uzerine kodlanan saniye, Aralik [0, 59]

* cc: Bir USINT Uzerine kodlanan salise, Aralik [0, 99]

« TTTT = Agtirma olayi belirteci. Degerler i¢in asagdidaki listeye
bakin.

Burada FFFF=Kuglk Olay belirteci
» FFFF = 0000 Kiiglik Olay yok
« FFFF =0001 Island’da modul yok

* FFFF = 0002 Island’'da tespit edilen fiziksel aygitlarin sayisi izin
verilen limiti agiyor

* FFFF = 0003 Modul uyumsuzlugu
+  FFFF = 0004 Island kontrol gii¢ kaynag voltaj dalgalanmasi
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