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TeSys island — Dijital Motor Yonetimi Cozumu

Sistem, Kurulum ve Calistirma Kilavuzu

TeSys motor starterleri igin yenilikgi ve baglantili ¢dzUmler sunar.
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Yasal Bilgiler

Bu belgede verilen bilgiler, triinler/¢cézimler ile ilgili genel agiklamalari, teknik
Ozellikleri ve/veya dnerileri icermektedir.

Bu belgenin, bir ayrintili inceleme veya isletimsel ya da sahaya 6zgu gelistirme veya
sematik planin yerini almasi amaglanmamistir. Bu belge, Urtinlerin/gézimlerin belirli
kullanici uygulamalari i¢in uygunlugunu veya givenilirligini belirlemek igin
kullanilmamalidir. ilgili uygulama veya kullanim baglaminda uriinlerin/géziimlerin
uygun ve kapsamli risk analizinin gergeklestiriimesi, degerlendirmelerin ve testlerin
yapilmasi ya da bunlarin tercih edilen bir profesyonel uzman (entegrator, belirleyici
vb.) tarafindan gergeklestiriimesinin saglanmasi, bu kullanicilarin sorumlulugundadir.

Schneider Electric markasi, Schneider Electric SE'nin ve istiraklerinin bu belgede
anilan tim ticari markalari, Schneider Electric SE'nin veya istiraklerinin mahdir. Diger
tim markalar, ilgili sahiplerinin ticari markalari olabilir.

isbu belge ve igerigi, yurirlikteki telif hakki yasalari ile koruma altina alinmistir ve
yalnizca bilgilendirme amagli olarak sunulmustur. Bu belgenin herhangi bir kismi,
Schneider Electric'in dnceden yazili izni olmaksizin higbir formda veya hicbir sekilde
(elektronik, mekanik, fotokopi, kayit veya bagka bir sekilde) ve higbir amag igin
¢ogaltilamaz ya da aktarilamaz.

Schneider Electric, is temsilcisinin ticari amagch kullanimi igin herhangi bir hak veya
lisans vermemektedir belge veya igerigi, "oldugu gibi" esasina gére danigsmak igin
munhasir olmayan ve kisisel bir lisans diginda.

Schneider Electric, diledigi zaman bu belge veya formati ile ilgili ya da bunlarin
iceriginde degisiklik ya da giincelleme yapma hakkini sakl tutmaktadir.

Bu materyalin bilgilendirici i¢gerigindeki herhangi bir hatadan ya da eksiklikten
otirii veya igsbu kilavuzda yer alan bilgilerin kullanimindan dogan sonuglardan
otiirii Schneider Electric ve istirakleri yiiriirliikteki yasalarin izin verdigi ol¢lide
herhangi bir sorumluluk veya yiikiimliiliik kabul etmez.

Schneider Electric, Everlink, SoMove ve TeSys, Schneider Electric SE, istirakleri ve
baglasik sirketlerinin ticari markalaridir ve milkiyetindedir. Diger tum ticari markalar
ilgili sahiplerinin mulkiyetindedir.

Sorumlu, kapsayici sirketlerden olusan bir grubun pargasi olarak, kapsayici olmayan
terminolojileri iceren iletisimlerimizi giincellemekteyiz. Ancak bu sireci tamamlayana
kadar igerigimizde yine de musterilerimiz tarafindan uygunsuz kabul edilebilecek
standartlastiriimis endistriyel terimler bulunabilir.
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Glvenlik Bilgisi

TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi Cozim

Guvenlik Bilgisi

Onemli Bilgi

Lutfen unutmayin

Bu talimatlari dikkatli bir sekilde okuyun ve montajini, kullanimini, servisini,
bakimini veya muhafazasini denemeden dnce cihaza asina olmak igin cihaza
bakin. Potansiyel tehlikelere karsi uyarmak veya bir proseduri agiklayan veya
basitlestiren bir bilgiye dikkatinizi gekmek igin, bu belgelerin gesitli kisimlarinda
veya aygitta, asagida belirtilen 6zel mesaijlar gorulebilir.

Her iki sembolden birinin “Tehlike” veya “Uyari” glivenlik etiketine ilave edilmesi,
talimatlara uyulmadigi takdirde kisisel yaralanma ile sonuglanabilecek elektriksel bir
riskin bulundugunu gésterir.

icin kullanihr. Muhtemel yaralanma veya 6limden kaginmak igin kilavuzda bu
semboll izleyen tim emniyet talimatlarina uyun.

A TEHLIKE

TEHLIKE, 6nlenmedigi takdirde 6liim veya ciddi yaralanma ile sonuglanacak tehlikeli bir
duruma isaret eder.

2 Bu, guvenlik uyarisi semboludur. Olasi kisisel yaralanma risklerine karsi sizi uyarmak

A IKAZ

IKAZ, 6nlenmedigi takdirde &lim veya ciddi yaralanma ile sonuglanabilecek tehlikeli bir
duruma igaret eder.

A DIKKAT

DIKKAT, énlenmedigi takdirde hafif ya da orta dereceli yaralanma ile sonuglanabilecek
tehlikeli bir duruma isaret eder.

UYARI

UYARI, fiziksel yaralanmayla ilgili olmayan uygulamalari géstermek i¢in kullanilir.

Elektrikli cihazlarin montaji, kullanimi, bakimi ve muhafazasi sadece kalifiye
elemanlar tarafindan yapiimalidir. Bu materyalin kullanimindan kaynaklanabilecek
herhangi bir durum igin Schneider Electric herhangi bir sorumluluk kabul
etmemektedir.

Kalifiye personel, elektrikli cihazlarin yapisi, calismasi ve montaji hakkinda bilgi ve
beceri sahibi olan, muhtemel tehlikeleri fark etmek ve bunlardan kaginmak igin
glvenlik egitimi almis olan kisidir.
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Hakkinda

Belgenin Kapsami

Gecerlilik Notu

Bu kullanici kilavuzu TeSys island'i tanitir. Kilavuzda TeSys island'in ana iglevleri,
mekanik kurulumu, kablolamasi, devreye alinmasi, nasil ¢alistirilacagi ve
bakiminin nasil yapilacagi agiklanmaktadir.

Bu kilavuz tum "1 TeSys island konfigurasyonlari i¢in gecerlidir. Bu kilavuzda
aciklanan bazi islevlerin kullanilabilirligi, kullanilan iletisim protokoline ve TeSys
island Uzerinde takili fiziksel modullere baghdir.

Uriiniin, RoHS, REACH, PEP ve EOLI gibi cevre yonetmelikleriyle uyumu ile ilgili
bilgi icin www.se.com/green-premium adresine gidin.

Bu kilavuzda agiklanan fiziksel modullerin teknik 6zellikleri ig¢in www.se.com
adresine gidin.

Bu kilavuzda gosterilen teknik 6zellikler, gevrim igi olarak gdsterilenlerle ayni
olmalidir. igerigi, zaman igerisinde anlasilirhdi ve dogrulugu artirmak igin
degistirebiliriz. Bu kilavuzda yer alan bilgilerle ¢evrim ici bilgiler arasinda bir fark
gorlrseniz, gevrim igi bilgileri kullanin.

DOCA0270TR-01
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Hakkinda

TeSys island — Dijital Motor Yénetimi C6zumi

llgili Belgeler

Belge baghg: Aciklama Belge numarasi
TeSys island — EtherNet/IP™ — Hizli Baglangig ve TeSys island'in nasil entegre edilecegini agiklar ve DOCA0271TR
Islev Blogu Kutuphanesi Kilavuzu Rockwell Software® Studio 5000® EtherNet/IP

ortaminda kullanilan TeSys island kiitiphanesi

hakkinda bilgileri verir.
TeSys island — PROFINET ve PROFIBUS — Hizl TeSys island'in nasil entegre edilecegini agiklar ve DOCA0272TR

Baslangig ve Islev Blogu Kiitiphanesi Kilavuzu

Siemens™ TIA Portal ortaminda kullanilan TeSys
island kutiphanesi hakkinda bilgileri verir.

TeSys island — Islevsel Giivenlik Kilavuzu

TeSys island'in Islevsel Giivenlik 6zelliklerini agiklar

85361B1904TR

TeSys island — Uglincii Parti islev Blogu Kilavuzu

Uglinci parti donanimlara islev bloklari olugturmak
icin gerekli bilgileri ierir.

8536IB1905TR

TeSys island — DTM Cevrimigi Yardim Kilavuzu

TeSys island yapilandirma yazilminin nasil
ylklenecegini ve gesitli islevlerinin nasil
kullanilacagini ve TeSys island parametrelerinin nasil
konfiglre edilecegdini aciklar

85361B1907TR

TeSys island — Uriin Cevre Profili

TeSys island’in Gretiminde kullanilan malzemeleri, geri
doénustarilebilirlik potansiyelini ve gevresel etki
bilgilerini aciklar

ENVPEP1904009

TeSys island — Uriin Kullanim Omrii Sonu Talimatlari

TeSys island icin kullanim émri sonu talimatlarini
icerir

ENVEOLI1904009

TeSys island — Talimatlar Sayfasi, Haberlesme TeSys island Ethernet/IP haberlesme modulinin nasil | MFR44097
Modiili, TPRBCEIP takilacagini agiklar

TeSys island — Talimatlar Sayfasi, Haberlesme TeSys island PROFINET haberlesme modulinin MFR44098
Modiili, TPRBCPFN nasil takilacagini aciklar.

TeSys island — Talimatlar Sayfasi, Haberlesme TeSys island PROFIBUS DP haberlesme moduliinin GDE55148
Modiili, TPRBCPFB nasil takilacagini agiklar.

TeSys island — Talimatlar Sayfasi, Starterler ve Gli¢ Boyut 1 ve 2 TeSys island starterlerinin ve glg MFR77070
Araylizi Moddilleri (PIM), Boyut 1 ve 2 araylzi modillerinin nasil takilacagini agiklar.

TeSys island — Talimatlar Sayfasi, Starterler ve Gli¢ Boyut 3 TeSys island starterlerinin ve gug¢ arayuzu MFR77085
Arayiizi Modiilleri (PIM), Boyut 3 modouillerinin nasil takilacagdini agiklar.

TeSys island — Talimatlar Sayfasi: Giris/Cikis (I/0O) TeSys island analog ve dijital /O moddllerinin nasil MFR44099
Modiilleri takilacagini agiklar.

TeSys island — Talimatlar Sayfasi: SIL Arayiizi ve TeSys island voltaj araylzi modiillerinin (VIM) ve SILT | MFR44100

Voltaj Arayizi Modilleri (VIM)

emniyet arayuzt modullerinin nasil takilacagini
aciklar.

1. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butinligu Seviyesi).

DOCA0270TR-01
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Onlemler

Bu kilavuzdaki herhangi bir islemi yapmadan énce asagdidaki 6nlemleri okuyun ve
anladiginizdan emin olun.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK TEHLIKESI

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Bu ekipmanin kurulumu ve servisi yalnizca yetkili bir elektrik personeli
tarafindan gerceklestiriimelidir.

Bu cihaz lzerinde ya da iginde galismadan 6nce bu ekipmana gelen tim glg
beslemesini kapatin.

Bu ekipmani ve baglantili Griinleri ¢alistirirken yalnizca belirtilen voltaji
kullanin.

Glictin tamamen kapali oldugunu dogrulamak igin daima uygun degerde bir
voltaj algilama aygiti kullanin.

Personel ve/veya ekipman tehlikelerinin var oldugu durumlarda uygun
kilittemeleri kullanin.

Elektrik hatti devrelerinin, yerel ve ulusal dizenleyici gereksinimlerine uygun
olarak baglanmasi ve korunmasi gerekmektedir.

NFPA 70E, NOM-029-STPS, CSA Z462 ya da yerel bir esdeger standarda
uygun olarak kisisel koruyucu ekipmanlar (PPE) kullanin ve emniyetli
elektrikle calisma uygulamalarina uyun.

AUYARI

EKiIPMANIN YANLISLIKLA GALISMASI

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

islevsel guivenlikle ilgili tim talimatlar igin TeSys™ island Islevsel Givenlik
Kilavuzu, 85361B1904’e bakin.

Bu ekipmani s6kmeyin, onarmayin ya da Uzerinde degisiklik yapmayin.
Kullanici tarafindan bakimi ya da onarimi yapilabilecek hicbir parca
bulunmamaktadir.

Bu ekipmani, hedeflenen uygulama ortami i¢in gereken kosullari saglayan
bir muhafazaya takin ve bu muhafaza iginde ¢alistirin.

Bu ekipmanin her uygulamasi, hizmete alinmadan 6nce dizgin ¢alistigina
dair ayri ayri ve detayli bicimde test edilmelidir.

UYARI: Bu Urln, Kaliforniya Eyaleti tarafindan kansere neden oldugu belirtilen Antimuan

A oksit (Antimuan trioksit) dahil olmak tzere gesitli kimyasallara maruz kalmaniza neden

olabilir. Daha fazla bilgi igin www.P65Warnings.ca.gov adresine gidin.
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Onlemler

TeSys island — Dijital Motor Y6netimi C6zimu

Yetkili Personel

Yalnizca bu kilavuzun ve tum diger ilgili GrGin belgelerinin i¢erigini bilen ve
anlayan, gerektigi gibi egitilmis personelin bu uriin tizerinde ve bu Urtnle
calismasina izin verilir.

Yetkili personel, parametre degerlerinin degistiriimesinden ve genel olarak
mekanik, elektriksel ya da elektronik ekipmanlardan kaynaklanabilecek olasi
tehlikeleri tespit edebilmelidir. Yetkili personel, sistemin tasarlanmasi ve
uygulanmasi sirasinda uymalari gereken, endustriyel kazalarin 6nlenmesine
yonelik standartlari, kosullari ve ydnetmelikleri biliyor olmalidir.

Bu kilavuzda bulunan bilgilerin kullaniimasi ve uygulanmasi, otomasyonlu kontrol
sistemlerinin tasarimi ve programlanmasinda uzmanlik gerektirmektedir. Yalnizca
siz, kullanici, makine Ureticisi ve entegre edici; makine ya da prosesin montajt,
ayarlanmasi, ¢alistiriimasi ve bakimi sirasinda mevcut olan tim kosullarin ve
etkenlerin farkinda olabilir ve dolayisiyla belirli bir uygulama igin otomasyon ve
kontrol ekipmanlarini ve diger ilgili ekipman ya da yazilimlari segerken
otomasyonu, baglantili ekipmanlari ve etkili ve diizglin bicimde kullanilabilecek
guvenlik sistemleri ve kilittemeleri belirleyebilir. YUrurllkteki tim yerel, bolgesel ya
da ulusal standartlari ve/veya dizenlemeleri de dikkate almaniz gerekir.

Bu ekipmanin kullaniminda makineniz ya da prosesiniz i¢in gecerli olan tim
glvenlik bilgilerine, elektriksel gereksinimlere ve normatif standartlara uymaya
Ozellikle dikkat edin.

Hedeflenen Kullanim

Siber guvenlik

Giris

Bu kilavuzda aciklanan drtnler, yazilimlar, aksesuarlar ve segeneklerle birlikte, bu
belgede ve diger destekleyici belgelerde verilen talimatlara, yonergelere,
Orneklere ve givenlik bilgilerine gére endustriyel kullanim amagh dustk voltaj
elektrik yuklerine sahip starterlerdir.

Uriin yalnizca yarirliikteki tim giivenlik diizenlemeleri ve ydnetmeliklerine,
belirtilen gereksinimlere ve teknik verilere uygun olarak kullaniimalidir.

Bu Urlni kullanmadan dnce planlanan uygulamanin risk degerlendirmesini
yapmaniz gerekmektedir. Sonuglara bagli olarak guvenlikle ilgili uygun énlemler
uygulanmalidir.

Uriin, bir makinenin ya da surecin bir bileseni olarak kullanildigindan, genel sistem
tasarimi yoluyla insanlarin guvenligini saglamaniz gerekmektedir.

Uriinii sadece belirtilen kablolar ve aksesuarlarla birlikte kullanin. Yalnizca orijinal
aksesuarlar ve yedek parcalar kullanin.

Acikga izin verilenlerin disindaki kullanimlar yasaktir ve beklenmeyen tehlikelere
neden olabilir.

Siber guvenlik, bilgisayarlar ve bilgisayar aglari yoluyla gelen kazayla veya kasten
bozulmalara neden olabilecek sonuglari olan saldirilari hedefleyen ag yonetiminin
bir dalidir. Siber glivenligin amaci, bilgi ve fiziki varliklar i¢in hirsiza, bozulmaya,
kétlye kullanima veya kazalara karsi yiksek dizeyde koruma saglamaya
yardimci olmaktir.

Tek bir siber giivenlik yaklasimi asla yeterli degildir. Schneider Electric,
derinlemesine savunma yaklasimi 6nerir. National Security Agency (NSA)
tarafindan sekillendirilen bu yaklagim glvenlik 6zellikleri, araglar ve islemlerle agi
katmanlandirir. Bu yaklasimin temel bilesenleri sunlardir:

DOCA0270TR-01
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+ Risk degerlendirmesi
* Risk degerlendirmesinin sonucuna gdre olusturulmus bir glivenlik plani
» Bir ¢cok fazli egitim kampanyasi

» Tehlikeden arindiriimig bir bélge (DMZ) kullanarak endistriyel aglarin kurulus
aglarindan fiziki ayrimi ve bagka glvenlik bélgeleri kurmak igin glivenlik
duvarlari ve yonlendirme kullanma

+ Sistem erigim kontroli
* Aygiti guglendirme
* Agizleme ve bakim

Bu bdlimde siber ataklara daha az duyarli bir sistemi yapilandirmaniza yardimci
olan 6geler tanimlanmaktadir. Derinlemesine savunma yaklagimi hakkinda daha
ayrintili bilgi igin Schneider Electric website igerisinden Onerilen Siber Giivenlik
En lyi Uygulamalari igerisine géz atin.

Schneider Electric'in Siber Guvenlik Yaklagimi

Siber Tehditler

Schneider Electric, kontrol sistemlerinin gelistiriimesi ve uygulanmasinda
endustrinin en iyi uygulamalarina bagh kalmaktadir. Bunlar arasinda bir
endustriyel kontrol sisteminin glivenligini saglayan “Defense-in-Depth”
(derinlemesine savunma) yaklasimi da yer almaktadir. Bu yaklasim, kontrol
cihazlarini, erisimi sadece yetkili personel ve protokollerle sinirlandirmak igin bir
ya da daha fazla giivenlik duvarinin arkasina yerlestirmektedir.

AUYARI

iZINSiz ERISIM VE SONRASINDA YETKISIZ CALISTIRILMASI

« Ekipmanlarinizin veya tiim gevrenizin kritik altyapiniza bagh olup olmadigini
degerlendirin. Bagliysa otomasyon sisteminizi herhangi bir aga baglamadan
once Defense-in-Depth (Derinlemesine Savunma) yaklagimina uygun olarak
onleme acisindan gerekli adimlari uygulayin.

« Sirketinizde aga bagl aygitlarin sayisini sinirlandirin.
» Endustriyel aginizi, sirketinizdeki diger aglardan ayirin.

« Aginizi guvenlik duvarlari, VPN ya da diger kanitlanmig giivenlik 6nlemlerini
kullanarak istenmeyen erisimlere kargi koruyun.

+ Sistemlerinizdeki etkinlikleri izleyin.

« llgili aygitlari, izinsiz taraflar ya da dogrulanmamis eylemler tarafindan
dogrudan erisim ya da dogrudan baglantiya karsi koruyun.

+ Sisteminizin ve islem bilgilerinizin yedeklenmesi dahil olmak lizere bir
kurtarma plani hazirlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Siber tehlikeler bilgisayarlarin ve bilgisayar aglarin normal ¢alismasini bozan
kasitli eylemler veya kazalardir. Bu eylemler fiziki tesis icinden veya harici bir
konumdan baglatilabilir. Kontrol ortami igin guvenlik zorluklari sunlari igerir:

» Farkli fiziksel ve mantiksal sinirlar
» Birden fazla yer ve buyuk cografi mesafeler
» Guvenlik uygulamasinin sireg lGizerinde olumsuz etkileri

+ Isletme kontrol iletisimleri daha agik hale geldiginden isletme sistemlerinden
kontrol sistemlerine gecis yaparken solucanlara ve virislere maruz kalma
oraninin artmasi

12
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» USB aygitlardan, satici ve servis teknisyeninin diziisti bilgisayarlarindan ve
kurulus agindan zararl yazilima maruz kalma oraninda artma

» Kontrol sistemlerinin fiziksel ve mekanik sistemlere dogrudan etkisi

Siber Saldin Kaynaklari

Siber saldirilarin ve kazalarin sunlar dahil ¢esitli olasi kaynaklarini ele alan bir
siber guvenlik plani gerceklestirin:

Kaynak Aciklama

Sirket Igi * Uygun olmayan calisan veya yuklenici davranisi
« Sikayetci calisan veya yuklenici

Dis menfaatkar (yonetiimeyen) *  Komut dosyasi gocuklari()
+  Keyfikiricilar
« Virls yazarlari

Digaridan kasten (ydnetilen) «  Kriminal gruplar

*  Aktivistler

*  Teroristler

* Yabanci llke teskilatlar

Kazayla

(1) Komut dosyasinin nasil galistigini veya sisteme olasi etkisini tam anlamadan bagkalari tarafindan
yazilan zararli komut dosyalarini kullanan kiricilar igin argo terim.

Bir kontrol sistemine kasten yapilan bir siber saldiri sunlar dahil gesitli zararli
sonuglar elde edilmesine neden olabilir:

+ Bilgi akisini engelleyerek veya geciktirerek tretim surecini bozma

+ Uretim veya ortami negatif etkileyerek ekipmana hasar verme, devre disi
birakma veya kapatma

» Kasten zarar vermek icin gtivenlik sistemlerini degistirme veya devre disi
birakma

DOCA0270TR-01 13
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Saldirganlar Nasil Erisim Saglar

Siber saldiri yapan kisi kontrol sistemi agina erismek icin savunma ¢emberini
gecer. Erisimin ortak noktalari sunlari igerir:

» Uzak terminal Ginitesi (RTU) aygitlarina gevirmeli erigsim

» Tedarikgi erisim noktalari (teknik destek erisim noktalari gibi)
» BT ile kontrol edilen ag trunleri

+ Sirket sanal 6zel agi (VPN)

» Veritabani baglantilari

» Zayif yapilandiriimig guvenlik duvarlari

» Esyardimci programlar

Raporlama ve Yonetim

Bir siber glivenlik sorusu géndermek, guvenlik sorunlarini bildirmek veya
Schneider Electric'ten en son haberleri almak igin Schneider Electric web sitemizi
ziyaret edin.
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Introduction to TeSys island

Bu Boliimde Neler Var

AN Urlin SEriSi: TESYS .....uvviiiiiiiiiiie ettt e ettt 16
TeSys island Konsepti.............ccciiiiiiiiiii 16
Endustriyel lletisim Protokolleri........ ... 17
TeSys island OZellIKIETi ...........ccueeeeeeeeee e 18

Ana Uriin Serisi: TeSys

TeSys™, dlinya gapinda pazar lideri tarafindan sunulan, yenilikgi bir motor kontrol
ve yobnetim ¢6zUmUdur. TeSys, diinya ¢apindaki tim énemli elektrik standartlariyla
uyumlu, motorlarin ve elektrik yuklerinin anahtarlamasi ve korumasina yoénelik,
baglantili, verimli Griinler ve ¢dzumler sunmaktadir.

TeSys island Konsepti

TeSys island, daha ¢ok dustik voltaj yiklerinin dogrudan kontrolii ve yonetimi igin
bir otomasyon mimarisi iginde entegre islevler saglayan modiler, ¢ok islevli bir
sistemdir. TeSys island motorlar degistirebilir, korumaya yardimci olabilir ve
motorlari ve elektrik kontrol paneline takili 80 A'ya (AC1) diger elektrik yiklerini
yonetebilir.

Bu sistem, TeSys avatars konseptine gore tasarlanmigstir. Bu avatars:
» Otomasyon islevlerini hem mantiksal hem de fiziksel agidan temsil eder
+ TeSys island’in konfiglrasyonunu belirler

TeSys island’in mantiksal yonleri, Griindn ve uygulama yasam déngisintn sunlar
dahil olmak Gzere tim agamalarini kapsayan yazilim araclari ile yonetilir: tasarim,
mihendislik, hizmete alma, ¢alistirma ve bakim.

Fiziksel TeSys island, tek DIN rayina takili ve moduller arasinda dahili iletigsim
sag@layan yassi kablolarla birbirine bagh bir grup aygittan olusur. Otomasyon
ortami ile harici iletisim, tek veri yolu haberlesme modull Uzerinden saglanir ve
TeSys island, ag tzerinde tek diigiim olarak gortlur. Diger moddiller arasinda,
genis bir operasyonel islev yelpazesini kapsayan, starterler, gi¢ araytzu
moddilleri, analog ve dijital I/O moddilleri, voltaj araylizii modiilleri ve SIL (IEC
61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Batinliga Seviyesi))
arayuzu modulleri sayilabilir.

16
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TeSys island'a Genel Bakis
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e Analog 1/0 Modiilii G Standart Starter
e Dijital /O Moddlu G SIL Starteri

@ Voltaj Arayiizii Modall @ SIL Araylizi Moduli

Endiistriyel iletisim Protokolleri

TeSys island, EtherNet/IP, Modbus TCP, PROFINET ve PROFIBUS-DP
endustriyel iletisim protokollerini destekler.
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TeSys island Ozellikleri

Teknik Ozellikler

TeSys island Teknik Ozellikleri

Genislik 112,5 cm’ye (3,83 ft) kadar
Moddller 20 modile kadar, haberlesme modulu ve voltaj arayuzi modulleri
harig

Sadece PROFIBUS fieldbus: | Maksimum 240 bayt buyukltge izin verilir
Déngusel veri boyut limiti

Sistem basina kontrol giici Maksimum 3 Ayada 72 W
tiketimi

Starter bagina maksimum 80 A, 37 kW (50 hp), maksimum

yuk akimi
Ic veri yenileme siiresi 10 ms
Montaj Metal DIN ray, yatay ya da dikey

Calisma Kosullari

TeSys island, asagidaki kosullara dayaniklilik gdsterebilecek tasarima sahiptir.
Belirli modduller i¢in www.se.com/tesys-island’dan edinilebilecek ilgili Grin veri
sayfasi belgesinde agiklanan baska kosullar gegerli olabilir.

* 40 °C (104 °F) ortam sicakligi

* 400 veya 480 V motor

* %50 nem

* %80 yuk

* Yatay montaj yonu

» Tum girigler etkin

+  Tum cikislar etkin

» 24 saat/glin, 365 gun/yil calisma slresi

Gerilim Dasumu Kurallari

TeSys island standart starterleri, SIL2 starteler ve gli¢ araylzi modiilleri,
asagidaki kosullarda gerilim diisiimil olmaksizin ¢alismak tGizere tasarlanmistir:

* Yatay montaj konumu
» Ortam sicakligi 50 °C’ye (122 °F) kadar

Dikey montaj ya da 50 °C’den (122 °F) yiksek ortam sicakliklari igin yik degeri
gereksinimlerine asagidaki gerilim diisiimi degerlerini uygulayin. iki gerilim
distiimi kosulu da gegerliyse her iki gerilim diisiimu faktoriind de uygulamaniz
gerekmektedir. Gerilim diisimu, dijital araglarla hesaplanir.

Montaj Konumu ve Ortam Calisma Sicakhigi icin Gerilim Diistimi Kurallari

Gerilim Dusumii Kosulu Gerilim Dugumii Faktori

Montaj konumu Dikey montaj konumunda %20 gerilim disumu gereklidir

Ortam galisma sicakligi Maksimum 60 °C’ye (140 °F) kadar olmak Gizere 50 °C’nin (122
°F) uzerine ¢ikan sicakliklarda °C basina %2 gerilim disimu

2. |EC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butinlugu Seviyesi).
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Gerilim diigsiimi kosullari, tim standart starterlere, SIL starterlere ve gii¢ arayiizi
moduillerine uygulanir. Gerilim disimu kosullari, kisa devre korumasi cihazlarini
etkilemez.

Gerilim Diisiimii Ornekleri

Ornek 1 — Gerilim Diigiimii Gerekli

Yik degeri 8A
Gerilim duglimu faktori: Muhafaza igindeki sicaklik 60 °C (140 °F) 1,20
Starter TPRST009’un maksimum ylk degeri 9A

8A*1,20=9,60 A

9,60 A, maksimum yuk degeri 9 A'dan fazla oldugundan gerilim digimu gereklidir.
TPRSTO009 referans numarasindan 25 A maksimum yuk degerli TPRST025
referans numarasina yikseltin.

Ornek 2 — Gerilim Diigiimii Gerekli Degil

Yik Degeri 6A

Gerilim Digimi Faktori: Muhafaza igindeki sicaklik 60 °C (140 °F) +

Dikey Montaj 1,2+ (1,2x %20) = 1,44

TPRST009’'un Maksimum YUk Degeri 9A

6A*1,44=8,64A

8,64 A, maksimum 9 A yuk degerinden az oldugundan gerilim disimu gerekli
degildir. TPRSTO009 referans numarasi uygundur.
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Elektromanyetik Parazit

TeSys island modilinin koruma ve enerji izlieme 6zellikleri, akim sensoérlerini
temel almaktadir. Iki bitisik aygit arasinda elektromanyetik parazit riskini azaltmak
icin iki bitisik aygitin FLA ayarlari arasindaki oran >100:1 oldugunda agsagidaki
montaj kurallarindan birini uygulamanizi éneririz.

» Segenek 1: Muhendislik aracini kullanarak TeSys island’daki avatars'in
sirasini FLA orani >100:1 olan higbir bitigik aygit olmayacak sekilde yeniden
dizenleyin

+ Segenek 2: Iki bitigik aygit arasinda 30 mm (1,18 ing) aralik birakin.
Asagidaki sekilde Segenek 2 gosterilmektedir.

Elektromanyetik Parazitten Kaginma: Se¢enek 2

TeSys
TPRST065

-1[E] TeSys

TPRBCEIP
TeSys

R TPRAN2X1
TPRVMOO:

mgnE
i

Gosterge
A 0,6 A FLA ayarina sahip bir TeSys island modulu
B FLA orani >100:1 olan iki bitisik aygit arasinda 6nerilen 30 mm (1,18
ing) aralik
(o] 65 A (>0,6 A x100) FLAya sahip bitisik bir TeSys island modiili
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Is1 Yayilimi

Ayrica:

1.

TeSys island ile tg¢ fazli veri yolu sistemleri gibi asiri yiksek 50 ya da 60 Hz
manyetik alan kaynaklari arasinda en az 30 cm (11,8 ing) aralik birakin.

TeSys island modullerinde entegre elektrostatik desarj (ESD) korumasi
bulunmaktadir. ESD hasari riskini azaltmak icin moduili ellemeden ya da
takmadan 6nce vicuttaki potansiyel sarji ekipmanin topraklamasiyla desarj
edin.

TeSys island ile etkilesim olasilidini en aza indirmek igin mobil iletisim
aygitlarini TeSys island’dan en az 20 cm (7,87 ing) uzakta tutun.

. Radyo iletisim aygitlarini ayni panele ya da yakin bir panele entegre etmek,

iletilen gu¢ ve anten konumu ile ilgili 6zel tedbirler gerektirir. Daha fazla bilgi
icin bir Schneider Electric temsilcisi ile gorisin.

TeSys island, A ortamlarinda (FCC Kurallar1 ve Diizenlemeleri, Baslik 47,
B&lim 15, Alt Bolim B’ye gdre) kullanim igin tasarlanmis bir A Sinifi cihazdir.
TeSys island’in B ortamlarinda kullaniimasi, ek énleyici yontemlerin gerekli
oldugu radyo parazitlerine neden olabilir.

EMC montaj uygulamalari hakkinda daha fazla bilgi icin Schneider Electric’in
Elektrik Montaj Kilavuzu, EIGED306001’e bakin ya da bir Schneider Electric
temsilcisi ile gérusun.

Yeterli 1si yayllimini saglamak igin kisa devre koruma aygitlari ile TeSys island
starterleri arasinda her zaman 10 cm (3,94 ing) aralik birakin.

Asagidaki durumlarda ek montaj dnerileri gegerlidir:

TeSys island’da Ui¢ ya da daha fazla starterin yan yana takili olmasi.
Starterlerin 25 A ya da daha blylk degere (le) sahip olmasi.
Starterlerin, In > %85 x le nominal akima sahip bir motorla kullaniimasi.

Bu kosullarda asagidaki montaj kurallarindan birini uygulamanizi éneririz:

Secenek 1: Bu kosullari 6nlemek i¢cin muhendislik aracini kullanarak TeSys
island Uzerindeki avatars'i yeniden dizenleyin.

Secgenek 2: Kisa devre koruma aygitlarini etkilenen orta starterlere baglamak
icin 50 cm (1,64 ft) kablolar kullanin. Yukarida belirtilen kosullari saglayan Ug¢
starterin yer aldigi gruplarda ekstra uzunluk sadece ortadaki starter igin
onerilmektedir. Dort starterli bir grupta, ekstra uzunluk yalnizca ortadaki iki
starter igin énerilmektedir.

DOCA0270TR-01
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Dayaniklilik Egrileri

Kullanim kategorisi AC-3 igin

AC-3 (Ue < 440 V) kategorisinde, gerekli elektriksel dayanikliliga gére se¢im

» Frenlemeli, Ug¢ fazli sincap kafesli asenkron motorlarin ¢alisirken kontrolu.
» AC-3 kategorisinde kesme akimi (Ic), motorun nominal ¢alisma akimina

(le) esittir.
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kW (hp) cinsinden ¢alisma giici—50 Hz.
Ormnek:
» Asagidaki 6zelliklerde asenkron motor
o P=55kW(7,4hp)-Ue=400V-le=11A-Ic=le=11Avyada
o P=55kW(7,4hp)-Ue=415V-le=11A-Ic=le=11A
* 5 milyon galisma déngusu gereklidir.

* Yukaridaki segim egrileri, gereken starter degerini géstermektedir:
TPRS-025.
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AC-3 (Ue = 660/690 V) kategorisinde, gerekli elektriksel dayanikliliga gore
se¢im
» Frenlemeli, ¢ fazli sincap kafesli asenkron motorlarin ¢alisirken kontroli.

» AC-3 kategorisinde kesme akimi (Ic), motorun nominal ¢calisma akimina
(le) esittir.

TPRST025, TPRSS025
TPRST065, TPRSS065,
TPRST080, TPRSS080

|{ TPRST038, TPRSS038

M TPRSTO009, TPRSS009

o]
]
V]
]

7
V]

) N N \

Milyon galigma dongusi
o

1 2 3 4 5 6 1'78 10 15 ! 20! 33 40' 50 60 80 90 100 200
6,6 9 1 17 22 35 42 48 A cinsinden kesme akimi

Kullanim kategorisi AC-1 i¢in
AC-1 (Ue =690 V) kategorisinde, gerekli elektriksel dayanikliliga goére segim

* Rezistif devrelerin kontroll (cos ¢ 20,95).

* AC-1 kategorisinde kesme akimi (Ic), yuk tarafindan normalde ¢ekilen
akima (le) esittir.

TPRSTO009, TPRSS009
TPRST025, TPRSS025
TPRST038, TPRSS038
TPRST065, TPRSS065,
TPRST080, TPRSS080

0,2

0,1

Milyon ¢aligma dongisii

1 2 3 4 6 8 10 20 25 3240 50 60 80 100 125 200 250 400

A cinsinden kesme akimi

Ornek:
+ Ue=220V-1e=50A-06<40°C-lc=le=50A
* 2 milyon ¢alisma déngusu gereklidir

* Yukaridaki secim egrileri, gereken starter degerini gostermektedir: TPRS+065
ya da TPRS-080.
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AC-2 ya da AC-4 kullanim kategorileri igin

AC-2 ya da AC-4 (Ue <440 V) kategorilerinde, gerekli elektriksel dayanikliliga
gore segim

» Frenlemeli, ¢ fazl sincap kafesli asenkron (AC-4) ya da bilezikli motorlarin
(AC-2), motor bayildiginda kontrolu.
* AC-2'de kesme akimi (Ic), 2,5 x le'ye esittir.

* AC-4’de kesme akimi (Ic), 6 x le’ye (le = motorun nominal ¢alisma akimi)
esittir.

4 TPRST009, TPRSS009
TPRST025, TPRSS025
Y| TPRST065, TPRSS065,
TPRST080, TPRSS080

|

4

0,8 AN
0,6

. N

V|

/1M TPrsTo38, TPRSS038

0,1
0,08 ANEAN AN

0,06
0,05
0,04
0,03

N AN
N

0,02

RS S P i i
V1
V]
V1

Milyon galigma dongiisii

0,01

5 6 7 8910 20 30 36 40 5054 7280 108 150 192 240 300 390 480570630 828 1000
A cinsinden kesme akimi

Ornek:
» asagidaki 6zelliklerde asenkron motor
o P=55kW (7,4hp)-Ue=400V-le=11A.Ic=6xle=66 A, yada
o P=55kW(7,4hp)-Ue=415V-le=11A.Ic=6xle=66 A
» 200.000 galisma dongusu gereklidir
* Yukaridaki segim egrileri, gereken starter degerini gdstermektedir: TPRS+025
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi Cozim

Gerekli elektriksel dayanikliliga gore se¢im, kategori AC-4’te (440 V <Ue <
690 V) kullanim

Milyon galigma dongiisi

Frenlemeli, G¢ fazl sincap kafesli asenkron motorlarin, motor bayildiginda
kontroli.

AC-2’de kesme akimi (Ic), 2,5 x le’ye esittir.

AC-4’de kesme akimi (Ic), 6 x le’ye (le = motorun nominal galisma akimi)
esittir.

0,8
0,6

0.4

0,2

0.1
0,08
0,06
0,05
0,04
0,03

0,02

0,01

|4 TPRST009, TPRSS009

TPRST025, TPRSS025

TPRST080, TPRSS080

A

A

|| TPRST038, TPRSS038

// TPRST065, TPRSS065,

VI
VI

VI
V]

1
1

V]

/

5

6 7 8910

20

30

40

50

70

90105121 150

210 250 300 400 500540640 800 1000

A cinsinden kesme akimi
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Hardware Description

Bu Boliimde Neler Var

Haberlesme ModUIU ..........oooiiiii e 26
LU Lo @31 = F- | o I 28
SIL Araylzi MOAUIU ....coevieeiiee e e 32
7@ Y, oo 1111 1= o U 34
Voltaj Araylz0 MOAUIU .........ooieiiie e 37

Haberlesme Modiulu

TeSys island’da Fieldbus iletisim arayiizl olarak ve TeSys island Gizerindeki tim
diger modilleri kontrol etmek igin her zaman bir haberlesme moduli mevcuttur.
Haberlesme modulu referans numarasi, agagidaki tabloda gosterilen gerekli
Fieldbus protokolline gore segilir:

Haberlesme Modiilleri

Haberlesme Baglantisi Protokolii Basvuru

EtherNet/IP TPRBCEIP
Modbus TCP TPRBCEIP
PROFINET TPRBCPFN
PROFIBUS-DP TPRBCPFB

Haberlesme modilinin ana islevleri agagida verilmigtir:
+ PLCileiletisim
» TeSys avatars ve onlarin ilgili modullerin yonetilmesi
+ TeSys island modiillerinden ¢alisma durumu ve tanilama verilerinin alinmasi
+ Konfiglirasyon, galistirma ve bakim dijital araglari ile iletisim
* Modiillere kontrol guict verilmesi
Haberlesme modulu asagidaki gibi baghdir:
* Fieldbus’a yukari akis seklinde
+ Sonrasinda yassi kablo ile TeSys island modillerine asagi akis seklinde
» Kontrol gli¢ kaynagina yukari akis seklinde

. istege bagh olarak, servis baglanti noktasi tizerinden bir yazilim aracina
(EcoStruxure™ Machine Expert programlama araci veya SoMove™ yazilimi)
yukari akis seklinde

TPRBCEIP ve TPRBCPFN Uzerindeki haberlesme modiili servis bagdlanti noktasi
ve ¢ift baglanti noktali Ethernet switch, ayni ag Gzerinde bulunmaktadir.
TPRBCPFN haberlesme modiilinde, servis baglanti noktasi yalnizca devreye
alma ve sorun giderme sirasinda gegici kullanim igindir.

Haberlesme modiiliinde, mikro SD kart tGizerinde ylkleme ve yedekleme
islevlerine olanak saglayan bir mikro SD kart yuvasi yer alir.

Haberlesme modulunin TeSys island Gzerindeki konumunu gérmek igin TeSys™
island, sayfa 17’a Genel Bakig boélimine bakin.

26
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TeSys island — Dijital Motor Yénetimi C6zumi

Haberlesme Modiilii Ozellikleri —- TPRBCEIP

S:Ibneider

Terminal veya Servis baglanti noktasi: 1
x RJ45

Micro SD kart yuvasi

Cift baglanti noktali Ethernet switch: 2 x

® O ©

D

RJ45 Isim etiketi
Yayli terminalli 24 VVdc kontrol gucu
kaynagi konnektori

QR kodu

LED durum gostergeleri

Haberlesme Modiilii Ozellikleri —- TPRBCPFN

... TPRBCPFN
FTEEE TeSys

Scyeider

©@ 90 00

Terminal veya Servis baglanti
noktasi: 1 x RJ45

Micro SD kart yuvasi

Cift baglanti noktali Ethernet switch: 2

© ® 0 ©

LED durum gostergeleri

x RJ45 isim etiketi
Yayli terminalli 24 VVdc kontrol guicu
kaynagi konnektort

QR kodu

DOCA0270TR-01
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Haberlesme Modiilii Ozellikleri - TPRBCPFB

Terminal veya Servis baglanti

noktast: 1 x RJ45 LED durum goéstergeleri

MAC Adresi Micro SD kart yuvasi

PROFIBUS-DP Fieldbus baglanti

noktasi Isim etiketi

Yaylh terminalli 24 Vdc kontrol glict

kaynagi konnektorii QR kodu

© ® © ©

Guc Cihazlani

TeSys island iki tir gl¢ cihazi sunmaktadir:

» Bir kontaktdr iceren ve TeSys avatar'in bir parcasi olarak agagidaki islevleri
saglayan standart ve SIL3 starterler:

o YUk kontrol yonetimi
o Elektrikli koruma islevleri
o Dijital varlik ydnetimi

» Gulg arayuzi moddlleri (PIM) akimi gdrtintiler, ancak yik kontroli saglamaz.
YUk kontroll, solid-state relay ya da soft starter gibi sonrasinda yer alan bir
harici gli¢ cihazi tarafindan saglanmalidir.

Glg cihazlari igeren Avatars, TeSys island'da voltaj araytizt moduala (VIM) takili
oldugunda yUk seviyesi eneriji izlemesi saglayabilir.

SIL starterler SIL araylizi modula (SIM) ile birlikte, onayli Durdurma Kategorisi 0
ve Durdurma Kategorisi 1 iglevlerini saglayabilir. 4

Gug Arayuzu Modulu

Glg arayuzi modulleri (PIM’ler), asagidakileri saglamaktadir:
» Elektriksel ve termik koruma islevleri
+ Dijital varlik ydnetimi

Gug aygitlari iceren TeSys avatarlari TeSys island Uizerinde bir voltaj araylizu
moduld (VIM) takili oldugunda tam yuk enerji izlemesi saglayabilirler.

3. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Bitlnligl Seviyesi).
4. EN/IEC 60204-1’e gére durdurma kategorileri.

28 DOCA0270TR-01



Hardware Description TeSys island — Dijital Motor Yénetimi C6zumi

Bir PIM, harici sensor tizerinden sicakligi lgmek icin bir analog 1/0 modiili ile
iliskilendirilebilir. Bir PIM ayni zamanda harici cihaza saglanan akimi da kontrol
edebilir ve izleyebilir.

PIM’lerin ana iglevleri sunlardir:
* Yukle ilgili elektriksel agsagi akis verilerini dlger

» Bir voltaj arayizi moduli (VIM) TeSys island’a takili oldugunda ener;ji izieme
verileri saglar

PIM’ler asagidaki sekilde baghdir:
+ Bir devre kesiciye yukari akis seklinde

+ Kontaktor, soft starter ya da degisken hizli surlicti gibi harici bir gli¢ cihazina
asagi akis seklinde

PIM’ler, haberlesme modiili ile iletisim kurarak ¢alisma verilerini gonderir ve
komutlari alir.

Gug Arayiizi Modiilii (PIM) Degerleri

Giig Degerleri

Amper Model
kw hp
4 5 0,18-9 TPRPMO009
18,5 20 0,76-38 TPRPMO038
37 40 4-80 TPRPMO080

Giig Arayiizii Modiilii (PIM) Ozellikleri

Q Yassi kablo (soldaki modiile baglanti Q QR kodu

icin)
@ LED durum géstergeleri e Isim etiketi
e Yukari akis glic baglantilar G Asagi akis g baglantilari

Standart Starterler

Standart starterler, ylk kontroli, elektriksel ve termik koruma islevleri ve dijital
varlik yonetimi saglar.
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Hardware Description

Starterler asagidaki ana iglevleri saglar:

Yukler icin Acik/Kapali gii¢ kontrolii (l¢ faz ya da tek faz)
Yukle ilgili elektriksel veri 6lgim

» TeSys island’da bir voltaj araytizii moduli (VIM) takili oldugunda enerji izleme

+ Islevsel test ve simiilasyon

» Olay kayitlari ve sayaglari

Tek TeSys avatar iglevi igin birden fazla starter gerekiyor olabilir. Ornegin iki yénli
bir motor avatarinda iki standart starter bulunur.

Standart starterler asagidaki sekilde baghdir:

» Bir devre kesiciye yukari akis seklinde

* Yuke asagi akis seklinde (l¢ fazli ya da tek fazl)

Starterler, haberlesme modiili ile iletisim kurarak ¢alisma verilerini gonderir ve

komutlar alir.

Standart Starter Degerleri
Glig Degerleri

Amper Model

kw hp
4 5 0,18-9 TPRST009
11 15 0,5-25 TPRST025
18,5 20 0,76-38 TPRST038
30 40 3,25-65 TPRST065
37 40 4-80 TPRST080

Standart Starter Ozellikleri

Yassi kablo (soldaki modiile baglanti
icin)

isim etiketi

LED durum gostergeleri

Mobil kopru

Yukari akis gu¢ baglantilari

© @ © O

QR kodu

Asag! akig gug baglantilari

30
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TeSys island — Dijital Motor Y6netimi C6zimu

SIL Starterler

AUYARI

EKiIPMANIN YANLISLIKLA CALISMASI

islevsel giivenlikle ilgili tim talimatlar igin TeSys™ island Islevsel Giivenlik
Kilavuzu, 85361B1904’e bakin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina

neden olabilir.

SILS starterler, standart starterlerle benzer islevlere sahiptir ancak bir SIL arayizi
modulayle iligkilidir.
SIL starterlerin ana iglevleri sunlardir:

+ Durdurma Kategorisi 0 ve Durdurma Kategorisi 16 iglevselligi saglar.

» Yikler igin galisma kontroli saglar

« Yukle ilgili elektrik verilerini dlger

» Bir voltaj arayizi modili (VIM) TeSys island’a takili oldugunda ener;ji izieme
verileri saglar

Tek TeSys avatar islevi igin birden fazla SIL starter gerekiyor olabilir. Ornegin,
avatar |ki Yonld Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/27 iki SIL starter igermektedir.
Ayrica SIL starterlerin kullanildigi avatars'da her zaman bir SIL araylzt moduli
bulunur.

SIL starterleri sunlara baghdir:
» Bir devre kesiciye yukari akis seklinde
* Yike asagi akis seklinde

SIL starterler, haberlesme modiili ile iletisim kurarak ¢alisma verilerini gonderir ve
komutlari alir.

SIL Starter Degerleri

Giig Degerleri
Amper Model

kw hp

4 5 0,18-9 TPRSS009
11 15 0,5-25 TPRSS025
18,5 20 0,76-38 TPRSS038
30 40 3,25-65 TPRSS065
37 40 4-80 TPRSS080

5. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Bittinligu Seviyesi).
6. EN/IEC 60204-1’e gore Durdurma Kategorisi 0 ve Durdurma Kategorisi 1.
7. 1SO 13849’a gore Kablolama Kategorisi 1 ve Kategorisi 2.
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu Hardware Description

SIL Starter Ozellikleri

Y: i U d ’

i ass| kablo (soldaki modiile baglanti e isim etiketi
gin)

LED durum gostergeleri G Mobil képri

Yukari akis gic¢ baglantilar

e Asagi akis gli¢ baglantilari

QR kodu

SIL Arayuzu Modulu

AUYARI

EKiIPMANIN YANLISLIKLA GALISMASI

islevsel giivenlikle ilgili tim talimatlar igin TeSys™ island islevsel Giivenlik
Kilavuzu, 85361B1904’e bakin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Bir ya da birden fazla SIL starter ile iliskili SIL8 araylzi moduli (SIL), EN/IEC
60204-1’e goére Durdurma islevlerinin tasarlanmasina olanak saglar:

* Durdurma Kategorisi 0: makine giicinin aninda kesilmesi

» Durdurma Kategorisi 1: durdurma sireci tamamen sonlanana (hareket
durana) kadar makineye gu¢ vermeye devam eder

Referans numarasi TPRSMO001’dir.

SIM’in ana iglevleri asagida verilmistir:
* Hairici bir kilitleme cihazi ile araylz olusturma
» SIL starterlerden olusan SIL grubu i¢in durdurma islevini kumanda etme

TeSys island Uzerinde SIL starterlerden olugan ¢ok sayida SIL grubu kurulabilir.
Her SIL grubu, sag taraftaki (ya da dikey takili oldugunda Ust taraftaki) bir SIM ile
sinirlandirilir.

SIM, asag@idakilere, yukari akis seklinde takilir:
* 24 Vdc guc kaynagina
» Birkilide (6rnegin bir Preventa™ XPS-AC moduli)

8. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butinlugu Seviyesi)
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Hardware Description TeSys island — Dijital Motor Yénetimi C6zumi

SIM, calisma verilerini géndererek haberlesme moduli ile iletigim kurar.

Durdurma iglevi, herhangi bir dijital iletisim ya da haberlesme moduli midahalesi
olmadan elektromekanik olarak saglanir.

SIL Arayiizii Modiilii Ozellikleri

TPRSMO001
Tesys

Sclyeider

0 I;ns)& kablo (soldaki modiile baglanti @ QR kodu

e LED durum gostergeleri

e isim etiketi

e Yayli terminalli konnektor
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1/0 Modulleri

Dijital ve analog I/0 modiilleri, genellikle sensorlerden ve kontrol aktiatorlerinden
verilerin alinmasi igin kullanilir.

Dijital I/0 Modiilii

Dijital I/O moddillerinin ana islevleri sunlardir:

» Dort 24 Vdc alici/kaynak girisi iizerinden binary (ikili) sensorleri ve anahtarlari
izler

« 1ki0,5 A, 24 Vdc transistor tipi cikis tizerinden réleler, sinyal lambalari gibi
aygitlari ya da denetleyici binary (ikili) giriglerini kontrol eder

* |/O modulinin istatistiksel galisma verilerini toplar:
o GUg dongisu sayisi
o Algilanan etkinlik sayisi
o Modulin agik oldugu zaman
+ 1/O Kanali testi ve simulasyonunu gergeklestirir
Referans numarasi TPRDG4X2'dir.

Dijital I/O modull asagidaki sekilde baghdir:

» Asagi akis aktlatorlere gli¢ vermek gereken 24 Vdc kaynagina yukari akis
seklinde

» Giris kanali: bir ikili sens6r ya da anahtara asagi akis seklinde
* Cikis kanali: aktGatoriin 24 Vdc girisine asagi akis seklinde
Modll kablo baglantilari igin Avatar Kablo Semalari, sayfa 222’na bakin.
Dijital I/O moduline bagli cihazlarin, sigorta gibi harici ydntemlerle kisa devreye

karsi1 korunmasi gerekmektedir. Cikis basina bir 0,5 AT tipi sigorta kullanin.
Littlefuse 215, 218, FLQ ya da FLSR serisi ya da es degeri Onerilir.

Dijital I/O moduill, haberlesme moddli ile iletisim kurarak ¢alisma verilerini
génderir ve komutlari alr.

Giris Ozellikleri

Kanal Girigler

Nominal gi¢ kaynagi 24 Vdc

Girig turd Tip 1 (IEC/EN 61131-2)

Ayri giris sayisi Ortak noktali 4 izole

Ayri giris akimi 7 mA, 24 V'ta

Ayri girig voltaji 24 Vdc (voltaj limitleri: 19,2-28,8 V)

Kablo turu Asagidaki Talimatlar sayfasi MFR44099, Analog I/O ve
Dijital I/0 Modl(illeri ve bélim 1/0 Modiili Kablolamasi,
sayfa 124’na bakin.

Kablo uzunlugu, maksimum 30 m (98 ft)

Cikig Ozellikleri

Kanal Girigler

Ayri ¢cikis sayisi Ortak noktali 2 izole

Ayri ¢cikis voltaji 24 \V/dc (voltaj limitleri: 19,2—28,8 V)

Nominal ¢ikig akimi 0,5 A, rezistif
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Cikis Ozellikleri (Devam etti)

Kanal Girigler

Kablo turd Asagidaki Talimatlar sayfasi MFR44099, Analog I/O ve
Dijital I/0O Mod(tilleri ve bdlim 1/O Modult Kablolamasi,
sayfa 124’na bakin.

Kablo uzunlugu, maksimum 30 m (98 ft)

Dijital I/0 Modiilii Ozellikleri

0 I\g?ns)m kablo (soldaki modiile baglanti Q QR kodu

e LED durum gostergeleri

e Isim etiketi

e Yayli terminalli konnektor

Analog I/0 Modulu

Analog I/O modiillerinin ana islevleri sunlardir:

« Iki-10ila +10 V /0 ila 20 mA &zellikli girig Uzerinden analog sensorlerden
(termokupl, PT100, PT1000, NI100, NI11000, PTC Ikili gibi)
gelen voltaji ya da akimi izler

« Bir-10ila +10V /0 ila 20 mA 6zellikli ¢ikis Uzerinden voltajla ¢aligan
aktiatorleri (degisken hizh sirlculer ya da denetleyicinin analog girisinin
akim doéngustu gibi) kontrol eder

+ Istatistiksel galigma verilerini toplar:
o Glg dongusu sayisi
o Cihaz etkinligi sayisi
o Modulin agik oldugu zaman
Referans numarasi TPRAN2X1’dir.

Analog I/0 modiili sunlara baglidir:

« Asagi akig aktlatdrlere gu¢ vermek gereken 24 Vdc kaynagina yukari akis
seklinde

+ Girig kanali: bir analog sensér ya da sensdr vericiye asagi akis seklinde

* Cikis kanali: degisken hizli striicu gibi voltajla ¢alisan bir akttatérin kontrol
girisine asagi akis seklinde

Modiil kablo baglantilari igcin Avatar Kablo Semalari, sayfa 222’na bakin.

Analog I/O modiiline bagli cihazlarin, sigorta gibi harici ydntemlerle kisa devreye
karsi korunmasi gerekmektedir.
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Hardware Description

Analog I/0 modiill, haberlesme modiili ile iletisim kurarak ¢alisma verilerini

gonderir ve komutlari alir.

NOT: Kanal basina LED saglanmamistir.

Girig/Cikig (1/O) 6zellikleri

Kanal Girigler Cikis

Analog giris ve ¢ikis sayisi Ortak noktali 2 izole 1izole

Nominal gii¢ kaynagi 24 Vdc

Cozunarlik, maksimum 16 bit, ya da 15 bit + isaret 12 bit (4096 puan)

Kablo turi

Korunmal ¢ift bukimlU

Kablo uzunlugu, maksimum

30 m (98 ft)

Sinyal Tiiru: Girigler

Kanal Girigler
Sinyal Voltaj (Vdc) Akim (mA) Termokupl (Isil 3-telli RTD (Direng
tiira cift) Sicaklik Detektorii)
« 0-10 + 0-20 « TipK,J,R,S, | PT100, PT1000, NI100,
Aralik . 10-+10 . 420 B,E,T,N,C NI1000
+  PTC Ikili
Sinyal Tirii: Cikiglar

Kanal Cikis
Sinyal turi Voltaj Akim

*+ 0ila10Vdc « 0-20mA
Aralik .

« -10ila+10Vdc « 4-20mA

Analog /0 Modiilii Ozellikleri

@ Yassi kablo (soldaki modiile baglanti Q QR kodu

icin)

e LED durum gostergeleri

e Yayl terminalli konnektor

e isim etiketi

36
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Voltaj Arayuzu Modulu

Voltaj arayizi moduli (VIM), TeSys island igin voltaj, gli¢ ve enerji izlemesi
saglar.

Referans numarasi TPRVMO001’dir.

VIM’in ana islevleri sunlardir:

+ TeSys island’in bir baglanti noktasinda tek fazli ve ¢ fazli hat voltajlarini (47—
63 Hz) 6lgcmek

+ Island seviyesinde enerjiyle ilgili verileri izlemek

» Tek fazl sistemler L-N ya da L-L'de voltajlari izlemek

* No6tr N baglantisi olmayan ug fazl sistemlerde voltajlar izliemek

* RMS faz voltajlarini ve voltaj faz sirasini hesaplamak

+ Temel frekansi izlemek

* Gerilim disme ve yukselmelerinin seviyesini ve suresini belirlemek
Modiil kablo baglantilari icin Avatar Kablo Semalari, sayfa 222’na bakin.

VIM, TeSys island’in ortak gli¢ kaynagina yukari akis seklinde baglanir.
VIM, galisma verilerini gdndererek haberlesme modili ile iletisim kurar.

Girisin 6lgtlmesi igin baglanti 6zellikleri su sekildedir: 0,2-2,5 mm? (AWG 24-14)
boyutlu Gg rijit kablolu, ¢ikarilabilir yay terminal blogu.

0 I:?;)& kablo (soldaki modiile baglanti Q QR kodu

e LED durum gostergeleri

e isim etiketi

e Yayli terminalli konnektor
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Digital Tools

Bu Boliimde Neler Var

TeSys island Configurator ..............i i e 38
MUhendisliK Araclart ........o.. oo e 38
Operasyon Ve BaKIm AFACH ......ooouu i 39

TeSys island Configurator

TeSys island Configurator, Schneider Electric web sitesinden ulasilabilinen bir
cevrimici aracgtir. Konfiglrator, ilgili uygulama igin girilen gereksinimlere gore
hesaplamalar yapan ve island’in yapilandirmasini saglayan akilli bir katalogdur.
TeSys island Configurator’in ana amaclari sunlardir:

» Uygulamanin islevsel gereksinimlerini ve island’in elektriksel 6zelliklerini
belirler

» Gereken TeSys island aygitlarinin listesini otomatik olarak hesaplar
+ Island’in fiziksel topolojisini olusturur
« lligkili malzeme listesini olusturur

» EcoStruxure Machine Expert ve SoMove yazilimi tarafindan tekrar
kullanilmak tzere indirilebilecek yapilandirma dosyalari olusturur.

» Elektrik paneli tasarimi ve otomasyon kontroll programlamasiyla ilgili teknik
belgelere erigsim saglar

TeSys island Configurator'a www.se.com/en/work/products/industrial-automation-
control/tools/motor-control-configurator.jsp adresinden ulasabilirsiniz.

Muhendislik Aracglari

Muhendislik araglari, EcoStruxure Machine Expert, EcoStruxure Control Expert,
SoMove TeSys island DTM'yi icermektedir.

Bu araclar, TeSys island’i yapilandirmanizi, izlemenizi ve 6zellestirmenizi saglar.
Muhendislik araglari, island’in tasarimi, Uretilmesi ve hizmete alma asamalarinin
yani sira PLC programlamasinda yardimci olur. TeSys island muhendislik araglari,
FDT ya da DTM teknolojisi kullanilarak Gretilmigtir.

Tasarim islevleri
» TeSys island topolojisinin tasarimi.
+ Malzeme listesinin olusturulmasi.
Miihendislik islevleri

» Elektrik ve ylk korumasi parametrelerini 6zellestirmek i¢cin TeSys avatars
ayarlarini yapar.

» PLC (Machine Expert ve SoMove yazilimi) ile iletisim kurar.
Hizmete Alma islevleri

» Herhangi bir konfiglirasyon ylklemeden elektrik kablolamasini kontrol eder
ve Test modunda elektrik hatlarini test eder.

» Zorlama modunda PLC’den gelen komutlari simule eder ve avatarlarin
durumunu ayarlar.

» Tanilama 6zellikleri ile island’in durumunu kontrol eder ve avatarlari izler.
* Yuklenen konfiglirasyonu ve topolojiyi proje dosyasiyla karsilastirir.
» Island’i dogrudan kontrol panelinden galistirir.

38
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Digital Tools TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi Cozim

Programlama iglevleri

+ Uglincii parti PLC programlama ortamlari (SoMove yazilimi) igin degisim
dosyalari olusturur.

« Kontrol, tanilama, enerji izleme ve varlik ydnetimi icin bir islev bloklar
kitiphanesine (Machine Expert) erisir.

Muhendislik araci, www.se.com adresinde Arama alanina TeSys island DTM
girilerek indirilebilir. SoMove yazilimi ayni zamanda dogrudan Schneider Electric
web sitesinden indirilebilir.

SoMove Yazilimina Tam Entegrasyon

Tasarimin belirlemesi igin destek
» TeSys island’in malzeme listesi
+ TeSys island’in topolgjisi
Mihendislik destegi

+ Uglincii parti bir programlama ortami ile degisim dosyalarinin (EDS dosyalari,
AML dosyalari) olusturulmasi

+ Islev bloklari kullanilarak hizli programlama
« Elektriksel koruma, Motor korumasi ve Eneriji izleme igin 6zel iglevler

+ Denetleyici ve avatars’la iletisim icin parametrelerin baglamsal olarak
ayarlanmasi

Hizmete alma destegi

+ Test modu: Herhangi bir konfigiirasyon ylklemeden elektrik kablolamasini
kontrol eder ve elektrik hatlarini test eder.

» Zorlama modu: Hizmete almay! kolaylastirmak igin komutlari ve avatar
durumunu zorlar.

+ Tanilama sekmesi: Durumu kontrol eder, avatars'i ve onlarin iligkili moduillerini
izler ve ylklenen konfiglirasyon ve topolojiyi proje dosyasi ile karsilastirir.

» Kontrol paneli: TeSys island'i dogrudan galistirir.

Operasyon ve Bakim Araci

Operasyon ve Bakim Araci (OMT), web tabanlidir ve teknisyenin elektrik panelini
acmadan island’da sorun giderme ve tanilama yapmasi igin bir tabletle
kullanilacak sekilde optimize edilmistir. Operasyon ve Bakim Araci, operasyon,
bakim ve sorun gidermeye yardimci olmak Gzere asagidaki 6zellikleri
sunmaktadir:

+ Ozellestirilebilir kullanici arayiizii

* Guvenli oturum agma igin kullanici erisimi ve haklari yénetimi

+ Cihaz davranisi, yik davranisi ve enerji tiketiminin izlenmesi

+ Bakim kolayhdi i¢in Test modu ve Zorlama modu

+ Island’in durumunu kontrol etmek ve TeSys avatarlari izlemek igin Tanilama
* Island’in dogrudan calistinimasini saglayan kontrol paneli

* Makinenin kesintiye ugramasinin dnlenmesi icin bakim alarmlari

* Varlk yonetimi i¢in Grln verilerine erigim

* QR taramasi ile muhendislik araglarindan erisim olanagi
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Fieldbus Communication

Bu Boliimde Neler Var

Enduistriyel iletigim ProtoKOIIEri............c..ooveeuieeeeee e 40
QTS 1Y/ T 40

Endiistriyel iletisim Protokolleri

TeSys island, EtherNet/IP, Modbus TCP, PROFINET ve PROFIBUS-DP
endustriyel iletisim protokollerini destekler.

Kisith Mod

Denetleyici ile Fieldbus iletisimi koptugunda, TeSys island ¢aligma durumunda
kalir ancak Kisith moda girer lletisim kopmasi asagidaki sekilde tanimlanir:

+ EtherNet/IP fieldbus: iletisim kopmasi, kullaniciya 6zel kurulu baglanti
zaman asimina ugradiginda meydana gelir.

NOT: PLC, kurulmus bir 6zel baglanti icin bekleme durumuna girerse
TeSys island normal kosullarda galigacaktir.

+  Modbus/TCP fieldbus: iletisim kopmasi, DTM’de iletisim Kaybi Zaman
Asimi ayari ile belirlenen stire boyunca dongusel I/O tarama verilerine yazma
istegi alinmadidinda tespit edilir.

» PROFINET fieldbus: I/O denetleyicisiyle kurulan bir uygulama iligkisi (AR),
AR'nin her iki ucunda kapatildiginda veya baglantisi kesildiginde bir iletisim
kopmasi tespit edilir. TeSys island her 1/O denetleyicisi icin bir AR'yi destekler.

+ PROFIBUS-DP fieldbus: iletisim kopmasi, baglantinin koruma
zamanlayicisinin suresi doldugunda tespit edilr.

NOT: DTM ya da OTM ile iletisim kaybi Kisith moda gecisi tetiklemez.
Kisitl mod sirasinda:
» Fieldbus baglanti noktalari aktiftir.
» Servis baglanti noktasi aktiftir.

+ TeSys avatars Kisitl moda girer. Kisith mod sirasinda yerel kontrolli avatars,
yerel girisler tarafindan cahstirilir. Diger tim avatars Geri Cekilme durumuna
girer. Geri Cekilme durumunun tanimi igin Sistem Durumlari, sayfa 145
bdlimiine bakin.

Kisith Moddan Kurtulma

TeSys island DTM Kitiphanesi'nde Kisith mod otomatik sifilama segenegini
etkinlestirebilirsiniz. Kisith Modu Otomatik Sifirlamayi Etkinlestir secenegi Evet
olarak ayarlanirsa, iletisim normale déndtuginde TeSys island Kisith moddan
cikar.

Kisith Modu Otomatik Sifirlamayi Etkinlestir Hayir olarak ayarlanmigsa, Kisitli
Moddan ¢ikmak igin sistemi yeniden baslatma komutu ya da kapatip agma
gereklidir.

Kisith Mod Otomatik Sifirlamayi Etkinlestirme

NOT: Otomatik Sifirlama islevi, PLC veya Zorlama modu iglevinden aktif bir
komutla yikin hemen enerjilendiriimesine neden olabilir.
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AUYARI

EKiIPMANIN YANLISLIKLA GALISMASI

Kisitl Modu Otomatik Sifirlama'yi tehlikeli durumlara neden olmayacak sekilde
yapilandirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

1. Fieldbus altinda, Mantik Denetleyici'yi segin.

2. Kisith Modu Otomatik Sifirlamayi Etkinlestir secenegini Evet olarak
ayarlayin.

Kisith Mod Otomatik Sifirlamayi Etkinlestirme

HABERLESME BAGLANTISI

BASLATMA iletigim Kaybl Zaman Agimi: |2 H sec
PROTOKOL Modbus Master: Etkinlestic | Aglk v
Kizith Modu Otomatik Sifilamay Etkinl... Evet >
Modbus Ana Badlant Noktasi: 502 o
Ana (PLC) IP Adresi: o . 0 .0 .0

Ethernet Ag Topolojileri

TeSys island bir yildiz veya halka topolojisinde kullanilabilir. TeSys island Ethernet
agdlari igin déngusuiz bir mantik topolojisi olusturan bir ag protokoll olan Rapid
Spanning Tree Protocol'i (RSTP) destekler. RSTP sistem avatar'inda varsayilan
olarak etkindir.

NOT: Harici yonetilen anahtarlarin baglanmasi gerekir.
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TeSys Avatar Functions

Bu Kisimda Neler Var

TeSys Avatar Giri§.........ccuiiiiiiiiiiiiiii i 43
Avatar Mantigi ve Islevselligi...................ooo 48
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TeSys Avatar Giris

Bu Boluimde Neler Var

F Y=Y =T G = o V1 o Y 43
TeSys Avatarlarinin LiStesi.........oooeuiiiiii e 44

Avatar Tanimi

TeSys avatars, 6nceden tanimlanmis mantiklar ve iligkili fiziksel aygitlari
aracihigiyla kullanima hazir islevler sunar. avatar mantigi, haberlesme moduliinde
uygulanir. Haberlesme modull, TeSys island iginde veri aligverigini dahili olarak
ve PLC ile harici olarak yonetir.

Dort tir TeSys avatars vardir:
Sistem avatan

Batun island'l bir sistem olarak temsil eder. Sistem avatar, ag konfigiirasyonunun
ayarlanmasini saglar ve TeSys island seviyesinde verileri isler.

Aygit avatarlan
Anahtarlar ve I/0 modiilleri tarafindan gerceklestirilen islevleri temsil eder.
Yik avatarlan

ileri-geri motor gibi belirli yiklerle ilgili islevleri temsil eder. Yiik avatarlari, yiik
tirine hizmet etmek icin uygun modiilleri ve galisma dzelliklerini igerir. Ornegin Iki
Yonli Motor avatar, iki starter modull, aksesuarlar, 6nceden programlanmis
kontrol mantigi ve uygun koruma islevlerinin 6n konfigtirasyonu yer alir.

Standart (SIL® olmayan) YUk avatarlari asagidakileri saglar:
* Yerel kontrol
NOT: Yerel kontrol tim YUk avatarlari i¢in gegerlidir (PIM avatar'l harig).

* Yerel agtirma sifirlama (bir operatoriin, girigin ylkselen kenarinda yerel
actirma sifirlamasini tetiklemek igin yerel bir giris kullanmasini saglar. Girig
0'dan 1'e degistiginde avatar'in actirma sifirlamasi gergeklestirilir)

NOT: Yerel actirma sifirlamasi, tim YUk avatarlari i¢in gecerlidir (PIM
avatar harig).

» Baypas (bir operatdriin, bir agtirma durumunu baypaslamasi ve avatar
calismasini devam ettirmesi i¢in yerel bir komut kullanmasina olanak tanir)

+ Islem degiskeni izlemesi
Uygulama avatarlari

Pompa ya da konveyor gibi belirli kullanici uygulamalariyla ilgili islevleri temsil
eder. Uygulama avatars asagidakileri saglar:

¢ Yerel kontrol

* Yerel actirma sifirlama (bir operatériin, girisin ylkselen kenarinda yerel
actirma sifirlamasini tetiklemek icin yerel bir giris kullanmasini saglar. Girig
0'dan 1'e degistiginde avatar'in agtirma sifirlamasi gerceklestirilir)

+ Baypas (bir operatdrin, bir agtirma durumunu baypaslamasi ve avatar
calismasini devam ettirmesi icin yerel bir komut kullanmasina olanak tanir)

* Manuel mod gecersiz kilma (bir operatériin yapilandiriimis kontrol modunu
gecersiz kilmak ve avatar'i yerel bir komut kaynagindan kontrol etmek igin
yerel bir giris kullanmasina izin verir)

+ Islem degiskeni izlemesi

9. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Bitunligu) Seviyesi.
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Ornegin bir Pompa avatar'inda asagidakiler bulunur:
» Bir starter modulu

» Yerel kontrol, yerel actirma ve islem degiskeni (PV) anahtarlari igin bir veya
daha fazla dijital 1/O moduld

* Yapilandirilabilir kontrol mantigi
* Yk ve elektrik islevlerinin 6n konfiglirasyonu

PV girisleri, analog degerleri basing dlger, akis dlger ya da titresim dlger gibi
sensorlerden alir. PV anahtarlari, akis anahtari veya basing¢ anahtari gibi
anahtarlardan ayri sinyaller alir.

avatar'in otonom modda galisma kontroli (Calistirma ve Durdurma komutu) en
fazla iki PV girisi veya PV anahtari i¢in yapilandirilabilir. Analog girigler icin esik ve
histerez ayarlarini ve Pompa avatari igcin hem analog hem de dijital girislerin pozitif
ya da negatif mantigini igerir.

TeSys island’a takili avatars, TeSys island'in haberlesme modiili tarafindan
kontrol edilir. Her avatar'da fiziksel moduillerini yénetirken ayni zamanda islev
bloklari tGizerinden PLC’lerle kolay veri aligverisi saglayan, énceden tanimlanmis
bir mantik bulunur. Avatars, kullanilabilir koruma iglevlerinin 6n konfiglirasyonunu
igerir.
avatar Uzerinden ulasilabilecek bilgiler arasinda asagidakiler sayilabilir:

» Kontrol verileri

* Geligmis tanilama verileri

» Varlik yonetimi verileri

* Eneriji verileri

TeSys Avatarlarinin Listesi

TeSys Avatarlan

Simge Aciklama

Sistem avatar'l

iletisimin tek bir noktasini TeSys island'a etkinlestiren gerekli
bir avatar.

Ayagit

Anahtar

Elektrik devresindeki bir elektrik hattinin gliciinii kesmek veya
glic vermek igindir

Anahtar - SIL Durdurma , W. Cat 1/210

Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2'ye uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 111 islevi ile bir
elektrik devresinde bir gi¢ hattini agmak veya kesmek igin.

10. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butinlugu Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategori 1 ve Kategori

2

1. E-N/IEC 60204-1’e gore durdurma kategorisi.

44
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TeSys Avatarlari (Devam etti)

Ad Simge Aciklama

Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4’e uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 islevi ile bir elektrik
devresinde bir gii¢ hattini agmak ya da kesmek igin.

Anahtar - SIL Durdurma , W. Cat 3/412

2 dijital gikisin ve 4 dijital girisin durumunun kontrolinu

Dijital /0 saglamak igin

1 analog ¢ikis ve 2 analog girisin durumunun kontrolUnu

Analog I/O saglamak icin

1e) E8) B

=<

ik

Kati hal rélesi, yazilimla bagslatici degisken hizli sirtict gibi

IO'suz Giig Araytizii (Slgtim) harici cihaza saglanan akimi izlemek igindir

Kati hal rélesi, soft starter veya degisken hizl siriict gibi

QG ile Giig Araytizii (kontrol) harici bir cihaza saglanan akimi izlemek ve kontrol etmek igin

Tek YOnlu Motor Bir motoru bir ydnde yonetmek?3 igin

Q&

Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2’ye uyum igin Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 islevi ile bir motoru
tek yonde yonetmek igin.

Tek Yonli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

<

Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4’e uyum igin Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile bir motoru
tek yonde yonetmek igin.

Tek Yonli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 3/4

iki Yénli Motor Bir motoru iki ydnde yénetmek igindir (ileri ve geri)

BDF D

12. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Buttnlugu Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategori 3 ve Kategori
4.
13. Bubaglamda “Y6netmek”, enerji vermek, kontrol etmek, izlemek, tanilamak ve yuku korumak anlamina gelmektedir
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TeSys Avatarlari (Devam etti)

Ad

Simge

Aciklama

iki Yénli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2'ye uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile bir motoru
iki yonde (ileri ve geri) ydonetmek igin

iki Yénli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 3/4

<
3

Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4’e uyum igin Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile bir motoru
iki yonde (ileri ve geri) yonetmek igin

Tek Yénli Y/U Motor

Bir Y/U (yildiz-iggen) motoru bir ydnde yénetmek igin

iki Yonli Y/U Motor

Bir Y/U (yildiz-iggen) motoru iki yénde (ileri ve geri) ydnetmek
icin

iki Hizli Motor

iki hizll motoru ve Dahlander segenekli iki hizli motoru
yoénetmek igin

iki Hizli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2’ye uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 islevi ile iki hizli bir
motoru yénetmek igin

iki Hizli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 3/4

<

Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4’e uyum igin Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile iki hizli bir
motoru yonetmek igin.

iki Hizh iki Y&nli Motor

&) "

iki hizl bir motoru iki ydnde (ileri ve geri) yénetmek igin

iki Hizli iki Yonli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

>

2

Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2’ye uyum igin Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 islevi ile iki hizli bir
motoru iki yonde (ileri ve geri) yonetmek icin

iki Hizli iki Yonli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 3/4

z)

€
Ps

Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4’e uyum i¢in Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile iki hizli bir
motoru iki yonde (ileri ve geri) yonetmek igin
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TeSys Avatarlari (Devam etti)

Ad Simge Aciklama
Rezistor E Direng yikinu yoénetmek igin
Gug Kaynagi Bir gli¢ kaynagini yénetmek icin
Trafo @ Bir trafoyu yénetmek igin
Uygulama
Pompa Bir pompay! yénetmek igin

Tek YoOnlu Konveyor Bir konveyori tek yonde yonetmek igin

Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2’ye uyum igin Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile bir
konveyoru tek yonde yonetmek igin

Tek Yonlu Konveyor -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

iki Y6nlii Konveyor Bir konvey6éri iki ydnde (ileri ve geri) yonetmek igin

Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2’ye uyum igin Durdurma
Kategorisi 0 ya da Durdurma Kategorisi 1 iglevi ile bir
konveyori iki yonde (ileri ve geri) yonetmek icin

iki Yonlii Konveyér -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

ol m ! m .

NOT: iki hizli iki yénlii avatar igin akim fazi tersine gevirme agtirmasini devre
disi birakin.
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Avatar Mantigi ve islevselligi

Bu Boliimde Neler Var

ISIEM DEGISKENIEIT ... 48
Baypas ISIEVI ... 48
Manuel Mod Gegersiz Kilma ... 48
POmpPa AVAtarIar ........oeei e 48
KoNVeyOr AVatariari..........oi i 51
B 01 Y= = T = T 52
Avatar Tahmini Alarmlar. ... e 54

Bu béliimde, uygulama ve konfiglire edilebilir kontrol mantigiyla donatiimis yik
avatarlari i¢in avatar mantigi ve islevselligi aciklanmaktadir.

islem Degiskenleri

Baypas Islevi

Uygulama ve yiik avatarlari, islem Degiskeni (PV) girisleri ve anahtarlari saglar:

» PV girigleri, basing olger, akis dlger veya titresim olger gibi sensoérlerden
analog degerleri alir. PV girigleri, avatarin bir pargasi olarak yer alan analog I/
O modiillerine (AIOM’lar) baglanir. Avatar icin gereken AIOM sayisi,
yapilandirilan PV giriglerinin sayisina gore belirlenir.

* PV anahtarlari samandira anahtarlari veya yakinlik anahtarlari gibi
anahtarlardan ayri sinyaller alir. PV anahtarlari, avatarin bir pargasi olarak yer
alan dijital /O moddullerine (DIOM’ler) baglanir. Avatar igin gereken
DIOM’larin sayisi, yapilandirilan PV anahtarlarinin sayisina gore belirlenir.

Baypas islevi belirli yiik ve uygulama avatarlarina dahildir. Bu iglev, kullanicinin
algilanan avatar agtirmalarini manuel olarak atlamasina ve ¢alismaya devam
etmesine olanak tanir. Baypas anahtari, avatarin bir pargasi olarak bulunan dijital
I/0 modilindeki bir baglanti noktasina baglanir. Baypas anahtari Agik konumuna
ayarlandidinda, Baypas islevi kullanici anahtari Kapali konuma déndirene kadar
algilanan tim hatalar atlar.

Manuel Mod Gecersiz Kilma

Calisma kontroll avatar'daki, Uzaktan Kontrol modunun veya Otonom Kontrol
modunun konfiglirasyon segimini gegersiz kilan dijital bir I/O moduiliinden gelir.
Avatarin, Yerel Kontrol modu icin yapilandiriimis gibi, yerel komuttan ¢alisma
kontrolt almasini saglar. Manuel Mod Gecersiz Kilma etkinlestirildiginde, PV
Kontrol girigi kosullarinin kargilanmasi gerekir.

Pompa Avatarlari

Pompa avatarlarinda bir starter modilil, PV anahtarlari igin dijital I/O moddilleri, PV
girigleri icin analog I/O modilleri, yapilandirilabilir kontrol mantigi ve istege bagl
veya konfigure edilebilir motor sicaklgi izleme 6ézelligi bulunur.

48

DOCA0270TR-01



Avatar Mantigi ve islevselligi TeSys island — Dijital Motor Yénetimi C6zumi

Pompa Avatarlari Kontrol Modlari

Pompa avatarlari, asagida aciklanan t¢ kontrol modu tirtne sahiptir. Avatar igin
Kontrol modu tiirii, avatarin konfiglirasyonu sirasinda segilebilir.

» Uzaktan Kontrol modu: Calisma kontrolii, PLC tarafindan yonetilir.

+ Otonom Kontrol modu (yalnizca pompa avatarinda mevcuttur): Avatarin
otonom modda galisma kontrol(, yapilandirilabilir PV Kontrol Girigleri
tarafindan saglanir. PV Kontrol girisleri bir veya iki PV girisi veya PV
anahtaridir. Asagidaki ayarlara sahiptirler:

o Analog PV Kontrol girigleri: PV kontrol seviyesi, PV kontrol mantigi ve PV
kontrol histerezi.

o Dijital PV Kontrol girisleri: PV kontrol mantigi.
Kisitl mod Otonom Kontrol modunu etkilemez.

* Yerel Kontrol modu: Calisma kontroll, yerel kontrol girigleri (dijital I/O) ile
yonetilir. Avatar Yerel Kontrol modundayken, konfigure edilen PV Kontrol girigi
kosullarinin karsilanmasi gerekir.

Avatarin galisma kontroli, asagidaki iki duruma bagli olarak konfiglre edilen
kontrol modundan ¢ikabilir:

« Sistem kisitl mod durumu
* Manuel mod gecersiz kilma durumu

Pompa Avatari Kontrol Modlari

Uzaktan Kontrol Modu Otonom Kontrol Modu
PLC KontrolU PV Kontroli

1Kisith Manuel 1 Manuel Manuel 1 Manuel

Kisith h h h
moda ,moddan  mod , mod mod , mod
gir , ¢k gegersiz | gegersiz gegersiz | gegersiz
K kilma komutu ' kilmayi kilma K kilmay!i
/ ¢+ kaldir
’

¢+ kaldir komutu
7

’

Yerel Kontrol Modu

Dijital giris kontroli ve PV Kontrolu

Konfigiire Edilen Kontrol Modu:

+ Uzaktan Kontrol modu: Sistem kisith moda girerse ya da avatarin Manuel
Mod Gegersiz Kilma komutu verilirse avatar Yerel Kontrol moduna gegis
yapar. Sistem kisith modda degilken avatar, Yerel Kontrol modundan yeniden
konfigure edilen Uzaktan Kontrol moduna déner ve avatarin Manuel Mod
Gegersiz Kilma komutu verilmez.

« Otonom Kontrol modu: Bu avatarin Manuel Mod Gecgersiz Kilma komutu
verilirse, avatar Yerel Kontrol moduna girer. Sistem kisith mod durumu,
Otonom Kontrol modunu etkilemez. Avatarin Manuel Mod Gegersiz Kilma
komutu verilmediginde avatar, Yerel Kontrol modundan yeniden konfiglre
edilen Otonom Kontrol moduna doéner.

Konfigure Edilebilir PV Kontrol Girigleri

PV Kontrol girisleri agsagidakileri segmenizi saglar:

« avatar icin yapilandiriimis PV girislerinden ve anahtarlarindan PV Kontrol
Giris Kaynagi (PV Girigi, PV Anahtari)

» Her bir giris kaynaginin, pompanin nasil galisacagini belirleyen PV Kontrol
Mantigi (Pozitif, Negatif)
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PV Kontrol Girigi Ayarlan

e PV Kontrol Histerezi e PV Kontrol Durumu (Negatif Mantik)

e PV Giris Degeri G ACIK
e PV Kontrol Seviyesi

Q PV Kontrol Durumu (Pozitif Mantik)

e KAPALI

Analog bir PV Girig kaynagi ile yapilandiriimis PV Kontrol girisleri, ayarlanabilen,
yapilandirilabilir bir PV Kontrol Histerezi ylizdesine sahiptir.

NOT: Histerezi, analog sensdrlerde kiglk sinyal varyasyonlariyla sahte durum
degisikliklerini dnleyen bir penceredir.
Ornegin, kontrol giris seviyesi %10'luk bir PV Kontrol Histerezi ile 10°C'ye
ayarlanirsa, bu, pompa komutunda bir degisikligi tetikler:
* Azalan sicaklik yoéninde 9°C'yi gegerken
» Artan sicaklik yoninde 11°C'yi gegerken

Sistem c¢alisirken PV Kontrol girisi icin PV Kontrol Histerezi ayari glincellenirse,
beklenmedik davraniglari dnlemek i¢in PV Kontrol giris durumu hemen degismez.
Girig degeri glincellenen esigi uygun yonde gegtiginde, PV Kontrol girisi durum
degistirir.
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PV Kontrol girigleri icin yapilandirilabilir pozitif ve negatif PV Kontrol Mantigi ayari
asagidaki gibidir:
» Pozitif Mantik: PV Kontrol girisi, iliskili PV girisi PV kontrol seviyesinin

(histerez ile) Uzerindeyken veya ilgili PV anahtari mantiksal ylksek (yani 11 °
C) degerde oldugunda, avatar' bir Calistir komutu saglar. PV Kontrol girisi,
iligkili PV girisi PV kontrol seviyesinin (histerez ile) altindayken veya ilgili PV
anahtari mantiksal disik (yani 9°C) degerde oldugunda, avatar'a bir Durdur
komutu saglar.

* Negatif Mantik: Mantik, Pozitif Mantik konfiglirasyonuna kiyasla ters geuvrilir.
PV Kontrol girigi, iliskili PV girisi PV kontrol seviyesinin (histerez ile)
altindayken veya ilgili PV anahtari mantiksal disik (yani 11°C) degerde
oldugunda, avatar'a bir Calistir komutu saglar. PV Kontrol girisi, iligkili PV
girisi PV kontrol seviyesinin (histerez ile) Gzerindeyken veya ilgili PV anahtari
mantiksal yiksek (yani 9 °C) degerde oldugunda, avatar'a bir Durdur komutu
saglar.

PV Kontrol modu ayari, Pompanin ayri veya birlesik PV kontrolline gore galisip
calismadigini belirler.

» Ayri Kontrol: PV Kontrol Girigleri durumlarindan herhangi biri Acik ise, PV
kontrol girisi avatar'a bir Calistir komutu saglar.

« Birlesik: PV Kontrol Mantigini, PV Kontrol Histerezini ve PV Kontrol Seviyesi
ayarlarini temel alan iki PV Kontrol Girisi de avatar'a bir Calistir komutu
saglamalidir.

Konveyor Avatarlari

Asagidakileri iceren doért konveydr uygulama avatars'i vardir:
+ Standart ya da SIL'4 starter moduilleri

» PV anahtarlari ve yerel kontrol girisleri icin bir veya daha fazla dijital 1/0
moduli

» PV girigleri ve motor sicaklii izleme icin bir veya daha fazla analog 1/0
moduli; etkinlestiriimisse

* Yapilandirilabilir kontrol mantigdi

Konveyor Avatarlari Kontrol Modlari

Konveydr avatars'l, asagida agiklanan iki Kontrol modu turtine sahiptir. avatar
konfiglirasyonu sirasinda avatar igin Kontrol modu tipini segebilirsiniz.

» Uzaktan Kontrol modu: Calisma kontrolii, PLC tarafindan yonetilir.

* Yerel Kontrol modu: Calisma kontrolU, yerel kontrol girigleri (dijital I/O) ile
yonetilir.

avatar'in ¢alisma kontrol(, sistem kisith mod durumu kosuluna gére konfigire
edilen Kontrol modundan c¢ikabilir.

14. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butinligu Seviyesi).
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Yuk Avatarlari

Konveyor Avatari Kontrol Modlari

Uzaktan Kontrol Modu
PLC Kontroll

Kisith T Kisith
moda ! moddan
gir

; cik

Yerel Kontrol Modu

Dijital giris kontroli ve PV Kontrolii

Konfigiire Edilen Kontrol Modu:

» Uzaktan Kontrol modu: Sistem kisitl moda girerse, avatar Yerel Kontrol
moduna gegis yapar. Sistem kisit modda degilken, avatar Yerel Kontrol
modundan yeniden konfigiire edilen Uzaktan Kontrol moduna déner.

Tek Yonli Konveyor avatars'inda dijital I/O modulinde yerel kontrol girisi bulunur.
Giris baglanti noktasini, operatérin kontrol panelindeki avatar'a Calistir komutu
gonderen bir segici anahtara baglayabilirsiniz.

Cift Yonli Konveyor avatars'inda, bir ya da daha fazla dijital I/O moduliinde birden
fazla yerel kontrol girisi bulunur. Girig baglanti noktalarini, operatdr kontrol
panelinde bulunan ve avatar ileri veya geri yonde galismasi igin komut génderen
bir segici anahtara baglayabilirsiniz.

Standart (SIL'5 olmayan) yik avatars'i asagidakileri igerir:
» Standart starter moduileri

+ PV anahtarlari ve yerel kontrol girisleri icin bir veya daha fazla dijital I/O
modulu

* PV girigleri ve motor sicakligi izleme igin bir veya daha fazla analog 1/0
modulu; etkinlestiriimisse

» Konfiglre edilebilir kontrol mantidi, avatar i¢in Yerel Kontrol Etkin Avatar
Parametresi yapim agsamasinda Evet'e ayarli oldugunda etkinlestirilir.

15. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butlinligu Seviyesi).
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Konfiglre edilebilir kontrol mantigina sahip ylk avatars'i agagida verilmistir:

+ Tek Yonlu Motor

+ Iki Yénli Motor

+ Tek Yoénli Y/U Motor

+ ki Y&nli Y/U Motor

+ Iki Hizli Motor

+ ki Hizl Iki Y&nli Motor

+ Tek Yonlu Motor-SIL Durdurma, W. Cat 1/2
* Tek YOnli Motor-SIL Durdurma, W. Cat 3/4
« |ki Y®nli Motor-SIL Durdurma, W. Cat 1/2
+ Iki Y6nli Motor-SIL Durdurma, W. Cat 3/4
« Iki Hizh Motor-SIL Durdurma, W. Cat 1/2

+ Iki Hizli Motor- SIL Durdurma, W. Cat 3/4

« Iki Hizl Iki Y&nI(i Motor-SIL Durdurma, W. Cat 1/2
« iki Hizl iki Y6nI(i Motor-SIL Durdurma, W. Cat 3/4

* Rezistor

+  Glg¢ Kaynagi

+ Trafo

* 1/O’lu Gug Arayuzi

NOT: TeSys island'da 10 ile Gli¢ Arayiizii avatar'l kullanildiginda Profibus

iletisimi islevsel degildir.

Yuk Avatarlari Kontrol Modlari

YUk avatarlari, agagida agiklanan iki kontrol modu tirine sahiptir. avatar
konfiglirasyonu sirasinda avatar igcin Kontrol modu tipini segebilirsiniz.

Uzaktan Kontrol modu: Calisma kontroll, PLC tarafindan yonetilir.
Yerel Kontrol modu: Calisma kontrold, yerel kontrol girisleri (dijital 1/0) ile

yonetilir.

avatar galisma kontrolli, asagidaki iki kosula bagl olarak konfiglire edilen kontrol
modundan ¢ikabilir:

Sistem kisitli mod durumu

Manuel mod gegersiz kilma durumu

Yiik Avatari Kontrol Modlari

Uzaktan Kontrol Modu

PLC Kontroli

Manuel

mod

' ¢lk gegersiz
! kilma

/ komutu

Kisith
moda

gir

Yerel Kontrol Modu

Konfigiire Edilen Kontrol Modu:

Uzaktan Kontrol modu: Sistem kisitl moda girerse ya da avatar Manuel Mod
Gegcersiz Kilma komutu verilirse avatar Yerel Kontrol moduna gegis yapar.
Sistem kisith modda degilken avatar, Yerel Kontrol modundan yeniden
konfiglire edilen Uzaktan Kontrol moduna doner ve avatar'in Manuel Mod

Gegersiz Kilma komutu verilmez.

Dijital giris kontrol ve PV Kontrolu

Manuel
| mod
| gegersiz
! kilmay!
, kaldir
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Yik avatars'inda, bir ya da daha fazla dijital I/O moduliinde birden fazla yerel
kontrol girisi bulunur. Giris baglanti noktalarini, avatar'a bagh olarak avatar'in ileri
ya da geri ydnde, ayni zamanda digUk ya da yuksek hizda ¢alismasi igin bir
komut génderen, operatdr kontrol panelinde bir segme anahtarina
baglayabilirsiniz.

Avatar Tahmini Alarmlar

16.

Tahmini Alarmlar (PA) izlenecek uygulamalarla ilgili olasi olaylar konusunda sizi
uyarir. Tahmini Alarmlar, konfiglire edilen koruma islevleri ve PV Girisi kosullarinin
birlesimiyle tetiklenir. Bu bélimde, Tahmini Alarmlar iglevi igin konfiglirasyon ve
gereksinimler aciklanir.

Asagida konfiglre edilebilir tahmini alarmli avatarlarin listesi verilmektedir:
+ Tek Yonlu Motor
+ iki Y6nli Motor
+ Tek Yénli Y/U Motor
« iki Yénli Y/U Motor
« iki Hizl Motor
+ Iki Hizh iki Y&nli Motor
* Pompa
+  Konveyor Tek Yonla
» Tek Yonliu Konveydr - SIL Durdurma, W. Cat 1/216
+ ki Yonli Konveydr
« iki Y6nli Konveyér - SIL Durdurma, W. Cat 1/2

Tahmini Alarmlar, bir PV Girisi kosulu atamadan bir koruma iglevi icin belirli bir
mesaj gdnderecek sekilde ayarlanabilir. Tahmini Alarmlari tetikleyen PV Girisi
kosullari, avatar igin konfigire edilen PV Girigleri konfiglire edilebilen esiklere gore
secilen ¢alisma bdlgesi iginde oldugunda ortaya gikar. Koruma islevi alarmi
sifirlandiinda ya da PV Girisi segilen ¢alisma bdélgesinden ¢iktiginda Tahmini
Alarm sifirlanir. Avatarlar on taneye kadar Tahmini Alarmi destekler.

Tahmini Alarmli avatarlar, %5 histerez uygulayarak (asagdi yuvarlamali, gecerli
degerler araligindan) PV Girisi PA Durumu ¢ikisi icin asagidaki davranisi
destekler.

NOT: Histerezi, analog sensorlerde kiglk sinyal varyasyonlariyla sahte durum
degisikliklerini 6nleyen bir penceredir.

IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Bitinligi Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategorisi 1 ve

Kategorisi 2.
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Alarm Girigi

Tahmini Alarm Histerezi

(B)

®

|
r

)

1 1
| |
1 1
1 1
@ -------------------- I ------ 1 HE Ir ------------------
0 Histerezi e PV Girisi PA Durumu
e PV Giris degeri G Yiiksek
0 PV Girig PA Yiksek Esigi @ Nominal
Q PV Girig PA Diisiik Esigi m Diisiik

Tahmini Alarmli avatarlarda Tahmini Alarmlari konfigiire etmek i¢in asagidaki
ayarlar gereklidir:

« Alarm Girigi
e Alarm Tanimi

avatar icin ayarlanabilir iki Alarm Girigi bulunmaktadir; Alarm Girigi 1 ve Alarm
Girisi 2. Bu alarm giriglerinin her biri icin benzersiz bir girig turl ayarlayabilirsiniz.
Asagidaki girisler mevcuttur:

+ Sicaklik
* Basing
* Akis

+ Titresim
* Yakinhk
+ Genel

DOCA0270TR-01
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Alarm Tanimi

Her Tahmini Alarm Girisi, ayarlayabileceginiz su iki alarm esigine sahiptir:

» Alarm Yuksek Esik Degeri: Duslk ve nominal ¢calisma alani arasindaki esigi
belirler.

» Alarm DUsuk Esik Degeri: Yuksek ve nominal ¢calisma alani arasindaki esigi
belirler.

Nominal, yiiksek ve diisiik esik degeri arasindaki alandir. Ornegin yiiksek esik
degeri 10 °C’ye ve disik esik dederi 2 °C’ye ayarlanirsa, 10 °C’den biylk her sey
yuksek esik degeri olarak kabul edilir. Dislk esik degeri 0—2 °C’dir. Nominal aralik
2-10 °C’dir.

avatar icin on taneye kadar Tahmini Alarm ayarlanabilir. Her Tahmini Alarm
Tanimi, asagidaki ayarlari ve gikislari igerir:

Koruma Tiiri

Bu, Tahmini Alarma atanan koruma iglevi alarmidir. Tahmini Alarmlar igin
asagidaki koruma islevleri bulunmaktadir:

* Yok: Bu ayar Tahmini Alarmi devre digi birakir.
*  Termik Asiri YUk
* Motor Asiri Isinmasi

+ Sikisma
+ Dusuk akim
* Asiri akim

* Topraklama Akimi
» Gegerli Faz Dengesizligi
PV Girisi Tetigi
Tahmini Alarma U¢ taneye kadar PV Girisi Tetigi atanabilir. Her PV Girisi Tetigi igin
asagidaki galisma bolgeleri mevcuttur:
* Higbiri
*  PVinput1: Distk
*  PVinput1: Nominal
*  PVinput1: Yiksek
*  PVInput2: Dislk
*  PVInput2: Nominal
*  PVinput2: Yiksek
Tahmini Alarm Mesaji

Tahmini Alarmla 150 karaktere kadar uygulamaya 6zgl metin iligkilendirilebilir.

Tahmini Alarmlar, asagdidaki konfiglre edilen PA ayarlarinin mantiksal VE sonucu
Dogru oldugunda tetiklenir. Tahmini Alarmlar bu PA ayarlarinin mantiksal VE
sonucu Yanlis oldugunda sifirlanir.

+ PA Koruma iglevi Tetigi

+ PA PV Giris Kosulu Tetigi 1
* PA PV Giris Kosulu Tetigi 2
+ PA PV Giris Kosulu Tetigi 3

Tahmini Alarmlar, Yok degeri konfigiire edilmis tim PA Koruma islevi Tetiklerini
Yanlis olarak kabul eder. Bu, Tahmini Alarmi devre disi birakma igin bir ydntem
saglar. Tahmini Alarmlar, Yok degeri konfigtre edilmis tim PA Giris Kosulu
Tetiklerini Dogru olarak kabul eder.
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Tahmini Alarm Ornekleri—Pompa Avatari

Asagida, Pompa avatar'i igin Tahmini Alarmlarin nasil ayarlanacagiyla ilgili calisan
ornekler verilmektedir. Koruma islevlerinin ve PV Giris kosullarinin birlestiriimesi,
asagida gosterilen sekilde Pompa avatar icin 6rnek Tahmini Alarmlar ayarlamanizi
sagdlar. Bunlarin sadece 6rnek oldugunu unutmayin. Tahmini Alarmlar, avatars ilgili
uygulamasi i¢in daha dogru alarmlar saglayacak sekilde 6zellestirilebilir.

Tahmini Alarm Mesaji Ornekleri—Pompa Avatari

Alarm Girisi Sensor Tiri
Sicakhik Basing Akis Titresim Genel Alarmlar
PV Girigi Tetigi
Koruma Tiirii
PVinput1 < .
M, Tum PVinput
SY'"--’:(“t < PVinput < PVinput < g‘e‘?:'r‘i C:'§ PVinput > Tetikleri = Yok
Slttl:§al|l(|lk Diisiik Basing Diisiik Akig PV?nputZ S Yiiksek Titresim | (konfigiire
Yiiksek Titresim edilmemis)
. . - Hizalamayi ya da | Mekanik conta ya da
$(3.).Ii(mlk Agin {/ykksel_(t X Eﬂ\l;t\l/]:t?nAeﬂl | Rotor Sikismasi rulmanlari bikulu saft, ya da
0 iskozite $ kontrol edin rotor sikismasi
Sogutma yok ya da
Rotorda Kuru ¢caligma ya yliksek ortam
Kuru ¢aligma ya da hatta ttkanma | Hizalamayi ya da | sicakligi ya da siki
|M°t°r Agin X da contalar ?“a:lrzee:nn?uﬁkdu?n/ ya da kapali valf | rulmanlari conta alarmi veya
sinmasi yipranmis m%l) ¢ olup olmadigini | kontrol edin sogutma arasi
inceleyin verilmeden Ust Uste
calistirma
Kesme sigortali;
hortum Valf sikisti ya da Rotor sikisti ya da
engellendi, rotor engellendi Rotoru kontrol arizali; transduserleri
Stkisma X tikandi ya da Rotorsikismast | £rime alimi ya | edin kontrol edin ya da
dondu ya da bir da sizinti. hava kilidi olugtu
ucu ¢ikti
Tikanmis giris ya ;
Diigiik akim X Kuru galigma dalfh a|tta kapal Kavitasyon ya da | Rotoru kontrol ﬁgﬂa?ﬁ:
§ calis ;?m:dﬁlplm kuru galisma edin olmadigini da girigi
gint kontrol edin
kontrol edin
. Kapali desarj Hizalamayi ya da | Yapismis saft ya da
Asiri akim :(/iusil(jjezli(te gg?g;uiugg?uya valfiya da desar] | X rulmanlari arizali rulmanlar;
kavitasyonu kontrol edin rotoru kontrol edin
P - Akis yok ya da .
I Diigiik PV Diigiik PV - . Yiksek PV
Hicbiri Sicakligi basinci Dusik PV akigi %/i;JrI;z?rIT(]iPV titregimi X
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Avatar islev Agiklamalari

Avatar islev Aciklamalari

Bu Boliimde

Avatar islevi Belirlemesi

Koruma islevleri

Avatar islevi Belirlemesi

Avatar islevi Belirlemesi — Koruma ve izleme

Neler Var

Asagidaki tablodaki onay isareti ¥, her TeSys avatar ile kullanilabilecek iglev
gruplarini géstermektedir.

AUYARI

neden olabilir.

EKiIPMANIN YANLISLIKLA GALISMASI

YUk akimina gére dogru starteri sectiginizden emin olun.

Akim degeri FLA'nin %10'undan az oldugunda aygit seviyesinde akim olmasina
ragmen avatar akimi 0 olarak gosterilecektir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina

Ad

Akim izleme

Yukan Akig
Voltaji Var

Elektriksel
Koruma

Yiik Korumasi

Motor Asiri
Isinma
Korumasi'?

Enerji izleme18

Sistem avatari

Anahtar

Anahtar - SIL Durdurma ,
W. Cat 1/219

Anahtar - SIL Durdurma ,
W. Cat 3/420

SIS IS
SIS S

NS S

Dijital /O

Analog I/0

10 olmadan Gii¢ Araylzu
(6lgum)

10 ile Gug Araylizl
(kontrol)

Tek Y6nli Motor

Tek Y&nli Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 1/2

Tek Yénlia Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 3/4

iki Yénlii Motor

iki Yénli Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 1/2

SIS S TSNS S

iki Yénlii Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 3/4

<

Tek Yonli Y/U Motor

SIS TSNS SIS S S
SIS SIS S SIS S S

<

SIS TSNS SISN S S

SN EENEEENHEN RN ECNE EN AN RN

SIS S IS S SIS S S

17. Analog I/O modiili ile.

18. Voltaj arayiizi moduld (VIM) ile.
19. |EC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butlinligu Seviyesi). ISO 13849’'a gore Kablolama Kategori 1 ve Kategori

2

20. IiEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Bitinligi Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategori 3 ve Kategori

4.
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Avatar islev Aciklamalar TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi Cozim

Avatar islevi Belirlemesi — Koruma ve izleme (Devam etti)

. Motor Asiri

Ad Akim izleme voﬁf;;l't\\,:f Ell(es:ﬂ;s:l Yiik Korumasi Isinma Enerji izleme22
Korumasi21

iki Yonlt Y/U Motor v v v v v v
iki Hizli Motor v v v v v v
iki Hizli Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 1/2 v v v v v 4
iki Hizli Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 3/4 v v v v v v
iki Hizli iki Y6nli Motor v v v v v v
iki Hizli iki Yonlii Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2 v v v v v v
iki Hizli iki Yonlii Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 3/4 v v v v v v
Rezistor v v v v — v
Gug Kaynag! v v v v — v
Trafo v v v v — v
Pompa v v v v v v
Tek Yénlii Konveydr v v v v v v
Tek Yonlu Konveyor - SIL
Durdurma, W. Cat 1/2 v v v v v v
iki Yonli Konveyor v v v v v v
iki Yonli Konveyér - SIL
Durdurma, W. Cat 1/2 v v v v v v

Asagidaki tablodaki onay isareti v, her TeSys avatar ile kullanilabilecek islev
gruplarini géstermektedir.

Avatar islevi Belirlemesi—Tahmini Alarmlar, PV ve Kontrol Modlari

Ad Tahmini Alarmlar islem Degiskeni Konfigiire
izlemesi Edilebilir Kontrol
Modlari

Sistem avatari — — —

Anahtar — — —

Anahtar - SIL Durdurma , W. Cat 1/223 — — —

Anahtar - SIL Durdurma , W. Cat 3/424 — — —

Dijital /O — — —

Analog /0 — — —

10 olmadan Gu¢ Arayiizi (6lgim) — — —

10 ile Gug Arayuzl (kontrol) — — —

Tek Y&nlii Motor v v v
Tek Yonli Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2 — — —

Tek Yo6nli Motor - SIL Durdurma, W. Cat 3/4 — — —

iki Yonli Motor v v v

iki Y6nli Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2 — — —

21. Analog I/O modiili ile.

22. \Voltaj arayiizii modill (VIM) ile.

23. |EC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Bitlinligu Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategori 1 ve Kategori
2.

24. |EC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Bitlinligu Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategori 3 ve Kategori
4.
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Avatar islevi Belirlemesi—Tahmini Alarmlar, PV ve Kontrol Modlari (Devam etti)

Ad Tahmini Alarmlar i§lem Degiskeni Konfigiire
izlemesi Edilebilir Kontrol
Modlari
iki Yénli Motor - SIL Durdurma, W. Cat 3/4 — - -
Tek Yénlii Y/U Motor v v/ v
iki Yonlti Y/U Motor v v v
iki Hizli Motor v v v
iki Hizl Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2 — - -
iki Hizl Motor - SIL Durdurma, W. Cat 3/4 — - -
iki Hizli Iki Yonlii Motor v v v
iki Hizl iki Y6nlii Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2 — — —
iki Hizl iki Y6nlii Motor - SIL Durdurma, W. Cat 3/4 — — —
Rezistor — — —
Gug Kaynagi — - -
Trafo - - -
Pompa v v v
Tek Yonlii Konveyér v v v
Tek Yonlii Konveydr - SIL Durdurma, W. Cat 1/2 v v v
iki Yonlii Konveyor v v v
iki Yonlii Konveysr - SIL Durdurma, W. Cat 1/2 v v v

Koruma Islevleri

TeSys island ¢ok gesitli yik korumasi iglevleri (termik koruma dahil) ve elektriksel
koruma iglevleri sunmaktadir. Bu iglevler, ilgili her TeSys avatar igin
etkinlestirilebilir ve belirlenen galisma kosullarina karsi, alarm mesajlari vererek ve
yuk agtirmalarini tetikleyerek tepki verecek sekilde yapilandirilabilir.

AUYARI

EKIPMANIN YANLISLIKLA GALISMASI

Koruma iglevi parametrelerinin, kontrol edilen motorlarin ve yuklerin gerekli
koruma seviyesine gore ayarlandigindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Asagidaki tabloda, tim avatars'da kullanilabilen koruma iglevleri listelenmektedir.
Islevler, ayri ayri etkinlegtirilebilir ve yapilandirilabilir.

Koruma Iglevleri

Yiik Korumasi iglevleri Termik Koruma islevleri

e Termik Asin Yuk
*  Motor Asiri Isinmasi

* Sikisma
¢ Uzun Baglatma

+ Bayima Elektriksel Koruma iglevleri
+ Dusuk akim
¢ Asiri akim

*  Hizh Déngi Kilitlemesi
* Hizh Yeniden Baslatma Kilitlemesi
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Avatar islev Aciklamalar TeSys island — Dijital Motor Y6netimi C6zimu

Koruma islevleri (Devam etti)

Yiik Korumasi Iglevleri Termik Koruma iglevleri

* Faz Konfiglrasyonu

*  Gegerli Faz Dengesizligi

*  Gegerli Faz Kaybi

« Topraklama Akimi Algilama
*  Gegerli Faz Tersine Cevirme

Asagidaki tabloda, birden fazla koruma isleviyle iligkili parametreler
tanimlanmaktadir. Bu kilavuzda bunlara, koruma iglevleri bélimlerinde
deginilmigtir.

Genel Koruma islevi Parametreleri

Parametre Tanim
<iglev adr> Agtirma Etkinlestirme Acma (trip) islevini etkinlestirir
<iglev adr> Agtirma Gecikmesi Bir agtirmanin tetiklenmesi igin agtirma

kosulunun var olmasi gereken sireyi belirtilen
bir zaman ayari

<islev adi> Agtirma Diizeyi Bir girigin, bir agtirmay tetikleme dizeyini
tanimlayan ayar

<iglev adr> Alarm Etkinlestirme Alarm islevini etkinlegtirir

<iglev adr> Alarm Seviyesi Bir girigin, bir alarmi tetikleme diizeyini
tanimlayan ayar

Motor Baslatma ve Calistirma Durumlari Hakkinda

TeSys island, ¢alisan motorun elektrik tiketimine gére motorun Kapali, Baglatma
ya da Calisma durumunda oldugunu belirler. Bu durumlar, etkinlestirme ayariyla
birlikte, hangi koruma iglevlerinin gegerli oldugunu belirler. Ornegin Diisiik akim
korumasi islevi, Kapali durumdaki bir motorda uygulanmaz.

Motor durumlari agagidakilerle tanimlanir:
+ Kapali durum: élgtlen akim %30 Ir ya da daha dusuktur.

« Baglatma durumu: bu durum Kapali durumdan sonra, élgtlen akimin %30 Ir
ya da daha fazla oldugunun algilanmasiyla baslar. Calisma durumuna (ya da
Kapali) gecis olana kadar devam eder.

» Calisma Durumu (durum 1): Uzun Baslatma Agtirma korumasi islevi devre
disidir. Algilanan akim, Uzun Baslatma Ac¢tirma Gecikmesi ile tanimlanan
sure boyunca %30 Ir ile Uzun Baglatma Agtirma Duzeyi arasinda kalir.
(Zamanlayici, Baglatma durumunun baslangicinda baglar.)

e Galisma Durumu (durum 2): Uzun Baslatma Agtirma korumasi iglevi devre
disidir. Algilanan akim, Uzun Baglatma Agtirma Duzeyi’nin Ustiine ¢ikar ve
Uzun Basglatma Agtirma Gecikmesi ile tanimlanan sire boyunca Uzun
Baslatma Acgtirma Duzeyi’'nin altina dismez. (Zamanlayici, Baslatma
durumunun baslangicinda basglar.)

* Galisma Durumu (durum 3): Algilanan akim Uzun Baglatma Agtirma
Duzeyi'nin Uzerine ¢ikar ve daha sonra Uzun Baslatma Actirma Diizeyi'nin
altina diser.

Calisma Durumu

Asagidaki sekillerde, Baslatma Durumundan Calisma Durumuna farkli gecisler
gOsterilmektedir.
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Avatar islev Agiklamalari

Calisma Durumu (Durum 1)

A

30%Ir F————— —
| 5}
| >
| >
I Ll
t
|
@ )
| Akim Ir Nominal Akim
A Uzun Baglatma Agtirma Duzeyi B Uzun Baslatma Agtirma Gecikmesi
C Basglatma Durumu D Calisma Durumu
t Zaman
Calisma Durumu (Durum 2)
[}
| |
f
|
(A |
|
|
|
|
|
30% Ir |
I I
I @ >
| | >
| |
< LC > Ly
| Akim Ir Nominal Akim
A Uzun Baslatma Agtirma Duzeyi B Uzun Baslatma Agtirma Gecikmesi
C Basglatma Durumu D Calisma Durumu

-

Zaman
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TeSys island — Dijital Motor Y6netimi C6zimu

Calisma Durumu (Durum 3)

|
I
I
|
I
0% IrF————— :
I
|
I
I

>
© ~ o
1 Akim Ir Nominal Akim
A Uzun Baslatma Agtirma Duzeyi C Basglatma Durumu
D Calisma Durumu t Zaman

Koruma Ayarlari

Asagidaki tablolar, koruma ayar degerleri igin aralik ayarlarini vermektedir.

Elektriksel Koruma

Elektriksel Koruma Ayar Degerleri

Ayar Adi Deger Arahgi Varsayilan Adim
Deger

Topraklama Akimi Agtirma 0,1-1,0 sn 1s 0,1

Gecikmesi

Topraklama Akimi Agtirma Diizeyi %20-10025 FLA %50 1

Topraklama Akimi Alarm Dizeyi %20-10025 FLA %50 1

Gegerli Faz Dengesizligi Agtirma 2-20 sn 2s 0,1

Gecikmesi - Baslat

Gegerli Faz Dengesizligi Agtirma 2-20 sn 5s 0,1

Gecikmesi - Calistir

Gegerli Faz Dengesizligi Agtirma %10-70 %20 1

Dizeyi

Gegerli Faz Dengesizligi Alarm %10-70 %10 1

Dizeyi

Gegerli Faz Kaybi Agtirma 0,1-30 sn 3s 0,1

Gecikmesi

Gegerli Faz Kaybi Agtirma Dizeyi %80 %80 -

Gegerli Faz Sirasi ABC ABC -
ACB

25. %50-100; FLA<1Aigin
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Avatar

islev Agiklamalari

Termik Koruma

Yuk Korumasi

Termik koruma ayar degerleri

Ayar Adi Deger Arahgi Varsayilan Adim
Deger

Ir (FLA) 0,18-9 A (TPR++009) 0,18 A 0,01

0,50-25 A (TPR++025) 0,50 A

0,76-38 A (TPR++038) 0,76 A

3,25-65 A (TPR++065) 3,25A

4-80 A (TPR-+080) 4A
Ir (FLA)2 0,18-9 A (TPR=+009) 0,18 A 0,01

0,50-25 A (TPR++025) 0,50 A

0,76-38 A (TPR++038) 0,76 A

3,25-65 A (TPR++065) 3,25A

4-80 A (TPR-+080) 4A
Termik Asiri YUk Agtirma Sinifi 5-30 10 —
Termik Asiri YUk Sifirlama Esigi %10-95 %85 1
Termik Asir Yk Alarm Duzeyi %10-100 %85 1
Motor Asiri Isinmasi Agtirma 0-10 sn 5s 0,1
Gecikmesi
Motor Asiri Isinmasi Agtirma Duizeyi 0-200 °C 0°C 1
Motor Asiri Isinmasi Sifirlama Esigi 0-200 °C 0°C 1
Motor Asiri Isinmasi Alarm Esigi 0-200 °C 0°C 1
Motor Asiri Isinmasi Sicaklik Sensoru PT 100 PT 100 —

PT 1000

NI 100

NI 1000

PTC ikili

Yiik korumasi ayar degerleri
Ayar Adi Deger Arahgi Varsayilan Adim
Deger

Sikisma Agtirmasi Gecikmesi 1-30 sn 5s 1
Sikisma Actirmasi Diizeyi %100-800 %200 1
Sikisma Alarmi Diizeyi %100-800 %200 1
Dusik Akim Actirma Duzeyi %30-100 %50 1
Dusiik Akim Agtirma Gecikmesi 1-200 sn 1s 1
Diisuk Akim Alarmi Diizeyi %30-100 %70 1
Uzun Baglatma Agtirma Gecikmesi 1-200 sn 10s 1
Uzun Baglatma Agtirma Diizeyi %100-800 100% 1
Hizl Déngi Kilittemesi Zaman Asimi 1-9999 sn 300s 1
Hizl Yeniden Baslatma Kilitlemesi 1-9999 sn 300s 1
Zaman Asimi
Asirt Akim Agtirma Diizeyi %30-800 %200 1
Asirt Akim Agtirma Gecikmesi 1-250 sn 10s 1
Asirt Akim Alarmi Diizeyi %100-1000 %180 1
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi Cozim

Yik korumasi ayar degerleri (Devam etti)

Duraksama Agtirmasi Gecikmesi

1-30 sn

5s

Duraksama Agtirmasi Dizeyi

%50-1000

250%
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu Avatar islev Agiklamalari

Yiik Korumasi iglevleri

Sikisma

Sikisma islevi, Calisma durumunda bir motorun sikismasini algilar. Motor ya durur
ya da aniden asiri yuklenir ve asiri akim geker.

Bu koruma islevi etkin oldugunda, motor Calisma durumundayken asagidakileri
gerceklestirir:

* Maksimum faz akimi (Imaks) belirtilen Sikisma Alarmi Diizeyi’'ni astiginda bir
Sikisma Alarmi verir.

* Maksimum faz akimi (Imaks), belirtilen Sikisma Agtirmasi Dizeyi’'nden daha
uzun bir stire Sikisma Agtirmasi Dlzeyi'ni asarsa bir Sikisma Agtirmasini
tetikler.

Sikisma Acgtirmasi ve Alarmi

. . ‘3}& e

J

A 4

L/
12— Q
R
13— >
Q > & » T-0 — @
(B J -
| Faz 1 Akim 12 Faz 2 Akim
13 Faz 3 Akim T Sikisma Agtirmasi Gecikmesi
A Imaks B Calisma Durumu
Imaks = Sikisma Alarmi Seviyesi D Imaks = Sikisma Actirmasi Dizeyi
E Sikisma Alarmi F Sikisma Agtirmasi

Uzun Baglatma

Uzun Baglatma islevi, bir motorun, uzun bir stire boyunca Baglatma durumunda
kalmasini algilar.

Bu koruma, etkin oldugunda motor Baglatma durumundayken ve belirtilen Uzun
Baslatma Acgtirma Gecikmesi sirasinda asagidaki kosullardan biri olustugunda
Uzun Baslatma Actirmasini tetikler:

» Ortalama akim ¢ok duslk: ortalama akim belirtilen Uzun Baglatma Agtirma
Duzeyi'nin altinda kalmaktadir

» Ortalama akim g¢ok ylksek: ortalama akim, belirtilen Uzun Baslatma Ac¢tirma
Duzeyi'nin Ustline ¢ikmakta ancak tekrar altina inmemektedir.
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TeSys island — Dijital Motor Y6netimi C6zimu

Uzun Basglatma A¢tirma

11— - @ R
J—v & T-0 —» G
22— @ (C]
—» T — 01— —> —>
. (B ® @ 0
"1 Faz 1 Akim 12 Faz 2 Akim
13 Faz 3 Akim T Uzun Baslatma Agtirma Gecikmesi
lort B lort = %30
Cc lort < Uzun Baslatma Agtirma Duzeyi D lort = Uzun Baslatma Agtirma Duzeyi
E Gegis Sayisi =1 F Uzun Baslatma Agtirma

NOT: Gegis SayisiI = akim degerinin, Uzun Baslatma Actirma Dizeyi'nden
gecme (yukaridan asagiya ya da asagidan yukariya) sayisi.

Ortalama Akim Siirekli Olarak Uzun Baslatma Agtirma Diizeyi’ni Gegiyor (1

Gegis)

0% Ir-—————
t |-
Q |
I Uzun Baslatma Agtirma Gecikmesi
G Uzun Baslatma Agtirma Dizeyi H (Balatma Durumunda)
| Akim Ir Nominal Akim
t Sire

Ortalama Akim Uzun Baglatma A¢tirma Diizeyi’ne Ulagmiyor

@ ____________

30% Irfm————— | -
|
! t,
|
| Q o
[ —>
G Uzun Baslatma Agtirma Diizeyi H (LJBZ:Q;?E%T%Q?:‘ZE? Gecikmesi
| Akim Ir Nominal Akim
J Calisma Durumu t Sire
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Duraksama

Duraksama islevi, genellikle Baslatma durumunda kilitlenmis ya da bayilmig bir
motorla iligkili yiksek akim yogunlugunu algilar.

Bu koruma iglevi etkin oldugunda, motor Baglatma durumundayken ve maksimum
faz akimi, belirtilen Duraksama Acgtirmasi Gecikmesi'nden daha uzun bir sire
Duraksama Agtirmasi Dizeyi’'nden daha yuksek oldugunda, bir Duraksama
actirmasini tetikler.

NOT: Duraksama tespit alarmlarinin higbirinin bu iglevle iliskisi yoktur.

Duraksama ve Agtirma

11—
12— >
o e} e

13—

1 Faz1Akim 12 Faz2Akim

I3 Faz 3 Akim A Imaks

B Imaks = Duraksama Actirmasi Dlzeyi C Baslatma Durumu

D Duraksama Agtirmasi T  Duraksama Agtirmasi Gecikmesi

Bu islev genellikle Uzun Baslatma korumasi igleviyle birlikte etkinlestirilir ve daha
yuksek bir kabul edilebilir akim yogunlugu seviyesi ve daha kisa agtirma
gecikmesi degeri ortaya koyar.

Duraksama Actirmasi ile Uzun Baglatma A¢tirmasi Kargilagtirmasi

| (D)

30% Ir
' t
| -
Ll
I <+—P)
|
| o
|= @ ;I
D Duraksama Agtirmasi E  Duraksama Duzeyi
F  Uzun Baglatma Agtirma Duzeyi G Uzun Baslatma Agtirma Gecikmesi
| Akim Ir  Nominal Akim
t Zaman T  Duraksama Agtirmasi Gecikmesi

NOT: Bu sekilde, Duraksama korumasi bir agtirma tetiklerken Uzun Baslatma
koruma islevi bir agtirma tetiklemez (Uzun Baslatma Acgtirma Gecikmesi siiresi
henlz gegmediginden).
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TeSys island — Dijital Motor Y6netimi C6zimu

Dlusuk Akim

Asirt Akim

Dusuk akim islevi, Calisma durumunda gerceklesen beklenmeyen disik akim
tuketimini algilar. Bu durum tipik olarak, serbest ve yiksiz ¢alisan motorlarla
(6rnegin bir tahrik kayisi veya mil kirllmigsa) iligkilidir.

Bu koruma iglevi, etkin oldugunda asagidakileri gergeklestirir:

» Ortalama faz akimi, belirtilen Disik Akim Alarm Diizeyi’'nin altinda kaldiginda
bir Dislk Akim Alarmi verir

* Motor Calisma durumundaysa, ortalama faz akimi belirtilen Distk Akim
Actirma Gecikmesi’nden daha uzun bir stire belirtilen Disiik Akim Agtirma
Duzeyi'nin altinda kaldiginda bir Dusik Akim Actirmasi tetikler.

Dusuk Akim Agtirma ve Alarmi

- o1 °

)

L/
22— @) .
13— > G > & » T50 —»G
@ L/
1 Faz1Akim 12 Faz2Akim
I3 Faz 3 Akim lort

B lort < Dusuk Akim Alarmi Dlzeyi lort < Dusuk Akim Agtirma Duzeyi

D Calisma Durumu Distk Akim Alarmi

- |m[{O|>»

F Duisik Akim Agtirma Dusuk Akim Actirma Gecikmesi

Asirt Akim Alarmi etkin olan TeSys avatars, maksimum faz akimi motorun
Calisma durumundaki Asirt Akim Alarm Diizeyini asiyorsa, Asiri Akim Alarmi
sinyali verir.

Asirt Akim Agtirmasi etkinlestirilmis Avatars, maksimum faz akimi, motor Calisma
durumunda Asirt Akim Agtirma Gecikmesi’nden daha uzun bir stire Asirt Akim
Actirma Diizeyi’'ni astiginda bir Asiri Akim Agtirmasi sinyali verir.

Asirt Akim Agtirma ve Alarmi

° | ;
11— @ ]_'J G
22— @)
S > (C] & T-0 —>@

o

h 4

1 Faz1Akim 12 Faz 2 Akim
I3 Faz 3 Akim A Imaks
B Imaks = Asirt Akim Alarmi Seviyesi C Imaks = Asirt Akim Agtirma Diizeyi
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D Calisma Durumu E  Asirt Akim Alarmi

F  Asint Akim Agtirma T  Asin Akim Actirma Gecikmesi

Hizli Dongu Kilitlemesi

Hizli Dongu Kilitlemesi islevi, baslatmalar arasinda ¢ok az sire olmasi nedeniyle
arka arkaya tekrar eden ani akimlarinin motorda yol agabilecegi zararlarin
onlenmesine yardimci olur.

Bu koruma islevi etkin oldugunda TeSys avatar, motor Baslatma durumuna son
gegcisten itibaren baslayan Hizl Déngi Kilitlemesi Zaman Asimi tarafindan
belirtilen siire boyunca Calistir komutlarini yok sayar.

Bu islevle iliskili higbir alarm ya da agtirma yoktur.

Hizli Dongu Kilitlemesi Zaman Asimi

(A)

| .
'[
|
|
A !
|
|
|
:
— >t >
=) <)
:
|
0% IrF————————4—- :
|
|
|
| o
L
(D) t
Ir  Nominal Akim A Hizl Dongl Kilittemesi Zaman Agimi
B Yeni Calisma Komutlar Yok Sayildi C Yeni Calisma Komutlari Yok Sayilmadi
D Motor Bagslama Durumuna Gegis t Sure

Hizh Yeniden Baglatma Kilitlemesi

Hizli Yeniden Baglatma Kilitlemesi islevi, arka arkaya tekrar eden durdurma ve
baslatma etkinliklerinin motorda neden olabilecegi zararlarin énlenmesine
yardimci olur.

Bu koruma islevi etkin oldugunda TeSys avatari, motor Kapali durumuna son
gegcisten itibaren baslayan Hizl Yeniden Baslatma Kilitlemesi Zaman Asimi
tarafindan belirtilen sire boyunca Calistir komutlarini yok sayar.

Bu islevle iligkili higbir alarm ya da actirma yoktur.
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Hizl Yeniden Baglatma Kilitlemesi

P
|
|
I A |
|
|
(B} : (C)
—— P ————p
|
|
|
|
|
|
30% Irfmmmmmm |
|
—p
t
- (D,
D |
Ir  Nominal Akim | Akim

Hizh Yeniden Baslatma Kilitlemesi Zaman

A Asimi B Yeni Calisma Komutlari Yok Sayildi
C Yeni Calisma Komutlari Yok Sayilmadi D Motor Kapal Durumuna Gegis
t Zaman
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Termik Koruma islevleri

Termik Asin Yuk

Motor Asiri Isinmasi

Termik Asiri YUk korumasi iglevi, motorun kullanilan termik kapasitesini
hesaplayan bir termik modeli temel almaktadir.

Bu islev etkin oldugunda asagidakileri gergeklestirir:

* Motorun kullanilan termik kapasitesi Asir Yuk Alarm Duzeyi'ni astiginda bir
Termik Asiri YUk Alarmi verir

» Motorun kullanilan termik kapasitesi %100’U astiginda bir Termik Asiri YUk
Actirmasi tetikler

Termik Sifirlama Esigi parametresi, bir termik asir yik agtirmasi sifirlamasina izin
verilimeden dnce motorun kullanilan termik kapasitesinin dismesi gereken
yuzdeyi belirler.

NOT: Tek faz icin termik asir1 yik korumasi sadece 11 ve 13’0 kullanir.

Termik Asin Yiik Korumasi Agtirmasi ve Alarmi

11—
»
»— ® [T © ——0
13 ——Pp
> (C — 0
1 Faz1Akim 12 Faz2 Akim
I3 Faz 3 Akim A Motor Termik Modeli
B Kullanilan Motor Termik Kapasitesi =

Kullanilan Motor Termik Kapasitesi 2 %100 C Termik Asirt Yiik Alarm Seviyesi

D Termik Asirn YUk Agtirma E  Termik Asiri YUk Alarmi

Motor Asiri Isinmasi iglevi, yalnizca Sicaklik Senséri Mevcut parametresi etkin
olan TeSys avatars'da kullanilabilir. Bu avatars'da, korunan motorla iligkili sicaklik
sensdrunden gelen sicaklik girisine bagh bir analog I/O modili bulunur.

Bu koruma islevi, etkin oldugunda asagidakileri gerceklestirir:

* Motor sicakhgi, Motor Asiri Isinmasi Alarmi Diizeyi’'ni gegtiginde bir Motor
Asiri Isinmasi Alarmi verir.

* Motor sicakhigi Motor Asiri Isinmasi Agtirma Gecikmesi dederinden daha
uzun bir stire boyunca Motor Asiri Isinmasi Agtirma Dizeyi’ni astiginda bir
Motor Asiri Isinmasi Agtirmasini tetikler.

Motor Asiri Isinmasi Agtirma Sifirlama Esigi parametresi, agtirma sifirlamasina
izin verilmeden énce hangi sicakligin altina dismesi gerektigini yizde cinsinden
belirler.
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Motor Asiri Isinmasi Agtirmasi ve Alarmi

— 0 > (B) — ()

> O » T—-0 |—» G
y Motor Sicakligi = Motor Asiri Isinmasi
A | Motor Sicakligi B Alarmi Diizeyi
Motor Sicakligi = Motor Asiri Isinmasi
c Actirma Duzeyi D | Alarm
E | Agtirma T | Motor Asiri Isinmasi Actirma Gecikmesi

Elektriksel Koruma islevleri
Elektriksel koruma iglevleri, elektrikle ilgili sorunlari algilar.

+ Faz Konfiglrasyonu + Topraklama Akimi Algilama
» Gegerli Faz Dengesizligi + Gegerli Faz Tersine Cevirme

* Gegcerli Faz Kaybi

Faz Konfiglirasyonu

Faz Konfiglirasyonu islevi, sadece tek fazli TeSys™ avatarlarinda kullanilir. Tek
fazli bir sistemde bu 6ézellik otomatik olarak etkindir. ikinci fazdaki akim, 1 s’den
uzun siire %50 Ir FLA'dan yuksek oldugunda bir Faz Konfiglirasyonu agtirmasini
(trip) tetikler.

NOT: Faz Konfiglirasyonu korumasi, t¢ fazli galismalarda kullaniimaz.

Gecerli Faz Dengesizligi

Gegerli Faz Dengesizlidi islevi, yalnizca Ug fazli TeSys avatarlari igin gegerlidir.

Bu koruma iglevi, etkin oldugunda asagidakileri gergeklestirir:

* Gegerli faz dengesizligi, belirtilen Gegerli Faz Dengesizligi Alarmi Dizeyi'ni
gectiginde bir Gegerli Faz Dengesizligi Alarmi verir.

* Gegerli faz dengesizligi Gegerli Faz Dengesizligi Actirma Gecikmesi'nde
belirtilenden daha uzun bir siire Gegerli Faz Dengesizligi A¢tirma Duzeyi'ni
asarsa, Gegerli Faz Dengesizligi Agtirmasini tetikler.

NOT: Calisma Durumu ve Baglama Durumu igin ayri agtirma gecikmeleri
yapilandirilabilir.
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Gegerli Faz Dengesizligi Agtirmasi ve Alarmi

N—» | %Ilunb > ,
lalarm O
[2—> %lunb ™
| %lunb > o & N . R

D)
|
=) (

w120 — @

o ~
"1 Faz 1 Akim 12 Faz 2 Akim
%
Iden- 0 . ps
13 Faz 3 Akim . %Gegcerli Faz Dengesizligi
gesiz-
lik
lal Gegerli Faz Dengesizligi Alarmi lagtir-  Gegerli Faz Dengesizligi Agtirma
alarm - pizeyi ma Dizeyi
T Gegerli Faz Dengesizligi Agtirma T2 Gegerli Faz Dengesizligi Agtirma
Gecikmesi—Baglat Gecikmesi—Calistir
A Motor Baslama Durumu B Motor Calisma Durumu
Gegerli Faz Dengesizligi Alarmi D Gegerli Faz Dengesizligi Agtirmasi

NOT: %Gecerli Faz Dengesizligi degeri

» Herhangi bir ayri faz RMS akimi (mutlak deger olarak) ile t¢ faz RMS
akimlarinin ortalamasi arasindaki maksimum fark

+ Uc faz RMS akimlarinin ortalamasi ile béliinmesidir

Gecgerli Faz Kaybi

Gegerli Faz Kaybi islevi yalnizca g fazli TeSys avatars igin gecerlidir.

Bu islev etkin oldugunda, motor Baglatma ya da Calisma durumunda gecerli faz
dengesizligi, Gegerli Faz Kaybi Agtirma Gecikmesi’nden daha uzun bir sire
Gegerli Faz Kaybi Agtirma Diizeyi’'ni astiginda bir Gegerli Faz Kaybi Agtirmasi’ni
tetikler.

NOT: Gegerli Faz Dengesizligi degeri asagidakilerin oranidir:

» Herhangi bir ayri faz RMS akimi (mutlak deger olarak) ile ti¢ faz RMS
akimlarinin ortalamasi arasindaki maksimum fark

+ Ucg faz RMS akimlarinin ortalamasi ile bélinmesidir
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Gegerli Faz Kaybi Agtirma

11— .| %lunb > >
lalarm Q
[2—»| %lunb
% lunb > N
B—» " oItrip J " & T-0 _>®
I Faz 1 Akim 12 Faz 2 Akim
%
13 Faz 3 Akim Iden- %Gegerli Faz Dengesizligi
gesiz-
lik
lalarm  Gegerli Faz Kaybi Alarmi Diizeyi :zgt"" Gegerli Faz Kaybi Actirma Dizeyi
A Gegerli Faz Kaybi Alarmi B Gegerli Faz Kaybi Agtirma
c Motor Baglama ya da Galisma T Gegerli Faz Kaybi Agtirma Gecikmesi

Durumu

Topraklama Akimi Algilama

Faz Tersine Cevirme

Topraklama Akimi Algilama iglevi, topraklama akimlarini tespit eder.

Bu koruma iglevi, etkin oldugunda asagidakileri gergeklestirir:

+ Topraklama akimi, Topraklama Akimi Alarmi Duzeyi’nde belirtilen degeri
astiginda bir Topraklama Akimi Algilama Alarmi verir.

« Topraklama akimi, Topraklama Akimi Actirma Gecikmesi'nde belirtilenden
daha uzun bir sure belirtilen Topraklama Akimi Agtirma Dlzeyi’ni asarsa bir
Topraklama Akimi Algilama Agtirmasi’ni tetikler.

Topraklama Akimi A¢tirmasi ve Alarmi

. 15 >15s1 = @)
2w 5 12
13—
IZ>15s2 > To0 @
| Faz 1 Akim 12 Faz 2 Akim
13 Faz 3 Akim 1y Akim Toplami
1ys1 Topraklama Akimi Alarm Diizeyi 1ys2 Topraklama Akimi Agtirma Duzeyi
A Topraklama Akimi Alarmi B Topraklama Akimi Agtirma
T Topraklama Akimi Agtirma Gecikmesi

Faz Tersine Cevirme iglevi, U¢ fazh bir sistemde, bagl bir Gi¢ fazli motorun ya da
diger donen bir ekipmanin beklenenin ters yoninde galismasina neden olan
yanlis faz sirasini algilar.

Bu koruma iglevi etkin oldugunda, algilanan akim faz sirasi 100 ms’den daha uzun

bir stire Gegerli Faz Sirasi ayariyla ayni olmadigi algilandiginda bir Faz Tersine
Cevirme agtirmasini tetikler.
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Bu islevle iliskili higbir alarm yoktur. 100 ms’lik siire ayarlanabilir bir deger degildir.

ABC Diizeni igin Faz Tersine Cevirme

L1 L2 L3 L1 L2 L3
B B
A C A C
ABC ACB
‘ ABC Actirma Yok ACB Actirma

Alarm ve Acgtirma Sayacglari

Koruma iglevleri, TeSys avatar seviyesinde ve genel olarak TeSys island
seviyesinde bulunan alarm ve agtirma olayi sayaclarini artirir. Sayaclar istek
Uzerine sifirlanabilir.

Asagidaki tablolarda sayag davraniglari agiklanmaktadir.

Sayag Girisleri

Girigler Aciklama

Alarm Sayaci Sifirlama Tum alarm sayaglarini (asagidaki tabloya bakin)
sifirlar.

Agtirma Sayaci Sifirlama Tdm agtirma sayagclarini (asagdidaki tabloya bakin)
sifirlar. TUm avatars'da, zaman etiketi ve agtirmanin
nedeninin yer aldigi son bes agtirma kaydi saklanir.

Alarm Sayagclan Listesi

Cikiglar Aciklama

Termik Asiri Yk Alarmi Sayisi

Sikisma Alarmi Sayisi

Dustk Akim Alarmi Saysi Bir alarm tetiklendiginde artar. Alarm Sayaci Sifirlama

ile sifirlanir.

Asiri Akim Alarmi Sayisi

Gegerli Faz Dengesizligi Alarmi Sayisi

Topraklama Akimi Alarmi Sayisi

Herhangi bir tiirde koruma alarmi tetiklendiginde artar.

Tim Alarmlarin Sayaci Alarm Sayaci Sifirlama ile sifirlanir.
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Actirma Sayaclari Listesi

Cikiglar

Aciklama

Termik Asirt Yuk Actirma Sayisi

Sikisma Agtirmasi Sayisi

Dulsuk Akim Agtirmasi Sayisi

Uzun Baglatma Agtirmasi Sayisi

Asirt Akim Agtirmasi Sayisi

Bayilma Actirmasi Sayisi

Gegerli Faz Dengesizligi Agtirmasi Sayisi

Faz Yapilandirmasi Agtirmasi Sayisi

Topraklama Akimi Algilama Agtirmasi
Sayisi

Gegerli Faz Tersine Cevirme Agtirmasi
Sayisi

Gegerli Faz Kaybi Agtirmasi Sayisi

Bir actirma tetiklendiginde artar. Actirma Sayaci
Sifirlamaile sifirlanir

Tum Agtirmalarin Sayisi

Herhangi bir tirde koruma agtirmasi tetiklendiginde
artar. Agtirma Sayaci Sifirlama ile Sifirlanir.

Son Bes Actirmanin Kaydi

Cikiglar

Aciklama

Actirma Kaydi 1 (en yeni)

Actirma Kaydi 2

Actirma Kaydi 3

Actirma Kaydi 4

Actirma Kaydi 5 (en eski)

Sifirlamasiz Ik Giren Ik Cikan kayitlari

Otomatik Sifirlama Sayaglari Listesi

Cikiglar

Aciklama

Termik Koruma
Otomatik Sifirlama Yeniden Deneme
Sayisi

Termik Koruma iglevleri icin otomatik sifilama yeniden
deneme sayisini saglar. Yeniden denemeden sonraki
bir dakika icinde agtirma olmazsa, baslatma basaril
kabul edilir ve Otomatik Sifirlama Yeniden Deneme
Sayisi 0’a ayarlanir.

Elektriksel Koruma
Otomatik Sifirlama Yeniden Deneme
Sayisi

Elektriksel Koruma islevleri igin otomatik sifirlama
yeniden deneme sayisini saglar. Yeniden denemeden
sonraki bir dakika iginde actirma olmazsa, baslatma
basarili kabul edilir ve Otomatik Sifirlama Yeniden
Deneme Sayisi 0’a ayarlanir.

YUk Korumasi
Otomatik Sifirlama Yeniden Deneme
Sayisi

Yik Korumasi iglevleri igin otomatik sifirlama yeniden
deneme sayisini saglar. Yeniden denemeden sonraki
bir dakika icinde actirma olmazsa, baslatma basaril
kabul edilir ve Otomatik Sifirlama Yeniden Deneme
Sayisi 0’a ayarlanir.

Actirma Sifirlama Komutu

NOT: Sifirlama islevi, PLC’den ya da Zorlama modu iglevinden aktif bir komutla,
yukln aninda enerjilendiriimesine neden olabilir.
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Actirma sifirlama kosullari

A UYARI

EKiIPMANIN YANLISLIKLA GALISMASI

Koruma iglevlerini sifirlamadan énce bu iglevin givenli olmayan kosullarla
sonuc¢lanmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Actiriimis bir TeSys avatar, yalnizca Agtirma Sifirlama komutunu aldiktan ve tim
koruma iglevleri igin agtirma sifirlama kosullari karsilandiktan sonra koruma
actirmalarini sifirlayabilir. Bu mekanizma, bir agtirmadan sonra normal galismanin
yalnizca tim tanimh normal ¢alisma kosullari yeniden karsilandiginda devam
etmesini saglar.

Bir koruma islevi avatarin acgtirilmasina neden oldugunda avatar, asagidakilerin
her ikisi de gergeklesene kadar actiriimig durumda kalir:

* Calisma kosullarinin, yeniden koruma islevinin agtirma sifirlama kosullarina
uygun olmasi

* Avatar’in Agtirma Sifirlama komutu almasi
Actirma Sifirlama Komutu, belirli bir avatar igin etkinlestirilen tim koruma iglevleri
icin gecerlidir. Ancak:
» Actirma durumu gikisi, yalnizca agtirma sifirlama kosullari karsilanan koruma
islevleri igin yanlis olarak ayarlanir.

* Agtirma durumu c¢ikisi, actirma sifirlama kosullari halen kargilanmamig
koruma iglevleri igin dogruya ayarlanmis sekilde kalir.

Actiriimis avatar’da en az bir agtiriimis koruma islevi (Agtirma durumu dogruya
ayarlanmig) bulunur.

Ayni mantiga gore, actirlmamis bir avatar’da actiriimis koruma iglevi bulunmaz
(Actirma durumu dogru olarak ayarlanmis koruma islevi yoktur).

Actiriilmis koruma islevleri, denetleyici Gzerinden ya da dijital araglardan biri
kullanilarak verilen Otomatik Sifirlama islevi ile sifirlanabilir.

NOT: Tum koruma islevlerinin Agtirilma durumu, Gegerli Faz Tersine Cevirme
ve Faz Konfiglrasyonu islevleri istisna olmak tzere sistemin glic dongust
boyunca korunur. Bu islevler igin gli¢ dongusu Agtiriima durumunu sifirlar
(agtirnimamigs hale getirir).

Asagidaki tabloda, tim avatarlar igin histerezi dahil olmak Gzere Agtirma Sifirlama
Kosullari agiklanmaktadir.

Koruma iglevi

Actirma sifirlama kosullari

Termik Asir YUk

Termik kapasite, Termik Sifilama Esigi’'nin altina dusti (histerezi yok).

Motor Asiri Isinmasi

Gegerli Faz Dengesizligi

Akim dengesizlidi, Gegerli Faz Dengesizlidi Agtirma Duzeyi’nin altina dusta.

Gecerli Faz Kaybi

Akim dengesizligi, Gegerli Faz Kaybi Agtirma Diizeyi'nin altina distu.

Sikisma

Maksimum faz akimi, Sikisma Agtirmasi Diizeyi’nin altina dust.

Dusuk akim

Ortalama akim, Dusiik Akim Agtirma Diizeyi’nin Ustlne ¢ikti.

Uzun Baslatma

Ortalama akim %30 Ir'nin altina dusti (histerezi yok).

Asiri akim

Maksimum faz akimi, Asiri Akim Actirma Diizeyi’nin altina dustu.

Bayilma

Maksimum faz akimi, Duraksama Agtirmasi Diizeyi’nin altina dusta.

Topraklama Akimi

Topraklama akimi, Topraklama Akimi Agtirma Diizeyi’nin altina dustu.

Gecerli Faz Tersine Cevirme

Ortalama akim %30 Ir'nin altina dusti (histerezi yok).

Faz Konfigiirasyonu

Ortalama akim %30 Ir'nin altina disti (histerezi yok).
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Belirtildigi durumlarda koruma islevleri, actirma sifilama kosullarina %5 histerezi
degeri uygular. Bu durum, koruma iglevi davraniginin kararliligini artirir. Agtirma
sifirlamaya, yalnizca normal kosullar ve bu ekstra %5’lik tolerans asildiginda izin
verilir.

Ornegin, Sikisma korumasi islevi, maksimum faz akimi, tanimlanmis Sikisma
actirma dlzeyini astiginda bir agtirma tetikler. Agtirma sifirlama kosullari,
maksimum faz akimi, Sikisma agtirma diizeyinden %5 daha dusuk bir degere
distiginde karsilanmis olur.

Ayrica, bir koruma islevinin Agtirma Etkinlestirme parametresinin Devre Disi Birak
olarak ayarlanmasi, bu koruma islevi i¢in Agtirma sifirlama kosulunu karsilar.

Histerezi

A I

Is2 | - - - L N _____

(1-d)xls2 _ _ _ _

Inst

NOT: d = Histerezi ylizdesi

Actirma Otomatik Sifirlama islevi

NOT: Otomatik Sifirlama islevi, PLC veya Zorlama modu iglevinden aktif bir
komutla ylikin hemen enerjilendiriimesine neden olabilir.

AUYARI

EKIPMANIN YANLISLIKLA CALISMASI
Bu islevi, glivensiz kosullara yol agmayacak sekilde yapilandirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Otomatik Sifirlama islevi, agtirma sifirlama komutlarini bir insan operatoriin
mudahalesi olmadan otomatik olarak tetikler. Bu islev bir TeSys™ avatarin her
Termik grubu, Elektrik grubu ve Yuk grubu koruma iglevleri igin ayri ayri
yapilandirilabilir.

Asagidaki tabloda Otomatik Sifirlama gruplari tanimlanmaktadir.
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Otomatik sifirlama gruplari

Otomatik sifirlama grubu Koruma agtirmasi nedeni

Sikisma

Uzun Baglatma

Yik Korumasi Bayllma

Dislik akim

Asirt akim

Termik Koruma

Termik Asiri Yik

Motor Asiri Isinmasi

Faz Konfigurasyonu

Gegerli Faz Dengesizligi

Elektriksel Koruma Gegerli Faz Kaybi

Topraklama Akimi Algilama

Gegerli Faz Tersine Cevirme

Her grup icin asagidakileri konfiglire edebilirsiniz:

Sifirlama denemesinden 6nceki gecikme
Sifirlama denemelerini tekrarlama iglevi

Otomatik Sifirlama islevi sonugta Agtirma (Trip) Sifirlama komutu olarak galigir:
actinilan koruma iglevleri yalnizca agtirma sifirlama kosullari saglandiginda
sifirlanir.

Koruma iglevlerinin her grubu icin iki parametre yapilandirilabilir.

Otomatik-Sifirlama Zamanlayicisi, koruma iglevinin agtirma kosullarinin
varliini algiladigi (ve bir agtirmayi tetikledigi) an ile ilk otomatik sifirlama
denemesi arasindaki gecikme siiresidir. Gergek sifirlama yalnizca gecikme
suresi gegtikten ve agtirma sifirlama kosullar saglandiktan sonra
gerceklesebilir. Ornegin eger gecikme siresi 60 s ise ve sistemin agtirma
sifilama kosullarini saglamasi 70 s siiriiyorsa, sifirlama 70 s sonra (yani her
iki kurali saglayan en kisa sure) gergeklesir. Eger actirma sifirlama
kosullarinin saglanmasi yalnizca 50 s surtyorsa gecikme suresi
uygulanmaya devam eder ve sifirlama 60 s sonra gerceklesir.

Maksimum Otomatik Sifilama Deneme Sayisi, bir nceki denemeler
basarisiz olduysa (6rnegin agtirmaya neden olan dis kosullar hala varsa)
yapilan sifirlama denemelerinin sayisini belirtir. Maksimum Otomatik
Sifirfama Deneme Sayisi parametresi A'ya ayarlanirsa, sifilama denemeleri,
sifilama basarili olana kadar sinirsiz sayida tekrarlanir. Aksi takdirde
yalnizca belirtilen sayida sifirama denemesi yapllir.

Bu parametreler, grup icindeki her koruma islevi i¢in gecerlidir. Belirli bir grup
icinde birden fazla koruma iglevi actiriimigsa, gecikme suresi, actirma sifilama
kosullari kriteri ve maksimum tekrar deneme sayisi ayari, o gruptaki tim actiriimis
islevler icin uygulanir. Ornegin hem Duraksama hem de Uzun Baglatma koruma
islevleri actinimigsa, Otomatik Actirma, actirma sifirlamasini yalnizca Yuk
Korumasi grubu i¢in belirlenmis gecikme suresi gegtikten ve her iki koruma islevi
icin agtirma sifirlama kosullari saglandiktan sonra tetikler.

Grup Otomatik Sifirfama Denemesi sayaci, her denemeden sonra artar. Basarili
actirma sifirlamasindan bir dakika sonra sifirlanir (baska agtirma olmamasi
durumunda).

Asagidaki tabloda, Otomatik Sifirlama parametreleri agiklanmaktadir.
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Otomatik sifirlama parametreleri

Deger

Varsayilan

Ayar adi Aciklama aralign Birimler deger Adim

Maksimum Otomatik Otomatik Sifirlama

Sifirlama Deneme islemlerini sinirlandirma 0-10 (A) — 0 1
Yiik Korumasi Sayisi parametresi

Otomatik Sifirlama Otomatik Sifirlama

Zamanlayicisi tetikleme zamanlayicisi 0-65.535 s 60 1

Maksimum Otomatik Otomatik Sifilama

Sifirlama Deneme islemlerini sinirlandirma 0-10 (A) — A 1
Termik Koruma Sayisi parametresi

Otomatik Sifirlama Otomatik Sifirlama

Zamanlayicisi tetikleme zamanlayicisi 0-65.535 s 480 1

Maksimum Otomatik Otomatik Sifirlama

Sifirlama Deneme islemlerini sinirlandirma 0-10 (A) — 0 1
Elektriksel Sayisi parametresi
Koruma - -

Otomatik Sifirlama Otomatik Sifirlama 0-65.535 s 1.200 1

Zamanlayicisi

tetikleme zamanlayicisi
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Yukari Voltaj Akisi1 Var

Akim izleme

Eneriji izleme

Sistem izleme

Yukari Akis Voltaji Var iglevi, cihazlarin yukari akis gu¢ baglantilarinda voltajin
varhgini algilar. Bu bilgi genellikle yukari akis koruma cihazlarinin (devre kesiciler
gibi) agik/kapall durumunu gésterir.

Akim izleme iglevi, TeSys™ avatari seviyesinde ortalama ve faz bagina akim
bilgilerini saglar. Ayni zamanda son sifilamadan bu yana gortlen maksimum
akimi ve onunla baglantili zaman etiketini de algilayabilir. Ortalama akim, her
avatar’in Kontrol islevi blogunda bulunurken Tanilama islevi blogunda da ek
bilgiler yer alir.

Enerji izleme iglevleri, hem TeSys avatar seviyesinde hem de tiim TeSys island
icin birden fazla voltaj, gli¢ ve enerji 6lgimi sadlar.

Bu islevler avatars'in Yiik Enerjisi izZleme ayari ile etkinlestirilebilir ve island
Uzerinde bir voltaj arayuziu modilindn (VIM) takili olmasini gerektirir.

Enerji, nominal kosullar altinda (%50-125 FLA, gig¢ faktéri 0,7, 47-63 Hz) calisan
yukler icin %10 dogruluk pay! icinde dlguldr.

NOT: Etkin enerji, yalnizca Gegerli Faz Siras1 ABC seklinde
yapilandirildidinda dlgular.

Asagidaki tablolarda agiklanan izleme islevleri bir biitlin olarak TeSys island icin
gecerlidir.

Voltaj izleme

* Faz RMS Voltaji * Dengesiz Voltaj Yluzdesi
* Ortalama RMS Voltaji * Maksimum Dengesiz Voltaj ve

* Maksimum RMS Voltaji ve Zaman Zaman Etiketi
Etiketi * Voltaj Frekansi (Hz)

* Voltaj Dalgalanmasi Durumu * Voltaj Faz Sirasi
(Gerilim Dismesi ve Yikselmesi)
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Verilerin izlenmesi

TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi Cozim

Giig izleme

Aninda Toplam Aktif Glg (kW)

Maksimum Toplam Aktif Gig (kW)
ve Zaman Etiketi

Aninda Toplam Reaktif Gug¢ (kvar)

Maksimum Toplam Reaktif Gug
(kvar) ve Zaman Etiketi

Enerji izleme

Avatar izleme

Toplam Aktif Enerji (kWh)
Toplam Reaktif Eneriji (kvarh)

Gergek Glg Faktori

Minimum Gergek Gui¢ Faktori ve
Zaman Etiketi

Maksimum Gergek Glg Faktori
ve Zaman Etiketi

Asagidaki tablolarda aciklanan izleme islevleri, TeSys avatars igin ayri ayri
gecerlidir.

Giig izleme

Aninda Toplam Aktif Glg (kW)

Maksimum Toplam Aktif Glg (kW)
ve Zaman Etiketi

Aninda Toplam Reaktif Gig (kvar)

Maksimum Toplam Reaktif Glig
(kvar) ve Zaman Etiketi

Enerji izleme

Toplam Aktif Enerji (kWh)
Toplam Reaktif Eneriji (kvarh)

Gergek Glg Faktori

Minimum Gergek Guli¢ Faktori ve
Zaman Etiketi

Maksimum Gergek Gig Faktori
ve Zaman Etiketi

DOCA0270TR-01
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu

Installation and Wiring

Bu Kisimda Neler Var

T 0] 10 o o PPN 85
1= o] 0] =T 118
KUPUIUM AYAIT -t 129
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Kurulum

TeSys island — Dijital Motor Y6netimi C6zimu

Kurulum

Boyutlar

Bu Boluimde Neler Var

BOYULIAT ... 85
AGITTIKIAE e e 92
Genel Kurulum KUrallar ... 92
Montaj KONUMIAKT ... e 96
Gerekli AraGlar. .. ... 99
Haberlesme ModUllinln Takilmas!........ooeuieiiiiiiicie e e 101
Standart Starterlerin ve SIL Starterlerin Takilmasi ...........cccooivieiiiiiieiiiinneeees 103
Gug Arayuzi Modullerinin (PIM) DIN Rayina Takilmasi ..........cooeeveiviiieiiennnnnnn. 115
I/0 ve Arayliz Modilllerinin DIN Rayina Takilmasi ..........cccoeveviieiiiiiiiiieeeies 116
Kurulumun DOGrulanmast .........coeuuiiiiiei e 116
Yassi Kablolarin Baglanmasi...........cooeuuiiiiiiiiiiiiii e 117

Bu bdlimde, bu kilavuzda agiklanan kurulum adimlari 6zetlenmektedir. 1-4.
adimlari gergeklestirmeden 6nce gicl kapatin. Bu kilavuzdaki herhangi bir islemi
gerceklestirmeden dnce Onlemler, sayfa 10 bolimiinde verilen bilgileri okuyun ve
anladiginizdan emin olun.

1. Modiilleri alin ve inceleyin.

» Etiketlerin Gzerinde basil katalog numaralarinin, sipariginizdeki
numaralarla ayni oldugunu kontrol edin.

* Modiilleri paketlerinden gikarin ve nakliye sirasinda hasar
gormediklerini kontrol edin.

2, Sebeke elektrigini dogrulayin.

Sebeke elektriginin TeSys island’in elektrik beslemesi araligiyla uyumlu
oldugunu kontrol edin.

3. TeSys island'l kurun.
» TeSys island’l, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurun.
* Varsa harici segenekleri takin.

4. TeSys island'in kablo baglantilarini yapin.
* Motoru, baglantilarinin voltaja karsilik geldiginden emin olarak

baglayin.
» Gucun kapali oldugundan emin olun, ardindan sebeke elektrigini
baglayin.
* Kontrol kablolarini baglayin.
5. TeSys island'l ayarlayin.
6. Calistirma igin OMT Islemleri, sayfa 145 konusuna bakin.

Bu bdlimde TeSys™ island moduillerinin boyutlari verilmektedir. Boyutlar
milimetre ve ing cinsinden belirtiimektedir.

DOCA0270TR-01
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu Kurulum

Haberlesme Modiilii: TPRBCEIP ve TPRBCPFN (mml/ing)
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Kurulum TeSys island — Dijital Motor Y6netimi C6zimu

Voltaj Arayiizii Modiilii (VIM): TPRVMO001 (mm/ing)
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26. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butinlugu Seviyesi).
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu Kurulum

Dijital I/O Modiilii: TPRDG4X2 (mmling)
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Analog I/0 Modiilii: TPRAN2X1 (mm/ing)
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Kurulum TeSys island — Dijital Motor Y6netimi C6zimu

Boyut 1 (TPRPM009) ve Boyut 2 (TPRPMO038) Gii¢ Arayiizii Modiilleri (mm/
ing)

A
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu Kurulum

Boyut 1 Starterler: TPRST009 ve TPRSS009 (mm/ing)
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TeSys island — Dijital Motor Y6netimi C6zimu

Kurulum

Boyut 3 Starterler: TPRST065, TPRST080, TPRSS065 ve TPRSS080 (mm/ing)

91
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Kurulum

Agirhiklar

Agirliklar
Agirhik
Modiil Aciklama/Deger Referans numarasi
kg b
Haberlesme Moduilu Ethernet switch TPRBCEIP 0,204 0,450
PROFINET TPRBCPFN 0,204 0,450
PROFIBUS-DP TPRBCPFB 0,204 0,450
4 kW (5 hp) TPRSTO009 0,656 1,446
11 kW (15 hp) TPRST025 0,718 1,583
Standart Starterler 18,5 kW (20 hp) TPRSTO038 0,718 1,583
30 kW (40 hp) TPRSTO065 1,248 2,751
37 kW (40 hp) TPRSTO080 1,248 2,751
4 kW (5 hp) TPRSS009 0,656 1,446
11 kW (15 hp) TPRSS025 0,718 1,583
SIL27 Starterler 18,5 kW (20 hp) TPRSS038 0,718 1,583
30 kW (40 hp) TPRSS065 1,248 2,751
37 kW (40 hp) TPRSS080 1,248 2,751
4 kW (5 hp) TPRPMO009 0,255 0,562
Gug Arayiizi Moddlleri 18,5 kW (20 hp) TPRPMO038 0,255 0,562
37 kW (40 hp) TPRPMO080 0,425 0,937
SIL Araytizii Modulu SIL araylzi TPRSMO001 0,159 0,351
Dijital I/O Moddili 41n/2Out TPRDG4X2 0,136 0,300
Analog I/O Moduill 21In/1 Out TPRAN2X1 0,172 0,379
Voltaj Araylizi Modulu Voltaj arayizi TPRVMO001 0,159 0,351

(VIM)

Genel Kurulum Kurallari

Bu béliimde, bir TeSys island sistemini planlarken yardimci olacak bilgiler

bulunmaktadir. Island’in koruyucu muhafazada saklanmasi ve gi¢ kaynaginin

secilmesiyle ilgili gereksinimleri icermektedir.

27. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butinlugu Seviyesi).
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi Cozim

Muhafaza Gereksinimleri

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ELEKTRIK ARKI TEHLIKESI

* Bu ekipmanin kurulumu ve servisi yalnizca yetkili bir elektrik personeli
tarafindan gergeklestiriimelidir.

» Bucihaz izerinde ya da iginde ¢alismadan 6nce bu ekipmana gelen tim gli¢
beslemesini kapatin.

* Bu ekipmani ve baglantili Grtnleri ¢alistirirken yalnizca belirtilen voltaji
kullanin.

» Gucun tamamen kapali oldugunu dogrulamak icin daima uygun degerde bir
voltaj algilama aygiti kullanin.

» Personel ve/veya ekipman tehlikelerinin var oldugu durumlarda uygun
kilittemeleri kullanin.

» Elektrik hatti devrelerinin, yerel ve ulusal diizenleyici gereksinimlerine uygun
olarak baglanmasi ve korunmasi gerekmektedir.

* NFPA 70E, NOM-029-STPS, CSA Z462 ya da yerel bir esdeger standarda
uygun olarak kigisel koruyucu ekipmanlar (PPE) kullanin ve emniyetli
elektrikle calisma uygulamalarina uyun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

AUYARI

EKiIPMANIN YANLISLIKLA GCALISMASI

+ Islevsel glivenlikle ilgili tim talimatlar igin TeSys island islevsel Giivenlik
Kilavuzu, 85361B1904’e bakin.

* Bu ekipmani s6kmeyin, onarmayin ya da uzerinde degisiklik yapmayin.

Kullanici tarafindan bakimi ya da onarimi yapilabilecek higbir parca
bulunmamaktadir.

* Bu ekipmani, hedeflenen uygulama ortami igin gereken kosullari saglayan
bir muhafazaya takin ve bu muhafaza iginde galistirin.

* Bu ekipmanin her uygulamasi, hizmete alinmadan dnce diizgin calistigina
dair ayri ayri ve detayli bigimde test edilmelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

TeSys island modiilleri, IEC/CISPR Yayim 11’e gore Bdlge B, Sinif A endustriyel
ekipman olarak tasarlanmigtir. Standartta tanimlanandan baska ortamlarda ya da
bu kilavuzdaki spesifikasyonlari karsilamayan ortamlarda kullanilirlarsa, iletilen
ve/veya yayllan parazit varliginda elektromanyetik uyumluluk gereksinimlerini
karsilamayabilirler.

Tam TeSys island modiilleri, EN61131-2’de tanimlanan sekliyle acik ekipman igin
Avrupa Toplulugu (CE) gereksinimlerini ve Kuzey Amerika standartlarina goére
acik ekipman gereksinimlerini karsilar. Bunlari kurulumun ilgili gevresel kosullarini
karsilayacak ve personelin yanlislikla tehlikeli voltajlarla temas etme olasiliini en
aza indirecek sekilde tasarlanmis bir muhafazaya takmaniz gerekmektedir.
Muhafazanin, TeSys island’in elektromanyetik bagisikhgini gelistirmek igin
metalden Uretilmesi ve izinsiz erisimleri en aza indirmek i¢in anahtarl bir Kilit
mekanizmasina sahip olmasi gerekmektedir.

DOCA0270TR-01
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu

Kurulum

Termik Bilgiler

Asagidaki tablolarda, TeSys island sogutma sisteminizi planlamada
kullanabileceginiz maksimum termik yayilim degerleri listelenmektedir.
Degerlerde, maksimum veri yolu voltaji, maksimum alan tarafi voltaj ve maksimum
yuk akimlari varsaylimaktadir. Tipik degerler de genellikle daha duguktar.

Maksimum Termik Yayilim Degerleri: Starterler ve Gii¢ Arayuizii Modiilleri

(PIM)

Modiil Tiirii Referans AC3’te Maksimum AC1’te Maksimum

Numarasi Termik Yayihim Termik Yayilim
w) W)

TPRST009 3,5 5,1
TPRST025 6,6 8,3

Standart Starterler TPRST038 11,8 12,8
TPRST065 20,3 30,5
TPRST080 30,5 30,5
TPRSS009 3,5 5,1
TPRSS025 6,6 8,3

SIL28 Starterler TPRSS038 11,8 12,8
TPRSS065 20,3 30,5
TPRSS080 30,5 30,5
TPRPMO009 0,6 1,3

Giig Aray(izi TPRPMO38 0.9 1,0

Modiilleri
TPRPMO080 2,3 23

Maksimum Termik Yayilim Degerleri: Haberlesme Modiilii, SIL Arayuzii
Modiilii, Voltaj Arayiiz Modiilii ve 1/0O Modiilleri

Modiil Tiirii Referans Maksimum Termik Yayilim
Numarasi (W)
TPRBCEIP 5,00

Haberlesme Modulu TPRBCPFN 5,00
TPRBCPFB 5,00

SIL Araylizi Moduli TPRSMO001 1,25

Voltaj Arayiizii Modull TPRVMO001 0,20

Dijital /O Modulu TPRDG4X2 1,20

Analog 1/0 Modili TPRAN2X1 1,70

28.

IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butlinligl) Seviyesi.
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TeSys island — Dijital Motor Y6netimi C6zimu

Cevresel Ozellikler

Tam TeSys island modiilleri, i¢ elektronik devre ile input/output kanallari arasinda,
asagidaki Cevresel Ozellikler tablosunda agiklanan sinirlar dahilinde elektriksel
olarak yalitilmistir. Bu ekipman, tabloda belirtildigi gibi CE gereksinimlerini

karsilamaktadir.

AUYARI

EKiIPMANIN YANLISLIKLA GCALISMASI

Bu ekipmani, Cevresel Ozellikler tablosunda aciklanan kosullara uygun olarak

kurun ve galisgtirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina

neden olabilir.

Cevresel Ozellikler

Depolama sicakhgi

Starterler: -25 °C ile +70 °C (-13 °F - 158 °F) arasi

Haberlesme Modiilleri, SIL29 Modiiller, Voltaj Araytizi Moddilleri
ve 1/0 Modadilleri: -40 °C ile +80 °C (-40 °F - 176 °F) arasi

Calisma sicakhgi

-10 °C ile +50 °C (14 °F - 122 °F) arasl, gerilim disimli 60 °
C’ye (140 °F) kadar (yatay ve dikey montaj)

Nem

%5-95, yogunlagsmayan

Rakim

Starterler: 2000 m’ye (6561,66 ft) kadar

Haberlesme Modiilleri, SIL Modyilleri, Voltaj Araytiz Moddilleri ve
I/0 Modidilleri: 2000 m’ye (6561,66 ft) kadar

Korozyona karsi bagisiklik

Korozif gazlar igermeyen ortam

Koruma sinifi

IP20

Aygit muhafazasina giren 12,5 mm’den (0,5 ing) blyuk
partikillere kargi korumaya yardimci olur

EMC

istenmeyen radyo paraziti icin ABD Federal Diizenlemeler
Kanunu, Bashk 47, Bolum 15 (FCC Bélum 15) Sinif Aile
uyumludur.

Devre, endustriyel tesislerde yer alan, glvenlikle (fonksiyonel
guvenlik) ilgili bir sistemde iglevlerin gerceklestiriimesine yonelik
ekipmanlar icin bagisiklik gereksinimleri, IEC 61000-6-7 ile
uyumludur.

Titresim

Yatay ve dikey montaj yonu:
»  Pikten pike 1,5 mm, IEC 60068-2-6'ya gore 3—13 Hz
+ |EC 60068-2-6’ya gére 1 gn 13—-200 Hz

Mekanik darbe direnci

IEC 60068—-2—27’ye gore yatay ve dikey montaj yonlerinde 11
ms’de 15 gn

Glce karsi dayanikhhk

Aygitin Gstiinden DIN rayina dik olarak uygulanan 30 sn sureli
50N

Kirlilik derecesi

IEC/EN 61131-2ye gore kirlilik derecesi 2

Cevresel uyum ve performans

REACh beyani—EU-REAChH ek XVII'yle uyumlu

RoHS uyumu —Avrupa Direktifi (AB) 2015/863 ve WEEE ile
uyumlu

29. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butinlugu Seviyesi).
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu

Kurulum

Elektromanyetik Uyumluluk

EMC Ozellikleri
Olay Temel Standart Uriin Uyumu islevsel Giivenlik Uyumu
IEC/UL 60947 ve 61010 serisi Haberlesme Modiilii, SIL30 Starter ve
SIL Arayiizii Modiilii i¢in IEC 61000—
6-7
Elektrostatik desarj IEC/EN 61000-4-2 Hava Desarji: 8 kV Hava Desariji: 8 kV

Kontak desarji:: 4 kV

Kontak desarji:: 6 kV

Yayilan elektromanyetik
alan

IEC/EN 61000-4-3

Alan kuvveti: 10 V/m
Frekans: 80—1000 MHz

Alan kuvveti: 3 V/m
Frekans: 1,4-2,0 GHz

Alan kuvveti: 1 V/m
Frekans: 2,0-2,7 GHz

Alan kuvveti: 20 V/m
Frekans: 80—1000 MHz

Alan kuvveti: 10 V/m
Frekans: 1,0-2,0 GHz

Alan kuvveti: 3 V/im
Frekans: 2,0-6,0 GHz

Hizli gegici rejim patlama

IEC/EN 61000-4-4

Starter, DIN Ray! ve Haberlesme
Modiili Glg Konnektori: 2 kV

Dijital ve Analog Konnektor: 1 kV

Starter ve DIN Rayi: 4 kV

Haberlesme Modili Glig Konnektoérd,
Ethernet Portu ve SIM Konnektori: 2
kv

Ani yikselmelere karsi
bagisiklik

IEC/EN 61000-4-5

Starter: 2kV CM (12 Q) ve 1 kV DM
(29)

Haberlesme Moduli Glig Konnektéri:

2kV CM (42 Q) ve 1 kV DM (42 Q)

Ethernet Portu ve Analog Konnektor:
1kVCM (2 Q)

Dijital Konnektor: 1 kV CM (42 Q) ve
500 V DM (42 Q)

Starter: 4 kV CM (12 Q) ve 2 kV DM
(29)

Haberlesme Modili Glig Konnektori:
2kV CM (42 Q) ve 2kV DM (42 Q)

SIM Konnektori, Ethernet Portu ve
Analog Konnektor: 2 kV CM (42 Q)

Endiklenen
elektromanyetik alan

IEC/EN 61000-4-6

10 Vms (0,15—80 MHz)

20 Vms (0,15—80 MHz)

Manyetik alan

IEC/EN 61000-4-8

30 A/m, 50/60 Hz

30 A/m, 50/60 Hz

iletkenlik yoluyla emisyon

EN 55011

Sinif A/ Ortam A

Yayilan emisyon

EN 55011

Sinif A/ Ortam A

NOT: iletisim ve Analog giris ve gikis kablolari korumali olmalidir.

Montaj Konumlari

Bu bélimde TeSys island icin montaj konumlari ve DIN rayi gereksinimleri
aciklanmaktadir.

30. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butinlugu Seviyesi).
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Kurulum TeSys island — Dijital Motor Yénetimi C6zumi

Elektromanyetik Parazit

TeSys island modilindn koruma ve enerji izleme 6zellikleri, akim sensorlerini
temel almaktadir. iki bitisik aygit arasinda elektromanyetik parazit riskini azaltmak
icin iki bitisik aygitin FLA ayarlari arasindaki oran >100:1 oldugunda asagidaki
montaj kurallarindan birini uygulamanizi éneririz.

+ Secenek 1: Muhendislik aracini kullanarak TeSys island’daki avatars'in
sirasini FLA orani >100:1 olan higbir bitigik aygit oimayacak sekilde yeniden
dizenleyin

+ Segenek 2: Iki bitisik aygit arasinda 30 mm (1,18 ing) aralik birakin.
Asagidaki sekilde Segenek 2 gosterilmektedir.

Elektromanyetik Parazitten Kaginma: Se¢enek 2

3 TPRBCEIP
Fr=i TeSye
fr TPRAN2X1
TeSys
TPRVM002
TeSys
o+ TPRPMO009
.18 TeSys
TPRST009
7 TeSys
7 TeSys

e
iz
/0]
&
7
Ly
3
[EI45THE]
g TPRST065

Gosterge
A 0,6 A FLA ayarina sahip bir TeSys island modiilt
B FLA orani >100:1 olan iki bitisik aygit arasinda énerilen 30 mm (1,18
ing) aralik
C 65 A (>0,6 A x100) FLA'ya sahip bitisik bir TeSys island modli
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Is1 Yayilimi

Island Yonu

Ayrica:

1. TeSys island ile Ug¢ fazli veri yolu sistemleri gibi asir yiksek 50 ya da 60 Hz
manyetik alan kaynaklari arasinda en az 30 cm (11,8 in¢) aralik birakin.

2. TeSys island modiillerinde entegre elektrostatik desarj (ESD) korumasi
bulunmaktadir. ESD hasari riskini azaltmak icin moddli ellemeden ya da
takmadan énce viicuttaki potansiyel sarji ekipmanin topraklamasiyla desarj
edin.

3. TeSys island ile etkilesim olasiligini en aza indirmek igin mobil iletisim
aygitlarini TeSys island’dan en az 20 cm (7,87 ing) uzakta tutun.

4. Radyo iletisim aygitlarini ayni panele ya da yakin bir panele entegre etmek,
iletilen gu¢ ve anten konumu ile ilgili 6zel tedbirler gerektirir. Daha fazla bilgi
icin bir Schneider Electric temsilcisi ile gorisin.

5. TeSys island, A ortamlarinda (FCC Kurallari ve Diizenlemeleri, Baslik 47,
B&lim 15, Alt Bolim B’ye goére) kullanim igin tasarlanmis bir A Sinifi cihazdir.
TeSys island’in B ortamlarinda kullaniimasi, ek dnleyici yontemlerin gerekli
oldugu radyo parazitlerine neden olabilir.

6. EMC montaj uygulamalari hakkinda daha fazla bilgi icin Schneider Electric’in
Elektrik Montaj Kilavuzu, EIGED306001’e bakin ya da bir Schneider Electric
temsilcisi ile gérusun.

Yeterli 1s1 yayilimini saglamak icin kisa devre koruma aygitlari ile TeSys island
starterleri arasinda her zaman 10 cm (3,94 ing) aralik birakin.

Asagidaki durumlarda ek montaj énerileri gegerlidir:

» TeSys island'da li¢ ya da daha fazla starterin yan yana takili olmasi.

+ Starterlerin 25 A ya da daha buytk degere (le) sahip olmasi.

+ Starterlerin, In > %85 x le nominal akima sahip bir motorla kullaniimasi.
Bu kosullarda asagidaki montaj kurallarindan birini uygulamanizi éneririz:

» Segenek 1: Bu kosullar 6nlemek icin mihendislik aracini kullanarak TeSys
island Uzerindeki avatars'li yeniden diizenleyin.

+ Segenek 2: Kisa devre koruma aygitlarini etkilenen orta starterlere baglamak
icin 50 cm (1,64 ft) kablolar kullanin. Yukarida belirtilen kosullari saglayan t¢
starterin yer aldigi gruplarda ekstra uzunluk sadece ortadaki starter icin
Onerilmektedir. Dort starterli bir grupta, ekstra uzunluk yalnizca ortadaki iki
starter icin 6nerilmektedir.

TeSys island dustrme olmadan yatay olarak takilabilir. TeSys island %20 digim
ile dikey olarak takilabilir. TeSys island’in maksimum genisligi, haberlesme
modulinun sol alt kenarindan TeSys island Uzerindeki son modulin sagd kenarina
kadar élguldagunde 112,5 cm’dir (3,83 ft). Asagdidaki sekillere bakin.

» Yatay montaj: Haberlesme modulinin (A) TeSys island Uizerinde en soldaki
bilesen olmasi gerekmektedir.

» Dikey montaj: Haberlesme moduliniin (A) TeSys island Gzerinde en alt
bilesen olmasi gerekmektedir.
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DIN Ray

Gerekli Aracglar

Yatay Yonde Haberlesme Modiilu Dikey Yonde Haberlesme Modiilii

TeSys island moddlleri, agagidaki boyutlara sahip IEC 60715-uyumlu DIN raylara
(top hat tipi) takilabilir:

* Genislik: 35 mm (0,3 mm)
+ Kalinlik: 1 mm (0,04 mm)
* Yikseklik: 7,5 ya da 15 mm (+0, -0,4 mm)

Elektromanyetik Uyumluluk (EMC) uyumu i¢in galvanize ¢elik DIN raylarin, diiz
metal montaj ylzeyine ya da Elektronik Endustrileri Birligi (Electronic Industries
Alliance - EIA) rafina ya da bir metal kabin muhafazaya takilmasi gerekmektedir.
Aliminyum DIN raylar kullanmayin. Aliminyum, ylizeyinde, elektrik baglantisini
engelleyen, dogasindan kaynaklanan bir iletken olmayan bir oksit olusturmaktadir.

Tek parga galvanize celik DIN rayi 6nerilmektedir. DIN rayini, metalik ekipman
yapisina ya da paneline baglamak icin yaklasik her 8 in¢’te (20 cm) bir metal vida
kullanin. Topraklama DIN rayi baglantisi Gzerinden saglanmaktadir.

Uygun DIN rayi, Schneider Electric’ten alinabilir. Asagidaki tabloya bakin.

DIN rayi referanslari

Ray derinligi Referans numarasi
15 mm (0,59 ing) AM1DE200
7,5 mm (0,30 ing) AM1DP200

Asagidaki tabloda TeSys island’in montaiji igin gerekli araglar listelenmektedir.

Gerekli araglar

Arag Boyut

Tork ayarli tornavida 6 mm diz uglu

Tork ayarli tornavida 2 numarali yildiz uglu
Altigen basl tork anahtari 4 mm altigen

Ayrica agagidaki belgelere de ihtiyaciniz olacaktir:
* Malzeme listesi (BOM)

+ Island topolojisi: TeSys island moduillerinin TeSys island lGzerine takilmasi
gereken sira

Montaja baglamadan 6nce aldiginiz modiillerin BOM’a ve TeSys island
topolojisine uygun oldugunu dogrulayin. TeSys island modiilleri island'a belirli bir
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sirayla takilmalidir. TeSys island Gizerindeki modiillerin fiziksel dlizeni,
yapilandirilmis topoloji ile uyumlu degilse, TeSys island diizgiin galismayacaktir.
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Haberlesme Modulunun Takilmasi

Haberlesme Modulinun DIN Rayina Takilmasi

Bir haberlesme modilini DIN rayina takmak i¢in haberlesme modulinin Ust
girintisini DIN rayinin Ust kenarina yerlestirin ve klipsin yerine oturdugunu duyana
kadar raya dogru bastirin. Asagidaki sekle bakin.

DIN Rayina Takma (mm/ing)

IEC/EN 60715

(@

Micro SD Kart

TeSys island haberlesme modiilleri, micro SD karta uygun bir kart yuvasina
sahiptir. TeSys island, hizli aygit degistirme (FDR) islevinin yani sira aygittan
yazilim/bellenim strimi yedeklemesi dosyalarini ve giinlik dosyalarini micro SD
karta saklar.

NOT: TeSys island haberlesme modiili igin 6nerilen micro SD kart boyutlari 4
GB, 8 GB, 16 GB ve 32 GBdIr.

Micro SD Kartin Kullaniimasi

Micro SD karti kullanirken, igerdigi verilerin bozulmasini ya da kaybolmasini ya da
micro SD kartin arizalanmasini 6nlemek igin asagidaki tedbirleri uygulayin.

DUYURU

UYGULAMA VERILERININ KAYBI
» SD karttaki verileri dizenli olarak yedekleyin.

« SD karta erisilirken glicu kapatmayin, denetleyiciyi sifirlamayin ya da karti
cikarmayin.

« SD karti denetleyiciye dogru yonde takin.
* Yalnizca FAT32 kullanilarak bigcimlendiriimis micro SD kartlari kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

TeSys island ve micro SD kart kullanirken veri kaybinin dnlenmesine yardimci
olmak icin asagidaki tedbirleri uygulayin.

* Yanlishkla veri kaybi her zaman yasanabilecek bir durumdur. Veri
kaybolduktan sonra kurtarilamaz. SD karttaki verileri diizenli olarak
yedekleyin.

» Micro SD karti zorla gikarirsaniz, kart Gzerindeki veriler bozulabilir.

« Erisim halindeki bir micro SD kartin ¢ikarilmasi karta zarar verebilir ya da
icindeki verilerin bozulmasina neden olabilir.

* Micro SD kart, denetleyiciye dlizgiin sekilde takilmazsa kart Gzerindeki veriler
ve haberlesme modull zarar gorebilir.
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» TeSys island yazilim stirimini guncelliyorsaniz, SD kart yedegini de
glincellemeyi unutmayin.

Micro SD Kartin Takilmasi

SD karti takmak igin:
1. SD karti, haberlesme modulinin kart yuvasina takin.
2. “Tk” sesini duyana kadar itin.

SD Kartin Takilmasi

@ \ @
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Standart Starterlerin ve SIL Starterlerin Takilmasi

NOT: IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Bitinlugi
Seviyesi).

Bu boélimde bitisik starterlerin iki yonld, iki hizli ve Y-D Avatarlarda kullanilan
montaj aksesuarlariyla birlestiriimesi igin talimatlar bulunmaktadir. Ayni zamanda
starterlerin DIN rayina nasil takilacagi da agiklanmaktadir. Bu béliumdeki iglemleri
yapmadan 6nce elektrik baglantisini kesin. Bu kilavuzdaki herhangi bir islemi
gergeklestirmeden énce Onlemler, sayfa 10 bélimiinde verilen bilgileri okuyun ve
anladiginizdan emin olun.

Starterlerin Birlestirilmesi

Bu bélimde bitisik starterlerin iki yénli, iki hizli ve Y/U (yildiz tiggen) Avatarlarda
kullanilan aksesuarlarla nasil birlestirilecegi agiklanmaktadir. Hangi starterlerin

aksesuarlarin takilmasini gerektigini belirlemek icin malzeme listesine (BOM) ve
TeSys island topolojisine bakin. Ayni zamanda Avatar Kompozisyonu, sayfa 218
konusuna bakin. Starterleri, DIN rayina takmadan 6nce aksesuarlarla birlestirin.

Aksesuarlar kit halinde paketlenmis halde gelmektedir ya da ayri ayri siparis

edilebilir. Kitler ve icerikleri agagidaki tablolarda agiklanmaktadir.

9-38 A (Boyut 1 ve 2) Starterler icin LAD9R1 Montaj Kiti

Kit Bilesenleri Aciklama LAD9R1 Montaj Kiti
LAD9V5 iki starter arasinda paralel baglanti
LAD9V6 iki starter arasinda ters baglanti
e
LAD9V?2 Montaj zimbali mekanik kilitleme Montaj talimatlari igin LAD9R1 Kitinin Takilmasi

(9-38 A Starterler), sayfa 104 konusuna bakin.

40-65 A (Boyut 3) Starterler icin LAD9R3 Montaj Kiti

Kit Bilegenleri Aciklama LAD9R3 Montaj Kiti
LA9D65A6 iki starter arasinda paralel baglant

LA9D65A69 iki starter arasinda ters baglanti

LAD4CM Mekanik kilitleme

Montaj talimatlari icin LAD9R3 Kitinin Takiimasi
(40-65 A Starterler), sayfa 108 konusuna bakin.

Y/U Avatarlar igin Kisa Devre Bloklari

Referans Numarasi

Aciklama

Kisa Devre Bloklari

9-38 A (boyut 1 ve 2) starterler igin kisa devre
blogu / 3P paralel baglanti.

Bir Y/U starterde bir kontaktériin 3 kutbunu
baglamak igin kullanilir.

LADSP3 Bir Y/U starterde bir kontaktérin 3 kutbunu
baglamak igin kullanilr. Montaj talimatlari igin LAD9P3 Kisa Devre
Blogunun Takilmasi (Y/U Avatarlarda 9-38 A
Starterler), sayfa 106 konusuna bakin.
a5 A WARNING @28
40-65 A (boyut 3) starterler icin kisa devre blogu / Sermenty s
LAD9SD3S 3P paralel baglanti ve ayri bir uyari etiketi.

arl

Montaj talimatlar igin LAD9SD3S Kisa Devre
Blogunun Takilmasi (Y/U Avatarlarda 40-65 A
Starterler), sayfa 111 konusuna bakin.
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LAD9R1 Kitinin Takilmasi (9-38 A Starterler)

LAD9R1 kitindeki aksesuarlar, iki hizli ya da iki yonli avatars'da bitisik 9-38 A
(boyut 1 ve 2) starterlerin birlestiriimesinde kullanilir. Aksesuarlari takmak igin
asagidaki tabloda verilen adimlari uygulayin ve LAD9R1 Montaj Kitinin Takilmasi,
sayfa 105 konusuna bakin.

LAD9R1 Takma Prosediiri

Adim Eylem

1 Sola takilacak starterde, sag taraftaki starterin ortasina yakin kisminda bulunan etiketteki yuvaya bir diiz tornavida sokun
ve etiketin altindaki kuglk plastik kapadi ¢ikarin. Etiketin, ¢ikariimasi gereken bolumu deliklerle ayrilmistir ve etiketin geri
kalanindan kolayca ayrilacaktir. Starterin sol tarafinda bulunan plastik kapagi ¢ikarmayin.

Saga takilacak starterde, sol taraftaki starterin ortasina yakin kisminda bulunan etiketteki yuvaya bir diiz tornavida sokun
ve etiketin altindaki kiiglik plastik kapagi gikarin. Etiketin, gikariimasi gereken bolimu deliklerle ayrilmistir ve etiketin geri
kalanindan kolayca ayrilacaktir. Starterin sag tarafinda bulunan plastik kapagi ¢gikarmayin.

2 LAD9V2 mekanik kilittemeyi, starterin sol tarafinda bulunan agikliga takin. Baglanti gergeklestiginde bir tiklama sesi
duyarsiniz.

3 Sagdaki starteri, mekanik kilitlemeye takin. Bagdlanti gergeklestiginde bir tiklama sesi duyarsiniz.

4 Montaj zimbasini starterlerin arkasina takin. Zimbanin st kismini starterlere yerlestirin. Ardindan zimbanin altini yerine

oturtmak igin asagi dogru bastirin.

5 LADOYVS5 paralel baglantisini, starterlerin Ustune takin.

6 LADOYVE6 ters gevirme baglantisini, starterlerin altina takin.

104 DOCA0270TR-01



Kurulum

TeSys island — Dijital Motor Y6netimi C6zimu

LAD9R1 Cikarma Prosediirii

Starterleri ayirmak ve aksesuarlari gikarmak igin asagidaki tabloda verilen
adimlari uygulayin ve LAD9R1 Montaj Kitinin Takilmasi, sayfa 105 konusuna

bakin.

Adim Eylem

1 Yassi kablolar bagliysa, aksesuarlari gikarmadan 6nce kablolari moddillerden ayirin.
2 Starter terminalleri Gzerindeki vidalari tamamen gevsetin.

3 Ters gevirme baglantisini starterlerin altindan gikarin.

4 Paralel baglantiyi, starterlerin Ustiinden ¢ikarin.

5 Montaj zimbasini starterlerin arkasindan cikarin.

6 Bir diiz tornavida kullanarak iki starteri birbirinden ayirin.

7 Bir diiz tornavida kullanarak, mekanik kilittemeyi starterlerden gikarin.

LAD9R1 Montaj Kitinin Takilmasi

LAD9R1

LAD9V2

AN

LADY9V6

LADOVS
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LAD9P3 Kisa Devre Blogunun Takilmasi (Y/U Avatarlarda 9-38 A
Starterler)

Y/tggen (Y/U) Avatarlar icin bitisik 9-38 A (boyut 1 ve 2) starterlerin
birlestirimesinde, LAD9R1 kitindeki aksesuarlarla birlikte LAD9P3 kisa devre
blodu kullanilir. Aksesuarlari takmak icin asagidaki tabloda verilen adimlari
uygulayin ve LAD9P3 Kisa Devre Blogunun Takilmasi, sayfa 107 konusuna bakin.

LAD9P3 Takma Prosediiru

Adim Eylem

1 Sola takilacak starterde, bir diiz uglu tornavida kullanarak, starterin sag tarafinin ortasina yakin yerde bulunan kiguk
plastik pargayi ¢ikarin. Plastik kapak, starterin yan tarafindaki bir etiketin altinda gizlidir. Starterin sol tarafinda bulunan
plastik kapagi ¢ikarmayin.

Saga takilacak starterde, bir diiz uclu tornavida kullanarak, startsol taraftaki starterin ortasina yakin yerde bulunan kicuk
plastik pargayi ¢ikarin. Plastik kapak, starterin yan tarafindaki bir etiketin altinda gizlidir. Starterin sag tarafinda bulunan
plastik kapagi ¢cikarmayin.

2 LAD9V2 mekanik kilittemeyi, starterin sol tarafinda bulunan agikliga takin. Baglanti gergeklestiginde bir tiklama sesi
duyarsiniz.

3 Sagdaki starteri, mekanik kilittemeye takin. Bagdlanti gergeklestiginde bir tiklama sesi duyarsiniz.

4 Montaj zimbasini starterlerin arkasina takin. Zimbanin st kismini starterlere yerlestirin. Ardindan zimbanin altini yerine

oturtmak i¢in asagi dogru bastirin.

5 LAD9P3 kisa devre blogunu sol starterin Ustiline takin. Bu yildiz (Y) starteridir.

6 LADOYVE6 ters gevirme baglantisini, starterlerin altina takin.
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Starterleri ayirmak ve aksesuarlari gikarmak igin asagidaki tabloda verilen
adimlari uygulayin ve LAD9P3 Kisa Devre Blogunun Takilmasi, sayfa 107
konusuna bakin.

LAD9P3 Cikarma Prosediiru

Adim Eylem

1 Yassi kablolar bagliysa, aksesuarlari gikarmadan 6nce kablolari moddillerden ayirin.
2 Starter terminalleri Gzerindeki vidalari tamamen gevsetin.

3 Ters gevirme baglantisini starterlerin altindan gikarin.

4 Kisa devre blogunu, sol Ust starterden gikarin.

5 Montaj zimbasini starterlerin arkasindan ¢ikarin.

6 Bir diiz tornavida kullanarak iki starteri birbirinden ayirin.

7 Bir diiz tornavida kullanarak, mekanik kilittemeyi starterlerden gikarin.

LAD9P3 Kisa Devre Blogunun Takilmasi

Y/D
LAD9P3 LAD9V2 LAD9V6
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LAD9RS3 Kitinin Takilmasi (40-65 A Starterler)

LAD9RS kitindeki aksesuarlar, iki hizli ya da iki yonli Avatarlarda bitisik 40-65 A
(boyut 3) starterlerin birlestirilmesinde kullanilir. Aksesuarlari takmak i¢in
asagidaki tabloda verilen adimlari uygulayin ve LAD9R3 Montaj Kitinin Takilmasi,
sayfa 109 konusuna bakin.

LAD9R3 Takma Prosediiri

Adim Eylem
1 Everlink™ terminallerini, starterden ¢ikarmak igin kendinize dogdru itin.
2 Soldaki starterde, starterin sag Ust ve alt tarafinda bulunan kuglk plastik pargalari ¢ikarin. Starterin sol tarafindaki ilgili

pargalari gikarmayin.

Sagdaki starterde, starterin sol Ust ve alt tarafinda bulunan kugtuk plastik pargalari gikarin. Starterin sag tarafindaki ilgili
pargalari gtkarmayin.

3 LAD4CM mekanik kilittemeyi, sag taraftaki startere takin. Mavi klipsin starterin yan tarafina girdiginden emin olun. Yayl
klips, starterin yan tarafina takilir. Baglanti gergeklestiginde bir tiklama sesi duyarsiniz.

4 Soldaki starteri mekanik kilittemeye takin. Baglanti gergeklestiginde bir tiklama sesi duyarsiniz.

5 LA9DG65A6 paralel baglantisini, starterlerin ustlne takin.

LA9D65A69 ters gevirme baglantisini, starterlerin altina takin.

6 Everlink terminallerini starterlerin Ustiine ve altina kaydirin. Everlink terminalleri, tiklama sesi duyana kadar startere dogru
itin.
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LAD9R3 Montaj Kitinin Takilmasi

LAD4CM

LA9D65A6

LA9D65A69
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Starterleri ayirmak ve aksesuarlari gikarmak igin asagidaki tabloda verilen
adimlari uygulayin ve LAD9R3 Montaj Kitinin Cikariimasi, sayfa 110 konusuna

bakin.

NOT: Yassi kablolar bagliysa, ¢ikarma islemini yapmadan énce kablolari

modiillerden ayirin.

LAD9R3 Cikarma Prosediirii

Adim Eylem

1 _Et_verlink terminalleri Gzerindeki vidalari tamamen gevsetin. Everlink terminallerini, starterden ¢ikarmak igin kendinize dogru
itin.

2 Ters gevirme baglantisini starterlerin altindan cikarin.

3 Paralel baglantiyi, starterlerin Gstiinden gikarin.

4 Bir diiz tornavida kullanarak iki starter arasinda takil mekanik kilittemenin ustiinde ve altinda bulunan mavi aktuatori
kaldirin.

5 Mekanik kilittemeyi ¢ikarin.

LAD9R3 Montaj Kitinin Cikariimasi

110
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LAD9SD3S Kisa Devre Blogunun Takilmasi (Y/U Avatarlarda 40—
65 A Starterler)

Y/iiggen (Y/U) avatars'i igin bitisik 40—-65 A (boyut 3) starterlerin birlestiriimesinde,
LAD9R3 kitindeki aksesuarlarla birlikte LAD9SD3S kisa devre blogu kullanilir.
Aksesuarlari takmak igin asagidaki tabloda verilen adimlari uygulayin ve
LAD9SD3S Kisa Devre Blogunun Takilmasi, sayfa 112 konusuna bakin.

LAD9SD3S Takma Prosediiru

Adim Eylem
1 Everlink™ terminallerini, starterden ¢ikarmak icin kendinize dogru itin.
2 Soldaki starterde, starterin sag alt tarafinda bulunan kuglik plastik pargayi gikarin. Bu pargayi, starterin sol tarafindan

ctkarmayin. Pargayi Ust taraftan ¢gikarmayin.

Sagdaki starterde, starterin sol alt tarafinda bulunan kigik plastik parcayi gikarin. Bu parcayi, starterin sag tarafindan
¢ikarmayin. Pargay! Ust taraftan gikarmayin.

3 LAD4CM mekanik kilittemeyi, sag taraftaki startere takin. Mavi klipsin starterin yan tarafina girdiginden emin olun. Yayl
klips, starterin yan tarafina takilir. Baglanti gergeklestiginde bir tiklama sesi duyarsiniz.

4 Soldaki starteri mekanik kilittemeye takin. Baglanti gergeklestiginde bir tiklama sesi duyarsiniz.

5 LAD9SD3S kisa devre blogunu sol starterin iistiine takin. Bu yildiz (Y) starteridir.

6 LA9D65A69 ters cevirme baglantisini, starterlerin altina takin.

7 Everlink terminallerini starterlerin Ustline ve altina kaydirin. Everlink terminalleri, tiklama sesi duyana kadar startere dogru
itin.

8 Uyar etiketini, kisa devre blogunu kaplayan sol starterin Ust tarafinda bulunan Everlink terminaline takin.
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LAD9SD3S Kisa Devre Blogunun Takilmasi

LA9D65A69

LAD4CM

LAD9SD3S

228 A WARNING g28

Star mounting : shunt inside !

LAD4CM

LAD9SD3S
LA9D65A69
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Starterleri ayirmak ve aksesuarlari gikarmak igin asagidaki tabloda verilen
adimlari uygulayin ve LAD9SD3S Kisa Devre Blogunun Cikariimasi, sayfa 113
konusuna bakin.

NOT: Yassi kablolar bagliysa, ¢ikarma islemini yapmadan dnce kablolari
modiillerden ayirin.

LAD9SD3S Cikarma Prosediirii

Adim Eylem

1 _If_verlink terminalleri Gzerindeki vidalari tamamen gevsetin. Everlink terminallerini, starterden ¢ikarmak igin kendinize dogru
itin.

2 Ters gevirme baglantisini starterlerin altindan ¢ikarin.

3 Kisa devre blogunu, starterlerin ustiinden ¢ikarin.

4 Bir diiz tornavida kullanarak iki starter arasinda takili mekanik kilittemenin Gstiuinde ve altinda bulunan mavi akttatori
kaldirin.

5 Mekanik kilitlemeyi ¢ikarin.

LAD9SD3S Kisa Devre Blogunun Cikariimasi

DOCA0270TR-01 113



TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu

Kurulum

Starterlerin DIN Rayina Takilmasi

IEC/EN 60715

Modiilleri TeSys island’a takmadan énce, dogru sirada taktiginizdan emin olmak
icin TeSys island topolojisine bakin.

Bir starteri DIN rayina takmak icin starterin Ust girintisini DIN rayinin Ust kenarina
yerlestirin ve klipsin yerine oturdugunu duyana kadar raya dogru bastirin.

Asagidaki sekillere bakin.

Boyut 1 (TPR+*009) ve Boyut 2 (TPR**025 ve TPR++038) Starterler (mm/ing)

114
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Gug Arayuzu Modullerinin (PIM) DIN Rayina Takilmasi

Moduilleri TeSys island’a takmadan énce, dogru sirada taktiginizdan emin olmak

icin TeSys island topolojisine bakin.

Bir gli¢ araytiz moduliind (PIM) DIN rayina takmak icin PIM’in Ust girintisini DIN
rayinin Ust kenarina yerlestirin ve klipsin yerine oturdugunu duyana kadar raya

dogdru bastirin. Asagidaki sekillere bakin.

Boyut 1 (TPRPM009) ve Boyut 2 (TPRPMO038) Gli¢ Araylizii Modilleri (mm/
ing)

IEC/EN 60715
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45 | | 75 ||
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I/0 ve Arayuz Modullerinin DIN Rayina Takilmasi

Bu bélimde asagidakilerin takilma iglemleri ele alinmaktadir:
+ Dijital I/O Moddlleri
* Analog I/O Modilleri
+ SIL3" Arayiiz Modiilleri (SIM)
» Voltaj Arayltzi Modiilleri (VIM)

Modiilleri TeSys island’a takmadan énce, dogru sirada taktiginizdan emin olmak
icin TeSys island topolojisine bakin.

Bir modult DIN rayina takmak igin modulin Ust girintisini DIN rayinin st kenarina
yerlestirin ve klipsin yerine oturdugunu duyana kadar raya dogru bastirin.
Asagidaki sekle bakin.

I/0 Modiilleri (TPRDG4X2 ve TPRAN2X1) ve Arayuz Modiilleri (TPRSMO001 ve
TPRVMO001) (mml/ing)

IEC/EN 60715

Kurulumun Dogrulanmasi

Tim TeSys island modiillerini DIN rayina taktiktan sonra, TeSys island topolojisini
kullanarak her modiiliin, TeSys island lGizerinde dodru konumda ve sirada
oldugunu kontrol edin. Modillerden herhangi biri TeSys island izerinde yanhsg
konumlandiriimigsa moddlleri DIN rayindan ¢ikarin ve montaj prosedurini
kullanarak dogru konuma takin.

Modaullerin dogru konumda oldugunu dogruladiktan sonra tip ABB8P35 ya da
esdegeri bir terminal blogu ug kelepgesini (A)

» TeSys island’i yatay olarak takiyorsaniz haberlesme modiliiniin soluna ve
Island’daki son modiliin sagina takin; ya da

» TeSys island’i dikey olarak takiyorsaniz TeSys island'i haberlesme
modilindn altina ve son modulln stlne takin.

Uc kelepgeleri, hareketin en aza indiriimesine yardimci olur ve TeSys island’in
darbe ve titresim 6zelliklerini iyilegtirir.

Yatay Yonde U¢ Kelepge Dikey Yonde Ug Kelepge

31. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butinlugu) Seviyesi.

116 DOCA0270TR-01



Kurulum TeSys island — Dijital Motor Y6netimi C6zimu

Yassi Kablolarin Baglanmasi

Bu boélimde TeSys island'da bulunan tim moddiller igin yassi kablolarin nasil
baglandigi agiklanmaktadir.

TeSys island modiilleri birbirlerine yassi kablolarla bagdlanirlar. Kablolar, sadece
tek yonlu takilmalarini saglayacak sekle sahiptir. Island yatay monte edilmisse bir
moduliin sol Ust kdsesindeki yassi kablo, sol yanindaki moduliin sag tst
késesinde bulunan konnektdre takilir. Island dikey monte edilmigse moduller
Ustten alta baglanir. Haberlesme moduli disindaki tim modillerde yassi kablo
konnektdri bulunur.

Yassi kablolari baglamak icin asagidaki adimlari izleyin:
1. Haberlesme modiilinin sag st tarafindan koruyucu kapagdi ¢ikarin.

2. Haberlesme modulintn tam sagina takili modulden gelen yassi kabloyu
haberlesme modullne guvenlice takin.

3. Haberlesme modulinin yanindaki modulin sag Ustindeki koruyucu kapagi
¢ikarin ve modulden gelen yassi kabloyu dogrudan saga takin.

4. Island’da her moddl igin bulunan tim yassi kablolari baglayin. Island’daki son
modulden koruyucu kapagi ¢gikarmayin.

Yassi Kablolarin Baglanmasi
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Kablolar
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Voltaj Araytzi Modulu (VIM) Kablolamas! ... 126
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Aksesuar Kablolamas! .. .. ... 128

Bu boélimde, TeSys island’in kablolanmasi igin kurallar ve en iyi uygulamalar
bulunmaktadir.

Kablolama ile llgili Tedbirler

Bu kilavuzdaki herhangi bir islemi yapmadan énce asagdidaki 6nlemleri okuyun ve
anladiginizdan emin olun.

AATEHLIKE

ELEKTRIK CGARPMASI, PATLAMA VEYA ARK TEHLIKESI

» Bu ekipmanin kurulumu ve servisi yalnizca yetkili bir elektrik personeli
tarafindan gercgeklestiriimelidir.

* Bu cihaz (izerinde ya da iginde galismadan 6nce bu ekipmana gelen tim gli¢
beslemesini kapatin.

* Bu ekipmani ve baglantili Grtnleri ¢alistirirken yalnizca belirtilen voltaji
kullanin.

» Gulcun tamamen kapali oldugunu dogrulamak igin daima uygun degerde bir
voltaj algilama aygiti kullanin.

» Personel ve/veya ekipman tehlikelerinin var oldugu durumlarda uygun
kilittemeleri kullanin.

+ Elektrik hatti devrelerinin, yerel ve ulusal dlzenleyici gereksinimlerine uygun
olarak baglanmasi ve korunmasi gerekmektedir.

* Yerel ve ulusal dizenleyici gereksinimlerine uygun, kisisel koruyucu ekipman
(PPE) kullanin ve elektrikle emniyetli calisma uygulamalarina uyun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

AUYARI

YANGIN

+ Ekipmanda yalnizca belirtilen kablo 6l¢edi araligini kullanin ve belirtilen
kablo sonlandirma gereksinimlerine uyun

« Elektrik hatti baglantilarini belirtilen tork degerlerine sikin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi Cozim

AUYARI

EKIPMANIN YANLISLIKLA CALISMASI

» Tum iletisim kablolari ve belirtilen durumlar i¢in korumali kablo kullanin.

+ lletisim kablolarini ve elektrik kablolarini her zaman ayri yerlerden gegirin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina

neden olabilir.

Kablolama Kurallan

Tam iletisim baglantilari igin korumali, dlizgtn bigimde topraklanmis kablolar
kullanin. Bu baglantilarda korumali kablolar kullanmazsaniz elektromanyetik
parazit sinyal bozulmasina neden olabilir. Bozulan sinyaller haberlesme modull
ya da bagl modiillerin ve ekipmanlarin istenmeyen sekilde ¢alismasina neden
olabilir.

Elektrik ve kontrol kablolarini ydnetmek i¢cin muhafazaya kablo kanallari takin.
Ayrica TeSys island kablolamasi sirasinda asagidaki kurallara uygun hareket
edin:

« Calisma kosullarinin ve ortamin belirtilen degerler icinde oldugunu kontrol
edin.

* Voltaj ve akim gereksinimlerini karsilamak i¢in diizgiin kablo boyutlari
kullanin.

* Yalnizca bakir iletkenler kullanin.
+ Aglar ve haberlesme baglantisi i¢in korunmali, gift bukimli kablolar kullanin.

« lletisim kablolari ile elektrik kablolarini ayirin. iletisim kablolarini ve elektrik
kablolarini ayri kanallardan gegirin.

+ lletisim kablosu ve elektrik ve/veya kontrol kablolari arasinda en az 30 cm
(11,8 in¢) mesafe birakin.

« Elektrik ve iletisim kablolari kesistiginde kablolarin birbirlerine dik agilarla
yerlestiriimesi gerekir.

+ Kablolari fazla egmeyin. Standart minimum egme yari ¢apl, kablo ¢apinin 10
katidr.

« Kabloyu yuzeylerden dar agilarla gecirmekten kaginin.

* Analog I/0O modili igin sadece korumali I/O kablolar kullanin. Kagak alan
birlesmelerini azaltilmasina yardimci olmak igin bukdlua ¢ift i¢ iletkenlerin
kullaniimasi 6nerilmektedir. Kablo koruma folyosunu, TeSys island DIN rayina
ya da panele baglayin. Koruma baglantisini sadece koruma bosaltma
kablosunu kullanarak yapmayin. Cevresel koruma baglantisi saglamak igin
bir koruma kiskaci kullanin. Phoenix Contact 3062799 gibi yayh koruma
kiskaglari, korumanin DIN Rayina baglanmasini saglamada kullanigh bir
yontemdir.
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Elektriksel Ozellikler

32.
33.

Haberlesme Modiilleri

Gug Kaynagi Gerilimi

Nominal gu¢ kaynagi voltaji: 24 Vdc
Calisma arahgi: 20,7...28,8 Vdc

Darbe dayanim voltaji (Ul)

0,5 kV; iletisim icin SELV devresi

Starterler ve SIL32 Starterler

Nominal gerilim

100-69033 Vac (RMS), fazdan topraga (-%15 / +%20)

Darbe dayanim voltaji (Ul)

6 kV

Gii¢ Arayiizii Modiilleri

Nominal gerilim

100...690 Vac (RMS), fazdan topraga (-%15/+%20)

Darbe dayanim voltaji (Ul)

6 kV; iletisim igin SELV devresi

Voltaj Arayiizii Modiilleri

Nominal gerilim

100...690 Vac (RMS), fazdan topraga (-%15/+%20)

Darbe dayanim voltaji (Ul)

6 kV; iletisim igin SELV devresi

SIL Arayiizii Modiilleri

Darbe dayanim voltaji (Ul)

2 kV; iletisim igin SELV devresi
NOT: Kontak 8 A, AC icin uygundur.

Dijital /0 Modiilleri

Voltaj disusu

0,4V maks

Agma ve kapama stiresi

10 ms, maksimum

Maks. kagak akim

0,1 mA

Radyo paraziti

FCC Bolim 15, Sinif A

Darbe dayanim voltaji seviyeleri

0,5 kV; iletisim igin SELV devresi

Analog I/0 Modiilleri

Radyo paraziti

FCC Bolim 15, Sinif A

Darbe dayanim voltaji seviyeleri

0,5 kV; iletisim icin SELV devresi

IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butinligi Seviyesi).
Sistemi OVC Il ile sinirlandiran uygun bir ani ylkselmelere karsi koruyucu aygit ile kullaniimadiklari sirece TPRST025, TPRSS025,

TPRST038, TPRSS038 icin IEC 60947-1'in H.1 tablosuna gore (400/230 ve 480/277 glig sistemleri dahil) her bir topraklama kablosu igin

maksimum 300 V ¢alisma voltaji.
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Haberlesme Modulu Kablolamasi

TeSys island’a kontrol beslemesi, haberlesme modulinln Ustiinde yer alan
cikarilabilir 2-pimli yayh terminal konnektdru ile baglanir. Konnektér 24 V ve 0 V
baglantilar i¢indir. Haberlesme moduilinin kablo baglantilarini yapmak igin:

1. Yaylh terminal konnektérini haberlesme modulinin Gstliinden gikarin.

2. Asagidaki tabloya ve sekillere bakarak elektrik bagdlantilarini yapin.

3. Yayli terminal konnektoriin yeniden haberlesme modulinin Ustiine takin.
4

. Fieldbus kablosunu/kablolarini haberlesme moduliine baglayin. Fieldbus
Ethernet kablolarini, TPRBCEIP ve TPRBCPFN haberlesme modiilleri
Uzerindeki ¢ift baglanti noktali Ethernet anahtarina takin. PROFIBUS-DP
kablosunu TPRBCPFBhaberlesme moduliindeki DB-9 baglanti noktasina
baglayin.

5. Dijital araglarla iletisim i¢cin TPRBCEIP ve TPRBCPFB haberlesme modulleri
Uzerindeki servis baglanti noktasina bir RJ45 kablosu baglanabilir.

TPRBCPFN haberlesme modulindeki servis baglanti noktasi, yalnizca
hizmete alma ve sorun giderme sirasinda gegici kullanim i¢in tasarlanmistir.

Haberlesme Modiilii Yayli Terminal Konnektori

e

Haberlesme Modiilii Kablolari

iz |

10 mm |0.2-2.5 mm? | 0.2-2.5 mm? [0.25-2.5 mm?

0.40in. | AWG 24-14 | AWG 24-14 [ AWG 22-14

Pimler arasindaki aralik 5,08 mm’dir.

Haberlesme Modiilii Kablolamasi

+ —

3A
+

|
24V
Sigorta: 3ATip T

1. Haberlesme moduliiniin 24 Vdc gi¢ kaynagi, SELV sinifinda olmalidir. Glig
kaynagini TeSys island ile ayni panele ya da kabine takin.

2. Bir TeSys island icin yalnizca bir glic kaynagi (24 V, 3 A) kullaniimahdir.
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Guc Modulu Kablolamasi

Kablolama—Gii¢ Aygitlar

Gug¢ modiullerinde asagidakiler bulunur:
» Standart Starterler
» SIL34 Starterler
» Gug¢ Araylzi Modulleri

Asagidaki semalarda, tek fazl ve Ug fazli motorlar igin tipik glic modult
kablolamasi gdsterilmektedir.

Tek Fazli Motorlar

LD’

Ug Fazlh Motorlar

~

NDl

|_1Dl |_2Dl |_3Dl

Gug baglantilarini yapmak i¢in bunlara ihtiyaciniz olacaktir:

»  Boyut 1 ve 2 gii¢ modiilleri igin 2 numara yildiz uglu tork ayarli tornavida ve 6
mm diz uglu tork ayarli tornavida (asagidaki tabloya bakin)

* Boyut 3 gui¢ modulleri icin 4 mm altigen basli tork anahtari

TeSys island topolojisini ve malzeme listesini kullanarak TeSys Avatar donanim
kompozisyonunu hangi modiillerin olusturdugunu belirleyin. Gi¢ moddllerinin
kablolama iglemlerini tamamlamak igin asagidaki kablolama kurallarini kullanin ve
avatar kablo semalarina bakin.

1. Gug girisi ile kisa devre koruma aygitlari baglantilarini yapin.
2. avatar'in starterleri arasindaki gerekli kablolama islemlerini tamamlayin.
3. Gug cikisi ile yUk baglantilarini yapin.

Gug aygitlari, asagidaki tabloda gdsterilen kablo araliklarini kabul etmektedir.

Boyut 1 yada2 Boyut 3 Starter ve
Boyut 1 Starter, Boyut 2 Starter, Giig Arayiizii Giig Arayiizii
mm? (AWG) mm? (AWG) Modiilii (PIM), Modiilii (PIM),
mm? (AWG) mm? (AWG)
TPRST065, 080
TPRST009 TPRST025, 038 )
’ TPRPMO009, 038 TPRSS065, 080
TPRSS009 TPRSS025, 038 TPRPM080
1 etk 1-4 1,5-10 1,5-10 1-35
lietken H (16-12) (16-8) (16-8) (16-2)
Kablo ugsuz
som kablo otk 1-4 2,5-10 2,5-10 1-25
lietken H H (16-12) (14-8) (14-8) (16-4)
1 etk 1,5-4 2,5-10 1,5-10 1-35
ietken ;) (16-12) (14-8) (16-8) (16-2)
Kablo ugsuz
esnek kablo Dotk 1,54 2,5-10 1,5-10 1-25
lietken p p (16-12) (14-8) (16-8) (16-4)

34. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butlinlugu) Seviyesi.
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Kablolama—Gii¢ Aygitlari (Devam etti)

Boyut 1 yada2 Boyut 3 Starter ve
Boyut 1 Starter, Boyut 2 Starter, Giic Arayiizii Giic Arayiizii
mm? (AWG) mm? (AWG) Modiilii (PIM), Modiili (PIM),
mm? (AWG) mm? (AWG)
TPRST065, 080
TPRSTO009 TPRST025, 038 d
’ TPRPMO009, 038 TPRSS065, 080
TPRSS009 TPRSS025, 038 TPRPMO080
1 iletk 1-4 1-6 1-6 1-35
lletken 9 (16-12) (16-10) (16-10) (16-2)
Kablo uglu
damarli kablo 1-25 15-6 1-6 1-25
2iletken 9 g (16-14) (16-10) (16-10) (16-4)
. o . 8 10 10 16
Serit uzunlugu, mm (ing) H_ (0,32) (0,4) (0,4) (0,83)
3
35 mmz2
(2 AWG):
Tork, Nem (Ib-ing) 1,7 Mem 2,5 Nem 2,5N-m 8 Nem (70b-ng)
(15 Ib-ing) (22 Ib-ing) (22 Ib-ing) 1-25 mm2
(16—4 AWG):

5 Nem (44 Ib-ing)
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1/0 Modulu Kablolamasi

I/0O modiillerinin kablo baglantilarini yapmak icin asagidaki kilavuzu kullanin ve
TeSys Avatar kablo semalarina bakin.

1. Yayh terminal konnektdrinu ¢ikarin. Modualin tst kisminda, yassi kablo
baglantisinin arkasinda bulunur.

2. Asagidaki tabloya ve sekillere bakin ve elektrik ve kontrol baglantilarini yapin.
Kabilo tirleri ve boyutlari igin Aksesuar Kablolamasi, sayfa 128 konusuna

bakin.

3. Yayl terminal konnektdriini yeniden modulin Ustine takin.

Dijital I/O Modiilii Terminalleri

Analog I/0 Modiilii Terminalleri

Pin Dijital /O Terminal Analog I/O Terminal
Moduilii Tanimlamasi Modulii Tanimlamasi

1 Girig 0 10 Girig 0 + 10+

(DIN rayina en

yakin)

2 Girig 1 "1 Girig 0 — 10—

3 Girig Ortak IC NCO NCO

4 Girig 2 12 Girig 1+ 1+

5 Giris 3 13 Girig 1 - M-

6 Cikis 0 Qo NC 1 NC1

7 Cikis Ortak QcC Cikis + O+

8 Cikis 1 Q1 Cikis — O-

(6n ylze en

yakin)

Dijital /O Modiilii Ozellikleri

Dijital /0 Modiilii Girig Ozellikleri

Kanal

Girigler

Nominal gu¢ kaynagi

24 Vdc

Girig turd Tip 1 (IEC/EN/UL/CSA 61131-2)
Nominal giris voltaji 24 Vdc
Kablo uzunlugu, maksimum 30 m (98 ft)
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Dijital I/O Modiilii Cikis Ozellikleri

Kanal Girigler
Nominal ¢ikis voltaji 24 Vdc
Nominal ¢ikis akimi 0,5 A, rezistif
Kablo uzunlugu, maksimum 30 m (98 ft)

Analog I/0 Modiilii Ozellikleri

Input / Output Ozellikleri

Kanal Girigler Cikis

Nominal gu¢ kaynagi 24 Vdc

Cozindrlik, maksimum 16 bit, ya da 15 bit + isaret 12 bit (4096 puan)
Kablo uzunlugu, maksimum 30 m (98 ft) korumali kablo

Sinyal Tiirii: Girigler

Kanal Girigler
Sinyal tiri Voltaj Akim Termokupl (Isil 3—telli RTD
Gift)
Aralik 0-10 Vdc 0-20 mA TipK,J,R,S,B, | PT100, PT1000,
-10ile +10 Vdc 4-20 mA E,TN,C NI100, NI1000
arasl

Sinyal Tiirii: Cikis

Kanal Cikis

Sinyal tiri Voltaj Akim

Aralik 0-10 Vdc 0-20 mA
-10ile +10 Vdc arasi 4-20 mA

Avatar I/0 Baglanti Noktasi Atamalari

Uygulama ve belirli yuk avatars', islem degiskeni (PV - process variable) girigleri
ve PV anahtarlari saglar.

PV girigleri uygulama avatar'inin bir pargasi olarak yer alan Analog 1/O
moddllerine (AIOM) baglanir. Her AIOM moduli, iki taneye kadar PV girisine izin
verir. avatar icin U¢ taneye kadar AIOM modull gerektiren maksimum bes PV girisi
segilebilir.

PV anahtarlari uygulama avatar'inin bir pargasi olarak yer alan Dijital I/O
moddllerine (DIOM) baglanir. Her DIOM modulu, dort taneye kadar PV anahtarina
ya da kontrol moduli dijital girisine izin verir. avatar icin iki taneye kadar DIOM
moduli gerektiren maksimum bes PV anahtari ve i¢ kontrol modu segilebilir.

DIOM ve AIOM modiillerindeki PV giris ve PV anahtari baglanti noktasi atamalari,
TeSys island DTM araciligiyla TeSys island ayarlarinin ilk konfiglirasyonu
sirasinda yapillir.

I/0 baglanti noktasi atamalari DTM’de, TeSys island izerindeki avatars
segildikten ve PV Girisleri ve PV Anahtarlari sayisi atandiktan sonra bulunabilir. I/
O baglanti noktasi atamalari, Sistem avatar'inin Ayarlar bolimiinde bulunabilir.
avatars'in girisleri, belirli /O aygitlarina atanir ve daha sonra o I/O aygitindaki
baglanti noktalarina eslestirilir.
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Voltaj Arayuzu Modulu (VIM) Kablolamasi

Voltaj araytzi modilindn (VIM) kablo baglantilarini yapmak igin asagidaki
kilavuzu kullanin ve TeSys avatar kablo semalarina bakin.

Voltaj arayiizd modili (VIM), sebeke voltaji 6lgima girisi icin tek, ¢ikarilabilir yayli
terminal konnektoru tzerinde tek baglanti noktasina sahiptir. Konnektdr, modulin

Ustlinde yer almaktadir.

VIM yayli terminal konnektori

Ug fazli uygulamalar igin VIM kablolamasi

3 Faz,
5-Pin konnektor pin

Terminal tanimlamasi

numarasi Sinyal

1 L1 Faz 1 Voltaj

3 L2 Faz 2 Voltaj

5 L3 Faz 3 Voltaj
Tek faz uygulamalari i¢in VIM kablolamasi

1 Faz,

5-Pin konnektor pin Terminal tanimlamasi .

numarasi Sinyal

1 L1 Hat ya da Notr
3 L2 —
5 L3 No6tr ya da Hat

1. Yayh terminal konnektdrinu ¢ikarin. Modualin tst kisminda, yassi kablo
baglantisinin arkasinda bulunur.

2. Yukaridaki tabloya bakin ve VIM konnektdri icin elektrik baglantilarini yapin.
Kablo tirleri ve boyutlari igin Aksesuar Kablolamasi, sayfa 128 konusuna

bakin.

3. Yayli terminal konnektérini yeniden VIM’in Ustlne takin.

NOT: Voltaj frekansi algilamasi L1 tzerindedir. Bir hat-nétr tek fazl sistem
kablolamasi yaparken nétr topraklanmissa, hattin L1’de ve nétriin L3’te
oldugundan emin olun. Aksi takdirde bildirilen frekans sifir olabilir.
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SIL Arayuzu Modulu Kablolamasi

TeSys island topolojisini ve malzeme listesini kullanarak TeSys island Uizerindeki
SIL35 arayuizi modullerinin (SIM’ler) konumunu belirleyin. SIM 24 V gig ile
beslenir ve ayrica SIM ile birlikte saglanan bir yayl terminal konnektori
kullanilarak bir harici SIL kategorisi aygitina baglanir. SIL araylizi modiilleri ile
harici SIL kategorisi aygit arasindaki 24 V elektrik kablolamasini tamamlamak igin
asagidaki kurallari uygulayin.

SIM Terminal Blogu

SIM Terminal Blogu Kablo $Semasi

Pin Numarasi Terminal Tanimlamasi Sinyal

1 13 AYNA GIRIg
2 K1 SIL-GIRISI 1
3 KC SIL ORTAK
4 K2 SIL-GIRISI 2
5 14 AYNA CIKIS

NOT: TeSys island Uzerinde birden fazla SIM bulunuyor olabilir. Harici SIL
kategorisi aygittan dogru SIM moduline dogru kablo grubunu bagladiginizdan

emin olun. Daha fazla bilgi igin islevsel Giivenlik Kilavuzu'na (85361B1904)
bakin.

. Yayli terminal konnektorind ¢ikarin. Modulln Gst kisminda, yassi kablo

baglantisinin arkasinda bulunur.

. SIM kablolama tablosunu kullanarak 24 V'u, kontrol mimarisinden bagimsiz

olarak, cikarilabilir yayli terminal konnektoérinde hem K1’e hem de K2’ye
baglayin. Kablolama kategorisi 1 ve 2 uygulamalarinda K1 ve K2
terminallerinin birlikte kisa devre yaptiriimasi gerekmektedir. Kablo tirleri ve
boyutlari igin Aksesuar Kablolamasi, sayfa 128 konusuna bakin.

. Yayli terminal konnektériini yeniden SIM’in Ustiine takin.

35. |EC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Bittunligu Seviyesi).
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Kablolar

Aksesuar Kablolamasi

SIM, VIM, DIOM ve AIOM i¢in Kablolama

TPRSMO001
TPRVMO001
TPRDG4X2
TPRAN2X1

E

H

i

10 mm

0.2-2.5 mm?

0.2-2.5 mm?

0.25-2.5 mm?

0.40in.

AWG 24-14

AWG 24-14

AWG 22-14

7,62 mm olmasi gereken TPRVMO001 disinda Pimler arasindaki aralik 5,08

mm’dir.

128

DOCA0270TR-01



Kurulum Ayari

TeSys island — Dijital Motor Y6netimi C6zimu

Kurulum Ayari

Bu Boluimde Neler Var

L] U 129
KonfigUrasyon AFaGIaIT .......ccouuuiiiiiii e 130
ISIANA’IN AGHMAST ...eeeeei et 131
TeSys™ island’a Baglanma...........ccooveeiiiiiiiiiii e 133
OMT ile TeSys island IPv4 Adresini Ayarlama............cooooeviiiiiiiiiiiiciieeees 135
SoMove™ Yazilimi ile TeSys™ island’a Baglanma ............c...cccoeeeeiiiiiieeennnn. 136
Proje Dosyasinin DTM’ye YUKIENMESI ........iviiiiiiiiiiiiiiiiieee e 136
Island Parametrelerinin Konfiglrasyonu ............c.ooiviiiiiiiiiiiiie e 137
SoMove Yazilimi ile TeSys Island'a Baglanma.............cccccooeiiiiiiiiiniieeeenn, 138
Proje Dosyasinin Island’a YUKIENMESI ........oooiiiiiiiiiiiiiiic e 139
Test Modunda Sistem Kurulumunun Dogrulanmasi .............oceeeviieeieiiiineeeennnn. 140
TeSys island Konfiglirasyonunun Dogrulanmasi ...........cccceeeviiiieeiiieiiiieecinns 140
Sistem Kablolamasinin Dogrulanmasl ..............ooveieiiiiiiiiiiiiieece e 141
Sebeke Elektriginin Baglanmas ....... ... 141
Z0r1@MEA MOAU ...t 142
Sebeke Elektrigi Baglantisinin Kesilmesi...........ooooiiiiiiiiiiiiieee 143

Bu boélimde, PLC ile hizmete almaya hazirlamak amaciyla TeSys island’in
ayarlanmasiyla ilgili genel bilgiler veriimektedir.

Ayarlama iglemi TeSys island’in ve tim diger donanim aygitlarinin fiziksel olarak
takilmasindan ve TeSys island topolojisinin dogrulanmasindan sonra yapilmahdir.
Asagidaki tablo, ayar adimlarini 6zetler. Ayarlamayi yapan kisinin TeSys island
moddlleri ve avatars konusunda bilgi sahibi olmasi gerekmektedir.

TeSys™ island’in Ayarlanmasi

Adim Eylem

1 TeSys island'in gliclinu agin.

2 TeSys Island DTM ya da Operation and Maintenance Tool (OMT, Operasyon ve Bakim Araci)) ile TeSys island’a
baglanin.

3 OMT ile bagliysaniz island IPv4 adresini ayarlayin.

4 Proje Dosyasini TeSys Island DTM'ye aktarin.

5 TeSys island parametrelerini yapilandirin.

6 SoMove yazilimi ile TeSys island’a baglanin.

7 Proje Dosyasini TeSys island'a yukleyin.

8 Test modunda sistem kurulumunu dogrulayin.

9 TeSys island yapilandirmasini dogrulayin.

10 Sistem kablolamasini dogrulayin.

11 Sebeke elektrigini baglayin.

12 PLC’den gelen komutlari simule etmek igin Zorlama modunu kullanin.
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Konfigurasyon Araclari

TeSys island, Operation and Maintenance Tool (OMT, Operasyon ve Bakim Araci)
ve en yeni TeSys island DTM kullanilarak ayarlanabilir.

TeSys island icin ilk proje dosyasi, TeSys island Konfigiirasyonu araci kullanilarak
olusturulabilir. Bu proje dosyasinin TeSys island DTM’ye aktariimasi
gerekmektedir. Burada TeSys island topolojisi ve TeSys island igin segilen TeSys
Avatars bulunur. Proje dosyasi heniiz olusturulmadiysa TeSys island proje
dosyasini gevrimdisi modda olusturmak icin SoMove yazilimi kullanilabilir.

TeSys island'in konfiglirasyonu ve parametre segimi tamamlandiktan sonra proje
dosyasini TeSys island’daki ayarlari yéneten haberlesme moduline yiklemek igin
SoMove yazilimi kullanilabilir.

TeSys island baglatildiginda, sebeke elektrigini vermeden ve avatar mantigini test
etmek igin Zorlama modunu kullanmadan énce dijital araglari kullanarak, glg¢
aygitlarinin diizguiin ¢calistigini dogrulamak amaciyla Test moduna girebilirsiniz.
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Island’in Agiimasi

TeSys island’i agmak igin asagidaki tabloda verilen adimlari uygulayin.

Island’in Agilmasi

Adim Eylem

1 Haberlesme modiiliine 24 Vdc elektrik bagdlayin. Island, agilisi tamamladiktan sonra iglem dncesi
asamaya girecektir.

2 Haberlesme moduliindeki géstergelere bakin. Bkz. TPRBCEIP — Haberlesme Modulu LED'leri, sayfa 131

»  Gug beslemesini ve sistem durumunu gosteren haberlesme modiilii tizerindeki PWR LED'i siirekli
yesil yanmalidir.

*  TPRBCEIP — Haberlesme moduli durumunu gésteren MS LED'i, Island'in heniiz
yapilandiriimadigini gésterecek sekilde yesil yanip sdniyor olmalidir.

+  TPRBCPFN — Calismayan haberlesme modiili sistemini gosteren BF LED'i, Island'in henuiz
yapilandiriimadigini gésterecek sekilde kirmizi yaniyor olmalidir.

*+  TPRBCPFB — Haberlesme modiilii durumunu gosteren COM LED'i, Island'in heniiz

yapilandiriimadigini gésterecek sekilde dongiisel olmayan sekilde (saniyede iki hizli yanip sénme)
kirmizi yanip sénuyor olmalidir.

TPRBCEIP - Haberlesme Modiilii LED'leri

neider
Electric -

o
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TPRBCPFN - Haberlesme Modiilii LED'leri

TPRBCPFB - Haberlesme Modiilii LED'leri
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TeSys™

island’a Baglanma

TeSys island’a ilk baglanti TeSys island DTM ya da Operation and Maintenance
Tool (OMT, Operasyon ve Bakim Araci) kullanilarak saglanabilir. Tercihinize bagl
olarak DTM ya da OTM’nin kullaniimasina yonelik talimatlari uygulayin.

TeSys™ jsland DTM ile Baglanma

TeSys island’l, haberlesme modiuliindeki varsayilan IPv4 IP adresini kullanarak
TeSys island DTM’yi galistiran SoMove yazilimina baglayabilirsiniz. PC’nin
haberlesme modulinin varsayilan IPv4 adresiyle ayni alt agda olmasi
gerekmektedir. TeSys island'in varsayilan adresleme modu DHCP’dir. DHCP
modunda Island’a 10.10.0.1 IP adresi ve 255.0.0.0 alt ag maskesi ile ulasilabilir.

TeSys island DTM'yi kullanmak igin SoMove Yazilimi ile TeSys island'a Baglanma
islemini gerceklestirin.

TeSys island’a OMT ile baglanmayi tercih ederseniz OMT ile Baglanti islemlerini
uygulayin.

OMT ile Baglanti

Bu bolimde, Operation and Maintenance Tool (OMT, Operasyon ve Bakim Araci)
ile IPv6 ya da IPv4 kullanarak TeSys island’a nasil baglanilacagi agiklanmaktadir.

OMT IPv6 Baglantisi

TeSys island’l, fiziksel olarak takildiktan ve agildiktan sonra, Operation and
Maintenance Tool'la (OMT, Operasyon ve Bakim Aracl)) baglamak icin bu
proseduri kullanin. OMT, varsayilan IPv6 adresini kullanarak dogrudan
haberlesme modiiliine baglanacaktir.

Bu proseduri gergeklestirmek igin island’in ag tizerinde olmasi ve bir standart
Windows® isletim sistemi (izerinde kablosuz ya da kablolu baglanti kullanilarak
OMT ile iletisim kurabilmesi gerekmektedir.

OMT ile IPv6 lizerinden TeSys island'a baglanma

Adim Eylem

1 Bilgisayarin kablosuz ya da kablolu baglantiyla haberlesme modili ile ayni aga bagh oldugunu kontrol edin.

2 Dosya Gezgini'ni kullanarak Bilgisayarinizda A sekmesine gidin.

3 TeSys island, Diger Aygitlar altinda “TeSysisland_FFFF” olarak goriinecektir. TeSys island gérinmuyorsa,
bilgisayarinizda galigsan giivenlik duvarini devre digi birakmaniz gerekebilir.

4 "TeSysisland_FFFF"ye sag tiklayin ve Ozellikler'i segin. TeSys island’in ézellikleri gdsterilecektir.

5 Aygit web sayfasi baglantisina tiklayin. Bu, haberlesme modultnin IPv6 IP adresidir. OMT, varsayilan tarayicinizda
baslatilacaktir.

6 “Baglantiniz 6zel degil” sayfasina yonlendirilirseniz:
a. Gelismis digmesine tiklayin.
b. Devam etmek icin "xxx.xxx.xx.xx adresine gidin (glivensiz)" baglantisina tiklayin.

7 Varsayilan kullanici adi ve parola (admin, schneider18) ile oturum agin ve Oturum Ag’a tiklayin.

8 Parolayi Degistir penceresi acilacaktir. Devam etmeden dnce glvenli bir parola belirleyin ve kaydedin. Parolanizi
unutursaniz, OMT’ye tekrar erisim sadlamak icin fabrika ayarlarina sifirlama islemi yapmaniz gerekecektir. Bu
islemlerden sonra OMT’de oturum agmis ve TeSys island’a baglanmis olursunuz.
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OMT IPv4 Baglantisi

TeSys island’l, fiziksel olarak takildiktan ve agildiktan sonra, Operation and
Maintenance Tool'la (OMT, Operasyon ve Bakim Aracl)) TeSys island'a
baglanmak igin bu proseduiri kullanin. TeSys island, DHCP’ye (varsayilan ayar)
ayarliysa OMT, haberlesme moduline varsayilan IPv4 adresini kullanarak
dogrudan baglanabilir.

Bu islemi gergeklestirmek igin, TeSys island’in a§ (izerinde olmasi ve kablosuz ya
da kablolu baglanti kullanimiyla OMT ile iletisim kurabilmesi gerekmektedir.

OMT ile IPv4 Gizerinden TeSys island'a baglanma

Adim Eylem

1 Bilgisayarin kablosuz ya da kablolu baglantiyla haberlesme modili ile ayni aga bagh oldugunu kontrol edin.

2 PC’nizi 10.10.0.2 IPv4 IP adresine ve 255.0.0.0 alt a§ maskesine ayarlayin.

3 Haberlesme modiiliinde calisan OMT’ye erismek icin tabletinizdeki web tarayiciya haberlesme moduiliiniin adresini
(format: https://10.10.0.1) girin.

NOT: Onerilen tarayicilar Chrome veya Safari'dir.
4 “Baglantiniz 6zel degildir’ sayfasina yonlendirilirseniz:
a. Geligsmis dugmesine tiklayin.
b. Devam etmek i¢in 10.10.0.1 adresine gidin (glivensiz) baglantisina tiklayin.

5 Varsayilan kullanici adi ve parola (admin, schneider18) ile oturum agin ve Oturum Ag’a tiklayin.

6 Parolayi Degistir penceresi acilacaktir. Devam etmeden 6nce glivenli bir parola belirleyin ve kaydedin. Parolanizi
unutursaniz, OMT’ye tekrar erisim saglamak igin fabrika ayarlarina sifirlama islemi yapmaniz gerekecektir. Bu
islemlerden sonra OMT’de oturum agmis ve TeSys island’a baglanmis olursunuz.
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OMT ile TeSys island IPv4 Adresini Ayarlama

Bu islemi, haberlesme moduliine baglandiktan sonra TeSys island Gzerinde IPv4
IP adresini ve ag gecidi bilgilerini ayarlamak igin kullanin.

Island’a baglandiginizda OMT'yi kullanarak IPv4 adresini ve agd gegidi bilgilerini
ayarlayabilirsiniz.

NOT: IPv6 IP adresi baglantisi ile IPv4 IP adresini belirlerken OMT ile
baglantinizi kaybetmezsiniz. Bu islemler tamamlandiktan sonra varsayilan
IPv6 IP adresi ve atanan IPv4 IP adresinin her ikisine de erigilebilir. Varsayilan
IPv4 adresi baglantisi ile IPv4 IP adresini belirlerken OMT ile baglantinizi
kaybedersiniz.

Island IPv4 Adresinin Ayarlanmasi — OMT

Adi- | Eylem
m
1 AYARLAR simgesine tiklayin.
2 Sistem avatar'ina tiklayin.
3 FIELDBUS AYARLARTI'na tiklayin.
4 IP adresini manuel olarak ayarlamak igin IP Modu’'nu Sabit Adres’e degistirin.
5 Haberlesme moduliiniin Fieldbus IPv4 Adresini, Fieldbus Alt Ag Maskesini ve Ag Gegidi Adresini girin.
6 Haberlesme modulu icin Ag Adini girin.
7 Kaydet'e tiklayin.
8 PC’nizi, haberlesme moddliine uyguladiginiz ayni ag icinde bulunan bir IPv4 IP adresi ve alt ag maskesine ayarlayin.
9 Haberlesme modiiliinde ¢alisan OMT’ye erismek igin tabletinizdeki web tarayiciya haberlesme modilindn yeni adresini (format:
https://xXX. XXX.XXX.XXX) girin.
NOT: Onerilen tarayicilar Chrome veya Safari'dir.
10 Yeni parola ile OMT’de oturum agin ve IP adresinin basariyla degistirildigini dogrulayin.
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SoMove™ Yazilimi ile TeSys™ island’a Baglanma

SoMove yazilimi ve TeSys island DTM’nin ¢alistigi bir bilgisayar ile TeSys island’a
ilk kez baglanirken asagidaki tabloda verilen adimlari uygulayin. SoMove yazilmi,
acik FDT/DTM teknolojisini kullanan, Microsoft® Windows®-tabanli bir
uygulamadir. SoMove’da farkh aygitlar igin DTM’ler bulunur. TeSys island DTM,
TeSys island islevlerinin konfiglirasyonunu, izlenmesini, kontrol edilmesini ve
Ozellestiriimesini saglar.

NOT: Her zaman TeSys island DTM’nin son strimunu kullandiginizdan emin
olun.

SoMove Yazilimi ile TeSys Island’a Baglanma

Adim Eylem

1 Haberlesme modulindeki LED gdstergeleri kontrol edin ve elektrik geldiginden emin olun. Elektrik beslemesi ve
sistem durumunu gosteren PWR LED’in siirekli yesil yandigini ve haberlesme moduliiniin durumunu goésteren MS
LED’in yesil yanip séndigiini kontrol edin.

2 SoMove yazilimi ve TeSys island DTM yUklu bir bilgisayari, bir RJ45 kablosu kullanarak haberlesme modiili
Gzerindeki servis baglanti noktasina baglayin.

3 Bilgisayarda SoMove yazilimini baglatin.

4 Baslat ekraninda Baglan diigmesine basin.

5 Tarama Sonucu iletisim kutusunda Modbus TCP sekmesine tiklayin.

6 Soru igaretinin yanindaki dizenleme simgesine tiklayin.

7 Gelismis ayarlar iletisim kutusunda, TeSys island’in ag adresini Hedef adrese girin. Ag adresi varsayilan olarak
10.10.0.1°dir. Degilse OMT kullanilarak atanan IP adresini girin.

8 Tarama Tirl (Scan Type) olarak Tek (Single) segin ve Tamam’a tiklayin.

9 Tarama Sonucu iletisim kutusunda Agi Tara’ya tiklayin.

10 TeSys island aygitini segin ve Baglan’a tiklayin.

Proje Dosyasinin DTM’ye Yuklenmesi

Bu boélimde TeSys™ island Konfiglirasyonu araci ile olusturulan proje dosyasinin
TeSys™ island DTM’ye nasil yuklenebilecegi agiklanmaktadir.

NOT: SoMove™ yazilimi ve TeSys island DTM, www.schneider-electric.
com’dan indirilebilir.

SoMove™ yazilimini agin ve daha sonra asagidaki tablolarda verilen islemleri
gerceklestirin.

Basglatma ekraninda

Adim Eylem
1 Proje altinda Gevrimdisi Bir Proje Olustur’a tiklayin.
2 Bir Aygit Secin ekraninda TeSys island’a, ardindan Olustur’a tiklayin.
TeSys island DTM’de
Adim Eylem
1 Ekranin en ustiindeki Aygit'a tiklayin ve asagdi acilir mentden Al-> Pre-Sales Alma Bigimi’ni segin.
2 Bir pencere agilacaktir. Devam etmek icin Evet’e tiklayin.
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Dosya A¢ ekraninda

Adim Eylem
1 ice almak istediginiz .XML dosyasini bulun.
2 ice almak istediginiz dosyaya tiklayin. Dosya Adi alaninda dosyanin adi gésterilecektir.
3 Ac digmesine tiklayin.
Island konfiglirasyonu, artik TeSys island DTM’ye alinmis olacaktir.

TeSys island DTM’de

Adim Eylem
1 Dosya -> Farkli Kaydet'e tiklayin ve Dosya Adi alaninda island’in adini girin.
2 Kaydet diigmesine tiklayin.

Sonug: ilk .xml konfiglirasyonu dosyasi artik yeni .psx SoMove proje dosyasina
donudstartlmustar.

Island Parametrelerinin Konfiglirasyonu

Ayarlar, sistem, yuk ve enerji izlemeyi etkinlestirmek ve Avatar ayarlarini
degistirmek igin aygit Avatarlari igin yapilandirilabilir. Ayarlarin segilmesinde
yardim almak i¢in TeSys™ island DTM gevrimici yardimina bakin. Yardim igin
aragta F1’e basin.

DTM’de "Modbus/TCP kullanilarak konfigiire edilmis haliyle sistem, bir iglev blogu
girigi igin veri tutarlihgi yoksunluguna neden olabilir. Daha fazla bilgi i¢in lUtfen
kurulum kilavuzuna bakin." mesaji gésteriyorsa, birgok baytli islev blogu giris
verisi, birden fazla Modbus/TCP PLC okumasi tarafindan erisilebilir ve islev
bloklarinda yanlig gosterilebilir. Veri tutarlihdini saglamak igin EtherNet/IP’yi
kullanin.

Sistem Avatar Ayarlari

Fieldbus igin sistem Avatar ayarlarini ve Ethernet servis ayarlarini yapilandirin.

Sistem Avatar Ayarlari

Adim Eylem

1 DTM aracinda AYARLAR sekmesine tiklayin.

2 AVATARLAR altinda Sistem Avatari’na tiklayin.

3 Fieldbus igin sistem Avatar ayarlarini ve Ethernet servis ayarlarini yapilandirin.
4 Ayarlari onaylamak igin Tamam’a tiklayin. Projeyi kaydedin.

Eneriji izleme

Asagidaki tabloda gosterilen sekilde her TeSys™ Avatar (sistem ve aygit
Avatarlari harig) icin enerji izlemeyi etkinlestirin.

Enerji izlemeyi Etkinlestirme

Adim Eylem
1 AVATARIM’a tiklayin.
2 Enerji izlemenin kullanilacagi her bir Avatar’i tiklayin.
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Enerji izlemeyi Etkinlestirme (Devam etti)

Adim Eylem
3 AVATAR PARAMETRELERI’'nde ENERJI IZLEMEYIi YUKLE ayarini Hayirdan Evet'e degistirin.
4 Degisiklikleri kaydetmek icin Tamam’a tiklayin.

Avatar Ayarlari

AUYARI

EKIPMANIN YANLISLIKLA GALISMASI

+ Koruma iglevi parametrelerini, kontrol edilen motorlarin ve yuklerin gerekli
koruma seviyesine goére ayarlandigindan emin olun.

+ TeSys™ GV2 motor devre kesiciler, gegis sinifi 15'ten yukarida olan gegis
siniflarina sahip yukler icin TeSys island ile kullaniimamahdir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Her TeSys™ Avatar igin koruma iglevlerini yapilandirin. Koruma iglevleri segilen
Avatara bagli olarak farkhlik gdsterir.

Avatar Ayarlan

Adim Eylem

1 DTM aracinda AYARLAR sekmesine tiklayin.

2 AVATARLAR altinda yapilandirilacak Avatara tiklayin.

3 Her Avatar igin koruma iglevlerini yapilandirin.

4 Ayarlari onaylamak igin Tamam’a tiklayin. Projeyi kaydedin.

SoMove Yazilimi ile TeSys Island'a Baglanma

SoMove yazilimi ve TeSys island DTM’nin ¢alistigi bir bilgisayar ile TeSys island’a
ilk kez baglanirken asagidaki tabloda verilen adimlari uygulayin. SoMove yaziimi,
acik FDT/DTM teknolojisini kullanan, Microsoft® Windows®-tabanli bir
uygulamadir. SoMove'da farkli cihazlar igin DTM'ler bulunur. TeSys island DTM,
TeSys island islevlerinin konfiglirasyonunu, izlenmesini, kontrol edilmesini ve
Ozellestiriimesini saglar.

NOT: Her zaman TeSys island DTM’nin son strimdnd kullandiginizdan emin
olun.

SoMove Yazilimi ile TeSys island’a baglanin

Adim Eylem

1 Haberlesme moduliindeki LED gdstergeleri kontrol edin ve elektrik geldiginden emin olun. Elektrik beslemesi ve sistem
durumunu gosteren PWR LED’in sirekli yesil yandigini ve haberlesme modilinin durumunu gésteren MS LED’in yesil
yanip sondiguini kontrol edin.

2 SoMove yazilimi ve TeSys island DTM yikli bir bilgisayari, bir RJ45 kablosu kullanarak haberlesme moduilu Gizerindeki
servis portuna baglayin.

3 Bilgisayarda SoMove yazilimini baglatin.

4 Daha sonra iletisimi kurmak igin Baslat ekraninda Baglan digmesine basin.
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Proje Dosyasinin Island’a Yuklenmesi

TeSys island DTM ile SoMove yazilimi, Motor Control Configuration (Motor
Kontrol Konfiglirasyonu) araci ile olusturulan bir proje dosyasini iceri aktarmanizi
saglar. Ya da SoMove yazilimini yeni bir TeSys island olusturmak ve TeSys
island'a bagli olmadan bir proje dosyasi olusturmak igin kullanabilirsiniz.

Proje dosyasini olusturduktan ve Island’i galistirdiktan sonra SoMove yaziliminin
calistinldigi bilgisayari haberlesme modulinin servis baglanti noktasina
baglayabilir ya da Wifer’'i servis baglanti noktasina takabilir ve Wi-Fi Gizerinden
iletisim kurabilirsiniz. TeSys island DTM, ag Uzerinde bulunan TeSys island'i
kesfeden dahili bir tarama mekanizmasina sahiptir. Tarama tamamlandiginda Bul
komutunu kullanarak dogru TeSys island’'in haberlesme modiiliinde bir gérsel LED
gostergesini yakabilirsiniz. TeSys island’a baglandiginizda SoMove yazilmini
kullanarak TeSys island’in proje dosyasini haberlesme moduline yukleyin.

Proje dosyasini yiklemek igin asagidaki tabloda verilen adimlari gergeklestirin.

Proje Dosyasinin Island’a Yuklenmesi

Adim Eylem

1 SoMove yazilimini baslatin.

2 TeSys island'a baglanin.

3 Aygita Depola’ya tiklayin.

4 Bilgisayardan haberlesme moduiliine yuklemek istediginiz proje dosyasini segin.
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Test M

odunda Sistem Kurulumunun Dogrulanmasi

AUYARI

EKiIPMANIN YANLISLIKLA GALISMASI

Test Modunu kullanmadan 6nce, enerjilendirme yuklerinin gtivenli olmayan
durumlarla sonuglanmayacagindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

islem 6ncesi ve calisma durumlarinda Test moduna girebilir ya da ¢ikabilirsiniz.

Test Modu, Operation and Maintenance Tool (OMT, Operasyon ve Bakim Araci)
kullanilarak gii¢ moduillerinin ve dijital I/O modullerinin dogrudan kontrol edilmesini
saglar. Test modunda etkin olan tek TeSys Avatar, sistem avatar'idir. Test
modundayken, TeSys island’i islem 6ncesi duruma geri dondiirmek igin Test
modundan manuel olarak ¢ikmaniz gerekir. Bkz. Test Modundan Cikma, sayfa

140.
Test Modunda Sistem Kurulumunun Dogrulanmasi
Adim Eylem
1 TeSys island uizerindeki fiziksel aygitlara erigin:
+  TeSys island DTM'yi kullanarak FiZiKi GORUNUM’e girmek igin Tanilama — Aygitlar sekmesine gidin ve Fiziki
Gorundm bélumunde aygita tiklayin.
*  OMTyi kullanarak TeSys island Goriinimu’ne erigmek igin TeSys island Gorinimu paneline tiklayin, ardindan aygita
tiklayin.
2 Test Komutu altinda Kapat ve A¢ komutuna tiklayin.
3 Test komutunu galistirmak igin agilan UYARI mesaji penceresinde Tamam’a tiklayin. Bu islem aygit Gizerinde kontaktori ya
da girisi kapatacak ya da agacaktir.
4 Test komutunu gerceklestirmek icin TeSys island topolojisinde herhangi bir aygita tiklayin.
5 Tum aygitlan test ettikten sonra asagidaki tabloda aciklandidi sekilde Test modundan c¢ikin.
Test Modundan Cikma
Adim Eylem
1 Tanilama paneline ya da sekmesine tiklayin.
2 Test Modundan Cik digmesine tiklayin. Bir UYARI mesaji penceresi agilacaktir.
3 Test modundan ¢ikmak istediginizi onaylamak icin agilan pencerede Tamam’a tiklayin. Ust kisimdaki durum alaninda,
sistemin artik Test modunda olmadidi gsterilecektir.

TeSys

island Konfigurasyonunun Dogrulanmasi

Tdm donanimlarin dogru galistigini ve gegis ve koruma bildirimleri dahil olmak
Uzere TeSys island icin tim ayarlarin yapilandirildi§ini dogrulayin.

Island Konfigiirasyonunun Dogrulanmasi

Adim Eylem

1 Haberlesme moduili LED’lerini gorsel olarak inceleyin.

2 Gl¢ modull LED’lerini gbrsel olarak inceleyin.

3 1/0 ve aksesuar modulu LED’lerini gorsel olarak inceleyin.

4 SoMove yaziliminda TeSys Avatar’in konfigurasyon ayarlarinin hedeflenen ayarlarla ayni
oldugunu dogrulayin.

140
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Sistem Kablolamasinin Dogrulanmasi

Tam gerekli ve istege bagh parametreler yapilandirildiktan ve gu¢ aygitlarinin
islevlerini test ettikten sonra, asagidakiler dahil olmak tzere sistem kablolamasini
kontrol edin:

» Elektrik kablolamasi (asagidaki tabloya bakin)

+ Haberlesme modiili baglantilari (asagidaki tabloya bakin)

+ 1/O kablolamasi

» SIL36 arayliz modli kablolamasi

» Voltaj araytzi moduld (VIM) kablolamasi
Elektrik kablolamasini dogrulamak igin asagidaki tabloda verilen adimlari
uygulayin.

Elektrik Kablolamasini Dogrulayin

Adim Eylem

1 Gergek elektrik kablolamasinin, elektrik kablolamasi diyagraminda acgiklanan sekilde,
istenen elektrik kablolamasiyla ayni oldugunu gézle kontrol edin.

2 OMT ya da DTM’de tespit edilen gegis ya da bildirimler olup olmadigina bakin.

Haberlesme Modiilii Baglantilarini Dogrulayin

Adim Eylem

1 Fieldbus baglantilarinin yapildigini dogrulayin.
2 24 V kontrol giicti baglantisinin diizglin yapildigini dogrulayin.
3 Haberlesme modulinden tim modiillere giden yassi kablolarin dizgtin bigimde

baglandigini dogrulayin

Sebeke Elektriginin Baglanmasi

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK TEHLIKESI

*  Bu ekipmani ve baglantili Granleri calistirirken yalnizca belirtilen voltaji
kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Sebeke Elektriginin Baglanmasi

Adim Eylem

1 Onlemler, sayfa 10 konusundaki tiim talimatlari okuyun ve anlayin.

2 Sebeke elektrigini baglayin.

36. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Bitunligu Seviyesi).
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Zorlama Modu

AUYARI

EKiIPMANIN YANLISLIKLA GALISMASI

» Zorlama Modunu kullanmadan 6nce, zorlama parametrelerinin veya
enerjilendirme yuklerinin giivenli olmayan durumlarla
sonuglanmayacagindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

NOT: Zorlama modu etkinlestirildiginde, dijital araglardan gelen komutlar,
Zorlama modundan ¢ikilana kadar PLC’den gelen komutlara gore 6ncelikli
olacaktir.

TeSys island galisma durumunda oldugunda Zorlama modu OMT ya da TeSys
island DTM kullanilarak etkinlestirilebilir ve devre disi birakilabilir.

PLC'den Gelen Komutlari Simule Etmek i¢in Zorlama Modunun Kullaniimasi

Zorlama modu, PLC’den gelen komutlarin alinmasini simule ederek her tarli
TeSys avatar mantigini test etmenizi saglar.

Zorlama Modu ile Bir PLC Komutunun Simule Edilmesi

Adim Eylem

1 Zorlama moduna erigin:

*  OMTyi kullanarak Zorlama moduna erismek igin Avatar Goriiniimii paneline
ilerleyin ve bir avatar segin. I/O Goriintimii'ne tiklayin. Segilen avatarin mantik
semasi goruntulenir.

e Zorlama moduna TeSys island DTM'yi kullanarak erismek icin Tanilama sekmesine
tiklayin ve Avatarlar'dan bir avatar segin. Durum’a tiklayin. Avatarin mantik
semasi goruntulenir.

2 Bir PLC komutunun alimini simule etmek igin:
* PLC’den bir Agma komutunu simule etmek icin Zorla 0’a tiklayin.
« PLC’den bir Kapatma komutunu simule etmek icin Zorla 1’e tiklayin.

3 Tamamlandiginda Zorlama modundan ¢ikin. Zorlama Modundan Cikis, sayfa 143’a
bakin.

PLC'ye Durum Giincellemelerini Simule Etmek i¢in Zorlama Modunun
Kullanilmasi

Zorlama modu ayni zamanda Island’dan PLC’ye avatar durum giincellemelerinin
iletiimesini simule etmenizi saglar.

Island’dan PLC’ye Avatar Durum Giincellemelerinin Simule Edilmesi

Adim Eylem

1 Zorlama Modu ile Bir PLC Komutunun Simule Edilmesi, sayfa 142 konusunda agiklandigi
gibi OMT ya da TeSys island DTM’den Zorlama moduna erisin.

2 Avatar durumunu simule etmek igin:
* PLC'’ye kontaktor Kapali durumunun iletiimesini simule etmek igin Zorla 0’a tiklayin.
* PLC'’ye kontaktor Agik durumunun iletiimesini simule etmek icin Zorla 1’e tiklayin.

3 Tamamlandiginda Zorlama modundan ¢ikin. Zorlama Modundan Cikis, sayfa 143’a
bakin.

Dijital G/C Modiilii Giris ve Cikiglarinin Durum Degisiklilerini Simule Etmek
icin Zorlama Modunun Kullaniimasi

Zorlama modu ayni zamanda, dijital 1/O giris ve ¢ikislarinin durum degisikliklerini
simule etmenizi saglar. Zorlama modu uygulanmadidinda durum kutusu gridir ve
Uygulanmadi mesaji gosterilir.

142 DOCA0270TR-01




Kurulum Ayari

TeSys island — Dijital Motor Yénetimi C6zumi

Durum Kutusu

Zorlama Komutu PLC’den Girig PLC’ye Durum
Zorla 0 Kapali Kapal
Zorla 1 Acik Acik

Dijital I/O Modiilii Giris ve Cikiglarinin Durum Degisiklilerinin Simule

Edilmesi

Adim

Eylem

1

Zorlama Modu ile Bir PLC Komutunun Simule Edilmesi, sayfa 142 konusunda agiklandigi
gibi OMT ya da TeSys island DTM’den Zorlama moduna erigin.

1/O durumunu simule etmek igin PLC’den 6gesinin altinda:
- Dijital ¢ikigi Kapali konuma getirmek icin Zorla 0’a tiklayin.
« Dijital ¢ikis durumunu Kapatmak igin Zorla 1’e tiklayin.

PLC’ye 6gesinin altinda:
« Dijital giris durumunu Kapatmak icin Zorla 0’a tiklayin.
« Dijital giris durumunu A¢mak icin Zorla 1’e tiklayin.

Zorlama Modundan Cikis

Zorlama modundan ¢ikmak igin agagdidaki tabloda verilen adimlari uygulayin:

Zorlama Modundan Cikis

Adim

Eylem

1

Zorlama modundan, TeSys island DTM'yi kullanarak gikmak i¢in Tanilama sekmesinde
Zorlama Modu’nun yanindaki Gikis’a tiklayin ve ¢ikis yapmak istediginizi onaylayin.

Zorlama Modundan OMT'yi kullanarak ¢ikmak igin:

Tanilama paneline tiklayin.

Zorlama Modundan ¢ik diigmesine tiklayin. Bir tehlike mesaji penceresi agilacaktir.
Zorlama modundan ¢ikmak istediginizi onaylamak igin Evet’e tiklayin. Ust kisimdaki
durum alaninda, sistemin artik Zorlama modunda olmadigi gosterilir.

Sebeke Elektrigi Baglantisinin Kesilmesi

Sebeke Elektrigi Baglantisinin Kesilmesi

Adim

Eylem

1

Onlemler, sayfa 10 konusundaki tim talimatlari okuyun ve anlayin.

2

Sebeke elektridi baglantisini kesin. Artik TeSys island makine programlama ortamina
entegre edilmeye hazirdir.
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Operations

Bu Kisimda Neler Var

OMT ISIEMIETT ... 145
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OMT islemleri

Calisma Sekli

Sistem Durumlari

Bu Boliimde Neler Var

CaliSMa SEKIi....coeeii i 145
Tabletinizi Baglama ve OMT'yi Kullanma .............coooiiiiiiiiiii e, 146
KUullaniCl TerCinleri.. ... e 151

Bu boélim, TeSys island'da rutin ¢alisma, bakim ve sorun giderme gorevlerini
gerceklestirmek icin Calistirma ve Bakim Aracina (OMT) nasil erigilecegini ve
aracin nasil kullanilacagini agiklamaktadir.

Bu bdlim asagidakileri agiklamaktadir:
+ TeSys island'in calisma sekli.

+ TeSys island'in ilk gli¢ verilmesi ve ¢alistiriimasi sirasindaki olasi sistem
durumlari

* Her bir durumda kullanilabilir temel ¢alistirma 6zellikleri.

Asagida kisa agiklamalari ile birlikte island igin olasi durumlar verilmektedir.
Kapali

Island’da ener;ji yok.

islem 6ncesi

Island, ac¢ihg sureci sirasinda islem 6ncesi duruma girer.

+ Haberlesme modulu Gzerindeki Fieldbus ve servis baglanti noktalar
etkinlesmeye baslar.

* Island igin secilen avatarlar heniiz etkin degildir.

» Tum starterler, SIL37 starterler ve 1/0 modillerinde enerji yoktur, asagidaki
gibi tanimlanir:

o Starterler ve SIL starterler, agik durumdadir
o 1/0O modullerinden ¢ikiglar kapalidir (sifira ayarli)
Calisma

Island'in aglimasi tamamlandiginda asagidaki kosullar mevcutsa island ¢galisma
duruma girer:
* Hicbir olay tespit edilmediyse.

» Micro SD Kart'taki proje dosyasi haberlesme modiline basariyla
yuklendiyse.

« Donanim, tutarlilik kontrollerinden gectiyse.
» .PSX proje dosyasindaki tim ayarlar uygulandiysa.

Island, ¢calisma durumuna geldiginde Fieldbus ve servis baglanti noktalari tam
olarak etkinlestirilir. Proje dosyasinda tanimli tim avatarlar etkinlestirilir ve
island’daki gli¢ modiillerini ve aksesuarlari ¢galistirir.

37. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Bittinligu Seviyesi).

DOCA0270TR-01

145



TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu OMT islemleri

Test modu
Test moduna, islem éncesi ya da galisma durumlarindan girebilirsiniz.

Test modu, dijital araglar kullanarak giic modiillerini ve dijital I/O moduli
¢ikiglarini dogrudan kontrol etmenizi saglar. Bu araglar arasinda SoMove ™
yazilimi, TeSys™ island DTM’nin ¢alistiriimasi ve Operation and Maintenance
Tool (OMT, Operasyon ve Bakim Araci) sayilabilir. Test modunda etkin olan tek
avatar, Sistem avataridir. Test modundayken, island’i ¢alisma durumuna geri
dondurmek igin Test modundan manuel olarak gikmaniz gerekir.

Kigiik Olay

Sistemdeki kiglk olaylar arasinda asagidakiler bulunmaktadir:
* Island’da modiil yok
» Island’da fazla sayida fiziksel modul tespit edildi

+ Takili moduller ve baglam dosyasinda tanimlanan modduiller arasinda
uyusmazlik olmasi

» Island’in kontrol gii¢ kaynaginda voltaj dalgalanmasi

Island bir kiigUk olayla karsilastiginda haberlesme baglantisi ve servis baglanti
noktalari etkin halde kalir. Etkin olan tek avatar, Sistem avataridir. Tim starterler,
SIL starterler ve 1/0 modiillerinde eneriji yoktur, asagidaki gibi tanimlanir:

» Starterler ve SIL starterler, agik durumdadir
» 1/O modullerinden ¢ikiglar kapaldir (sifira ayarli)
Geri GCekilme Durumu

Kisitl modda, yerel kontrolli avatarlar, yerel girisler tarafindan c¢ahistirilir. Tim
diger avatarlar geri cekilme durumuna girer, asagidaki gibi tanimlanir:

» Starterli ve SIL starterli avatarlar, tim c¢ikiglari agik duruma getirir

» 1/O avatar dijital ¢ikiglarina sahip gl arayizu kapaliya ayarlanir

+ Dijital I/O ve Analog I/O avatar ¢ikislari, son komutlarinin degerini korur
Buyiik Olay

Island bir buylk olayla kargilastiginda Fieldbus ve servis portlari etkinlestiriimez.
Sistem avatari dahil higbir avatar etkin degildir. TUm gli¢ modiilleri ve I/O
moddilleri, Geri Cekilme durumundadir (enerjisizdirler). Bir blyuk olay
durumundan ¢ikmak i¢in kontrol guici dongusu gerekir.

Tabletinizi Baglama ve OMT'yi Kullanma

Bu boéliimde, tabletinizi TeSys island haberlesme modiliine nasil baglayacaginiz
aciklanmaktadir. Bu islemi gergeklestirmek icin, island’in ag Gizerinde olmasi ve
kablosuz ya da kablolu baglanti kullanimiyla tablet ile iletisim kurabilmesi
gerekmektedir.

Haberlesme modiillyle baglanti kurulduktan sonra OMT'ye erisebilirsiniz.

Tableti OMT'ye baglamak i¢in asagidaki adimlari gergeklestirin:

1. Haberlesme modiiliinde ¢calisan OMT’ye erismek icin tabletinizdeki web
tarayiclya haberlesme modullinin adresini (format: https://xxx.xxx.xXX.xxX)
girin.

NOT: Onerilen tarayicilar Chrome veya Safari'dir.
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2. “Baglantiniz 6zel degil” sayfasina yonlendirilirseniz:
a. Geligmis dugmesine tiklayin.

b. Devam etmek icin xxx.xxx.xxx.xxx adresine gidin (giivensiz)
baglantisina tiklayin.

Sonug: Ekranda OMT oturum agma penceresi gorintilenir.

OMT Girig Ekrani

Kullanicr adi

Parola

Bu uygulama telif hakki yasasi ve ulusiara

korunmaktadir. © 2018 Schneider Eleciric Inde 3 .
Qo ok Lifels®n Sclénglde,r

Electric

3. llk kez baglanirken, kullanici adi olarak admin, sifre olarak schneider18
girin.

4. Oturum Ag'a tiklayin.
Sonug: ilk giriste parolanizi degistirmeniz istenir.

5. Gegerli parola olarak schneider18 girin.

6. Yeni parolanizi iki kez girin ve Gonder'e tiklayin.

NOT: Parolalar en az bir alfabetik ve bir sayisal karakter icermeli ve en az
10 karakterden olugmalidir.

Parolayi Degistirme

Parolay! Degistir

Gegerli Parola sececcsssce
Yeni Parola eecscecncoe
Parolayi Onayla ecccccccces
Gonder iptal
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Oturum agtiktan yaptiktan sonra, OMT giris ekraninda KONTROL PANELI
penceresi goriintilenir. KONTROL PANELI'ne erisim izniniz yoksa OMT
ekraninda Avatar Goriiniimii penceresi gorintilenir. Bagl TeSys island'in adi
durum basliginin Gstiinde gorintilenir. Ayrica, tarih ve saat ile verilen kontrol tiri
de gorintilenir. Bkz. Kontrol Tipi, sayfa 148.

Kontrol Tipi
TAM KONTROL Bu tir bir erigsim, TeSys island'a giris yapan ilk kullaniciya verilir.
Bu kullanici sistemi tam olarak kontrol eder.
SALT OKUNUR Bu tur bir erisim, TAM KONTROL erisimine sahip bir kullanici

bagliyken sisteme giris yapan diger ek kullanicilara verilir. Bu ek
kullanicilara salt okunur erigim verilir, glinkl tek seferde yalnizca
bir kullanicinin tam kontrolu olabilir.

Asagidaki bilgiler OMT Girig Ekraninda gorintilenir:
» Kiritik ve kritik olmayan alarmlarin sayisi.

* Test Modu veya Zorlama Modu etkin oldugunda bir gésterge kirmizi renkte
yanip séner.

* Su anda sisteme giris yaptiginizi dogrulayan Merhaba mesaju.
*  OMT Oturumunu Kapatma secgenegi.
* Yardim almak igin tiklayabileceginiz bir soru isareti (?).

OMT Giris Ekrani

26/08/2019 12:06:24 PM a odu .
My]SIand i s Sl Merhaba, admin  Oturumu Kapat (@

g CONTROL PANEL

Sistem Durumu

ﬂ @ ISLEMSEL © FukiveriniBul gy Actrmalan &e] Sistemi Sifirla ] {Sistemi Yeniden 28 1sland' Kapat

nnnnnnnn

QL

Island
Gorunimii

Enesjizleme

tr

Ayarar

OMT giris ekrani, gesitli gérev odakli panellere erisim saglar. Ekranin sol
tarafindaki ilgili digmeye tiklayarak istediginiz paneli segin:

» Kontrol Paneli (bkz. bélim Kontrol Paneli, sayfa 154)

» Avatar GOrunimu (bkz. bélim Avatar Paneli, sayfa 155)

» Island Gorinimi (bkz. bolim Island Gorinimu Paneli, sayfa 162)

+ Tanilama (bkz. bélim Tanilama Paneli, sayfa 168)

+ Enerji izleme (bkz. bélim Enerji izleme Paneli, sayfa 170)

* Ayarlar (bkz. bolim Ayarlar Paneli, sayfa 173)

* Yonetici Segenekleri (bkz. bolum Yonetici Secenekleri Paneli, sayfa 176)
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Varsayilan IP Adresini Kullanarak OMT’ye Baglanma

OMT IPv6 Baglantisi

OMT IPv4 Baglantisi

Operation and Maintenance Tool (Operasyon ve Bakim Araci) ile IPv6 ya da
varsayilan IPv4 adresini kullanarak island’a baglanin.

Island fiziksel olarak takildiktan ve agildiktan sonra, TeSys island’a OMT ile
baglamak icin bu proseduri kullanabilirsiniz. OMT, IPv6 adresini kullanarak
dogrudan haberlesme modiiliine baglanabilir.

Bu proseduri gergeklestirmek igin island’in ag Uzerinde olmasi ve bir standart
Windows® isletim sistemi (izerinde kablosuz ya da kablolu baglanti kullanilarak
OMT ile iletisim kurabilmesi gerekmektedir.

IPv6 lizerinden TeSys island'a baglanma

1.

Bilgisayarin kablosuz ya da kablolu baglantiyla haberlesme moduli ile ayni
aga bagli oldugunu kontrol edin.

. Bilgisayarda, Dosya Gezgini’nin (Windows 8’den énceki sirimlerde Windows

Gezgini adiyla geger) Gezinti bélmesi Gizerinden AJ penceresine erigin.

TeSys island, Diger Aygitlar altinda “"TeSysisland_xxxx" olarak gértinecektir.
Island gérinmuyorsa, bilgisayarinizda ¢alisan glvenlik duvarini devre disi
birakmaniz gerekebilir.

. "TeSysisland_xxxx"e sag tiklayin ve Ozellikler'i secin.

Sonug: Island dzellikleri goruntdlenir.

Aygit web sayfasi baglantisina tiklayin. Bu, haberlesme modulinin IPv6 IP
adresidir.

Sonug: OMT varsayilan tarayicinizda baslatilir.

"Baglantiniz 6zel degildir" sayfasina yoénlendirilirseniz agagidaki adimlari
izleyin:

a. Geligsmis dugmesine tiklayin.

b. Dxaxxx::xxx:xxxx:xxxx:xx] adresine gidin (glivenli degil) baglantisina
tiklayin.

Sonug: Ekranda OMT oturum agma penceresi gorintilenir.

Varsayilan kullanici adi ve parola (admin, schneider18)ile oturum agin ve
Oturum Acg’a tiklayin.

Sonug: Parolayi Degistir penceresi agllir.
Devam etmeden dnce glvenli bir parola belirleyin ve kaydedin.

Sonug: Bu islemlerden sonra OMT’de oturum acmis ve Island’a baglanmis
olursunuz.

NOT: Parolanizi unutursaniz, OMT’ye tekrar erisim saglamak igin fabrika
ayarlarina sifirlama islemi yapmaniz gerekecektir. Daha fazla bilgi igin
Fabrika Ayarlarina Dénme, sayfa 215 bélimune bakin.

TeSys™ island'’i, fiziksel olarak takildiktan ve agildiktan sonra, Operation and
Maintenance Tool’la (OMT, Operasyon ve Bakim Araci)) baglamak i¢in bu
proseduri kullanin. TeSys island, DHCP’ye (varsayilan ayar) ayarliysa OMT,
haberlesme modulline varsayilan IPv4 adresini kullanarak dogrudan baglanabilir.

Bu islemi gerceklestirmek igin, island’in ag tzerinde olmasi ve kablosuz ya da
kablolu baglanti kullanimiyla OMT ile iletisim kurabilmesi gerekmektedir.

OMT ile varsayilan IPv4 adresi lizerinden TeSys island’'a baglanma

1.

Bilgisayarin kablosuz ya da kablolu baglantiyla haberlesme moduli ile ayni
aga bagdli oldugunu kontrol edin.
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2. Bilgisayarinizi 10.10.0.2 IPv4 IP adresine ve 255.0.0.0 alt ag maskesine
ayarlayin.

3. Haberlesme modiiliinde galisan OMT’ye erismek i¢in tabletinizdeki web
tarayiciya haberlesme modulinun adresini (https://10.10.0.1) girin.

NOT: Onerilen tarayicilar Chrome veya Safari'dir.
4. “Baglantiniz 6zel degildir” sayfasina yonlendirilirseniz:
a. Geligmis’e tiklayin.

b. Devam etmek icin "10.10.0.1 adresine gidin (glvensiz)" baglantisina
tiklayin.

5. Varsayilan kullanici adi ve parola ile (admin, schneider18) oturum agin ve
Oturum Agin’i tiklatin.
Parolayi Degistir penceresi agilir.

6. Devam etmeden 6nce guvenli bir parola belirleyin ve kaydedin.

NOT: Parolanizi unutursaniz, OMT’ye tekrar erisim saglamak icin fabrika
ayarlarina sifilama islemi yapmaniz gerekecektir.

Bu islemlerden sonra OMT’de oturum agmis ve Island’a baglanmis olursunuz.
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Kullanici Tercihleri

Bu boélimde, her kullanici icin dil ve 8l¢u birimleri gibi ekran tercihlerinin nasil
secilecegi agiklanmaktadir.

Ana OMT panelinin Ustlindeki baslikta bulunan Merhaba kullanici baglantisina

tiklayin.

Sonug: KULLANICI TERCIHLERI ve HESAP AYARLARI penceresi acllir.

Dil

OMT'de gosterim dilini degistirmek igin asagidaki adimlari uygulayin:
1. KULLANICI TERCIHLERI penceresinde DiL'e tiklayin.
2. Istediginiz dili segin.

Asagidaki diller desteklenir:

ingilizce .
Fransizca .
Almanca .
italyanca .
Rusca

3. Kaydet'e tiklayin.

Dil Ayari

ispanyolca
Cince
Tirkce
Portekizce

Merhaba, admin  Oturumu Kapat @

15/04/2020 09:26:37 AM @ 0 Actirma/Olay
MyISIand ) O

g

Kontrol
Paneli

Ayatar
Gorunumi

mmmmmm

Tanlama

Enerjilzleme

T

Ayarar

Yonetici
Seqenedler

KULLANICI TERCIHLERI

DIL >
BIRIMLER »

iptal

HESAP AYARLARI

Parolay! Degistir

INGILIZCE
FRANSIZCA
ALMANCA
ITALYANCA
ISPANYOLCA
GINCE
TURKGE
PORTEKIZCE
RUSCA

Kaydet
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Birimler

OMT'de gorintilenen 6lgim birimlerini deg@istirmek igin asadidaki adimlari
uygulayin:

1. KULLANICI TERCIHLERI penceresinde BiRiM'e tiklayin.

2. Ayarlari istediginiz gibi degistirin. Ayarlar hakkinda daha fazla bilgi i¢in,
asagidaki tabloya bakin.

Olgii birimleri igin OMT ayarlari

Birim Secenekler Etkiler

Aninda Toplam Aktif Glig

- W h
Motor Glict P Maksimum Toplam Aktif Giic

*  Motor Asiri Isinmasi grafigi -

Sicakiik oG °F Actirma Durumu
caxtt ' *  Motor Asiri Isinmasi segenekleri -

Termik Koruma ayarlari

Baslik saat gostergesi
«  Gunlik ekranlari
Tarih gg/aalyyyy, aalgglyyyy +  Gegis kayitlari

Eneriji, gli¢ ve voltaj izleme igin
tarih bilgisi deg@erleri

3. Kaydet'e tiklayin.
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Parolayi Degistirme

OMT'de oturum agtiktan sonra OMT parolanizi dedistirmek igin asagidaki adimlari
uygulayin:

1. Ana OMT panelinin Ustlindeki Merhaba baglantisina (kullanici baglantisi)
tiklayin.

Sonug: KULLANICI TERCIHLERI ve HESAP AYARLARI penceresi agllir.

Kullanici Tercihleri

6/08/2019 12:05:36 PM © 0 Agtrma/Olay O Test Modu .
Mylsland AM KONTROL ® 0 A Merhaba, admin  Oturumu Kapat ®

g KULLANICI TERCIHLERI

ﬂ DIL > Motor Derecelendirmesi hp

Avatar BIRIMLER >
Gorindmi
oland Tarih ggalaalyyyy aalgalyyyy

Tanilama

©

Eejiems  HESAP AYARLARI

T

Ayarar

Yonetici
Segenekleri

°F

iptal Kaydet

Parolayi Degistir

HESAP AYARLARI béliminde, Parolayi Degistir'e tiklayin.
Gegerli parolayi girin.
Yeni parolayi iki kez girin.

S

Gonder'e tiklayin.

NOT: Parolalar en az bir alfabetik ve bir sayisal karakter icermeli ve en az 10
karakterden olugsmahdir.

Parolayi Degistirme

Parolay1 Degistir

Gegerli Parola eseccccecece
Yeni Parola eocsccescsoe
Parolayl Onayla seccssccces
Gonder Iptal
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Kontrol Paneli

Bu bdlimde KONTROL PANELI islevleri ayrintili olarak agiklanmaktadir:
* Ne zaman kullaniimali
* Nasil kullaniimal
+ Komut verdikten sonra beklenen sonug

Kontrol Paneli

Sistem Durumu 5

v \'SLEMSEL @ Fiziki Yerini Bul HR[.] é‘ﬁ;‘r“?a‘a” jLR Sistemi Sifirla <) é‘;;ea';“yemde” 4y lIsland'i Kapat

Fiziki Yerini Bul

OMT'yi kullanarak herhangi bir isleme baslamadan 6nce, dogru TeSys island'a
bagli oldugunuzu dogrulayin.

Asagidaki adimlari gergeklestirin:
1. Kontrol Paneli simgesine tiklayin.
2. Fiziki Yerini Bul'a tiklayin.

Sonug: Haberlesme modulinin PWR LED'i, OMT'nin hangi aygitla iletisim
kurdugunu tanimlamaniza yardimci olmak i¢in 5 saniye boyunca sabit sari
renkte yanar.

Actirmalan Sifirla

TeSys island'da bir koruma agtirmasi meydana gelirse, cihazindaki tim
actirmalari sifirlamak igin bu komutu galistirin.

Asagidaki adimlari gergeklestirin:
1. Kontrol Paneli simgesine tiklayin.
2. Actirmalan Sifirla'yi tiklayin.
Sonug: TeSys island lzerindeki tim actirmalar simdi sifilfanmistir.

Sistemi Sifirla

Kigik bir olay meydana geldikten sonra, sistemi sifirlamak igin bu komutu
calistirabilirsiniz.

1. Kontrol Paneli simgesine tiklayin.
2. Sistemi Sifirla'ya tiklayin.
Sonug: Island sifirlanir.
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Sistemi Yeniden Baslat
Island'l yeniden baglatmaniz gerekirse, Sistemi Yeniden Baglat komutunu
cahstirin.
Asagidaki adimlari gerceklestirin:
1. Kontrol Paneli simgesine tiklayin.
2. Sistemi Yeniden Baslat’a tiklayin.

Sonug: Uyari mesaji ekranda goéruntilenir.

UNINTENDED EQUIFMENT QFERATION

The Restart function will restan the island and atternpl 12 resel System
Minor Events, Verify that restarting the island will not result in unsafe

conaditions.

Failure to follow these instructions can result in death,

sarious injury or equipment damage.

Conlinua?

Cancel ]

3. Uyari mesajini dikkatlice okuyun ve Tamam'a tiklayin.
Sonug: Island yeniden baglatilir.

Island’1 Kapatin

TeSys island'daki tim yukleri kapatmak igin Island't Kapat komutunu verin,
bdylece sistem bakim amaciyla kullanilabilir.

1. Kontrol Paneli simgesine tiklayin.
2. Island'i Kapat'a tiklayin.

TeSys island kiigiik olay durumuna getirilir. Haberlesme modulinde kirmizi MS
LED'i yanar (yalnizca TPRBCEIP). Island lzerindeki tim ¢ikislar agilir. PLC
baglantisi ayni kalir. Asagidaki OMT baglantisi da aktif kalir.

Avatar Paneli

Avatar Paneli’nde asagidakileri yapabilirsiniz:
» Segilen bir TeSys avatar hakkinda durum ve sayag bilgilerini gortintiileme
» avatar icin Kigik Olaylari ve ayrica agtirma ve alarm sayaglarini sifirlama
Bu panelde bir I/O gériinima ve bir Sayaclar gérinimu bulunur.
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1. TeSys island izerinde yapilandiriimis avatars listesini gortintilemek igin
Avatar Paneli’ne tiklayin.

2. avatar bakim goérevlerini gerektigi gibi yapin.

Sistem Avatari

Sistem Durumunu kontrol etmek igin Sistem avatar'ina tiklayin.

Sistem Avatari

Merhaba, admin  Oturumu Kapat @

30/10/2023 14:41:41 PM ©® 0 Actima/Olay

g 'EI AEECEE Y AvSystemO1
Kontrol Sistem Avatan
Paneh

WY AvOneDirectio
Avatar
Gorunumi

Sistem Durumu:  [SLEMSEL

Alarm Mesaji:
<l Zorlama Modu Durumu:  Etkin Degil

Island
Gorunumi

Wi

Tanilama

&

Eneri lzleme:

T

Ayarlar

Yonetic
SeceneMleri

Durum
Sistemin durum bilgilerine erismek igin, Sistem avatar'i penceresindeki Durum
sekmesine tiklayin. Asagidaki bilgiler Durum gériinimunde goérintulenir:
» Sistem durumu
» Alarm mesaj
» Zorlama modu durumu

Sayaclar ve Kugiik Olay Sifirlama

Sistemin agtirma ve alarm sayagclarina erismek veya Kiiciik Olaylar sifirlamak
icin, Sistem Avatar penceresindeki Sayaclar sekmesini tiklayin. Sayaglar
gérinimuinde asagidaki bilgiler gortntulenir:

+ Sistem Kiiglik Olaylari

+ Fieldbus Iletisim HatasI Sayaci
» Sistem Alarmlari Sayaci

+ Kiglk Olaylar Kaydi

Sistem Kiiglik Olaylarini, Fieldbus iletigsim Hatas| Sayaci veya Sistem Alarm
Sayacini sifirlamak igin Sifirla digmesine tiklayin.
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Sifirlama Penceresi

130/10/2023 14:58:16 PM 0 0 Actrma/Olay Test Modu -
My|S|and Foremateds RSO

g ﬂ AvSystem01 AvSystem01

Kontrol Sistem Avatan
Pareli

Wy AvOneDirectio o

no2 Sayaglar 10 Port Assignment ]

Sistem Kiiglik Olaylan 3

Sifirla
<l
e Fieldbus lletisim Hatasi Sayaci 0 Sifirla
\Zﬂ Sistem Alarmlar Sayaci o] Sifirla
Tanilama
@ Kugik Olaylar
Olay Tarih
Erzilzon) Diger 1/1/1970, 12:05 AM
Island'da modiil yok 1/1/1970, 12:04 AM
+I.||:I'.r Modiil Eglesmiyor 1/1/1970, 12:00 AM
Ayartar
Yonetici
Segenekleri

I/0 Baglanti Noktasi Atamasi

Sistemin I/O baglanti noktasi atamalarina erismek igin Sistem avatar'i
penceresinde I/0 Baglanti Noktasi Atamalari sekmesine tiklayin. |O Baglanti
Noktasi Atamasi gériinimuinde asagidaki bilgiler gosterilir:

* Avatar Adi
+ Girig Adi/Cikis Adi

* Aygit Adi
* Giris Numarasi/Cikis Numarasi
« Deger

1/0 Baglanti Noktasi Atamasi

My|S|and ! SRS

% *E| AvSystemO1 AvSystem01
Kontrol Sistem Avatan
Paneli
@ AvOneDirectio o
no2 [ Durum Sayagclar l 10 Port Assignment
Input Input
Avatar Adi Name/Output Aygit Adi Number/Ouput  Value
ST Name Number
o AvOneDirection02 MotorOverhealine  pevices  10410-/NCO 0°c
Gornunumi
AvOneDirection02 BypassCommand Device4 10 KAPALI
\Zﬂ AvOneDirection02 LocalforwardCom  pevicesa 11 AGIK
Tanilama
AvOneDirection02 ManualModeOverr  peyices 12 KAPALI
@ AvOneDirection02 LocalTripReset Deviced 13 ACIK
Eneiilzleme
Ayarlar
Yonetici
Secenekieri
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Avatarlar

1/0 Goriinimiu

Erismek istediginiz TeSys™ avatarina tiklayin. Segilen avatarin I/O goérinimuni
g0steren yeni bir pencere acilir.

NOT: I/O gérinimulnde avatar igin goruntilenen bilgiler belirli bir avatara
dayanmaktadir.

Avatar 1/0 Goriinimii

15/04/2020 10:10:43 AM © 0 Actima/Olay O TestModu .
MyISIand - forteme Mods R SRS

% +E| AvSystem01 AvPump03
Kortrol Pompa
Panei
= AvSILStopCon
‘E = TwoCatl2 G/C Gérunama Actirma Durumu I Sayaclar ]
Avatar PLC'den FLC'ye
Gorunmi @ APumpos & U (V] <
o [~ i |
el
[ 2 Zoria 0 B ackmapan  Sutch agkapat [ Zoria0 P
e AVPIMO4 Zoa 1 Zorla 1
orunumis
Local Mode Durum .
From Pvinput2 Uvgu\anmdl
\Zﬂ . Zorla 0 . Bypass Mode Durum .
Zorla 1
Tanlama Manual Override Durum .

From Punputd

@ 3 Zota0 Y

Zorla 1
Eneri izleme

b o

Ayarlar .
ACIK

. h KAPAL

.

Yonet
e
Mator Durumu
KAPALI
PV Adi PV Dedgeri

Zorlama Modu

AUYARI

EKIPMANIN YANLISLIKLA GALISMASI

» Zorlama Modunu kullanmadan 6nce, zorlama parametrelerinin veya
enerjilendirme yuklerinin glvenli olmayan durumlarla
sonuclanmayacagindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lum, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

NOT: Zorlama modu etkinlestirildiginde, dijital araglardan gelen komutlar,
Zorlama modundan ¢ikilana kadar PLC’den gelen komutlara gére éncelikli
olacaktir.

TeSys island ¢alisma durumunda oldugunda Zorlama modu OMT ya da TeSys
island DTM kullanilarak etkinlestirilebilir ve devre disi birakilabilir.

PLC'den Gelen Komutlari Simule Etmek i¢cin Zorlama Modunun Kullaniimasi

Zorlama modu, PLC’den gelen komutlarin alinmasini simule ederek her tirli
TeSys avatar mantigini test etmenizi saglar.
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Zorlama Modu ile Bir PLC Komutunun Simule Edilmesi

Adim

Eylem

1

Zorlama moduna erigin:

*  OMT'yi kullanarak Zorlama moduna erigmek igin Avatar Goriiniimii paneline
ilerleyin ve bir avatar secin. /O Goriiniimii'ne tiklayin. Secilen avatarin mantik
semasi gorintilenir.

» Zorlama moduna TeSys island DTM'yi kullanarak erismek igin Tanilama sekmesine
tiklayin ve Avatarlar’dan bir avatar segin. Durum’a tiklayin. Avatarin mantik
semasi goruntilenir.

Bir PLC komutunun alimini simule etmek igin:
* PLC’den bir Agma komutunu simule etmek igin Zorla 0’a tiklayin.
* PLC’den bir Kapatma komutunu simule etmek icin Zorla 1’e tiklayin.

Tamamlandiginda Zorlama modundan ¢ikin. Zorlama Modundan Cikis, sayfa 160’a
bakin.

PLC'ye Durum Giincellemelerini Simule Etmek i¢in Zorlama Modunun
Kullaniimasi

Zorlama modu ayni zamanda Island’dan PLC’ye avatar durum gincellemelerinin
iletiimesini simule etmenizi saglar.

Island’dan PLC’ye Avatar Durum Giincellemelerinin Simule Edilmesi

Adim

Eylem

1

Zorlama Modu ile Bir PLC Komutunun Simule Edilmesi, sayfa 159 konusunda agiklandigi
gibi OMT ya da TeSys island DTM’'den Zorlama moduna erigin.

Avatar durumunu simule etmek igin:
* PLC’ye kontaktdr Kapali durumunun iletilmesini simule etmek igin Zorla 0’a tiklayin.
* PLC’ye kontaktér Agik durumunun iletiimesini simule etmek icin Zorla 1’e tiklayin.

Tamamlandiginda Zorlama modundan ¢ikin. Zorlama Modundan Cikis, sayfa 160’a
bakin.

Dijital G/C Modiilii Girig ve Cikiglarinin Durum Degisiklilerini Simule Etmek
icin Zorlama Modunun Kullaniimasi

Zorlama modu ayni zamanda, dijital I/O giris ve ¢ikislarinin durum degisikliklerini
simule etmenizi saglar. Zorlama modu uygulanmadiginda durum kutusu gridir ve
Uygulanmadi mesaiji gosterilir.

Durum Kutusu

Zorlama Komutu PLC’den Girig PLC’ye Durum
Zorla 0 Kapali Kapali
Zorla 1 Agik Acik

Dijital /O Modulii Girig ve Gikiglarinin Durum Degisiklilerinin Simule
Edilmesi

Adim Eylem

gibi OMT ya da TeSys island DTM’den Zorlama moduna erigin.

1 Zorlama Modu ile Bir PLC Komutunun Simule Edilmesi, sayfa 159 konusunda agiklandigi

2 1/O durumunu simule etmek igin PLC’den 6gesinin altinda:
» Dijital ¢ikisi Kapal konuma getirmek igin Zorla 0’a tiklayin.
» Dijital ¢ikis durumunu Kapatmak icin Zorla 1’e tiklayin.

PLC’ye 6gesinin altinda:
» Dijital giris durumunu Kapatmak igin Zorla 0’a tiklayin.
» Dijital giris durumunu Agmak igin Zorla 1’e tiklayin.
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Zorlama Modundan Cikis

Zorlama modundan ¢ikmak igin asagidaki tabloda verilen adimlari uygulayin:

Zorlama Modundan Cikis

Adim Eylem

1 Zorlama modundan, TeSys island DTM'yi kullanarak ¢ikmak igin Tanilama sekmesinde
Zorlama Modu’nun yanindaki Gikig’a tiklayin ve ¢ikis yapmak istediginizi onaylayin.

2 Zorlama Modundan OMT'yi kullanarak ¢ikmak igin:

Tanilama paneline tiklayin.

Zorlama Modundan ¢ik diigmesine tiklayin. Bir tehlike mesaji penceresi agilacaktir.
Zorlama modundan ¢ikmak istediginizi onaylamak igin Evet'e tiklayin. Ust kisimdaki
durum alaninda, sistemin artik Zorlama modunda olmadigi gosterilir.

Sayaclar
TeSys avatar actirma ve alarm sayaglarina erismek icin Avatar penceresindeki
Sayaglar sekmesine tiklayin.
Avatar Sayagclar Goriiniimii
@ (El AvSystem01 AvOneDirection02
Kontrol Motor Tek Yénlu
Panel
AvOneDirectio _
@ n02 o [ G/C Goranimi Actirma Durumu
. 9(;1 AvDigitallO03 Actirma Sayaglan Alarm Sayaglar
S Termal Asin Yk 0 Termal Agin Yak 0
Sikisma 0 Sikisma 0
Go‘flliannudmu Dustk akim 0 Dustuk akim 0]
Uzun Baglatma 0 Asint Akim 0
\61 Asirn Akim 0 Gegerli Faz Dengesizligi 0
S Bayilma 0 Topraklama Akimi 0
Gegerli Faz Dengesizligi 0 Motor Asiri Isinmasi 0
= Faz Yapilandirmasi 0 Tam Alarmlar Sayaci 0
Topraklama Akimi 0
HEfeacne Gegerli Faz Tersine Cevirme 0
Gecgerli Faz Kaybi 0 SiftiE
+=LLF Motor Asiri Isinmasi 0
_— Tum Agtirmalarin Sayaci 0 Otomatik Sifirlama Yeniden Deneme Sayaglari
Termal Koruma Grubu 0
Elektrikli Koruma Grubu 0
g i Koruma Grubunu Yikle 0
Segenekleri
Actirma Kaydi
Sayaclar gérinimuinde avatar igin asagidaki bilgiler gorintilenir:
+ Agtirma Sayaglari
* Alarm Sayaglari
+ Otomatik Sifirlama Yeniden Deneme Sayaglari
* Actirma Kaydi (son bes agtirma)
Actirma ya da Alarm sayaglarini tekrar sifirlamak igin, Sifirla digmesine tiklayin.
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Actirma Durumu

TeSys avatar'in agtirma durumuna erismek icin Avatar penceresindeki Agtirma
Durumu sekmesine tiklayin.

Actirma Durumu

6/08/2019 16:02:03 PM 0 Actirma/Olay O TestModu -
MYIS|and @ M PRSI SIS

g (El Avsystemol @ AvOneDirection02

Kontrol Motor Tek Yénli
Panel

™ AvOneDirectio

n02 [ G/C Goranimi Actirma Durumu

& Aigitalioos @

MOTOR TERMAL KAPASITESI MOTOR ASIRI ISINMASI
<l
Actirma > 100 % Motor Sicakhigi 200 °C
Iland
Goruntmd Esigi Sifirla 85 % Esigi Sifirla 0°C
\61 Alarm Esigi 85 % Alarm Esigi 0°€
Tanlama 50 % 100°C
Agtirma Zamani 65535 s Agtirma Duzeyi 0°C
T
Sifirlama Zamani Os Agtirma Gecikmesi 5s
Enerji izleme 0% 0°C ™

T

Ayartar

Yenetic
Segenekieri
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Island Gorunumu Paneli

Island Gérinimu paneli island tzerindeki her bir aygit icin durum bilgilerini
goruntuler.

» Aygitin grafik goriintiistine tiklayarak, varlik verileri ve Uriin kimligi dahil oimak
Uzere durum bilgilerini alabilirsiniz.

* Uygun izinlerle Test modunu kullanabilirsiniz.

Island'in grafik gértintisunu goérintilemek igin Island Gérinumu paneline tiklayin.
Her bir aygitin durumu, island'daki aygitin (izerinde gdsterilir. Onay isaretli yesil bir
daire, aygitin hazir durumda oldugunu gésterir. Kirmizi uyari sembold, o fiziksel
aygitta bir aygit olayi oldugunu gdsterir.

Island Goriniimii

26/08/2019 16:19:48 PM © 0 Actrma/Olay O Test Modu :
My|S|and Ofcorepations b S

% _ISLAND GORUNUMU

Kontrol
Paneli

AygitDuuimu @ © © ©

]

Avatar
Gorlinimi

\61 Konum 12 3 4

Tanilama

Tarih ve Saat Avatar Ayait Olay Turd Olay Tanimi
= 1/1/1970, 4:39 AM AvSystem01 - _Srk/asrﬁgirgoSﬂtate enter PreOperationalSts
Enei zleme 1/1/1970, 439 AM  AvSystem01 - %X:ﬁ‘;{g State  exit PreOperationalSts
'-}:',_!:,"lr 1/1/1970, 4:39 AM AvSystem01 - %/asrﬁzirgoSntate enter OperationalSts

Ayartar

Yonetici
Segenekleri

Ayqgit Olaylan

Island'da aygit olaylari varsa:

+ Island gérinuminde, olay meydana gelmis aygitlarin tzerinde kirmizi bir
uyari simgesi belirir

» Fiziki aygitlarin Gzerindeki LED'ler kirmizi renkte yanip séner
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Aygit Olayi

4 _ISLAND VIEW
Conttrol Panel

o ¢ © 0o o ¢ o ¢ 0 0 0 v 0 0o o e o

ﬂ o

Avatar View
Qlll
Island View
Diagnostics
Date and Time Avatar Device Event Type Event Description
i 3/1/1970, 1:01 AM - 1. ss0 event ss0 cmd, Safe State achieved
e 3/1/1970, 1:01 AM - 1 550 event 550 cmd, Safe State achieved
Mondng 3/1/1970, 1:01 AM - Device18 E}'{grﬁg‘f\zm Control Voltage Out of Range
3/1/1970, 1:01 AM - 1 550 event ss0 cmd, Safe State achieved
+;L"[" 311970, LOLAM - Devicel8 Pus Device  Control Voltage Out of Range
Settings 3/1/1970. 1:02 AM = 1 ss0 event ss0 cmd. Safe State achieved
Admin
Options

Olay Giinliigii

Olay Ginlagu, Island Gortiinim penceresinin altinda bulunur. Olay ginliginde
asagidaki bilgiler mevcuttur:

e Tarih ve Saat

* Avatar
* Ayagit
« Olay Tipi

+ Olay Agiklamasi
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OMT islemleri

Aygit Bilgisi

Haberlesme Modiili

Island Gérinimu'nden, durumunu gorintilemek igin island igindeki her bir aygita
tiklayabilirsiniz.

Island gériiniminde haberlesme modultne tiklarsaniz, yeni bir pencere
haberlesme modulinin durumunu gdsterir. Haberlesme modulu igin asagdidaki
bilgiler mevcuttur:

Aygit Durumu

o

o

o

o

o

o

isim etiketi

Konum

Ticari referans numarasi
Durum

Irms

Yukari akis voltaji var

Varlik Verileri

o

o

o

Aygit gu¢ cevrimi sayisi
Aygitin acildigi saat
Olay sayisi

Uriin Kimligi

o

o

o

o

o

Satici adi

Satici URLsi
Uriin adi

MAC adresi

Seri numarasi
Satici Kimligi
Bellenim strdmi
Uriin kodu

Aygit Glinlukleri

Bul Komutu
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Island Goriiniimii: Haberlesme Modiilii

27/08/2019 09:35:15 AM © 0 Actima/Olay ) Test Modu -
MyISIand - Zorame ozt R TSR

% _ISLAND GORUNUMU

Kontrol
Paneli

A-EI SECILI AYGIT DURUMU
o Ad Etiketi: Devicel
Konum: il
<l
Ticari Bagvuru: TPRBCEIP
siand
Durum: Ready

Bul
Enerjilzleme Sistemi Yeniden Baglatma
dlf  VARLKVERILER URUN TANIMI
Ayariar Ayagit Gug Déngusu Sayise: 25 2 Schneider
Satici Adi: ElactiG
Ayagrti Agma Zamani: 4749 Saat Endi
Satici URL'si: www.schneider-
) Aygrt Olayr Sayist: 0 auel & electric.com
Bnetid
Shipnidn Model Adr: Bus Coupler
- AA-BB-CC-DD-
MAC Adresi: EE.05

Seri Numarasi:

Bul Komutu

Island Goriiniimiinde, bagli island'in fiziki konumunu bulmak icin Bul digmesine
tiklayin. Haberlesme moduliinin PWR LED'i, OMT'nin hangi aygitla iletisim
kurdugunu tanimlamaniza yardimci olmak i¢in 5 saniye boyunca sabit sari renkte
yanar.

Starterler ve Gli¢ Arayiizii Modiilleri (PIM)

Aygit durumunu gérintilemek icin, island gérinimundeki starterlerden veya guc¢
arayizli moddllerinden birine tiklayin. Bu islem aygitin durumunu gdsteren yeni bir
pencere acar. Asagidaki bilgiler verilir:

+ Aygit Durumu +  Uriin Kimligi
o Isim etiketi > Satici adl
o Konum o Saticl URL’si
o Ticari referans numarasi o Model adi
o Durum o Seri numarasi
o Irms o Bellenim strimi
o Yukari akis voltaji var o Urlin kodu
» Varlik Verileri + Aygit Giinliikleri
o Aygit gl¢ ¢evrimi sayisi +  Test Komutu

o Aygitin agildig saat
o Cihaz etkinligi sayisi

o Zaman anahtari acik (yalnizca
starter)

o Kontaktdr déngdlerinin sayisi
(yalnizca starter)

o Maksimum RMS akimi

o Hizmet Omriinde ortalama
RMS akimi
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Island Goriintimii: Aygitlar

Mylsland

% _ISLAND GORUNOMU

Kontrol
Parell
ﬂ SECILI AYGIT DURUMU
s Ad Etiketi: Device7

Konum: 9
Ticari Bagvuru: TPRSTO09
Durum: Ready
Irms: 0A
TEST KOMUTU
Yukari Akig Voltaji Var: Hayir
Kapat
T
Eneieme VARLIK VERILER URUN TANIMI
Aygrt Gug Dongusi Sayisi 52 Schneider
+'.|;|5 Satici Adr Blectric
Aygrti Agma Zamani: 294 Saat hneid
i www.schneider-
Ayarar Aygrt Olay Sayisi: 1 Sstiet URL'st electric.com
Zaman Anahtar Agik: 1 Model Adr: Power Switch
Yonetii Kontaktér Dénglisi Sayist: 33631 Seri Numarasi: 2F1842110687
Seganekk
e Maksimum RMS Akimi: 0A Firmware Version: 1.00.39
Hizmet Omriinde Ortalama RMS Akimi: 0 A Uriin Kodu: TPRST009

Test Modu

Test modundayken, Calistirma ve Bakim Araci (OMT) gui¢ moduillerini ve dijital I/O
modiillerini dogrudan kontrol edebilir. Islem dncesi ve ¢alisma durumlarinda Test
moduna girip ¢ikabilirsiniz. Test modunda etkin olan tek TeSys avatar, Sistem
avatar'dir.

NOT: Test modu faaliyetlerini tamamladiktan sonra, island’i galisma durumuna
geri dondirmek i¢in Test modundan manuel olarak ¢ikmaniz gerekir.
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Test Moduna girmek igin:
1. Test komutu altinda, Kapat veya Ag komutuna tiklayin.

2. Test komutunu calistirmak icin agilan onay penceresinde Tamam’a tiklayin.
Bu, kontaktori veya aygit girisini kapatir veya agar.

Test Komutu Yiiriitiilsiin M Onayi

EKIPMANIN YANLISLIKLA GALISMASI

Test Modunu kullanmadan énce, enerjilendirme yuklerinin givenli

olmayan durumlarla sonuglanmayacagindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi dliime, agir yaralanmalara

veya ekipmanda maddi hasara yol acabilir.

Devam?

iptal Tamam

« Test komutunu gergeklestirmek icin island topolojisinde herhangi bir aygita
tiklayabilirsiniz.

« Tum aygitlar test ettikten sonra, Test modundan manuel olarak ¢ikmaniz
gerekir.

NOT: Test modundan gikmak igin, bkz. Test Modundan Cikis, sayfa 168.
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Tanilama Paneli

Test Modundan Cikma

Test modu islemlerini tamamladidinizda, island’i galisma durumuna geri
déndirmek igin Test modundan manuel olarak ¢gikmaniz gerekir:

1. Tanilama Gorinidmu paneline tiklayin.
2. Test Modundan Cik digmesine tiklayin.

Test Modundan Gikma

Mylsland = a: s b= :Sa a" i Merhaba, admin  Oturumu Kapat @

g TANILAMA

Kontrol
Paneli

‘El Test Modundan Gik

Avatar
S| TOPOLOJI KARSILASTIRMA
<l

< Yapilandinimig

O O O o
i )
Tanlama

Enesj zleme o
L PR TR
- Bulundu

© 0 0 ©

Yonetic
Seqenekler

3. Bir agilir pencere gorintilenir. Test modundan ¢ikmak istediginizi onaylamak
icin Tamam'a tiklayin.

NOT: Ustteki durum alaninda, sistemin artik Test modunda olmadigi
gosterilmeyecektir.

Test Modundan Gikma Onayi

Test Modundan Cikilsin mi?

Iptal Tamam

Zorlama Modundan Cikig

Zorlama modu islemlerini tamamladiginizda, island’i galisma durumuna geri
dénduirmek igin Zorlama modundan manuel olarak ¢gikmaniz gerekir:

1. Tanilama Gorinidmu paneline tiklayin.
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2. Zorlama Modundan Cik digmesine tiklayin.

Zorlama Modundan Cikis

27/08/2019 09:48:07 AM © 0 Actrma/Olay (O Test Modu -
My|S|and @ Zorkmetiods RIS, (TS ]

g TANILAMA

ﬂ Zorlanan Moddan Cik

gmm - TOPOLOJI KARSILASTIRMA

el

wite Yapilandinimig

¢ © 0o o
'
Tanilama

W1 2180 4
Ayarlar

Bulundu
P

3. Biracilir pencere gdéruntulenir. Zorlama modundan ¢ikmak istediginizi
dogrulamak igin Evet'e tiklayin.

Zorlama Modundan Cikma Onayi

Note X

Zorlanan Moddan Cikilsin mi?

Hayir Evet

Topolojiyi Karsilagtirma

Bu béliimde, island'in fiziksel topolojisinin, island konfiglirasyon dosyasi ile nasil
karsilastirilacag agiklanmaktadir.
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Enerji izleme Paneli

Voltaj izleme

Enerii izleme panelinde, sistem ve her bir TeSys™ avatari igin voltaj izleme, gii¢
izleme ve enerji izlemeye erisebilirsiniz.

Voltaj izleme, yalnizca Sistem avatari i¢in kullanilabilir. Avatarlarda, dért kanala
kadar Aktif Enerji ve Reaktif Eneriji igcin Kullanim Sdresi kullanilabilir.

1. Enerji izleme paneline tiklayin.
2. Avatari segin.

Bu panelde, Sifirla'ya tiklayarak izleme sayaclarindan herhangi birini
sifirlayabilirsiniz.

Sistem Voltaji izleme

Test Modu
O Zerlama Modu

Merhaba, admin  Oturumu Kapat @

30/08/2018 11:24:30 AM © O Agurma/Olay

% .E| ISR AvSystem01

Kentrol Sistem
Panei

WY AvOneDirectio g,
ﬂ noz Voltaj izleme Gig izleme I Enerji izleme ]

Lotz G
arunimil < i &
AvDigitallO03 4

Ortalama RMS Voltaji: oV
I
w AvTwoSpeedS
Gn‘f\'ljanzdmu Q HEHE Maksimum Ortalama RMS Voltaji: ov Sifirla
\Zﬂ Maksimum Ortalama Voltaj Zaman 20/6/2015, 12:00 AM
Tanlama
Damgast:
RMS Voltaji, Faz 1-N: oV
Eneji zZleme
"H'T RMS Voltaj, Faz 2-N: ov
Ayariar
RMS Voltaj, Faz 3-N: oV
e RMS Voltaji, Faz 1-2: ov
RMS Voltaj), Faz 2-3: ov
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Giic izleme

Sistem Giicii izleme

95 0 Actima/Ola Test Mod:
My|S|and SRR R )

g AvSystem01 AvSystem01

Sistem

Konitrol
Pangli

AvOneDirectio (V]

M
"D C no2 Voltaj izleme

cénin &
orunumi o
AvDigitall003 ¢

Aninda Toplam Aktif Giig: 0 kw
<l
) AvTwoSpeedS ©
G @ AL Maksimum Toplam Atif Giig: 0 kw e
\zﬂ Maksimum Toplam Aktif Gli¢, Zaman 20/6/2015, 12:00 AM
Taniama
Damgast:
. Aninda Toplam Reaktif Glg: 0 kVAR
Enesjiizeme|
.H;r Maksimum Toplam Reaktif Gi: 0 KVAR Sifirla
Ayarlar
Maksimum Toplam Reaktif Gug, 20/6/2015, 12:00 AM
Zaman Damgasi:
Yonetici
Secenelder
Gergek Gug Faktoru: 0
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OMT islemleri

Eneriji izleme

Kullanim Siresi penceresinde, her kanalin etkin oldugu siire boyunca toplanan
enerjiyi gosteren grafikler verilir. Kanallar OMT’de Kullanim Siresi konfiglrasyonu
ya da PLC uzerinden etkinlestirilebilir ya da devre digi birakilabilir. Dort kanal
birbirinden bagimsizdir. OMT deki Kullanim Siresi konfiglirasyonu penceresi ayni
zamanda bu grafiklerdeki eneriji verilerini dnceden ayarlamanizi saglar.

Sistem Eneriji izleme

Test Modu
Zorlama Modu

Merhaba, admin  Oturumu Kapat ®

y ©® 0 AgtimalOk

g .l"j AvSystem01 ¢ AvSystem01
Kokl Sistem
Panei

AvOneDirectio V)

M
O no2 = 7
(-D [ Voltaj Izleme I Gug lzleme Enerji Izleme

G.r\.va‘..av IS
Srionumii e
AvDigitall003

SIT Toplam Aktif Enerji:

AvTwoSpeedS
Island @ afeStop04 <
Gorunumi

K&

Tankema

@ Sifirla Sifirla

Enesjiizleme|

T

Ayariar

YGnetici
SegeneXleri

Toplam Reaktif Enerji:

0 kWh 0 kVARK

Kullanim Siiresi

17/03/2020 12:40-10 PM 0 0 AcirmalQlay Test Modu -
My|S|and ) fotamatiods b S

(‘}/’ :ﬂAvSvstemm @ AvPump03

Kontrol Pompa
Panei

AvSILStopCon o

D 2 TwoCatl2 [ Giig Izleme I Enerji Izleme Kullanim Zamani

Avatar
L
e @ AvPump03 Channel 1 Channel 2

<) 004 020
- @ AVPIMO4 V]

Gorunumi 003 015
Vﬂ 0.02 010
0.01 0.05

e l [
0 0

Toplam Aktf Enerii  Toplam Reaktif Eneri Toplam Akt Eneri  Toplam Reaktf Eneii
@ fwh] VAR k] TkVARR]
Eneiizieme| Channel 3 Channel 4
+an|5 020 005
Ayarar 015 oo
003
0.10
0.02
005 001
Vonetii .
SecenzKieri o o
Toplam Aktif Enerji Toplam Reaktif Enerji Toplam Aktif Enerji Toplam Reaktif Enerji
[Wh] [KVARK] [Wh] (KVARN]

Avatarin Kullanim Siresi penceresinde ayarlara erismek igin:
1. Ayarlari gérintilemek icin sag Ust kdsedeki gcark semboliine tiklayin.
2. Degerleri degistirin ve Ayarla’ya tiklayin.
3. Pencereyi kapatin.
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Ayarlar Paneli

Aktif ve Reaktif Enerji

Aktif ve Reaktif Enerji

Channel 1

Active Energy Time of Use Preset Value

0.01 kWh

Reactive Energy Time of Use Preset Value

0.034 kVARhA

Channel Recording Enabled ~

Channel 3

Active Energy Time of Use Preset Value

0.042 kWh

Reactive Energy Time of Use Preset Value

0.2 kVARhA

Channel Recording Enabled ~

Channel 2

Active Energy Time of Use Preset Value

0.04 kWh

Reactive Energy Time of Use Preset Value

0.2 kVARhA

Channel Recording Enabled ~

Channel 4

Active Energy Time of Use Preset Value

0.042 kWh

Reactive Energy Time of Use Preset Value

0.025 kVARhA

Channel Recording Enabled ~

iptal Set

OMT, sistem ayarlarini ve ayrica TeSys™ avatar ayarlarini tek tek goérintilemek
igin kullanilabilir. OMT erisim seviyeniz izin veriyorsa, herhangi bir sistemi ve tek

tek avatar ayarlarini da dizenleyebilirsiniz. Ayarlar; enerji izlemeyi etkinlestirmek
ve avatar parametrelerini 6zellestirmek icin sistem, yuk ve aygit avatarlari i¢in

yapilandirilabilir.

Ayarlari segme konusunda yardim i¢in DTM g¢evrimici yardimina veya TeSys™
island DTM Cevrimigi Yardim Kilavuzu'na (85361B1907) bakin. OMT aracinda,

yardim i¢in F1 tusuna basin.

NOT: TeSys™ GV aygitlari, agtirma sinifi 15'ten yukarida olan agtirma
siniflarina sahip yukler icin TeSys island ile kullaniimamahdir.

DOCA0270TR-01

173


https://www.se.com/ww/en/download/document/8536IB1907/

TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu OMT islemleri

Sistem

Sistem avatar'l icin asagidaki ayarlar gérintulenebilir ve degistirilebilir.

Alan Veri Yolu Hizl Aygit Degistirme (FDR)
» IPAdresi » FDR Etkinlestir
+ Altag * FDR Esitlemesi Etkinlegtirildi
* Ag gegcidi * FDR Senkronizasyonu Dénemi
» |Pv6 Adresi » FDR Veri Geri Yikleme - Komut
* IP Modu » FDR Veri Yedekleme - Komut
* AgAd

+ lletisim Kaybi Zaman Agimi

NOT: iletisim kaybinin tanimi igin,
bkz. Kisitl Mod, sayfa 40.

Sistem Voltaj
+ SD Gunlugu Guncelleme Suresi » Voltaj Disme Esigi
» Zorlama Modu Veri Saklama » Voltaj Yukselme Esigi

« Test Moduna izin Verildi
« Zorlama Moduna izin Verildi

Sistem ayarlari hakkinda daha fazla bilgi i¢in, TeSys™ island DTM Cevrimigi
Yardim Kilavuzu, 85361B1907'ye bakin.

174 DOCA0270TR-01


https://www.se.com/ww/en/download/document/8536IB1907/

OMT islemleri

TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi Cozim

Avatar

Asagidaki avatar ayarlari, gérintilenebilir veya degistirilebilir. avatar ayarlari
hakkinda daha fazla bilgi i¢in, TeSys™ island DTM Cevrimici Yardim Kilavuzu,
85361B1907'ye bakin.

Genel

Kontrol Modu
o Kontrol Modu Segimi

Birlesik PV Kontroli
(asagidaki Konfigurasyona
bakin)

FLA

Yapilandirma

PV Girigleri

o PV Girisi Kontrol Kaynagi
o PV Girisi Kontrol Turu

o PV Girisi Kontrol Seviyesi
o PV Girisi Kontrol Histerezi
o PV Girisi Kontrol Mantigi

NOT: Giris Kaynagina yalnizca
DTM’de erisilebilir.

Tahmini Alarmlar

Alarm Girisi

o Girig TUru

o Alarm Yuksek Egsik Degeri
o Alarm DisUk Esik Degeri
Alarm Tanimi

o Koruma Tur

o PV Girisi Tetigi

o Alarm Mesaji

Termik koruma

Termik Asin Yik

o Termik Asirt YUk Agtirma
o Actirma Sinifi

o Esigi Sifirla

o Yardimci Fan ile Motor
Sogutma

o Termik Asiri YUk Alarmi
o Asiri Yuk Alarm Duzeyi
Motor Asiri Isinmasi

o Motor Asiri Isinmasi
Actirma

o Actirma Gecikmesi

o Actirma Duzeyi

o Esigi Sifirla

o Motor Agiri Isinmasi Alarmi
o Alarm Esigi

o Sicaklk Sensori

Elektriksel Koruma

Gegerli Faz Kaybi

o Actirma

o Actirma Gecikmesi

o Actirma Duzeyi
Topraklama Akimi Algilama
o Agtirma

o Agtirma Gecikmesi

o Actirma Duzeyi

o Alarm

o Alarm Duzeyi

Gegerli Faz Dengesizligi

o Actirma

o Agtirma Gecikmesi - Baslat

o Agtirma Gecikmesi -
Calistir

o Actirma Duzeyi

o Alarm

o Alarm Diizeyi
Faz Tersine Cevirme
o Agtirma

Yiik Korumasi

* Sikisma
o Actirma
o Acgtirma Gecikmesi
o Agtirma Dlzeyi
o Alarm
o Alarm Duzeyi

* Uzun Baslatma
o Actirma
o Actirma Gecikmesi
o Actirma Duzeyi

* Baylma
o Actirma
o Agtirma Gecikmesi
o Actirma Duzeyi

+ Dusuk akim
o Actirma
o Agtirma Gecikmesi
o Agtirma Dlzeyi
o Alarm
o Alarm Duzeyi

e Asiri akim
o Actirma
o Agtirma Gecikmesi
o Actirma Duzeyi
o Alarm
o Alarm Dlzeyi

* Hizli Déngu Kilitlemesi
o Kilitleme
o Zaman Asimi

* Hizl Yeniden Baglatma
Kilitlemesi

o Kilitteme
o Zaman Asimi
Otomatik Sifirla

¢ Termik
« Elektriksel
« Yiuk
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Yonetici Secenekleri Paneli

Gruplar

Bu boélimde yoneticinin asagidakileri nasil gergeklestirebilecegi agiklanmaktadir;
+ diger OMT kullanicilarini ekleme, degistirme ve silme
* her bir kullanici grubuna atanan izinleri degistirme (bkz. Gruplar, sayfa 176)
» guvenlik ayarlarini degistirme

Kullanici Yénetimi bolimund genigletmek icin oku tiklayin.

Kullanici Yonetimi

15/04/2020 11:21:02 AM © 0 Agurma/Olay Test Modu .
My|5|and “oteme Medy PSS S @

g Kullanici Yonetimi A
Korirol

Pansii

«El TAM AD KULLANICI ADI PAROLA GRUP DAHA FAZLA BILGI

Avatar admin YIS Administrator @ Daha fazla bilgi

Gorunumu

Em
Island

GorunGmi

i

Sistem Ginlikleri v
Tanlama
Sistem Ayarlan v
T
Ererieme. OUVenNlik Ayarlan v

+l||;i: IP Whitelist v

Ayarlar

Her kullanici, okuma ve yazma erigimi i¢in kullanici ayricaliklarini tanimlayan bir
gruba atanir. Erisim YOnetimi penceresini agmak igin Kullanici Yonetimi
bdélumunde Daha Fazla Bilgi'ye tiklatin. Bu pencere kullanilabilir gruplari
goruntuler ve ydneticinin grubun hangi panellere ve iglevlere erisebilecegini
secgmesine izin verir. Asagidaki sekle bakin.

Erigsim Yonetimi

Erigim Yonetimi X

é Y A% @ 1
Kontrol Paneli Avatar Gérinamu  Island Gérundmi Tanilama Enerji Izleme Ayarlar
Tam iglev Zorlama Modu Test Modu Okuma-Yazma

Yénetici Tam ~ Tam v Tam ~ Tam v Tam v Tam -
Otomasyon Muhendisi Tam v~ Tam v Tam v~ Tam ~ Tam v Tam -
Bakim Seviyesi 1 Tam ~ Tam v Tam v Tam v Tam v Tam v
Bakim Seviyesi 2 Tam v Tam v Tam v Tam v Tam v Tam 57
isleg Tam ~ Tam v Tam ~ Tam v Tam v Tam -

176

DOCA0270TR-01



OMT iglemleri TeSys island — Dijital Motor Yénetimi C6zumi

Her kullanici tirti igin agilir mendlerden, bu panel igin hangi haklari atayacaginizi
segin. Segenekler sunlardir:

* Yok
e Sinirh
+ Tam
Farkl kullanici tipleri icin segcenekleri segebilirsiniz:
* Yonetici
+ Otomasyon Mihendisi
+ Bakim Seviyesi 1
* Bakim Seviyesi 2
» Operator

Tam segimler tamamlandiginda, kapatmak igin Erisim YOnetimi penceresinin sol
Ustindeki X igaretini tiklayin.

Yeni Kullanici Ekleme
Yonetici, OMT'ye yeni bir kullanici ekleyebilir.
1. Kullanici Y6netimi boliminde yesil arti simgesine tiklayin. Kullanici Ekle

penceresi gorundar.

Kullanici Ekle

Add User

Tam Ad

Kullanici Adi

Parola

Administrator

Iptal Gonder

2. Yeni kullanici icin agagidaki bilgileri girin:

e Tam Ad
* Kullanici Adi
« Parola
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3. Agcilan meniden yeni kullaniclya atanacak grubu segin.
* Yonetici
» Otomasyon Muhendisi
* Bakim Seviyesi 1
+ Bakim Seviyesi 2
» Operator

Kullanici Ekle A¢ilir Meniisii

Add User

denemekullanan
denemekullanan
(IR XXX ]

Administrator
Automation Engineer

Maintenance L1 ]
Iptal Gonder

Maintenance L2

4. Gonder'e tiklayin.

Kullanici Bilgilerini Degistirme

Yoénetici her kullanici i¢in asagidaki bilgileri degistirebilir:
+ Tam Ad
* Kullanici Adi
» Parola
* Grup
1. Kullanici Yoénetimi penceresinde kullaniciyi bulun.
2. Gerekli degisiklikleri yapmak i¢in kullanicinin bilgilerine tiklayin.
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Kullanici Silme
Bir kullaniciyi silmek igin, Yonetici Segenekleri panelindeki Kullanici Yonetimi

bélimiine gidin. Silmek istediginiz kullanicinin en sagindaki siyah X isaretine
tiklayin.

Kullanici Silme

15/04/2020 10:55:32 AM © 0 AgtrmafOlay Test Modu
My|S|and SR

g Kullanici Yonetimi

Konitrol

Farel
«D TAM AD KULLANICI ADI PAROLA GRUP DAHA FAZLA BILGI
e admin ssssse Administrator @ Daha fazla bilgi
Grunumi
Test user testuserl ssecse Automation Engineer @ Daha fazla bilgi (<]

<l

Island
Gorunimi

Taniama

Sistem Gunlukleri .
T
Erajieme|  S1StEM Ayarian ~
+‘!:,_|l, Guvenlik Ayarlari 5
Ayartar IP Whitelist -
“Yonetici

Sistem Guvenligi

Sistemin glivenlik ayarlarini degistirmek igin:

1. Yonetici Segenekleri panelinde oka tiklayarak Guvenlik Ayarlari blGmanu
genigletin.

2. Istediginiz ayarlari degistirin.
3. Kaydet'e tiklayin.

Giuvenlik Ayarlarn

24/02/2020 13:29:08 PM @ 0 Actirma/Olay Test Modu =
M\/lsland D O Aam Sy Merhaba, admin  Oturumu Kapat @

% Kullanici Yonetimi v
s | Sistem Gunliikleri v
(.D Sistem Ayarlar v
Pivatar .
Gonimi | Givenlik Ayarlari A
ST

i Hesap Kilitlenme Siiresi: 1 minutes
Gonnumii

\zﬂ Etkin Olmama Suresi: 10 minutes
Tanilama

System Use Notification: Devre Disi Birak v

T

Enerii zleme System Use Message:
)
iptal Kaydet
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IP izin Listesi

IP izin Listesi, haberlesme modiili ile iletisim kurmasina izin verilen IP
adreslerinden olusan bir Erisim Kontrol Listesi (ACL) yapilandirmanizi saglar.

Sistemin IP izin Listesi ayarlarini etkinlestirmek ve diizenlemek igin asagidakileri
yapin:

1. Yonetici Segenekleri panelinde, oka tiklayarak IP izin Listesi'ni genisletin.
IP izin Listesi ayarini Etkinlestir'e degistirin.
Yeni bir IP adresi eklemek igin arti isaretine tiklayin.
IP Adresini ve A Maskesini girin.

o e

Kaydet'e tiklayin.

IP izin Listesi

] >
Poctar View « v

Bus Coupler will allow Modbus TCP and EtherNet/IP traffic only from IP address ranges allowlisted with this function

\Zﬂ enabled.

Dragriosmes IP Allowlisting Enable

IP ADDRESS NETMASK
192.168.1.0 255.255.255.0 o
Lh!.‘f 10.11.120 255.0.0.0 o
Seingg 10.10.10.2 255.255.255.255 o
10.64.156.0 255.255.255.240 (-]
N L

Sertifika Yoneticisi (Certificate Manager)

Certificate Manager, glivenlik sertifikasini TeSys island’a yapilandirmanizi
saglar.

Kullanici tarafindan saglanan sertifikalar sadece silinebilir. Sertifika silindiginde
TeSys island varsayilan olarak otomatik imzali sertifikayi atar.

Otomatik imzali sertifika silinemez ve yerine yalnizca kullanicinin sagladigi
sertifika gegebilir.
Sertifikay! yuklemek igin asagidaki islemleri gergeklestirin:

1. Admin Options panelinde, oka tiklayarak Certificate Manager’ni genisletin.

2. Upload Certificate penceresinde Choose File’e tiklayarak .p12 sertifikasini
segin.

3. Sertifika parolasini girin ve Submit’e tiklayin.
NOT:
» Parolasiz sertifikalar igin parola alanini bog birakin.

« HTTPS ile guvenli iletisimleri desteklemek igin sertifikanin, PC’nin internet
tarayicisindan i¢e aktarilmasi gerekmektedir.
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Certificate Manager

Upload Certificate

Cartificate File Choase File | Mo file chozen

Certificate =

Password Leave fiekd blark if emply password was
used locreate pld certificate file

B File i required 1o procesd
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Island’t Acma

Island't agmak igin:
1. Haberlesme modiilline 24 V eneriji verin.

Island iglem dncesi duruma girer. Island dnyutklemeyi bitirdikten ve tim ayarlar
uygulandiktan sonra, ¢alisma durumuna girer.

NOT: Dijital araglar kullanarak, islem éncesi ve ¢alisma durumlarinda Test
moduna girip ¢ikabilirsiniz.

2. PWR LED'in yandigini ve glciin geldigini ve island'in galistigini gosteren sabit
bir yesil 1sik gérintilendigini dogrulayin.

EtherNet/IP™ PROFINET® PROFIBUS®
Haberlesme Modiilii Haberlesme Modiilii Haberlesme Modiilii

TPRBCPFN

PSS TeSys
TPRBCPFB

TPRBCEIP
FTITS . TSy

0

>
n

()
=
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Island’t Kapatma

Haberlesme modulinin enerjisini kesmek igin:

1. Haberlesme modulinin 24 V baglantisini kaldirarak island'a giden yukari
akigli baglantiyi kesin.

2. Haberlesme modiilindeki PWR LED’inin kapali oldugunu dogrulayin.
Haberlesme modulinde enerji yokken asagidakiler gerceklesir:

« Tum gi¢ modulleri (standart starterler, SIL38 starterler ve gli¢ araylzi
moddilleri) ve 1/0 modulleri aygit Geri Dénme (Fallback) durumuna girer.

* TUm moddullerin enerijisi kesilir
« Tum kontaktorler agik duruma getirilir
* |/O modiillerinden tim ¢ikiglar sifira ayarlanir

38. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butlnligi Seviyesi).
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Modul LED'leri

Bu Kisimda Neler Var

Bu boélimde, TeSys™ island icin mevcut tim modullerin LED durumu
aciklanmaktadir.
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Haberlesme Modulu LED’leri

TPRBCEIP EtherNet/IP™ Haberlesme Modiilii LED’leri

LED Renk Durum Aciklama
ikili LED, Sari/Yesil
Sari Statik Sistem 6nyikleniyor.
Yesil Aclk isletim sistemi galigiyor.
PWR . -
Kapali Kapali Aygitin gu¢ kaynagi yok veya donanim galismiyor.
) Bul komutu verildikten sonra bagh haberlesme modlinin
San Statik (5 sn) tanimlanmasi. Diger LED davranisi 5 s igin gegersiz kilinir.
Sari Yanip sénuyor Sistem Zorlama Modu’nda.
ikili LED, Kirmizi/Yesil
Yesil Agik {59}Aygit calisiyor:{60} Aygit diizglin galigiyor.
Yesil Yanip sénuyor Beklemede: Aygit yapilandiriimadi.
ms Kirmizi Agik {61}Bliyik olay:{62} Aygit kurtarilamaz bir ana olay tespit etti.
Aygit gizimindeki isim: . L L o
Kugiik olay: Aygit kurtarilabilir bir kiiguk olay tespit etti.
coMmo Kirmizi Yanip sontiyor NOT: Hatali veya tutarsiz bir konfigiirasyon bir kiigiik
olaydir.
Kirmizi/Yesil Yanip sontyor {63}0n sinama:{64} Aygit acilis testi yapiyor.
Kapali Kapali Giic yok: Aygita gu¢ gelmiyor.
ikili LED, Kirmizi/Yesil
. Bagli: Aygitin en az bir kurulu baglantisi var (hatta mesaj
Yesil Acik yonlendiricisine).
Yesil Yanip séniiyor Zg?lantl yok: Aygitin kurulu baglantisi yok, ancak bir IP adresi
NS . . L o~
Kirmizi Acik tYeAI;;iee':tGim IP: Aygit IP adresinin zaten kullanimda oldugunu
Aygit gizimindeki isim: )
com 1 Baglanti zaman agimi: Bu aygiti hedefleyen baglantilardan biri
K Yanip séniivor veya daha fazlasi zaman asimina ugradi. Bu durum yalnizca
irmizi P Y zaman asimina ugramis tim baglantilar yeniden kurulursa veya
aygit sifirlanirsa temizlenir.
Kirmizi/Yesil Yanip sontyor {65}0n sinama:{66} Aygit acilis testi yapiyor.
Kapali Kapali kGiig yok, IP adresi yok: Aygitin bir IP adresi yoktur veya
apalidir.
LINK/RJ45 LED, Yesil
ETH ve TER Baglant Yesil Agik Aygit Ethernet agina bagli.
Noktalan Kapali Kapali Aygit Ethernet agina bagli {67}degil{68}.
ACT/RJ45 LED, Sari
EZEKZIZJER Baglant Sari Yanip sonuyor Aygit Ethernet cergeveleri gdnderiyor veya aliyor.
Siyah Kapali Dahili haberlesmeye baglanti yok.
BS/ERR Yanip sénen yesil COM ile agik Dahili haberlesmeye baglanti / iletisim var.
Sabit yesil Acik Dahili haberlegsmeye baglanti var.
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TPRBCPFN PROFINET® Haberlesme Modiilii LED’leri

LED Renk Durum Aciklama
ikili LED, Sari/Yesil
Sari Statik Sistem onyukleniyor.
Yesil Acik isletim sistemi galisiyor.
: o Haberlesme modulli, PROFINET agindan bir DCP sinyali
PWR Yesil Yanip soniyor (3 sn) komutu aldr.
Kapali Kapali Aygitin gi¢ kaynagi yok veya donanim galigmiyor.
. Bul komutu verildikten sonra bagl haberlesme modulinin
Sari Statik (5 sn) tanimlanmasi. Diger LED davranigi 5 s igin gegersiz kilinir.
Sari Yanip soniiyor Sistem Zorlama modunda.
ikili LED, Kirmizi/Yesil
SF Sistem, Buyik Olay Durumu Aktif (Bir tanilama alarminda sorun
Kirmizi Acik .. ; A
gostergesi) durumuna gegis yapiyor.
Aygit gizimindeki isim:
Kirmizi Yanip sénuyor (3 sn) DCP hizmeti baslatiliyor.
COMO
Kapall Kapall ?cl)(l;(blr sistem hatasi ve devam eden higbir DCP konfiglirasyonu
ikili LED, Kirmizi/Yesil
BF K Acik Konfiglirasyon yok; ya da diisliik hizli fiziksel baglanti; ya da
| Kirmizi ¢ fiziksel baglanti yok.
Aygit gizimindeki isim:
cOM 1 Kirmizi Yanip sénuyor Veri aligverigi yok.
Kapali Kapali —
LED, Yesil
LINK/RJ45 PFN ve
TER Baglanti Yesil Acik Aygit Ethernet agina bagli.
Noktalari
Kapali Kapali Aygit Ethernet agina bagl {69}degil{70}.
ACT/RJ45 LED, Sari
ZEE&EJER Baglanti Sari Yanip soniyor Aygit Ethernet cergeveleri gdonderiyor veya aliyor.
Siyah Kapali Dahili haberlesmeye baglanti yok.
BS/ERR Yanip s6nen yesil COMiile agik Dahili haberlesmeye baglanti / iletisim var.
Sabit yesil Acik Dahili haberlesmeye baglanti var.
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TPRBCPFB PROFIBUS® Haberlesme Modiilii LED’leri

LED Renk Durum Aciklama
ikili LED, Sari/Yesil
Sari Statik Sistem 6nyukleniyor.
Yesil Agik isletim sistemi galisiyor.
PWR . -
Kapali Kapali Aygitin gu¢ kaynagi yok veya donanim galismiyor.
. Bul komutu verildikten sonra bagdl haberlesme modulinin
San Statik (5 sn) tanimlanmasi. Diger LED davranisi 5 s icin gegersiz kilinir.
Sari Yanip sénuyor Sistem Zorlama modunda.
ikili LED, Kirmizi/Yesil
Yesil Agik {71}Aygit calisiyor:{72} Aygit dizgln galigiyor.
Yesil Yanip sénuyor Beklemede: Aygit yapilandiriimadi.
ms Kirmizi Agik {73}Bliyik olay:{74} Aygit kurtarilamaz bir ana olay tespit etti.
Aygit gizimindeki isim: . L . L
Kugiik olay: Aygit kurtarilabilir bir kiiguk olay tespit etti.
comMmo Kirmizi Yanip sonlyor NOT: Hatali veya tutarsiz bir konfigiirasyon bir kiigiik
olaydir.
Kirmizi/Yesil Yanip sontyor {75}0n sinama:{76} Aygit agilis testi yapiyor.
Kapali Kapali Giic yok: Aygita gu¢ gelmiyor.
ikili LED, Kirmizi/Yesil
Yesil Agik Dongusel iletigim.
COM
Yanip sénuyor T -
Aygit gizimindeki isim: Kirmizi (dongiisel) lletisim yok—baglanti hatasi.
COM 1 Yanip soéniyor - . .
Kirmizi (déngiisel olmayan) Konfiglre edilmemis.
Kapali Kapal —
LED, Yesil
LINK/RJ45 TER . - -
Baglanti Noktasi Yesil Agik Aygit Ethernet agina bagli.
Kapali Kapali Aygit Ethernet agina bagl {77}degil{78}.
ACT/RJ45 LED, Sari
TER Baglanti Noktasi | Sari Yanip sénuyor Aygit Ethernet gergeveleri génderiyor veya aliyor.
Siyah Kapali Dahili haberlesmeye baglanti yok.
BS/ERR Yanip s6nen yesil COM ile aclk Dahili haberlesmeye baglanti / iletisim var.
Sabit yesil Acik Dahili haberlesmeye baglanti var.

SD Kart i¢cin LED Gostergesi

LED renk durumu (Yesil/Kirmizi)

Sistem durumu

Aciklama

Sabit Kapali Yok Sistem guicl kapal.

S oan L Hafiza kartindaki FDR igin kullanilan veri dosyalar, aygittaki veri
Yesil, Sirekli Agik Normal dosyalariyla aynidir.
Yesil, Yanip Sénen Veri aligverisi SD karttaki verileri okuyun veya SD karta veri yazin.

Kirmizi, Yanip Sénen

Alarm—SD Kart Olayi

Hafiza kartindaki FDR icin kullanilan veri dosyalari,
glincellemeden sonra aygittaki veri dosyalariyla ayni degildir.
SD kart okunamiyor veya SD karta yazilamiyor ya da SD kart
yok.

Kirmizi, Sirekli Agik

Kuguk olay

SD kartta 2 proje dosyasi var.
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Starter'lar ve Gug¢ Arayuzu Modulleri (PIM)

Aygit Durumu, haberlesme modili digindaki tim TeSys island moddillerinde

ustteki LED'dir.
Aygit Durum LED'i

Gosterge Durumu Ozet Aciklama
. . LED'lerin galigtigini gsteren

Tek Yanip So6nen Yesil/Kirmizi LED Tanilama gérsel gosterge.

Sabit Kapali Kapali Modiile eneriji gitmiyor.

Sabit Kirmizi Aygitta Buylk Olay Dahili aygit olayi.
Algilama, adresleme, bellenim

Yanip Sénen Kirmizi Hazir Degil glncellemesi, Aygit Kigiik
Olay vb.

. . Modul hazirdir ve kontaktor
Sabit Yesil Hazir, Kapal anahtari kapalidir.
Yanip Sénen Yesil Hazir, Agik Modul hazirdir ve kontaktor

anahtar agiktir.

YUk Durumu, starter ve PIM'lerdeki ikinci LED'dir.

Yik Durumu LED'i

Gosterge Durumu

Ozet

Aciklama

Tek Yanip Sénen Yesil/Kirmizi

LED Tanilama

LED'lerin galigtigini gsteren
gorsel gosterge.

Sabit Kapali

Kapali/Hazir Degil

Module enerji gelmiyor veya
hazir degil.

Yanip Sénen Yesil/Kirmizi

Test modu

Sistem Test durumu aktif.

Sabit Kirmizi

Koruma Agtirma

Avatar Koruma Agtirmasi.

Yanip Sénen Kirmizi

Koruma Alarmi

Avatar Koruma Alarmi.

Yanip Sénen Yesil

Yukari Akis Voltaji

Yukari akis voltaj varligi tespit
edilmedi.

Sabit Yesil

Normal

Yuk normal kosullarda
calisiyor.
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Voltaj Arayuz Modulu (VIM)

Aygit Durumu, haberlesme modili disindaki tim TeSys island modullerinde
ustteki LED'dir.

Aygit Durum LED'i

Gosterge Durumu Ozet Aciklama
. . LED'lerin galigtigini gsteren
Tek Yanip Sonen Yesil/Kirmizi LED Tanilama gorsel gésterge.
Sabit Kapali Kapali Modiile eneriji gitmiyor.
Sabit Kirmizi Aygitta Buylk Olay Dahili aygit olayi.
Algilama, adresleme, bellenim
Yanip Sénen Kirmizi Hazir Degil glincellemesi, Aygit Kiiglik
Olay vb.
Sabit Yesil Hazir Moddl hazir.
Voltaj Durumu, VIM'deki ikinci LED'dir.
Voltaj Durum LED'i
Gosterge Durumu Ozet Aciklama
. . LED'lerin galistigini gosteren
Tek Yanip Sénen Yesil/Kirmizi LED Tanilama gorsel gosterge.
Sabit Kapali Kapali Moddle enerji gelmiyor veya

hazir degil.

Yanip Soénen Yesil

Hazir, Voltaj Yok

Hazir, voltaj tespit edilmedi.

Sabit Yesil

Hazir, Voltaj Var

Hazir, voltaj tespit edildi.
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SIL Arayiizii Modiilii (SIM)

NOT: IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Batinligu
Seviyesi).

Aygit Durumu, haberlesme moduli digindaki tim TeSys island moddillerinde
ustteki LED'dir.

Aygit Durum LED'i

Gosterge Durumu Ozet Aciklama

LED'lerin ¢alistigini gésteren

Tek Yanip Sonen Yesil/Kirmizi LED Tanilama gorsel gosterge.

Sabit Kapali Kapali Modiile eneriji gitmiyor.
Sabit Kirmizi Aygitta Buylk Olay Dahili aygit olayi.
Algilama, adresleme, bellenim
Yanip Sénen Kirmizi Hazir Degil glncellemesi, Aygit Kiguk
Olay vb.
Sabit Yesil Hazir Moddul hazir.

SIL Durum LED'i

Gosterge Durumu Aciklama

Tek Yanip Sonen Yesil/Kirmizi LED'lerin galistigini gésteren gorsel gosterge.
Sabit Kapali Moddile enerji gelmiyor veya hazir degil.

Sabit Yesil SIL Grubu Durdurma komutu yok.

Basarili SIL Grubu Durdurma komutu, heniiz SIL Durdurma

Yanip Sonen Yesil Durumunda degil.

Basarili SIL Grubu Durdurma komutu, ancak bir kablolama

Yanip Sonen Kirmizi sorununun gostergesi. SIL Durdurma Durumuna ulasildi.

Basaril SIL Grubu Durdurma komutu. SIL Durdurma Durumuna

Sabit Kirmizi ulasildi.
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Dijital /O Modiilii (DIOM)

Aygit Durumu, haberlesme modili disindaki tim TeSys island modullerinde
ustteki LED'dir.

Aygit Durum LED'i

Gosterge Durumu Ozet Aciklama
. . LED'lerin galigtigini gsteren
Tek Yanip Sonen Yesil/Kirmizi LED Tanilama gorsel gésterge.
Sabit Kapali Kapali Modiile eneriji gitmiyor.
Sabit Kirmizi Aygitta Buylk Olay Dahili aygit olayi.
Algilama, adresleme, bellenim
Yanip Sénen Kirmizi Hazir Degil glincellemesi, Aygit Kiiglik
Olay vb.
Sabit Yesil Hazir Moddl hazir.
DIOM Durum LED'leri
Gosterge Durumu Ozet Aciklama
. .. . LED'lerin galigtigini gosteren
Tekli Yanip Sénen Yesil LED Tanilama gérsel gésterge.
Sabit Kapali Kapali Modiile enerji gitmiyor.
Algilama, adresleme, bellenim
Sabit Kapali Hazir Degil glincellemesi, Aygit Kiiglik
Olay vb.
Sabit Kapali 1/0 kanali etkin degil Hazir ve 1/0O kanali etkin degil.
Sabit Yesil I/0 kanali etkin Hazir ve 1/0 kanali etkin.
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Analog I/0 Modulu (AIOM)

ustteki LED'dir.

Aygit Durum LED'i

Aygit Durumu, haberlesme modili digindaki tim TeSys island moddillerinde

Gosterge Durumu Ozet Aciklama
. . LED'lerin galigtigini gsteren

Tek Yanip So6nen Yesil/Kirmizi LED Tanilama gérsel gosterge.

Sabit Kapali Kapali Modiile eneriji gitmiyor.

Sabit Kirmizi Aygitta Buylk Olay Dahili aygit olayi.
Algilama, adresleme, bellenim

Yanip Sénen Kirmizi Hazir Degil glncellemesi, Aygit Kigiik
Olay vb.

Sabit Yesil Hazir Moddul hazir.
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Yazilim Surumunu Haberlesme Moduliunde

Guncelleme

Micro SD kart kullanarak haberlesme modiiliinde yazilim strimini giincellemek
icin bu proseduri kullanin.

NOT: Sirim notlarina bakarak yeni yazilim striminin mevcut islev blogu
kitiphaneleri ya da DTM konfiglrasyonlari ile uyumlulugunu kontrol edin.
Blylk yazilim strimi gincellemelerinde, konfiglirasyonu ve DTM'yi
Schneider Electric web sitesinden giincellemeniz gerekebilir.

. Yazihm strimdnu yerel bilgisayariniza indirin. Yazilim sturdm bir .SEDP

dosyasi olarak verilir.

. Micro SD karti bilgisayariniza takin.
. Micro SD kart Gizerinde giincelleme adli yeni bir klasér olusturun. Giincelleme

klasorind agin.

. Glincelleme klasorinln iginde, dlvpkg adl yeni bir klasor olusturun. divpkg

klasorina agin.

. Bilgisayarinizdaki .SEDP dosyasini micro SD kart tizerinde asagidaki konuma

aktarin:
glincelleme/dlvpkg/xxxxxxx.SEDP

. Micro SD karti bilgisayarinizdan ¢ikarin ve haberlesme moddiliine takin.

Haberlesme modill yazilim strimunu baslatir ve yaklasik iki dakika iginde
otomatik olarak yeniden baglatir.
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Aygit Degistirme
Bu Kisimda Neler Var

Bu bélimde TeSys™ island icin aygit degistirme aciklanmaktadir.
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Haberlesme Modulunu Degistirme

Micro SD Kart

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK TEHLIKESI

Bu cihaz Gizerinde ya da iginde ¢alismadan 6nce tim glicu kapatin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Haberlesme modulini yalnizca ayni referans numarasina (TPRBCEIP) sahip
baska bir haberlesme modullyle degistirebilirsiniz. Ethernet agindaki yedek
haberlesme modullnu orijinal ayarlarla ayni sekilde yapilandirmaniz gerekir.

Yeni haberlesme modulinin ayarlarini yapilandirmak igin Gi¢ segenek vardir:
* Micro SD kart

Island'in konfiglirasyonu gikarilabilir bir mikro SD karta kaydedilmisse, kart
yeni haberlesme moduline yerlestirin.

 FDR sunucusu

Bir micro SD kart mevcut degilse veya okunamiyor veya yazilamiyorsa, FDR
ve Schneider Electric™ PLC'yi kullanarak island konfiglirasyonunu yedek
haberlesme modiiliine yukleyin.

» SoMove proje dosyasi

Onceki segeneklerin 6n kosullari yerine getiriimezse, haberlesme moduliiniin
yapilandirilmis ayarlarini bir SoMove proje dosyasina kaydedin. Ardindan,
konfigurasyonu degisim haberlesme modiliine aktarmak icin SoMove
yazilimini TeSys island DTM ile kullanin.

Haberlesme modulini degistirmeden énce asagidakileri dikkate alin:
* Yerine konacak aygit, orijinal ile ayni model mi?
* Micro SD kart var mi?

» PLC markasi Schneider Electric ise, FDR sunucu islevi etkinlestiriimis ve
ayarlanmig m?

» Konfiglirasyon i¢in bir SoMove projesi mevcut mu?

Mevcut haberlesme moduline takil bir micro SD kart varsa, haberlesme moduluni
degistirmek icin bu segenegi kullanin.

Onkosul: Bu segenek yalnizca verileri bir micro SD Kartta saklanan (yani,
degistirilen Haberlesme Moduliinln Gzerindeki SD Kart gorsel gostergesi Yesil,
Sabit Agik durumda) bir haberlesme moduliini degistirmek icin kullanilabilir.

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK TEHLIKESI

Bu cihaz tUizerinde ya da iginde ¢alismadan 6nce tim glcu kapatin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Island'in tim gucinu kesin.
Micro SD karti mevcut haberlesme modiuliinden ¢ikarin.
Micro SD karti degistirilecek haberlesme modiiliine takin.

oD~

Mevcut haberlesme moduliini DIN rayindan ¢ikarin ve TeSys island Kurulum
Kilavuzundaki Haberlesme Modulunt Takma, sayfa 101 bélimunde yer alan
talimatlari uygulayarak yeni modulini takin.
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5. Island'in guclni agarak dnyukleme iglemini baslatin. Island'in ¢calisma
durumuna girdigini belirtecek sekilde yesile donene kadar, haberlesme
modulindeki LED'leri g6zlemleyin. Onyukleme islemi yaklasik iki dakika surer.

FDR Sunucusu

On Gereklilikler:
* PLC, Schneider Electric™ marka olmalidir.
* FDR sunucusu PLC'de kurulu olmalidir.
+ Ethernet Servisleri FDR ayarlari, TeSys island DTM'de etkin olmahdir

NOT: Bu segenek yalnizca micro SD kart kullaniimadiginda veya SD Kart
okunamadiginda ya da yazilamadidinda onerilir.

ELEKTRIK CGARPMASI, PATLAMA VEYA ARK TEHLIKESI

Bu cihaz tzerinde ya da i¢inde ¢alismadan 6nce tim gucu kapatin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Mevcut kurulumda yalnizca haberlesme modulinG degistirirken, haberlesme
modulini dogrudan degistirebilirsiniz. Bunun igin mevcut haberlesme modiliinden
bilgileri almak igin OMT'yi kullanmak ya da bilgileri yeni takilan haberlesme
moduline girmek gerekli degildir. Yalnizca haberlesme modulinid degistirirken,
Adim 1, 2 ve 6 gerekli degildir.

1. Ag Adini almak igin mevcut haberlesme moduliine OMT {izerinden baglanin.
a. Ayarlar simgesine tiklayin.
b. Sistem avatarina tiklayin.
c. Fieldbus Ayarlari'na tiklayin.

27/08/2019 10:14:12 AM © 0 ActirmalOlay Test Modu
TAM KONTROL ¥ 0 Alarm Zorlama Modu

g AvSystem01

Kontrol

Paneli

AvOneDire
q (@ ogpenieeds FIELDBUS AYARLARI
atar &
oo (& oD
i, FeRiotaloo IP Adresi: 192.168.1.134

ST

- Alt AG: 255.255.0.0
Gorunumi

\61 Ag Gegidi: 0.0.0.0

Taniama IPv6 Adresi: fe80:0000:0000:0000:a8bb:ccff:fedd:ee05
@ IP Modu: Sabit Adres
Enerj izlem:

Ag Adi: TeSysisland_EE05

FDR AYARLARI

VOLTAJ AYARLARI

SISTEM AYARLARI
iptal Kaydet

2. Mevcut haberlesme modiilinin Ag Adini alin. Degistirilecek haberlesme
modulind yapilandirirken buna ihtiyaciniz olacaktir.

3. Island'in tim gucind kesin.

4. Mevcut haberlesme modulinid DIN rayindan ¢ikarin ve TeSys island Kurulum
Kilavuzundaki Haberlesme Moduluni Takma, sayfa 101 boliminde yer alan
talimatlari uygulayarak yeni modulind takin.
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. Island'in guciinu acarak ényukleme islemini baglatin. Island'in calisma
durumuna girdigini belirtecek sekilde yesile donene kadar, LED'leri
g6zlemleyin. Onyukleme islemi yaklasik iki dakika sUrer.

6. OMT uzerinden baglanin ve yeni haberlesme modulinin Ag Adini asagidaki
gibi ayarlayin:

a. Ayarlar simgesine tiklayin.
b. Sistem avatarina tiklayin.
c. Fieldbus Ayarlari'na tiklayin

Mylsland 27/08/2019 10:14:12 AM © 0 ActmalOlay : e Ve BomeReE (o)

AM KONTROL t 0 Alarm

PANEEEE  AySystemO1l

Sistem

Panel

q (3 AvoreDirectio @, EIELDBUS AYARLARI A
Gy (3 = @

. ARaelioos; 88 IP Adresi: 192.168.1.134

L0

- Alt Ag: 255.255.0.0
Gorunumi

\Zﬂ A Gegidi: 0.0.0.0

Tanlama IPv6 Adresi: fe80:0000:0000:0000:a8bb:ccff:fedd:ee05
@ IP Modu: Sabit Adres
Eneriilzleme

Ag Adi: TeSysisland_EEO5

e FDR AYARLARI "2

VOLTAJ AYARLARI v
P

SISTEM AYARLARI v
iptal Kaydet

. Haberlesme modilinin Ag Adini girin. Bu, degistirilen haberlesme

moduline atanan Ag Adi ile ayni olmalidir.

. Kaydet'e tiklayin.
f. Kontrol Paneli simgesine tiklayin.

. Sistemi Yeniden Baslat’a tiklayin. Bir iletisim kutusu gériintilenir. Devam
etmeden Once belirtilen dnlemleri alin.

UNINTEMDED EQUIFMENT CFERATION

The Restart function will restar tha island and attermgt 1o resel System
Minor Events, Verify that restarting the island will nat result in unsafe

conditions.

Failure to follow these instructions can result in death,

sarious injury or equipment damage.

Conlinua?

Cance (]
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7.

Island'in 6nytkleme islemini baglatarak sistemi yeniden baslatmak igin
Tamam'i tiklayin. Island'in ¢alisma durumuna girdigini belirtecek sekilde yesile
dénene kadar, haberlesme moduliindeki LED'leri g6zlemleyin. Sistemin
yeniden baglatiimasi tamamlandiginda IP adresi ve ag gecerli olacaktir.
Onylikleme islemi yaklasik iki dakika sirer.

SoMove™ Proje Dosyasi

Calisan bir micro SD kart mevcut olmadiginda ve FDR bir segenek olmadiginda,
haberlesme modulinu degdistirmek icin bu secenedi kullanin.

Onkosul: TeSys island DTM kullanilarak, yedek haberlesme modiiliine bir
SoMove proje dosyasi yuklenebilir.

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK TEHLIKESI

Bu cihaz tizerinde ya da iginde ¢alismadan 6nce tim glcu kapatin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

1. Island'in tim glictini kesin.

Takiliysa, micro SD karti mevcut haberlesme modulinden gikarin.

3. Micro SD karti kenara koyun. Yedek haberlesme modiiliiniin igcine micro SD

kart takmayin.

Mevcut haberlesme modulinu DIN rayindan ¢ikarin ve TeSys™ jsland
Kurulum Kilavuzundaki “Haberlesme Moduilini Takma” bélimunde yer alan
talimatlari uygulayarak yeni modulind takin.

Island'in glicind agarak ényukleme islemini baslatin. Island'in galisma
durumuna girdigini belirtecek sekilde yesile donene kadar, LED'leri
g6zlemleyin. Onyukleme islemi yaklasik iki dakika surer.

Island'a TeSys island DTM ile baglanin ve SoMove proje dosyasini agagidaki
gibi yikleyin:

a. TeSys island DTM'yi baslatin.

b. Island’a baglanin.

c. Cihaza Depola’ya tiklayin.

d

. Bilgisayardan haberlesme moduline ylklemek istediginiz proje dosyasini
segin.
NOT: TeSys island DTM, proje dosyasini yikleme siirecinin bir
pargasi olarak island'l yeniden baslatmaya zorlar. Island'in ¢alisma
durumuna girdigini belirtecek sekilde yesile donene kadar, LED'leri
gbézlemleyin. Onyiikleme islemi yaklasik iki dakika siirer.
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Modul Degistirme

Bu bélimde, haberlesme modiili digindaki tim TeSys™ island moddillerini
degistirme talimatlari yer alir:

+ standart ve SIL3® starterler
« glg arayuzi modulleri

» SIL araylzi modiilleri

* voltaj araylzt moduilleri

+ dijital I/O moddilleri

» analog I/O moddilleri

NOT: Orijinal aygit ve yerine konacak aygit ayn! ticari referans numarasina
sahip olmalidir.

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK TEHLIKESI

Bu cihaz tGizerinde ya da iginde ¢alismadan 6nce tim glicu kapatin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

1. Island'in tm guicinu kesin.
2. Mevcut modili DIN rayindan gikarin.

NOT: iki hiz, iki yén veya Y/U starter'lari degistirirken, bitisik starter'i de
cikarin. Ardindan, starter'lari baglamak icin kullanilan aksesuarlari gikarin;
bdylece aksesuarlar degisim modilini takmak igin tekrar kullanilabilir.

3. Degisim modulinu TeSys island Kurulum Kilavuzundaki talimatlara gore
kurun:

» Standart Starterlerin ve SIL Starterlerin Takilmasi
» Glg Arayiizii Mod(illerinin (PIM) DIN Rayina Takilmasi
» I/O ve Arayiiz Modlillerinin DIN Rayina Takiimasi

NOT: iki hizli, iki yonlii veya Y/U starter'lari degistirirken, modiilleri DIN
rayina takmadan 6nce degisen starter'l bitisik starter'a baglamak igin
gerekli aksesuarlari takin.

4. Island'a 24 Vdc gug¢ uygulayin.
NOT: Bu asamada sebeke elektrigini uygulamayin.
5. Aygitin diizgiin galistigini dogrulamak igin Test modunu kullanin.

6. Island'in giicini agarak ényukleme iglemini baslatin. Island'in ¢alisma
durumuna girdigini belirtecek sekilde yesile donene kadar, LED'leri
g6zlemleyin. Onyukleme iglemi yaklagsik iki dakika surer.

39. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butlnligi Seviyesi).
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Alarmlar ve Olaylar
Bu Kisimda Neler Var

Bu bélimde, karsilasabilecediniz genel alarmlar ve olaylar ve olasi dizeltici
faaliyetler listelenmektedir.
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Alarmlar — Duzeltici Faaliyetler

Alarmlar sizi island ile ilgili olasi sorunlar hakkinda bilgilendirir. Avatari veya
island'in durumunu etkilemezler. Asagida, ¢alisma sirasinda karsilasabileceginiz
olasi dahili olaylar ve koruma alarmlari verilmistir.

NOT: Sistemdeki alarmlarin nedenini belirlemek i¢in Olay Gunligu'nd kullanin.

Dahili Olaylar

Calisma sirasinda karsilasabileceginiz olasi dahili olaylar sunlardir:

Varhik Alarmi
Bu alarm asagidaki kosullar altinda tetiklenir:

» Island lzerinde bir starter ya da SIL40 starterin Kontaktér Déngdisti
Sayisi degeri aygitin Smrindn %90’ 1in1 gectiginde (kullanim kategorisi,
voltaj ve FLA ayari dahil olmak tzere birden fazla faktérin birlikte
kullaniimasiyla hesaplandigdi sekilde)

» Island Gzerinde SIL arayiz moduli (SIM) igin Ayna Réle Calisma
Sayisi, aygit Smrinun %90'ina esit veya daha fazla oldugunda
(100.000)

Duzeltici Faaliyet:

Her aygit icin aygit tanilamay! kontrol edin. Alarmi tetikleyen,
galisma sayisi en yuksek olandir. Degistirmek igin bakim
planlayin.

Aygit Sicakhigi Esigi Alarmi

Aygit sicakliklari dahili sicakliklar okunarak izlenir. Dahili sicaklik degeri
tanimlanmis esigini astiginda, aygit icin dahili sicaklik alarmi tetiklenir.

Duzeltici Faaliyet:

Ekipman tasariminin, trln igin ortam sicakhgdi gereksinimlerini
karsiladigini dogrulayin. Island glictiini kapatip agin. Gicu
kapatip agmak alarmi silmede basarisiz olursa aygiti degistirin.

CPU Yiik Alarmi
Aygittan okunan CPU yuki %60'l astiginda tetiklenir.

Duzeltici Faaliyet:

Glicu acip kapatin. Alarm halen mevcutsa, bir sonraki destek
seviyesine bagvurun. Aygitin degistirilmesi gerekebilir.

40. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butiinlugu Seviyesi).
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Avatar Alarmi
Avatar icindeki bir aygit agsagidaki gibi bir dahili olay yasamistir:
+ lletisim Olay!
 AFE iletisim Kaybi
+ Kontrol Voltaji Aralik Disinda
+ DAC Dahili iletisim Kaybi
» DAC Sicaklik Siniri Gegti
+ DAC Cikisi Olayi

Diizeltici Faaliyet:

Guci agip kapatin. Alarm halen mevcutsa, bir sonraki destek
seviyesine basvurun. Aygitin degistiriimesi gerekebilir.

Aygit Verileri Glincellenmedi Alarmi
Aygitlar arasindaki iletisimde potansiyel bozulma oldugunu gésterir.
Diizeltici Faaliyet:

Ekipman kurulumunda tim montaj kurallarina uyuldugunu
dogrulayin.

Denetim Kaydi Kapasitesi Alarmi

izin verilen denetim kayit sayisina ulagilmistir.

Avatar Korumasi Alarmlari

Bir avatar korumasi alarmi, daha az ciddi, ancak yine de istenmeyen bir ¢calisma
durumudur. Bu alarm, sorunlu bir durumun ortaya ¢ikmasini énlemek igin dizeltici
bir faaliyetin gerekli olabilecegini gosterir. Cézilmezse, alarm bir agtirma
durumuna neden olabilir. Alarmla ilgili parametreler cogu koruma iglevi igin
yapilandirilabilir.

Termik Asin Yiik Alarmi

Termik Asin Yik koruma iglevi, giris olarak faz akimlarini kullanan bir motor
termik modeline dayanir. Etkinlestirildiginde, kullanilan motor kapasitesi
Asirt Yk Alarm Seviyesi parametresinde ayarlanan ylizdeyi astiginda, bu
islev bir alarm tetikler.

Sikisma Alarmi

Sikisma korumasi islevi, Calisma durumu sirasinda bir motorun ne zaman
sikistigini tespit eder, ve ya durur ya da aniden asiri ylklenir ve asiri akim
ceker. Etkinlestirildiginde, maksimum faz akimi (Imaks) belirtilen Sikisma
Alarm Seviyesi parametre degerini astiginda bu islev bir alarm tetikler.

Dusik Akim Alarmi

Dusuk Akim koruma islevi, Calisma durumu sirasinda beklenmeyen disiik
akim tiketimi algilar. Bu durum tipik olarak, serbest ve ylksiuz ¢aligan
motorlarla (6rnegin bir tahrik kayisi veya mil kiriimissa) iliskilidir.
Etkinlestirildiginde, ortalama faz akimi belirtilen Distk Akim Alarm Duizeyi
parametre degerinin altinda oldugunda bu islev bir alarm tetikler.

202 DOCA0270TR-01



TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zUmu

Asirt Akim Alarmi

Asiri Akim Alarmi etkin olan Avatarlar, maksimum faz akimi motorun
Calisma durumundaki Asirt Akim Alarm Dizeyini asiyorsa, Asirt AKim
Alarmi sinyali verir.

Faz Dengesizligi Alarmi

Gegerli Faz Dengesizligi koruma islevi yalniz G¢ fazl sistemler igin
gecerlidir. Etkinlestirildiginde, gecerli faz dengesizligi belirtilen Gegerli Faz
Dengesizligi Alarm Duizeyi parametre degerini astiginda bu islev bir alarmi
tetikler.

Topraklama Akimi Alarmi

Topraklama Akimi Algilama koruma islevi, elektrikli bir iletken ile toprak
veya ekipman gergevesi arasindaki temasi belirten topraklama akimlarini
algilar. Etkinlestirildiginde, topraklama akimi belirtilen Topraklama Akimi
Alarmi Duzeyi parametre degerini astiginda bu iglev bir alarm tetikler.

Motor Asiri Isinmasi Alarmi

Motor Asiri Isinmasi korumasi islevi, yalnizca Sicaklik Sensori Mevcut
parametresi etkinlestiriimis avatarlarda kullanilabilir. Bu avatarlar, korunan
motorla iligkili bir sicaklik sensdriinden gelen sicaklik girisine bagh bir
analog I/0 modulini igerir. Etkinlestirildiginde, motor sicakligi Asiri Isinma
Alarmi parametresinde ayarlanan ylzdeyi astiginda, bu islev bir alarm
tetikler.
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Kucguk Olaylar — Duzeltici Faaliyetler

Island bir kiiglk olayla karsilastiginda:

» Fieldbus ve servis baglanti noktalari aktif kalir.

* Yalniz Sistem avatari etkindir.

» Tum gig modilleri ve 1/O modiilleri, aygit Geri Cekilme durumundadir.

« Otomatik olarak kurtarilmayan bir kiiglk olay durumundan ¢ikmak icin, sistem
sifilama, yeniden baslatma veya kontrol glicii agma/kapatma dongustu
gereklidir. Sistem sifirlama komutu, TeSys™ island DTM'den, OMT'den veya
PLC'den manuel olarak verilebilir.

Asagidaki senaryolar island'in bir kiiglik olayla kargilagsmasina neden olur:

Kiiglik Olaylar ve Diizeltici Faaliyetleri

Kiigiik Olay

Tanilama

Diizeltici Faaliyet

Topoloji uyugsmazhgi

Aktif icerik dosyasindaki island
konfiglirasyonu, island'in kesfedilen
topolojisiyle eslesmiyor

Dogru konfiglirasyonu belirleyin ve konfiglrasyonu fiziksel
donanimla hizalayin

OMT ve DTM, topolojiyi karsilastirmak i¢in tanilama
gorinudmlerinde bir karsilastirma islevine sahiptir.
Asagidakilerden birini yapin:

+ Sistem Sifirlama

+ Sistemi Yeniden Baglatma

» Kontrol glicii agma/kapatma

Island komutunu kapatin

Island, island"t Kapat komutunu aldi

Cok fazla modul

Island'da tespit edilen fiziksel moddl sayisi,
izin verilen maksimum sinirin (21) Ustiinde

1. Gucu kapatin

2. Maksimum 21 zorunlulugunu karsilamak igin modiilleri
cikarin

3. Gictl agin

Island'da modiil yok

Island tzerinde kurulu fiziksel modul yok

Island tzerindeki moduillerin kurulumunu tamamlayin

Kontrol voltaji %120

Voltaj, izin verilen sureden daha uzun slre
%120'nin Gzerindeydi

Glg kaynagi voltajinin aralik dahilinde oldugunu dogrulayin

Yazilim giincellemesi
basarisiz

Art arda (i¢ denemeden sonra aygita
yazilim indirilmesi basarisiz oldu

* Mevcut en yeni yazihm sirimini kontrol edin
* Destek birimine ulasin

Ozet dosya biitiinliik
kontroll

Konfiglirasyon dosyasinda bozulma tespit
edildi

« Island'a yeni bir konfiglirasyon dosyasi indirin
*  Micro SD kartin dogru ¢alistigini dogrulayin

Baglam dosyasi bitiinlik
kontrolii

Konfiglirasyon dosyasinda bozulma tespit
edildi

» Island'a yeni bir konfigiirasyon dosyasi indirin
*  Micro SD kartin dogru galistigini dogrulayin

Avatar ayarlari dosya
bltlinltigu kontrolt

Konfiglirasyon dosyasinda bozulma tespit
edildi

» Island'a yeni bir konfigiirasyon dosyasi indirin
*  Micro SD kartin dogru galistigini dogrulayin

Avatar ayarlari dosyasi
hatali bigimlendirildi

Konfiglirasyon dosyasinda bozulma tespit
edildi

» Island'a yeni bir konfigiirasyon dosyasi indirin
*  Micro SD kartin dogru galistigini dogrulayin

Etkin proje dosyasi yok

Haberlesme Modulu etkin bir proje dosyasi
ile yapilandiriimamig

Muhendislik araglarini kullanarak Haberlesme Moduliuni
yapilandirin

Voltaj beslemesi araligi

Yeterli voltaj beslemesi oldugunu dogrulayin

TeSys island'i galistirmak igin voltaj beslemesi 20,7 V'den
yuksek olmalidir.
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Buyuk Olaylar — Duzeltici Faaliyetler

Island bir blyuk olayla karsilastiginda:
» Fieldbus ve servis baglanti noktalari aktif degildir.
« Sistem avatari dahil hi¢bir avatar etkin degildir.
» Tum gu¢ modilleri ve I/O modiilleri, aygit Geri Cekilme durumundadir.
« Bir buyuk olay durumundan ¢ikmak icin kontrol glict déngusu gerekir.
Asagidaki senaryolar island'in bir buyuk olayla karsilasmasina neden olur:

Biiyiik Olay Tanilama Diizeltici Faaliyet

Voltaj, izin verilen stireden
daha uzun siire %150'nin
Uzerindeydi

Kontrol Voltaji %
150'yi aglyor

Gug kaynag! voltajinin aralik dahilinde
oldugunu dogrulayin.

Kontrol voltaji 2 sn Voltaj, izin verilen sure olan art Giig kaynag voltajinin aralik dahilinde

boyunca %120'yi arda 2 saniyeden daha uzun o o

aglyor slire %120'nin Uzerindeydi oldugunu dogrulayin.

Haberlesme LED kirmizi ve Fieldbus Giicii kapatip acin. Sorun devam ederse
Moduld Dahili Aygit | iletisimi Haberlegme bir sonraFI)(i dzstgk i(ademesine ba vurun’
Olayi Moduliinde galismiyor ¥ :
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Sistem Gunlukleri

Bu Kisimda Neler Var

TeSys island iki gunlik dosyasi tutar:

+ Sistemin normal galismasiyla ilgili sistem olay gunligu

» Guvenlikle ilgili denetim gunliga
Ayni anda gergeklesen birden fazla olay (6rnegin, yik kapatildiginda ayni anda
silinen alarmlar) ayri olaylar olarak kaydedilir. Es zamanli olarak birden fazla olayin
kaydedildigi sira icin herhangi bir kisittama veya tercih yoktur.
Sistem glnlUklerini goéruntilemek igin:

1. Kullanici Yonetimi panelini tiklayin.

2. Sistem Giinliikleri penceresini genisletin.

7/08/2019 10:21:34 AM a 0 .
MylSland - i ey Merhaba, admin  Oturumu Kapat @

g Kullanici Yonetimi

Sistem GunlUkleri

Gegerli siriminu indirin: Olay Gunluga Denetim Ginliga

Veri Giinligi Harici Aragla indirilsin Mi?: KAPALI ACIK

nnnnnnnnn

\Zﬂ iptal Kaydet

Tanilama

Enerjiizieme

T

Ayartar

HEl

Sistem Avyarlan

Olay giinliiguniin veya Denetim giinliigiiniin gegerli sirimind indirebilirsiniz.
+ Olay gunlugu, hata ayiklama icin kullanilacak olaylari igeren bir .csv
dosyasidir.
+ Denetim glinligu, kullanici oturum agmalari, zorlama moduna kullanici erigimi

ve yeni icerik dosyalarinin kullanici indirmeleri ile baglantili islemleri gdsteren
bir siber giivenlik 6zelligidir. Glvenlikle ilgili her turli olayi giinlige kaydeder.
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Olay Giinliigii

Sistem Olay Gunligu, her olayin noktali virglil ayraglari ve asagidaki sttunlar
kullanilarak yeni satir kagis dizisi \n ile ayrilmis ayri bir satirda kaydedildigi bir CSV
dosyasidir:

» Tarih bilgisi

* Avatar tanilamasi
* Aygit tanilamasi

+ Olay tanilamasi

+ Olay aciklamasi

Olay Gunlugii Onceligi

TeSys island, 0-7 araliginda ve varsayilan degeri 3 olan bir Olay Giinligii Onceligi
Esigini destekler. Oncelikler agagidaki tabloda tanimlanmistir:

Olay Oncelik
Sistem Durumu Gegisi 0
Avatar Koruma Agtirmasi 1
Avatar Korumasi Sifirlamasi 1
Avatar Korumasi Alarmi 2
Sistem Kugik Olayi 0
Sistem Alarmi 0
Island Aygiti Dahili Olayi 0
SIL41 Durdur 1
Sistem Saati Glincelleme 0
Hata ayiklama 6
Sistem Diger 3
Glg Kesintisi 4

Sistem Olay Giinligi Ozellikleri

Sistem Olay Gunlagu 6zellikleri asagidaki tabloda tanimlanmistir.

Ozellik Agiklama

tarih bilgisi Sistem saati
YYYY-AA-GGTss:dd:ss.mmm

Ornek: 2018-01-02T715:02:59.970

avatarName Kullanici taniml avatar adi

avatarNumber Dijital aragtaki avatar sayisi

avatarSILGroup Avatarin SIL42 grubu

deviceTag Kullanici tanimli aygit adi

deviceNumber Sistemin fiziksel diizenine gore aygit numarasi

(dahili haberlesme uzerindeki Digim Kodu)

value Kaydedilen veri degisim olayinin yeni degeri.

41. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butiinligu) Seviyesi.
42. IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butiinlugu Seviyesi).
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Sistem Durumu Gegis Olaylari

TeSys island, Sistem Avatar Durumu verilerinin degerinde herhangi bir degisiklik

oldugunda asagidaki Sistem Durumu Gegis olaylarini kaydeder:

+  Kisith Mod

» Zorlama Modu
+ Kiglk Olay

+ Test Modu

+ Calisma

+ Calisma Oncesi

Avatar Koruma Ac¢tirmasi Olaylari

TeSys island asagidaki Avatar Koruma Agtirmasi olaylarini kaydeder:

o Termik Asiri YUk
* Motor Asiri Isinmasi

+ Sikisma

+ Dusuk akim

* Uzun Baslatma
* Asiriakim

+ Bayillma

+ Topraklama Akimi

* Gegcerli Faz Tersine Cevirme

+ Faz Konfigurasyonu
* Gecerli Faz Dengesizligi
» Gegerli Faz Kaybi

Avatar Korumasi Sifirlama Olaylari

TeSys island Avatar Korumasi Sifirlama olaylarini kaydeder.

Avatar Korumasi Alarm Olaylari

TeSys island asagidaki Avatar Korumasi Alarm olaylarini kaydeder:

+  Termik Asir Yik
* Motor Asiri Isinmasi

+ Sikisma
+ Dusuk akim
* Asiriakim

+ Topraklama Akimi
* Gecerli Faz Dengesizligi

208
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Sistem Kiiglik Olaylari

TeSys island asagidaki Sistem Kligik olaylarini kaydeder:
* Aygit yok
» Fazla Aygitlar
* Aygit Eslesmedi
+ Daihili iletisim Kaybi
+ SD Kart Olayi
+ Guc kaynagi aralik diginda

Sistem Alarmi Olaylan

TeSys island asagidaki Sistem Alarmi olaylarini kaydeder:
« Kontrol Voltaj Dalgalanmasi
» Varlik Alarmi
+ Baglam Yok
* Aygit Verileri Glincellenmedi

Island Aygiti Dahili Olaylari

TeSys island, asagidaki island aygiti dahili olaylarini kaydeder.

NOT: AFE, analog 6n ucu ifade eder. DAC, dijital-analog dénisturici
anlamina gelir.

+ lletisim Olayi

* AFE Dahili Sicaklik Siniri Gegti Olayi
» CPU Dahili Sicaklik Siniri Gegti Olayi
+ AFE iletisim Kaybi

» Kontrol Voltaji Aralik Disinda Olayi

+ DAC iletisim Kaybi

« DAC Dahili Sicaklik Siniri Gegti Olayi
« DAC Cikigi Olayi

SIL Durdurma Olaylari

NOT: IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik BatinlGgu
Seviyesi).

TeSys island, SIL gruplari 1-10 i¢in asagidaki SIL Grubu Durdurma olaylarini
glnlige kaydeder:

» Heniiz SIL Durdurma Durumunda degil
* SIL Durdurma Durumuna ulagildi
+ Kablolama sorunu, SIL Durdurma Durumunda

Hata Ayiklama Olaylari

TeSys island Hata Ayiklama olaylarini kaydeder.
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Sistem Diger Olaylan

TeSys island asagidaki sistem diger olaylarini kaydeder:
+ Gegersiz sistem baglami
» Gegersiz yazilim veya bellenim strimi Gorinti Dosyasi
+ Fabrika Ayarlarina Sifirla Komutu Alindi
« Komut geri beslemesi uyusmazhgi

Gug Kesintisi Olaylar

TeSys island, asagidaki Gug kesintisi olaylarini kaydeder:

+ TeSys island, Glg Kesintisi olaylarini giinlige kaydeder ve haberlesme
modulu 6zelliklerinde olay olay agiklamasinin ayrintili bir tanimini yapar.

* Yetersiz besleme voltaji - Bu olay meydana geldiginde TeSys island'da yer
alan haberlesme modulu disindaki modillerin hicbiri, gii¢ kaynagdina sahip
olmayacaktir. Bu olay, besleme voltaji 20,7 V'den diglk oldugunda meydana
gelir.

+ Starterlere kapatma komutunda yetersiz besleme.

Sistem Saati Guncelleme Olaylari

TeSys island, Sistem Saati Guncelleme olaylarini “Guncellemeden 6nceki saat”
(tarih bilgisi bigiminde, sistem zaman giincellemesinden énceki deder) olarak
kaydeder.
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Denetim Gunlugu

Denetim GUnlugu, her olayin noktali virgil ayraglari ve asagidaki sttunlar
kullanilarak \n ile ayrilmis ayri bir satirda kaydedildigi bir CSV dosyasidir:

» Tarih bilgisi

+ Olay kaynagi

+ Olay tura

+ Olay tanilamasi
+ Olay sonucu

Denetim Gunlugu Bigimi
+ TeSys island, Denetim Gunlugundeki tarih bilgisini asagidaki gibi
bigimlendirir:
YYYY-AA-GGTss:dd:ss.mmm

Ornek: 2018-01-02T15:02:59,980

+ TeSys island, Denetim Gunlugu'ndeki kaynagi, asagida tanimlanan gecerli
degerlerle asagidaki gibi bigimlendirir:

<<kaynak IP adresi>>,<<arag tipi>>,<<kullanici adi>>
NOT: Kaynak IP adresi bilinmiyorsa, kisa ¢izgi (-) kullanilir.
<<arag tipi>> icin gegerli degerler:

- DTM
« OMT
« diger

<<kullanici adi>> i¢in gecerli degerler:

e OMT arag tipi icin kullanici adi

+ DTM ve diger arag turu icin kisa ¢izgi (-)
Ornekler:

+ 192.168.100.1,0MT,Bob

* 192.168.0.1,DTM,-

Sistem Komutu Olaylari

TeSys island, asagidaki Sistem Komutu olaylarini Denetim Giinligtine kaydeder:
» Sistem Sifirlama
+ Sistemi Yeniden Baglatma
* Island’t Kapatin
« Sistem Alarmlari Sayaci Sifirlama
+ Sistem Kiiglk Olaylar Sayacini Sifirlama
+ Fieldbus iletisim Olaylari Sayacini Sifilama
* Island'i Bulma
+ Test Moduna Girme
» Zorlama Moduna Girme
» Test Modundan Cikma
+ Zorlama Modundan Cikma
» Zorlama Modu Birakma Kontroli
» Fabrika Ayarlarina Sifirla Komutu
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Kullanici Girisi Olaylari

TeSys island, asagidaki Kullanici Girigi olaylarini Denetim Ginligline kaydeder:
* basarili kullanici girisi denemeleri

* son basarili oturum agma igleminden bu yana bu kullanici igin basarisiz
oturum agma girigimi sayisi

Island Topolojisi Degisim Olaylar

TeSys island, agagidaki Island Topoloji Degisim olaylarini Denetim Ganlugine
kaydeder:

+ Aygit eklendi

Haberlesme modiill, adres atanmamis yeni bir aygit kesfetmistir. Bu olay
haberlesme moduill, Aygit kimligi bilgisi talep ederek Haberlesme Aygiti
adresi 127'ye periyodik olarak gdnderilen bir "Aygit Kimligini Oku" mesajina
herhangi bir yanit aldiginda tespit edilir.

+ Ayaqit kaldirildi

Haberlesme modiuilu, bir Haberlesme Aygitinin haberlesme yoluyla iletisimini
durdurdugunu tespit etmigtir.

Dosya Aktarma Olaylar

TeSys island, alinan dosyalar i¢cin Dosya Aktarimi olaylarini giinlige kaydederek,
Denetim Ginligu'nde ESW tarafindan basariyla dogrulanip dogrulanmadiklarini
belirtir.
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Sorun Giderme
Bu Kisimda Neler Var

Bu boélim asagidakileri agiklamaktadir:
« Biraygit bir olay tespit ederse ne yapiimalidir
» Fabrika ayarlarina nasil geri donular

NOT: Herhangi bir komut uyumsuzludu varsa teknik destek merkeziyle
iletisime gecin.
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Avatar Aygit Olayi

Belirli bir aygitta dahili bir olay algilandiginda, o aygitla ilgili tim avatars etkilenir.
Ornegin, bir SIL43 arayliz modulinde tespit edilen bir olay, o SIL Grubuna ait tim

avatars'l etkiler.

Bu durumda, etkilenen her avatar, bir Avatar Aygit Olay! sinyalini verir ve iligkili
aygitlari asagidaki tabloya gore (aygita bagh) Geri Cekilme durumuna getirir.

Bir Avatar Aygit Olay Tetikleyen TeSys island
Modiilii

Veri Davranisi

Voltaj arayiizi moduli (VIM)

Tum RMS ve anlik voltaj ve gug élgtimleri 0
olarak bildirilir.

SIL araylizi modulu

SIL Grubu'nun durumu “SIL Grubu ADE'den
Etkilendi” olarak bildirilir.

Glg aygitlar (gug arayiz moddild, starter, SIL
starter)

Geri gekilme durumu: glic moduilleri agik.
*  Akim ve glig 6l¢timleri 0 olarak bildirilir.

* Avataricin enerji hesaplamalari 0 gug girisi
olarak guincellenir.

Dijital I/O moddili, analog 1/0 modiilt

Geri gekilme durumu:
« Dijital ¢ikiglar kapali (0 olarak ayarlanmis).

* Analog ¢ikislar, konfiglirasyona bagl
olarak 0 V veya 0 mA olur.

*  Girigler 0 olarak bildirildi.

43.

IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Butlinligu Seviyesi).
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Fabrika Ayarlarina Donme

TeSys island sistemi fabrika ayarlarina geri déndurulebilir ve haberlesme moduli
ilk ambalajindan ¢iktigi duruma getirilebilir. Bu, érnegin bir island olugsturulurken
veya degistirirken, hizli bir sekilde Test moduna gegmek igin faydahdir.

TeSys island, sistem islem Oncesi modda, Test modunda veya Kiiciik Olay

durumundayken 6zel kontrolle dijital aragtan (TeSys island DTM veya OMT) bir
Fabrika Ayarlarina Sifirla komutunu kabul eder.

Fabrika Ayarlarina Sifirla komutu geldiginde, TeSys island
1. Asagidaki dosyalari siler:

» sistem baglam dosyalari (varsa, etkin, beklemede ve SDP)
+ SEDP dosyalari (etkin, beklemede veya gincelleme dahil)
+ Kullanicilar dosyasi
2. Otomatik olarak yeniden baglatir
NOT:

Kullanicilar dosyasi silindiginde, eklenen kullanicilarin tima kaldirilir.
Ayrica, grup yonetimi ve yonetim parolasi varsayilan degerlere sifirlanir.

» Fabrika Ayarlarina Sifirla komutu giinlik dosyalarini silmez.
TeSys island DTM'nin Kullaniimasi

TeSys island DTM'’yi kullanarak bir fabrika ayarlarina dénme iglemi
gerceklestirmek igin asagidaki adimlari uygulayin:

1. TeSys island DTM’'de Aygit > Fabrika Ayarlarina Sifirla’yi segin.

A UYARI
EKIPMANIN YANLISLIKLA CALISMASI

Fabrika Ayarlanna Sifirlama iglevi Bara Kuplerini fabrika durumuna geri ylkleyecek ve adayl yeniden baslatacak.
Bu islevi etkinlestirmeyi dogrulamanin givensiz olmayan kogullarla sonuglanmayacadini dodrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, ajir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Tamam iptal

2. Fabrika ayarlarina sifirlamayi gergeklestirmek icin Tamam’a tiklayin.
» Island, sifirlama prosediiriine baglar.
+ Haberlesme moduliindeki Gi¢ LED’i sari yanar.
» Modullerin geri kalanindaki LED’ler yesil yanip séner.
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TeSys island OMT'nin Kullanilmasi

OMT'yi kullanarak bir fabrika ayarlarina dénme islemi gerceklestirmek igin
asagidaki adimlari uygulayin:

1. Yonetici Secenekleri paneline tiklayin.
2. Sistem Ayarlari bolimun( genigletin.
3. Fabrika Varsayilanlarini Geri YUkle digmesine tiklayin.

EKIPMANIN YANLISLIKLA GALISMASI

Fabrika Ayarlarina Sifirlama islevi Bara Kuplerini fabrika durumuna
geri ylkleyecek ve islan'l yeniden baslatacak. Bu islevi etkinlestirmenin

glivensiz olmayan kosullarla sonuglanmayacagini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara

veya ekipmanda maddi hasara yol acabilir.

Devam?

iptal Tamam

4. Fabrika ayarlarina sifirlamaya devam etmek i¢in Tamam’a tiklayin.
 Island, sifirlama prosediiriine baglar.

+ Haberlesme moduliindeki Gug LED’i sari yanar.

* Modiillerin geri kalanindaki LED’ler yesil yanip séner.
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Ekler

Bu Kisimda Neler Var

Avatar KOMPOZISYONU........iiiiiii it e e e e e e e e 218
Avatar Kablo $Semalari ve Aksesuar Diyagramlart ..........cccoooveiiiiiiiiiineeiiennnnnn. 222

AUYARI

EKiIPMANIN YANLISLIKLA GALISMASI

+ Islevsel glivenlikle ilgili tim talimatlar igin TeSys island islevsel Giivenlik
Kilavuzu, 85361B1904’e bakin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.
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Avatar Kompozisyonu

Avatar Kompozisyonu

Standart Starter

Glig Arayuzi

(ST) Modiili (PIM)

Avatar Modiilleri

SIL44 Starter (SS)

SIL Arayuizi
Modiilii (SIM)

Schneider
Zide

Dijital I/O Modiilii

(bG)

o
30
Q>
S0
o
a
-

0]

Analog I/O Modiilii

(AN)

TeSys™ Avatar Modiil 1 Modiil 2 Modiil 3 Modiil 4 Modiil 5 istege Bagh
Anahtar ST

Anahtar - SIL Durdurma, W. Cat 1/

45 SS SM

Anahtar - SIL Durdurma, W. Cat 3/

446 SS SS SM

Dijital 1/0 DG

Analog 1/0 AN

1/O’suz

Giig Arayiizii (Olgiim) PM AN
1/O’lu Gli¢ Araylzii

(Kontrol) DG PM AN
Tek Yo6nlu Motor ST AN/DG
Tek Yonli Motor - SIL Durdurma,

W. Cat 1/2 S SM AN
Tek Yonli Motor - SIL Durdurma,

W. Cat 3/4 SS SS SM AN
iki Yénli Motor ST ST AN/DG
iki Yénlii Motor - SIL Durdurma, W. ss ss SM AN
Cat1/2

iki Yénlii Motor - SIL Durdurma, W. ss ss ss SM AN
Cat 3/4

Tek Yonli Y/U Motor ST ST ST AN/DG
iki Yénli Y/U Motor ST ST ST ST AN/DG
iki Hizl Motor ST ST ST 47 AN/DG
iki Hizli Motor - SIL Durdurma, W. ss ss SM AN
Cat 1/2

iki Hizli Motor - SIL Durdurma, W.

Cat 3/4 SS SS SS SM AN
iki Hizli Iki Yénli Motor ST ST ST ST AN/DG
iki Hizli Iki Y®nli Motor - SIL

Durdurma, W. Cat 1/2 ST ST S8 S8 SM AN
iki Hizli Iki Y®nli Motor - SIL

Durdurma, W. Cat 3/4 S$ s s s SM AN

44. |EC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Butinligi Seviyesi).

45. 1SO 13849'a gore Kablolama Kategorisi 1 ve Kategori 2.
46. 1SO 13849'a gore Kablolama Kategorisi 3 ve Kategori 4.

47. Dahlander secenekli iki hizli motor
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Avatar Modiilleri (Devam etti)

TeSys™ Avatar Modiil 1 Modiil 2 Modiil 3 Modiil 4 Modiil 5 istege Bagl
Rezistor ST
Glg Kaynagi ST
Trafo ST
Pompa DG ST AN/DG
Tek Yonlu Konveyor DG ST AN/DG
Tek Yonlu Konveyor - SIL
Durdurma, W. Cat 1/2 DG S8 SM AN/DG
iki Yonli Konveydr DG ST ST AN/DG
iki Yonli Konveyér - SIL
Durdurma, W. Cat 1/2 DG SS SS SM AN/DG
9-38 A (Boyut 1 ve 2) Starterler icin LAD9R1 Montaj Kiti

LAD9R1 Montaj Kiti Avatarlarla Kullanim igin: Kit Bilesenleri Aciklama

iki Yonli Motor LAD9V5 iki starter arasinda paralel baglant

Iki Y6nlu Motor - SIL LAD9V6 iki starter arasinda ters baglanti

Durdurma, W. Cat 1/2

iki Yénlii Motor - SIL

Durdurma, W. Cat 3/4

Tek Yonla Y/U Motor

iki Hizli iki Y&nlii Motor

g(llLHllgzdlrélﬂr;c;nl\l;VMg;?r{/z LAD9V?2 Montaj zimbali mekanik kilitleme

iki Hizli iki Y&nli Motor -

SIL Durdurma, W. Cat 3/4

iki Yonli Konveydr

iki Yonli Konveyér - SIL

Durdurma, W. Cat 1/2

40-65 A (Boyut 3) Starterler icin LAD9R3 Montaj Kiti

LAD9R3 Montaj Kiti

Avatarlarla Kullanim igin:

Kit Bilegenleri Aciklama

iki Yénlii Motor

iki Yonli Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 1/2

iki Yénli Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 3/4

Tek Yénli Y/U Motor
iki Hizli iki Yonlii Motor

iki Hizli iki Yonli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

iki Hizli iki Yonlii Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 3/4

iki Yoénlii Konveyér

iki Yénli Konveyér - SIL
Durdurma, W. Cat 1/2

LA9D65A6 iki starter arasinda paralel baglanti

LA9D65A69 iki starter arasinda ters baglanti

LAD4CM Mekanik kilitteme
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Avatar Kompozisyonu

Y/U Avatarlar igin Kisa Devre Bloklari

Kisa Devre Bloklari

Avatarlarla Kullanim igin:

Referans Numarasi

Aciklama

Tek Yonli Y/U Motor

9-38 A (boyut 1 ve 2) starterler igin kisa devre
blogu / 3P paralel baglanti

arl

iki Yonli Y/U Motor

LAD9P3 U - -
st Bir Y/U starterde bir kontaktérin 3 kutbunu
Iki Yonld Y/U Motor baglamak igin kullanilir
25 A WARNING 225 e 40-65 A (boyut 3) starterler igin kisa devre
Tek Yonlti Y/U Motor LAD9SD3S blogu / 3P paralel baglanti ve uyar! etiketi

Bir Y/U starterde bir kontaktériin 3 kutbunu
baglamak i¢in kullanilir.

Mekanik Kilitlemeler

Mekanik Kilitlemeler

Avatarlarla Kullanim igin:

Referans Numarasi

Aciklama

Tek Yonli Y/U Motor
iki Yénli Y/U Motor
iki Hizl Motor

iki Hizlh Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 1/2

iki Hizl Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 3/4

iki Hizli Iki Yénli Motor

iki Hizli Iki Yonli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

iki Hizl Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 3/4

LAD9V2

9-38 A (boyut 1 ve 2) starterler igcin mekanik
kilitteme

Tek Yénli Y/U Motor
iki Yénli Y/U Motor
iki Hizl Motor

iki Hizlh Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 1/2

iki Hizl Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 3/4

iki Hizli iki Yénli Motor

iki Hizli ki Yonli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

iki Hizli Iki Yonli Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 3/4

LAD4CM

40-65 A (boyut 3) starterler igin mekanik
kilitteme

Ters Baglantilar

Ters Baglantilar

Avatarlarla Kullanim igin:

Referans Numarasi

Aciklama

Tek Yénli Y/U Motor
iki Yénlii Y/U Motor

LAD9V6

9-38 A (boyut 1 ve 2) starterler igin ters
baglanti

Tek Yénli Y/U Motor
iki Yénli Y/U Motor

LA9D65A69

40-65 A (boyut 3) starterler igin ters baglanti
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Paralel Baglantilar

Paralel Baglantilar

Avatarlarla Kullanim igin:

Referans Numarasi

Aciklama

iki Hizli Motor

iki Hizli Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 1/2

iki Hizli Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 3/4

iki Hizli iki Yénli Motor

iki Hizli iki Yonlii Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

iki Hizli Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 3/4

LADOVS

9-38 A (boyut 1 ve 2) starterler igin paralel
baglanti

iki Hizli Motor

iki Hizli Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 1/2

iki Hizli Motor - SIL
Durdurma, W. Cat 3/4

iki Hizli Iki Yénli Motor

iki Hizli iki Yonlii Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 1/2

iki Hizli iki Yonlii Motor -
SIL Durdurma, W. Cat 3/4

LA9D65A6

40-65 A (boyut 3) starterler icin paralel
baglanti
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Avatar Kablo $Semalari ve Aksesuar Diyagramlari

Bu Boliimde Neler Var

I/O Moddilleri ve Voltaj Arayiizi Modiilleri ile Haberlesme Modili.................... 223
ANANTAL .. 223
Anahtar - SIL Durdurma, W. Cat 1/2.......cooniieiie e 224
Anahtar - SIL Durdurma, W. Cat 3/4.........ccoiiriiie e 225
D11 = 1 S 225
ANAIOG 1O .. 226
1/0’suz GUg Araylzi (OIGUM) ......ovvieeeie et 226
I/O ile GUG Araylzl (KONIOI) .......uiieeie e 227
TEK YONIU MOTOK ... e 227
Tek Yonli Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2.......covieii e 228
Tek Yonla Motor - SIL Durdurma, W. Cat 3/4........o.ooeieiee e 229
TKE YOI MIOTOT ...t 230
iki YONIU Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2 ....eeeeee e 231
iki YOnIi Motor - SIL Durdurma, W. Cat 3/4 ......ooeeeeeeeeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen 232
TEK YONIUT Y/U MOTOT ...t 233
TKE YOI YU MOTOT ... 234
iki Hizli Motor .......... OSSO USSP TS U TP 235
Dahlandar Segenekli Iki Hizll Motor ..........c.cooviiiiiiiii e 237
iki Hizli Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2 ...veeeeeee e 238
]ki Hizli Motor - SIL Durdurma, W. Cat 3/4 ............cccccoooiiiii 240
IKi HiZI TKE YONIO MOROT .eeei e 242
iki Hizli Tki Yonli Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2 ...eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 244
iki Hizli iki Y®nli Motor - SIL Durdurma, W. Cat 3/4 ........veeveeeieeeeeeeeeeeeeeee 246
YA 1) (o] TN 248
GUG KAYNAG T -t 248
TranSfOrMatOr ... ... 249
o0 o - PN 249
TEK YONIU KONVEYOT. ... it 250
Tek Yonlu Konveyor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2...............cooi 251
IKi YONIU KONVEYOK ...t et e e e e e e annas 252
iki YonIi Konveydr - SIL Durdurma, W. Cat 1/2.........cooieeeeeeeeeeeeeeeeee 253
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TeSys island — Dijital Motor Yénetimi C6zumi

I/O Modulleri ve Voltaj Arayuzu Modulleri ile Haberlesme

Modulu

NOT: TPRBCEIP ve TPRBCPFN haberlesme moddllerinin her birinde t¢ adet
RJ45 baglanti noktasi bulunur. TPRBCPFB haberlesme modiiliinde yalnizca
bir adet RJ45 baglanti noktasi bulunur.

Kablolar
3~
12 345 678 910 11 12 13 14 15 16 17 18 1 2 3
24VvDC _ _ _ _ _|_|_ 24V _ _ 24V 24V _ _
;’ (33 '; ;’ lo+Jio- Nealit+ [11- INclo+ [o- '; |r 10 [1 |c 12 113 QOQCQ1 B ;' L15L20L3 ':
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— — — 1 4 56 7 8 1 2 4 5
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BC Haberlesme Modiili (TPRBCEIP)

AIOM Analog I/0 Modiilu

DIOM Dijital I/O Moduli

VIM Voltaj Araylizi Modulu
Anahtar

Kablolama
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L1 L2 L3
A | _ﬁg_ ol )
=0 F0 FO
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g2
1

~
o

Elektrik devresi

DOCA0270TR-01

223



TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu Avatar Kablo Semalari ve Aksesuar Diyagramlari

Anahtar - SIL Durdurma, W. Cat 1/2

NOT: IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Bitinligi
Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategorisi 1 ve Kategorisi 2.

Kablolama
3...

L1 L2 L3
r- - - _‘_“ _(\l-- _t")- _____ A
| S0 50 50 |
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| O £0 £0 |

N < N _@
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Anahtar - SIL Durdurma, W. Cat 3/4

NOT: IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Bitinlugi
Seviyesi). ISO 13849’'a gore Kablolama Kategorisi 3 ve Kategorisi 4.

Kablolama (Asagidaki Lejant Tablosuna bakin)
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S$S-1 SIL starter 1
SS-2 SIL starter 2
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Cikis 0
Cikis Ortak
Cikis 1
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Analog I/O

Akim/Voltaj Analog Aygit Girigi Termokupllar ve Pozitif Sicaklik Katsayisi (PTC)
Ikili
(Geri)
Geri
0..10V 1 e 1 jo+ Girig 0 + (Ger)
+ 10V + .- —
0....20 mA|- — 10+ Girig 0 +
10- Giris O - <?
4..20mA[ $ s —
= B 10- Giris O -
NCO <
NCO
010V femd 1+ Girig 1+
Py SN [ R Girig 1 +
0....20 mA|- — e $
420 mA <~ 11- Giris 1 - < . —
= - > 11- Girig 1 -
NC1 x
NC1
Rezistans Sicaklik Detektoru Akim/Voltaj Analog Aygit Cikisi
Geri
(Ger) Ouput0+ | 0+ Jeyt[0-10V
A 10+ Girig 0 + =
Output O - O- 7 = 2%8 mﬁ
PN B lo- Girig 0 - T4
B il Nco | Giris 0 Ortak
A el 11+ Girig 1 +
PUNi (B 11- Girig 1 -
Bz NC1|  Giris 1 Ortak

I/0’suz Gii¢ Arayiizii (Olciim)

Kablolama
3...
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L N ) - - - -
| 346 26 2 |
~— ™ w0
: : Lejant
: |::i| : G Role, soft starter ya da degisken hizli stirlict
-0 o
I |
| 0 E0 £ |
Lo _ AN < _© . _ g
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I/0 ile Gug Arayuzu (Kontrol)

Kablolama
3...
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~ ™ w
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Lo _N _<r _LD o _ 4
Tek Yonlu Motor
Kablolama

3...

L1 L2 L3
r- - - _F“ _N B _(')- _____ A
[ <0 g% S0 |
[ [
[ [
| C C q |
. -\
=0 o
[ [
| e} Ej) 20 |
Lo _N__ _ﬁ' N _co_ _____ a

Ut [v1 (w1

DOCA0270TR-01 227



TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu Avatar Kablo Semalari ve Aksesuar Diyagramlari

Tek Yonlu Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2

NOT: IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Guvenlik Bitinligi
Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategorisi 1 ve Kategorisi 2.

Kablolama
3...
L1 L2 L3
T T T =T _N“ _(")_ _____ 7
20 50 3¢

a\
|
|
|
Ia)

O £0 20
Lo _N__ _<l‘__ _CO_ _____ a
ut vt |wi
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Avatar Kablo Semalari ve Aksesuar Diyagramlari TeSys island — Dijital Motor Yénetimi C6zumi

Tek Yonlu Motor - SIL Durdurma, W. Cat 3/4

NOT: IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik Bitinlugi
Seviyesi). ISO 13849’'a gore Kablolama Kategorisi 3 ve Kategorisi 4.

Kablolama (Asagidaki Lejant Tablosuna bakin)

3...
L1 L2 L3
7777‘_%7(\.*?077777 r ‘_*N‘rar*** i
=0 :'g> <0 SS-1 <0 2o <o SS-2
~— o 0 — o wn
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\ \ \
: g d \d : g d \d :
SR 1 0 ) A i 7 _§7 &) )
ut [v1 w1
@
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SS-1 SIL starter 1
S$S-2 SIL starter 2
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Avatar Kablo Semalari ve Aksesuar Diyagramlari

iki Yonlii Motor

Kablolama (Asagidaki Lejant Tablosuna bakin.)

B]

T T T =T T+ ~ N ™ Y

| <0 A0 @0 ST-1 | <0 N0 B0 ST-2 |
| = ) ) | | - ) ) |
| AN !
| \5 d \d —v— d \d ¢ |
| N $ | | N !
=0 o(+——mO o
' o ol ' ' N O B '
| £O O £0 | | £O £0 Eo |
L N x| ©f _ o _ _ a1 4 N x| ©f 2

ut [v1 (w1

Aksesuarlar

TPRST009
Tesys

Lejant
A Mekanik kilitleme
82 B Paralel baglanti
§|§ C Ters baglanti
1 F ileri starter
-‘“ R Ters starter
ST-1 Starter 1
Sclpeider
ST-2 Starter 2
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Avatar Kablo Semalari ve Aksesuar Diyagramlari TeSys island — Dijital Motor Yénetimi C6zumi

Iki Yonlii Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2

NOT: IEC 61508 standardina gére Safety Integrity Level (Glvenlik Batinlagu
Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategorisi 1 ve Kategorisi 2.

Kablolama (Asagidaki Lejant Tablosuna bakin.)

3...
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B
E-""iu F ileri
- R Ters
S$S-1 SIL starter 1
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S§S-2 SIL starter 2
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Iki Yonlii Motor - SIL Durdurma, W. Cat 3/4

NOT: IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik BatinlGgu
Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategorisi 3 ve Kategorisi 4.

Kablolama (Asagidaki Lejant Tablosuna bakin)

3~
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B Paralel baglanti
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e
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S$S-1 SIL starter 1
S§S-2 SIL starter 2
SS-3 SIL starter 3
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Tek Yonlii Y/U Motor

Kablolama (Asagidaki Lejant Tablosuna bakin.)
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Avatar Kablo Semalari ve Aksesuar Diyagramlari

iki Yonlii Y/U Motor

Kablolama (Asagidaki Lejant Tablosuna bakin.)
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ST-4 Starter 4
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iki Hizli Motor

Diisiik Hiz Kablolamasi
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Yiiksek Hiz Kablolamasi
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Dahlandar Secenekli iki Hizli Motor

Kablolama (Asagidaki Gosterge Tablosuna bakin.)
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TT T T ST ST ST T e TT T T T 9T 9T T 7 st TTT T T o] 9T T 7 13
| <0 d0 4 ST-1 | <0 A gg ST-2 | <0 do ¢ ST-3
| =| ®| ® | | | ®| ® | | | ®| ® |
I AN [ [ [
| d vd ¢ —y— \§ d @ | | d d @ |
I -\ $ I I -\ I I - [
=0 o(——moO o =0 o
! T Il 3 ' ' o R R ' ' @ @ @ !
I £O fo £ I [ O £0 £2¢ I [ o go 2 [
L _ET B | S ) S G ) - - )
¢
Ut v jwi
M
U2 |v2 (w2
Aksesuarlar
r al .
I I Gosterge
T 2§ 1 ge o
) IR ) A Mekanik kiliteme
i Kisa devre blogu
£o LS Diisiik hiz
HS Yiksek hiz
ST1 Starter 1
ST-2 Starter 2
ST-3 Starter 3
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iki Hizli Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2

NOT: IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik BatinlGgu
Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategori 1 ve Kategori 2.

Dusiuk Hiz Kablolamasi

3...
L1 L2 L3 o
r— - 7 7T =T 1T — — — — — - - T - - - _N“ _N-_ _('\l- _____ A
| <0 40 B0 SS-1 | <0 40 G0 S$-2
| S| S| & | | = |
! AN !
| \5 d .\ d —V— \§ XC d |
[ X T $ [ [ X T |
=mO o-(+——mO o
' T 9l I ' ' o !
| O £EO £0 | | £0 O £0 |
L N Y| ©f _ . _ _ 1 1 N x| ©f a1
ut vt [wie
M
u2 V2 w2
Aksesuarlar
Gosterge
A Mekanik kilitteme
2 20 B Paralel baglanti
2 3>
(%] »n
£ g2 LS Dusik hiz
EFeE
""‘q‘f‘ HS Yiiksek hiz
S$S-1 SIL starter 1
S$S-2 SIL starter 2

Schneider Schneider

Gele 1430

238 DOCA0270TR-01



TeSys island — Dijital Motor Yénetimi C6zumi

L3
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Avatar Kablo Semalari ve Aksesuar Diyagramlari

Yiiksek Hiz Kablolamasi
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Avatar Kablo Semalari ve Aksesuar Diyagramlari

iki Hizli Motor - SIL Durdurma, W. Cat 3/4

Dusiik Hiz Kablolamasi

NOT: IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik BatinlGgu
Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategori 3 ve Kategori 4.
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Yiiksek Hiz Kablolamasi
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iki Hizli iki Yonlii Motor

Dusiik Hiz Kablolamasi
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TeSys island — Dijital Motor Yénetimi C6zumi
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu Avatar Kablo Semalari ve Aksesuar Diyagramlari

iki Hizli iki YOonlii Motor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2

NOT: IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik BatinlGgu
Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategori 1 ve Kategori 2.
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Yiiksek Hiz Kablolamasi
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu Avatar Kablo Semalari ve Aksesuar Diyagramlari

iki Hizli iki YOonlii Motor - SIL Durdurma, W. Cat 3/4

NOT: IEC 61508 standardina gore Safety Integrity Level (Glvenlik BatinlGgu
Seviyesi). ISO 13849’a gore Kablolama Kategori 3 ve Kategori 4.
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Yiiksek Hiz Kablolamasi
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu

Avatar Kablo Semalari ve Aksesuar Diyagramlari
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Avatar Kablo Semalari ve Aksesuar Diyagramlari TeSys island — Dijital Motor Yénetimi C6zumi
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NOT: Analog I/O modiilleri (AIOM’ler) ve dijital I/O moddlleri (DIOMs)
konfiglre edilebilir.
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu Avatar Kablo Semalari ve Aksesuar Diyagramlari

Tek Yonlu Konveyor
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NOT: Analog I/O modiilleri (AIOM’ler) ve dijital I/O moddilleri (DIOMs)
konfiglre edilebilir.
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TeSys island — Dijital Motor Yénetimi C6zumi

Tek Yonlu Konveyor - SIL Durdurma, W. Cat 1/2

Kablolar
3

IEC 61508 standardina gére Safety Integrity Level (Glivenlik Bitlinligu Seviyesi).
ISO 13849’a gdre Kablolama Kategori 1 ve Kategori 2.
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NOT: Analog I/O modiilleri (AIOM’ler) ve dijital I/O modulleri (DIOMs)
konfiglre edilebilir.
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TeSys island — Dijital Motor Yoénetimi C6zimu Avatar Kablo Semalari ve Aksesuar Diyagramlari

Iki Yonlii Konveyor
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Avatar Kablo Semalari ve Aksesuar Diyagramlari TeSys island — Dijital Motor Yénetimi C6zumi

Iki Yonlii Konveyér - SIL Durdurma, W. Cat 1/2

IEC 61508 standardina gdre Safety Integrity Level (Glvenlik Batinlugd Seviyesi).
ISO 13849’a gore Kablolama Kategori 1 ve Kategori 2.
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NOT: Analog I/O modiilleri (AIOM’ler) ve dijital I/O moddulleri (DIOMs)
konfigure edilebilir.
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