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Informacion legal

La informacién proporcionada en este documento contiene descripciones generales,
caracteristicas técnicas o recomendaciones relacionadas con productos o
soluciones.

Este documento no pretende sustituir a un estudio detallado o un plan de desarrollo o
esquematico especifico de operaciones o sitios. No debe usarse para determinar la
adecuacion o la fiabilidad de los productos o las soluciones para aplicaciones de
usuario especificas. Es responsabilidad del usuario realizar o solicitar a un experto
profesional (integrador, especificador, etc.) que realice analisis de riesgos,
evaluacion y pruebas adecuados y completos de los productos o las soluciones con
respecto a la aplicacion o el uso especificos de dichos productos o dichas
soluciones.

La marca Schneider Electric y cualquier otra marca comercial de Schneider Electric
SE y sus filiales mencionadas en este documento son propiedad de Schneider
Electric SE o sus filiales. Todas las otras marcas pueden ser marcas comerciales de
sus respectivos propietarios.

Este documento y su contenido estan protegidos por las leyes de copyright
aplicables, y se proporcionan exclusivamente a titulo informativo. Ninguna parte de
este documento puede ser reproducida o transmitida de cualquier forma o por
cualquier medio (electrénico, mecanico, fotocopia, grabacion u otro), para ningun
proposito, sin el permiso previo por escrito de Schneider Electric.

Schneider Electric no otorga ningin derecho o licencia para el uso comercial del
documento o su contenido, excepto por una licencia no exclusiva y personal para
consultarla "tal cual”.

Schneider Electric se reserva el derecho de realizar cambios o actualizaciones con
respecto a o en el contenido de este documento o con respecto a o en el formato de
dicho documento en cualquier momento sin previo aviso.

En la medida permitida por la ley aplicable, Schneider Electric y sus filiales no
asumen ninguna responsabilidad u obligacion por cualquier error u omisién en
el contenido informativo de este documento o por el uso no previsto o el mal
uso del contenido de dicho documento.

Schneider Electric, Everlink, SoMove y TeSys son marcas comerciales propiedad de
Schneider Electric SE y sus filiales y empresas asociadas. Todas las demas marcas
comerciales son propiedad de sus respectivos propietarios.



Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™

Tabla de contenido

Informacion de seguridad ............cccooiiiiiiiiii i 5
Acercadel manual ..., 6
Alcance del dOCUMENTO ... ..c.uu i 6
Documentacion relacionada ..............cooveiiiiiiiii i 7
PreCauUCIONES..........c..oeiee e 8
CiIberseguridad............ooiiiiiiie e 9
Introduccidn a TeSys island..............cccocooiiiiiiiiiiiie e 13
Conceptode TeSys island............ccoooouiiiiiiiiie e 13
MetodOIOGIA ... oo 20
Obtener 10s archivos LEX ... .....iiiiiiiiec e 20
Procedimiento de integracion ... 21
Afadirun bridge Ethernet............ooo 21
Importar el médulo de TeSys™ island ..........cooouiiiiiiiiiiii e, 22
Importar [a subrutina..... ... 23
Importar las instrucciones complementarias ..........ccc.ooovviiiiiiiiiiiniee e 24
Crearinstancias de las AO ..........oiiiiiiii i 25
Llamada de datos acCiCliCOS ..........oeeuiiiiiiiii e 26
Ejemplo de acceso a datos..........ooiiiiiiiiiiiiiiii e 27
Acceso a los datos mediante AOI...........ooviiiiiiiiiiiii e 27
Acceso a los datos mediante el bufer aciclico..............cccooevieiiiiiii. 28
Velocidad de actualizacidn de los datos..........ccccoeiiiiiiiiiiii 29
Bloques funcionales .................c.ooooooiiieii i 30
TIPOS de datOS....ceeii e e 30
Marcas de tieMPO ... i e 31
Bloques funcionales de Avatar.............ccoceuiiiiiiiiiiiieei e 32
Bloques funcionales del sistema.............cccoooiiii i 33

SIS M. .. e 33

Hora del sistema...........oooiiii 34
Diagnostico del sistema........cocuiiiiiiiii 35
Gestion de energia del sistema..........oovoiiiiiiiii 37
Gestidon de activos del sistema..........coooiiiiiiiii 41

Salida combinada del sistema.............ccooeiiiiiiiiiiii 43
Bloques funcionales de Avatar aciclicos..............ccoeeveiiiiiiiieiiie e, 45
Bloques funcionales de Avatar CicliCos............coociiiiiiiii i 47
E/S @NalOgiCas .......uuuiiiiiiiiiei e 47

E/S dIgitales ... oo 48

Motor de Una dir€CCION .........ii i 49

Motor en una direccion: parada SIL, W. Cat 1/2...........cccoiiiiiiiiiiinnnnns 51

Motor en una direccion: parada SIL, W. Cat 3/4...........ccccoeiiiiiiiiiiiinnnss 53

Motor de doS dIr€CCIONES........cuuuiiiiiiii e 55

Motor en dos direcciones: parada SIL, W. Cat 1/2............cccccoiiiiineennnnn. 57

Motor en dos direcciones: parada SIL, W. Cat3/4............ccoooiiiiiiininnin. 59

Motor de dos velocidades............cooeiveiiiiiii e 61

Motor de dos velocidades - SIL Stop, W Cat 1/2.......cccooveviiiiiiieieeeenn. 63

Motor de dos velocidades - SIL Stop, W Cat3/4..........coeiiiiiiiiiiienns 65

Motor de dos velocidades y dos direcciones ............cceiveeiiiiiiiiieeinneennnn. 67
DOCA0271ES-00 3



Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara

aplicaciones Ethernet/IP™

Dos velocidades del motor, dos direcciones - SIL Stop, W Cat 1/

2 e e a e et 69
Motor de dos velocidades, dos direcciones - tope SIL, C. Cat 3/4 ........... 72
Motor estrella/triangulo de una direccidn..............ccooeeiiiiiiieeii e, 74
Motor estrella/triangulo de dos direcciones ...........cccccceveiiiieiiiiieiiineeenn. 76
Interfaz de alimentacién sin E/S (medicion)...........cccoooviiiiiiies 78
Interfaz de potencia con E/S (control) ...........cceiiiiiiiiiiiiiiiiiici e 79
Fuente de alimentacion ..o 81
RESISIENCIA ...t 82

1070 ] a1 411 =T o] 84
Interruptor - parada SIL, W Cat 1/2.........cooiiiiiiiiiii e 86
Interruptor - Parada SIL, W Cat 3/4 ........ccoovviiiiiieee e, 87
TranSfOrMador. .. ... oo e 89
BOMDa .. e 90
Cinta transportadora de una direCCion ...........c.ccooeiiiiiiiiiiiii e, 93
Transportador en una direccién - SIL Stop, W Cat 1/2..............coovveeeann... 95
Cinta transportadora de dos direCCiones..........cccooeiiiiiiiiiiiiieeieeeeen 97
Transporte en dos direcciones: Detencion SIL, Cat 1/2 .............coeeeeeee. 99

| o =T Lo = N 101
DIagNOSHICO . .cueii i 104
GeStiON A€ ACHIVOS ....ceeiieie e 107
APENAICE ... 108
Preguntas Frecuentes (FAQ)........oooiiiiiiiiiiiii e 108
4 DOCA0271ES-00



Informacién de seguridad

Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™

Informacion de seguridad

Informacién importante

Tenga en cuenta

Lea atentamente estas instrucciones y observe el equipo para familiarizarse con
el dispositivo antes de instalarlo, utilizarlo, revisarlo o realizar su mantenimiento.
Los mensajes especiales que se ofrecen a continuacion pueden aparecer a lo
largo de la documentacion o en el equipo para advertir de peligros potenciales, o
para ofrecer informacién que aclara o simplifica los distintos procedimientos.

un riesgo de descarga eléctrica, que puede provocar lesiones si no se siguen las

2 La inclusion de este icono en una etiqueta “Peligro” o “Advertencia” indica que existe
instrucciones.

de lesiones. Observe todos los mensajes que siguen a este icono para evitar
posibles lesiones o incluso la muerte.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacién de peligro que, si no se evita, provocara lesiones graves o
incluso la muerte.

: Este es el icono de alerta de seguridad. Se utiliza para advertir de posibles riesgos

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica una situacion de peligro que, si no se evita, podria provocar lesiones
graves o incluso la muerte.

A ATENCION

ATENCION indica una situacién peligrosa que, si no se evita, podria provocar lesiones leves
o0 moderadas.

AVISO

AVISO indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede provocar
dafos en el equipo.

La instalacion, manejo, puesta en servicio y mantenimiento de equipos eléctricos
deberan ser realizados sélo por personal cualificado. Schneider Electric no se
hace responsable de ninguna de las consecuencias del uso de este material.

Una persona cualificada es aquella que cuenta con capacidad y conocimientos
relativos a la construccion, el funcionamiento y la instalaciéon de equipos
eléctricos, y que ha sido formada en materia de seguridad para reconocer y evitar
los riesgos que conllevan tales equipos.

DOCA0271ES-00



Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™ Acerca del manual

Acerca del manual

Alcance del documento

Esta guia del usuario proporciona:

* instrucciones para configurar un dispositivo TeSys™ island dentro del
entorno de software Rockwell® Studio 50009.

* instrucciones adicionales para TeSys island y es valida para su uso en el
entorno Studio 5000 version 30.0 o superior.

* instrucciones adicionales, denominadas bloques de funciones para el
entorno Studio 5000, control de los médulos de avatar y de dispositivos de
una TeSys island.

Compatibilidad de bibliotecas: Los archivos L5X que se exportan desde el
software SoMove son compatibles con la versién principal 30 o superior de Studio
5000. Consulte la pagina Compatibilidad del producto y descargas en el sitio web
de Rockwell Automation para verificar que el firmware del PLC es compatible con
la version de Studio 5000 que se esta utilizando. En el momento de publicarse
esta guia, esta informacion se encuentra en https://compatibility.
rockwellautomation.com.

Campo de aplicacion

Esta guia es valida para todas las configuraciones de TeSys island. La
disponibilidad de algunas de las funciones descritas en esta guia depende del
protocolo de comunicacion utilizado y los médulos fisicos instalados en la TeSys
island.

Para obtener informacién sobre la conformidad de los productos con las directivas
medioambientales como RoHS, REACH, PEP y EOLI, visite www.se.com/green-
premium.

Para conocer las caracteristicas técnicas de los modulos fisicos descritos en esta
guia, visite www.se.com.

Las caracteristicas técnicas que se describen en esta guia deben ser las mismas
que las que aparecen en linea. Es posible que el contenido se revise con el
tiempo a fin de mejorar su claridad y exactitud. Si observa una diferencia entre la
informacion de esta guia y la informacién en linea, tenga en cuenta esta ultima.
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Acerca del manual

Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™

Documentacion relacionada

inicio rapido y biblioteca de blogues de funciones

informacién de la biblioteca de TeSys island utilizada
en el entorno del portal de TIA de Siemens™.

Titulo del documento Descripcion Nuamero del
documento
TeSys island - Guia de sistema, instalacion y Describe las funciones principales, la instalacion DOCAO0270ES
operacion mecanica, el cableado y la puesta en marcha de la
TeSys island y como operar y mantener la TeSys
island.
TeSys island - PROFINET y PROFIBUS - Guia de Describe como integrar la TeSys island y la DOCA0272ES

TeSys island — Guia de seguridad de funcionamiento

Describe las caracteristicas de seguridad funcional de
la TeSys island.

8536IB1904ES

TeSys island — Guia de bloques de funciones de
terceros

Contiene la informacién necesaria para crear bloques
de funciones para hardware de terceros.

8536IB1905ES

TeSys island - Guia de ayuda en linea de DTM

Describe como instalar y utilizar distintas funciones
del software de configuracion de TeSys island y como
configurar los parametros de la TeSys island.

8536IB1907ES

TeSys island - Perfil medioambiental del producto

Describe los materiales constituyentes, el potencial de
reciclado y la informacién sobre el impacto ambiental
de TeSys island.

ENVPEP1904009

TeSys island - Instrucciones para el final del ciclo de
vida del producto

Contiene instrucciones para el final del ciclo de vida
de la TeSys island.

ENVEOLI1904009

interfaz de tension y de interfaz SIL

tension y SIL de la TeSys island! moédulos de interfaz.

TeSys island - Hoja de instrucciones, acoplador de Describe como instalar el acoplador de bus Ethernet/ MFR44097
bus, TPRBCEIP IP de la TeSys island.
TeSys island - Hoja de instrucciones, acoplador de Describe como instalar el acoplador de bus MFR44098
bus, TPRBCPFN PROFINET de la TeSys island.
TeSys island - Hoja de instrucciones, acoplador de Describe como instalar el acoplador de bus GDE55148
bus, TPRBCPFB PROFIBUS DP de la TeSys island.
TeSys island - Hoja de instrucciones, arrancadores y Describe como instalar los arrancadores y médulos MFR77070
madulos de interfaz de alimentacioén, tamafio 1y 2 de interfaz de alimentacién de los tamafios 1y 2 de la

TeSys island.
TeSys island - Hoja de instrucciones, arrancadores y Describe como instalar los arrancadores y médulos MFR77085
modulos de interfaz de alimentacion, tamafio 3 de interfaz de alimentacién del tamafio 3 de la TeSys

island.
TeSys island - Hoja de instrucciones: Médulos de Describe como instalar los moédulos de E/S MFR44099
entrada/salida analdgicos y digitales de la TeSys island.
TeSys island - Hoja de instrucciones: Modulos de Describe como instalar los médulos de interfaz de MFR44100

1. Nivel de integridad de seguridad segun la norma IEC 61508.

DOCAO0271ES-00



https://www.se.com/es/es/download/document/DOCA0270ES/
https://www.se.com/es/es/download/document/DOCA0272ES/
https://www.se.com/es/es/download/document/8536IB1904ES/
https://www.se.com/es/es/download/document/8536IB1905ES/
https://www.se.com/es/es/download/document/8536IB1907ES/
https://www.se.com/ww/en/download/document/ENVPEP1904009EN/
https://www.se.com/ww/en/download/document/ENVEOLI1904009EN/
https://www.se.com/ww/en/download/document/MFR44097/
https://www.se.com/us/en/download/document/MFR44098/
https://www.se.com/us/en/download/document/GDE55148/
https://www.se.com/us/en/download/document/MFR77070/
https://www.se.com/ww/en/download/document/MFR77085/
https://www.se.com/us/en/download/document/MFR44099/
https://www.se.com/us/en/download/document/MFR44100/

Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™ Precauciones

Precauciones

Lea y entienda las siguientes precauciones antes de llevar a cabo cualquiera de
los procedimientos indicados en este manual.

A APELIGRO

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO
» Solo personal electricista cualificado debera instalar y reparar este equipo.

» Apague todas las fuentes de alimentacién del equipo antes de iniciar el
trabajo, ya sea dentro o fuera de este equipo.

+ Use unicamente la tensién indicada al usar el equipo y cualquier otro
producto asociado.

+ Utilice siempre un voltimetro de rango adecuado para confirmar que el
equipo esté apagado por completo.

« Utilice enclavamientos adecuados cuando existan peligros para el personal
y/o los equipos.

» Los circuitos eléctricos deben cablearse y protegerse conforme a los
requisitos normativos locales y nacionales.

» Ultilice equipos de proteccion individual (EPI) adecuados y siga las practicas
seguras para trabajos eléctricos contempladas en las normas NFPA 70E,
NOM-029-STPS o CSA Z462 o sus equivalentes en la normativa local.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

+ Para obtener instrucciones completas en relacion con la seguridad
funcional, consulte la Guia de seguridad funcional de TeSys™ island,
85361B1904.

+ No desmonte, repare ni modifique el equipo. Este no contiene piezas que el
usuario pueda reparar.

+ Instale y utilice este equipo dentro de un alojamiento adecuado cuyas
caracteristicas nominales se ajusten a las del entorno de aplicacion previsto.

+ Cada implantacion de este equipo debera comprobarse de forma individual
y exhaustiva para garantizar su correcto funcionamiento antes de ponerse
en marcha.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

ADVERTENCIA: Este producto puede exponerle a sustancias quimicas, incluido 6xido de
A antimonio (triéxido de antimonio), el cual es cancerigeno segun la normativa del Estado de
California. Para obtener mas informacién al respecto, visite www.P65Warnings.ca.gov.
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Personal cualificado

Uso previsto

Ciberseguridad

Introduccion

Solo podran trabajar en este producto o con él el personal debidamente formado
que entienda y conozca los contenidos de esta guia y cualquier otra
documentacion de producto relacionada.

El personal cualificado debera ser capaz de detectar posibles peligros que
puedan presentarse como consecuencia de la modificacion de los valores de los
parametros y, en general, del trabajo en equipos mecanicos, eléctricos o
electronicos. El personal cualificado debera conocer las normas, las
disposiciones y los reglamentos relativos a la prevencion de accidentes
industriales, los cuales debera observar a la hora de disefiar e implantar el
sistema.

El uso y la aplicacidn de la informacién contenida en esta guia requiere de
conocimientos especializados en el disefio y la programacion de sistemas de
control automatizadas. Solo usted —el usuario, fabricante de la maquina o
integrador— puede estar al corriente de todas las condiciones y factores presentes
durante la instalacion, la configuracion, el funcionamiento y el mantenimiento de
la maquina o el proceso y, por tanto, determinar la automatizacion y los equipos
asociados y las medidas de seguridad y enclavamientos relacionados cuyo uso
podria resultar eficaz y adecuado a la hora de seleccionar equipos de
automatizacion y control y cualquier otro equipo o software relacionado para una
aplicacién en concreto. Asimismo, debera considerar también las normas y/o los
reglamentos locales, regionales o nacionales aplicables.

Preste especial atencion al cumplimiento de cualquier informacién de seguridad,
requisito eléctrico o norma reglamentaria aplicable a su maquina o proceso en lo
concerniente al uso de este equipo.

Los productos descritos en esta guia —junto con el software, los accesorios y las
opciones— son arrancadores de cargas eléctricas de baja tension destinados a
utilizarse en entornos industriales de acuerdo con las instrucciones, direcciones,
ejemplos e informacion de seguridad contenida en el presente documento y otros
documentos de apoyo.

El producto unicamente puede utilizarse cumpliendo todos los reglamentos y las
directivas de seguridad aplicables, los requisitos especificos y los datos técnicos.

Antes de utilizar el producto, debera llevar a cabo una evaluacion de riesgos de la
aplicacién planificada. A partir de los resultados, deberan aplicarse medidas de
seguridad adecuadas.

Puesto que el producto se utiliza como componente en una maquina o proceso,
debera garantizar la seguridad de las personas en virtud del disefio general del
sistema.

Utilice el producto solo con los cables y accesorios especificados. Utilice
Unicamente accesorios y repuestos genuinos.

Queda terminantemente prohibido cualquier uso distinto de los usos
explicitamente permitidos, ya que podrian dar lugar a peligros imprevistos.

La ciberseguridad es una rama de la administracién de redes que se ocupa de los
ataques en o desde equipos que pueden causar interrupciones accidentales o
intencionadas. El objetivo de la ciberseguridad es contribuir a aumentar los
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aplicaciones Ethernet/IP™

Precauciones

niveles de proteccion de la informacion y los activos fisicos ante el robo, la
corrupcion, el uso inapropiado o los accidentes, al tiempo que se mantiene el
acceso para sus usuarios previstos.

Ningun enfoque de ciberseguridad es adecuado. Schneider Electric recomienda
un método de defensa exhaustivo. Concebido por la National Security Agency
(NSA), este método protege la red en varias capas con funciones de seguridad,
dispositivos y procesos. Los componentes basicos de este método son:

» Evaluacion del riesgo

» Un plan de seguridad elaborado segun los resultados de la evaluacion de
riesgo

* Una campaia de formacién en varias fases

» Separacion fisica de las redes industriales y las redes de empresa utilizadas
en una zona desmilitarizada (DMZ), y cortafuegos y rutas de acceso para
establecer otras zonas de seguridad

» Control de acceso al sistema
» Endurecimiento del dispositivo
» Supervision y mantenimiento de la red

En este capitulo se definen los elementos que le ayudan a configurar un sistema
menos susceptible a sufrir ciberataques. Para obtener informacién detallada
sobre el método de defensa exhaustivo, consulte las Practicas recomendadas de
ciberseguridad en el Schneider Electric website.

Enfoque de Schneider Electric en materia de ciberseguridad

Schneider Electric sigue las practicas recomendadas del sector en el desarrollo e
implementacion de sistemas de control. Esto incluye un enfoque de defensa
exhaustivo para proteger un sistema de control industrial. Este método situa los
controladores detrds de uno o mas firewalls para restringir el acceso Unicamente
al personal autorizado y a los protocolos.

AADVERTENCIA

ACCESO NO AUTENTICADO Y POSTERIOR FUNCIONAMIENTO NO
AUTORIZADO DE LA MAQUINA

« Evalue si sus equipos o su entorno completo estan conectados a su
infraestructura critica y, en caso afirmativo, tome las medidas adecuadas en
materia de prevencién, basadas en la defensa en profundidad, antes de
conectar el sistema de automatizacién a cualquier red.

+ Limite el numero de dispositivos conectados a una red dentro de tu
empresa.

+ Aisle su red industrial de otras redes dentro de su empresa.

» Proteja cualquier red contra el acceso imprevisto mediante firewalls, VPN u
otras medidas de seguridad demostradas.

+ Supervisa las actividades dentro de tus sistemas.

+ Evite que los dispositivos en cuestidén accedan directamente o se conecten
directamente por parte de personas no autorizadas o acciones no
autenticadas.

* Prepare un plan de recuperacién que incluya una copia de seguridad del
sistema y de la informacion de proceso.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

10

DOCA0271ES-00


https://www.se.com/ww/en/download/document/7EN52-0390/
https://www.se.com/ww/en/download/document/7EN52-0390/
https://www.se.com/sites/corporate/en/support/cybersecurity/cybersecurity.page

Precauciones

Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™

Amenazas cibernéticas

Las ciberamenazas son acciones deliberadas o accidentes que pueden
interrumpir el funcionamiento normal de redes y sistemas informaticos. Estas
acciones pueden iniciarse desde dentro del sitio fisico 0 desde una localizacién
externa. Los desafios a la seguridad para el entorno de control incluyen:

Diversos limites fisicos y logicos
Multiples sitios y grandes areas geograficas

Efectos adversos de la implementacion de seguridad en la disponibilidad de
procesos

Mayor exposicion a gusanos y virus al migrar de los sistemas empresariales
a los sistemas de control a medida que las comunicaciones de control
empresarial se vuelven mas abiertas

Mayor exposicion a software malintencionado desde dispositivos USB,
ordenadores portatiles de proveedores y servicio técnico, y red empresarial

Impacto directo de los sistemas de control en sistemas mecanicos y fisicos

Fuentes de ciberataques

Implemente un plan de ciberseguridad que pueda contrarrestar varias fuentes
potenciales de ciberataques e incidentes, incluyendo:

Origen Descripcién
Interno «  Comportamiento inapropiado del empleado o
contratista

* Empleado o contratista insatisfecho

Oportunista externo (no dirigido) »  Script kiddies(")

» Hackers aficionados
* Programadores de virus

Deliberado externo (dirigido) *  Grupos criminales

+ Activistas
» Terroristas
* Agencias de estados extranjeros

Accidental

(1) Término angléfono en jerga para designar a hackers que utilizan scripts malintencionados
programados por otros sin poseer un conocimiento exhaustivo de su funcionamiento o su impacto
potencial en un sistema.

Un ciberataque deliberado sobre un sistema de control puede ser ejecutado para
conseguir una serie de resultados maliciosos, entre ellos:

Perturbar el proceso productivo bloqueando o retrasando el flujo de
informacion.

Danar, deshabilitar o apagar el equipo para que la produccién tenga un
impacto negativo en el entorno.

Modificar o deshabilitar los sistemas de seguridad para causar un dafo
intencionado

DOCAO0271ES-00
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Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™ Precauciones

¢ Cémo consiguen acceder los atacantes?

Un ciberatacante elude las defensas del perimetro para obtener acceso a la red
del sistema de control. Los puntos de acceso comunes incluyen:

* Acceso de marcacion a los dispositivos de la unidad de terminal remoto
(RTU)

» Puntos de acceso del proveedor (como los puntos de acceso del soporte
técnico)

» productos de red controlados informaticamente
* Red privada virtual de empresa (VPN)

» Vinculos de la base de datos

» Cortafuegos mal configurados

» Servicios compartidos

Informes y gestidn

Para hacernos llegar cualquier pregunta sobre ciberseguridad, informar de
cualquier problema de seguridad u obtener informacién actualizada de Schneider
Electric, visite nuestro sitio web Schneider Electric.

12 DOCA0271ES-00
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Introduccion a TeSys island

Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™

Introduccion a TeSys island

Concepto de TeSys island

TeSys island es un sistema modular y multifuncional que proporciona funciones
integradas dentro de una arquitectura de automatizacion, principalmente para el
control directo y la gestién de cargas de baja tension. TeSys island puede
conmutar, ayudar a proteger y administrar motores y otras cargas eléctricas de
hasta 80 A (AC1) instaladas en un cuadro de control eléctrico.

Este sistema se ha disefiado en torno al concepto de TeSys avatars. Estos
avatars:

* Representan los aspectos tanto I6gicos como fisicos de las funciones de
automatizacion

+ Determinar la configuracién de la TeSys island

Los aspectos légicos de la TeSys island se gestionan mediante herramientas de
software que cubren todas las fases del ciclo de vida de producto y aplicacion:
disefio, ingenieria, puesta en marcha, operacion y mantenimiento. disefio,
ingenieria, puesta en marcha, funcionamiento y mantenimiento.

La TeSys island fisica consta de un conjunto de dispositivos instalados en un solo
carril DIN y conectados junto con cables planos que proporcionan la
comunicacion interna entre médulos . La comunicacion externa con el entorno de
automatizacion se realiza a través de un unico médulo acoplador de bus, y la
TeSys island aparece en la red como un unico nodo. El resto de mddulos incluyen
arrancadores, modulos de interfaz de alimentacion, médulos de E/S analdgicas y
digitales, médulos de interfaz de tension y médulos de interfaz SIL (nivel de
integridad de seguridad segun la norma IEC 61508), que cubren una amplia gama
de funciones operativas.

DOCAO0271ES-00
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Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara

aplicaciones Ethernet/IP™

Introduccién a TeSys island

Descripcion general de TeSys island

... TPRBCEIP
e leSys
TPRAN2X1
TeSys
TPRDG4X2
TeSys

> &%

TPRVMO002
TeSys
o+ TPRPM009
7[E TeSys
TPRST009
-] TeSys
- TPRSM001
20 Tesys
TPRPMO080
7 TeSys
7 TeSys

A 0l]

e
g

= ;g TPRST065

g2

B
5 e 5
s Gy
Ok, 2 [m] 2 [E] 4P

Sclyjsider

Acoplador de bus

Médulo de interfaz de alimentacion

Arrancador estandar

Médulo de E/S digitales

e Madulo de E/S analdgicas

Arrancador SIL

Médulo de interfaz de tension

Modulo de interfaz SIL

Rango maestro: TeSys

TeSys™ es una innovadora solucion de gestidn y control de motores de un lider
del mercado global. TeSys ofrece productos y soluciones eficientes y conectadas
para la conmutacion y proteccién de motores y cargas eléctricas cumpliendo
todas las principales normas eléctricas internacionales.

Informacién general

Las instrucciones adicionales de la TeSys islandproporcionan bloques de
funciones para soportar el desarrollo de aplicaciones y controlar los médulos de
avatar. Los mdodulos de avatar son objetos funcionales digitales gestionados por
el sistema de TeSys island. El sistema interactia con dispositivos de alimentacion
y accesorios, como los dispositivos de E/S analdgicas. Los médulos de avatar se
configuran en la TeSys island y el acoplador de bus (a través del avatar del
sistema) gestiona la comunicacién del bus de campo con el controlador.

La configuracién de los médulos TeSys island se gestiona mediante el gestor de
tipos de dispositivo (DTM) de TeSys island. Para obtener informacion adicional,
consulte la Ayuda en linea de la biblioteca del DTM de TeSys island.

14
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Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
Introduccion a TeSys island aplicaciones Ethernet/IP™

Definicion de Avatar

Los avatars de TeSys proporcionan funciones listas para utilizarse mediante su
I6gica predefinida y sus dispositivos fisicos asociados. La légica de avatar se
ejecuta en el acoplador de bus. El acoplador de bus gestiona los intercambios de
datos internamente dentro del TeSys island y también externamente con el PLC.

Existen cuatro tipos de TeSys avatars:
Avatar del sistema

Este Avatar representa a toda la isla como un sistema. El avatar del sistema
permite establecer la configuracion de red y computa datos en el nivel de la TeSys
island.

Avatares de dispositivo

Estos Avatares representan funciones desarrolladas por conmutadores y médulos
de E/S.

Avatares de carga

Representan funciones relacionadas con cargas especificas, como las de avance
y retroceso de un motor. Los Avatares de carga incluyen los médulos y las
caracteristicas pertinentes para el tipo de carga. Por ejemplo, el avatar de motor
de dos direcciones incluye dos médulos de arrancador, accesorios, una légica de
control preprogramada, y una preconfiguracion de las funciones de proteccion
disponibles.

Estandar (no SIL2) Los Avatares de carga ofrecen lo siguiente:
+ Control local

NOTA: El control local es aplicable para todos los avatares de carga
(excepto el avatar PIM).

* Restablecimiento de disparo local (para permitir al operador usar una entrada
local para activar el reinicio del disparo local en el extremo ascendente de la
entrada). Cuando la entrada cambia de 0 a 1, entonces se ejecuta el
restablecimiento de disparo de avatar)

NOTA: El restablecimiento de disparo local se aplica a todos los avatares
de carga (excepto PIM avatar).

» Derivacion (para permitir que un operador utilice un comando local para la
derivacion temporal de un estado de disparo y continuar con el
funcionamiento del avatar)

» Supervision de variables de proceso
Avatares de aplicacion

Representan funciones relacionadas con aplicaciones especificas del usuario,
como una bomba o una cinta transportadora. Los avatars de aplicaciéon
proporcionan lo siguiente:

« Control local

* Restablecimiento de disparo local (para permitir al operador usar una entrada
local para activar el reinicio del disparo local en el extremo ascendente de la
entrada). Cuando la entrada cambia de 0 a 1, entonces se ejecuta el
restablecimiento de disparo de avatar)

» Derivacion (para permitir que un operador utilice un comando local para la
derivacion temporal de un estado de disparo y continuar con el
funcionamiento del avatar)

* Anulacion de modo manual (para permitir que un operador utilice una entrada
local para anular el modo de control configurado y controlar el avatar desde
una fuente de comando local)

» Supervision de variables de proceso

2. Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
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Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™ Introduccion a TeSys island

Por ejemplo, un avatar de bomba incluye lo siguiente:
* un modulo de arrancador

* uno o mas moédulos de E/S digitales de control local, disparo local y
conmutadores de variables de proceso (PV)

» Logica de control configurable
» preconfiguracion de las funciones de carga y eléctricas

Las entradas PV reciben valores analdgicos de los sensores, como un medidor de
presién, un caudalimetro o un medidor de vibraciones. Los conmutadores PV
reciben senales discretas de los conmutadores, como un conmutador de caudal o
un conmutador de presion.

El control operativo (comando de Marcha y Parada) del avatar en el modo
auténomo es configurable para hasta dos entradas PV o conmutadores PV.
Incluye ajustes para el umbral e histéresis para entradas analégicas, asi como
I6gica positiva o negativa para las entradas analdgicas y digitales para el Avatar
de bomba.

Los avatars instalados en TeSys island estan controlados por el acoplador de bus
TeSys island. Cada avatar incluye una légica predefinida para gestionar sus
moddulos fisicos y, ademas, permite un intercambio de datos sencillo con los PLC
mediante bloques de funcién. Los Avatars incluyen las siguientes funciones de
proteccion preconfiguradas.

Entre la informacion accesible a través del avatar se incluye la siguiente:
» Datos de control
» Datos de diagnéstico avanzados
+ Datos de gestion de activos
» Datos de energia

Listado de Avatares TeSys

Avatares TeSys

Nombre Simbolo Descripcién

Un avatar de uso obligatorio que habilita un punto de

Sistema avatar comunicacion tnico con la TeSys island.

Dispositivo

Permite cerrar o abrir una linea de alimentacion en un circuito

nm r A
Conmutado eléctrico

Para abrir o cerrar una linea de alimentacion en un circuito
eléctrico con cumplimiento de funciones de Categoria de
parada 0 o Categoria de parada 14 para Categoria de
cableado 1y Categoria de cableado 2.

Conmutador - Parada SIL, Cat. cableado 1/
23

3. Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508. Cableado de categoria 1 y categoria 2 segun la norma ISO 13849.
4. Categoria de parada segun la norma EN/IEC 60204-1.
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Introduccion a TeSys island

Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara

aplicaciones Ethernet/IP™

Avatares TeSys (Continuacion)

Nombre

Simbolo

Descripcion

Conmutador - Parada SIL, Cat. cableado 3/

Para abrir o cerrar una linea de alimentacioén en un circuito
eléctrico con cumplimiento de funciones de Categoria de

45 parada 0 o Categoria de parada 1 para Categoria de
cableado 3 y Categoria de cableado 4.
E/S digital Para controlar dos salidas digitales y supervisar el estado de

cuatro entradas digitales.

E/S analdgica

e 6 =

Para controlar una salida analdgica y supervisar el estado de
dos entradas analdgicas.

Carga

Interfaz de alimentacion sin E/S (medida)

Permite monitorizar la intensidad suministrada a un
dispositivo externo, como por ejemplo un relé de estado
solido, un arrancador electrénico o una unidad de velocidad
variable

Interfaz de alimentacion con E/S (control)

Permite supervisar la intensidad suministrada a un dispositivo
externo —como un relé de estado sélido, un arrancador
electrénico o un variador de velocidad—y controlar dicho
dispositivo.

Motor de una direccion

Para gestionar® un motor de una direccion.

Motor de una direccion -
Parada SIL, Cat. cableado 1/2

Para gestionar un motor de una direccién, con cumplimiento
de funciones de Categoria de parada 0 o Categoria de
parada 1 para Categoria de cableado 1 y Categoria de
cableado 2.

Motor de una direccion -
Parada SIL, Cat. cableado 3/4

Para gestionar un motor de una direccién, con cumplimiento
de funciones de Categoria de parada 0 o Categoria de
parada 1 para Categoria de cableado 3 y Categoria de
cableado 4.

Motor de dos direcciones

B p=/ W= Q % .

Permite gestionar un motor de dos direcciones (avance y
retroceso)

5. Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508. Cableado de categoria 3 y categoria 4 segun la norma ISO 13849.
6. En este contexto, se entiende por «gestionar» energizar, controlar, supervisar, diagnosticar y proteger la carga.

DOCAO0271ES-00
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Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara

aplicaciones Ethernet/IP™

Introduccién a TeSys island

Avatares TeSys (Continuacion)

Nombre

Simbolo

Descripcion

Motor de dos direcciones -
Parada SIL, Cat. cableado 1/2

M

D

Permite gestionar un motor de dos direcciones (avance y
retroceso), con cumplimiento de funciones de Categoria de
parada 0 o Categoria de parada 1 para la Categoria de
cableado 1y Categoria de cableado 2

Motor de dos direcciones -
Parada SIL, Cat. cableado 3/4

<
3

Para gestionar un motor de dos direcciones (avance y
retroceso), con cumplimiento de funciones de Categoria de
parada 0 o Categoria de parada 1 para la Categoria de
cableado 3 y Categoria de cableado 4

Motor estrella/triangulo de una direccion

Para gestionar un motor estrella/triangulo de una direccion.

Motor estrella/triangulo de dos direcciones

Permite gestionar un motor de estrella/triangulo de dos
direcciones (avance y retroceso).

Motor de dos velocidades

Para gestionar un motor de dos velocidades y dos
direcciones con opcién Dahlander.

Motor de dos velocidades -
Parada SIL, Cat. cableado 1/2

Para gestionar un motor de dos velocidades, con
cumplimiento de funciones de Categoria de parada 0 o
Categoria de parada 1 para Categoria de cableado 1y
Categoria de cableado 2

Motor de dos velocidades -
Parada SIL, Cat. cableado 3/4

<

-~

Para gestionar un motor de dos velocidades, con
cumplimiento de funciones de Categoria de parada 0 o
Categoria de parada 1 para Categoria de cableado 3y
Categoria de cableado 4

Motor de dos velocidades y dos direcciones

&) )

Permite gestionar un motor de dos velocidades y dos
direcciones (avance y retroceso)

Motor de dos velocidades y dos direcciones -
Parada SIL, Cat. cableado 1/2

>

B

Permite gestionar un motor de dos velocidades y dos
direcciones (avance y retroceso), con cumplimiento de
funciones de Categoria de parada 0 o Categoria de parada 1
para la Categoria de cableado 1 y Categoria de cableado 2

Motor de dos velocidades y dos direcciones -
Parada SIL, Cat. cableado 3/4

b2

Permite gestionar un motor de dos velocidades y dos
direcciones (avance y retroceso), con cumplimiento de
funciones de Categoria de parada 0 o Categoria de parada 1
para la Categoria de cableado 3 y Categoria de cableado 4

18
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Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™

Avatares TeSys (Continuacion)

Nombre

Simbolo

Descripcion

Resistencia

Permite gestionar una carga resistiva

Fuente de alimentacion

Permite gestionar una fuente de alimentacion

Transformador

El E 3

Permite gestionar un transformador

Aplicacién

Bomba

Para gestionar una bomba

Cinta transportadora de una direccién

Para gestionar una cinta transportadora de una direccion

Cinta transportadora de una direccion -
Parada SIL, Cat. cableado 1/2

Para gestionar una cinta transportadora de una direccién, con
cumplimiento de funciones de Categoria de parada 0 o
Categoria de parada 1 para Categoria de cableado 1y
Categoria de cableado 2

Cinta transportadora de dos direcciones

Permite gestionar una cinta transportadora de dos
direcciones (avance y retroceso)

Cinta transportadora de dos direcciones -
Parada SIL, Cat. cableado 1/2

ol m ! m .

Permite gestionar una cinta transportadora de dos
direcciones (avance y retroceso), con cumplimiento de
funciones de Categoria de parada 0 o Categoria de parada 1
para la Categoria de cableado 1y Categoria de cableado 2

NOTA: Para dos velocidades y dos direcciones, avatar deshabilita el disparo
por inversiéon de fase de intensidad.

DOCAO0271ES-00
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aplicaciones Ethernet/IP™

Metodologia

Metodologia

Puede integrarse un dispositivo de TeSyS™ island en el entorno Rockwell
Software® Studio 5000® por medio de la funcién de importacién de L5X.
Basandose en la configuracion de TeSys island, el software SoMove ™
proporciona archivos L5X que se pueden importar al entorno Studio 5000 y
exponer los datos del dispositivo mediante instrucciones complementarias.

NOTA: Debido a la referenciacion de los datos, los archivos L5X deben
importarse en el orden que se indica a continuacién. Siga las instrucciones
gue aparecen en este manual.

El software SoMove genera los archivos siguientes:

1. Modulo Ethernet genérico: Este archivo contiene un AOP Ethernet genérico
que representa la configuracion de TeSys island. Incluye comentarios en la
seccién Controller Tag que indican a qué referencia cada dato. Utiliza la
siguiente convencion de nomenclatura: {DeviceName}Module.L5X.

2. Mensajes explicitos (si existen datos aciclicos): Este archivo contiene lo
siguiente:

» subrutinas que contienen mensajes explicitos para llamar datos aciclicos

» un bufer de datos que se usa para contener los datos aciclicos antes y
después de la transmision

Utiliza la siguiente convencion de nomenclatura: {DeviceName}_Acyclic.L5X.

NOTA: Si una configuracion de TeSyS island no tiene datos aciclicos,
este fichero no se genera.

3. Instrucciones complementarias (AOI): Este fichero contiene las AOI que se
han usado para generar bloques de funcién. Debe importarse en ultimo lugar
porque las etiquetas de referencia de las AOI estan incluidas en los otros dos
archivos. Utiliza la siguiente convencion de nomenclatura: {DeviceName}
_Aoi.L5X.

NOTA: Si se modifica la convencidén de nomenclatura para una TeSyS island
o los avatares preexistentes, al integrar los cambios de configuracién en un
proyecto deberan eliminarse todas las entidades importadas del software
Studio 5000 (etiquetas, AOIl y mdédulo Ethernet genérico) y repetirse el
proceso de importacion para la nueva configuracion. Consulte las Preguntas
Frecuentes (FAQ), pagina 108.

Obtener los archivos L5X

Configure la isla en el DTM de la TeSys™ island de acuerdo con la TeSys island -
Guia de sistema, instalacion y funcionamiento . A continuacion, exporte los
archivos L5X desde el DTM de TeSys island con arreglo al procedimiento
siguiente.

1. En el DTM de TeSys island, abra el proyecto de TeSys island que desea
exportar.

2. En el menu desplegable, haga clic en Dispositivo.
3. Seleccione Exporta > Formato archivo EDS a L5X.
4. Haga clic en Guardar.

El archivo se guarda como archivo zip en el formato siguiente: island_name.
zZip.

5. Aparece una notificacion que indica que se han creado los archivos L5X.
Haga clic en OK.

20
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Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
Procedimiento de integracion aplicaciones Ethernet/IP™

Procedimiento de integracion

Requisitos previos
El procedimiento de integracién supone que ha hecho lo siguiente:
» Configurar un dispositivo TeSyS™ island con el software SoMove™

» Obtener los archivos L5X necesarios para llevar a cabo la integracion con el
entorno de Rockwell Software®

Elementos de ejemplo

La configuracion de TeSys island utilizada en este ejemplo incluye los siguientes
elementos, tal como se muestra en la siguiente figura.

» Modulo de E/S digital denominado TeSyslslandDevice
« Avatar de motor de dos direcciones

System

AvSystem

('E\ y Digital 1/O

=~ Awigitallo X
Motor Two Directions
AvMotorTwoDirections

Anadir un bridge Ethernet

Para afiadir un bridge Ethernet:

1. Inicie el software Studio 5000.

2. Haga clic en Create > New Project.
Se abre un nuevo proyecto.

3. Seleccione su PLC de la lista de PLC disponibles.

4. Introduzca un Nombre para el PLC. Haga clic en Next.

5. Realice los cambios que sean necesarios para el PLC. Haga clic en Finish.
El modulo del PLC se afiade al arbol de configuracion de E/S.

6. Afada un bridge Ethernet a su backplane.

=-E31/0 Configuration
B- 1756 Backplane, 1756-A7
------ fia [0] 1756-L74 TestDevice
& § [1] 1756-EN2T Bridge
.2 Ethernet
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Procedimiento de integracion

Importar el médulo de TeSys™ island

Importe el médulo de TeSys island en el bridge Ethernet. Este archivo utiliza la
siguiente convencion de nomenclatura: {DeviceName}Module.L5X.

B‘S 1/O Configuration
-89 1756 Backplane, 1756-A7
fa [0] 1756-L74 TestDevice
= ﬂ [1] 1756-EN2T Bridge
R Ethemet

8 New Module...

Import Module...

Discover Modules...
Paste Ctrl+V

Print L4

Después de la importacion, el dispositivo aparece en el arbol de configuracion de
E/S y en la seccion Controller Tags del proyecto.

=+ Controller TestDevice
[ Controller Tags
[ Controller Fault Handler
[ Power-Up Handler
=+ Tasks
58 MainTask
‘ (+-°% MainProgram
----- 3 Unscheduled
=-3 Motion Groups
----- 3 Ungrouped Axes
1 Add-On Instructions
=39 Data Types
L, User-Defined
L4 Strings
G4, Add-On-Defined
[, Predefined
[ Module-Defined
[ Trends
i Logical Model
=-E31/0 Configuration
891756 Backplane, 1756-A7
9 (0] 1756-L74 TestDevice
£ 8l [1] 1756-EN2T Bridge
=& Ethernet
- B 1756-EN2T Bridge

- ETHERNET-MODULE TeSyslslandDevice

Name =z|~ |Val #|For ¢ | Style Data Type|Description
= TeSyslslandDevice:l {---| {-- AB.ETHE..
— TeSyslslandDevice . [{...| {..| Decimal SINT[9]
+ TeSyslslandDevi... o Decimal SINT AvSystem1:
+ TeSyslslandDevi o Decimal SINT AvSystem1:
+ TeSyslslandDevi o Decimal SINT AvDigitallO:
+ TeSyslslandDevi... ] Decimal SINT AvMotorTwoDirection:
+ TeSyslslandDevi ] Decimal SINT AvMotorTwoDirection
+ TeSyslslandDevi... o Decimal SINT AvMotorTwoDirection: AvgIRMS
+ TeSyslslandDevi o Decimal SINT AvMotorTwoDirection: AvgIRMS
+ TeSyslslandDevi... o Decimal SINT AvMotorTwoDirection: AvgIRMS
+ TeSyslslandDevi o Decimal SINT AvMotorTwoDirection: AvgIRMS
+ TeSyslslandDevice:0 [{...| {.. AB.ETHE..
+ TeSyslslandDevice:C [{...| {.. AB:ETHE..

Una vez que exista el médulo, defina la direccion IP de destino del dispositivo.

NOTA: Si omite este paso antes de importar la subrutina y la AOI, debera
establecer de forma manual la ruta de comunicacion de destino de cada
bloque funcional aciclico.

Definir la direccion IP

Controller Organizer

ERER " Mo Properis Report: Loca ermeaer-ooure <00 < |

4 Controller efsefsef
) Cantraller Tags
Controller Fault Haneller
Pawer-Up Handler

b Tasks
p Mation Groups
3 Assets

T, Logical Madel
a 110 Canfiguration

4 B9 PointlD

[ [0] 1769-L1GER-BB B efsefsef
4 Embedded I/O

& [1] Embedded Discrete 10
Expansion /0, 0 Maodules
4 Tz Ethemnet
[ 1765-L16ER-BB1B efsefsef
f) ETHERMET-MODULE Mylsland

General®  Connection  Module Info
Type: ETHERMET-MODLULE Generic Ethernet Module
Wendar. Rockwell Automation/Allen-Bradley
Parent: Local
Mame: Mylsland Connection Parameters
Agzembly X
Drescription Irstance: Size:
Input ERS T
Dutput: 100 E: [8-bit)
Comm Format: Diata - SINT
7 Configuration: |1 0 = | [8hin
Address / Host Mame I:
®) IP Address: ez . 168 . 10 . 50
() Host Name:
Status: Offline Cancel Apply Help

22

DOCA0271ES-00
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Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™

Importar la subrutina

Importe el archivo L5X de la subrutina que contiene los datos aciclicos, si existe.
Este archivo utiliza la siguiente convencion de nomenclatura: {DeviceName}
_Acyclic.L5X.

-5 Tasks
B@ MainTask
oo P
] Parameters| Add E2 New Routine...
-EhMainRoutir
.3 Unscheduled & Cut Ctrl+X 4] New Local Tag.. Ctrl+W
E—jﬁ Maotion Groups Copy Ctrl+C New Parameter...
.3 Ungrouped Axes Paste CtrlV
----- {3 Add-On Instructions D | Import Routine...
elete Del
=3 Data Types
O, User-Defined Verify
G Strings Cross Reference Ctri+E
[ Add-On-Defined
--E@o Predefined Browse Logic... Ctrl+L
& 5 Module-Defined Find in Logical Organizer
----- 3 Trends
----- .. Logical Model Online Edits >

=-E31/0 Configuration

£ 891756 Backplane, | FMiNt ’
- B9 (01 1756-174 1 Export Program...
& 8 111 1756-EN21
-85 Ethernet Properties Alt+Enter

Después de la importacion:
* las subrutinas son visibles en el arbol de tareas
» el bufer de datos aciclicos es visible en la seccion Controller Tags

=] ST&SKS =i 5 Controller TestDevice ~ Name =z|a [Val «|For«|Style Data Type
B @MamTr.ask i Controller Tags + Deviceb_AssetManagement {ona] {04 MESSAGE
=58 MainProgram i .- Controller Fault Handler T Device_Acycli foo| £.- TeSyslsl...

Parameters and Local Tags

EbMainRoutine

--[B) AvMotorTwoDirection
AvSystem1
CombinedSystemOutput

-[B) Device2
Device3 Subroutines
Deviced

-[B) Device5
Deviceb

Acyclic Data Buffer

Para obtener mas informacién sobre cémo acceder a los datos del dispositivo,
consulte Ejemplo de acceso a datos, pagina 27.
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Importar las instrucciones complementarias

Importe las instrucciones complementarias (AOI) tal como se muestra a
continuacion. Este archivo utiliza las siguientes convenciones de nomenclatura:
{DeviceName}_Aoi.L5X

EIS Motion Groups

.23 Ungrouped Axes
----- &
-& Data Types [d New Add-On Instruction...
- User-Defined | Import Add-On Instruction...

- Strings

5 Add-On-Defined|  Cut LS
-5 Predefined Copy Ctrl+C
i £ Module-Defined Paste Ctrl+V
""" & Trends Paste With Configuration..  Ctrl+Shift+V
----- Y. Logical Model
=-&51/0 Configuration Print ’

EI- 1756 Backplane, Trs6=A7

Después de la importacion, las AOI son visibles en el arbol del proyecto.

E--aAdd—On Instructions
& @ AvDigitallO
4 Parameters and Local Tags

Cada AOI contiene datos ciclicos o aciclicos, lo cual se indica mediante la
siguiente convencion de nomenclatura:

» Los datos ciclicos contienen solamente el nombre del avatar.

* Los datos aciclicos contienen el nombre del avatar seguido de un guion bajo
(1) y el nombre del objeto de datos aciclicos.
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Crear instancias de las AOI

Al crear una instancia de una AOI, debe hacer referencia al modulo y al bufer de
datos aciclicos. Segun los datos que haya en la AQI (ciclicos o aciclicos), se
referencian una o dos etiquetas.

1. Haga doble clic en la rutina principal dentro del arbol de tareas para

introducirla.
Controller Organizer * b X H dbed B b w >
Controller Tags ~

[ Controller Fault Handler
[ Power-Up Handler
£-E Tasks

-8 MainTask (End)
=8 MainProgram ‘
Parameters and Local Tags
E»MainRoutine
AvMotorTwoDirection
AvSystem

2. Afada una AOI de la lista de add-ons.

ol Aot AvWl AWM Aebl AS  AvS  AvE  AvS  Avly Avdy Avdy Aedy Gom  Devie Devie Devie Devic
stor otor oter  ater

wich witch witch wich deml deml cami Aemd bingd 52 A o3 A o A oD A
Favore. ), Add-On £ Alarms 1 B A TmeriCo._ A bl AvSystem vi.0
-AvSystem1
abed B o v =1

AvSystem1 ? N
Mylsland_Input ?
Mylsland_Output ?
ResetVitgFlctnStatus "
ResetMaxUnbalanceVitg 7
ResetMaxVRMS 7]

(End) ResetComErrorCntr 27
ResetMinorEviCnir ixte
ResetAlarmGCntr 7
ResetSystem s

3. Rellene las etiquetas de referencia para cada parametro de entrada/salida.
Estas etiquetas aparecen en la lista de Controller Tags con nombres que
coinciden con los parametros de entrada/salida.

-AvSystem1

AvSystem1 7 . —

Mylsland_OQutpu L« e HaEladn ™

ResetVItgFlctnSt\ V. M Show ‘AE ETHERNET_MODULE_SINT_14f

ResetMaxUnbalz[ [name ==([oatatype  [usage Description [~
ResetMaxVRMS ﬂ +-Mylsland:| AB:ETHERNET. . <controller- ‘
ResetComErrorC
ResetMinorEvtCi
ResetAlarmCntr
ResetSystem

Show cortroller tags

4. Cree una instancia de la AOl y asignele un nombre.

AvSystem1 |

AvSystem1 W"Ictnstatus)—
Mylsland_Input 55—
Mylsland_Output % Cutlnstruction amex -
ResetVitgFictnStatus Copy Instruction crleC
ResetMaxUnbalanceVIt & Paste Clev L
ResetMaxVRMS Delete Instruction Del
ResetComErorCnir Add Ladder Element... Altelns
::::m:“r?‘:g\[ft?ntr Edit Main Operand Description Ctrl+D L
ResetSystem Save Instruction Defaults

Clear Instruction Defaults
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AvSystem1

AvSystem1
Mylsland_Input MylslandDeviceln
Mylsland_Output MylslandDeviceOut

ResetVitgFlctnStatus 0«
ResetMaxUnbalanceVitg 0«
ResetMaxVRMS De
ResetComErrerCntr 0«
ResetMinorEvtCntr De
ResetAlarmCntr 0«
ResetSystem 0«

AvSysteminstance |...

Llamada de datos aciclicos

JSR: |

Jump To Subroutine
W

Routine Name E

BNl AviotorTwoDirection ~

1. Abra la subrutina.

La AOI ya esta totalmente configurada y lista para utilizarse.

Al llamar datos aciclicos, se debe anadir una operaciéon Jump To Subroutine a la
rutina principal. La subrutina necesaria para la AOI de destino coincide con el
avatar asociado.

Esta accién empuja o atrae datos, dependiendo del tipo de datos a los que el
mensaje explicito esta accediendo.

2. Conmute el bit Examine If Open en el escalon que contiene el mensaje
asociado a la AOI de destino.

Controller Organizer - Fx ] 3 o[ w
=& Controller empty ~ TeSyslslandDevics HI0T
Controller Tags 0

£3 Controller Fauit Handler
3 power-Up Handler
ETasks
158 MainTask
| 548 MainProgram 1
Parameters and Local Tags
Eb MainRoutine
AvMotorTwoDirection
AvSystem1
CombinedSystemOutput
Device2
Device3
Deviced

% Cutlnstruction Ctrl+X
B3 Copy Instruction Ctrl+C
Paste CrisV
TeSyslslandDeviq
! Delete Instruction Del

Add Ladder Element. Alt+Ins

& Edit Main Operand Description Ctrl+D
TeSvs\s\andFM Save Instruction Defaults

Clear Instruction Defaults

Message EN)—|
Message Control AvSystem_Energy [] [ DN>—
ER>—

Message END>—
Message Control  AvSystem1_Diagnostic [2] [-CDN>—

| Toggle Bit Cul+T

Message EN>—
Message Control AvSystem1_AssetManagement ] (DN 3—

—— T

26
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Ejemplo de acceso a datos

En la seccidn siguiente consta un ejemplo de cdmo acceder a los datos de TeSys
island. Estas AOI (instrucciones complementarias) de ejemplo:

» se anadieron al proyecto utilizando el mismo proceso descrito anteriormente

» son para los datos de sistemas ciclicos (AvSystem1), el diagnéstico de
sistemas aciclicos (AvSystem1_Diagnostic) y la gestion de activos de

sistemas aciclicos (AvSystem1_AssetManagement)

Acceso a los datos mediante AOI

Después de configurar las AOI que planea utilizar:

1. Descarguese el programa.

2. Configure el PLC en modo Run.

Offline 0. © RUN _l_qPJ

Mo Forces Go Online

No Edits Upload...

Redundancy Download | .

=4 | Controller Organi o b=

=& Controller ¢
1 Controll
-3 Controll
-3 Power-U
- Tasks
=63 MainTas
IE!@ Mainl

EGENEIETS

Program Mode

Run Mode

Test Mode

Clear Faults

Go To Faults

Controller Properties

Parameters ang ocartags
: E% MainRoutine

« » & Favon

Si el dispositivo esta configurado correctamente y no tiene ningun disparo u otros
eventos, la AOI de sistemas ciclicos debera indicar que el sistema esta operativo.

AvSystem1
Mylsland_lnput

ResetVitgFictnStatus

ResetMaxVRMS
ResetComErrorCntr
ResetMinorEvtCntr
ResetAlarmCntr
ResetSystem

ResetMaxUnbalanceVitg

-AvSystem1

AvSysteminstance
MylslandDeviceln
Mylsland_OQutput MylslandDeviceOut

I CtriVitgFlctn —

|0(- < Operational >— |

0« —_ TestMode >—

0« —C MinorEvt »—

0+ —( ForceMode »—

0« (—( DegradedMode >—
0+«

Para visualizar los datos aciclicos, se debe acceder al mensaje explicito
apropiado. Consulte Llamada de datos aciclicos, pagina 26. Como se muestra en
este ejemplo, el dispositivo tiene registrado en este momento un evento leve
mediante el Contador de eventos leves del sistema en la AOI de diagnéstico de
sistemas aciclicos.

-AvSystem1_Diagnostic
AvSystem1_Diagnostic AvSystemDiagnostic | ...
Mylsland_AcyclicBuffer MylslandDev...licBuffer
ComErrorCntr 0«
AlarmsCntr 0«
|MinorEvtCntr 1<)
MinorEvtRegister1_Y 2019+«
MincrEvtRegister1_M B¢
MinorEvtRegister1_D 19+«
MincrEvtRegister1_h 4e
MinorEvtRegister1_min 2¢
MincrEvtRegister1_sec 22+«
MinorEvtRegister1_cs 22«
MinorEvtReagister1 Evtldentifier 0«
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Este valor se puede restablecer si se conmuta el bit de restablecimiento de
eventos leves en la AOI de sistemas ciclicos.

-AvSystem1

AvSystem1 AvSysteminstance ... -
Mylsland_Input MylslandDeviceln =
Mylsland_Output MylslandDeviceOut -

ResetVitgFlctnStatus 0+« 5
ResetMaxUnbalanceVitg 0+« r
ResetMaxVRMS 0+« =
ResetComErrorCntr 0« -
[ResetMinorEvtCntr 1| +
ResetAlarmCntr 0« -
ResetSystem 0+«

Después de actualizar los datos de diagndstico de sistemas aciclicos (consulte
Llamada de datos aciclicos, pagina 26), el contador vuelve a 0.

AvSystem1_Diagnostic
AvSystem1_Diagnostic AvSystemDiagnostic
Mylsland_AcyclicBuffer MylslandDev...licBuffer
ComErrorCntr 0«
AlarmsCntr 0«
[MinorEvtCntr 0+«|
MinorEvtRegister1_Y 2019+
MinorEvtRegister1_M 6+«
MinorEvtRegister1_D 19+«
MinorEvtRegister1_h 4«
MinorEvtRegister1_min 2+«
MinorEvtRegister1_sec 22+
MinorEvtRegister1_cs 22«
MinorEvtReqister1 Evtldentifier 0«

Acceso a los datos mediante el bufer aciclico

Las AOI solo son capaces de exponer tipos de datos SINT, INT, DINT, REAL y
BOOL como parametros de entrada/salida. Debido a esta restriccion, los registros
STRING se guardan en el bufer de datos aciclicos y se pueden acceder desde
alli.

Después de conmutar el bit para acceder a los datos de gestion de activos de
sistemas aciclicos (consulte Llamada de datos aciclicos, pagina 26), los datos
STRING no aparecen en la AOI. En lugar de eso, aparecen dentro del bufer de
datos aciclicos. Este bufer se encuentra en la lista Controller Tags con la
convencion de nomenclatura {DeviceName} AcyclicBuffer.

{5 Centroller Load ~

e Name =g[a | Value «[Force Mask <[ Style Data Type
-~ ERE + Wylsland-C Taon T AB-ETHERNET_
E ;:\:‘:”U:’ ;ﬂ;::‘*:"d‘ﬁ’ + Myland ) Loet AB.ETHERNET_
E Tasks +/ Mylsland:0 et {iamal AB:ETHERNET_.
3 B8 Wi Task — Mylsland_AcyclicBuffer (ooe} [ Mylsland_Acydic
3 £8 MainProgram — Mylsland_AcycicBufer. AvSystem1_VendorName *Schneider Electric’ flooon Mylsland_20
3} Parameters and Locel Tags ¥ bylsland_/ AvSystem1.} LEN 18 Decimal DINT
By MainRoutine -+ Mylsland_Acycl AvSystem? DA ey {---}|AsCIl SINT[20]
MaotorTwoSpeeds + Mylsland_AcycicBuffer. AvSystem]_ProduciCode "TERBCETP' 1ot Mylsland_32
+ Mylsland_AcyclicBuffer. AvSystem1_AppRevision *00.0300° Loea} Mylsland_7
-+ Mylsland_AcycicBufer. AvSystem?_VendorIRL "wane. schneiderelectric. (---} Mylsland_64
Output + Mylsland_AcyclicBuffer. AvSystem_F fosh Mylsland_32

Los datos restantes son accesibles desde la AOI.

-AvSystem1_AssetManagement
AvSystem1_AssetManagem... AvSystemAsset |...
Mylsland_AcyclicBuffer MylslandDev...licBuffer
MacAddress_XX 255«
MacAddress_YY 265«
MacAddress_ZZ 255
MacAddress_UU 255«
MacAddress_VV 255«
MacAddress_WW 265«
TimeDeviceOn De
DeviceEvtCntr D&
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Velocidad de actualizacion de los datos

Al elegir la frecuencia de su protocolo de bus de campo (como RPI o tasa de
repeticion) o la frecuencia de actualizacion de datos aciclicos en su programa de
PLC, es importante comprender la frecuencia de las actualizaciones de datos en

la propia isla.

Por ejemplo, los datos de energia activa se actualizan cada 100 ms. Por lo tanto,
no es util para el programa PLC actualizar estos datos aciclicos cada 10 ms. Sin
embargo, todas las salidas (arrancadores, salidas digitales, salidas analdgicas,
restablecimientos de disparo y otros restablecimientos o preajustes) se actualizan
a una frecuencia de <10 ms. Las entradas se actualizan a distintas frecuencias

segun su importancia.

Consulte la siguiente tabla para obtener mas informacion.

Velocidad de actualizacion de los datos

Datos

Intervalo de
actualizacion maximo

Estado de entrada y salida de dispositivos de potencia, médulos de E/
S digitales y modulos de interfaz SIL7

por ejemplo: comandos de marcha, estado de contactor (RunFwd,
Tripped), entrada digital (DIO, DI1...)

10 ms

Mediciones analégicas de dispositivos de potencia, médulos de E/S
analdgicos y mddulos de interfaz de tensién

por ejemplo: corriente de fase (AvgIRMS, PhaseXIRMS), tensién de
fase (VRMSPhaseX, AvgVRMS), potencia (InstActivePower,
InstReactivePower, PowerFactor), energia (ActiveEnergy,
ReactiveEnergy), entradas analégicas (MotorTemperature, AlO, Al1)

100 ms

Otros datos

por ejemplo, datos de activos: ContactorCycleCntr, TimeModuleOn,
AvgIRMS (duracién)

10 ms

7. Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
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Bloques funcionales

Tipos de datos

Los bloques funcionales de TeSys™ island integrados en Studio 5000® son
independientes del bus de campo y no poseen instrucciones légicas. Las
entradas y salidas de los bloques funcionales se enlazan con la imagen del
proceso (datos ciclicos) sin ninguna modificacion. Las entradas y salidas, que no
forman parte de la imagen del proceso, se intercambian mediante métodos de
comunicacion aciclicos.

El software Studio 5000® es compatible con los siguientes tipos de datos. Un tipo
de datos es una definicién del tamafio y la disposicion de la memoria asignada a
la etiqueta creada. Los tipos de datos definen cuantos bits, bytes o palabras de
datos utiliza una etiqueta.

Tipos de datos

Tipo datos Abreviatura Bits de memoria Rango

Booleano BOOL 1 0-1

Numero entero corto SINT 8 De -128 a 127
Numero entero INT 16 De -32.768 a 32.767

De -2.147.483.648 a

Numero entero doble DINT 32 2 147 483.647

De +/3,402823E38 a

Ndmero real REAL 32 1,754944E-38

TeSys™ island es compatible con tipos de datos sin signo. Sin embargo, el
software Studio 5000 solo es compatible con tipos de datos con signo. Estos tipos
de datos utilizan un bit para indicar que el software solo gestiona niumeros enteros
con signo. Por esta razén, el valor positivo maximo que puede mostrarse para
numeros enteros sin signo de 32 bits es 2.147.483.647. Para aplicar lo anterior,
existe dentro de las instrucciones complementarias una légica que agota los
registros UDINT si se utiliza el bit con signo. Con estos registros de TeSys island,
existe un indicador como parametro expuesto para indicar desbordamiento. Estos
indicadores son datos del tipo BOOL con la convencién de nomenclatura
{TagName} O.

Ejemplo de excedentes (overflow)

AvgIRMS DINT

AvgIRMS_O DINT

30
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Marcas de tiempo

Algunas de las salidas que forman parte de un bloque funcional —entre ellas los
registros, las marcas de tiempo, las fechas de inicio y las fechas de finalizacion—
proporcionan informacién de caracter temporal, como la fecha y la hora en la que
se registré el valor. El bloque funcional incluye una Unica salida para cada criterio
para presentar los datos de la marca de fecha y hora siguiendo el formato
mostrado a continuacion:

* cs: centisegundo

« D:dia
* h:hora
« M:mes

* min: minuto
* sec: segundo
* Y:afo
Ejemplo: Las siguientes salidas estan disponibles para la marca de tiempo
Voltage DipStartDate1:
* VoltageDipStartDate1_cs
* VoltageDipStartDate1_D
» VoltageDipStartDate1_h
* VoltageDipStartDate1_M
+ VoltageDipStartDate1_min
» VoltageDipStartDate1_sec
* VoltageDipStartDate1_Y

Los registros, las marcas de tiempo, las fechas de inicio y las fechas de
finalizacion que proporcionan informacién de caracter temporal y que acaban en
{21}1 {22}indican la salida mas reciente y, dependiendo del nimero de salidas
disponibles, la salida con el nUmero mas alto indica la entrada menos reciente.
Por tanto, en el caso de las salidas mostradas como VoltageDipStartDate1 y
VoltageDipStartDate5, 1 indica la entrada mas reciente y 5 la menos reciente.
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Bloques funcionales de Avatar

Descripcion general

Existen dos tipos basicos de bloques funcionales:
» Bloques funcionales de Avatar del sistema
» Bloques funcionales de Avatar estandar
Bloques funcionales de Avatar del sistema

El Avatar del sistema es Unico en TeSys island y es compatible con las
implantaciones de los bloques funcionales especificos indicadas por la cadena
System en el nombre del bloque funcional.

Bloques funcionales de Avatar estandar

Los Avatares estandar son compatibles con dos tipos de bloques funcionales:
» Bloques funcionales de Avatar ciclicos
» Bloques funcionales de Avatar aciclicos (lectura/escritura)

Cada bloque funcional de Avatar ciclico es compatible con su propia implantacién
de bloque funcional, que puede instanciarse para realizar multiples usos del
mismo tipo de Avatar en una TeSys island. Cree una instancia de bloque funcional
para cada Avatar en su aplicacion.

Hay una unica implantacién de los bloques funcionales de Avatar aciclicos
(lectura/escritura). EI mismo conjunto de datos aciclicos de diagndstico y energia
esta disponible para todos los Avatares, sin incluir el Avatar del sistema, el Avatar
de E/S analdgicas y el Avatar de E/S digitales. EI mismo conjunto de datos
aciclicos de activos esta disponible para cada dispositivo de la isla. La ejecucion
del bloque funcional en un Avatar no compatible detiene el bloque funcional
mediante un error detectado. Para realizar multiples usos del mismo bloque
funcional con diferentes Avatares, debera crear una instancia de bloque funcional
para cada Avatar. Debera crear una instancia del bloque funcional Gestion de
activos para cada dispositivo de la isla.

Los bloques funcionales no realizan operaciones légicas y no modifican ni
interpretan los datos de Avatar. Los bloques funcionales copian los valores de sus
entradas en la trama de datos ciclicos de salida y copian los datos de la trama de
datos ciclicos de entrada en sus salidas. Si el bloque funcional requiere un
intercambio de datos aciclicos, el bloque funcional gestiona las solicitudes de
lectura y escritura.

El sistema proporciona una conexién aciclica por cada acoplador de bus de
TeSys™ island. Esta es la razén por la que las solicitudes de comunicacién
aciclicas deben gestionarse secuencialmente. Solo puede enviarse una nueva
solicitud si se recibid una respuesta a la solicitud anterior.

Si se produce un error detectado durante la ejecucion, el bloque funcional se
detiene y proporciona informacién sobre el error detectado. No es posible detener
el bloque funcional mediante la aplicacién (por ejemplo, cancelando la entrada).

Determinados bloques funcionales proporcionan entradas para restablecer o
predefinir parametros del bloque funcional. Si al ejecutar el bloque funcional una
de estas entradas se establece en TRUE, la actualizacién de las salidas se
retrasa hasta que el comando de restablecimiento o preconfiguracion se ejecuta
en el Avatar.

Todos los datos expuestos por una instruccion complementaria existen dentro del
cuerpo principal, salvo los datos expuestos con parametros de salida de tipo
BOOL. Estos datos existen en el lateral derecho de la instruccién
complementaria.
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Bloques funcionales del sistema

Sistema

El bloque de funciones AvSystem devuelve el estado de los datos ciclicos de
diagnéstico y energia del avatar del sistema y los restablece.

Bloque de funciones AvSystem

Avsystem01 v1.0

AvSystemO01
AvSystem01 s —( UpstreamVltgFlctnStatus >—
Mylsland_Input ? —( SlLStarterStopStatus_—
Mylsland_OQutput ? —( CtrlVItgFlctn >—
ResetVltgFlctnStatus ?7? —( Preoperational —
ResetMaxUnbalanceVltg 22 —( Operational —
ResetMaxVRMS ?7? — TestMode >—
ResetComErrorCnir ?7? —{ MinorEvt >—
ResetMinorEviCntr ?7? —( ForceMode —
ResetAlarmCntr 27? — DegradedMode —
ResetSystem ?7?

Interfaz de entrada AvSystem

Tipo de L
Entrada Datos Descripcion
ResetVitgFlctnStatus BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el valor del parametro ResetVItgFlctnStatus
se restablece.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor del parametro
ResetMaxUnbalanceVitg BOOL ResetMaxUnbalanceVItg se restablece.
ResetMaxVRMS BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el valor del parametro ResetMaxVRMS se
restablece.
Si esta entrada se establece en TRUE, el contador de errores detectados de la
ResetComErrorCntr BOOL comunicacion de bus de campo se establece en 0.
. Si esta entrada se establece en TRUE, el contador de eventos menores detectados
ResetMinorEvtCntr BOOL se establece en O.
Si esta entrada se establece en TRUE, el contador de alarmas detectadas del
ResetAlarmCntr BOOL sistema se establece en 0.
ResetSystem BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el sistema se restablece.
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Interfaz de salida AvSystem

Salida 1[;iapt?>ge Descripcién

sooL | Exiode S Funcion Parada do amancador 0, es salda o establece gt
CtrlVItgFlctn BOOL Si esta salida se ajusta a TRUE, se detecta una fluctuacién de tensién de control.
Preoperativo BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el avatar del sistema esta en modo

preoperativo.

Si esta salida se establece en TRUE, el avatar del sistema esta en modo operativo.
Operativo BOOL Para obtener informacién detallada sobre los estados de la maquina, consulte la
TeSys island - Guia de sistema, instalacion y funcionamiento.

TestMode BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el avatar del sistema esta en modo de prueba.

Si esta salida se establece en TRUE, el avatar del sistema se restablece en modo

MinorEvt BOOL

de evento menor.
ForceMode BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el avatar del sistema esta en modo forzado.
DegradedMode BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el avatar del sistema esta en modo

degradado.

Hora del sistema

El bloque funcional AvSystem1_SystemTime devuelve el estado de la hora del
sistema aciclico del sistema. El bloque funcional SystemTime solamente lee la
hora del sistema, y no la escribe.

Bloque funcional AvSystem1_SystemTime

AySystemO1_SystemTime w1.0
—AvSystem01_SystemTime
AvSystemO1_SystemTime ?
Mylsland_AcyclicBuffer ?
SystemTime_Y Yils
SystemTime_M 7
SystemTime D 7
SystemTime_h 77
SystemTime_min 77
SystemTime_sec 7?7
SystemTime_cs 7?7

Interfaz de salida de AvSystem1_SystemTime

Salida Tipo datos Descripcion

SystemTime_Y DINT

SystemTime_M SINT

SystemTime_D SINT

SystemTime_h SINT Fecha y hora del sistema (solo lectura)
SystemTime_min SINT

SystemTime_sec SINT

SystemTime_cs SINT

8. Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
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Bloques funcionales aplicaciones Ethernet/IP™

Diagnéstico del sistema

El bloque funcional AvSystem1_Diagnostic devuelve el estado de los datos
aciclicos de diagndstico del Avatar del sistema.

Bloque funcional AvSystem1_Diagnostic

Avsystem(1_Diagnostic v1.0
-AwSystemd1_Diagnostic——
AvSystemnd1_Diagnostic ? [~ SILStarterStopMsgGrp1 SILGroupMotPresent —
Mylsland_AcydicBuffer ? = SILStarterStopMsgGrp1 AvatarDevice Event 3— F
ComEmorCntr 77 = SILStarterStopMsgGrp1 SILStartersMotCpen 32—
AlarmsCntr ?? & SILStarterStopMsgGrp1 Al SILStartersCpen 32—
MinorEvtCntr 77 £ SILStarterStopMsgGrp1 CmdOnlyCneTerminal 3 —
MinorEvtRegister! _Y 7 £ SILStarterStopMsgGrp1 Mormal Operation 3 —
MinorEvtRegister!_M 77 = SILStarterStopMsgGrp2 SILGrouphotPresent —
MinorEvtRegister1_D 77 = SILStarterStopMsgGrp2AvatarDeviceEvent 32—
MinorEvtRegister1_h 7 |~ SILStarterStopMsgGrp2 SILStartersMotOpen 32—
MinorEvtRegister1_min 7 |~ SILStarterStopMsgGrp2AIlSILStartersOpen —
MinocrEvtRegister!_sec 7 = SILStarterStopMsgGrp2CmdOnlyOneTerminal 7—
MinorEvtRegister_os 7 | SILStarterStopMsgGrpZNormal Operation —
MinorEvtRegister!_Ewvtldentifier 77 = SILStarterStopMsgGrp2 SILGroupMotPresent > —
MinorEvtRegisterZ_Y 77 & SILStarterStophMsgGrp2AvatarDevice Event 32—
MinorEvtRegisterZ_M 77 & SILStarterStopMsg Grp2 SILStartersiotCpen 32—
MinorEvtRegister2_D 7 £ SILStarterStopMsgGrpAll SILStartersOpen 32—
MinorEvtRegisterZ_h 77 = SILStarterStopMsgGrp2CmdOnlyOneTerminal —
MinorEvtRegisterZ_min 77 |~ SILStarterStopMsgGrp3Normal Operation —
MinorEvtRegister2_sec 77 = SILStarterStopMsgGrpd SILGroupMotPresent —
MinorEvitRegister2_cs 7 | SILStarterStopMsgGrpdavatarDeviceEvent 3—
MinocrEvtRegister2_Evtldentifier 7 I~ SILStarterStopMsgGrpd SILStartersMotOpen —
MinorEvtRegisterd 7 = SILStarterStopMsgGrpdAll SILStartersOpen —
MinorEvtRegister3_M 77 = SILStarterStopMsg Grp4CmdOnlyCneTerminal 3—
MinorEvtRegister2_D 77 = SILStarterStopMsg GrpdMormalTperation 32—
MinorEvtRegister2_h 77 I SILStarterStopMsg GrpSSILGroupotPresent 3 —
MinorEvtRegister2_min 7 £ SILStarterStopMsgGrpSAvatarDevice Event 3—
MinorEvtRegisterd_sec 7 £ SILStarterStopMsgGrpESILStartersMotCpen 3—
MinorEvtRegisterd_cs 77 = SILStarterStopMsgGrpSAll SILStartersOpen 32—
MinorEvtRegisterd_Ewvtldentifier 77 | SILStarterStopMsgGrpSCmdOnlyOneTerminal >—
MinoreEvtRegisterd 7 |0 SILStarterStopMsgGrpSNormal Operation —
MinorevtRegisterd_ M 7 [~ SILStarterStopMsgGrp8SILGroupMotPresent —
MinorEvtRegisterd D 7 I SILStarterStopMsgGrpSavatarDeviceEvent —
MinorEvitRegisterd_h 7 — SILStarterStopMsgGrpaSILStartersMotOpen —
MinorEvtRegisterd_min 77 = SILStarterStopMsg GrpSall SILStartersCpen 3—
MinorEvtRegisterd_sec 77 & SILStarterStopMsg GrpSCmdOnlyCneTerminal 3—
MinorEvtRegisterd_cs 77 & SILStarterStopMsg GrpSNormal D peration 3 —
MinorEvtRegisterd_Evtldentifier 7 £ SILStarterStopMsgGrpT SILGroupMotPresent 3 —
MinorEvtRegisters_Y 77 = SILStarterStopMsgGrpT AvatarDevice Event 3— F
MinorEvtRegisters_M 77 = SILStarterStopMsgGrp 7 SILStartersMotOpen 32—
MinorEvtRegisters_D 77 I~ SILStarterStopMsgGrp 7T AISILStartersOpen 32— F
MinorEvtRegisters_h 7 I SILStarterStopMsgGrp7CmdOnlyOneTerminal —
MinorEvtRegisterS_min 7 | SILStarterStopMsgGrp7 Normal Operation —
MinocrEvtRegisters_sec 7 [~ SILStarterStopMsgGrps SILGroupMotPresent —
MinorEvtRegisters_cs 77 = SILStarterStopMsg Grpd AvatarDevice Event 3— F
MinorEvtRegisters_Ewvtldentifier 77 = SILStarterStopMsg Grps SILStartersMotCpen 32—
& SILStarterStophMsg Srpd Al SILStarters Cpen 32—
£ SILStarterStopMsgGrp8 CmdOnlyCneTerminal —
£ SILStarterStopMsgGrps Mormal Operation 3 —
- SILStarterStopMsgGrp9SILGrouphotPresent —
= SILStarterStopMsgGrpStvatarDeviceEvent 32—
|0 SILStarterStopMsgGrpaSILStartersMotOpen 32—
I SILStarterStopMsgGrpall SILStartersDpen —
I SILStarterStopMsgGrp2CmdOnlyOneTerminal 7—
= SILStarterStopMsgGrpSNormal Operation —
= SILStarterStopMsgGrp1 0SILGroupMotPresent 3—
& SILStarterStophMsg Grp1 0 AvatarDeviceEvent 32—
& SILStarterStophsgGrp1 0SILStartersNotOpen 33—
| SILStarterStopMsgGrp1 DAIISILStartersCpen 3 —
= SILStarterStopMsgGrp1 0CmdCnlyOneTerminal 32—
= SILStarterStopMsgGrp1 0Mormal Operation > —
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aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Interfaz de salida AvSystem1_Diagnostic

Salida Tipo datos Descripcion
ComErrorCntr DINT Numero de errores detectados en la comunicacion de bus de
campo.
AlarmsCntr DINT Numero de alarmas detectadas en el sistema.
MinorEvtCntr DINT Numero de eventos menores detectados en el sistema.
MinorEvtRegister1_Y DINT
MinorEvtRegister1_M SINT
MinorEvtRegister1_D SINT
MinorEviRegister1_h SINT Informacion sobre un evento menor detectado. MinorEvtRegister1_
MinorEvtRegister1_min SINT = mas reciente.
MinorEvtRegister1_sec SINT
MinorEvtRegister1_cs SINT
MinorEvtRegister1_Eventldentifier DINT
MinorEvtRegister5_Y DINT
MinorEvtRegister5_M SINT
MinorEvtRegister5_D SINT
MinorEvtRegister5_h SINT
Informacion sobre un evento menor detectado.
MinorEvtRegister5_min SINT
MinorEvtRegister5_sec SINT
MinorEvtRegister5_cs SINT
MinorEvtRegister5_Eventldentifier DINT
SlILStarterStopMsgGrp1SILGroupNotPresent BOOL
SILStarterStopMsgGrp1AvatarDeviceEvent BOOL
9 - .
SILStarterStopMsgGrp1SILStartersNotOpen BOOL Estado de SIL® Grupos 1-10:
* NotPresent = Grupo SIL no presente en la configuracién del
SlILStarterStopMsgGrp1AlISILStartersOpen BOOL sistema
. » AvatarDeviceEvent = Grupo SIL afectado por un evento de
SILStarterStopMsgGrp1CmdOnlyOneTerminal BOOL dispositivo do Avatar P
SlLStarterStopMsgGrp1NormalOperation BOOL » SlLStartersNotOpen = Comando Parada de grupo SIL
recibido; los arrancadores SIL no se han abierto
» AllStartersNotOpen = Comando Parada de grupo SIL enviado
SILStarterStopMsgGrp10SILGroupNotPresent BOOL correctamente; los arrancadores SIL estan abiertos
* CmdlIssuedOneTerminal = Comando Parada de grupo SIL
SILStarterStopMsgGrp10AvatarDeviceEvent BOOL enviado a un unico canal de entrada de SIM (un puente o el
cableado de entrada de SIM esta causando un problema),
SILStarterStopMsgGrp10SILStartersNotOpen BOOL pero los arrancadores SIL se abrieron correctamente
SILStarterStopMsgGrp10AIlISILStartersOpen BOOL *  NormalOperation = Funcionamiento normal; los arrancadores
SIL se pueden abrir o cerrar
SILStarterStopMsgGrp10CmdOnlyOneTerminal BOOL
SILStarterStopMsgGrp10NormalOperation BOOL

9. Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
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Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™

Gestidn de energia del sistema

El bloque funcional AvSystem1_Energy devuelve el estado de los datos
aciclicos de energia del Avatar del sistema.

Bloque funcional AvSystem1_Energy

AvSystem1_Energy
AvSystem1_Energy ? || HOVitgPhaseQrderACB »—
Mylsland_AcyclicBuffer i
AvgVRMS ?7? — TotalActiveEnergy_ O —
MaxAvgVRMS 77
MaxAvgVRMSTimestamp Y 77 — TotalReactiveEnergy O —
MaxAvgVRMSTimestamp_M 7
MaxAvgVRMSTimestamp_D 77 — ActiveEnergyChannell_ O>»—
MaxvgVRMSTimestamp_h 7
MaxAvgVRMSTimestamp_min 77 — ActiveEnergyChannel2_O>—
MaxfvgVRMSTimestamp_sec 77
MaxfvgVRMSTimestamp_cs ?7? — ActiveEnergyChannel3_O5—
VRMSPhase1 77
VRMSPhase? 77 — ActiveEnergyChanneld O —
VRMSPhase3 77
UnbalancedVlg 7
MaxUnbalancedVitg 77
MaxUnbalancedVliigTimestamp_Y 7
MaxUnbalancedVitgTimestamp_M 77
MaxUnbalancedVltgTimestamp_D 7
MaxUnbalancedVitgTimestamp_h 7
MaxUnbalancedVitgTimestamp_min 77
MaxUnbalancedVltgTimestamp_sec 7
MaxUnbalancedVltgTimestamp_cs 7
Frequency 77
VoltageDipMagnitude1 7
VoltageDipStartDate1 Y 7
VoltageDipStartDate1 M 77
VoltageDipStartDate1_D 7
VoltageDipStartDate1_h 77
VoltageDipStartDate1_min 7
VoltageDipStartDate1_sec 7

Interfaz de salida AvSystem1_Energy

Salida Tipo datos Descripcion

ActiveEnergyChannel1 DINT Canal 1: Valor de tiempo de uso de energia activa total.

ActiveEnergyChannel1_O BOOL Canal 1: Valor {16}overflow {17}de tiempo de uso de energia activa total.

ActiveEnergyChannel2 DINT Canal 2: Valor de tiempo de uso de energia activa total.

ActiveEnergyChannel2_O BOOL Canal 2: Valor {18}overflow {19}de tiempo de uso de energia activa total.

ActiveEnergyChannel3 DINT Canal 3: Valor de tiempo de uso de energia activa total.

ActiveEnergyChannel3_O BOOL Canal 3: Valor {20}overflow {21}de tiempo de uso de energia activa total.

ActiveEnergyChannel4 DINT Canal 4: Valor de tiempo de uso de energia activa total.

ActiveEnergyChannel4_O BOOL Canal 4: Valor {22}overflow {23}de tiempo de uso de energia activa total.

AvgVRMS INT Tensién Vrms media en las tres fases (Unidad: V)

Frecuencia INT Frecpencia de tension della alimentacion principal (frecuencia de linea
medida en la fase 1). (Unidad: Hz)

InstActivePower DINT Potencia activa total del sistema. (Unidad: W)

InstReactivePower DINT Potencia reactiva total del sistema. (Unidad: VAR)

MaxActivePower DINT Valor maximo de potencia activa del sistema. (Unidad: W)
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Bloques funcionales

Interfaz de salida AvSystem1_Energy (Continuacion)

Salida Tipo datos Descripcion

MaxActivePowerTimestamp_cs SINT

MaxActivePowerTimestamp_D SINT

MaxActivePowerTimestamp_h SINT

MaxActivePowerTimestamp_M SINT Fecha y hora en las que se registré el valor de potencia activa méxima.
MaxActivePowerTimestamp_min SINT

MaxActivePowerTimestamp_sec SINT

MaxActivePowerTimestamp_Y DINT

MaxAvgVRMS DINT Tension maxima medida por el sistema. (Unidad: V)
MaxAvgVRMSTimestamp_cs SINT

MaxAvgVRMSTimestamp_D SINT

MaxAvgVRMSTimestamp_h SINT

MaxAvgVRMSTimestamp_M SINT Fecha y hora en las que se registré el valor de tension media maxima.
MaxAvgVRMSTimestamp_min SINT

MaxAvgVRMSTimestamp_sec SINT

MaxAvgVRMSTimestamp_Y DINT

MaxPowerFactor SINT Valor de factor de potencia real maximo.
MaxPowerFactorTimestamp_cs SINT

MaxPowerFactorTimestamp_D SINT

MaxPowerFactorTimestamp_h SINT

MaxPowerFactorTimestamp_M SINT Fecha y hora en las que se registré el valor de factor de potencia maximo.
MaxPowerFactorTimestamp_min SINT

MaxPowerFactorTimestamp_sec SINT

MaxPowerFactorTimestamp_Y DINT

MaxReactivePower DINT Valor maximo de potencia reactiva del sistema. (Unidad: VAR)
MaxReactivePowerTimestamp_cs SINT

MaxReactivePowerTimestamp_D SINT

MaxReactivePowerTimestamp_h SINT

MaxReactivePowerTimestamp_M SINT Fechay hora en las que se registré el valor de potencia reactiva maxima.
MaxReactivePowerTimestamp_min SINT

MaxReactivePowerTimestamp_sec SINT

MaxReactivePowerTimestamp_Y DINT

MaxUnbalancedVitg SINT Tension de desequilibrio méxima en porcentaje (%).
MaxUnbalancedVitgTimestamp_cs SINT

MaxUnbalancedVItgTimestamp_D SINT

MaxUnbalancedVitgTimestamp_h SINT

MaxUnbalancedVitgTimestamp_M SINT Fecha y hora de la tension de desequilibrio maxima.
MaxUnbalancedVItgTimestamp_min SINT

MaxUnbalancedVItgTimestamp_sec SINT

MaxUnbalancedVitgTimestamp_Y DINT

MinPowerFactor SINT Valor de factor de potencia real minima.
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Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™

Interfaz de salida AvSystem1_Energy (Continuacion)

Salida Tipo datos Descripcion

MinPowerFactorTimestamp_cs SINT

MinPowerFactorTimestamp_D SINT

MinPowerFactorTimestamp_h SINT

MinPowerFactorTimestamp_M SINT Fecha y hora en las que se registro el valor de factor de potencia minima.

MinPowerFactorTimestamp_min SINT

MinPowerFactorTimestamp_sec SINT

MinPowerFactorTimestamp_Y DINT

PowerFactor SINT Valor de factor de potencia real.

T | e ey "

TotalActiveEnergy_O BOOL \S/ilgerrc\)/?/sciegg%v; ggeig?argr{:;ﬁ:tt;\aaafotal de todos los Avatares del sistema con

TotalReactiveEnergy DINT \S/alor de energ ia reac’tiva total de todos los .Avatares del sistema con
upervisién de energia habilitada. (Unidad: VAR-horas)

TotalReactiveEnergy_O BOOL l/ca):]og Szgrr\flligi\gndgeegggé? Jiﬁlﬁ (tjc;t.al de todos los Avatares del sistema

UnbalancedVltg SINT Tensién de desequilibrio en porcentaje (%).

VItgDipCntr DINT Contador de caidas de tensién

VitgPhaseOrderACB BOOL gi(:]eesrt]adseag;i?essieBsct;z)a-blece en TRUE, el orden de fases es ACB (FALSE =

VitgSwellCntr DINT Contador de subidas de tensién

VoltageDipMagnitude1 DINT Magnitud de tension maxima de una caida de tension. (Unidad: V)

VoltageDipMagnitude5 DINT Magnitud de tensién maxima de una caida de tensién. (Unidad: V)

VoltageDipStartDate1_cs SINT

VoltageDipStartDate1_D SINT

VoltageDipStartDate1_h SINT

VoltageDipStartDate1_M SINT marca de tiempo de inicio de la caida de tension.

VoltageDipStartDate1_min SINT

VoltageDipStartDate1_sec SINT

VoltageDipStartDate1_Y DINT

VoltageDipStartDate5_cs SINT

VoltageDipStartDate5_D SINT

VoltageDipStartDate5_h SINT

VoltageDipStartDate5_M SINT marca de tiempo de inicio de la caida de tension.

VoltageDipStartDate5_min SINT

VoltageDipStartDate5_sec SINT

VoltageDipStartDate5_Y DINT
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Bloques funcionales

Interfaz de salida AvSystem1_Energy (Continuacion)

Salida Tipo datos Descripcion

VoltageDipStopDate1_cs SINT

VoltageDipStopDate1_D SINT

VoltageDipStopDate1_h SINT

VoltageDipStopDate1_M SINT marca de tiempo de finalizacién de la caida de tension.
VoltageDipStopDate1_min SINT

VoltageDipStopDate1_sec SINT

VoltageDipStopDate1_Y DINT

VoltageDipStopDate5_cs SINT

VoltageDipStopDate5_ D SINT

VoltageDipStopDate5_h SINT

VoltageDipStopDate5_M SINT marca de tiempo de finalizacion de la caida de tension.
VoltageDipStopDate5_min SINT

VoltageDipStopDate5_sec SINT

VoltageDipStopDate5_Y DINT

VoltageSwellMagnitude1 DINT

Magnitud de tension maxima de una subida de tension. (Unidad: V)

VoltageSwellMagnitude5 DINT

VoltageSwellStartDate1_cs SINT

VoltageSwellStartDate1_D SINT

VoltageSwellStartDate1_h SINT

VoltageSwellStartDate1_M SINT

VoltageSwellStartDate1_min SINT

VoltageSwellStartDate1_sec SINT

VoltageSwellStartDate1_Y DINT

marca de tiempo de inicio de la subida de tension.

VoltageSwellStartDate5_cs SINT

VoltageSwellStartDate5_D SINT

VoltageSwellStartDate5_h SINT

VoltageSwellStartDate5_M SINT

VoltageSwellStartDate5_min SINT

VoltageSwellStartDate5_sec SINT

VoltageSwellStartDate5_Y DINT
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Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™

Interfaz de salida AvSystem1_Energy (Continuacion)

Salida Tipo datos Descripcion
VoltageSwellStopDate1_cs SINT
VoltageSwellStopDate1_D SINT
VoltageSwellStopDate1_h SINT
VoltageSwellStopDate1_M SINT
VoltageSwellStopDate1_min SINT
VoltageSwellStopDate1_sec SINT
VoltageSwellStopDate1_Y DINT

marca de tiempo de finalizacion de la subida de tension.

VoltageSwellStopDate5_cs SINT
VoltageSwellStopDate5 D SINT
VoltageSwellStopDate5_h SINT
VoltageSwellStopDate5_M SINT
VoltageSwellStopDate5_min SINT
VoltageSwellStopDate5_sec SINT
VoltageSwellStopDate5_Y DINT
VRMSPhase1 DINT Tension Vrms media entre la L1 y el neutro. (Unidad: V)
VRMSPhase2 DINT Tension Vrms media entre la L2 y el neutro. (Unidad: V)
VRMSPhase3 DINT Tension Vrms media entre la L3 y el neutro. (Unidad: V)

Gestion de activos del sistema

El bloque funcional AvSystem1_AssetManagement devuelve el estado de los
datos aciclicos de gestion de activos del Avatar del sistema.

Bloque funcional AvSystem1_AssetManagement

Awsystem1_AssetManagement v1.0
—AvSystem1_AssetManagement
AvSystem1_AssetManagem... ? .| HCTimeDeviceOn_0O>—
Mylsland_AcyclicBuffer 2
MacAddress XX 7P
MacAddress_YY 7
MacAddress 77 7
MacAddress UU 7
MacAddress VV 7
MacAddress WW 7
TimeDeviceOn s
DeviceEviCnir s
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aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Interfaz de salida AvSystem1_AssetManagement

Salida Tipo datos Descripcion

MacAddress_XX INT Direccion MAC del dispositivo XX.

MacAddress_YY INT Direccion MAC del dispositivo YY.

MacAddress_ZZ INT Direccion MAC del dispositivo ZZ.

MacAddress_UU INT Direccion MAC del dispositivo UU.

MacAddress_VV INT Direccion MAC del dispositivo VV.

MacAddress_ WW INT Direccion MAC del dispositivo WW.

TimeModuleOn DINT Ef"tt(adﬁigzjizté?ri;dica el tiempo que el médulo ha estado encendido durante su vida

TimeModuleOn O BOOL El registro ingica,gl valor overflow de tiempo que el médulo ha estado encendido

- durante su vida util.

Este registro indica el nUmero de veces que este médulo ha experimentado un error

EventCntr DINT de dispositivo detectado (Unidad: h). Este valor no incluye los eventos de dispositivo
detectados que corrompen o impiden el guardado en la memoria no volatil.
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aplicaciones Ethernet/IP™

Salida combinada del sistema

El bloque funcional CombinedSystemOutput devuelve informacién de energia
del Avatar del sistema, restablece los registros de energia de dicho Avatar, y
establece los valores predefinidos de los Avatares (A2, A3, etc.).

Bloque funcional CombinedSystemOutput

CombinedSystemOutput v1.0

CombinedSystemOutput

CombinedSystemOutput
Mylsland_AcyclicBuffer
ResetVIitgDipCntr
ResetVitgSwellCntr
ResetMaxActivePower
ResetMaxReactivePower
ResetMinPowerFactor
ResetMaxPowerkactor
ResetReactiveEnergy
ResetActiveEnergy

A2 SetActiveEnergy

A2 SetReactiveEnergy

A2 SetValueActiveEnergy
A2 SetValueReactiveEnergy
A3 SetActiveEnergy

A3 SetReactiveEnergy

A3 SetValueActiveEnergy
A3 SetValueReactiveEnergy
Ad SetActiveEnergy

A4 SetReactiveEnergy

Ad SetValueActiveEnergy
Ad SetValueReactiveEnergy
AL SetActiveEnergy

A5 _SetReactiveEnergy

A5 SsetValueActiveEnergy
A5 SetValueReactiveEnergy
A6 _SetActiveEnergy
AG6_SetReactiveEnergy

Ab6 SetValueActiveEnergy
AG6 SetValueReactiveEnergy
A7 SetActiveEnergy

A7 _SetReactiveEnergy

A7 SsetValueActiveEnergy
A7 setValueReactiveEnergy

d's
772
I
'
d's
772
I
'
d's
772
I
'
d's
772
I
'
d's
772
I
'
d's
77
?
'’
77
77
?
'’
77
77
?
'’
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Bloques funcionales

Interfaz de entrada CombinedSystemOutput

Entrada Tipo datos Descripcion
ResetVitgDipCntr BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el valor del parametro ResetVItgDipCntr se
restablece.
ResetVitgSwellCntr BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el valor del parametro ResetVItgSwellCntr se
restablece.
. Si esta entrada se establece en TRUE, el valor del parametro MaxActivePower y la
ResetMaxActivePower BOOL marca de tiempo asociada MaxActivePowerTimestamp se restablecen.
. Si esta entrada se establece en TRUE, el valor del parametro MaxActivePower y la
ResetMaxReactivePower BOOL marca de tiempo asociada MaxActivePowerTimestamp se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE:
ResetMinPowerFactor BOOL « Elvalor TRUE del parametro MinPowerFactor se restablece en 1.
« La marca de tiempo asociada MinPowerFactorTimestamp se restablece.
Si esta entrada se establece en TRUE:
ResetMaxPowerFactor BOOL « Elvalor TRUE del parametro MaxPowerFactor se restablece en 0.
* Lamarca de tiempo asociada MaxPowerFactorTimestamp se restablece.
ResetReactiveEnergy BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el valor del parametro ReactiveEnergy se
restablece.
ResetActiveEnergy BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el valor del parametro ActiveEnergy se
restablece.
. Comando para establecer el valor TotalActiveEnergy en el valor
A2_SetActiveEnergy BOOL TotalActiveEnergyPreset.
: Comando para establecer el valor TotalReactiveEnergy en el valor
A2_SetReactiveEnergy BOOL TotalReactiveEnergyPreset.
. Valor para predefinir TotalActiveEnergy que surtira efecto al enviarse un comando
A2_SetValueActiveEnergy DINT TRUE a SetActiveEnergy (Unidad: Vatios-hora)
. Valor para predefinir TotalReactiveEnergy que surtira efecto al enviarse un comando
A2_SetValueReactiveEnergy DINT TRUE a SetReactiveEnergy (Unidad: VAR-horas)
. Comando para establecer el valor TotalActiveEnergy en el valor
AT_SetActiveEnergy BOOL TotalActiveEnergyPreset.
: Comando para establecer el valor TotalReactiveEnergy en el valor
AT_SetReactiveEnergy BOOL TotalReactiveEnergyPreset.
. Valor para predefinir TotalActiveEnergy que surtira efecto al enviarse un comando
AT_SetValueActiveEnergy DINT TRUE a SetActiveEnergy (Unidad: Vatios-hora)
A7_SetValueReactiveEnergy DINT Valor para predefinir TotalReactiveEnergy que surtira efecto al enviarse un comando

TRUE a SetReactiveEnergy (Unidad: VAR-horas)
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aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales de Avatar aciclicos

El bloque funcional Avatar_Control devuelve el estado de los datos aciclicos del
Avatar individual. En el ejemplo siguiente, se muestra el bloque
funcionalAvMotorOneDirection_Control. EI mismo conjunto de datos aciclicos
esta disponible para todos los Avatares, sin incluir el Avatar del sistema, el Avatar

de E/S analdgicas y el Avatar de E/S digitales.

Bloque funcional AvMotorOneDirection_Control

AvMotorOneDirection2_Control v1.0
AviMotorOneDirection2_Control

AvMotorOneDirection2_C..
Mylsland_AcyclicBuffer
MotarTemperature
SILGroup

ThermalCapacity
TimeTaTrip

TimeToReset

?

??
7
77
?7
77

—_NoAlarm_>—

—_ GroundCurrentAlarm >—

— ThermalQverloadAlarm_>—
—_JamAlarm_—

—_ CurrentPhaseUnbalanceAlarm_>—
—_UnderCurrentAlarm_—

—_ QOverCurrentAlarm>—

— MotorOverheatAlarm_>—
—C_NoTrip>—

— GroundCurrentTrip—

— ThermalQverloadTrip>—

— LongStariTrip>—
—CJamTrip>—
—_CurrentPhaseUnbalanceTrip_>—
—_UnderCurrentTrip >—

—_ StallTrip>—

—_ PhaseConfigurationTrip_>—
—_ OverCurrentTrip—
—_CurrrentPhaselossTrip>—
—_CurrrentPhaseReversalTrip +—
— MotorQverheafTrip>—
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Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara

aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Interfaz de salida Avatar Control

Salida Tipo datos Descripcion
. El Avatar ha detectado condiciones que provocan un evento de disparo por
CurrentPhaseUnbalanceTrip BOOL desequilibrio de fase de corriente.
El Avatar ha detectado condiciones que provocan un evento de desequilibrio de
CurrentPhaseUnbalanceAlarm BOOL fase de corriente.
CurrrentPhaseLossTrip BOOL El Avatar ha detectado condiciones que provocan un evento de disparo por pérdida
de fase de corriente.
CurrrentPhaseReversalTrip BOOL El Avatar ha detectado condiciones que provocan un evento de disparo por
inversion de fase de corriente.
GroundCurrentTrip BOOL El Avatar ha detectado condiciones que provocan un evento de disparo por
corriente a tierra.
GroundCurrentAlarm BOOL El Avatar ha detectado condiciones que provocan un evento de corriente a tierra.
JamTrip BOOL El Avatar ha detectado condiciones que provocan un evento de disparo por bloqueo.
JamAlarm BOOL El Avatar ha detectado condiciones que provocan un evento de bloqueo.
. El Avatar ha detectado condiciones que provocan un evento de disparo por
LongStartTrip BOOL arranque prolongado.
MotorOverheatTrip BOOL La temperatura del motor se ha incrementado por encima del nivel de disparo por
sobrecalentamiento del motor.
La temperatura del motor se ha incrementado por encima del nivel de
MotorOverheatAlarm BOOL sobrecalentamiento del motor.
Indica la temperatura del motor en incrementos de 0,1 °C. Dependiendo del tipo de
sensor de temperatura, el rango es:
MotorTemperature INT . —200 a +850°C (—328 a +1562°F) (para PT100)
* —200a +600°C (—328 a +1112°F) (para PT1000)
*+ —60a+180°C (-76 a +356°F) (para NI 100/1000)
NoTrip BOOL No se ha detectado ningun disparo.
NoAlarm BOOL No se ha detectado ninguna condicion de advertencia.
OverCurrentTrip BOOL El Avatar ha detectado condiciones que provocan un evento de disparo por
sobrecorriente.
OverCurrentAlarm BOOL El Avatar ha detectado condiciones que provocan un evento de sobrecorriente.
) . . El Avatar ha detectado condiciones que provocan un evento de disparo por
PhaseConfigurationTrip BOOL configuracion de fase.
SILGroup SINT Indica el numero del grupo SIL10
StallTrip BOOL El Avatar ha detectado condiciones que provocan un evento de disparo por atasco.
ThermalCapacity INT Proporciona el porcentaje (%) de la capacidad térmica del motor que se ha utilizado.
ThermalOverloadTrip BOOL La capacidad térmica del Avatar ha aumentado por encima del 100 %.
La capacidad térmica del Avatar ha aumentado por encima del nivel de sobrecarga
ThermalOverloadAlarm BOOL térmica.
) Tiempo estimado de espera antes de que sea posible rearmar un disparo por
TimeToReset DINT sobrecarga térmica. (Unidad: s)
) . Tiempo estimado antes de que se produzca un disparo por sobrecarga térmica
TimeToTrip DINT dadas las condiciones actuales. (Unidad: s)
UnderCurrentTrip BOOL El Avatar ha detectado condiciones que provocan un evento de disparo por
subcorriente.
UnderCurrentAlarm BOOL El Avatar ha detectado condiciones que provocan un evento de subcorriente.

10. Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
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Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
Bloques funcionales aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales de Avatar ciclicos

E/S analégicas

El bloque funcional AvAnaloglO proporciona informacion sobre el Avatar de E/S
analdgicas con dos entradas y una salida.

Bloque funcional AvAnaloglO

AvAnaloglO2 v1.0
—AvAnaloglO?2
AvAnaloglO2 ? — Ready »—
Mylsland_Input ?
Mylsland_Output ?
AlD ?7?
Al1 ??
AQO ?77?

Interfaz de entrada AvAnaloglO

Entrada Tipo datos Descripcion

Valor que debe escribirse en la salida analégica 0. La unidad y la escala dependen
del tipo de salida analdgica configurada.

* Tipo 0 (Unidad: mV)
» Tipo 1 (Unidad: mV)
« Tipo 2 (Unidad: pA)
» Tipo 3 (Unidad: pA)

AQO INT

Interfaz de salida AvAnaloglO

Salida Tipo datos Descripcion

Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.

Indica el valor leido de la entrada analdgica 0. La unidad y la escala dependen del
tipo de salida analdgica configurada.

« Tipo 0 a 12 (Unidad: 0,1 °C)
AlO INT +  Tipo 13 (Unidad: mV)
» Tipo 14 (Unidad: mV)
+ Tipo 15 (Unidad: pA)
+ Tipo 16 (Unidad: pA)

Al1 INT Indica el valor leido de la entrada analdgica 1.
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Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™ Bloques funcionales

E/S digitales

El bloque funcional AvDigitallO proporciona informacion sobre el Avatar de E/S
digitales con cuatro entradas y dos salidas.

Bloque funcional AvDigitallO

AyDigitall 03 v1.0
—AvDigitallO3
AvDigitallO3 ? — Ready »—
Mylsland_Input ? — DI0 >—
Mylsland_Qutput i — DI —
DQOo ?7? —DI2 33—
Dan rils —DI3 3 —
Interfaz de entrada AvDigitallO
Entrada Tipo datos Descripcion
DQO BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, la salida digital 0 se establece en TRUE.
DQ1 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, la salida digital 1 se establece en TRUE.
Interfaz de salida AvDigitallO
Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
DIO BOOL Si esta salida se establece en TRUE, la entrada digital 0 del Avatar de E/S digitales se

establece en TRUE.

Si esta salida se establece en TRUE, la entrada digital 1 del Avatar de E/S digitales se

DI BOOL establece en TRUE.

Si esta salida se establece en TRUE, la entrada digital 2 del Avatar de E/S digitales se
DI2 BOOL

establece en TRUE.
DI3 BOOL Si esta salida se establece en TRUE, la entrada digital 3 del Avatar de E/S digitales se

establece en TRUE.

48 DOCA0271ES-00



Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
Bloques funcionales aplicaciones Ethernet/IP™

Motor de una direccion

El bloque funcional {8}AvMotorOneDirection{9} se utiliza para gestionar un motor
de una direccion.

Bloque funcional AvMotorOneDirection

——AvOneDirection02
AvOneDirection02 ? ... —{Ready —
Mylsland_Input ? — RunFwdSts »—
Mylsland_Qutput ? — Tripped —
AvgIRMS ?? —( Alarm —
PVinput0 ?? — UpstreamVitg1 »—
PVinput1 ?? —ManualModeOverrideStatus —
PVinput2 ?2? — AssetAlarm —
PVinput3 ?7? — LoadRunnning_—
PVinput4 ?? — ReadyToReset —
RunFwdCmd ?? — LocalFwdCmdSts —
ResetTrip ?? — BypassCmdSts —
ResetAlarmCntrs ?7? — LoadStarting_—
ResetTripCntrs ?? — AvgIRMS_O +—
ResetMaxIRMS ?2? — PVSwitch0 —
RecordToUChannel1 ?2? —PVSwitch1 —
RecordToUChannel2 ?? —( PVSwitch2 »—
RecordToUChannel3 ?2? —{ PVSwitch3 —
RecordToUChannel4 ?? — PVSwitchd —
Interfaz de entrada AvMotorOneDirection

Entrada Tipo datos Descripcion

RecordToUChannel1 BOOL

RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente

se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL

Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la

ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
ResetTri BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
P cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.

ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este

ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.

RunFwdCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se

cierra.
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aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Interfaz de salida AvMotorOneDirection

Salida Tipo datos Descripcion
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacién o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL" dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar)
AvgIRMS DINT Imnii)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores {10}overflow{11} de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
LocalFwdCmdSts BOOL digitales controlan la légica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar seguira funcionando y no se
BypassCmdSts BOOL detendra a causa de un disparo.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar se controlan mediante el comando
ManualModeOverrideStatus BOOL local y el control PV mientras se encuentra en modo manual.
RunFwdStatus BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
Disparado BOOL Si esta sali_qa se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
de proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg1 BOOL alimentacién principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
PVInput0 INT
PVInput1 INT
PVinput2 INT Devuelve el valor de medicién de la entrada PV.
PVInput3 INT
PVinput4 INT
PVSwitch0 BOOL
PVSwitch1 BOOL
PVSwitch2 BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador PV representa un comando
Conectado.
PVSwitch3 BOOL
PVSwitch4 BOOL

11. Nivel de Integridad de la Seguridad conforme a IEC 61508)
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Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
Bloques funcionales aplicaciones Ethernet/IP™

Motor en una direccion: parada SIL, W. Cat 1/2

NOTA: Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
Categoria de cableado 1 y Categoria de cableado 2 segun la norma ISO
13849.

La funcion AvMotorOneDirectionSILStop se utiliza para gestionar un motor de
una direccion con Categoria de parada 0 o Categoria de parada 112 para
Categoria de cableado 1 y Categoria de cableado 2.

Bloque funcional AvMotorOneDirectionSILStop

AvOneDirSILStop02 v1.0
——AvOneDirSILStop02
AvOneDirSILStop02 ? ... {Ready —
Mylsland_Input ? —( RunFwdStatus —
Mylsland_Output ? —( Tripped —
AvgIRMS ?? —( Alarm —
RunFwdCmd ?? —( UpstreamVItg1 »—
ResetTrip ?? —( AssetAlarm —
ResetAlarmCntrs ?? —( LoadRunnning >—
ResetTripCntrs ?? —(ReadyToReset —
ResetMaxIRMS ?? —( LoadStarting —
RecordToUChannel1 ?? —(AvgIRMS_O —
RecordToUChannel2 ??
RecordToUChannel3 ??
RecordToUChannel4 ??
Interfaz de entrada AvMotorOneDirectionSILStop

Entrada Tipo datos Descripcion

RecordToUChannel1 BOOL

RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente

se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL

Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la

ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
. Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
RunFwdCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se

cierra.

12. Categorias de parada segun la norma EN/IEC 60204-1.
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aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Interfaz de salida AvMotorOneDirectionSILStop

Salida Tipo datos Descripcion
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacion dentro del
AssetAlarm BOOL Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista (segun el
parametro del Avatar).
AvgIRMS DINT :Tr:il)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
RunFwdStatus BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacioén de este Avatar (disyuntor cerrado).
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
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Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™

Motor en una direccion: parada SIL, W. Cat 3/4

NOTA: Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
Categoria de cableado 3 y Categoria de cableado 4 segun la norma ISO

13849.

La funcion AvMotorOneDirectionSILStopCat34 se utiliza para gestionar un
motor de una direccion con Categoria de parada 0 o Categoria de parada 113 para
Categoria de cableado 3 y Categoria de cableado 4.

Bloque funcional AvMotorOneDirectionSILStopCat34

AvOneDirSILStop Ct34 v1.0

—AvOneDIrSILStopCt34
AvOneDirSILStopCt34 ? | ... HReady —
Mylsland_Input ? —( Switch1Status —
Mylsland_Output ? — Tripped —
AvgIRMS ?2? — Alarm —
Switch1Cmd ?2? — UpstreamVitg1 —
Switch2Cmd ?2? —( AssetAlarm —
ResetTrip ?2? —( Switch2Status —
ResetAlarmCntrs ?2? —( LoadRunnning —
ResetTripCntrs ?2? —( ReadyToReset —
ResetMaxIRMS ?2? — UpstreamVItg2 —
RecordToUChannel1 ?2? —( LoadStarting —
RecordToUChannel2 ?2? — AvgIRMS_O —
RecordToUChannel3 7
RecordToUChannel4 7

Interfaz de entrada AvMotorOneDirectionSILStopCat34

Entrada Tipo datos Descripcion
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso continlia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
. Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
B Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
ResetTripCntrs BOOL Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
. Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador primario de marcha del
Switch1Cmd BOOL Avatar se cierra.
Switch2Cmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador redundante de marcha del

Avatar se cierra.

13. Categorias de parada segun la norma EN/IEC 60204-1.
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aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Interfaz de salida AvMotorOneDirectionSILStopCat34

Salida Tipo datos Descripcion
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacién o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
AvgIRMS DINT :Tr:il)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
Switch1Status BOOL Si e_sta salida se establece en TRUE, el conmutador primario de marcha del Avatar
se cierra.
. Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador redundante de avance del
Switch2Status BOOL Avatar se cierra.
Disparado BOOL Siesta sall_Qa se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
de proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacién de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg2 BOOL alimentacién principal aguas arriba del segundo arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Alarma BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de

proteccion.

54

DOCA0271ES-00
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Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara

aplicaciones Ethernet/IP™

Motor de dos direcciones

El bloque funcional AvMotorTwoDirection se utiliza para gestionar un motor de

dos direcciones (directa e inversa).

Bloque funcional AvMotorTwoDirection

AvTwoDirection03 v1.0
—AvTwoDirection03
AvTwoDirection03 ? —Ready »—
Mylsland_Input ? — RunFwdSts —
Mylsland_Qutput ? — Tripped —
AvgIRMS ?7? — Alarm —
PVInput0 ?? — UpstreamVitg1 »—
PVinput1 ?2? —ManualModeOverrideStatus —
PVinput2 ?? — AssetAlarm_—
PVinput3 ?7? — RunRevStatus —
PVinput4 ?? — LoadRunnning —
RunFwdCmd ?? — ReadyToReset —
RunRevCmd ?2? — UpstreamVlitg2 —
ResetTrip ?7? —( LocalRevCmdSts »—
ResetAlarmCntrs ?? — LocalFwdCmdSts —
ResetTripCntrs ?2? — BypassCmdSts —
ResetMaxIRMS ?? — LoadStarting_—
RecordToUChannel1 ?7? —(AvgIRMS_O »—
RecordToUChannel2 ?2? — PVSwitch0Q —
RecordToUChannel3 ?? — PVSwitch1 »—
RecordToUChannel4 ?? — PVSwitch2 —
—PVSwitch3 —
— PVSwitchd —
Interfaz de entrada AvMotorTwoDirection
Entrada Tipo datos Descripcion
RunFwdCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se
cierra.
RunRevCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de retroceso del Avatar se
cierra.
ResetTri BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
P cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
; Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
ResetTripCntrs BOOL Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL
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aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Interfaz de salida AvMotorTwoDirection

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
RunFwdStatus BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
Disparado BOOL Si esta saI[Qa se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg1 BOOL alimentacién principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacion o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
RunRevStatus BOOL cS:iie?rS;a salida se establece en TRUE, el conmutador de retroceso del Avatar se
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
LocalRevCmdSt BOOL Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
ocalrevimadsts digitales controlan la logica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
LocalFwdCmdSts BOOL digitales controlan la Idgica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar seguira funcionando y no se
ByPassCmdSts BOOL detendra a causa de un disparo.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar se controlan mediante el comando
ManualModeOverrideStatus BOOL local y el control PV mientras se encuentra en modo manual.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg2 BOOL alimentacion principal aguas arriba del arrancador/dispositivo de alimentacion de
este Avatar.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT Imn’(il)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)
PVInputO INT
PVinput1 INT
PVinput2 INT Devuelve el valor de medicién de la entrada PV.
PVInput3 INT
PVinput4 INT
PVSwitchO BOOL
PVSwitch1 BOOL
PVSwitch2 BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador PV representa un comando
Conectado.
PVSwitch3 BOOL
PVSwitch4 BOOL
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Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
Bloques funcionales aplicaciones Ethernet/IP™

Motor en dos direcciones: parada SIL, W. Cat 1/2

NOTA: Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
Categoria de cableado 1 y Categoria de cableado 2 segun la norma ISO
13849.

La funcion AvMotorTwoDirectionSILStop se utiliza para gestionar un motor de
dos direcciones (avance y retroceso) con Categoria de parada 0 o Categoria de
parada 114 para Categoria de cableado 1 y Categoria de cableado 2.

Bloque funcional AvMotorTwoDirectionSILStop

—AVTwoDIirSILStopCt12
AvTwoDirSILStopCt12 ? | ...| H(Ready —
Mylsland_Input ? — RunFwdStatus >—
Mylsland_Output ? — Tripped >—
AvgIRMS ?? —C Alarm —
RunFwdCmd ?? — UpstreamVItg1 >—
RunRevCmd ?? — AssetAlarm —
ResetTrip ?? — RunRevStatus »—
ResetAlarmCntrs ?? — LoadRunnning >—
ResetTripCntrs ?? —ReadyToReset >—
ResetMaxIRMS ?? —( UpstreamVItg2 —
RecordToUChannel1 ?? —( LoadStarting »—
RecordToUChannel2 ?? — AvgIRMS_O »—
RecordToUChannel3 ?7?
RecordToUChannel4 ?7?

Interfaz de entrada AvMotorTwoDirectionSILStop

Entrada Tipo datos Descripcion
RunFwdCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se
cierra.
RunRevCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de retroceso del Avatar se
cierra.
. Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL

14. Categorias de parada segun la norma EN/IEC 60204-1.
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Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara

aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Interfaz de salida AvMotorTwoDirectionSILStop

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
RunFwdStatus BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacioén de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacién o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
RunRevStatus BOOL fi;?rs;a salida se establece en TRUE, el conmutador de retroceso del Avatar se
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg2 BOOL alimentacion principal aguas arriba del segundo arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT Irrr:dAl)Ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)
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Bloques funcionales

Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™

Motor en dos direcciones: parada SIL, W. Cat 3/4

NOTA: Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
Categoria de cableado 3 y Categoria de cableado 4 segun la norma ISO
13849.

La funcion AvMotorTwoDirectionSILStopCat34 se utiliza para gestionar un
motor de dos direcciones (avance y retroceso) con Categoria de parada 0 o
Categoria de parada 115 para Categoria de cableado 3 y Categoria de cableado

4.

Bloque funcional AvMotorTwoDirectionsSILStopCat34

AvTwoDirSILStopCt34 v1.0

—AVTwoDirSILStopCt34
AvTwoDirSILStopCt34 ? |...| —(Ready —
Mylsland_Input ? —( Run2Status >—
Mylsland_Output ? — Tripped —
AvgIRMS ?2? — Alarm —
Run2Cmd ?2? — UpstreamVItg1 —
RunFwdCmd ?2? — AssetAlarm —
RunRevCmd ?2? — RunFwdStatus »—
ResetTrip ?2? —( LoadRunnning —
ResetAlarmCntrs ?2? —( ReadyToReset —
ResetTripCntrs ?2? —( UpstreamVItg2 —
ResetMaxIRMS ?2? - UpstreamVitg3 >——
RecordToUChannel1 ?2? — RunRevStatus —
RecordToUChannel2 ?2? —( LoadStarting »—
RecordToUChannel3 ?2? —C AvgIRMS_O —
RecordToUChannel4 7

Interfaz de entrada AvMotorTwoDirectionsSILStopCat34

Entrada Tipo datos Descripcion
Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador redundante de marcha del
Run2Cmd BOOL Avatar se cierra.
RunFwdCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se
cierra.
RunRevCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de retroceso del Avatar se
cierra.
. Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL

15. Categorias de parada segun la norma EN/IEC 60204-1.
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Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara

aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Interfaz de salida AvMotorTwoDirectionsSILStopCat34

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador redundante de avance del
Run2Status BOOL Avatar se cierra.
RunFwdStatus BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg1 BOOL alimentacién principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacioén de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacién o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
RunRevStatus BOOL cS;iIe?rSa:a salida se establece en TRUE, el conmutador de retroceso del Avatar se
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg2 BOOL alimentacion principal aguas arriba del segundo arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVIitg3 BOOL alimentacion principal aguas arriba del tercer arrancador/dispositivo de alimentacion
de este Avatar.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT Imng\l)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
AvgIRMS_O DINT Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas

recientes. (Unidad: mA)
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Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
Bloques funcionales aplicaciones Ethernet/IP™

Motor de dos velocidades

El bloque funcional {6}AvMotorTwoSpeeds{7} se utiliza para gestionar un motor
de dos velocidades.

Bloque funcional AvMotorTwoSpeeds

AvTwoSpeed06
AvTwoSpeed06 ? ... —{Ready —
Mylsland_Input ? — RunFwdLowStatus —
Mylsland_Qutput ? — Tripped —
AvgIRMS ?7? — Alarm —
PVInput0 ?? — UpstreamVitg1 »—
PVinput1 ?2? —ManualModeOverrideStatus —
PVinput2 ?? — AssetAlarm_—
PVinput3 ?7? — RunFwdHighStatus +—
PVinput4 ?? — LoadRunnning —
RunFwdLowCmd ?? — ReadyToReset —
RunFwdHighCmd ?2? — UpstreamVlitg2 —
ResetTrip ?7? —( LoadStarting_—
ResetAlarmCntrs ?? —_ AvgIRMS_O »—
ResetTripCntrs ?2? — PVSwitch0 —
ResetMaxIRMS ?? —PVSwitch1 —
RecordToUChannel1 ?7? —( PVSwitch2 —
RecordToUChannel2 ?2? — PVSwitch3 —
RecordToUChannel3 ?? — PVSwitchd —
RecordToUChannel4 ?? —HighSpeedFwdCmd —
— LowSpeedFwdCmd —
— BypassCmdSts —

Interfaz de entrada AvMotorTwoSpeeds

Entrada Tipo datos Descripcion
Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccién de avance a
RunFwdLowCmd BOOL baja velocidad.
: Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccion de avance a
RunFwdHighCmd BOOL alta velocidad.
ResetTri BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
P cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL
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Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara

aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Interfaz de salida AvMotorTwoSpeeds

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en marcha a baja
RunFwdLowStatus BOOL velocidad. Si esta salida se establece en FALSE, el motor esta parado o se
encuentra en marcha a alta velocidad.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacién de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacién o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en marcha a alta
RunFwdHighStatus BOOL velocidad. Si esta salida se establece en FALSE, el motor esta parado o se
encuentra en marcha a baja velocidad.
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg2 BOOL alimentacion principal aguas arriba del segundo arrancador/dispositivo de
alimentacioén de este Avatar.
Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
LocalFwdLowCmdSts BOOL digitales controlan la légica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
. Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
LocalFwdHighCmdSts BOOL digitales controlan la logica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar seguira funcionando y no se
ByPassCmdSts BOOL detendra a causa de un disparo.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar se controlan mediante el comando
ManualModeOverrideStatus BOOL local y el control PV mientras se encuentra en modo manual.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT :Tr:il)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)
PVInput0 INT
PVinput1 INT
PVInput2 INT Devuelve el valor de medicién de la entrada PV.
PVInput3 INT
PVinput4 INT
PVSwitchO BOOL
PVSwitch1 BOOL
: Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador PV representa un comando
PVSwitch2 BOOL Conectado.
PVSwitch3 BOOL
PVSwitch4 BOOL
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Bloques funcionales

Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™

Motor de dos velocidades - SIL Stop, W Cat 1/2

NOTA: Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
Categoria de cableado 1 y Categoria de cableado 2 segun la norma ISO

13849.

La funcion AvMotorTwoSpeedsSILStop se utiliza para gestionar un motor de
dos velocidades con Categoria de parada 0 o Categoria de parada 116 para
Categoria de cableado 1 y Categoria de cableado 2.

Bloque funcional AvMotorTwoSpeedsSILStop

——AVIwoSpdSILStopCt12
AvTwoSpdSILStopCt12 ? ... —(Ready >—
Mylsland_Input ? —( RunFwdLowStatus »—
Mylsland_Output ? —( Tripped >—
AvgIRMS ?? —C Alarm >—
RunFwdLowCmd ?? — UpstreamVItg1 >—
RunFwdHighCmd ?? —( AssetAlarm »—
ResetTrip ?? — RunFwdHighStatus »—
ResetAlarmCntrs ?? —( LoadRunnning >—
ResetTripCntrs ?? —( ReadyToReset »—
ResetMaxIRMS ?? —( UpstreamVItg2 >—
RecordToUChannel1 ?? —( LoadStarting >—
RecordToUChannel2 ?? —(AvgIRMS_O —
RecordToUChannel3 ??
RecordToUChannel4 ??

Interfaz de entrada AvMotorTwoSpeedsSILStop

Entrada Tipo datos Descripcion
Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccién de avance a
RunFwdLowCmd BOOL baja velocidad.
RunFwdHighCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccion de avance a
alta velocidad.
. Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
ResetAlarmCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
Avatar se restablecen.
: Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
ResetTripCntrs BOOL Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maxima y la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL

16. Categorias de parada segun la norma EN/IEC 60204-1.
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Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara

aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Interfaz de salida AvMotorTwoSpeedsSILStop

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en marcha a alta
RunFwdHighStatus BOOL velocidad. Si esta salida se establece en FALSE, el motor esta parado o se
encuentra en marcha a baja velocidad.
Disparado BOOL Si esta saliQa se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacién principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacion o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en marcha a baja
RunFwdLowStatus BOOL velocidad. Si esta salida se establece en FALSE, el motor esta parado o se
encuentra en marcha a alta velocidad.
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg2 BOOL alimentacion principal aguas arriba del segundo arrancador/dispositivo de
alimentacién de este Avatar.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT Ir?]g\l)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
AvgIRMS_O DINT Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas

recientes. (Unidad: mA)
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Bloques funcionales

Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™

Motor de dos velocidades - SIL Stop, W Cat 3/4

NOTA: Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
Categoria de cableado 3 y Categoria de cableado 4 segun la norma ISO

13849.

La funcion AvMotorTwoSpeedsSILStopCat34 se utiliza para gestionar un motor
de dos velocidades con Categoria de parada 0 o Categoria de parada 117 para
Categoria de cableado 3 y Categoria de cableado 4.

Bloque funcional AvMotorTwoSpeedsSILStopCat34

——AvTwoSpdSILStopCt34
AvTwoSpdSILStopCt34 ? ... {Ready —
Mylsland_Input ? —_Run2Status —
Mylsland_Output ? —( Tripped »—
AvgIRMS ?? —( Alarm »—
Run2Cmd ?? —( UpstreamVlitg1 —
RunFwdHighCmd ?? —( AssetAlarm —
RunFwdLowCmd ?2? — RunFwdLowStatus »—
ResetTrip ?2? —( LoadRunnning —
ResetAlarmCntrs ?? —( ReadyToReset —
ResetTripCntrs ?? —( UpstreamVItg2 —
ResetMaxIRMS ?? —( UpstreamVItg3 —
RecordToUChannel1 ?? —( RunFwdHighStatus »—
RecordToUChannel2 ?2? — LoadStarting —
RecordToUChannel3 ?? —(AvgIRMS_O »—
RecordToUChannel4 ??

Interfaz de entrada AvMotorTwoSpeedsSILStopCat34

Entrada Tipo datos Descripcion
Run2Cmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador redundante de marcha del
Avatar se cierra.
Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccién de avance a
RunFwdLowCmd BOOL baja velocidad.
. Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccién de avance a
RunFwdHighCmd BOOL alta velocidad.
ResetTri BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
P cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL

17. Categorias de parada segun la norma EN/IEC 60204-1.
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Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara

aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Interfaz de salida AvMotorTwoSpeedsSILStopCat34

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador redundante de avance del
Run2Status BOOL Avatar se cierra.
Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en marcha a alta
RunFwdHighStatus BOOL velocidad. Si esta salida se establece en FALSE, el motor esta parado o se
encuentra en marcha a baja velocidad.
) Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacién o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en marcha a baja
RunFwdLowStatus BOOL velocidad. Si esta salida se establece en FALSE, el motor esta parado o se
encuentra en marcha a alta velocidad.
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg2 BOOL alimentacion principal aguas arriba del segundo arrancador/dispositivo de
alimentacioén de este Avatar.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg3 BOOL alimentacion principal aguas arriba del tercer arrancador/dispositivo de alimentacion
de este Avatar.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT Imn’(il)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
AvgIRMS_O DINT Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas

recientes. (Unidad: mA)
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Bloques funcionales

Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™

Motor de dos velocidades y dos direcciones

El bloque funcional {6}AvMotorTwoSpeedsTwo{7} se utiliza para gestionar un
motor de dos velocidades y dos direcciones (direta e inversa).

Bloque funcional AvMotorTwoSpeedsTwo

Av2Speed2Direction02 v1.0v
—Av25peed2Direction02
Av2Speed2Direction02 ? — Ready —
Mylsland_Input ? — RunFwdLowStatus —
Mylsland_Output 7 — Tripped —
AvgIRMS ?? — Alarm —
PVInputd 7 —( UpstreamVitg1 »—
PVInput1 ?? — ManualModeOverrideStatus —
PVinput2 27 —C AssetAlarm > —
PVInput3 ?? —( RunFwdHighStatus >—
PVinput4 ?? — LoadRunnning »—
RunFwdLowCmd ?? — ReadyToReset —
RunFwdHighCmd 7 — UpstreamVitg2 —
RunRevLowCmd ?? —( UpstreamVitg3 —
RunRevHighCmd ?? —( UpstreamVitgd —
ResetTrip 27 — RunRevLowStatus »—
ResetAlarmCntrs ?? —C RunRevHighStatus »—
ResetTripCntrs ?? — LoadStarting )—
ResetMaxIRMS ?? — AvgIRMS_O > —
RecordToUChannel1 ?? — PVSwitch0 >—
RecordToUChannel2 ?7? —( PVSwitch1 »—
RecordToUChannel3 2?7 — PVSwitch2 >—
RecordToUChannel4 ?? —( PVSwitch3 —
— PVSwitchd >—
—( HighSpeedRevSt —
— LowSpeedRevSt —
— HighSpeedFwdCmd »—
— LowSpeedFwdCmd »—
—( BypassCmdSts »—

Interfaz de entrada AvMotorTwoSpeedsTwo

Entrada Tipo datos Descripcion
Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccién de avance a

RunFwdLowCmd BOOL baja velocidad.

: Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccion de avance a

RunFwdHighCmd BOOL alta velocidad.

RunRevLowCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccién inversa a baja
velocidad.

RunRevHighCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccion inversa a alta
velocidad.

. Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar

ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.

ResetAlarmCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
Avatar se restablecen.

B Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este

ResetTripCntrs BOOL Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la

ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.

RecordToUChannel1 BOOL

RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro

RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.

RecordToUChannel4 BOOL
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aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Interfaz de salida AvMotorTwoSpeedsTwo

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en marcha a baja
RunFwdLowStatus BOOL velocidad. Si esta salida se establece en FALSE, el motor esta parado o se
encuentra en marcha a alta velocidad.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacién de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacién o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en marcha a alta
RunFwdHighStatus BOOL velocidad. Si esta salida se establece en FALSE, el motor esta parado o se
encuentra en marcha a baja velocidad.
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg2 BOOL alimentacion principal aguas arriba del segundo arrancador/dispositivo de
alimentacioén de este Avatar.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg3 BOOL alimentacion principal aguas arriba del tercer arrancador/dispositivo de alimentacion
de este Avatar.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVlItg4 BOOL alimentacion principal aguas arriba del cuarto arrancador/dispositivo de
alimentacioén de este Avatar.
RunRevLowStatus BOOL Si egta salida se establece en TRUE, el conmutador de inversion de baja velocidad
se cierra.
RunRevHighStatus BOOL Si e_sta salida se establece en TRUE, el conmutador de inversion de alta velocidad
se cierra.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
LocalFwdLowCmdSts BOOL digitales controlan la l6gica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
. Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
LocalFwdHighCmdSts BOOL digitales controlan la l6gica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
LocalRevLowCmdSts BOOL digitales controlan la légica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
. Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
LocalRevHighCmdSts BOOL digitales controlan la légica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar seguira funcionando y no se
ByPassCmdSts BOOL detendra a causa de un disparo.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar se controlan mediante el comando
ManualModeOverrideStatus BOOL local y el control PV mientras se encuentra en modo manual.
AvgIRMS DINT Ir:w]dAl)Ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
AvgIRMS_O DINT Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas

recientes. (Unidad: mA)
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Interfaz de salida AvMotorTwoSpeedsTwo (Continuacién)

Salida Tipo datos Descripcion

PVInput0 INT

PVinput1 INT

PVInput2 INT Devuelve el valor de medicion de la entrada PV.
PVinput3 INT

PVinput4 INT

PVSwitchO BOOL

PVSwitch1 BOOL

PVSwitch2 BOOL gloiset;:ggéa se establece en TRUE, el conmutador PV representa un comando
PVSwitch3 BOOL

PVSwitch4 BOOL

Dos velocidades del motor, dos direcciones - SIL Stop, W Cat 1/2

NOTA: Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
Categoria de cableado 1 y Categoria de cableado 2 segun la norma ISO
13849.

La funcion AvMotorTwoSpeedsTwoSILStop se utiliza para gestionar un motor
de dos direcciones (avance y retroceso) con Categoria de parada 0 o Categoria
de parada 118 para Categoria de cableado 1 y Categoria de cableado 2.

Bloque funcional AvMotorTwoSpeedsTwoSILStop

Av25p2DirsiLStopCti2 vi.0
—Av2Sp2DirSILStopCt12

Av2Sp2DirSILStopCt12 ? ... (Ready —
Mylsland_Input ? —( RunFwdLowStatus »—
Mylsland_Output ? —( Tripped >—
AvgIRMS ?? —( Alarm >—
RunFwdLowCmd ?? —( UpstreamVItg1 »—
RunFwdHighCmd ?? —( AssetAlarm »—
RunRevLowCmd ?? — RunFwdHighStatus »—
RunRevHighCmd ?? —( LoadRunnning »—
ResetTrip ?? —( ReadyToReset »—
ResetAlarmCntrs ?? —( UpstreamVItg2 »—
ResetTripCntrs ?? —( UpstreamVItg3 »—
ResetMaxIRMS ?? — UpstreamVItg4 »—
RecordToUChannel1 ?? — RunRevLowStatus »—
RecordToUChannel2 ?? —( RunRevHighStatus >—
RecordToUChannel3 ?? —( LoadStarting >—
RecordToUChannel4 ?? —CAvgIRMS_O —

18. Categorias de parada segun la norma EN/IEC 60204-1.
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Interfaz de entrada AvMotorTwoSpeedsTwoSILStop

Entrada Tipo datos Descripcion
Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direcciéon de avance a
RunFwdLowCmd BOOL baja velocidad.
; Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccion de avance a
RunFwdHighCmd BOOL alta velocidad.
RunRevLowCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccién inversa a baja
velocidad.
RunRevHighCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccién inversa a alta
velocidad.
) Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCnirs BOOL Avatar se restablecen.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
RecordToUChannel2 BOOL se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales seleccionados hasta que se
deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL

70 DOCA0271ES-00



Bloques funcionales

Isla TeSys - Solucion de gestién de motores digitalesPara
aplicaciones Ethernet/IP™

Interfaz de salida AvMotorTwoSpeedsTwoSILStop

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en marcha a baja
RunFwdLowStatus BOOL velocidad. Si esta salida se establece en FALSE, el motor esta parado o se
encuentra en marcha a alta velocidad.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacion o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en marcha a alta
RunFwdHighStatus BOOL velocidad. Si esta salida se establece en FALSE, el motor esta parado o se
encuentra en marcha a baja velocidad.
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg2 BOOL alimentacion principal aguas arriba del segundo arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg3 BOOL alimentacion principal aguas arriba del tercer arrancador/dispositivo de alimentacion
de este Avatar.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVltg4 BOOL alimentacion principal aguas arriba del cuarto arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar.
RunRevLowStatus BOOL Si e§ta salida se establece en TRUE, el conmutador de inversion de baja velocidad
se cierra.
RunRevHighStatus BOOL Si e;ta salida se establece en TRUE, el conmutador de inversién de alta velocidad
se cierra.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT Imnil)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
AvgIRMS_O DINT Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas

recientes. (Unidad: mA)
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aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Motor de dos velocidades, dos direcciones - tope SIL, C. Cat 3/4

NOTA: Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
Categoria de cableado 3 y Categoria de cableado 4 segun la norma ISO
13849.

La funcion AvMotorTwoSpeedsTwoSILStop se utiliza para gestionar un motor
de dos velocidades con dos direcciones (avance y retroceso) con Categoria de
parada 0 o Categoria de parada 119 para Categoria de cableado 1y Categoria de
cableado 4.

Bloque funcional AvMotorTwoSpeedsTwoSILStopCat34

Av25pd2DirSiLStopC34 v1.0

—Av2Spd2DirSILStopC34
Av2Spd2DirSILStopC34 ? ... —(Ready —
Mylsland_Input ? — RunFwdLowStatus >—
Mylsland_Output ? — Tripped —
AvgIRMS ?? —C Alarm >—
RunFwdLowCmd ?? —( UpstreamVitg1 —
RunFwdHighCmd ?? —( AssetAlarm —
RunRevLowCmd ?? — RunFwdHighStatus »—
RunRevHighCmd ?? — LoadRunnning —
ResetTrip ?? —ReadyToReset —
ResetAlarmCntrs ?? —( UpstreamVitg2 —
ResetTripCntrs ?? —( UpstreamVitg3 —
ResetMaxIRMS ?? —( UpstreamVitgd —
RecordToUChannel1 ?? — RunRevLowStatus »—
RecordToUChannel2 ?? — RunRevHighStatus >—
RecordToUChannel3 ?? —( LoadStarting —
RecordToUChannel4 ?? —CAvgIRMS_0O —

Interfaz de entrada AvMotorTwoSpeedsTwoSILStopCat34

Entrada Tipo datos Descripcion
Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccion de avance a
RunFwdLowCmd BOOL baja velocidad.
RunFwdHighCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccién de avance a
alta velocidad.
RunRevLowCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccién inversa a baja
velocidad.
RunRevHighCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el motor arranca en direccién inversa a alta
velocidad.
) Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL

19. Categorias de parada segun la norma EN/IEC 60204-1.
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Interfaz de salida AvMotorTwoSpeedsTwoSILStopCat34

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en marcha a baja
RunFwdLowStatus BOOL velocidad. Si esta salida se establece en FALSE, el motor esta parado o se
encuentra en marcha a alta velocidad.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacion o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en marcha a alta
RunFwdHighStatus BOOL velocidad. Si esta salida se establece en FALSE, el motor esta parado o se
encuentra en marcha a baja velocidad.
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg2 BOOL alimentacion principal aguas arriba del segundo arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg3 BOOL alimentacion principal aguas arriba del tercer arrancador/dispositivo de alimentacion
de este Avatar.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVltg4 BOOL alimentacion principal aguas arriba del cuarto arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar.
RunRevLowStatus BOOL Si e§ta salida se establece en TRUE, el conmutador de inversion de baja velocidad
se cierra.
RunRevHighStatus BOOL Si e;ta salida se establece en TRUE, el conmutador de inversién de alta velocidad
se cierra.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT Imnil)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
AvgIRMS_O DINT Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas

recientes. (Unidad: mA)
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aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Motor estrella/triangulo de una direccion

El bloque funcional {8}AvMotorYDOneDirection{9} se utiliza para gestionar un
motor estrella/triangulo (Y/D) en una direccién.

Bloque funcional AvMotorYDOneDirection

—AvYDOneDirection04———

AvYDOneDirection04 ? .. {Ready —
Mylsland_Input ? —( RunLineFwd —
Mylsland_Output ? —( Tripped —
AvgIRMS ?7? — Alarm _—
PVinput0 ?2? —( UpstreamVltg1 »—
PVinput1 ?? —ManualModeOverrideStatus —
PVinput2 ?? —( AssetAlarm —
PVinput3 ?? —(RunY —
PVinput4 ?? — LoadRunnning —
RunFwdCmd ?? —( ReadyToReset —
ResetTrip ?? —( UpstreamVltg2 —
ResetAlarmCntrs ?? —( UpstreamVitg3 >—
ResetTripCntrs ?? — RunD »—
ResetMaxIRMS ?? — LoadStarting —
RecordToUChannel1 ?7? —( AvgIRMS_O —
RecordToUChannel2 ?? —( PVSwitch0 —
RecordToUChannel3 ?? —( PVSwitch1 —
RecordToUChannel4 ?? —( PVSwitch2 »—

—_ PVSwitch3 —

- PVSwitch4 —

—{ LocalFwdCmdSts —

—{ BypassCmdSts »—

Interfaz de entrada AvMotorYDOneDirection

Entrada Tipo datos Descripcion
RunFwdCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se
cierra.
ResetTri BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
P cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
" Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
ResetTripCntrs BOOL Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL
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Interfaz de salida AvMotorYDOneDirection

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
RunLineFwd BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
Disparado BOOL Siesta sali_Qa se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacion o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL20 dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
RunY BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador estrella (Y) del Avatar de motor
un estrella/triangulo (Y/D) se cierra.
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg2 BOOL alimentacion principal aguas arriba del segundo arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg3 BOOL alimentacion principal aguas arriba del tercer arrancador/dispositivo de alimentacion
de este Avatar.
RunD BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador triangulo (D) del Avatar de
un motor estrella/triangulo (Y/D) se cierra.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
LocalFwdCmdSts BOOL digitales controlan la l6gica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar seguira funcionando y no se
ByPassCmdSts BOOL detendra a causa de un disparo.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar se controlan mediante el comando
ManualModeOverrideStatus BOOL local y el control PV mientras se encuentra en modo manual.
AvgIRMS DINT Imnil)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)
PVInput0 INT
PVinput1 INT
PVinput2 INT Devuelve el valor de medicién de la entrada PV.
PVinput3 INT
PVinput4 INT
PVSwitchO BOOL
PVSwitch1 BOOL
. Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador PV representa un comando
PVSwitch2 BOOL Conectado.
PVSwitch3 BOOL
PVSwitch4 BOOL

20. Nivel de Integridad de la Seguridad conforme a IEC 61508)
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Bloques funcionales

Motor estrella/triangulo de dos direcciones

El bloque funcional {8}AvMotorYDTwoDirection{9} se utiliza para gestionar un
motor estrella/triangulo (Y/D) de dos direcciones (directa e inversa).

Bloque funcional AvMotorYDTwoDirection

AvYDTwoDirectiond5 w1.0
—AvYDTwoDirection05

AvYDTwaDirection05 ? ... H_Ready —
Mylsland_Input ? — RunFwdStatus »—
Mylsland_OQutput ? —( Tripped —
AvgIRMS ?? — Alarm > —
PVInput0 ?? —( UpstreamVitg1 >—
PVinput1 ?? — ManualModeQverrideStatus >—
PVInput2 ?? —( AssetAlarm >—
PVInput3 ?? — Run¥Y »—
PVInput4 ?? —( LoadRunnning +—
RunFwdCmd ?7? —( ReadyToReset —
RunRevCmd ?? —( UpstreamVitg2 »—
ResetTrip ?? —( UpstreamVitg3 —
ResetAlarmCntrs ?? —( UpstreamVitg4 —
ResefTripCntrs ?? — RunRevStatus —
ResetMaxIRMS ?? — RunD >—
RecordToUChannelt ?? —( LoadStarting —
RecordToUChannel2 ?? —CAvVgIRMS_O —
RecordToUChannel3 ?? — PVSwitch0 -—
RecordToUChannel4 ?? — PVSwitch1 —

—( PVSwitch2 +—

—( PVSwitch3 +—

—( PVSwitch4 +—

— LocalRevCmdSts »—

— LocalFwdCmdSts »—

— BypassCmdSts >—

Interfaz de entrada AvMotorYDTwoDirection

Entrada Tipo datos Descripcion
RunFwdcmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se
cierra.
RunRevCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de retroceso del Avatar se
cierra.
ResetTri BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
P cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
" Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
ResetTripCntrs BOOL Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso continta para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL
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Interfaz de salida AvMotorYDTwoDirection

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
RunFwdStatus BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
Disparado BOOL Siesta sall_c%a se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacion o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL21 dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
RunY BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador estrella (Y) de los Avatares de
un motor estrella/triangulo (Y/D) se cierra.
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg2 BOOL alimentacion principal aguas arriba del segundo arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg3 BOOL alimentacion principal aguas arriba del tercer arrancador/dispositivo de alimentacion
de este Avatar.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg4 BOOL alimentacion principal aguas arriba del cuarto arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar.
RunRevStatus BOOL Siie?rs;a salida se establece en TRUE, el conmutador de retroceso del Avatar se
RunD BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador triangulo (D) de los Avatares de
un motor estrella/triangulo (Y/D) se cierra.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
LocalFwdCmdSts BOOL digitales controlan la légica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
LocalRevCmdSt BOOL Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
ocalRevimasts digitales controlan la I6gica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar seguira funcionando y no se
ByPassCmdSts BOOL detendra a causa de un disparo.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar se controlan mediante el comando
ManualModeOverrideStatus BOOL local y el control PV mientras se encuentra en modo manual.
AvgIRMS DINT Imnil)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)
PVInput0 INT
PVinput1 INT
PVinput2 INT Devuelve el valor de medicién de la entrada PV.
PVInput3 INT
PVinput4 INT

21. Nivel de Integridad de la Seguridad conforme a IEC 61508)
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Interfaz de salida AvMotorYDTwoDirection (Continuacion)

Salida Tipo datos Descripcién

PVSwitchO BOOL

PVSwitch1 BOOL

PVSwitch2 BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador PV representa un comando
Conectado.

PVSwitch3 BOOL

PVSwitch4 BOOL

Interfaz de alimentacién sin E/S (medicion)

El bloque funcional {6}AvPowerlnterface{7} se utiliza para supervisar la corriente
en un dispositivo de alimentacion externa, como un relé de estado sélido, un
motor de arranque suave o un variador de velocidad ajustable.

Bloque funcional AvPowerinterface

AvPowerlnterface2 v1.0
AvPowerinterface?2
AvPowerlnterface2 ? —( Ready »—
Mylsland_Input ? —_Tripped_—
Mylsland _Output ? —C Alarm —
AvglRMS 22 —_ UpstreamVitg1 >—
ResetTrip 27 —( LoadRunnning_—
ResetAlarmCnirs 2 —_ReadyToReset »—
ResetTripCnirs ?7? —(_ LoadStarting_—
ResetMaxIRMS 22 —CAvglIRMS_ 07—
RecordToUChannel1 i
RecordToUChannel2 ?7?
RecordToUChannel3 ??
RecordToUChannel4 22
Interfaz de entrada AvPowerlinterface
Entrada Tipo datos Descripcién
ResetTri BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
P cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
- Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
ResetTripCntrs et Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso continta para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL
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Interfaz de salida AvPowerinterface

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT Imnil)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)

Interfaz de potencia con E/S (control)

El bloque funcional {6}AvPowerlInterfacewit{7} se utiliza para supervisar la
corriente y controlar un dispositivo de alimentacion externa, como un relé de
estado sélido, un motor de arranque suave o un variador de velocidad ajustable.

Bloque funcional AvPowerlnterfacewit

AvPowerlnterfacewit3 v1.0
AvPowerlnterfacewit3

AvPowerlnterfacewit3 ? —(_Ready_—
Mylsland_Input ? —(_LQ1Status >—
Mylsland _Output ? —_ Tripped_—
AvglRMS ?? —C Alarm >—
LQ1Cmd ?? —_UpstreamVitg1 >—
LQ2Cmd ?? — LQ2Status_—
ResetTrip ?? —_LoadRunnning_—
ResetAlarmCntrs ?? —( ReadyToReset »—
ResetTripCntrs ?? —C 1L >—
ResetMaxIRMS ?7? — L2 >—
RecordToUChannel1 ?? —(_ LoadStarting_—
RecordToUChannel2 ?? —CAvglIRMS_ 03—
RecordToUChannel3 ?7?
RecordToUChanneld ?7?
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Interfaz de entrada AvPowerlnterfacewit

Entrada Tipo datos Descripcién
LQ1Cmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, la salida légica 1 se establece en TRUE.
LQ2Cmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, la salida légica 2 se establece en TRUE.
ResetTri BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
P cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso continta para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL

Interfaz de salida AvPowerinterfacewit

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
LQ1Status BOOL Si esta salida se establece en TRUE, la salida logica 1 se establece en TRUE.
Disparado BOOL gi esta sali_d'a se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
e proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacién de este Avatar (disyuntor cerrado).
LQ2Status BOOL Si esta salida se establece en TRUE, la salida légica 2 se establece en TRUE.
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
Si esta salida se establece en TRUE, la entrada légica 1 del Avatar se establece en
LI BOOL
TRUE.
Si esta salida se establece en TRUE, la entrada l6gica 2 del Avatar se establece en
LI2 BOOL
TRUE.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT Imngl)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)
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Fuente de alimentacion

El bloque funcional {8}AvPowerSupply{9} se utiliza para gestionar una fuente de
alimentacion.

Bloque funcional AvPowerSupply

AvPowerSupplyd v1.0
—AvPowersupply4
AvPowerSupply4 s —(Ready —
Mylsland_Input 7 —_RunFwdStatus —
Mylsland _Output 2 —_Tripped_—
AvglRMS 227 —C_Alarm >—
RunFwdCmd 7 —_ UpstreamVItg1 >—
ResefTrip 27 —_AssetAlarm_—
ResetAlarmCntrs ?7? —_LoadRunnning >—
ResetTripCnirs 227 —_ReadyToReset »—
ResetMaxIRMS 7 —(_LoadStarting_—
RecordToUChannel1 27 —C_AvgIRMS_O>—
RecordToUChannel2 ?7?
RecordToUChannel3 72
RecordToUChanneld4 *?
Interfaz de entrada AvPowerSupply
Entrada Tipo datos Descripcion
RunFwdCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se
cierra.
. Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso continlia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL
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Interfaz de salida AvPowerSupply

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
RunFwdStatus BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacién principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacién o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL22 dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT Imng:)tsa la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)
Resistencia

El bloque funcional {8}AvResistor{9} se utiliza para gestionar una carga resistiva.

Bloque funcional AvResistor

AvResistor5v1.0
AvResistard

AvResistorb ? —_Ready_ —
Mylsland_Input ? —_ RunFwdStatus >—
Mylsland _OQutput ? —_ Tripped_—
AvglRMS 22 —C Alarm>—
RunFwdCmd oy —_UpstreamVitg1 >—
ResetTrip ?7? —_ AssetAlarm >—
ResetAlarmCnirs s —_ LoadRunnning_—
ResetTripCntrs 22 —(_ReadyToReset »—
ResetMaxIRMS 27 —( LoadStarting_—
RecordToUChannel1 ?7? —C_AvgIRMS_O—
RecordToUChannel2 ??
RecordToUChannel3 2
RecordToUChannel4 ??

22. Nivel de Integridad de la Seguridad conforme a IEC 61508)
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Interfaz de entrada AvResistor

Entrada Tipo datos Descripcion
RunFwdcmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se
cierra.
. Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL

Interfaz de salida AvResistor

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
RunFwdStatus BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacion o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL23 dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT Imnil)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
AvgIRMS_O DINT Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas

recientes. (Unidad: mA)

23. Nivel de Integridad de la Seguridad conforme a IEC 61508)
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Conmutador

Este bloque funcional {8}AvSwitch{9} establece o interrumpe una linea de

alimentacion en un circuito eléctrico.

Bloque funcional AvSwitch

AvSwitche v1.0

AvSwitcht
AvSwitcht ? —_Ready_—
Mylsland_Input s — RunFwdSts —
Mylsland _OQutput 2 —_ Tripped —
AvglRMS 2 —C Alarm _—
RunFwdCmd £y —_UpstreamVlitg1_—
ResetTrip 27 — AssetAlarm >—
ResetAlarmCntrs 22 —_LoadRunnning_—
ResefTripCnfrs 2 —_ ReadyToReset »—
ResetMaxIRMS £y —_AvgIRMS_ 02—
Interfaz de entrada AvSwitch
Entrada Tipo datos Descripcion
RunFwdcmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se
cierra.
. Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
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Interfaz de salida AvSwitch

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
RunFwdStatus BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
Disparado BOOL Siesta sall_c%a se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacion o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL24 dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
AvgIRMS DINT Imnil)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
AvgIRMS_O DINT Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas

recientes. (Unidad: mA)

24. Nivel de Integridad de la Seguridad conforme a IEC 61508)
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Interruptor - parada SIL, W Cat 1/2

NOTA: Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
Categoria de cableado 1y Categoria de cableado 2 segun la norma ISO

13849.

El bloque funcional AvSwitchSILStopCat establece o interrumpe una linea de
alimentacion en un circuito eléctrico con Categoria de parada 0 o Categoria de
parada 125 para Categoria de cableado 1 y Categoria de cableado 2.

Bloque funcional AvSwitchSILStopCat

AvSwitchSILStopCt12 v1.0
—AvSwitchSILStopCt12
AvSwitchSILStopCt12 ? —(Ready —
Mylsland_Input ? — RunFwdStatus —
Mylsland_Output ? — Tripped >—
AvgIRMS ?? —C Alarm _—
RunFwdCmd ?? — UpstreamVItg1 >—
ResetTrip ?? —( AssetAlarm —
ResetAlarmCntrs ?? — LoadRunnning —
ResetTripCntrs ?? —ReadyToReset —
ResetMaxIRMS ?? —_AvgIRMS_O >—
Interfaz de entrada AvSwitchSILStopCat
Entrada Tipo datos Descripcién
RunFwdcmd BOOL cS:iie?rS;a entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se
) Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.

25. Categorias de parada segun la norma EN/IEC 60204-1.
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Interfaz de salida AvSwitchSILStopCat

Salida Tipo datos Descripcion

Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
RunFwdStatus BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
Disparado BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo

de proteccion.

Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de

Alarma BOOL proteccion.

Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).

Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacién o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).

Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).

Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme

ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
AvgIRMS DINT Imnil)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
AvgIRMS_O DINT Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas

recientes. (Unidad: mA)

Interruptor - Parada SIL, W Cat 3/4

NOTA: Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
Categoria de cableado 3 y Categoria de cableado 4 segun la norma ISO
13849.

El bloque funcional AvSwitchSILStopCat34 establece o interrumpe una linea de
alimentacion en un circuito eléctrico con Categoria de parada 0 o Categoria de
parada 126 para Categoria de cableado 3 y Categoria de cableado 4.

Bloque funcional AvSwitchSILStopCat34

AvswitchSILStopCt34 vi.0

—AvSwitchSILStopCt34
AvSwitchSILStopCt34 ? ... F(Ready —
Mylsland_Input ? —Run1Status »—
Mylsland_Output ? —( Tripped —
AvgIRMS ?? —( Alarm —
Run1Cmd ?? — UpstreamVlitg1 —
Run2Cmd ?? —( AssetAlarm —
ResetTrip ?? —(Run2Status —
ResetAlarmCntrs ?? — LoadRunnning >—
ResetTripCntrs ?? — ReadyToReset —
ResetMaxIRMS ?? — UpstreamVItg2 —
-~ CAVgIRMS_O —

26. Categorias de parada segun la norma EN/IEC 60204-1.
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Interfaz de entrada AvSwitchSILStopCat34

Entrada Tipo datos Descripcion
Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador primario de marcha del

Run1Cmd BOOL Avatar se cierra.

Run2Cmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador redundante de marcha del
Avatar se cierra.

ResetTri BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar

P cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.

ResetAlarmCnirs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
Avatar se restablecen.

ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la

ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.

Interfaz de salida AvSwitchSILStopCat34

Salida Tipo datos Descripcion

Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.

Run1Status BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador primario de marcha del Avatar

se cierra.
Run2Status BOOL ii esta salicja se establece en TRUE, el conmutador redundante de avance del
vatar se cierra.
) Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Alarma BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de

proteccion.

Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).

Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg2 BOOL alimentacion principal aguas arriba del segundo arrancador/dispositivo de
alimentacién de este Avatar (disyuntor cerrado).

Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacién o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL27 dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).

Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).

Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme

ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
AvgIRMS DINT Imng\l)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
AvgIRMS_O DINT Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas

recientes. (Unidad: mA)

27. Nivel de Integridad de la Seguridad conforme a IEC 61508)
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Transformador

Este bloque funcional {8}AvTransformer{9} se utiliza para gestionar un
transformador.

Bloque funcional AvTransformer

AvTransformer? v1.0
AvTransformer/
AvTransformer7 s —_Ready_—
Mylsland_Input 2 —_RunFwdStatus >—
Mylsland _Output 2 —_ Tripped —
AvglRMS 27 —C_Alarm >—
RunFwdCmd 7 s —_UpstreamVItg1_—
ResefTrip ?? — AssetAlarm »—
ResetAlarmCntrs ?? —_LoadRunnning —
ResetTripCntrs 27 —ReadyToReset >—
ResetMaxIRMS 7 s —_|oadStarting_—
RecordToUChannel1 ?? —_AvgIRMS_ 02—
RecordToUChannel2 ??
RecordToUChannel3 ?
RecordToUChanneld i
Interfaz de entrada AvTransformer
Entrada Tipo datos Descripcion
RunFwdCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se
cierra.
ResetTri 00 Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
esetirnp BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL

DOCA0271ES-00 89



Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara

aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Interfaz de salida AvTransformer

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
RunFwdStatus BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
Disparado BOOL Si esta saI[qa se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg1 BOOL alimentacién principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacion o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL28 dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT Imnil)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)
Bomba

El bloque funcional AvPump se utiliza para gestionar una bomba.

Bloque funcional AvPump

AvPump02 v1.0
AvPumpQ02
AvPump02 ? —(Ready —
Mylsland_Input ? — RunFwdSts —
Mylsland_Output ? — Tripped_—
AvgIRMS ?? —C Alarm >—
PVInput0 AR — UpstreamVitg1 >—
PVInput1 ?? — ManualModeQOverrideStatus >—
PVInput2 ?7? — AssetAlarm —
PVInput3 ?? — LoadRunnning_—
PVInput4 ?? —(ReadyToReset —
RunFwdCmd ?? — LocalFwdCmdSts >—
ResetTrip ?7? —(BypassCmdSts —
ResetAlarmCnirs 77 —( LoadStarting )—
ResetTripCntrs 9 —CAvgIRMS_O >—
ResetMaxIRMS 77 — PVSwitchQ —
RecordToUChannel1 ?? — PVSwitch1 >—
RecordToUChannel2 ?? — PVSwitch2 >—
RecordToUChannel3 ?? —( PVSwitch3 »—
RecordToUChannel4 ?? — PVSwitchd »—
—(PVControllnputStatus0)—
—PVControllnputStatus1 >—

28. Nivel de Integridad de la Seguridad conforme a IEC 61508)
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Interfaz de entrada AvPump

Entrada Tipo datos Descripcion
RunFwdCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se
cierra.
: Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL
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Interfaz de salida AvPump

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
RunFwdStatus BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacion principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacioén de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacién o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL29 dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
LocalfwdCmdSts BOOL digitales controlan la logica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar seguira funcionando y no se
BypassCmdSts BOOL detendra a causa de un disparo.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar se controlan mediante el comando
ManualModeOverrideStatus BOOL local y el control PV mientras se encuentra en modo manual.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT Imng\l)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)
PVInput0 INT
PVinput1 INT
PVinput2 INT Devuelve el valor de medicién de la entrada PV.
PVinput3 INT
Pvinput4 INT
PVSwitch0 BOOL
PVSwitch1 BOOL Légica positiva: Una entrada de conmutador PV Conectada o una entrada PV por
encima del nivel de control PV representa un comando Conectado.
PVSwitch2 BOOL
Légica negativa: Una entrada de conmutador PV Desconectada o una entrada PV
PVSwitch3 BOOL por debajo del nivel de control PV representa un comando Conectado.
PVSwitch4 BOOL
PV ControlinputStatus0 BOOL Si esta salida se establece en TRUE, se ha enviado un comando al Avatar desde
una entrada de control PV.
PVControllnputStatus1 BOOL Si esta salida se establece en TRUE, se ha enviado un comando al Avatar desde

una entrada de control PV.

29. Nivel de Integridad de la Seguridad conforme a IEC 61508)
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Cinta transportadora de una direccion

El bloque funcional AvConveyorOneDir se utiliza para gestionar una cinta
transportadora de una direccién.

Bloque funcional AvConveyorOneDir

Element Group: Add-Cn
—AvConveyorOneDir03
AvConveyorOneDir03 ? |... F(Ready »—
Mylsland_Input ? —( RunFwdSts >—
Mylsland_Output ? —( Tripped »—
AvgIRMS ?? — Alarm_—
PVInput0 ?? —( UpstreamVitg1 >—
PVInput1 ?? —( AssetAlarm —
PVInput2 ?? —( LoadRunnning _>—
PVInput3 ?? —(ReadyToReset —
PVInput4 ?? —( LocalFwdCmdSts »—
RunFwdCmd ?? —( BypassCmdSts »—
ResetTrip 2? —( LoadStarting_—
ResetAlarmCntrs ?? —C AvgIRMS_O_—
ResetTripCntrs ?? —( PVSwitch0 »—
ResetMaxIRMS ?? —( PVSwitch1 >—
RecordToUChannel1 ?2? —( PVSwitch2 —
RecordToUChannel2 ?? — PVSwitch3 »—
RecordToUChannel3 ?? —( PVSwitchd »—
RecordToUChannel4 ??
Interfaz de entrada AvConveyorOneDir
Entrada Tipo datos Descripcion
RunFwdcmd BOOL cS:iie?rseEa entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se
. Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL
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Interfaz de salida AvConveyorOneDir

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
RunFwdStatus BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacién principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacién o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL30 dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
LocalfwdCmdst BOOL Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
ocaliwabmasts digitales controlan la légica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar seguira funcionando y no se
BypassCmdSts BOOL detendra a causa de un disparo.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT Imngj)(:a la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)
PVInputO INT
PVinput1 INT
PVinput2 INT Devuelve el valor de medicién de la entrada PV.
PVInput3 INT
Pvinput4 INT
PVSwitchO BOOL
PVSwitch1 BOOL
PVSwitch2 BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador PV representa un comando
Conectado.
PVSwitch3 BOOL
PVSwitch4 BOOL

30. Nivel de Integridad de la Seguridad conforme a IEC 61508)
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aplicaciones Ethernet/IP™

Transportador en una direccién - SIL Stop, W Cat 1/2

NOTA: Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
Categoria de cableado 1 y Categoria de cableado 2 segun la norma ISO

13849.

La funcion AvSILStopConveyorOne se utiliza para gestionar una cinta
transportadora de una direccion con Categoria de parada 0 o Categoria de
parada 131 para Categoria de cableado 1 y Categoria de cableado 2.

Bloque funcional AvSILStopConveyorOne

—AvConvOneSILStopCt12
AvConvOneSILStopCt12 ? ... —(Ready —
Mylsland_Input ? —CRunFwdSts —
Mylsland_Output ? —( Tripped —
AvgIRMS ?? —C Alarm _>—
PVInput0 ?7? — UpstreamVltg1 —
PVinput1 ?? —( AssetAlarm —
PVinput2 ?7? —LoadRunnning >—
PVinput3 ?7? —(ReadyToReset —
PVinput4 ?? —( LocalFwdCmdSts »—
RunFwdCmd ?7? —(BypassCmdSts >—
ResetTrip ?7? —( LoadStarting >—
ResetAlarmCntrs ?? —CAvgIRMS_O >—
ResetTripCntrs ?? — PVSwitch0 >—
ResetMaxIRMS ?? — PVSwitch1 >—
RecordToUChannel1 ?? — PVSwitch2 >—
RecordToUChannel2 ?? — PVSwitch3 >—
RecordToUChannel3 ?? — PVSwitch4 >—
RecordToUChannel4 ?7?

Interfaz de entrada AvSILStopConveyorOneDir

Entrada Tipo datos Descripcion
RunFwdCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se
cierra.
. Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso continlia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL

31. Categorias de parada segun la norma EN/IEC 60204-1.
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Interfaz de salida AvSILStopConveyorOneDir

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
RunFwdStatus BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacién principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacién o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
LocalfwdCmdst BOOL Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
ocaliwabmasts digitales controlan la légica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar seguira funcionando y no se
BypassCmdSits BOOL detendra a causa de un disparo.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT ::g\i)oa la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)
PVInputO INT
PVinput1 INT
PVinput2 INT Devuelve el valor de medicién de la entrada PV.
PVInput3 INT
Pvinput4 INT
PVSwitchO BOOL
PVSwitch1 BOOL
PVSwitch2 BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador PV representa un comando
Conectado.
PVSwitch3 BOOL
PVSwitch4 BOOL
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Cinta transportadora de dos direcciones

El bloque funcional AvConveyorTwoDir se utiliza para gestionar una cinta
transportadora de dos direcciones (directa y marcha inversa).

Bloque funcional AvConveyorTwoDir

AvConveyorTwoDird5 v1.0
—AvConveyorTwoDir05
AvConveyorTwoDir05 ? |...| F(Ready —
Mylsland_Input 7] — RunFwdSts —
Mylsland_Output ? — Tripped_—
AvgIRMS ?? — Alarm >—
PVInput0 72 — UpstreamVitg1 —
PVInput1 27 —C AssetAlarm —
PVInput2 2?7 — RunRevStatus »—
PVInput3 ?? — LoadRunnning >—
PVInput4 ?? —ReadyToReset »—
RunFwdCmd ?7? — UpstreamVitg2 —
RunRevCmd ?? — LocalRevCmdSts »—
ResetTrip ?? — LocalFwdCmdSts _—
ResetAlarmCntrs ?? —( BypassCmdSts >—
ResetTripCntrs 27 — LoadStarting_—
ResetMaxIRMS 2?7 —C AvgIRMS_O >—
RecordToUChannel1 ?? — PVSwitch0 —
RecordToUChannel2 ?? —( PVSwitch1 >—
RecordToUChannel3 g7 — PVSwitch2 >—
RecordToUChannel4 ?? — PVSwitch3 »—
—PVSwitch4 >—
Interfaz de entrada AvConveyorTwoDir
Entrada Tipo datos Descripcion
RunFwdCmd BOOL Siie?rs;a entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se
RunRevCmd BOOL fiiec-;\rs;a entrada se establece en TRUE, el conmutador de retroceso del Avatar se
. Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
: Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
ResetTripCntrs BOOL Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL
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Interfaz de salida AvConveyorTwoDir

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
RunFwdStatus BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacién principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacién o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL32 dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
RunRevStatus BOOL ?ile?rsz;a salida se establece en TRUE, el conmutador de retroceso del Avatar se
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg2 BOOL alimentacion principal aguas arriba del segundo arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
LocalRevCmdSt BOOL Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
ocalrevimadsts digitales controlan la l6gica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
LocalFwdCmdSts BOOL digitales controlan la logica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar seguira funcionando y no se
BypassCmdsSts BOOL detendra a causa de un disparo.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT Imng\l)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)
PVInput0 INT
PVinput1 INT
PVInput2 INT Devuelve el valor de medicién de la entrada PV.
PVInput3 INT
Pvinput4 INT
PVSwitchO BOOL
PVSwitch1 BOOL
: Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador PV representa un comando
PVSwitch2 BOOL Conectado.
PVSwitch3 BOOL
PVSwitch4 BOOL

32. Nivel de Integridad de la Seguridad conforme a IEC 61508)
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Transporte en dos direcciones: Detencidn SIL, Cat 1/2

NOTA: Nivel de integridad de la seguridad segun la norma IEC 61508.
Categoria de cableado 1 y Categoria de cableado 2 segun la norma ISO

13849.

La funcion AvSILStopConveyorTwoDir se utiliza para gestionar una cinta
transportadora de dos direcciones (avance y retroceso) con Categoria de parada
0 o Categoria de parada 133 para Categoria de cableado 1 y Categoria de

cableado 2.

Bloque funcional AvSILStopConveyorTwoDir

AvConvTwoSILStopCti2 vi0
—AvConvTwoSILStopCt12

AvConvTwoSILStopCt12 ? ... —(Ready —
Mylsland_Input ? —(C RunFwdSts »—
Mylsland_OQutput ? —( Tripped »—
AvgIRMS ?? —C Alarm >—
PVinput0 ?? —( UpstreamVitg1 >—
PVIinput1 ?? —( AssetAlarm >—
PVinput2 ?? —( RunRevStatus —
PVIinput3 ?? —( LoadRunnning >—
PVinput4 ?? —( ReadyToReset >—
RunFwdCmd ?? —( UpstreamVitg2 >—
RunRevCmd ?? —( LocalRevCmdSts »—
ResetTrip ?? —( LocalFwdCmdSts »—
ResetAlarmCntrs ?? —( BypassCmdSts »—
ResetTripCntrs ?? —( LoadStarting >—
ResetMaxIRMS ?? —CAvgIRMS_O —
RecordToUChannel1 ?? —( PVSwitch0 >—
RecordToUChannel2 ?? —( PVSwitch1 >—
RecordToUChannel3 ?? —( PVSwitch2 >—
RecordToUChannel4 ?? —( PVSwitch3 —

- PVSwitch4 —

Interfaz de entrada AvSILStopConveyorTwoDir

Entrada Tipo datos Descripcion
Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se
RunFwdCmd BOOL cierra.
RunRevCmd BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el conmutador de retroceso del Avatar se
cierra.
. Si esta entrada se establece en TRUE, los disparos detectados de este Avatar
ResetTrip BOOL cuyas condiciones de rearme se hayan cumplido se rearmaran.
Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de alarmas de este
ResetAlarmCntrs BOOL Avatar se restablecen.
ResetTripCntrs BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, todos los contadores de disparos de este
Avatar se restablecen.
Si esta entrada se establece en TRUE, el valor de corriente Irms media maximay la
ResetMaxIRMS BOOL marca de tiempo se restablecen.
RecordToUChannel1 BOOL
RecordToUChannel2 BOOL Si esta entrada se establece en TRUE, el canal de tiempo de uso correspondiente
se incrementa conforme a la energia medida del Avatar seleccionado. Este registro
RecordToUChannel3 BOOL del tiempo de uso contintia para los canales habilitados hasta que se deshabiliten.
RecordToUChannel4 BOOL

33. Categorias de parada segun la norma EN/IEC 60204-1.

DOCAO0271ES-00

99



Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara

aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Interfaz de salida AvSILStopConveyorTwoDir

Salida Tipo datos Descripcion
Listo BOOL Indica TRUE si el bloque funcional esta listo para recibir un comando Ejecutar.
RunFwdStatus BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador de marcha del Avatar se cierra.
. Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado un evento de disparo
Disparado BOOL de proteccion.
Al BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado una alarma de
arma proteccion.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVitg1 BOOL alimentacién principal aguas arriba del primer arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
Si esta salida se establece en TRUE, un dispositivo de alimentacién o arrancador
AssetAlarm BOOL SIL dentro del Avatar ha alcanzado o superado el 90 % de la durabilidad prevista
(segun el parametro del Avatar).
RunRevStatus BOOL gle?rs;a salida se establece en TRUE, el conmutador de retroceso del Avatar se
Si esta salida se establece en TRUE, se ha ejecutado un comando Marcha o Cerrar
LoadRunning BOOL y fluye corriente en los polos (equivalente a un motor en funcionamiento, pero
también aplicable a Avatares sin motor).
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar cumple las condiciones de rearme
ReadyToReset BOOL de disparo y puede restablecerse mediante un comando Reinicio de disparo.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar ha detectado que hay presente
UpstreamVItg2 BOOL alimentacion principal aguas arriba del segundo arrancador/dispositivo de
alimentacion de este Avatar (disyuntor cerrado).
LocalRevCmdSt BOOL Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
ocalrevimadsts digitales controlan la l6gica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
Si esta salida se establece en TRUE, los comandos recibidos en las entradas
LocalFwdCmdSts BOOL digitales controlan la l6gica del Avatar y se ignoran los comandos del PLC.
Si esta salida se establece en TRUE, el Avatar seguira funcionando y no se
BypassCmdSits BOOL detendra a causa de un disparo.
LoadStarting BOOL Si esta salida se establece en TRUE, el motor se encuentra en fase de arranque.
AvgIRMS DINT Imng\l)ca la media de los valores de Irms de corriente de fase mas recientes. (Unidad:
Indica la media de los valores overflow de la Irms de corriente de fase mas
AvgIRMS_O DINT recientes. (Unidad: mA)
PVInput0 INT
PVinput1 INT
PVInput2 INT Devuelve el valor de medicién de la entrada PV.
PVInput3 INT
Pvinput4 INT
PVSwitchO BOOL
PVSwitch1 BOOL
: Si esta salida se establece en TRUE, el conmutador PV representa un comando
PVSwitch2 BOOL Conectado.
PVSwitch3 BOOL
PVSwitch4 BOOL
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Eficiencia

El bloque funcional Avatar_Energy devuelve el estado de los datos aciclicos de
energia del Avatar especificado.

Bloque funcional Avatar_Energy

AviotorOneDirection?_Energy v1.0
AviotorOneDirection2_ Energy

AvMotorOneDirection2_Energy ? — TotalActiveEnergy O —
Mylsland_AcyclicBuffer ?
InstActivePower 77 — TotalReactiveEnergy_ 02—
MaxActivePower 7
MaxActivePowerTimestamp_Y 7 —_ ActiveEnergyChannel1_O2—
MaxactivePowerTimestamp_M 7
MaxactivePowerTimestamp_D 7 —_ ActiveEnergyChannel2_O—
MaxActivePowerTimestamp_h 7
MaxActivePowerTimestamp_min ?? —_ ActiveEnergyChannel3_O2—
MaxActivePowerTimestamp_sec ??
MaxactivePowerTimestamp_cs ?? —_ ActiveEnergyChanneld 02—
InstReactivePower ??
MaxReactivePower ?? —_ ReactiveEnergyChannel1 02—
MaxReactivePowerTimestamp_Y ??
MaxReactivePowerTimestamp_M ?? —_ ReactiveEnergyChannel2_O—
MaxReactivePowerTimestamp_D ??
MaxReactivePowerTimestamp_h ?? —_ ReactiveEnergyChannel3_O—
MaxReactivePowerTimestamp_min ??
MaxReactivePowerTimestamp_sec ?? —_ ReactiveEnergyChanneld4_O—
MaxReactivePowerTimestamp_cs ??
PowerFactor ??
MinPowerFactor ??
MaxPowerFactor ??
MinPowerFactorTimestamp_Y ??
MinPowerFactorTimestamp_M ??
MinPowerFactorTimestamp_D ??
MinPowerFactorTimestamp_h ??
MinPowerFactorTimestamp_min ??
MinPowerFactorTimestamp_sec ??
MinPowerFactorTimestamp_cs ??
MaxPowerFactorTimestamp_Y ??
MaxPowerFactorTimestamp_M e
MaxPowerFactorTimestamp_D e
MaxPowerFactorTimestamp_h e
MaxPowerFactorTimestamp_min 7
MaxPowerFactorTimestamp_sec 7
MaxPowerFactorTimestamp_cs 7
TotalActiveEnergy ??
TotalReactiveEnergy ??
ActiveEnergyChannel ??
ActiveEnergyChannel2 ??
ActiveEnergyChannel3 ??
ActiveEnergyChanneld ??
ReactiveEnergyChannel ??
ReactiveEnergyChannel2 7
ReactiveEnergyChannel3 7
ReactiveEnergyChannel4 7
Interfaz de salida Avatar_Energy

Salida Tipo datos Descripcion

InstActivePower DINT Potencia activa total del Avatar. (Unidad: W)

MaxActivePower DINT Valor maximo de potencia activa del Avatar. (Unidad: W)
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Interfaz de salida Avatar_Energy (Continuacion)

Salida Tipo datos Descripcion

MaxActivePowerTimestamp_Y DINT

MaxActivePowerTimestamp_M SINT

MaxActivePowerTimestamp_D SINT

MaxActivePowerTimestamp_h SINT Fecha y hora en las que se registré el valor de potencia activa méxima.
MaxActivePowerTimestamp_min SINT

MaxActivePowerTimestamp_sec SINT

MaxActivePowerTimestamp_cs SINT

InstReactivePower DINT Potencia reactiva total del Avatar. (Unidad: VAR)

MaxReactivePower DINT Valor maximo de potencia reactiva del Avatar. (Unidad: VAR)
MaxReactivePowerTimestamp_Y DINT

MaxReactivePowerTimestamp_M SINT

MaxReactivePowerTimestamp_D SINT

MaxReactivePowerTimestamp_h SINT Fecha y hora en las que se registré el valor de potencia reactiva maxima.
MaxReactivePowerTimestamp_min SINT

MaxReactivePowerTimestamp_sec SINT

MaxReactivePowerTimestamp_cs SINT

PowerFactor SINT Valor de factor de potencia real.

MinPowerFactor SINT Valor de factor de potencia real minima.

MaxPowerFactor SINT Valor de factor de potencia real maximo.

MinPowerFactorTimestamp_Y DINT

MinPowerFactorTimestamp_M SINT

MinPowerFactorTimestamp_D SINT

MinPowerFactorTimestamp_h SINT Fecha y hora en las que se registré el valor de factor de potencia minima.
MinPowerFactorTimestamp_min SINT

MinPowerFactorTimestamp_sec SINT

MinPowerFactorTimestamp_cs SINT

MaxPowerFactorTimestamp_Y DINT

MaxPowerFactorTimestamp_M SINT

MaxPowerFactorTimestamp_D SINT

MaxPowerFactorTimestamp_h SINT Fecha y hora en las que se registré el valor de factor de potencia maximo.
MaxPowerFactorTimestamp_min SINT

MaxPowerFactorTimestamp_sec SINT

MaxPowerFactorTimestamp_cs SINT

DT e e enes oy
TotalActiveEnergy O BOOL \S/?le?é r(\)/gg:c:jvg gﬁeergie;ghi: tﬁl(i:tt;\ziaaptal de todos los Avatares del sistema con
U b i oty i dadeted
TotalReactiveEnergy_O BOOL \C/(?Log Sl\alzrr\flligi\gndgeegr?;?é?arizct‘;tiil\i/tz (tjoat-al de todos los Avatares del sistema
ActiveEnergyChannel1 DINT Canal 1: Valor de tiempo de uso de energia activa total.
ActiveEnergyChannel1_O BOOL Canal 1: Valor {24}overflow {25}de tiempo de uso de energia activa total.
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Interfaz de salida Avatar_Energy (Continuacion)

Salida Tipo datos Descripcion

ActiveEnergyChannel2 DINT Canal 2: Valor de tiempo de uso de energia activa total.
ActiveEnergyChannel2_O BOOL Canal 2: Valor {26}overflow {27}de tiempo de uso de energia activa total.
ActiveEnergyChannel3 DINT Canal 3: Valor de tiempo de uso de energia activa total.
ActiveEnergyChannel3_O BOOL Canal 3: Valor {28}overflow {29}de tiempo de uso de energia activa total.
ActiveEnergyChannel4 DINT Canal 4: Valor de tiempo de uso de energia activa total.
ActiveEnergyChannel4_O BOOL Canal 4: Valor {30}overflow {31}de tiempo de uso de energia activa total.
ReactiveEnergyChannel1 DINT Canal 1: Valor de tiempo de uso de energia reactiva total.
ReactiveEnergyChannel1_O BOOL Canal 1: Valor {32}overflow {33}de tiempo de uso de energia reactiva total.
ReactiveEnergyChannel2 DINT Canal 2: Valor de tiempo de uso de energia reactiva total.
ReactiveEnergyChannel2_O BOOL Canal 2: Valor {34}overflow {35}de tiempo de uso de energia reactiva total.
ReactiveEnergyChannel3 DINT Canal 3: Valor de tiempo de uso de energia reactiva total.
ReactiveEnergyChannel3_O BOOL Canal 3: Valor {36}overflow {37}de tiempo de uso de energia reactiva total.
ReactiveEnergyChannel4 DINT Canal 4: Valor de tiempo de uso de energia reactiva total.
ReactiveEnergyChannel4_O BOOL Canal 4: Valor {38}overflow {39}de tiempo de uso de energia reactiva total.
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Diagnostico

El bloque funcional Avatar_Diagnostic devuelve el estado de los datos aciclicos
de diagnéstico del Avatar especificado.

Bloque funcional Avatar_Diagnostic

AvSwitch6_Diagnostic
AvSwitch6_Diagnostic ? || HCMaxAvgIRMS_O>—
Mylsland_AcyclicBuffer ? —_Phase1lRMS_0O>—
MaxAvgIRMS 27 —Phase2lRMS_0—
MaxAvgIRMSTimestamp_Y ?? —_Phase3IRMS_0O>—
MaxAvgIRMSTimestamp_M 79 — TripReg1NoEvt >—
MaxAvglRMSTimestamp D ?? —_TripReg1ThermalOverload >—
MaxAvgIRMSTimestamp_h ?? —_TripReg1MotarOverheat—
MaxAvgIRMSTimestamp_min ?? — TripReg1Jam>—
MaxAvgIRMSTimestamp_sec ?? — TripReg1Undercurrent >—
MaxAvgIRMSTimestamp_cs ?? —_TripReg1LongStart>—
Phase1IRMS ?? —_TripReg10vercurrent >—
Phase2IRMS ?? —TripReg15tall >—
Phase3IRMS ?? —TripReg1GroundCurrent >—
OverloadAlarmCntr ?? — TripReg1CurrentPhaseReversal—
JamAlarmCntr ?? —_TripReg1PhaseConfiguration>—
UndercurrentAlarmCnir ?7? —_TripReg1CurrentPhaseUnbalance >—
OvercurrentAlarmCntr ?? —TripReg1CurrentPhaseloss »—
PhaseUnbalancedAlarmCntr ?? —TripReg2NoEvi>—
GroundCurrentAlarmCntr ?? — TripReg2ThermalOverload —
MotorOverheatAlarmCntr 27 —_TripReg2MotorOverheat >—
AlarmsCnfr ?? —TripReg2Jam>—
OverloadTripCntr 9 —TripReg2Undercurrent >—
JamTripCnir 77 — TripReg2LongStart >—
UndercurrentTripCnir 9 —_TripReg20vercurrent »—
LongStarfTripCntr ?? —_TripReg25tall>—
OwvercurrentTripCntr ?? —TripReg2GroundCurrent >—
MatorOverheafTripCntr 7 — TripReg2CurrentPhaseReversal—
StallTripCnir 77 — TripReg2PhaseConfiguration>—
PhaseUnbalanceTripCnr ?? —_ TripRea2CurrentPhaseUnbalance >—

NOTA: No todas las salidas que se muestran en la siguiente tabla se reflejan
en la captura de pantalla anterior.

Interfaz de salida Avatar_Diagnostic

Salida Tipo datos Descripcién

MaxAvgIRMS DINT Valor de corriente Irms media maxima.
MaxAvgIRMS_O DINT Valor overflow de corriente Irms media maxima.
MaxAvgIRMSTimestamp_Y DINT

MaxAvgIRMSTimestamp_M SINT

MaxAvgIRMSTimestamp_D SINT

MaxAvgIRMSTimestamp_h SINT Fecha y hora en las que se registré el valor de corriente Irms media maxima.
MaxAvgIRMSTimestamp_min SINT

MaxAvgIRMSTimestamp_sec SINT

MaxAvgIRMSTimestamp_cs SINT

Phase1IRMS DINT Valor de corriente Irms de la fase L1. (Unidad: mA)
Phase1IRMS_O DINT Valor {8}overflow{9} de corriente Irms de la fase L1.
Phase2IRMS DINT Valor de corriente Irms de la fase L2. (Unidad: mA)
Phase2IRMS_O DINT Valor {10}overflow{11} de corriente Irms de la fase L2.
Phase3IRMS DINT Valor de corriente Irms de la fase L3. (Unidad: mA)
Phase3IRMS_O DINT Valor {12}overflow{13} de corriente Irms de la fase L3.
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Interfaz de salida Avatar_Diagnostic (Continuacion)

Salida Tipo datos Descripcion

OverloadAlarmCntr DINT t(‘)écr)rrrl]tiic;?r de advertencias relacionadas con la proteccion contra sobrecarga
JamAlarmCntr DINT Contador de advertencias relacionadas con la proteccion contra bloqueo.
UndercurrentAlarmCntr DINT Contador de advertencias relacionadas con la proteccion contra subcorriente.
OvercurrentAlarmCntr DINT Contador de advertencias relacionadas con la proteccion contra sobrecorriente.
PhaseUnbalancedAlarmCntr DINT fCa(;r(;t-ador de advertencias relacionadas con la proteccién contra desequilibrio de
GroundCurrentAlarmCntr DINT Contador de advertencias relacionadas con la proteccion contra corriente a tierra.
MotorOverheatAlarmCntr DINT Contador de eventos de sobrecalentamiento de motor.

AlarmsCntr DINT Contador de advertencias relacionadas con protecciones.

OverloadTripCntr DINT Contador de disparos relacionados con la proteccién contra sobrecarga térmica.
JamTripCntr DINT Contador de disparos relacionados con la proteccién contra blogueo.
UndercurrentTripCntr DINT Contador de disparos relacionados con la proteccién contra subcorriente.
LongStartTripCntr DINT Contador de disparos relacionados con la proteccion contra arranque prolongado.
OvercurrentTripCntr DINT Contador de disparos relacionados con la proteccién contra sobrecorriente.
MotorOverheatTripCntr DINT Contador de eventos de disparos por sobrecalentamiento de motor.

StallTripCntr DINT Contador de disparos relacionados con la proteccién contra atasco.
PhaseUnbalanceTripCntr DINT Contador de disparos relacionados con la proteccién contra desequilibrio de fase.
PhaseConfigTripCntr DINT Contador de disparos relacionados con la proteccion contra configuracion de fase.
GroundCurrentTripCntr DINT Contador de disparos relacionados con la proteccién contra corriente a tierra.
PhaseReversalTripCntr DINT Contador de disparos relacionados con la proteccién contra inversion de fase.
PhaseLossTripCntr DINT Contador de disparos relacionados con la proteccion contra pérdida de fase.
TripsCntr DINT Contador de todos los disparos relacionados con protecciones.

TripReg1_Y DINT

TripReg1_M SINT

TripReg1_D SINT

TripReg1_h SINT Fecha y motivo del disparo, registro 1.

TripReg1_min SINT

TripReg1_sec SINT

TripReg1_cs SINT

DOCAO0271ES-00

105



Isla TeSys - Solucidn de gestion de motores digitalesPara

aplicaciones Ethernet/IP™

Bloques funcionales

Interfaz de salida Avatar_Diagnostic (Continuacion)

Salida Tipo datos Descripcion
TripReg1NoEvent BOOL
TripReg1ThermalOverload BOOL
TripReg1MotorOverheat BOOL

TripReg1Jam BOOL
TripReg1Undercurrent BOOL

TripReg1LongStart BOOL

TripReg1Overcurrent BOOL Identificador del evento de disparo detectado.
TripReg1Stall BOOL
TripReg1GroundCurrent BOOL
TripReg1CurrentPhaseReversal BOOL
TripReg1PhaseConfiguration BOOL
TripReg1CurrentPhaseUnbalance | BOOL
TripReg1CurrentPhaseloss BOOL

TripReg5_Y DINT

TripReg5_M SINT

TripReg5_D SINT

TripReg5_h SINT Fecha y motivo del disparo, registro 5.
TripReg5_min SINT

TripReg5_sec SINT

TripReg5_cs SINT

TripReg5NoEvent BOOL
TripReg5ThermalOverload BOOL
TripReg5MotorOverheat BOOL

TripReg5Jam BOOL
TripReg5Undercurrent BOOL

TripReg5LongStart BOOL

TripReg50vercurrent BOOL Identificador del evento de disparo detectado.
TripReg5Stall BOOL
TripReg5GroundCurrent BOOL
TripReg5CurrentPhaseReversal BOOL
TripReg5PhaseConfiguration BOOL
TripReg5CurrentPhaseUnbalance | BOOL
TripReg5CurrentPhaselLoss BOOL
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Gestion de activos

El bloque funcional {16}DeviceX_AssetManagement{17} devuelve el estado de
los datos aciclicos de gestion de activos del dispositivo especificado.

Bloque funcional DeviceX_AssetManagement

Device2_AssetManagement
Device?_AssetManagemen... ? ...| —(TimeDeviceOn_Q »—
Mylsland_AcyclicBuffer ? —( TimeSwitchOn_0O >—
TimeDeviceOn ?? —( SwitchCyclesCntr_ 0 —
TimeSwitchOn ?? —(_DevicePowerCyclesCntr_O »—
DeviceEvtCnir ?27? —(SILStarterStopCntr_O »—
SwitchCyclesCntr ?? —CAvgIRMS_O>—
DevicePowerCyclesCntr ?7?
SlLStarterStopCntr ??
MaxIRMS 77
AvglIRMS ??
MaxAvgVRMS ?7?
AvgVRMS 7

Interfaz de salida DeviceX_AssetManagement

Salida Tipo datos Descripcion
TimeDeviceOn DINT (Ed;(ie(?;zt:r(r)])mdma el tiempo que el moédulo ha estado conectado durante su vida util.
TimeDeviceOn O BOOL El registro indica el valor {18}overflow{19} de tiempo que el médulo ha estado
- encendido durante su vida util.
] . Este registro indica el tiempo que el contactor ha estado en estado cerrado.
TimeSwitchOn DINT (Un|dad h)
TimeSwitchOn O BOOL Este registro indica el valor {20}overflow{21} de tiempo que el contactor ha estado
- en estado cerrado.

Este registro indica el numero de veces que este mddulo ha experimentado un error
EventCntr DINT de dispositivo detectado. Este valor no incluye los errores de dispositivo detectados

que impiden guardar o dafiar la memoria no volatil.

Este registro indica el nUmero de veces que se ha enviado un comando al contactor
ContactorCycleCntr DINT para pasar del estado abierto al estado cerrado.

Este registro indica el valor overflow de numero de veces que se ha enviado un
ContactorCycleCntr_O BOOL comando al contactor para pasar del estado abierto al estado cerrado.
DevicePowerCycleCntr DINT Este registro indica el numero de veces que el dispositivo ha estado encendido.
DevicePowerCycleCntr_O BOOL Este registro indica el valor overflow de numero de veces que el dispositivo ha

- estado encendido.

SILStopCntr DINT Este valor indica el nUmero de operaciones del relé de espejo.

Este valor indica el valor {22}overflow{23} de nimero operaciones del relé de
SILStopCntr_O BOOL espejo.

Este registro indica la corriente maxima que el dispositivo ha medido durante su
MaxIRMS DINT vida util. (Unidad: 100 mA)

Corriente media durante la vida util medida por el dispositivo (corriente total/tiempo
AvgIRMS DINT corriente ACTIVA). (Unidad: mA)

Corriente media durante la vida atil medida por el valor {24}overflow {25}del
AvgIRMS_O DINT dispositivo (corriente total//tiempo corriente ACTIVA). (Unidad: mA)

Este registro indica la tension maxima que el dispositivo ha medido durante su vida
MaxAvgVRMS DINT atil. (Unidad: V)
AvgVRMS DINT Tension Vrms media en las tres fases. (Unidad: V)
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Preguntas Frecuentes (FAQ)

¢Dénde se puede acceder a los datos STRING?

Debido a las restricciones de las AOI, no se pueden exponer tipos de datos complejos como
parametros de entrada/salida. Consulte Acceso a los datos mediante el bufer aciclico, pagina 28

para obtener instrucciones sobre cémo acceder a los datos STRING.

¢Qué son las lineas que aparecen a la derecha de la AOI?

Todos los datos expuestos por una AOI existen dentro del cuerpo principal excepto los datos
expuestos cuyos parametros de salida son de tipo BOOL. Estos datos se encuentran en el lado

derecho de la AOI, como se indica en el cuadro rojo de la imagen siguiente.

AvSystem1
Mylsland_Input

AvSystem1

AvSysteminstance | ...
MylslandDeviceln
Mylsland_Output MylslandDeviceOut
ResetVitgFlctnStatus
ResetMaxUnbalanceVitg
ResetMaxVRMS
ResetComErrorCntr
ResetMinorEvtCntr
ResetAlarmCntr
ResetSystem

0«
0+«
0«
0+«
0«
0+«
0«

—C_CtriVitgFlctn —
(- Preoperational )>—
—( Operational —

— TestMode »—

—C MinorEvt —
—_ForceMode »—

—( DegradedMode —

¢ Coémo se integran los cambios de configuraciéon de TeSys™ island en un proyecto?

» Sise ha modificado la convenciéon de nomenclatura para una TeSyS island o los avatares
preexistentes, deberan eliminarse todas las entidades importadas del software Studio
5000® (etiquetas, AOl y modulo Ethernet genérico) y repetirse el proceso de importacion
para la nueva configuracion.

+ Sino se ha cambiado la convenciéon de nomenclatura para las entidades preexistentes, el
proceso de importacion puede repetirse sin que haya que borrar las entidades que se
hubieran importado previamente. Cambie la operacion de importacion de Use Existing a

Overwrite, como se muestra en la imagen siguiente.

B | Import Configuration - TeSyslslandDevice_Acyclic.L5X

Find: ‘

] B

Find Within: Final Name

Import Content:

o] Programs
L ’3 MainProgram
CombinedSystemOutput

-3 References
Tags
£ Data Types

“-[4) other Components
1] Errors/Alarms

Configure Tag References
L

Find/Replace...

Import Name I Operation |_13| Final Ngme & |%f| Usage Alias For A

19 AvMotorTwoDirecﬁl:... UseE» +| |AvMoto|TwoD..|--|Local
i AvMotorTwoDirecﬁl:.., Ovenwrite oto|TwoD...| --{|Local
i AvMotorTwoDirecﬁi::... Use Existing __lotofTwoD...| -[Local
ﬂ AvSystem_A tMb_|Lise Fyist AySystdm As... |--||Local
fl| AvSystem_Diagnostic|Use Exist..| |AvSystem_Di.. |--{|Local
fl| AvSystem_Energy |UseExist.| |AvSystem_En..|--{|Local
ﬂ CombinedSystemO... |Use Exist.. CombinedSys...| - |Local
ﬂ Device2_AssetMan... |Use Exist.. Device2_Asse.. | --||Local
ﬂ Device3_AssetMan... |Use Exist.. Device3_Asse.. | --/|Local
|| fl| Device4_AssetMan.. |Use Exist..| |Device4_Asse. |--||Local
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¢Por qué el valor maximo que se puede mostrar para los nimeros enteros sin signo de 32 bits es 2 147

483,647?

El software Rockwell Software® Studio 5000 solo maneja enteros con signo. Por esta razon, el
valor positivo maximo que puede mostrarse para numeros enteros sin signo de 32 bits es
2.147.483.647. Para imponer esta limitacion, las AOI integran una loégica que maximiza los
registros UDINT si se utiliza el bit de signo. Con estos registros de TeSys island, existe un
indicador como parametro expuesto para indicar desbordamiento. Estos indicadores son de tipo
BOOL y su convencion de nomenclatura es {TagName}_O.

¢Qué ocurre si los bloques funcionales aciclicos devuelven el codigo de error ampliado 0312 "Link
address not available"?

Este codigo de error se producira si la ruta de comunicacion de la configuracion del mensaje del
bloque funcional no esta configurada. Esto podria suceder si la subrutina y la AOI se importan
antes de la direccion IP de la instancia de TeSys island que se esta definiendo (consulte la
seccioén "Importar el médulo de TeSys island"). Para solucionar este problema, busque el
dispositivo TeSys island del ajuste "Path" que aparece en la ventana de configuracion del
mensaje para cada bloque funcional aciclico.
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