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Rechtliche Hinweise

Die in diesem Dokument enthaltenen Informationen umfassen allgemeine
Beschreibungen, technische Merkmale und Kenndaten und/oder Empfehlungen in
Bezug auf Produkte/Lésungen.

Dieses Dokument ersetzt keinesfalls eine detaillierte Analyse bzw. einen betriebs-
und standortspezifischen Entwicklungs- oder Schemaplan. Es darf nicht zur
Ermittlung der Eignung oder Zuverlassigkeit von Produkten/Lésungen fir spezifische
Benutzeranwendungen verwendet werden. Es liegt im Verantwortungsbereich eines
jeden Benutzers, selbst eine angemessene und umfassende Risikoanalyse,
Risikobewertung und Testreihe fiir die Produkte/Lésungen in Ubereinstimmung mit
der jeweils spezifischen Anwendung bzw. Nutzung durchzufiihren bzw. von
entsprechendem Fachpersonal (Integrator, Spezifikateur oder dhnliche Fachkraft)
durchfiihren zu lassen.

Die Marke Schneider Electric sowie alle anderen in diesem Dokument enthaltenen
Markenzeichen von Schneider Electric SE und seinen Tochtergesellschaften sind das
Eigentum von Schneider Electric SE oder seinen Tochtergesellschaften. Alle anderen
Marken kdnnen Markenzeichen ihrer jeweiligen Eigentiimer sein.

Dieses Dokument und seine Inhalte sind durch geltende Urheberrechtsgesetze
geschutzt und werden ausschlief3lich zu Informationszwecken bereitgestellt. Ohne
die vorherige schriftliche Genehmigung von Schneider Electric darf kein Teil dieses
Dokuments in irgendeiner Form oder auf irgendeine Weise (elektronisch,
mechanisch, durch Fotokopieren, Aufzeichnen oder anderweitig) zu irgendeinem
Zweck vervielfaltigt oder Uibertragen werden.

Schneider Electric gewahrt keine Rechte oder Lizenzen fiir die kommerzielle Nutzung
des Dokuments oder dessen Inhalts, mit Ausnahme einer nicht-exklusiven und
personlichen Lizenz, es ,wie besehen” zu konsultieren.

Schneider Electric behalt sich das Recht vor, jederzeit ohne entsprechende
schriftliche Vorankiindigung Anderungen oder Aktualisierungen mit Bezug auf den
Inhalt bzw. am Inhalt dieses Dokuments oder dessen Format vorzunehmen.

Soweit nach geltendem Recht zuldssig, tibernehmen Schneider Electric und
seine Tochtergesellschaften keine Verantwortung oder Haftung fiir Fehler oder
Auslassungen im Informationsgehalt dieses Dokuments oder fiir Folgen, die
aus oder infolge der sachgeméaBen oder missbrauchlichen Verwendung der
hierin enthaltenen Informationen entstehen.

Dieses Dokument enthalt standardisierte Fachbegriffe, die u. U. nicht mit der von
unseren Kunden verwendeten Terminologie Ubereinstimmen.
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Sicherheitshinweise

Bitte beachten

Lesen Sie diese Anweisungen sorgfaltig durch und machen Sie sich mit dem
Gerat vertraut, bevor Sie es installieren, bedienen, reparieren oder warten. In
diesem Benutzerhandbuch oder auf dem Gerat kénnen sich folgende Hinweise
befinden, die vor Gefahren warnen oder die Aufmerksamkeit auf Informationen
lenken, die ein Verfahren erklaren oder vereinfachen.

. Der Zusatz eines Symbols zu den Sicherheitshinweisen
A ? ~Gefahr” oder ,Warnung“ deutet auf eine elektrische Gefahr
hin, die zu schweren Verletzungen flihren kann, wenn die
Anweisungen nicht befolgt werden.

Dies ist ein allgemeines Warnsymbol. Es macht Sie auf die
ii Gefahr eines Personenschadens aufmerksam. Beachten

Sie alle unter diesem Symbol aufgefiihrten Hinweise, um

Verletzungen oder Unfélle mit Todesfolge zu vermeiden.

A A GEFAHR

GEFAHR weist auf eine geféhrliche Situation hin, die bei Nichtbeachtung zu
schweren bzw. tédlichen Verletzungen fiihrt.

AWARNUNG

WARNUNG weist auf eine geféahrliche Situation hin, die bei Nichtbeachtung zu
schweren bzw. tédlichen Verletzungen fiihren kann.

AACHTUNG

ACHTUNG weist auf eine gefahrliche Situation hin, die bei Nichtbeachtung zu
leichten Verletzungen fiihren kann.

HINWEIS

HINWEIS wird verwendet, um Verfahren zu beschreiben, die sich nicht auf
eine Verletzungsgefahr beziehen.

HINWEIS: Bietet zusatzliche Informationen zur Klarung oder Vereinfachung
eines Verfahrens.

Elektrische Gerate dirfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und
gewartet werden. Schneider Electric haftet nicht fir Schaden, die durch die
Verwendung dieses Materials entstehen.

Als qualifiziertes Fachpersonal gelten Mitarbeiter, die Uber Fahigkeiten und
Kenntnisse hinsichtlich der Montage, der Konstruktion und des Betriebs
elektrischer Gerate verfugen und eine Schulung zur Erkennung und Vermeidung
moglicher Gefahren absolviert haben.

Elektrische Gerate dirfen nur in der Umgebung transportiert, gelagert, installiert
und betrieben werden, fir die sie konzipiert sind

1639575DE-1
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Proposition 65-Hinweis

WARNUNG: Dieses Produkt kann Sie Chemikalien aussetzen, darunter Blei und
A Bleiverbindungen, die im Bundesstaat Kalifornien als krebserregend sowie als Ursache fir

Geburtsfehler oder sonstige reproduktive Schaden eingestuft werden. Weitere Informationen
hierzu finden Sie auf www.P65Warnings.ca.gov.

1639575DE-1
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Uber das Handbuch Motormanagement-Controller

Uber das Handbuch

Geltungsbereich des Dokuments

In der Kurzanleitung werden anhand eines Applikationsbeispiels die
verschiedenen Schritte fir eine schnelle Installation, Konfiguration und
Verwendung von TeSyse T beschrieben.

Dieses Dokument ist nicht als Ersatz flr die folgenden Dokumente gedacht:
+ TeSys T LTM R DeviceNet-Motormanagement-Controller, Benutzerhandbuch
+ TeSys T LTM R-Kurzanleitung
* TeSys T LTM E-Kurzanleitung

Gultigkeitshinweis

Schneider Electric Gbernimmt keine Haftung fir ggf. in diesem Dokument
enthaltene erkannte Fehler. Verbesserungs- und Anderungsvorschlage sowie
Hinweise auf angetroffene erkannte Fehler werden jederzeit gern
entgegengenommen.

Dieses Dokument darf ohne entsprechende vorhergehende, ausdriickliche und
schriftliche Genehmigung durch Schneider Electric weder in Teilen noch als
Ganzes in keiner Form und auf keine Weise, weder anhand elektronischer noch
mechanischer Hilfsmittel, reproduziert oder fotokopiert werden.

Die in dieser Dokumentation enthaltenen Daten und lllustrationen sind nicht
verbindlich. Schneider Electric behalt sich das Recht vor, seine Produkte in
Ubereinstimmung mit dem Grundsatz der fortwéhrenden Produktentwicklung zu
andern. Die Informationen in diesem Dokument kénnen ohne Vorankiindigung
geandert werden und dirfen nicht als Zusicherung von Schneider Electric
ausgelegt werden.

Zugehorige Dokumente

Dokumenttitel Referenznummer
TeSys T LTM R DeviceNet- Dieses Benutzerhandbuch 1639504EN
Motormanagement-Controller- | enthalt eine Beschreibung der

Benutzerhandbuch kompletten TeSys T-

Produktreihe und der
Hauptfunktionen des TeSys T
LTMR-Motormanagement-

Controllers.
TeSys T LTM Ree- In diesem Dokument werden AAV7709901
Kurzanleitung die Montage und der

Anschluss des TeSys T LTMR-
Motormanagement-Controllers

beschrieben.
TeSys T LTM Ecee- In diesem Dokument werden AAV7950501
Kurzanleitung die Montage und der

Anschluss des TeSys T LTME-
Erweiterungsmoduls

beschrieben.
TeSys T LTMCU- In diesem Handbuch werden 1639581EN
Bedieneinheit, die Installation, Konfiguration
Benutzerhandbuch und Verwendung der TeSys T

LTMCU-Bedieneinheit

beschrieben.
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Sie kénnen diese technischen Verdéffentlichungen sowie andere technische
Informationen von unserer Website unter www.se.com/ww/en/download/
herunterladen.

8 1639575DE-1
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Kurzanleitung Motormanagement-Controller

Kurzanleitung

Uberblick tiber das Applikationsbeispiel

Einfiihrung

In der Kurzanleitung werden anhand eines Applikationsbeispiels die einzelnen
Schritte zur Installation, Konfiguration und Verwendung von TeSys T
veranschaulicht.

Im Applikationsbeispiel dient der LTM R-Controller zum Schutz und zur Steuerung
eines Motors und seiner angetriebenen Last, in diesem Fall einer Pumpe.

Dieses Applikationsbeispiel soll:

* lhnen zeigen, wie sich der LTM R-Controller in wenigen Schritten
konfigurieren lasst,

» als Beispiel dienen, das Sie modifizieren und als Basis flr lhre eigene
Konfiguration verwenden kdnnen,

» als Ausgangspunkt fir die Entwicklung komplexerer Konfigurationen mit
zusatzlichen Funktionen wie HMI- oder Netzwerksteuerung dienen.

Ausgefuhrte Funktionen

Wenn der LTM R-Controller zum Schutz und zur Steuerung von Motor und Pumpe
konfiguriert wurde, flihrt er die folgenden Funktionen aus:

+ Thermischer Uberlastschutz

» Schutz des Motortemperaturfiihlers

« Spannungsschutz/Unterspannung

» Schutz vor externer Erdschlussstrom-Ausldsung

» Erstkonfiguration des Systems bei Inbetriebnahme mithilfe des PCs und der
SoMove-Software

Betriebsbedingungen

Fir das Applikationsbeispiel gelten folgende Betriebsbedingungen:
* Motorleistung: 4 kW
* Leiterspannung: 400 VAC
+ Strom:9A
» Steuerkreisspannung: 230 VAC
+ 3-Draht-Steuerung
* Motor — Ausldseklasse 10
« Start-Taster
+ Stopp-Taster
* Reset-Taster an der Gehausetur
* Ausléseleuchte
* Alarmleuchte

+ Starter mit einer Drehrichtung unter voller Spannung (direkt Gber den
Netzstarter)

+ 24 \/DC-Spannungsversorgung im Motorsteuerungszentrum oder der
Steuerstation fur die zuklnftige Verwendung mit LTM E-Erweiterungsmodul-
Eingangen

1639575DE-1 9
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Netzwerkbedingungen

Die Netzwerkbedingungen fiir dieses Beispiel lauten wie folgt:
* Protokoll: DeviceNet
* Adresse: 1
+ Baudrate: Autobaud

Der LTM R-Controller wird Uber SoMove konfiguriert, nicht Gber das Netzwerk (die
Konfiguration Uber den Netzwerk-Port ist deaktiviert).

Die in diesem Dokument beschriebene Netzwerk-Software-Einrichtung verwendet
die Konfigurationssoftware RSNetWorx fiir die Netzwerkkonfiguration und Studio
5000 fur die SPS-Konfiguration.

Verwendete Komponenten

In dem Applikationsbeispiel werden folgende Komponenten verwendet:

Element Beschreibung der Komponente Referenznummer

1 LTM R-100-240-VAC-DeviceNet-Motormanagement-Controller (1,35-27 A FLC) LTMR27DFM

2 LTM E 100-240-VAC-Erweiterungsmodul LTMEV40FM

3 LTM R/LTM E-RJ45-Verbindungskabel LTMCCO004

4 USB/RS485-Konverter TCSMCNAM3MO002P

5 SoMove-Softwareversion = 2.3 SoMove

6 TeSys DTM-Bibliothek v2.8 fiir TeSys T und TeSys U DTM Files

7 Auslésung externer Erdschlussstrom — Stromwandler TA30

8 Externer Motortemperaturfuhler (PTC binar) Vom Kunden bereitgestellt

Allgemeine Beschreibung des TeSys T-
Motormanagementsystems

Systemuberblick

Das TeSys T-Motormanagementsystem bietet Schutz-, Steuerungs- und
Uberwachungsfunktionen fur einphasige und 3-phasige Wechselstrom-
Induktionsmotoren.

Das System bietet Diagnose- und Statistikfunktionen sowie konfigurierbare
Alarme und Auslésungen. Somit ist eine Wartung der Komponenten besser
planbar und eine kontinuierliche Verbesserung des gesamten Systems anhand
der erfassten Daten moglich.

Die 2 wichtigsten Hardwarekomponenten des Systems sind:
» der LTM R-Controller und
» das LTM E-Erweiterungsmodul

Allgemeine Beschreibung des Systems

In den folgenden Tabellen werden die Hauptkomponenten des TeSys® T-
Motormanagementsystems beschrieben.

10 1639575DE-1
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Motormanagement-Controller

LTM R-Controller

Funktionsbeschreibung

Referenznummer

+ Stromerfassung 0,4—100 A

» einphasige oder dreiphasige Stromeingange

» 6 digitale Logikeingange

* 4 Relaisausgange: 3 SPST, 1 DPST

* Anschlisse flr einen Erdschlusssensor

* Anschluss fur einen Motortemperaturfuhler

* Netzwerkanschluss

* Anschluss fir ein HMI-Gerat oder Erweiterungsmodul

»  Funktionen fir Stromschutz, -messung und
-Uberwachung

*  Motorsteuerfunktionen

+ Betriebsanzeige

* LED-Anzeigen fir Auslésungen und Alarme

* Anzeigen fiir Netzwerkkommunikation und Alarme
* LED-Anzeige fuir HMI-Kommunikation

»  Test- und Reset-Funktion

LTMRO8DBD (24 VDC, 0,4-8 AFLC)

LTMR27DBD (24 VDC, 1,35-27 A
FLC)

LTMR100DBD (24 VDC, 5-100 A
FLC)

LTMROSDFM (100-240 VAC, 0,4-8 A
FLC)

LTMR27DFM (100-240 VAC, 1,35-27
AFLC)

LTMR100DFM (100-240 VAC, 5-100
AFLC)

LTM E-
Erweiterungsmodul

Funktionsbeschreibung

Referenznummer

* Spannungserfassung 110 bis 690 VAC
» 3-Phasen-Spannungseingénge
* 4 zusatzliche digitale Logikeingange

»  Zusatzliche Funktionen fir Spannungsschutz, -messung
und -tberwachung

* LED-Betriebsanzeige
» LED-Anzeigen fiir den Status der Logikeingange

Zusatzliche, flr ein optionales Erweiterungsmodul erforderliche
Komponenten:

*  Verbindungskabel vom LTM R-Controller zum LTM E

LTMEV40BD (24-VDC-Logikeingénge)

LTMEV40FM (100-240-VAC-
Logikeingéange)

Funktionsbeschreibung Referenznummer
» Konfiguration des Systems tber MenUeintrage SoMove 22,3
* Anzeige von Parametern, erkannten Alarmen und TCSMCNAM3MO02P

Auslésungen
« Steuerung des Motors

Zusatzliche, fur die SoMove-Software erforderliche
Komponenten:

« einPC
* separate Stromquelle
¢ LTM R/LTM E/PC-Kommunikationskabel

(USB/RS485-Konverter)

LTMCU-Bedieneinheit Funktionsbeschreibung Referenznummer
+ Konfiguration des Systems tGber Mentieintrage LTMCU
* Anzeige von Parametern, erkannten Alarmen und LTM9OCU30

Auslésungen
+ Steuerung des Motors

Zusatzliche, flr ein optionales HMI-Gerat erforderliche
Komponenten:

* LTM R/LTM E/HMI-Kommunikationskabel
¢ HMI/PC-Kommunikationskabel

(HMI-Kommunikationskabel)

TCSMCNAM3MO002P
(USB/ RS485-Konverter)

LTM9KCU
Kit fur tragbare LTMCU

Beschreibung von LTM Rund LTM E

In den nachfolgenden Abbildungen sind die Ausstattungsmerkmale des LTM R-
Controllers und des LTM EErweiterungsmoduls dargestellt:

1639575DE-1
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Kurzanleitung

LTM R-Controller

LTM E-Erweiterungsmodul

@
\

Ji®\1 1) | 6&

iy A
j olelelelelelelelelele ¥ Glolele @L&@M E
] AT A2 11 C 12 13 C 14 15 C I.Gj ] 97,35 %5 L TaCvanTH
@\ LTMR100DBD ’w_ @-.____
- B .---'@
e PEERE —_L
[ e—
(2) T = .EJ a6,
| c— [ a—
| c— —— [* § CH LE CELIEGID
H NO NO NO | O Test { Reset P \@ DD olele
dl13 14 23 24 33 34 Z1 Z2 T1 T2 |v+ CANH S CANL N
4OOCOO0R10OCOOCOOO0E
(T § (Tt 4 Tl
/‘ / 1 Port mit RJ45-Anschluss fur HMI oder PC
@ @ 2 Port mit RJ45-Anschluss zum LTM R-

1 Test/Reset-Taste

2 HMI-Port mit RJ45-Anschluss zum Anschluss des LTM R-Controllers an ein HMI, einen | 3 Status-LEDs
PC oder ein LTM E-Erweiterungsmodul

3 Status-LEDs

4 Steckklemme: Steuerspannung und intern gespeiste Logikeingange und gemeinsame gemeinsame Leitung

Leitungen

5 Steckklemme: DPST-Ausgangsrelais (Double Pole/Single Throw)

6 Steckklemmen-Ausgangsrelais

7 Steckklemme: Erdschluss-Ausléseeingang und Temperaturfihlereingang

8 Steckklemme: SPS-Netzwerk

Controller

4 Steckklemme: Spannungseingange

5 Steckklemme: Logikeingange und

Installation

Uberblick

Im folgenden Verfahren werden — gemaR den im Applikationsbeispiel
verwendeten Einsatzbedingungen — die Installation und physische Konfiguration
des TeSys T-Systems beschrieben. Dasselbe Verfahren wird auch fiir andere
Konfigurationen verwendet.

Das vollstéandige Installationsverfahren ist in den Kurzanleitungen beschrieben,
die sich im Lieferumfang des LTM R-Controllers und des LTM E-
Erweiterungsmoduls befinden. AuRerdem finden Sie eine detaillierte
Beschreibung im Kapitel ,Installation des Benutzerhandbuchs.

A GEFAHR

GEFAHR EINES STROMSCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES
LICHTBOGENUBERSCHLAGS

Schalten Sie vor Arbeiten am Gerat die gesamte Spannungsversorgung ab.

Tragen Sie eine angemessene personliche Schutzausristung (PSA) und
befolgen Sie sichere Verfahren im Umgang mit Elektrogeraten.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

In den nachstehenden Abbildungen sind die physischen Abmessungen des LTM
R-Controllers und des LTM E-Erweiterungsmoduls angegeben:

12
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Motormanagement-Controller

LTMR

LTME

LTM R und LTM E montieren

Montieren Sie den LTM R-Controller und das LTM E-Erweiterungsmodul. Achten

Sie hierbei auf die Freirdume und die Betriebsposition.

1639575DE-1
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Motormanagement-Controller Kurzanleitung

Die nachstehenden Abbildungen zeigen die Montage von LTM R und LTM E auf einer DIN-Schiene, einer festen Montageplatte oder einer
Telequick-Platte:

Diese Abbildung zeigt die méglichen Betriebspositionen:

-

an=

80"/ -

LTM R mit LTM E verbinden

SchlieRen Sie den LTM R-Controller tiber das RJ45-Kabel an das LTM E-
Erweiterungsmodul an.

14 1639575DE-1




Kurzanleitung Motormanagement-Controller

Anschluss an ein TeSys T LTMCU-HMI-Gerat (optional)

Die nachstehenden Abbildungen zeigen den Anschluss des TeSys T LTMCU-
HMI-Geréts an den LTM R-Controller mit bzw. ohne LTM E-Erweiterungsmodul:

1 LTMCU-Bedieneinheit

2 RJ45-Kabel (LTM9CU30, in diesem Beispiel)
3 LTM R-Controller

4 LTM E-Erweiterungsmodul

Verdrahtung der Stromwandler

Verdrahten Sie die Stromwandler gemal den Einsatzbedingungen:
« Geratebetriebsbereich — 1,35-27 A
* Motornennstrom — 9 A

In diesem Fall ist ein Durchgang durch die Stromwandler ausreichend, es sind
jedoch zwei Durchgange mdaglich:

—

T EEEEEEEEE) | =I= | slel=issl=i=ls] Tt |
bolbocoooood oond Schooooooodl lbood
5
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Kurzanleitung

Erdschlussstromsensor verdrahten

LTM R verdrahten

LTM E verdrahten

Verwendung von AC-Zwischenrelais

Verdrahten Sie den Erdschlussstrom-Auslosewandler:

S

» Verdrahten Sie die Spannungsversorgung und den E/A.
» Verdrahten Sie die Temperaturfihler.

HINWEIS

haben.

GEFAHR DER ZERSTORUNG DER LOGIKEINGANGE

» Schliel3en Sie die Eingange des LTM R-Controllers (iber die 3
Erdungsklemmen (C) an, die Uber einen internen Filter mit der A1-
Steuerspannung verbunden sind.

» Schlief3en Sie die Erdungsklemme (C) nicht an die
Steuerspannungseingange A1 oder A2 an.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge

Die 4 Logikeingange des LTM E-Erweiterungsmoduls (1.7 bis 1.10) werden nicht

durch die Steuerspannung des LTM R-Controllers gespeist.

Verdrahten Sie die Spannungswandler und die E/A am LTM E-

Erweiterungsmodul.

Die Verwendung eines AC-Zwischenrelais ist nur Uber kurze Entfernungen
zulassig, wenn eine AC-Spannung erforderlich ist.

AC RSB1 Relaisspannung 24 VAC 48 VAC 120 VAC 230/240 VAC
Maximale Entfernung fiir Drahte in 3.000 m 1.650 m 170 m 50m
Parallelschaltung ohne metallische Schirmung

Maximale Entfernung fiir Drahte in 2.620 m 930 m 96 m 30m
Parallelschaltung mit metallischer Schirmung

16
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Motormanagement-Controller

Das folgende Schema enthalt ein Beispiel fiir die Verwendung eines AC-

Zwischenrelais:

V VVVV

LTM R

A1l A2 |I1 C-()I-2-<ﬁ-3_ C_()I?;?-ﬁc 1.6
L5 15

Verwendung von AC-Zwischenrelais mit einem Gleichrichter

Die Verwendung eines AC-Zwischenrelais mit einem Gleichrichter wird fiir langere

Entfernungen empfohlen, wenn eine AC-Spannung erforderlich ist.

Flgen Sie einen Gleichrichter aus 1 A/ 1000 V-Dioden hinzu, um ein AC-
Zwischenrelais anzusteuern. Dadurch flieRt gleichgerichteter AC-Strom durch das
Steuerkabel, wenn der Schalter im Gleichstromteil geschlossen ist.

RSB1-AC-Relaisspannung 24 VAC 48 VAC 120 VAC 230/240 VAC
Maximale Entfernung fiir Drahte in 3.000 m 3.000 m 3.000 m 3.000 m
Parallelschaltung ohne metallische Schirmung

Maximale Entfernung fiir Drahte in 3.000 m 3.000 m 3.000 m 3.000 m
Parallelschaltung mit metallischer Schirmung

Das folgende Schema enthalt ein Beispiel fiir die Verwendung eines AC-
Zwischenrelais mit Gleichrichter:

=

+
I

A1| A2 I1|{C I.Z_%? © |.4ﬁE:’>j}c 6

vV VVVV

LTM R

1639575DE-1
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Motormanagement-Controller Kurzanleitung

Verdrahtung des LTM R-Controllers

Das folgende Anschlussschema zeigt — gemaf dem Applikationsbeispiel — den Hauptstromkreis und die lokale 3-
Draht-Steuerung (Impuls) mit wahlbarer Netzwerksteuerung.

1 Schaltschitz

2 Erdschlussstrom-Auslésewandler
3 PTC-Binarthermistor

4 Anzeige eines erkannten Alarms

5 Anzeige einer erkannten Ausldsung
L Lokale Steuerung

O Aus

N Netzwerksteuerung

Konfiguration

Uberblick

Nach erfolgter Verdrahtung besteht der néchste Schritt in der Konfiguration der
Parameter mithilfe der SoMove-Software (weitere Informationen hierzu finden Sie
im SoMove-Kapitel im Benutzerhandbuch).

18 1639575DE-1
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AWARNUNG

befolgen.

NICHT BESTIMMUNGSGEMASSER GERATEBETRIEB

Fur die Anwendung dieses Produkts ist spezielles Fachwissen im Bereich der
Entwicklung und Programmierung von Steuerungssystemen erforderlich. Das
Produkt darf nur von Personen programmiert und verwendet werden, die Uiber
das entsprechende Fachwissen verfiigen.

Es sind alle lokalen und nationalen Sicherheitsvorschriften und -richtlinien zu

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Verbindung zur SoMove™-Software herstellen

Im Applikationsbeispiel:

1 PC mit SoMove-Software

2 USB/RS485-Konverter TCSMCNAM3MO002P
3 LTM R-Controller

4 LTM E-Erweiterungsmodul

Wenn Sie das Erweiterungsmodul nicht verwenden, wird das HMI-
Geréat direkt an den Controller angeschlossen:

2 USB/RS485-Konverter TCSMCNAM3MO002P
3 LTM R-Controller

Einstellen der Parameter

Erweiterte Einstellungen aus.

Schritt | Aktion Ergebnis
1 Starten Sie die SoMove-Software. -
2 Wahlen Sie links auf dem Hauptbildschirm die Schaltflache Das Dialogfeld Scan-Ergebnis wird geoffnet.
Verbindungen bearbeiten aus.
3 Wahlen Sie im Fenster rechts oben die Schaltflache Das Dialogfeld Erweiterte Einstellungen wird geéffnet.

1639575DE-1
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Schritt

Aktion

Ergebnis

4

Nehmen Sie im Dialogfeld Erweiterte Einstellungen die
folgenden Einstellungen vor:

* Verbindungstyp: Serielle Leitung

* COM-Port: Diese Option muss auf den COM-Port
eingestellt werden, an dem der USB/RS485-Konverter
angeschlossen ist.

HINWEIS: Sie kénnen diese Einstellung in Windows
unter Systemsteuerung > Gerate-Manager
Uberpriifen, indem Sie die Port-Ansicht erweitern.
Der USB/RS485-Konverter ist mit der Bezeichnung
TSX C USB 485 (COM##) versehen.

* Verbindungsparameter: Das Kontrollkéstchen
Automatische Anpassung muss aktiviert sein.

cancel | [ Aomy Hep

Bestatigen Sie die ausgewahlte Einstellung und klicken Sie auf
OK.

Das Dialogfeld Scan-Ergebnis erscheint.

Wahlen Sie im Dialogfeld Scan-Ergebnis die Schaltflache
Netzwerk scannen aus.

HINWEIS: Die SoMove-Software sucht nach jedem TeSys
T, der Uber das USB/RS485-Konverterkabel
angeschlossen ist.

Das TeSys T-Gerat wird an einer freien Stelle Gber der
Schaltflache Netzwerk scannen angezeigt.

Scan Network LastScan DatTmo 52072015 1057:33 A

Sobald das TeSys T-Gerat angezeigt wird, klicken Sie auf
Ubernehmen.

Der Hauptbildschirm erscheint.

Wahlen Sie die Schaltflache Ein Projekt offline erstellen aus.

Das Dialogfeld Gerat auswahlen wird geéffnet.

Wabhlen Sie im Dialogfeld Gerat auswahlen die folgenden
Optionen aus:

* Wahlen Sie das TeSys T-Symbol aus.
«  Kommunikation auswahlen: Modbus Seriell

uuuuu ] Select Communication (soawstem  ~ et [_Goncn

10

Bestatigen Sie die ausgewahlten Einstellungen und klicken Sie
auf Weiter.

Das Dialogfeld Topologie erstellen wird gedffnet.

1

Wahlen Sie im Dialogfeld Topologie erstellen den Controller,
die Controller-Firmwareversion, das Erweiterungsmodul und
die Erweiterungsmodul-Firmwareversion aus. In diesem
Beispiel wurden die folgenden Einstellungen ausgewabhlt:

+ Controller — Bestellreferenz: LTMR27DFM

« Controller — Firmwareversion: v2.7

* Erweiterungsmodul — Bestellreferenz: LTMEV40FM
* Erweiterungsmodul — Firmwareversion: v1.8

commerceleerence [crmrzzoem

VVVVVVVVVV

) (o) (e

12

Bestatigen Sie die ausgewahlte Einstellung und klicken Sie auf
Erstellen.

Die Zielseite des SoMove-Projekts wird gedffnet.

13

Wahlen Sie die Registerkarte Parameterliste aus, um das
TeSys T-Gerat einzurichten. Die Parameter der
Beispielapplikation werden gemaf der Liste der
Parametereinstellungen, Seite 21 eingerichtet.

14

Wabhlen Sie Datei > Speichern aus, um die
Konfigurationsdatei zu speichern.

Das Dialogfeld Speichern unter wird angezeigt.

15

Geben Sie einen relevanten Namen ein und klicken Sie auf
Speichern.

20
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Liste der Parametereinstellungen

Parametereinstellungen fiir das Applikationsbeispiel:

(Nennleistung)

Verzeichnis ,,Device Unterverzeichnis Parameter Einstellung
Information*
Device information - Current range 1,35-27 A
(Gerateinformationen) (Strombereich)
Network (Netzwerk) DeviceNet
Control voltage 100-240 VAC
(Steuerspannung)
Verzeichnis ,,Settings* Unterverzeichnis Parameter Einstellung
Motor and Control Settings | Motor operating mode (Motor- Nominal voltage 400 V
(Motor- und Betriebsmodus) (Nennspannung)
Steuerungseinstellungen)
Nominal power 4 kW

Operating mode

3-Draht, unabhangig

(Betriebsmodus)

Contactor rating 9A

(Schaltschutz-

Abschaltstrom)

Phase 3-phasig
Motor temperature sensor Sensor type (Fuhlertyp) PTC binar
(Motortemperaturfuhler)

Trip enable (Auslésung Aktivieren

aktivieren)

Trip level (Ausldsestufe)

Je nach Motor

Alarm level (Alarmstufe)

Je nach Motor

Load CT (Last-Stromwandler) Load CT ratio (Last- Intern
Stromwandler-Verhaltnis)
Load CT passes (Last- 1M
STW-Durchgange)
Erdschlussstromsensor Erdschlussstromsensor- 1000 : 1

Verhaltnis

(Thermische
Einstellungen)

Uberlast)

Steuermodus Local control (Lokale Klemmenausldsung
Steuerung)
Thermal Settings Thermal overload (Thermische | Trip type (Auslsetyp) Invers therm.

Trip class (Ausloseklasse)

10

FLC1 () 50 %(") (entspricht 9 A)
Trip enable (Auslésung Aktivieren
aktivieren)
Alarm enable (Alarm Aktivieren
aktivieren)
Current Settings Erdschlussstrommodus Trip enable (Auslésung Aktivieren
(Stromeinstellungen) aktivieren)
Trip level (Ausldsestufe) 1A
Trip timeout 0,5s
(Auslosetimeout)
Alarm enable (Alarm Aktivieren
aktivieren)
Alarm level (Alarmstufe) 200 mA

1639575DE-1
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Verzeichnis ,,Settings* Unterverzeichnis Parameter Einstellung
Voltage Settings Undervoltage (Unterspannung) | Trip enable (Auslésung Aktivieren
(Spannungseinstellungen) aktivieren)

Trip level (Auslosestufe) 85 %

Trip timeout 3s
(Auslosetimeout)

Alarm enable (Alarm Aktivieren
aktivieren)

Alarm level (Alarmstufe) 90 %

(1) SieheFLC-Einstellungen (Full Load Current = Volllaststrom), Seite 23

Ubertragung der Konfigurationsdatei

Schritt | Aktion Ergebnis
1 Wahlen Sie Datei > Projekt 6ffnen aus und navigieren Sie dann zum -
gewinschten Speicherort und wahlen Sie die Konfigurationsdatei aus.
2 Sobald die Projektdatei geladen ist, wahlen Sie Kommunikation > Das Dialogfeld Verbinden wird gedffnet.
Verbinden aus.
e —
R
-
3 Wabhlen Sie In Gerat speichern und verbinden aus. Die SoMove-Software stellt eine Verbindung

zum TeSys T her und das Dialogfeld Gefahr
wird angezeigt.

A DANGER

UNINTENDED EQUIPMENT OPERATION

A
This softw

fevice configuration s

Failure to follow these instructions will result in death or serious i

f you agree to follow these instru 55 AIF

/WTE.\\
4 Lesen Sie den Alarmtext auf dem Bildschirm Gefahr und befolgen Sie die Die SoMove-Software ladt die aktuellen
Anweisungen zum Akzeptieren. Einstellungen vom TeSys T herunter und zeigt

die Zielseite an.

5 Die SoMove-Software ladt die Konfigurationsdatei herunter und zeigt das

Dialogfeld In Gerét speichern an, wenn dieser Vorgang abgeschlossen ist. Storeho Dem‘——_—’E’

0/ Store to device is Successful.

6 Wabhlen Sie OK aus, um das Gerat online zu schalten. SoMove bestatigt, dass eine Verbindung
besteht, und links unten auf der Zielseite
erscheint eine entsprechende Anzeige.

&% connected W 90 ‘ ‘ ‘Q";‘utrip‘

7 Das Produkt ist jetzt einsatzbereit. -
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FLC-Einstellungen (Full Load Current = Volllaststrom)

FLC — Grundlagen

HINWEIS: Bevor Sie den FLC-Wert einstellen, miissen Sie zuerst den
Schaltschitz-Abschaltstrom und das Last/Stromwandler-Verhaltnis einstellen.

+ Last-Stromwandler-Verhaltnis = Last-Stromwandler-Primarstrom / (Last-
Stromwandler-Sekundarstrom * Durchgénge)

* Max. Sensorstrom = Max. Strombereich * Last-Stromwandler-Verhéltnis

+ Max. Strombereich wird von der LTM R-Controller-Bestellreferenz bestimmt.
Diese GroRe wird in Einheiten von 0,1 A gespeichert und hat einen der
folgenden Werte: 8,0/27,0/100,0 A.

» Der Schaltschiitz-Abschaltstrom wird in Einheiten von 0,1 A gespeichert
und kann vom Benutzer auf einen Wert zwischen 1,0 und 1000,0 A eingestellt
werden.

* FLCmax ist als der niedrigere der Werte fiir die Grofen ,Max. Strombereich*
und ,Schaltschiitz-Abschaltstrom” definiert.

*  FLCmin = Max. Sensorstrom / 20 (auf die nachsten 0,01 A gerundet).
FLCmin wird intern in Einheiten von 0,01 A gespeichert.

HINWEIS: Stellen Sie den Wert flir FLC nicht unterhalb des Werts fiir FLCmin
ein.

Umrechnung von Ampere in FLC-Einstellungen

FLC-Werte werden als Prozentsatz von FLCmax gespeichert.
FLC (in %) = FLC (in A) / FLCmax

HINWEIS: FLC-Werte missen als Prozentsatz von FLCmax ausgedrickt
werden (Auflésung von 1 %). Bei Eingabe eines unzuldssigen Werts rundet
ihn der LTM R auf den néchsten zulassigen Wert. Bei einer Einheit mit z. B.
0,4-8 A betragt der Schritt zwischen FLCs 0,08 A. Wenn Sie versuchen, einen
FLC-Wert von 0,43 A einzustellen, rundet ihn der LTM R auf 0,4 A ab.

Beispiel (keine externen Stromwandler)

Daten:
+ FLC(inA)=9A
* Max. Strombereich =27,0 A
+ Last-Stromwandler — Primarstrom = 1
+ Last-Stromwandler — Sekundarstrom = 1
* Durchgange =1 oder 2
» Schaltschitz-Abschaltstrom = 18,0 A

Berechnete Parameter mit einem Durchgang:

+ Last-Stromwandler — Verhaltnis = Last-Stromwandler — Primarstrom / (Last-
Stromwandler — Sekundarstrom * Durchgange)=1/(1*1)=1,0

¢ Max. Sensorstrom = Max. Strombereich * Last-Stromwandler-Verhaltnis =
27,0*1,0=270A

* FLCmax = min (Strom — Max. Sensorstrom, Schaltschitz-Abschaltstrom) =
min (27,0, 18,0) = 18,0 A

¢« FLCmin = Strom — Max. Sensor/20=27,0/20=1,35A
* FLC (in %) =FLC (in A)/FLCmax=9,0/18,0=50 %
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Diagnose

Berechnete Parameter mit 2 Durchgangen:
» Last-Stromwandler — Verhaltnis =1/(1*2)=0,5
» Max. Sensorstrom =27,0*0,5=13,5A
*+ FLCmax =min (13,5, 18,0)=13,5A
*  FLCmin = Strom — Max. Sensor/20=13,5/20=0,67 A
* FLC (in %) =FLC (inA)/FLCmax=9,0/13,5=66 %

LTM R-und LTM E-LEDs

LEDs

Da flr das Applikationsbeispiel der LTM R und der LTM E verwendet werden,
sollten Sie die LEDs an beiden Geraten prifen:

Die 5 LEDs an der Vorderseite des LTM R-Controllers dienen wie folgt zu seiner

Zustandsuberwachung:
LTM R-LEDs Farbe Beschreibung Anzeige
HMI Comm Gelb Kommunikationsaktivitat zwischen Blinkt gelb = Kommunikation
LTM R-Controller und LTM E- Aus = keine Kommunikation
Erweiterungsmodul
Power Grin LTM R-Controller- Griines Dauerlicht = Eingeschaltet, keine internen
_Spannungsy_ersorgl_mgs- oder Auslésungen und Motor aus
interne Auslosebedingung Griines schnelles Blinken = Eingeschaltet, keine
internen Auslésungen und Motor ein
Aus = Ausgeschaltet oder interne Auslésungen
vorhanden
Alarm Rot Schutzauslésung bzw. -alarm oder Rotes Dauerlicht = Interne oder Schutzauslésung
interne Auslosebedingung Rotes schnelles Blinken (2 x pro Sekunde) = Alarm
Blinkt rot (5 x pro Sekunde) = Lastabwurf oder schneller
Zyklus
Aus = Keine Auslésungen, keine Alarme und kein
Lastabwurf oder schneller Zyklus (bei eingeschalteter
Spannungsversorgung)
Fallback Rot Kommunikationsverbindung Rot = im Fallback-Modus
rZ\IV:tSCh:rEan ?'CO”tm”er und Aus = nicht im Fallback-Modus (keine
ZW u Spannungsversorgung)
MNS Gelb Kommunikationsaktivitat auf dem Gelbes schnelles Blinken (0,2 s ein/1,0 s aus) =
Netzwerkbus Netzwerkbus-Kommunikation
Aus = keine Netzwerkbus-Kommunikation
Die 5 LEDs an der Vorderseite des LTM E-Erweiterungsmoduls dienen seiner
Zustandsuberwachung:
24 1639575DE-1
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LTM E-LEDs Farbe Beschreibung Anzeige
Power Griin oder | Modul-Spannungsversorgung oder * Grunes Dauerlicht = Eingeschaltet und keine internen
Rot interne Auslésung Auslésungen

Rotes Dauerlicht = Eingeschaltet mit internen
Auslésungen

Aus = Spannungsversorgung ausgeschaltet

Digitaleingange 1.7, Gelb Status des Eingangs » Ein = Eingang aktiviert
1.8,1.9und 110 * Aus = Eingang nicht aktiviert

Verwendung mit TeSys T LTMCU-Bedieneinheit

Verfugbare Funktionen

Nach dem Anschluss an den LTM R kann die LTMCU fir folgende Aufgaben
eingesetzt werden:

» Konfiguration von Parametern fir den LTM R-Controller

* Anzeige von Informationen zu Konfiguration und Betrieb des LTM R-
Controllers

+ Uberwachen von Auslésungen und Alarmen, die vom Controller ausgegeben
werden

» lokale Steuerung des Motors Uber die lokale Steuerungsschnittstelle

LTM CU-Vorderseite

Nachstehend ist die LTMCU-Vorderseite abgebildet:

o OO0

1 LCD-Anzeige
2 Kontextsensitive Navigationstasten
3 RJ45-Port an der Vorderseite fiir PC-Anschluss (abgedeckt)

4 Lokale Steuerungsschnittstelle mit 5 Funktionstasten und 4 LEDs

Navigationstasten

Die LTMCU-Navigationstasten sind kontextabhangig, d. h. ihre jeweilige Funktion
ist von den zugehdrigen Symbolen auf der LCD-Anzeige abhangig. Je nach
Anzeige andern sich die Symbole und damit auch die Funktionen der
Navigationstasten.
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Mithilfe der Navigationstasten kénnen Sie:
* MenUs und Unterments aufrufen,
» innerhalb einer Werteliste scrollen,
* in einer Werteliste eine Einstellung auswahlen,
* eine Werteliste ohne Auswahl schlief3en,
» zum Hauptmenii (erste Ebene) zurtickkehren,

» in der Quick View-Anzeige zwischen manueller und automatischer
Darstellung wechseln.

Die nachstehende Abbildung zeigt ein Beispiel fir die verschiedenen Funktionen
der Navigationstasten, die jeweils mit dem im LCD-Display angezeigten Symbol
verknUpft sind:

Metering setting h

@
\ Load CT

L v K 4 Qf @
(U
® 00 ® 0

1 Informationsbereich der LCD-Anzeige

2 Bereich mit kontextsensitiven Symbolen der LCD-Anzeige
3 Nach oben zur nachsthéheren Meniiebene

4 Nach unten zum nachsten Menupunkt

5 Auswahl einer MenUoption

6 Nach oben zur vorherigen Menuoption

7 Rickkehr zum Hauptmenu

LCD-Anzeigen

Die LTMCU verfugt Gber 3 verschiedene LCD-Anzeigen:

LCD-Anzeige Funktionalitat

Mend * Anzeige und Bearbeitung der Konfigurationseinstellungen, die fiir die Konfiguration des LTM R
erforderlich sind (Mess-, Schutz-, Steuerungs- und Wartungseinstellungen)

Anzeige von Diagnose- und Historie-Daten

Quick View * Anzeige von Echtzeit-Messwerten vorab ausgewahlter Parameter durch automatisches oder
manuelles Blattern

Erkannte Auslésungen und * Anzeige der zuletzt erkannten Auslosung oder des zuletzt erkannten Alarms

Alarme
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Kontextsensitive Navigationssymbole

In der folgenden Tabelle werden die Symbole beschrieben, die mit den
kontextsensitiven Navigationstasten auf der LTMCU verkniipft sind:

Symbol

Beschreibung

Symbol

Beschreibung

Ermaoglicht den Zugriff auf das Hauptmeni von einem
Untermenti oder von Quick View aus.

Ermdglicht den Zugriff auf Quick View vom Hauptmenu
oder von einem Untermeni aus.

Nach unten blattern

Ermdglicht den Zugriff auf manuelles Blattern (wenn
Quick View auf automatisches Blattern eingestellt ist).

Nach oben blattern

Q| @] @

Erméglicht den Zugriff auf automatisches Blattern
(wenn Quick View auf manuelles Blattern eingestellt
ist).

Validiert eine Einstellung oder einen Wert und
ermoglicht den Zugriff auf ein Unterment, wenn ein
Menu ausgewahlt ist.

+

Dient zur Erhéhung eines Einstellwerts im Menimodus.

Aufrufen der nachsthéheren Menliebene

Dient zur Verringerung eines Einstellwerts im
Menimodus.

Wenn eine Menuoption durch ein Kennwort geschutzt
ist, bietet dieses Symbol Zugriff auf den Bildschirm fir
die Kennworteingabe.

Informationssymbole

Die folgende Tabelle beschreibt die Symbole im Informationsbereich der LCD-
Anzeige. Sie geben u. a. das gewahlte Menl bzw. den gewahlten Parameter an:

Symbol

Beschreibung

Symbol

Beschreibung

Hauptmeni

Zeigt an, dass Quick View die aktuelle Anzeige ist

Menul mit Messeinstellungen

Zeigt an, dass ein Alarm aufgetreten ist

F

Menu mit Schutzeinstellungen

Zeigt an, dass ein Fehler erkannt wurde

Meni mit Steuerungseinstellungen

Informationen

Wartungsmenu

NS HENERIC

Kontrollkastchen aktiviert

ol | [&] | ==

Sprachwahlmenu

Kontrollkastchen nicht aktiviert

1639575DE-1
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Symbol

Beschreibung

Symbol

Beschreibung

®

Optionsschaltflache gewanhlt

Option wurde gewahlt (zur Aufnahme in die Quick
View-Anzeige)

O

Optionsschaltflache nicht gewahit

LTM R im Konfigurationsmodus

Beispiel fur eine HMI-Anzeige

Nachfolgend ist ein Beispiel fir eine HMI-LCD-Anzeige dargestellt, die einen
mittleren Strom von 0,39 A im lokalen Steuerungsmodus im Betrieb anzeigt:

7

Y
‘Run

1 Quick View-Anzeigesymbol

2 Name der aktuell angezeigten Einstellung

3 Motorstatus

4 Direkttaste fir Hauptmenu

5 Symbol fiir manuellen Bildlaufmodus; durch Dricken der entsprechenden
kontextsensitiven Navigationstaste erfolgt der Wechsel in den manuellen

Bildlaufmodus.

6 Wert der aktuell angezeigten Einstellung

28
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Netzwerkkommunikation im DeviceNet™

Verdrahtung des Kommunikations-Ports

Dieses Verfahren wird in den Kurzanleitungen, die im Lieferumfang des LTM R
und des LTM E enthalten sind, sowie im Kapitel ,Installation“ des
Benutzerhandbuchs beschrieben:

//T:":I_.'FE‘JH

LTM ReeaDes DeviceMet

2 T T2 'I"MSEII_LH'-.
™ CICININE
e [l

T

==

(1) DUnnes Kabel

Einstellen der Parameter

Stellen Sie fur das Applikationsbeispiel folgende Parameter mithilfe der SoMove™-

Software ein:

Verzeichnis ,,Settings“ Unterverzeichnis Parameter Einstellung
(Einstellungen)
Device information - Network (Netzwerk) DeviceNet™
(Gerateinformationen)
Communication Network port (Netzwerk- Address (Adresse) 1
(Kommunikation) Port)

Baudrate Autobaud

Konfiguration tGber Netzwerk-Port Deaktiviert

Messaging

Fir die Baudrate kann nur dann die Option ,Autobaud® eingestellt werden, wenn
mindestens 1 Sekundargerat mit einer spezifischen Baudrate konfiguriert wurde.

Der Parameter ,Network Port Comm Loss" (Netzwerk-Port —
Kommunikationsverlust) ist standardmafig aktiviert. Bei Bedarf kénnen Sie diesen
Parameter deaktivieren.

Die Verbindungstypen lauten:

+ E/A-Messaging

E/A-Telegramme enthalten applikationsspezifische Daten. Diese Daten
werden Uber Single- und Multicast-Verbindungen zwischen dem Producer
einer Applikation und dem entsprechenden Consumer ausgetauscht.

1639575DE-1
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+ Explizite Messaging-Verbindungen

Explizite Messaging-Verbindungen bieten universelle Punkt-zu-Punkt-
Kommunikationspfade zwischen zwei bestimmten Geraten. Explizite
Meldungen dienen dazu, die Durchfiihrung einer bestimmten Aufgabe
anzuweisen und die Ergebnisse der Durchfiihrung zu melden. Verwenden Sie
explizite Messaging-Verbindungen, um Netzknoten zu konfigurieren und
Fehler zu diagnostizieren.

Kommunikationsarchitektur

Q@

1 1756-A7 Allen-Bradley ControlLogix-Gehause mit 7 Steckplatzen

2 1756-PA72 Allen-Bradley ControlLogix-Spannungsversorgung mit 120-240
VAC

3 1756-L71 Allen-Bradley ControlLogix-Controller, Version 24

4 1756-DNB Allen-Bradley ControlLogix DeviceNet™-Scanner

5 LTMR27DFM LTM R-Controller mit Kommunikation iber DeviceNet™
6 LTMEV40FM-LTM E-Erweiterungsmodul

7 Spannungsabgriff

8 Spannungsversorgung (24 VDC)

Software-Tools
Referenznummer Freeware Beschreibung
9357-DNETL3 - RSNetWorx flir die DeviceNet™-Applikation zur Konfiguration
und Uberwachung von DeviceNet™-Netzwerken und zur
Konfiguration angeschlossener Gerate.
9324-RLD300ENE - Konfigurations- und Programmiersoftware RSLogix Designer

fur die Allen-Bradley Logix5000-Controller-Familie.

- TeSys TMMC L TeSys® T-Motormanagement-Controllersystem ohne
Erweiterungsmodul — Giber den HMI-Port konfigurierbar. Mit
dieser Variante kénnen Sie lhre lokale Konfiguration
beibehalten.
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Referenznummer Freeware

Beschreibung

TeSys T MMC L EV40

TeSys® T-Motormanagement-Controllersystem mit
Erweiterungsmodul — iber den HMI-Port konfigurierbar. Mit
dieser Variante kdnnen Sie lhre lokale Konfiguration
beibehalten.

TeSys TMMC R

TeSys® T-Motormanagement-Controllersystem ohne
Erweiterungsmodul — Giber das Netzwerk konfigurierbar.

TeSys T MMC R EV40

TeSys® T-Motormanagement-Controllersystem mit
Erweiterungsmodul — Uber das Netzwerk konfigurierbar.

Aufbauen des physischen Netzwerks

So bauen Sie ein physisches DeviceNet™-Netzwerk auf:

Schritt Aktion

1 Bauen Sie das DeviceNet-Scannermodul in den gewiinschten Steckplatz in der SPS ein.

2 Uberpriifen Sie, ob die gewiinschte Netzknotenadresse und Baudrate fiir DeviceNet in SoMove richtig eingestellt sind.

3 Schlielen Sie das DeviceNet™-Netzwerkkabel und die Endstecker an, die gemaR den ODVA-Spezifikationen hergestellt
wurden.

4 Positionieren Sie das System im Netzwerk, indem Sie die SPS mit dem DeviceNet™-Kabel an den LTM R-Controller
anschlielen.

5 SchlieRen Sie den RSNetWorx-PC an den Prozessor an.

Software-Netzwerkkonfigurationen

So konfigurieren Sie das DeviceNet™-Netzwerk:

Schritt Aktion Anmerkung
1 Registrieren der EDS-Datei(en) des Controllers, Seite 31 Aktion in RSNetWorx.
2 Offline-Konfiguration des Controllers, Seite 32
3 Scanner-Konfiguration, Seite 35
4 SPS-Konfiguration in Studio 5000, Seite 37 Aktion in Studio 5000.
5 DeviceNet-Kommunikationstest, Seite 38

Registrieren der EDS-Datei(en) des Controllers

So registrieren Sie die EDS-Datei(en) des Controllers in der EDS-Bibliothek von

RSNetWorx:
Schritt Aktion Ergebnis

1 Wahlen Sie im Meni RSNetWorx Der Wizard-BegriiBungsbildschirm wird angezeigt.
Tools den EDS Wizard (EDS-
Assistent) aus.

2 Klicken Sie auf Next. Der Bildschirm Options wird angezeigt.

3 Wahlen Sie Register an EDS file(s) Der Bildschirm Registration wird angezeigt.
aus und klicken Sie auf Next.
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Schritt Aktion Ergebnis
4 Wabhlen Sie Register a directory of -
EDS files aus und navigieren Sie zur
EDS-Datei des Controllers.
HINWEIS: Sie mussen die ZIP-
Datei mit den EDS-Dateien und
den entsprechenden Symbolen
bereits in einem gemeinsamen
Verzeichnis entpackt haben.
5 Klicken Sie auf Next. Der Bildschirm EDS File Installation Test Results erscheint.
6 Klicken Sie auf Next. Der Bildschirm Change Graphic Image erscheint. Der Controller muss im Feld
Product Types als Motor Starter aufgefihrt sein.
Rockwell Automation’s EDS Wizard u‘
Ch?("o%&::g’?ra':;;ﬂz%?aphlc image that s associated with a device
Product Types
Change icon =] Motor Starter
i TeSysT MMC V02.01L
i TeSysT MMC V02.01 L EV40
i TeSysT MMC V0201 R
ﬁ TeSysT MMC V02.01 REV40
:
| <Back | Next > Cancel
| I _
7 Klicken Sie auf Next. Der Bildschirm Final Task Summary erscheint.
8 Uberpriifen Sie, ob der Controller Der Bildschirm zur Fertigstellung erscheint.
registriert werden soll, und klicken Sie
auf Next.

Offline-Konfiguration des Controllers

Hinzuflgen von Geraten zu lhrem Netzwerk, wenn das Konfigurations-Tool offline

ist:

32
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Schritt

Aktion

Ergebnis

Doppelklicken Sie in der Hardware-
Liste unter Rockwell Automation/

communication adapter auf 1756-
DNB Major Rev 12.

Der Scanner erscheint in der Projektansicht mit der Adresse 0.

B2 cevcner et Oovenc

A I
@alE E|¥~- =4 B &

File Edit View Network Device Diagnostics Tools Help

' %l

=-f8) 1738-ADN12 ArmorPoint DeviceNet Adar ~
@) 1738-ADN12 ArmorPoint Scanner

- 1738-ADN18 ArmorPoint DeviceNet Adap
- 1738-ADN18 ArmorPoint Scanner

@-J 1738-ADN18P ArmorPoint DeviceNet Adg L
=) 1738-ADN18P ArmorPoint Scanner i
&) 1738-ADNX ArmorPoint DeviceNet Adapi
@) 1738-ADNX ArmorPoint Scanner N
@~ 1747-SDN Scanner Module

=~ 1756-DNB

g

) MajorRev11

§ Major Rev 10

 Major Rev 07

§ Major Rev 06

§ Major Rev 05

i} Major Rev 04

§ Major Rev 03

] Major Rev 02

 Major Rev 01

B 1761-NET-DNI Device Net Interface

<

# 17A1-NFT-DNI Series B anirPNPt‘ Tnterfa
i 3

1756-DNB

M| 4 » M} Graph [[Spr

x|

Doppelklicken Sie in der Hardware-
Liste unter Schneider Automation,
Inc.\Motor Starter auf den EDS-
Controller mit der Bezeichnung TeSys
T MMC V02.01 L EV40.

Das neue Gerat erscheint in der Projektansicht. Dem Gerat wurde die niedrigste
verfligbare MAC ID zugewiesen, selbst wenn diese ID nicht geeignet ist.

B *DeviceNet - RSNetWorx for DeviceNet [N I

B F-EH & s BRE|N

[& @llE % - &[4+ =&
File Edit View Network Device Diagnostics Tools Help
x|

@ Safety Analog I/O Device -
© Safety Controllers

© Safety Discrete I/0 Device

© Smart MCC

© Softstart Starter

© Software Configured Safety Relay

© Specialty /O

=] @ Vendor

© Benshaw Inc.
© Electro-Craft
© Rockwell Automation / Dodge
© Rockwell Automation/Allen-Bradley
@ Rockwell Automation/Entek IRD Intl.
© Rockwell Automation/Reliance Electric
© Rockwell Automation/Sprecher+Schuh
= Schneider Electric
- Motor Starter
W TeSysT MMC V02,01 L
® TeSysT MMC V02.01 L EV40 =
¥ TeSysT MMC V02.01 R
¥ TeSysT MMC V02.01 R EV40

[

<

[ ‘ »

GBI TeSysT
MMC

vinn na

01

IR H’\Graph { Spreadshee

Doppelklicken Sie auf die Controller-
Grafik.

Das Eigenschaftsfenster des Controllers erscheint.

1639575DE-1

33



Motormanagement-Controller

Kurzanleitung

Schritt Aktion Ergebnis
4 Andern Sie die MAC ID im Adressen- | In diesem Beispiel wird durchgehend 1 als MAC ID verwendet.
Textfeld, sodass sie der im TeSys T
eingestellten Adresse entspricht. B TesysTMMCVO201LEVA L e e
General I Pavametevs| 1/0 Data | EDSFile |
i TeSysT MMCV02.01 LEV40
Name:
Description:
Address: 1 :
Device Identity [ Primary ]
| Vendor [Schneider Electric [243]
Type: [Motor Starter [22]
Device: ITeSysT MMCV02.01 L EV40 [305]
Catalog Rl
Revision:  [1.007 LI LI
OK | Cancel | App | Help |
—
5 Klicken Sie auf die Registerkarte Wahlen Sie fur dieses Beispiel die beiden folgenden Instanzen aus:

Parameters, um die Daten
auszuwabhlen, die Sie austauschen
mochten (Instanz).

HINWEIS: Markieren Sie das
Kontrollkastchen fiir Gruppen.

* GroBe der Eingabe-Assembly-Daten (vom Controller erzeugt):
110 — LTM R-Uberwachungsregister (mit dynamischer Konfiguration)

Instanzlange = 8 Bytes

Wabhlen Sie das Register 455 (Systemstatus), 460 (Alarmcode), 451
(Auslésungscode), 466 (Strommittelwert — Verhaltnis [%FLC]) aus.

* GroBe der Ausgabe-Assembly-Daten (vom Controller empfangen):

100 — LTM R-Steuerungsregister
Instanzlange = 6 Bytes

B9 TeSysT MMC V02.01 L V40 B

General Parameters | /0 Data | EDSFile |

Selectthe parameter that you want to configure and initiate an action
I.d using the toolbar.

= Groups B B [ o] Ao B &

1D ‘ @ & Parameter Current Value =
(& Control Supervisor Object

B Overload Object

L2 DeviceNet Object

‘& DeviceNet interface =
ko6l PollProdPath 110-LTM1 Monitori

62 PoliConsPath 100-LTM1 control re
" 63 CCProdPath 110-LTM1 Monitoril|
fl 64 Autobaud Autobaud enable
=65 LTM1 monitoring - Word 0 455
66 LTM1 monitoring - Word 1 460
67 LTM1 monitoring - Word 2 451
68 LTM1 monitoring - Word 3 466

[ Area of identification
(3 Aran nf ctatictic tntalc
<| i | »

0K | Cancel Apply Help
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Schritt Aktion Ergebnis

6 Klicken Sie auf OK.
3 "Devcees et o oot
FRC I

Qe @~ =4 B &

File Edit View Network Device Diagnostics Tools Help

« 1756-DNB  TeSysT
© safety Analog 1/0 Device - MMC
© safety Controllers e
© safety Discrete /0 Device g i
© Smart MCC

00 01

© Softstart Starter
© Software Configured Safety Relay
© Specialty /O
- Vendor
© Benshaw Inc.
© Electro-Craft
© Rockwell Automation / Dodge
@@ Rockwell Automation/Allen-Bradley
@@ Rockwell Automation/Entek IRD Intl.
- Rockwell Automation/Reliance Electric
- Rockwell Automation/Sprecher+Schuh
=@ Schneider Electric
&-© Motor Starter
# TeSysT MMC V0201 L
® TeSysT MMC V02,01 L EV40
# TeSysT MMC V0201 R
® TeSysT MMC V02,01 R EV40

1

- ,—
g Il * |||/ 4] »|p)\Graph (Spreagshest }
2l
7 Wabhlen Sie im Menii RSNetWorx Der Bildschirm Browse for Network erscheint.
Tool die Option Online aus.
8 Klicken Sie auf OK. Auf dem Bildschirm wird eine Meldung angezeigt, dass Sie eine Konfiguration in

das Netzwerk hochladen oder davon herunterladen missen.

Before the software allows you to configure online devices, you
must upload or download device information. When the upload
or download operation is completed, your offline configuration
will be synchronized with the online network.

Note: You can upload or download device information on either
a network-wide or individual device basis.

I

9 Rechtsklicken und wahlen Sie Die Konfiguration wird auf das Gerat heruntergeladen.

Download to device aus.
Scanner-Konfiguration
Schritt Aktion Ergebnis

1 Doppelklicken Sie in der Projektansicht Der Bildschirm fiir die Scanner-Konfiguration erscheint.
auf das Scanner-Symbol.

2 Wahlen Sie die Registerkarte Scanlist Der Bildschirm Scanner Configuration Applet erscheint.
aus.
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Schritt Aktion Ergebnis
3 Markieren Sie auf der Registerkarte Der Controller erscheint jetzt in der Scanlist.
Scanlist den Controller (bei MAC ID 1) in )
der Liste Available Devices und klicken £ 1756-DNB |2 |
Sie auf den rechten Pfeil.
General | Module Scanlist |Inpu( | Output| ADR | Summary |
Available Devices: Scanlist
W 01, TeSysT MMC V0201 R
I [V Automap on Add [V Node Active |
| Electronic Key:
| Upload from Scanner. ¥ Device Type !
I Download o Scanner. [lg e e |
| [~ Major Revision
Edit|/O Parameters. i r
: OK | Cancel | Apply | Help |
4 Markieren Sie den Controller und klicken Das Fenster Edit /0 Parameters erscheint.
Sie auf die Schaltflache Edit I/0
Parameters.
5 Markieren Sie Polled und geben Sie 8in Die StandarddatengrofRen sind 1 (Eingabegré3e) und 1 (Ausgabegrolle).
das Textfeld Input Size und 6 in das \
Textfeld Output Size ein. Edit 1/O Parameters : 01, TeSysT MMC V02.01 R: (o
Klicken Sie auf OK. [~ Strobed [~ Change of State / Cyclic:
Input Size: 0 3 Bytes ® c
£l Input Size: 1 El Bytes
[v Polled Output Size 0 3 Bytes
! Input Size 8 3: Bytes HeartbeatRate: ~ [250 3 e
[ Output Size:  [8] 3: Bytes !
I PollRate:  |EveryScan v |
i\ oK Cancel | Restore 1/0 Sizes |
‘—
6 Klicken Sie auf Download to scanner. Das Fenster Downloading Scanlist from Scanner erscheint.
7 Klicken Sie auf Download. Warten Sie, bis der Timer fir Downloading to Scanner abgelaufen ist.
8 Klicken Sie auf OK. Das Fenster mit den Scanner-Eigenschaften wird geschlossen.
9 Klicken Sie auf Offline und wahlen Sie Die globale Konfiguration kann nur offline gespeichert werden.

den Projektpfad aus.

Klicken Sie auf File > Save, um die
globale Konfiguration auf dem PC zu
speichern.
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SPS-Konfiguration in Studio 5000

Schritt Aktion Ergebnis

1 Wahlen Sie in Studio 5000 File > New -

aus.
2 Wahlen Sie den Typ des Controllers aus.
New Project I
Project Types
3 Logix CompactLogix™ 5370 Controller
4 ControlLogix® 5570 Controller
1756-L71 ControlLogix® 5570 Controller
1756-L72 ControlLogix® 5570 Controller
15673 Controllogi® 5570 Conoler
1756-L75 ControlLogix® 5570 Controller
RSLogix™ Emulate 5000 Controller
SoftLogix™ 5800 Controller
Name: TeSysTDevicenet
Cancel Next
3 Wahlen Sie das Gehause aus.
175&L71‘ ControlLogix® 5570 Controller
ssi (2756-A7__7-Siot ControlLogix Chassis -
St =)
Securty Authorty: (NeRiaiecion 5
Cancel Back. Finish
4 Wahlen Sie I/O configuration aus.
Rechtsklicken und wahlen Sie New 1, Logical Model
Module... aus. =-&1/0 Configuration
[=E_J1756 Backplane 1756-A7
fa [0] 1756- ) New Module...
Discover Modules...
& Paste Ctrl+V
Properties Alt+Enter
En
Print 4
5 Wahlen Sie den Scanner aus der Liste

1756-DNB aus.

ferd Tt Turttare v Tons. Nty ommtrtn
e A e ST sy Gkt
o Roviodoemelsemmtes s bl il i
Taom Fortrirreat v et rt-wrdlt e
o Fortrir et ernt bl ot-wrsdl et
ot Keotoiuirsebrarmons PAnglet-wrs il smarien
ool T oMb Enetge b NeaBrdy Commoston
ot fliiepatuvatn prorersiifonry
fontindis Poomitmriomieod protamiimend
Tt sponscomts protiiirasoed

oot Bl conion protsodiiom
17564A16 16 Point 79V-132V AC Input: AsenBradiey Digtal
1756A16 16 Point 79V-132V AC Isolated Input AsenBradiey  Digtal
T 32Pownt 24V-132VAC Input- AsenBradley  Digeal
17564430 8 Pomt 79V-132V AC Diagnostic input ASenBradiey Digtal
T Pitedisitme oy Ot
bt A ool b sl or
ot e T e MO 022
Fovt o el e e .

141 of 141 Module Types Found. \ AddtoFavortes |
CosecnCrete Custe | [ Cose | [ hep

6 Die Moduleigenschaften werden daraufhin
angezeigt. Wahlen Sie die Eingabe-/
Ausgabegrofien in Worten:
Type: 1756-DNB 1756 DeviceNet Scanner
« Eingabegrofie = 8 Bytes — zwei 32- Vendor  AllenSradiey
Bit-Wérter Name: Scamer InputSize: I )
Description - Output Size: 2[5 @by

* AusgabegroRe = 6 Bytes — zwei 32-
Bit-Worter > Status Size: (2 ~] G20

Wahlen Sie unter Chassis den Steckplatz Node = st [t
(1756-DNB) aus. In unserem Beispiel Revison (12 ~v] 1 3] Electronic Keying: (Compatible Keying -
Steckplatz 4.

Klicken Sie auf Finish, um die ]
Konfiguration abzuschlieRen. AR (o ][ comer J[ rep |
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Schritt Aktion Ergebnis

7 Wéhlen Sie Communication > Recent
Path aus. Klicken Sie auf den
entsprechenden Pfad und wahlen Sie Go

# | Select Recent Communications Pat

Online aus.

eSysT_Devicenet  AB_ETHIP-1\161.68.154.101\Backplane\0 [—]
MCC_TEST AB_ETHIP-1\192.168.1.200\Backplane\0

B Contotler Organizer

= Controler TesysTDevicenet
T

Controler fauit Hander

Show Only Paths Matching Serial Number in Project ResetPathlist | | SetProjectPath |
Serial Numberin Project:  <nane> Clear Project Path
Path in Project: <none>
8 Laden Sie die Applikation auf den -
Controller herunter.
9 Wabhlen Sie Controller Tags aus, um den
Scanner auszufiihren, und stellen Sie I —
anschliefend CommandRegister.Run ein. | °58@ hermenn - 2338 000 =
Program B 7 pogamiode ? «
:;’:‘ ; :EZ.."E:;::,.M D o0y .0 = . €, o T T M T A

Data Type _[Descrpton

[rocovask +[svie
]|

10 Wabhlen Sie Controller-Tags aus, um die Bl icononip T

Al Eon View Seach Logic Communications Tools Window

241117

Daten anzuzeigen, die von TeSys T D506 XNE o s - AAGEA YN GG B0
Pat | 6168154 10NBackplane0" v || s
ausgegeben werden. B B -
NoForces ».| ™ Convoler OK
s a :S:Oysnmg-m « + D\ Fovorkes (ATEDRR Sty K Ane A B A T y o W . T T
R y ) [}
8 Commteromze S 0 e
¢ [ ScomotertesmToemcene
Nome. aic [Vao +[ForcaMask_*[Snie [Oota Type _[Ow
ConoterTos u lo=
»Power-Up Hendler [] # LocottiSmmsRogaier e | = | 1756 00|
STasks || =tocatdivas [} (-e2)[Oocmal  ONTR)
o e |
S8 MainProgram [ tocatsiDan) o Decimal onT
1 Unscheduled Programs. [ | tocatso (el Tectl | 1756008
3 Motion Groups []* Locat4 0 CommandRiegaser T==iH]] Tl 1756008
3 Ungrouped Axes [] =tocottonsm e (oex) Docmal  |ONTEZ)
1 Add-On Instructions. + Locat 40 Dataf0] E) ] Decimal ot
o s H S iscmsoey Geene T
8 User-Defined [FLocetes [P T | (A8 76 v |
s

DeviceNet-Kommunikationstest

Die Sequenz zur Priifung der DeviceNet-Kommunikation lautet wie folgt:

Schritt 1: Prifung der Kommunikations-
LEDs an der LTM R-Vorderseite

ok

o =
o (=)
=
Schritt 2: Prifung und nétigenfalls
Korrektur der Verkabelung
=
(=) =
i
e
F
Schritt 3: Prifung und nétigenfalls
Berichtigung der Konfiguration
Uber PowerSuite™ oder das HMI

n,! Ende
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Register fur vereinfachten Betrieb

Die grundlegenden Hinweise zur Einrichtung, firr die Konfigurations-, Steuerungs- und Uberwachungsregister

verwendet werden, gelten fur alle Applikationen:

Configuration (at start-up)

See commissioning

4

e Compulsory circuit

- =J Optional circuit

Control
(According to Motor Mode
Register 704)

Bit 704.0: Motor run forward
command

Bit 704.1: Motor run reverse
command

Monitoring (System status)
(register 455)

Bit 455.2: System trip
Bit 455.3: System alarm
Bit 455.8-13: Motor average current
ratio

—

If an error

Monitoring (Alarms)

Register 460: Alarm code, or
Register 461, 462: Alarm type

has been
detected

get more
information
with...

—

v

Check if the current
value is correct

Monitoring (Trips)

Register 450: Trip code, or
Register 451, 452: Trip type

Monitoring (Measurement)

Register 466: Average current ratio

Befehlsvariablen 700-704

To be used, if needed, to
unlock the system

4

Control (Acknowledgment)

Bit 704.3: Trip reset command

Instanz 100: LTM R Steuerungsregister:

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5
Pfad 6C : 01: 05 Pfad 6C : 01: 04 Pfad 6C : 01 : 01

(Register 704) (Register 703) (Register 700)

LSB MSB LSB MSB LSB MSB
(Br:igden/vertigstes (héchstwertiges Bit)

Die Befehlsvariablen 700-704 werden nachstehend beschrieben:

1639575DE-1
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Register DeviceNet-Adresse Variablentyp Lese-/Schreibvariablen

700 6C:01:01 Wort Register fur das dezentrale Schreiben von Befehlen, die mit einer
anwenderspezifischen Logik verarbeitet werden kénnen

701-703 6C:01:02-6C:01:04 (Reserviert)

704 6C:01:05 Wort Steuerungsregister 1

Bit 0 — Motor — Rechtslaufbefehl (1)

Bit 1 — Motor — Linkslaufbefehl (1)

Bit 2 (Reserviert)

Bit 3 — Auslésungsriicksetzbefehl

Bit 4 (Reserviert)

Bit 5 — Selbsttestbefehl

Bit 6 — Befehl Motor — Niedrige Drehzahl

Bits 7-15 (Reserviert)

(1) Selbst im Uberlastmodus kénnen die Bits 0 und 1 des Registers 704 fiir die dezentrale Steuerung von LO1 und LO2 verwendet werden.

Uberwachungsvariablen 451, 455, 460, 466

Instanz 110: LTM R Uberwachungsregister (mit dynamischer Konfiguration)

Dieses Objekt enthalt mehrere Uberwachungsregister, die iblicherweise mit
einem LTM R-Gerat verwendet werden. Sie kdnnen Register auswahlen, indem
Sie die Attribute 5-8 des DeviceNet-Schnittstellenobjekts einstellen:

Byte 0

Byte 1 Byte 2

Byte 3

Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7

(Register 455)

Registerpfad C6 : 01 : 05

Registerpfad C6: 01 : 06
(Register 460)

Registerpfad C6 : 01 : 07 Registerpfad C6 : 01 : 08

(Register 451) (Register 466)

LSB

MSB LSB

MSB

LSB MSB LSB MSB

Die Uberwachungsvariablen 451, 455, 460 und 466 werden nachstehend
beschrieben:

Register

DeviceNet-Adresse

Variablentyp

Schreibgeschiitzte Variablen

451

68:01:02

Ulnt

Auslésungscode (Code der letzten oder prioritdren Auslésung)

455

68:01:06

Wort

Systemstatusregister 1

Bit 0 — System bereit

Bit 1 — System eingeschaltet

Bit 2 — Systemauslésung

Bit 3 — Systemalarm

Bit 4 — System ausgel6st

Bit 5 — Ausldsungsriicksetzung erlaubt

Bit 6 — Controller-Spannungsversorgung

Bit 7 — Motor lauft (mit Stromerfassung, wenn héher als 10 % FLC)

Bits 8—13 — Motor — Strommittelwertverhaltnis

32=100 % FLC -63 =200 % FLC

Bit 14 — In dezentralem Modus

Bit 15 — Motor — Anlauf (Start 1auft)
0 = Abwartsstrom ist niedriger als 150 % FLC
1 = Aufwartsstrom ist héher als 10 % FLC

40
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Register DeviceNet-Adresse Variablentyp Schreibgeschiitzte Variablen
460 68:01:0B Ulnt Alarmcode
466 68:01: 11 Ulint Strommittelwert — Verhaltnis (% FLC)
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