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Rechtliche Hinweise

Die in diesem Dokument enthaltenen Informationen umfassen allgemeine
Beschreibungen, technische Merkmale und Kenndaten und/oder Empfehlungen in
Bezug auf Produkte/Losungen.

Dieses Dokument ersetzt keinesfalls eine detaillierte Analyse bzw. einen betriebs- und
standortspezifischen Entwicklungs- oder Schemaplan. Es darf nicht zur Ermittlung der
Eignung oder Zuverlassigkeit von Produkten/Lésungen fir spezifische
Benutzeranwendungen verwendet werden. Es liegt im Verantwortungsbereich eines
jeden Benutzers, selbst eine angemessene und umfassende Risikoanalyse,
Risikobewertung und Testreihe fiir die Produkte/Lésungen in Ubereinstimmung mit der
jeweils spezifischen Anwendung bzw. Nutzung durchzufiihren bzw. von
entsprechendem Fachpersonal (Integrator, Spezifikateur oder dhnliche Fachkraft)
durchfiihren zu lassen.

Die Marke Schneider Electric sowie alle anderen in diesem Dokument enthaltenen
Markenzeichen von Schneider Electric SE und seinen Tochtergesellschaften sind das
Eigentum von Schneider Electric SE oder seinen Tochtergesellschaften. Alle anderen
Marken kdnnen Markenzeichen ihrer jeweiligen Eigentimer sein.

Dieses Dokument und seine Inhalte sind durch geltende Urheberrechtsgesetze
geschutzt und werden ausschlieRlich zu Informationszwecken bereitgestellt. Ohne die
vorherige schriftliche Genehmigung von Schneider Electric darf kein Teil dieses
Dokuments in irgendeiner Form oder auf irgendeine Weise (elektronisch, mechanisch,
durch Fotokopieren, Aufzeichnen oder anderweitig) zu irgendeinem Zweck
vervielfaltigt oder Gbertragen werden.

Schneider Electric gewahrt keine Rechte oder Lizenzen fir die kommerzielle Nutzung
des Dokuments oder dessen Inhalts, mit Ausnahme einer nicht-exklusiven und
personlichen Lizenz, es ,wie besehen” zu konsultieren.

Schneider Electric behalt sich das Recht vor, jederzeit ohne entsprechende schriftliche
Vorankiindigung Anderungen oder Aktualisierungen mit Bezug auf den Inhalt bzw. am
Inhalt dieses Dokuments oder dessen Format vorzunehmen.

Soweit nach geltendem Recht zulassig, Ubernehmen Schneider Electric und
seine Tochtergesellschaften keine Verantwortung oder Haftung fiir Fehler oder
Auslassungen im Informationsgehalt dieses Dokuments oder fiir Folgen, die aus
oder infolge der sachgeméaRen oder missbrauchlichen Verwendung der hierin
enthaltenen Informationen entstehen.

Dieses Dokument enthalt standardisierte Fachbegriffe, die u. U. nicht mit der von
unseren Kunden verwendeten Terminologie Ubereinstimmen.
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Sicherheitshinweise

Lesen Sie diese Anweisungen sorgfaltig durch und machen Sie sich mit dem Gerat
vertraut, bevor Sie es installieren, bedienen, reparieren oder warten. In diesem
Benutzerhandbuch oder auf dem Gerat kénnen sich folgende Hinweise befinden, die
vor Gefahren warnen oder die Aufmerksamkeit auf Informationen lenken, die ein
Verfahren erklaren oder vereinfachen.

. Der Zusatz eines Symbols zu den Sicherheitshinweisen
A B ,Gefahr* oder ,Warnung“ deutet auf eine elektrische Gefahr hin,
?\ die zu schweren Verletzungen flihren kann, wenn die
Anweisungen nicht befolgt werden.

Dies ist ein allgemeines Warnsymbol. Es macht Sie auf die
ii Gefahr eines Personenschadens aufmerksam. Beachten Sie

alle unter diesem Symbol aufgefiihrten Hinweise, um

Verletzungen oder Unfalle mit Todesfolge zu vermeiden.

A A GEFAHR

GEFAHR weist auf eine geféhrliche Situation hin, die bei Nichtbeachtung zu
schweren bzw. tédlichen Verletzungen fiihrt.

AWARNUNG

WARNUNG weist auf eine gefahrliche Situation hin, die bei Nichtbeachtung zu
schweren bzw. tédlichen Verletzungen fiihren kann.

AACHTUNG

ACHTUNG weist auf eine gefahrliche Situation hin, die bei Nichtbeachtung zu
leichten Verletzungen fiihren kann.

HINWEIS

HINWEIS wird verwendet, um Verfahren zu beschreiben, die sich nicht auf
eine Verletzungsgefahr beziehen.

HINWEIS: Bietet zusatzliche Informationen zur Klarung oder Vereinfachung eines
Verfahrens.

Bitte beachten

Elektrische Gerate dlrfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und
gewartet werden. Schneider Electric haftet nicht flir Schaden, die durch die
Verwendung dieses Materials entstehen.

Als qualifiziertes Fachpersonal gelten Mitarbeiter, die Uber Fahigkeiten und
Kenntnisse hinsichtlich der Montage, der Konstruktion und des Betriebs elektrischer
Gerate verfugen und eine Schulung zur Erkennung und Vermeidung mdglicher
Gefahren absolviert haben.

1639576DE-01
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Elektrische Gerate dirfen nur in der Umgebung transportiert, gelagert, installiert und
betrieben werden, fir die sie konzipiert sind

Proposition 65-Hinweis

WARNUNG: Dieses Produkt kann Sie Chemikalien aussetzen, darunter Blei und
A Bleiverbindungen, die im Bundesstaat Kalifornien als krebserregend sowie als Ursache fur

Geburtsfehler oder sonstige reproduktive Schaden eingestuft werden. Weitere Informationen
hierzu finden Sie auf www.P65Warnings.ca.gov.

1639576DE-01
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Uber das Handbuch Motormanagement-Controller

Uber das Handbuch

Geltungsbereich des Dokuments

In der Kurzanleitung werden anhand eines Applikationsbeispiels die verschiedenen
Schritte fur eine schnelle Installation, Konfiguration und Verwendung von TeSys™ T
beschrieben.

Dieses Dokument ist nicht als Ersatz flr die folgenden Dokumente gedacht:
+ TeSys T LTM R Modbus/TCP-Motormanagement-Controller, Benutzerhandbuch
* TeSys T LTM R-Kurzanleitung
* TeSys T LTM E-Kurzanleitung

Zugehorige Dokumente

Dokumenttitel Referenznummer

TeSys T LTM R Modbus/TCP-Motormanagement- | 1639505
Controller, Benutzerhandbuch

TeSys T LTM Re-Kurzanleitung AAV7709901
TeSys T LTM E-«-Kurzanleitung AAV7950501
TeSys T LTM CU-Bedieneinheit, 1639581
Benutzerhandbuch

TeSys T LTM CU-Kurzanleitung 1639582

Sie kénnen diese technischen Verdéffentlichungen sowie andere technische
Informationen von unserer Website unter www.se.com/ww/en/download/
herunterladen.

1639576DE-01 7
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Kurzanleitung

Kurzanleitung

Uberblick tiber das Applikationsbeispiel

Einflihrung

In der Kurzanleitung werden anhand eines Applikationsbeispiels die einzelnen
Schritte zur Installation, Konfiguration und Verwendung von TeSys T veranschaulicht.

Im Applikationsbeispiel dient der LTM R-Controller zum Schutz und zur Steuerung
eines Motors und seiner angetriebenen Last, in diesem Fall einer Pumpe.

Dieses Applikationsbeispiel soll:

Ihnen zeigen, wie sich der LTM R-Controller in wenigen Schritten konfigurieren
lasst,

als Beispiel dienen, das Sie modifizieren und als Basis fiir Ihre eigene
Konfiguration verwenden kénnen,

als Ausgangspunkt fir die Entwicklung komplexerer Konfigurationen mit
zusatzlichen Funktionen wie HMI- oder Netzwerksteuerung dienen.

Ausgefuhrte Funktionen

Wenn der LTM R-Controller zum Schutz und zur Steuerung von Motor und Pumpe
konfiguriert wurde, fuhrt er die folgenden Funktionen aus:

Thermischer Uberlastschutz

Schutz des Motortemperaturfiihlers
Spannungsschutz/Unterspannung

Schutz vor externer Erdschlussstrom-Auslésung

Erstkonfiguration des Systems bei Inbetriebnahme mithilfe des PCs und der
PowerSuite-Software

Betriebsbedingungen

Fir das Applikationsbeispiel gelten folgende Betriebsbedingungen:

Motorleistung: 4 kW
Leiterspannung: 400 VAC
Strom: 9 A
Steuerkreisspannung: 230 VAC
3-Draht-Steuerung

Motor — Ausléseklasse 10
Start-Taster

Stopp-Taster

Reset-Taster an der Gehausetur
Ausldseleuchte

Alarmleuchte

Starter mit einer Drehrichtung unter voller Spannung (direkt Gber den Netzstarter)

1639576DE-01



Kurzanleitung

Motormanagement-Controller

» 24 VVDC-Spannungsversorgung im Motorsteuerungszentrum oder der
Steuerstation fir die zuklnftige Verwendung mit LTM E-Erweiterungsmodul-

Eingadngen

Netzwerkbedingungen

Die Netzwerkbedingungen fiir dieses Beispiel lauten wie folgt:

¢ Protokoll: Modbus/TCP
e Adresse: 1

Verwendete Komponenten

In dem Applikationsbeispiel werden folgende Komponenten verwendet:

Element Beschreibung der Komponente Referenznummer

1 LTM R-100-240-VAC-Modbus/TCP-Motormanagement-Controller (1,35-27 A FLC) LTMR27EFM

2 LTM E-24-VDC-Erweiterungsmodul LTMEV40BD

3 LTM R/LTM E-RJ45-Verbindungskabel LTMCCO004

4 PowerSuite-Kabelsatz VW3A8106

5 PowerSuite-Software auf CD-ROM, Version 2 2.5 PowerSuite

6 Externer Erdschlussstromsensor TA30

7 Externer Motortemperaturfiihler (PTC binar) Vom Kunden bereitgestellt

1639576DE-01
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Allgemeine Beschreibung des TeSys T-
Motormanagementsystems

Systemiuberblick

Das TeSys T-Motormanagementsystem bietet Schutz-, Steuerungs- und
Uberwachungsfunktionen fir einphasige und 3-phasige Wechselstrom-
Induktionsmotoren.

Das System bietet Diagnose- und Statistikfunktionen sowie konfigurierbare Alarme
und Auslésungen. Somit ist eine Wartung der Komponenten besser planbar und eine
kontinuierliche Verbesserung des gesamten Systems anhand der erfassten Daten
maoglich.

Die 2 wichtigsten Hardwarekomponenten des Systems sind:
* der LTM R-Controller und
» das LTM E-Erweiterungsmodul

Allgemeine Beschreibung des Systems

In den folgenden Tabellen werden die Hauptkomponenten des TeSys T-
Motormanagementsystems beschrieben.

LTM R-Controller Funktionsbeschreibung Referenznummer

»  Stromerfassung 0,4-100 A LTMRO8EBD (24 VDC, 0,4-8 AFLC)

» einphasige oder dreiphasige Stromeingange LTMR27EBD (24 VDC, 1,35-27 A FLC)

« 6digitale Logikeingange

- 4Relaisausgénge: 3 SPST, 1 DPST LTMR100EBD (24 VDC, 5-100 A FLC)
* Anschlusse fiir einen Erdschlusssensor LTMROSEFM (100-240 VAC, 0,4-8 A

* Anschluss fiir einen Motortemperaturfihler FLC)

*  Netzwerkanschluss LTMR27EFM (100-240 VAC, 1,35-27 A
+  Anschluss fiir ein HMI-Gerét oder Erweiterungsmodul FLC)

»  Funktionen fir Stromschutz, -messung und -liberwachung LTMR100EFM (100-240 VAC, 5-100 A
+  Motorsteuerfunktionen FLC)

« Betriebsanzeige

« LED-Anzeigen fur Auslésungen und Alarme

*  Anzeigen fir Netzwerkkommunikation und Alarme
* LED-Anzeige fir HMI-Kommunikation

«  Test- und Reset-Funktion

LTM E- Funktionsbeschreibung Referenznummer
Erweiterungsmodul

+ Spannungserfassung 110 bis 690 VAC LTMEV40BD (24-VDC-Logikeingénge)

* 3-Phasen-Spannungseingange LTMEV4OFM (100-240-VAC-
* 4 zusatzliche digitale Logikeingange Logikeingange)

»  Zusatzliche Funktionen fiir Stromschutz, -messung und
-Uberwachung

+ LED-Betriebsanzeige
» LED-Anzeigen fir den Status der Logikeingange

Zusatzliche, fir ein optionales Erweiterungsmodul erforderliche
Komponenten:

*  Verbindungskabel vom LTM R-Controller zum LTM E

10 1639576DE-01



Kurzanleitung

Motormanagement-Controller

Software PowerSuite

Funktionsbeschreibung

Referenznummer

» Konfiguration des Systems Uber Menleintrage
* Anzeige von Parametern, Alarmen und Ausldsungen
»  Steuerung des Motors
Zuséatzliche, flir PowerSuite erforderliche Komponenten:
« einPC
* separate Stromquelle
* LTM R/LTM E/PC-Kommunikationskabel

PowerSuite 2V 2.5

VW3A8106

(PowerSuite-Kabelsatz)

+ Steuerung des Motors

Zuséatzliche, fur ein optionales HMI-Gerat erforderliche
Komponenten:

* LTM R/LTM E/HMI-Kommunikationskabel
*  HMI/PC-Kommunikationskabel

Funktionsbeschreibung Referenznummer
+ Konfiguration des Systems tber Menueintrage LTM CU
* Anzeige von Parametern, Alarmen und Auslésungen VW3A1104R.0

(HMI-Kommunikationskabel)

VW3A8106

(PowerSuite-Kabelsatz)

LTMOKCU

Kit fur tragbare LTM CU

Beschreibung von LTM Rund LTM E

In den nachfolgenden Abbildungen sind die Ausstattungsmerkmale des LTM R-

Controllers und des LTM EErweiterungsmoduls dargestellt:

1639576DE-01
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Kurzanleitung

LTM R-Controller

LTM E-Erweiterungsmodul
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2 LTM E/HMI-Port mit RJ45-Anschluss zum Anschluss des LTM R-Controllers an ein HMI,
einen PC oder ein LTM E-Erweiterungsmodul

3 Ethernet-Portnummer 1 mit RJ45-Anschluss zum Anschluss des LTM R-Controllers an ein
Modbus/TCP-Netzwerk

4 Ethernet-Portnummer 2 mit RJ45-Anschluss zum Anschluss des LTM R-Controllers an ein
Modbus/TCP-Netzwerk

5 LTM R-LEDs zur Statusanzeige

6 Steckklemme: Steuerspannung, Logikeingange und gemeinsame Leitungen

7 Steckklemme: DPST-Ausgangsrelais (Double Pole/Single Throw)

8 Steckklemme: Ausgangsrelais

9 Steckklemme: Erdschlussstrom-Ausldsungseingang und Temperaturfihlereingang
10 Drehschalter (Zehner und Einer) fur IP-Adressierung

11 LEDs fiir Verbindung und Aktivitat der Ethernet-Ports
12 MAC-Adresse

r—{

1 Port mit RJ45-Anschluss fir HMI oder PC

2 Port mit RJ45-Anschluss fiir LTM R-Controller
3 LEDs zur Statusanzeige

4 Steckklemme: Spannungseingange

5 Steckklemme: Logikeingénge und
gemeinsame Leitung

12
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Installation

Uberblick

Im folgenden Verfahren werden — gemaf den im Applikationsbeispiel verwendeten
Einsatzbedingungen — die Installation und physische Konfiguration des TeSys T-
Systems beschrieben. Dasselbe Verfahren wird auch fiir andere Konfigurationen
verwendet.

Das vollstandige Installationsverfahren ist in den Kurzanleitungen beschrieben, die
sich im Lieferumfang des LTM R-Controllers und des LTM E-Erweiterungsmoduls
befinden. Aulerdem finden Sie eine detaillierte Beschreibung im Kapitel ,Installation”
des Benutzerhandbuchs.

A GEFAHR

GEFAHR EINES STROMSCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES
LICHTBOGENUBERSCHLAGS

Schalten Sie vor Arbeiten am Geréat die gesamte Spannungsversorgung ab.

Tragen Sie eine angemessene persdnliche Schutzausristung (PSA) und befolgen
Sie sichere Verfahren im Umgang mit Elektrogeraten.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

In den nachstehenden Abbildungen sind die physischen Abmessungen des LTM R-
Controllers und des LTM E-Erweiterungsmoduls angegeben:

LTMR

LTME

LTM R und LTM E montieren

Montieren Sie den LTM R-Controller und das LTM E-Erweiterungsmodul. Achten Sie
hierbei auf die Freiraume und die Betriebsposition.

1639576DE-01
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Motormanagement-Controller Kurzanleitung

Die nachstehenden Abbildungen zeigen die Montage von LTM R und LTM E auf einer DIN-Schiene, einer festen Montageplatte oder einer
Telequick-Platte:

6xM4x20
(#8x 32)

LTM R mit LTM E verbinden

Schlieen Sie den LTM R-Controller tGiber das RJ45-Kabel an das LTM E-
Erweiterungsmodul an.

14 1639576DE-01
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Anschluss an ein TeSys T LTM CU-HMI-Gerat (optional)

Die nachstehenden Abbildungen zeigen den Anschluss des TeSys T LTM CU-HMI-
Geréts an den LTM R-Controller mit bzw. ohne LTM E-Erweiterungsmodul:

1 LTM CU-Bedieneinheit

2 RJ45-Kabel (VW3 A1 104R30, in diesem Beispiel)
3 LTM R-Controller

4 LTM E-Erweiterungsmodul

Verdrahtung der Stromwandler

Verkabeln Sie die Stromwandler gemaR den Einsatzbedingungen:
« Geratebetriebsbereich — 1,35 - 27 A
*  Motornennstrom — 9 A

In diesem Fall ist 1 Durchgang durch die Stromwandler ausreichend, es sind jedoch 2
Durchgange méglich:

.'_________.
=] ===

e

It |

Al
izl

1 pass 2 passes

1639576DE-01 15
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Erdschlussstromsensor verdrahten

Verdrahten Sie den Erdschlussstromsensor:

LTM R verdrahten

» Verdrahten Sie die Spannungsversorgung und den E/A.
» Verkabeln Sie die Temperaturfuhler.

HINWEIS

GEFAHR EINER BESCHADIGUNG DER EINGANGE

Schliel3en Sie die Eingange des LTM R-Controllers tGber die 3 Erdungsklemmen (C)
an, die Uber einen internen Filter mit der A1-Steuerspannung verbunden sind.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschédden zur Folge haben.

LTM E verdrahten

Verdrahten Sie die Spannungswandler und die E/A am LTM E-Erweiterungsmodul.

16 1639576DE-01
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Verdrahtung des LTM R-Controllers

Das folgende Anschlussschema zeigt — gemaf dem Applikationsbeispiel — den Hauptstromkreis und die lokale 3-
Draht-Steuerung (Impuls) mit wahlbarer Netzwerksteuerung.

1 Schaltschitz

2 Erdschlussstromsensor
3 PTC-Binarthermistor

4 Alarmanzeige

5 Ausléseanzeige

L Lokale Steuerung

O Aus

N Netzwerksteuerung

1639576DE-01 17
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Konfiguration

Uberblick

Nach erfolgter Verdrahtung besteht der nachste Schritt in der Konfiguration der
Parameter mithilfe der PowerSuite-Software (siehe das PowerSuite-Kapitel im
Benutzerhandbuch).

AWARNUNG

NICHT BESTIMMUNGSGEMASSER GERATEBETRIEB

Fir die Anwendung dieses Produkts ist spezielles Fachwissen im Bereich der
Entwicklung und Programmierung von Steuerungssystemen erforderlich. Das
Produkt darf nur von Personen programmiert und verwendet werden, die liber das
entsprechende Fachwissen verfligen.

Es sind alle lokalen und nationalen Sicherheitsvorschriften und -richtlinien zu
befolgen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Installation der Software

Schritt Beschreibung
1 Legen Sie die Installations-CD in das CD/DVD-Laufwerk Ihres PCs ein.
2 Suchen und klicken Sie auf die Datei ,setup.exe”. Daraufhin startet der Konfigurationsassistent.
3 Befolgen Sie die Anweisungen im Konfigurationsassistenten.

Verbindung zur PowerSuite™-Software herstellen

Im Applikationsbeispiel:

1 PC mit PowerSuite-Software

2 PowerSuite-Kabelsatz VW3 A8 106
3 LTM R-Controller

4 LTM E-Erweiterungsmodul

Wenn Sie das Erweiterungsmodul nicht verwenden, wird das HMI-
Gerat direkt an den Controller angeschlossen:

1 PC mit PowerSuite-Software

2 PowerSuite-Kabelsatz VW3 A8 106
3 LTM R-Controller

18
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Einstellen der Parameter

Schritt Beschreibung
1 Starten Sie die PowerSuite-Software.
2 Wahlen und 6ffnen Sie auf dem Bildschirm ,Load Configuration® (Lastkonfiguration) eine Konfigurationsdatei mit werkseitigen
Standardeinstellungen.
3 Offnen Sie in der Verzeichnisstruktur das Verzeichnis ,Device Information* (Gerateinformationen) und stellen Sie die
Betriebsparameter ein.
4 Offnen Sie in der Verzeichnisstruktur das Verzeichnis ,Settings".
5 Rufen Sie im Unterverzeichnis ,Motor and Control” die Betriebsparameter auf und stellen Sie sie ein.
6 Wiederholen Sie Schritt 5 fir alle anderen Unterverzeichnisse von ,Settings®.
7 Speichern Sie eine Kopie der vollstdndigen Konfigurationseinstellungen in einer neuen Konfigurationsdatei.
Parametereinstellungen fiir das Applikationsbeispiel:
Verzeichnis ,,Device Unterverzeichnis Parameter Einstellung
Information*
Device information - Current range 1,35-27 A
(Gerateinformationen) (Strombereich)
Network (Netzwerk) Modbus/TCP
Control voltage 100-240 VAC
(Steuerspannung)

1639576DE-01

19



Motormanagement-Controller

Kurzanleitung

Verzeichnis ,,Settings* Unterverzeichnis Parameter Einstellung
Motor and Control Settings Motor operating mode (Motor- Nominal voltage 400V
(Motor- und Betriebsmodus) (Nennspannung)
Steuerungseinstellungen)

Nominal power 4 kW

(Nennspannung)

Operating mode

3-Draht, unabhangig

(Betriebsmodus)

Contactor rating 9A

(Schaltschutz-

Abschaltstrom)

Phase (Phase) 3-phasig
Motor temperature sensor Sensor type (Fuhlertyp) PTC binéar
(Motortemperaturfuhler)

Trip enable (Auslésung Aktivieren

aktivieren)

Trip level (Auslosestufe)

Je nach Motor

Alarm level (Alarmstufe)

Je nach Motor

Load CT (Last-Stromwandler) Load CT ratio (Last- Intern
Stromwandler-
Verhaltnis)
Load CT passes (Last- 1(1)
STW-Durchgange)
Erdschlussstromsensor Erdschlussstromsensor- | 1000 : 1

Verhaltnis

Steuermodus Local control (Lokale Klemmenauslésung
Steuerung)
Thermal Settings Thermal overload (Thermische Trip type (Ausldsetyp) Invers therm.
(Thermische Einstellungen) Uberlast)
Trip class 10
(Ausloseklasse)
FLC1 ™ 50 %" (entspricht 9 A)
Trip enable (Auslésung Aktivieren
aktivieren)
Alarm enable (Alarm Aktivieren
aktivieren)
Current Settings Erdschlussstrommodus Trip enable (Auslésung Aktivieren
(Stromeinstellungen) aktivieren)
Trip level (Auslosestufe) | 1A
Trip timeout 0,5s
(Ausldsetimeout)
Alarm enable (Alarm Aktivieren
aktivieren)
Alarm level (Alarmstufe) | 200 mA
Voltage Settings Undervoltage (Unterspannung) Trip enable (Auslésung Aktivieren
(Spannungseinstellungen) aktivieren)
Trip level (Auslosestufe) | 85 %
Trip timeout 3s
(Auslosetimeout)
Alarm enable (Alarm Aktivieren
aktivieren)
Alarm level (Alarmstufe) | 90 %

1. Siehe FLC-Einstellungen (Full Load Current = Volllaststrom), Seite 22.

20
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Ubertragung der Konfigurationsdatei

Schritt Beschreibung

1 Offnen Sie die Konfigurationsdatei, die Sie ibertragen mochten.
» \Vergewissern Sie sich, dass sich die Datei im Hauptfenster (,Main“) befindet

2 Verbinden Sie Ihren PC mit dem LTM R-Controller.
« Prifen Sie in der Taskleiste, ob Ihr PC mit dem LTM R-Controller verbunden ist.

3 Ubertragen Sie die Konfigurationsdatei:
«  Wahlen Sie entweder im Untermeni oder in der Symbolleiste Link > File Transfer die Option ,PC to Device" aus.
» Klicken Sie im Dialogfeld ,Upload Configuration* auf ,Continue”. Daraufhin erscheint kurz eine Statusleiste.

»  Uberpriifen Sie die erfolgreiche Ubertragung anhand der Ergebnisse im Fenster ,Output®, das sich automatisch unten
im Hauptfenster 6ffnet.

Ergebnis: Das Produkt ist jetzt einsatzbereit.
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FLC-Einstellungen (Full Load Current = Volllaststrom)

FLC — Grundlagen

HINWEIS: Bevor Sie den FLC-Wert einstellen, missen Sie zunachst den
Schaltschiitz-Abschaltstrom und das Last Stromwandler - Verhaltnis einstellen.

Last Stromwandler - Verhaltnis = Last Stromwandler - Primarstrom / (Last
Stromwandler - Sekundarstrom * Durchgange)

Strom - Max. Sensorstrom = Strom - Max. Bereich * Last Stromwandler - Verhaltnis

Strom — Max Bereich ist von der Bestellreferenz des LTM R-Controllers abhangig.
Diese GroRe wird in Einheiten von 0,1 A gespeichert und hat einen der folgenden
Werte: 8,0/27,0/100,0 A.

Der Schaltschiitz-Abschaltstrom wird in Einheiten von 0,1 A gespeichert und kann
vom Benutzer auf einen Wert zwischen 1,0 und 1000,0 A eingestellt werden.

FLCmax ist als der niedrigere der Werte fiir die Groften Strom - Max. Bereich und
Schaltschitz-Abschaltstrom definiert.

FLCmin = Strom. - Max. Sensorstrom / 20 (auf die nachsten 0,01 A gerundet).
FLCmin wird intern in Einheiten von 0,01 A gespeichert.

HINWEIS: Den Wert flr FLC nicht unterhalb des Werts fiir FLCmin einstellen.

Umrechnung von Ampere in FLC-Einstellungen

FLC-Werte werden als Prozentsatz von FLCmax gespeichert.
FLC (in %) = FLC (in A) / FLCmax

HINWEIS: FLC-Werte mussen als Prozentsatz von FLCmax ausgedrickt werden
(Aufldsung von 1 %). Bei Eingabe eines unzulassigen Werts rundet der LTM R auf
den nachsten zulassigen Wert. Bei einer Einheit mit 0,4 - 8 A beispielsweise
betragt die Schrittweite zwischen den FLC-Werten 0,08 A. Versuchen Sie, einen
FLC-Wert von 0,43 A einzustellen, rundet der LTM R auf 0,4 A.

Beispiel (keine externen Laststromwandler)

Daten:
+ FLC(nA)=9A
» Strom - Max. Bereich =27,0 A
+ Last Stromwandler — Primarstrom = 1
+ Last Stromwandler — Sekundarstrom = 1
* Durchgange =1 oder 2
» Schaltschitz-Abschaltstrom = 18,0 A

Berechnete Parameter mit einem Durchgang:

+ Last Stromwandler - Verhaltnis = Last Stromwandler - Primarstrom / (Last
Stromwandler - Sekundarstrom * Durchgange)=1/(1*1)=1,0

« Strom - Max. Sensorstrom = Strom - Max. Bereich * Last Stromwandler -
Verhaltnis =27.0*1.0=27.0 A

*  FLCmax = min (Strom - Max. Sensorstrom, Schaltschutz-Abschaltstrom) = min
(27,0/18,0)=18,0 A
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¢ FLCmin = Strom - Max. Sensorstrom /20=27,0/20=1,35A
* FLC (in %) =FLC (in A)/FLCmax=9,0/18,0 =50%

Berechnete Parameter mit 2 Durchgangen:
» Last Stromwandler - Sekundarstrom 1/(1*2)=0,5
+ Strom - Max. Sensorstrom =27,0*0,5=13,5A
+ FLCmax=min (13,5, 18,0)=13,5A
e FLCmin = Strom - Max. Sensorstrom /20 =13,5/20=0,67 A
* FLC(in%)=FLC (inA)/FLCmax=9,0/13.5=66 %
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Diagnose

LTM R-und LTM E-LEDs

Da fur das Applikationsbeispiel der LTM R und der LTM E verwendet werden, sollten
Sie die LEDs an beiden Geraten priifen:
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LEDs

Die 7 LEDs an der Vorderseite des LTM R-Controllers dienen wie folgt zu seiner

Zustandsuberwachung:
LTM R-LED Farbe Beschreibung Anzeige
HMI Comm Gelb Kommunikationsaktivitat zwischen LTM R-Controller * Ein = Kommunikation

und LTM E-Erweiterungsmodul . Aus = keine Kommunikation

Power Griin LTM R-Controller-Spannungsversorgungs- oder *  Grunes Dauerlicht = Eingeschaltet, keine
interne Auslésebedingung internen Auslésungen und Motor aus

* Grines schnelles Blinken = Eingeschaltet, keine
internen Auslésungen und Motor ein

* Aus = Ausgeschaltet oder interne Auslésungen

vorhanden
Alarm Rot Schutzauslésung bzw. -alarm oder interne * Rotes Dauerlicht = Interne oder
Auslésebedingung Schutzauslésung

* Rotes schnelles Blinken (2 x pro Sekunde) =
Alarm

« Blinkt rot (5 x pro Sekunde) = Lastabwurf oder
schneller Zyklus

* Aus = Keine Auslésungen, keine Alarme und
kein Lastabwurf oder schneller Zyklus (bei
eingeschalteter Spannungsversorgung)

Fallback Rot Kommunikationsverbindung zwischen LTM R- * Rot =im Fallback-Modus

Controller und Netzwerkmodul - Aus = nicht im Fallback-Modus (keine

Spannungsversorgung)
STS Griin Diese LEDs zeigen zusammen die Wenn die griine STS-LED und die griine LK/ACT-LED
Netzwerkkommunikation an: Verbindung, Dauerlicht zeigen:

LK/IACT Griin Geschwindigkeit und Aktivitat + Verbindung hergestellt

*  Geschwindigkeit = 100 Mbit/s

Wenn die griine STS-LED Dauerlicht zeigt und die
grine LK/ACT-LED erloschen ist:

*  Verbindung hergestellt
*  Geschwindigkeit = 10 Mbit/s

Wenn die griine STS-LED Dauerlicht zeigt und die
griine LK/ACT-LED blinkt: Aktivitat
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Die 5 LEDs an der Vorderseite des LTM E-Erweiterungsmoduls dienen seiner

ZustandslUberwachung:
LTM E-LED Farbe Beschreibung Anzeige
Power Griin oder | Modul-Spannungsversorgung oder *  Grunes Dauerlicht = Eingeschaltet und keine internen
Rot interne Auslésung Auslésungen
* Rotes Dauerlicht = Eingeschaltet mit internen
Auslésungen
* Aus = Spannungsversorgung ausgeschaltet
Digitaleingange 1.7, Gelb Status des Eingangs » Ein = Eingang aktiviert

1.8,1.9und 1.10

Aus = Eingang nicht aktiviert

1639576DE-01
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Verwendung mit TeSys T LTM CU-Bedieneinheit

Verfuigbare Funktionen

Nach dem Anschluss an den LTM R kann die LTM CU fir folgende Aufgaben
eingesetzt werden:

» Konfiguration von Parametern fur den LTM R-Controller
* Anzeige von Informationen zu Konfiguration und Betrieb des LTM R-Controllers

+ Uberwachen von Auslésungen und Alarmen, die vom Controller ausgegeben
werden

» lokale Steuerung des Motors Uber die lokale Steuerungsschnittstelle.

LTM CU-Vorderseite

Nachstehend ist die LTM CU-Vorderseite abgebildet:

=
Y

oSS is SR G ®

1 LCD-Anzeige
2 Kontextsensitive Navigationstasten
3 RJ45-Port an der Vorderseite fiir PC-Anschluss (abgedeckt)

4 Lokale Steuerungsschnittstelle mit 5 Funktionstasten und 4 LEDs

Navigationstasten

Die LTM CU-Navigationstasten sind kontextabhangig, d. h. ihre jeweilige Funktion ist
von den zugehorigen Symbolen auf der LCD-Anzeige abhangig. Je nach Anzeige
andern sich die Symbole und damit auch die Funktionen der Navigationstasten.

Mithilfe der Navigationstasten kénnen Sie:
* Menis und Untermenus aufrufen,
» innerhalb einer Werteliste scrollen,
* in einer Werteliste eine Einstellung auswahlen,
» eine Werteliste ohne Auswahl schlie3en.
* zum Hauptmenti (erste Ebene) zurtickkehren,

* in der Quick View-Anzeige zwischen manueller und automatischer Darstellung
wechseln.
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LCD-Anzeigen

Die nachstehende Abbildung zeigt ein Beispiel fir die drei verschiedenen Funktionen
der Navigationstasten, die jeweils mit dem im LCD-Display angezeigten Symbol
verknUpft sind:

~\

©

\__Load CT |
t v K a4 @af—®@

Q@@Q
5o o o o

1 Informationsbereich der LCD-Anzeige

2 Bereich mit kontextsensitiven Symbolen der LCD-Anzeige
3 Nach oben zur nachsthéheren Mentebene

4 Nach unten zum nachsten Menupunkt

5 Auswahl einer Mentoption

6 Nach oben zur vorherigen Menuoption

7 Rickkehr zum Hauptmenti

Die LTM CU verfugt tber 3 verschiedene LCD-Anzeigen:

LCD-Anzeige Funktionalitat

Menu Anzeige und Bearbeitung der Konfigurationseinstellungen, die fiir die Konfiguration des LTM R
erforderlich sind (Mess-, Schutz-, Steuerungs- und Wartungseinstellungen)
Anzeige von Diagnose- und Historie-Daten

Quick View Anzeige von Echtzeit-Messwerten vorausgewahlter Parameter durch automatisches oder manuelles
Blattern

Auslésungen und Alarme Anzeige der zuletzt erkannten Ausldsung oder des zuletzt erkannten Alarms

Kontextsensitive Navigationssymbole

In der folgenden Tabelle werden die Symbole beschrieben, die mit den
kontextsensitiven Navigationstasten auf der LTM CU verknipft sind:

1639576DE-01
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Symbol

Beschreibung

Beschreibung

A

Ermdglicht den Zugriff auf das Hauptmeni von einem
Untermeni oder von Quick View aus.

Ermdglicht den Zugriff auf Quick View vom Hauptmenii
oder von einem Untermend aus.

v

Nach unten blattern

Ermdglicht den Zugriff auf manuelles Blattern (wenn
Quick View auf automatisches Blattern eingestellt ist).

A

Nach oben blattern

Ermdglicht den Zugriff auf automatisches Blattern (wenn
Quick View auf manuelles Blattern eingestellt ist).

0K

Validiert eine Einstellung oder einen Wert und erméglicht
den Zugriff auf ein Unterment, wenn ein Menu gewahlt
ist.

+| Q@

Dient zur Erhéhung eines Einstellwerts im Menimodus.

T

Aufrufen der nachst hoheren Menliebene

Dient zur Verringerung eines Einstellwerts im
Menimodus.

&

Wenn eine Menuoption durch ein Kennwort geschitzt ist,

bietet dieses Symbol Zugriff auf den Bildschirm fiir die
Kennworteingabe.

Informationssymbole

Die folgende Tabelle beschreibt die Symbole im Informationsbereich der LCD-
Anzeige. Sie geben u. a. das gewahlte Menl bzw. den gewahlten Parameter an:

Symbol

Beschreibung

Symbol

Beschreibung

Hauptmen(

>

Zeigt an, dass Quick View die aktuelle Anzeige ist

Menu mit Messeinstellungen

Zeigt an, dass ein Alarm aufgetreten ist

=

Menu mit Schutzeinstellungen

Zeigt an, dass ein Fehler aufgetreten ist

Menu mit Steuerungseinstellungen

Informationen

Wartungsmenii

NSRS

Kontrollkastchen aktiviert

Sprachwahlmenu

Kontrollkastchen nicht aktiviert

Optionsschaltflache gewanhlt

<

Option wurde gewahlt (zur Aufnahme in die Quick View-
Anzeige)

Of 1@ | [T] | L&] | ==

Optionsschaltflache nicht gewahlt

LTM R im Konfigurationsmodus

28
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Beispiel fur eine HMI-Anzeige

Nachfolgend ist ein Beispiel fur eine HMI-LCD-Anzeige dargestellt, die einen mittleren

Strom von 0,39 A im lokalen Steuerungsmodus im Betrieb anzeigt:

7

v
‘Run

1 Quick View-Anzeigesymbol

2 Name der aktuell angezeigten Einstellung
3 Motorstatus

4 HauptmenU-Taste

5 Symbol fiir manuellen Bildlaufmodus; durch Driicken der entsprechenden

kontextsensitiven Navigationstaste wird in den manuellen Bildlaufmodus gewechselt.

6 Wert der aktuell angezeigten Einstellung

1639576DE-01
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Netzwerkkommunikation im Modbus/TCP

Verdrahtung des Kommunikations-Ports

Dieses Verfahren wird in den Kurzanleitungen, die im Lieferumfang des LTM R und
des LTM E enthalten sind, sowie im Kapitel ,Installation“ des Benutzerhandbuchs
beschrieben:

o
O
-©

LA L LN )
(TN Y TN ]

7

1 Premium-SPS mit einem Ethernet-Koppler

2 Gerades oder gekreuztes, geschirmtes paarig verdrilltes Verbindungskabel
(490NT+000¢°*)

3 ConneXium-Schalter

4 TeSys T LTM R Modbus/TCP-Controller

Im Applikationsbeispiel verwendete Parameter

Fir das Applikationsbeispiel werden folgende Parameter verwendet:

LTM R Modbus/TCP-Controller

IP-Adresse Durchgefiihrt uber DHCP

Geratename TeSysT001

Verhalten bei Kommunikationsausfall Auslésung und Motorstopp nach 5 Sekunden
Konfigurationsmodus Uber Netzwerk

Schneller Geratetausch *  Aktiviert

Mit Aktivierung des automatischen Backups alle 2 Minuten

SPS-Ethernet-Koppler

Primare IP-Adresse 192.168.2.3
Subnetz-Maske 255.255.255.0
Gateway-Adresse 192.168.2.200
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SPS-Ethernet-Koppler

Adressenserver Verwendung von DHCP zur Verkniipfung von:
*  Geratename TeSysT001
* |P-Adresse 192.168.2.100

1/0-Scanning » Eingange: Register 2502 bis 2505 (= 455 bis 458)
» Ausgange: Register 2507 (= 704)

Einrichten der LTM R-Kommunikation

Richten Sie die LTM R-Kommunikation schrittweise mit den Drehschaltern und
PowerSuite ein:

Schritt Beschreibung Werkzeug
1 Konfigurieren Sie den Geratenamen Mit Drehschaltern
2 Konfigurieren Sie die Parameter fiir Kommunikationsverlust Mit PowerSuite
3 Wahlen Sie den Konfigurationsmodus aus und konfigurieren Sie die FDR-Funktion
4 Laden Sie die Konfiguration vom PC auf den LTM R-Controller herunter
5 Schalten Sie den LTM R-Controller aus und wieder ein, um die neuen
Kommunikationsparameter zu tbernehmen

Konfiguration des Geratenamens

Um den TeSysT001-Geratenamen zu konfigurieren, stellen Sie die Drehschalter an
der LTM R-Vorderseite wie folgt ein:
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Konfiguration fur Kommunikationsverlust

Konfigurieren Sie den Kommunikationsverlust in PowerSuite wie folgt:

— Communication Loss

Master | Paddress |192 |,[168 |2 [[3 |,

[] Warning

[ Fault Fauttime |5  2|Seconds  FallBack |L01_L02_OFF v

Konfigurationsmodus auswahlen und FDR-Funktion konfigurieren

Wahlen Sie mithilfe von PowerSuite den Konfigurationsmodus und die Funktionen fiir
den schnellen Geratetausch (FDR) wie folgt aus:

Configuration Mode

(=) Configuration via network ¢} Local Configuration

[“IFDR enabled [] Auto Backup Auto Backup Period Seconds

Konfiguration vom PC auf den LTM R herunterladen

Ubertragen Sie die Konfigurationsdatei vom PC zum LTM R-Controller wie folgt:

* LTM CONF - Eth_quick_start.impr

J File Edit Services m Settings Tools View Help
L N X ki
& Disconnect
: IDTeSys T
I Device Information # File Transfer »| = PC to LTMR Contraller
=15 Settings
. 45 Motor and Control £ LTMR Controller ta PC
5 Thermal
&/ LTMR to parameter server
.= Current 7
: = Voltage +f Parameter server to LTMR

Schalten Sie den LTM R-Controller aus und wieder ein, um die neuen Parameter zu
Ubernehmen.

Einrichten der SPS-Kommunikation

Gehen Sie wie folgt vor, um die Kommunikation zwischen einer SPS und dem LTM R-
Controller einzurichten:

Schritt Beschreibung
1 Melden Sie das Ethernet-Netzwerk in der SPS an.
2 Konfigurieren Sie die IP-Adresse des Ethernet-Kopplers.
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Schritt Beschreibung

3 Konfigurieren Sie die Adressenserver-Funktion des Ethernet-Kopplers.

4 Konfigurieren Sie die Funktion ,1/O Scanning®.

5 Bestéatigen Sie die gesamte Konfiguration.

6 Verknupfen Sie die Ethernet-Konfiguration mit dem Ethernet-Modul.

7 Kompilieren und speichern Sie das Projekt und ibertragen Sie es in die SPS.

8 Testen Sie die Kommunikation mithilfe des ,Debug“-Bildschirms.

9 Prifen Sie anhand einer Animationstabelle die einwandfreie Funktion des Motormanagement-Controllers.

10 Ubertragen Sie mithilfe von PowerSuite die Parameterdatei vom LTM R-Controller auf den Parameterdatei-Server der SPS.

Im nachstehenden Beispiel wird die Konfiguration der Kommunikation zwischen einer

Premium-SPS mit Unity-Software und einem LTM R-Controller beschrieben.

Schritt 1

Melden Sie das Ethernet-Netzwerk in der SPS an.

+ Klicken Sie im Fenster ,Project Browser” mit der rechten Maustaste auf das
Untermenti Communication > Network und wahlen Sie New Network aus.
Daraufhin wird das folgende Fenster angezeigt:

Add Network [E

Networlk | Comment |

List of available Networks:

No Selection -

Change Name:

| OK | Cancel Help

1639576DE-01
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» Wabhlen Sie Ethernet aus der Liste der verfligbaren Netzwerke aus.
Ethernet_1 ist der Standard-Netzwerkname:

Add Network

Network | Comment |

List of available Networks:

Ethemet -

Change Name:

| Ethernet_1

OK | Cancel Help

+ Klicken Sie auf OK, um Ihre Auswahl zu bestatigen.

Das Ethernet_1-Netzwerk wird im Untermeni Communication > Network
angezeigt.

Schritt 2

Konfigurieren Sie die IP-Adresse des Ethernet_1-Kopplers.
» Doppelklicken Sie im Fenster ,Project Browser* auf das Netzwerk Ethernet_1.
Das Fenster zur Konfiguration des Kopplers erscheint.

+ Wahlen Sie die Registerkarte ,IP Configuration® aus und geben Sie die IP-
Adresse des Kopplers wie nachstehend gezeigt ein:

IP Configuration | Messaging ] IO Scanning

— |P address configuration

{» Configured

IP address |192. 168 .2 .3

Subnetwork mask |255 .255.255.0

Gateway address | 192 . 1668 .2 . 200

¢ From a server

— Ethernet configuration
{» Ethernet Il { 8023

Schritt 3

Konfigurieren Sie die Adressenserver-Funktion des Ethernet-Kopplers.
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» Bestatigen Sie die Adressenserver-Funktion im Bereich ,Module Utilities* oben im
Konfigurationsfenster:

Module Utilities

NO v 10 Scanning
NO - Global Data
YES v Address Server

+ Wahlen Sie die Registerkarte ,Address Server® aus und konfigurieren Sie die
Adressenserver-Tabelle wie nachstehend gezeigt:

IP Configuration l Messaging WIO Scanning ] ] SNMP  Address Server | Bandwidth

— HTTP medification

I_ Locked in operation Password

— Client / Server address table

Mac address Name IP address Netmask Gateway

TeSysT001 192.168.2.100 | 255.255.255.0 | 192.168.2.200

Schritt 4

Konfigurieren Sie die Funktion ,|O Scanning*.

» Bestatigen Sie die Funktion ,IO Scanning”im Bereich ,Module Utilities oben im
Konfigurationsfenster:

— Module Utilities

YES - IO Scanning

NO v Global Data

Address Server

+ Wahlen Sie die Registerkarte ,]1O Scanning® aus und konfigurieren Sie die
Funktion ,1O Scanning® wie nachstehend gezeigt:

] SNMP  Address Server ] Bandwidthl

IP Configuration ]Messaging 10 Scanning

— Master %MW zones

— Read Ref. Write Ref.
From |0 = to | ’7From ‘10 = to | [~ Device Control Block: from to
— Scanned peripherals
Health | Repetitive RD RD WD WD
. RD WD
IP address | Unit ID | Timeout rate Master | Slave Lastvalue | yagiar | siave :

length | (input) | opject | index | "9
G0 2507 1

(ms) (ms) Object | Index
1 [192168.2.200 1 200 50 %MWO 2502 4 Hold last

-
-

‘I\J
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Schritt 5

» Bestatigen Sie die globale Ethernet-Konfiguration tiber das Menu ,Edit".

* Wenn das Fenster ,Modification Authorization* angezeigt wird, klicken Sie auf
Yes, um die Bearbeitung zu bestatigen.

Schritt 6

Verknilpfen Sie die Ethernet-Konfiguration mit dem Ethernet-Modul.

» Doppelklicken Sie im Meni ,,Configuration” des Fensters ,Project Browser* auf
die Referenz, die dem Ethernet-Port entspricht. Das Fenster ,Configuration® wird

angezeigt:
Projact Browser {Z|
TSXETY PORT
%ﬂ Structural view
Station ] TSX ETY PORT {IT configuration

Configuration

h 0 :XBus

M o:TsxRrkys

& (P): TSX PKY 2600M
41— 0:TSXP57 3634M

S | TSX ETY PORT

2] Channel 0

» Verknipfen Sie die Ethernet_1-Konfiguration Uber die Net Link-Bildlaufliste mit
dem Koppler:

Function:

ETH TCP IP M

Task:

| MAST j

Net Link:

| Ethernet_1 j

Schritt 7

» Kompilieren und speichern Sie das Projekt und Ubertragen Sie es in die SPS.
» Schliel3en Sie den PC an die SPS an.

Schritt 8

Prifen Sie mithilfe des Einstellungsbildschirms die Kommunikation:

» Doppelklicken Sie im Menu ,,Configuration” des Fensters ,Project Browser* auf
die Referenz, die dem Ethernet-Port entspricht.
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» Wahlen Sie die Registerkarte ,Debug” aus. Das Fenster ,Debug” wird gedffnet.
Es enthalt die folgenden Bereiche:

r IO Scanning
O Net configured 16|00 0000000000000 (1
O Scanned RO000O0 00000000000 00|17

IO Scanningl Unscanned 48 000000000000 00400|s3s3
enabled g Fauty orabsent 64|00 0000000000 OOOO|49

rGlobal data

LINot configured 16|00 000000 OOOCOOODO|
- HsWBwiebe qpopOoOoOO0O0O0OO0OO0O007

%wmm:ﬁggie 40000000000000000|33
enabled oy Ppue 6400000000000 00000)4s

Uberpriifen Sie, ob im Bereich 10 Scanning“ ein griines Quadrat angezeigt wird,
das der Geratenummer 1 entspricht.

Schritt 9

Prifen Sie anhand einer Animationstabelle die einwandfreie Funktion des
Motormanagement-Controllers.

+ Klicken Sie im Fenster ,Project Browser* mit der rechten Maustaste auf das
Untermeni ,Animation Tables“ und wahlen Sie die Option ,New Animation Table
aus.

*  Wenn sich das Fenster ,Properties® 6ffnet, wahlen Sie einen Namen aus und
klicken Sie auf OK.

+ Wahlen Sie nacheinander die der Tabelle ,|O Scanning* entsprechenden Worter
aus:

o %MWO bis %MW3 fir die Eingangsvariablen (LTM R-Status)
o %MWH10 fur die Ausgangsvariable (LTM R-Steuerung)

Mithilfe der Animationstabelle kénnen Sie den globalen Status des LTM R prifen und
den Motor steuern:

Maodification Force

Name hd | Value | Type hd | Address
O Mir_Status1_reg455 2#0000_0000_0100_0001 INT % MWO
O Mir_Status2_reg456 2#0000_0001_0000_1000 INT %MW1
O Mir_inp_status_reg457 2#0000_0000_0010_0000 INT % MW2
O Mir_out_status_reg458 2#0000_0000_0000_-1000 INT % MW3
© Mir_Command_reg704 2#0000_0000_0000_0000 INT %MW10

Schritt 10

Ubertragen Sie mithilfe von PowerSuite die Konfiguration vom LTM R-Controller auf
den Parameterdatei-Server der SPS:

* Verbinden Sie den PC mit dem LTM R-Controller.
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» Wabhlen Sie im Meni Link > File Transfer die Option ,LTMR to parameter server*
aus, um wie nachfolgend gezeigt die Konfigurationsdatei vom LTM R-Controller
auf den Parameterdatei-Server der SPS zu (ibertragen:

¥ LTM CONF - Eth_quick_start.impr

File Edit Services Settinas Tools View Help

o
FHED R HGgeEEC
— & Disconnect
BiTesys T tion Setings
) Device Information ﬂ EIENIEGEEINY 2 PC to LTMR Controller

= Settings
{E) Motar and Control £2 LTMR Controller ta PC

(i Thermal
= Cuf:;? F LTMR to parameter server

+/ Parameter server to LTMR

i Voltage
Communication and HMI

Bei einem schnellen Geratetausch wird die Datei automatisch vom Parameterdatei-
Server der SPS in den neuen LTM R-Controller heruntergeladen.

Weitere Details hierzu finden Sie im Benutzerhandbuch.

Register fur vereinfachten Betrieb

Die grundlegenden Hinweise zur Einrichtung, fiir die Konfigurations-, Steuerungs- und Uberwachungsregister
verwendet werden, gelten fir alle Applikationen:

Configuration (at start-up)

‘ See Commissioning ‘

' —- COmpLisory circuit
contr°| e Optfonalcimur’f
(According to Motor Mode
Register 704)

Bit 704.0 : Motor run foreward command
Bit 704.1 : Mofor run reverse command

* Monitoring (Warnings)
—— | Register 460 : Waming code, or
Monitoring (System status) Register 461, 462, 463 : Warning type
. Hfan arror has
(Register 455) been detaciod,
Bit 4552 : System fault get more infor-
Bit 455.3 : Syste| i it ith ... -
Bit 4558 yeiemaming mator wif Monitoring (Faults)
to 455.13 : Motor average current ratio - Register 451 :Faultcode,or
Register 452, 453, 454 : Fault type
Check if the current
- value is corect To be used, if needed, to
unfock the systemn \
Monitoring (Measurement) Conirol (Acknowledgment)
Register 466 : Average current ratio Bit 704.3 - Fault reset command
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