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Informacion legal

La informacién proporcionada en este documento contiene descripciones generales,
caracteristicas técnicas o recomendaciones relacionadas con productos o
soluciones.

Este documento no pretende sustituir a un estudio detallado o un plan de desarrollo o
esquematico especifico de operaciones o sitios. No debe usarse para determinar la
adecuacion o la fiabilidad de los productos o las soluciones para aplicaciones de
usuario especificas. Es responsabilidad del usuario realizar o solicitar a un experto
profesional (integrador, especificador, etc.) que realice analisis de riesgos,
evaluacion y pruebas adecuados y completos de los productos o las soluciones con
respecto a la aplicacion o el uso especificos de dichos productos o dichas
soluciones.

La marca Schneider Electric y cualquier otra marca comercial de Schneider Electric
SE y sus filiales mencionadas en este documento son propiedad de Schneider
Electric SE o sus filiales. Todas las otras marcas pueden ser marcas comerciales de
sus respectivos propietarios.

Este documento y su contenido estan protegidos por las leyes de copyright
aplicables, y se proporcionan exclusivamente a titulo informativo. Ninguna parte de
este documento puede ser reproducida o transmitida de cualquier forma o por
cualquier medio (electrénico, mecanico, fotocopia, grabacion u otro), para ningun
proposito, sin el permiso previo por escrito de Schneider Electric.

Schneider Electric no otorga ningin derecho o licencia para el uso comercial del
documento o su contenido, excepto por una licencia no exclusiva y personal para
consultarla "tal cual”.

Schneider Electric se reserva el derecho de realizar cambios o actualizaciones con
respecto a o en el contenido de este documento o con respecto a o en el formato de
dicho documento en cualquier momento sin previo aviso.

En la medida permitida por la ley aplicable, Schneider Electric y sus filiales no
asumen ninguna responsabilidad u obligacion por cualquier error u omisién en
el contenido informativo de este documento o por el uso no previsto o el mal
uso del contenido de dicho documento.
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Informacion de seguridad

Informacion importante

Lea atentamente estas instrucciones y observe el equipo para familiarizarse con el
dispositivo antes de instalarlo, utilizarlo, revisarlo o realizar su mantenimiento. Los
mensajes especiales que se ofrecen a continuaciéon pueden aparecer a lo largo de
la documentacion o en el equipo para advertir de peligros potenciales, o para
ofrecer informacion que aclara o simplifica los distintos procedimientos.

un riesgo de descarga eléctrica, que puede provocar lesiones si no se siguen las

f La inclusion de este icono en una etiqueta “Peligro” o “Advertencia” indica que existe
instrucciones.

de lesiones. Observe todos los mensajes que siguen a este icono para evitar
posibles lesiones o incluso la muerte.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacién de peligro que, si no se evita, provocara lesiones graves o
incluso la muerte.

2 Este es el icono de alerta de seguridad. Se utiliza para advertir de posibles riesgos

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica una situacion de peligro que, si no se evita, podria provocar lesiones
graves o incluso la muerte.

A ATENCION

ATENCION indica una situacion peligrosa que, si no se evita, podria provocar lesiones leves
0 moderadas.

AVISO

AVISO indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede provocar
dafos en el equipo.

Tenga en cuenta

La instalacién, manejo, puesta en servicio y mantenimiento de equipos eléctricos
deberan ser realizados sélo por personal cualificado. Schneider Electric no se
hace responsable de ninguna de las consecuencias del uso de este material.

Una persona cualificada es aquella que cuenta con capacidad y conocimientos
relativos a la construccion, el funcionamiento y la instalaciéon de equipos eléctricos,
y que ha sido formada en materia de seguridad para reconocer y evitar los riesgos
que conllevan tales equipos.

DOCA0275ES-01
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Acerca del documento

Objeto

Esta guia de ayuda en linea describe la TeSys™ biblioteca Tera DTM para TeSys
Tera Motor Management System.

En la guia de ayuda en linea se describen las cuatro partes principales de una
implementacion correcta del sistema:

+ Instalacion de la TeSys Tera DTM Library

» Configuracién de los parametros del dispositivo

» Supervision del estado del dispositivo

» Mantenimiento y actualizacién del TeSys Tera system

La guia de ayuda en linea esta disefiada para los siguientes usuarios de la TeSys
Tera DTM Library:

* ingenieros de disefio

* integradores de sistemas

» operadores de sistemas

* ingenieros de mantenimiento

Campo de aplicacion

Este documento es valido para:
+ SoMove™ Versioén del software v2.10.0
» TeSys Tera DTM Library version v2.0.0

La disponibilidad de algunas de las funciones descritas en este documento
depende del protocolo de comunicacion usado y los médulos fisicos instalados en
el TeSys Tera system.

6 DOCA0275ES-01



TeSys Tera Motor Management System

Informacion general sobre ciberseguridad

En los ultimos afos, el creciente nimero de equipos y plantas de produccion
conectados a la red ha aumentado de la mano del potencial de las amenazas
cibernéticas, como el acceso no autorizado, violaciones de datos e interrupciones
operativas. Por lo tanto, es recomendable considerar todas las medidas de
ciberseguridad posibles con el fin de ayudar a proteger los activos y los sistemas
de dichas amenazas.

Para mantener sus productos de Schneider Electric seguros y protegidos, es
conveniente que implemente las practicas recomendadas de ciberseguridad que
se indican en el documento Cybersecurity Best Practices.

Schneider Electric proporciona informacion y asistencia adicionales:

Suscribase al boletin de seguridad de Schneider Electric .

Consulta la pagina web de Cybersecurity Support Portal para:

o Buscar notificaciones de seguridad.
o Notificar vulnerabilidades e incidentes.
Consulta la pagina web de

Schneider Electric Cybersecurity and Data Protection Posture para:

o Acceder a la perspectiva de ciberseguridad.

o Obtener mas informacion sobre la ciberseguridad en la academia de

ciberseguridad.

o Explorar los servicios de ciberseguridad de Schneider Electric.

Informacidén de ciberseguridad relacionada con el

producto

Consulte TeSys Tera Motor Management System Cybersecurity Guide —
DOCAO260EN.

Idiomas disponibles del documento

Este documento esta disponible en los siguientes idiomas:

Inglés
Chino
Francés
Aleman
Italiano
Coreano
Espafiol

Documentos relacionados

Titulo de la documentacion Descripcion Nuamero de referencia
Catalogo de TeSys Tera Motor El catalogo: LVCATENTER
Management System Describe el TeSys Tera system

» Contiene las caracteristicas técnicas del TeSys Tera
Manual del usuario de TeSys Tera Motor | Se trata de la guia de usuario principal que presenta el DOCAO0257ES

Management System

TeSys Tera system completo. En ella se describen las
funciones principales de las LTMT main units, los

DOCA0275ES-01
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Titulo de la documentacion

Descripcion

Numero de referencia

LTMTCT/LTMTCTYV sensor modules, las LTMT
expansion modules y la LTMTCUF control operator unit.

- Guia de ciberseguridad

ciberseguridad para el TeSys Tera Motor Management
System. En esta guia, se trata el tema de cémo proteger
su red de tecnologia operativa o su red empresarial
serie o Ethernet.

Guia de instalacién de TeSys Tera Motor | En esta guia se describe la instalacion, puesta en DOCAO0356ES
Management System marcha y mantenimiento de la LTMT main units,

LTMTCT/LTMTCTV sensor modules, LTMT expansion

modules y LTMTCUF control operator unit.
Guia de comunicacion Modbus RTU del | En esta guia se describe la comunicacién del protocolo DOCAO0355ES
TeSys Tera Motor Management System | de red Modbus del LTMT main unit.
Guia de comunicacién PROFIBUS DP En esta guia se describe la comunicacién del protocolo DOCA0256ES
del TeSys Tera Motor Management de red PROFIBUS DP de la LTMT main unit.
System
Guia de comunicacion EtherNet/IP del En esta guia se describe la comunicacién del protocolo DOCA0258ES
TeSys Tera Motor Management System | de red EtherNet/IP de la LTMT main unit.
TeSys Tera Motor Management System | En esta guia se describe cémo instalar, configurar y usar | DOCA0233EN
- Guia del usuario de la unidad de la LTMTCUF control operator unit.
operador de control LTMTCUF
TeSys Tera Motor Management System | En este documento se proporciona informacion DOCA0279EN
- Nota de la version del software de la importante acerca del software de la TeSys Tera DTM
biblioteca DTM Library y se incluye un resumen de las nuevas

caracteristicas y mejoras.
TeSys Tera Motor Management System | En este documento se proporciona informacién acerca DOCA0276ES
- Nota de la versién del firmware de las versiones del paquete de firmware del TeSys Tera

system y se incluye un resumen de las nuevas

caracteristicas y mejoras.
TeSys Tera Motor Management System | Esta guia proporciona informacion sobre aspectos de DOCA0260ES

Para consultar documentos en linea, visite el centro de descargas de Schneider
Electric (www.se.com/ww/en/download/).

Informacién sobre terminologia no inclusiva o insensible

Como empresa responsable e inclusiva, Schneider Electric actualiza
constantemente sus comunicaciones y productos que contienen terminologia no
inclusiva o insensible. Sin embargo, a pesar de estos esfuerzos, nuestro contenido
aun puede contener términos que algunos clientes consideren inapropiados.

Marcas comerciales

QR Code es una marca comercial registrada de DENSO WAVE INCORPORATED
en Japon y otros paises.

DOCA0275ES-01
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Directrices de mejora de la seguridad

Introduccion

Su PC puede ejecutar una serie de aplicaciones para mejorar la seguridad en su
entorno de control. El sistema viene con una configuracion predeterminada de
fabrica que debe reconfigurarse para que coincida con la recomendacion de
Schneider Electric de emplear un método de defensa exhaustivo para el
endurecimiento de los dispositivos.

En las siguientes directrices se describen procedimientos llevados a cabo en un
sistema operativo Windows. Solamente se recogen a modo de ejemplo. Su
sistema operativo y aplicacion podrian necesitar procedimientos o requisitos
diferentes.

Deshabilitacion del protocolo de escritorio remoto

El método de defensa exhaustivo de Schneider Electric recomienda deshabilitar el
protocolo de escritorio remoto (RDP) a menos que la aplicacién requiera el RDP.

Para deshabilitar el protocolo de escritorio remoto (RDP) en Windows 11, vaya a
Configuracioén > Sistema > Escritorio remoto > Habilitar escritorio remoto
(Desactive la opcion).

Actualizacién de las directivas de seguridad

Actualice las directivas de seguridad de los PC en su sistema escribiendo
gpupdate en una ventana de comando. Para obtener mas informacién, consulte
la documentacion de Microsoft en gpupdate.

Gestion de actualizaciones

Antes de la implementacion, actualice todos los sistemas operativos de PC
mediante las utilidades de la pagina web de Windows Update de Microsoft. Para
acceder a esta herramienta en Windows, seleccione Inicio > Todos los
programas > Windows Update.

Proteccion de la estacién de trabajo

Para reducir los riesgos de seguridad asociados con la estacién de trabajo de
ingenieria, habilite la configuracién de explotacion de memoria, como Prevencién
de Ejecucion de Datos (DEP) y Aleatorizacion del Disefio del espacio de
Direcciones (ASLR). Estos ajustes de seguridad se pueden habilitar mediante la
configuracién de proteccidn contra vulnerabilidades del sistema en el sistema
operativo Windows 11. Para obtener mas informacion, consulte la pagina web de
caracteristicas de seguridad de Microsoft.

Aplicacidon de contraseinas seguras

Utilice contrasefias seguras que cumplan con los requisitos necesarios, como
letras mayusculas, mindsculas, nimeros y caracteres especiales. Habilitar esta
funcién ayuda a prevenir el acceso no autorizado al reducir el riesgo de utilizar
contrasefas débiles.

DOCA0275ES-01
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Uso de puertos no predeterminados

Cambiar los puertos de comunicacion predeterminados para protocolos como
HTTPS, DWPS y Modbus TCP afiade una capa adicional de seguridad.

Lista de direcciones IP permitidas

La funcion de lista de direcciones IP permitidas limita el acceso al sistema
permitiendo unicamente direcciones IP especificas. Esto ayuda a evitar que
dispositivos no autorizados se conecten al sistema y garantiza que solo fuentes
fiables puedan comunicarse con el TeSys Tera system. Para acceder a la funcién
de lista de direcciones IP permitidas, vaya a Security > IP Allow List > IP Allow
List en el servidor web estandar.

10 DOCA0275ES-01
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Introduccion

Contenido de esta parte

TeSYS MaSter RANGE .......uiiiiiiiii et e e e e e eaen 12
SiStemMa TESYS Tera.....cuu i e 13
DefiNICIONES ... 15
Requisitos para la instalacion de la biblioteca DTM de TeSys Tera..................... 16
Instalacion de SOMOVE .........ooiiii e 17
Instalacién de la biblioteca DTM de TeSys Tera ........oooovvviiiiiiiiiiinieciiiieeceei 19
Conexién de la LTMT Main Unital PC.........oooiiiiiiiii e 21
SolUCION de ProbIEMAS ... 22
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TeSys Master Range

TeSys es una innovadora solucién de control motor, supervision y gestion del lider
mundial del mercado. TeSys ofrece productos y soluciones conectados y
eficientes para la conmutacion y proteccion de motores y cargas eléctricas, que
cumplen con todas las principales normas eléctricas internacionales.

12 DOCA0275ES-01



Sistema TeSys Tera TeSys Tera Motor Management System

Sistema TeSys Tera

Descripcion general

El TeSys Tera Motor Management System (o TeSys Tera system) forma parte de
la TeSys gama Active de relés inteligentes y arrancadores de motor. El TeSys
Tera system esta disefiado como un componente basico fiable para Centros de
Control de Motor Inteligente (iMCC) con el fin de proporcionar capacidades
completas de proteccion, medicion, control y supervision para motores de
induccion de AC monofasicos o trifasicos.

El TeSys Tera system se instala en el sistema de aparamenta eléctrica de baja
tension y se conecta al sistema de automatizacion de nivel superior a través de
una red de bus de campo y el alimentador del motor.

TeSys Tera system:

» Abarca la proteccién convencional y avanzada del motor, la medicién y la
supervision en los alimentadores del iIMCC en un médulo de comunicacién
unico, facil de configurar y compacto con un dispositivo HMI auténomo.

» Proporciona un controlador de proteccion para alimentadores de arrancador
de motor controlados por contactor de baja tensién.

* Proporciona un sistema de administracién de motores flexible y modular para
motores con velocidades constantes en aplicaciones de baja tension.

LTMTCT/LTMTCTYV sensor module
LTMT main unit

Comandos de arranque/parada
LTMT expansion modules

PC con software contenedor FDT SoMove con TeSys Tera DTM instalado.

m m O O W >

Logic Controller programable (PLC) o sistema de control distribuido (DCS)

Conmutador Ethernet

I ®

LTMTCUF control operator unit

DOCA0275ES-01 13
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Sistema TeSys Tera

Caracteristicas funcionales

El TeSys Tera system gestiona:

Motores de induccion de CA monofasicos o trifasicos y calefactores de hasta
100 Ay 690 V de tension de funcionamiento, con un médulo sensor integral.

Motores de induccion de CA monofasicos o trifasicos y calefactores de hasta
810 Ay 690 V de tension de funcionamiento, con transformadores de
corriente externos.

La conexion entre el sistema de control y el alimentador del motor aumenta la
disponibilidad de la planta.

Ahorros significativos en la instalacion, la puesta en marcha, el
funcionamiento y el mantenimiento.

Un controlador equipado con microprocesador numeérico que permite
establecer los parametros del motor de acuerdo con los requisitos de la
aplicacioén y del proceso.

14
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Definiciones

TeSys Tera Motor Management System

Definiciones

Gestor de tipos de dispositivo

El Device Type Manager (DTM) es un médulo de software alojado en un FDT

container correspondiente a un dispositivo especifico.

Entre las funciones del DTM se incluyen las siguientes:
» Instalar bibliotecas de dispositivos
» Actualizar bibliotecas de dispositivos
» Exploracion de varios buses de campo en busca de dispositivos
+ Supervisidn de la alimentacion y energia de dispositivos
» Gestion de la configuracion de parametros de dispositivos
* Gestion de archivos de proyecto
* Personalizacién de unidades de parametros de dispositivos
* Solucion de problemas
* Actualizacion del firmware del dispositivo

Archivo de proyecto del software SoMove

El archivo de proyecto del software SoMove es un archivo de configuracion para
un dispositivo predeterminado, que se puede crear sin conexién y guardar para
usarlo mas adelante.

Un archivo de proyecto contiene la informacion siguiente:
» Configuracién de la topologia de dispositivos
» Configuracion de todos los parametros
NOTA:

« El archivo del proyecto no contiene el programa personalizado (programa
de custom logic) y debe guardarse manualmente.

+ Este archivo se guarda con la extensién *.psx.

Para obtener mas informacion sobre como crear un proyecto, consulte la Ayuda
en linea de SoMove.

DOCA0275ES-01
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Requisitos para la instalacion de la biblioteca DTM de TeSys
TeSys Tera Motor Management System Tera

Requisitos para la instalacion de la biblioteca DTM
de TeSys Tera

Requisitos del sistema

El TeSys Tera DTM Library puede instalarse en el sistema operativo Microsoft®
Windows® 11.

Requisitos de software

La TeSys Tera DTM Library requiere que el siguiente software esté instalado en el
PC:

e Microsoft .NET Framework v3.5
*  SoMove software v2.10.0
* TeSys Tera DTM Library v2.0.0

Requisitos de hardware

Para instalar la TeSys Tera DTM Library, se recomiendan los siguientes requisitos
de hardware en el PC:

Equipo Requisito minimo Requisito recomendado

Procesador Pentium 4/Core 2 Duo, 2 GHz Intel®Core™i3

RAM 2GB 4GB

Visualizaciéon | Resolucion: 1.024 x 768, 1.366 x 768, 1.600 x | Resolucion: 1.600 x 1.200 y 1.920 x 1.080
1.900 y 1.920 x 1.080 pixeles pixeles
PPP: 96 (100 %) y 120 (125 %) PPP: 96 (100 %)y 120 (125 %)

Espacio libre | 1 GB 2GB

de disco duro

en la unidad

del sistema

16 DOCA0275ES-01
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Instalacion de SoMove

Descripcion general

El software SoMove es una aplicacién basada en Microsoft Windows® que usa la
tecnologia abierta FDT o DTM. El software SoMove contiene varios DTM.

Descarga del software SoMove

El software SoMove se puede descargar de Schneider Electric website.

NOTA: Para descargar, instalar o desinstalar el software en su PC, debe
contar con derechos de administrador.

Instalacion del software SoMove

Mediante los pasos siguientes se describe cémo instalar el software SoMove:
1. Descomprima el archivo descargado SoMove FDT.

2. La carpeta contendra un archivo .exe denominado SoMove _VX.Y.Z (donde
X.Y.Z corresponde al numero de version) y una nota de la version.

3. Haga doble clic en SoMove _VX.Y.Z para iniciar la instalacion.

4. En el cuadro de didlogo Choose Setup Language, seleccione el idioma de
instalacion.

5. Seleccione OK.

6. En el cuadro de dialogo Welcome to the Installation Wizard for SoMove,
seleccione Next.

7. Siaparece un cuadro de dialogo Install Shield Wizard que le indica que
debe instalar el controlador Modbus, seleccione Install.

Resultado: El controlador Modbus se instala automaticamente.
8. En el cuadro de dialogo Readme and Release Notes, seleccione Next.
9. En el cuadro de dialogo License Agreement:
a. Lea atentamente el contrato de licencia.
b. Seleccione la opcion | accept the terms in the license agreement.
c. Seleccione Next.
10.En el cuadro de dialogo Customer Information:
a. Introduzca la siguiente informacion en los campos correspondientes:
* First name
* Last name
+ Company name
b. Seleccione Next.
11. En el cuadro de didlogo Destination Folder:

a. Sies necesario, modifique la carpeta de destino del software SoMove
seleccionando la opcion Change.

b. Seleccione Next.
12.En el cuadro de didlogo Shortcuts:

a. Sidesea crear un acceso directo en el escritorio o en la barra de inicio
rapido, seleccione las opciones correspondientes.

b. Seleccione Next.
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TeSys Tera Motor Management System Instalacién de SoMove

13.En el cuadro de dialogo Ready to Install the Program, seleccione Install.

Resultado: Los componentes del software SoMove se instalan
automaticamente con:

* Labiblioteca DTM de comunicaciones Modbus que contiene el protocolo
de comunicacion.

+ Bibliotecas DTM que contienen catalogos diferentes.
» Software SoMove
14.En el cuadro de didlogo Installation Wizard Completed, seleccione Finish.
Resultado: El software SoMove se instala en su PC.
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Instalacion de la biblioteca DTM de TeSys Tera TeSys Tera Motor Management System

Instalacion de la biblioteca DTM de TeSys Tera

Descripcion general

El software SoMove incluye un DTM especifico para el TeSys Tera system. La
TeSys Tera DTM Library debe instalarse después de instalar el software SoMove.

Descarga de la biblioteca DTM de TeSys Tera

La TeSys Tera DTM Library puede descargarse del sitio web de Schneider
Electric (www.se.com).

Introduzca TeSys Tera DTM Library en el campo Search para acceder a la
pagina de descargas.

NOTA: Para poder instalar o desinstalar el software en el PC, debera contar
con derechos de administrador.

Instalacion de la biblioteca DTM de TeSys Tera

Mediante los pasos siguientes se describe la instalacion de la TeSys Tera DTM
Library:

1.
2.

Descomprima el archivo descargado TeSysTeraDTMLibrary.

La carpeta contendra un archivo exe Schneider_Electric_TeSys Tera DTM_
Library V.X.Y.Z (donde X.Y.Z corresponde al nimero de version) y las notas
de la version TeSysTeraDTMLibrary_vx.y.z_ReleaseNotes (donde x.y.z
corresponde al nimero de version).

Haga doble clic en Schneider_Electric_TeSys Tera_ DTM_Library V.X.Y.Z
para iniciar la instalacion.

En el cuadro de dialogo Choose Setup Language, seleccione el idioma de
instalacion y, a continuacion, OK.

En el cuadro de dialogo Welcome to the Installation Wizard for Schneider
Electric TeSys Tera DTM Library, seleccione Next.

6. En el cuadro de diadlogo Readme and Release Notes, seleccione Next.

En el cuadro de didlogo License Agreement:
* Lea detenidamente el contrato de licencia.
» Seleccione | accept the terms en la opcion del acuerdo de licencia.
+ Seleccione Next.
En el cuadro de didlogo Customer Information:
* Introduzca la siguiente informacion en los campos correspondientes:
> Nombre
o Apellidos
o Nombre de la empresa
+ Seleccione Next.
En el cuadro de dialogo Destination Folder:

+ Sies necesario, seleccione la opcién Change para modificar la carpeta
de destino de la TeSys Tera DTM Library.

« Seleccione Next.

10.En el cuadro de didlogo Ready to Install the Program, seleccione Install.

DOCA0275ES-01
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11. En el cuadro de dialogo Installation Wizard Completed, seleccione Finish.
Resultado: La TeSys Tera DTM Library se instala en su PC.
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Conexion de la LTMT Main Unit al PC TeSys Tera Motor Management System

Conexion de la LTMT Main Unit al PC

La LTMT main unit se puede conectar al PC que ejecuta el software SoMove de
las siguientes maneras:

» Conecte el puerto USB del PC que ejecuta el software SoMove al RJ45 en el
LTMTCUF control operator unit utilizando el cable USB/RJ45 para la
configuracion y actualizacién del firmware (recomendado).

* Conecte el puerto USB del PC que ejecuta el software SoMove al HMI del
LTMT main unit utilizando el cable USB/RJ45 para la configuracién y la
actualizacion del firmware.

» Conectando el puerto USB del PC que ejecuta el software SoMove con el
puerto del bus de campo para la configuracion.

A Puerto del médulo de expansion (EXP)

Puerto HMI (HMI)

Para obtener mas informacidn sobre cdmo configurar los distintos protocolos de
comunicacion y establecer la conexion entre TeSys Tera system y DTM library,
consulte la seccion Conexion de la SoMoveAyuda en linea.

Para obtener mas informacién sobre cémo conectar el PC al TeSys Tera system
con la LTMTCUF control operator unit, consulte TeSys Tera Motor Management
System LTMTCUF Control Operator Unit User Guide — DOCAQ0233EN.
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TeSys Tera Motor Management System

Solucién de problemas

Solucién de problemas

Problema

Causa

Solucién

TeSys Tera DTM Library no aparece en la
ventana Catalog del software SoMove
v2.10.x y posterior.

El software SoMove no se ha registrado
antes de aplicar el DTM.

Registre el software SoMove.

1. Allanzar el software SoMove, se le
aparecera al usuario el siguiente
mensaje de consulta:

Quedan x dias para que caduque la
version de demostracion. ;Desea
registrarse ahora?

2. Seleccione Si para confirmar el registro
y siga las instrucciones.

NOTA: El registro del software SoMove
es gratuito.

Windows no ha registrado los archivos .dll.

Use la ventana del simbolo del sistema para
registrar el archivo .dll necesario para la
TeSys Tera DTM Library.

1. Inicie la ventana del simbolo del
sistema como administrador e
introduzca el siguiente comando:

cd C:\Windows\Microsoft.NET
\Framework\v2.0.50727

2. Introduzca el siguiente comando:

RegAsm.exe /codebase "C:\Program
Files (x86)\Common Files\Schneider
Electric Shared\Schneider Electric
TeSys Tera DTM Library
\TeSysTerraDtm.Kernel.dll

Resultado: Una vez realizado
correctamente el registro, se mostrara
un mensaje.

3. Inicie el software SoMove. Se mostrara
la pantalla Actualizacion de catalogo
con una barra de progreso.

Resultado: Una vez finalizada la
actualizacion del catalogo, la TeSys
Tera DTM Library estara disponible en
la ventana Catalogo.

22
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Interfaz de usuario
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TeSys Tera Motor Management System Lanzamiento de la biblioteca DTM de TeSys Tera

Lanzamiento de la biblioteca DTM de TeSys Tera

Lanzamiento de SoMove

Para poder crear una instancia de la TeSys Tera DTM Library, deberd iniciar

primero el software SoMove.
Para obtener mas informacion sobre como iniciar el software SoMove, consulte la

Ayuda en linea de SoMove.

Creacion de una instancia del DTM de TeSys Tera

Mediante el procedimiento siguiente se describe como crear una instancia de la
TeSys Tera DTM Library:
1. Abra el software SoMove.
Resultado: Se muestra la siguiente ventana.

2. Seleccione OK para actualizar el catalogo.

NOTA: La ventana Catalog aparece por primera vez al instalar la TeSys
Tera DTM Library e iniciar el software SoMove.
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Lanzamiento de la biblioteca DTM de TeSys Tera TeSys Tera Motor Management System

3. Seleccione Create a Project OFF-line.
Resultado: Se muestra la ventana Select a Device.

Select a Device

- Starters
LB

TeSys Tera

‘[] ,
Update Select Communication Modbus Serial v Next Cancel Help

4. Seleccione TeSys Tera, y seleccione la comunicacion requerida utilizando la
lista desplegable situada junto a Select Communication. Haga clic en Next.

Resultado: Se abre el area de trabajo del TeSys Tera system.

NOTA:
» Si el dispositivo no aparece, consulte Solucién de problemas, pagina
22.

* Cuando se selecciona la comunicacion como Modbus TCP, solo las
variantes EtherNet/IP de la LTMT main unit estan disponibles para la
configuracion.

DOCA0275ES-01
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TeSys Tera Motor Management System Lanzamiento de la biblioteca DTM de TeSys Tera

Conexion del dispositivo a la red

Con esta accion se recupera la configuracion del dispositivo conectado. El
software SoMove permanece conectado a este dispositivo durante la sesion.

Modbus en serie

El siguiente procedimiento describe cdmo conectarse a un dispositivo bajo
comunicacion Modbus Serial :

1. Abra el software SoMove.
2. Conecte al dispositivo de una de las siguientes maneras:
+ En la pagina de inicio, seleccione Edit Connection/Scan.

 Enlabarra de herramientas, seleccione el icono .

« Enlabarra de menus, seleccione Communication > Edit Connection/
Scan.

Resultado: Aparece la ventana Scan results.

Scan results X

; Modbus Modbus Remote

Device Information:-

Device:
Device Type:
Product reference

DTM version

Protocol Modbus Serial
COM Port COoM3
Address Ass

e

3. En el cuadro de didlogo Scan results, seleccione Modbus Serial.
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Lanzamiento de la biblioteca DTM de TeSys Tera

TeSys Tera Motor Management System

4. Seleccione el icono &,

Resultado: Aparece la ventana Advanced Settings.

| Advanced Settings

: Corfiguration Rurtime AddressTable Scan
I Connection-Type
Serial Line
COM Port
Link parameters
(O Auto-Adaptation
Parity Stop Bits
(O None © 1Bt
O 0dd O 2Bits
© Even
Global
Timeout : 3000
Retry : 0
“[» Disconnected J Data-set

COM51

Default

Baud Rate
19200

Mode
© RTU (8 Bts)
) ASCII (7 Bis)

OK Cancel Apply Help

NOTA: Los ajustes de fabrica del dispositivo son los siguientes
(aplicables al puerto HMI o Modbus RTU):

+ Parity: Par
» Stop Bits: 1 bit
* Baud rate: 19.200

5. En laficha Configuration, introduzca los valores de configuracién
necesarios para el tipo de conexion serie Modbus.

NOTA: Si los valores de parametros predeterminados no estan
disponibles, seleccione la casilla de verificacion Auto-Adaptation para

descubrir el dispositivo.

Para obtener mas informacioén sobre los valores de configuracion, consulte la
seccién Conexion de la Ayuda en linea de SoMove.

DOCA0275ES-01
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TeSys Tera Motor Management System Lanzamiento de la biblioteca DTM de TeSys Tera

6. Seleccione la ficha Scan.
Resultado: Aparece la ficha Scan de la ventana Advanced Settings.

|
: Corfiguration Runtime AddressTable Scan
| ~ Scan Mode

f () Monopoint @ Multipoint

Connection Type

f ) Single
() Range
[« I

QK Cancel Apply Help

<+ Disconnected | | [ Data-set | | | | | |

NOTA: Solo Multipoint Scan Mode es compatible con la conexién
Modbus.

7. Seleccione el Scan Mode y el Connection Type.

Para obtener mas informacion, consulte la seccion Conexién de la Ayuda en
linea de SoMove.

8. Seleccione OK.
Resultado: Las modificaciones se guardan y la ventana Advanced Settings
se cierra. Los valores nuevos se aplicaran en la siguiente exploracion.

NOTA: Si selecciona Cancel, la ventana Advanced Settings se cerrara
sin cambios y se aplicaran los valores predeterminados en la siguiente
exploracion.

9. Seleccione Scan devices.
Resultado: Se muestran todos los dispositivos de la red con conectividad
serie Modbus.

10. Seleccione el TeSys Tera system adecuado y, a continuacién, Connect.
11. Haga clic con el bot6n derecho en el dispositivo.
Resultado: Aparece la ventana Scan results.

Scan results i

Modbus Modbus Modbus Remote

Device Information:

“ Device TeSys Tera
| Device Type TeSysTera
cate Device Product reference  LTMTMFM

TeSys Ti
1

Identify Device DTM version

Open in new Window
DTh
Protocol Modbus Serial
COM Port COMm9
Address S5

Scandevices QY Last Scan fpply | | Comeat | [ Close
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Lanzamiento de la biblioteca DTM de TeSys Tera TeSys Tera Motor Management System

12. Seleccione Identify Device.

Aparece la ventana ldentify Information. La ventana muestra los detalles
del dispositivo conectado.

Identify information
Main Unit
FW Version

Reference : LTMTEBD

Network Port Protocol

CT Sensor Unit

FW Version

Reference : LTMTCTV3T
Current Range :03-3A
Veltage Range : 60 - 690V
Expansion Modules

Device Type Reference Version

Modulel LTMTAN21

Module2 LTMTIN42BD

Module3 LTMTAN21

Maduled | TRMTINAZRD

13. Seleccione el dispositivo identificado para la conexién y, a continuacion,
Connect.

14. Aparecera el mensaje de peligro que se muestra a continuacion. Compruebe
si se cumplen todos los requisitos segun el mensaje de seguridad.
Seleccione la casilla de verificacion y haga clic en OK.

A DANGER

UNINTENDED EQUIPMENT OPERATION

TeSys Tera may perform unexpected movements because of incorrect wiring, incorrect
settings, incorrect data or other errors.

* Only appropriately trained persons who are familiar with and understand the content of all
perinent product documentation and who are received safety training to recognize and avoid
hazards involved are authorized to work on and with this drive system.

* Only use this software for setup and commissioning tasks and to display status information.

« Verify that other applications on your computer such as, but not limited to, screen-savers,
cannot interfere with the proper operation of this software.

« Verify that an integrated and functioning emergency stop push-button is within reach.

« Verify that all parameter settings are suitable for the application.

* Do not operate the product with unknown and unsuitable settings or data.

«The user must ensure guards are in place so that unintended operation will not cause injury
to personnel or damage to equipment.

Failure to follow these instructions will result in death or serious injury .

] I have read and fully understood these instructions and all pertinent product documentation.

OK Cancel

Resultado: El TeSys Tera system se conecta con el PC.
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Modbus TCP

NOTA:

» Verifique la conexién del cable entre el dispositivo y el PC.
» Verifique que el dispositivo esté conectado a la fuente de alimentacion.

» Seleccione Advanced Setting para verificar que los parametros de
conexion estan correctamente definidos.

El siguiente procedimiento describe cémo conectarse a un dispositivo bajo
Modbus TCP:

1. Abra el software SoMove.
2. Conecte al dispositivo de una de las siguientes maneras:

+ Enla pagina de inicio, seleccione Edit Connection/Scan.

« En la barra de herramientas, seleccione el icono .

* Enlabarra de menus, seleccione Communication > Edit Connection/
Scan.

Resultado: Aparece la ventana Scan results.

rScan results X |

Modbus | Modbus Modbus Remote

ormation
* Device:
Device Type:
| Product reference

DTM version

Protocol MBTCP
COM Port
Address 127.001

Sean devices (- Last Scan ‘ Apply Close

En el cuadro de dialogo Scan Results, seleccione Modbus TCP.

. Seleccione el icono @

Resultado: Aparece la ventana Advanced Settings.

Advanced Settings |

ModbusTCP Scan Settings

55

Target Address 127 0 0 1

Scan Type
O Single
O Range

L« .Y

More Help OK Cancel

En la ventana Advanced Settings, introduzca la Target Address y
seleccione el Scan Type requerido.

Para obtener mas informacion, consulte la SoMoveAyuda en linea.

30
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6. Seleccione OK.

Resultado: Las modificaciones se guardan y la ventana Advanced Settings
se cierra. Los valores nuevos se aplicaran en la siguiente exploracion.

NOTA: Si selecciona Cancel, la ventana Advanced Settings se cerrara

sin cambios y se aplicaran los valores predeterminados en la siguiente
exploracion.

7. Seleccione Scan devices.

Resultado: Muestra todos los dispositivos de la red con conectividad TCP
Modbus.

8. Seleccione el TeSys Tera system adecuado y, a continuacion, Connect.
9. Haga clic con el botén derecho en el dispositivo.

Scan results X

Modbus Modbus Modbus Remote

ice Information:-

Device: TeSys Tera

Device Type: TeSysTera
Product reference  LTMTEBD
Identify Device

DTM version
Open in new Window

Protocol MBTCP
COM Port
Address 169.254.1.150

‘Soandmoes %‘ Last Sean Apply H Connect ]| Close ]

10. Seleccione Identify Device.

Aparece la ventana Identify Information. La ventana muestra los detalles
del dispositivo conectado.

Identify information *
Main Unit
FW Version :
Reference s LTMTEED

Network Port Protocol

CT Sensor Unit

FW Version

Reference : LTMTCTV3T
Current Range :03-3A
Veltage Range : 60 - 690V

Expansion Modules

Device Type Reference Version
Modulel LTMTAN21

Module2 LTMTIN4ZBD

Module3 LTMTANZ1

Maduled | TRMTINAIRD -

11. Seleccione el dispositivo identificado para la conexién y, a continuacion,
Connect.
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Lanzamiento de la biblioteca DTM de TeSys Tera

12. Aparecera el mensaje de peligro que se muestra a continuacion. Compruebe
si se cumplen todos los requisitos segun el mensaje de seguridad.
Seleccione la casilla de verificacion y haga clic en OK.

A DANGER

UNINTENDED EQUIPMENT OPERATION

TeSys Tera may perform unexpected movements because of incorrect wiring, incorrect
settings, incorrect data or other errors.

Failure to follow these instructions will result in death or serious injury .

[CJ I'have read and fully understood these instructions and all pertinent product documentation.

+ Only appropriately trained persons who are familiar with and understand the content of all
pertinent product documentation and who are received safety training to recognize and avoid
hazards involved are authorized to work on and with this drive system.

+ Only use this software for setup and commissioning tasks and to display status information.

+ Verify that other applications on your computer such as, but not limited to, screen-savers,
cannot interfere with the proper operation of this software.

+ Verify that an integrated and functioning emergency stop push-button is within reach.

= Verify that all parameter settings are suitable for the application.

+ Do not operate the product with unknown and unsuitable settings or data.

+ The user must ensure guards are in place so that unintended operation will not cause injury
to personnel or damage to equipment.

OK Cancel

Resultado: El TeSys Tera system se conecta con el PC.

NOTA:

Verifique la conexion del cable entre el dispositivo y el PC.
Verifique que el dispositivo esté conectado a la fuente de alimentacion.

Seleccione Advanced Setting para verificar que los parametros de
conexion estan correctamente definidos.

32
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Descripcion de la interfaz de usuario

Bl Sobiove 21000 - UnttedProecpoc
e Ven Gt O Tods b
CDB 2P RBOLIEHIS

8o Axs © omos @ oms

MyOevice  PammetersList MyDashooad  Settings Dagnostics  Montoring  StrtCuve  Customlogc  FBDGgam  LogicSmuiator

5 Geneal Seting

PEOO® ®
El espacio de trabajo se divide en las zonas siguientes:

Barra de menus
Barra de herramientas
Status bar

Barra de seleccion de fichas

m o O W >

Zona de ficha (el contenido depende de la ficha seleccionada)
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Barra de menus

Descripcion

La barra de menus forma parte del software SoMove. A continuacién aparece
representada la barra de menus, que se encuentra en la parte superior del
espacio de trabajo:

File View Communicaton Device Tools Help
A -
G0 B RS HDPERLH S
La barra de menus permite acceder a las funciones de usuario a través de menus
o iconos.

En una barra de menus, los comandos en gris significa que no estan disponibles.

NOTA: Algunas opciones del software SoMove no se aplican a la TeSys Tera
DTM Library. Los detalles de los comandos no disponibles no se muestran en
la tabla descriptiva. Para obtener mas informacion acerca de las opciones
disponibles en el software SoMove, consulte la Ayuda en linea de SoMove.

Menu File

Para acceder al menu File, haga clic en File en la barra de menus.

@ SoMove 2.9 - Untitled Project.psx*

File | View Communicaton Device Tools Help

O new. culN b |y % 0= e

|5 open Ctrl+0
Recent Project » |not connected |
Close Project

I Device Conversion M My Dash
Import / Export >

E] save Ctrl+s

& savess... F12

Page Setup...
Print Settings

@ Print Preview

& Print... Ctrl+p

Compare Configurations

Export >

@ Project Properties
Attachments »

CI Go to Start Page

Exit Alt+F4

34 DOCA0275ES-01



Barra de menus

TeSys Tera Motor Management System

Menu View

Comando Descripcion
New... Crea un nuevo proyecto.
Open Abre un proyecto guardado en el PC.

Recent Project

Abre el proyecto abierto mas recientemente.

Close Project

Cierra el proyecto actual, preguntando antes si desea guardarlo.

Save Permite guardar las modificaciones realizadas en un proyecto
existente.

Save As Guarda un proyecto abierto con otro nombre o en una nueva
ubicacion.

Project Properties Muestra las propiedades del proyecto abierto.

Go To Start Page Muestra la pagina de inicio.

Exit Sale del software SoMove.

Para acceder al menu View, haga clic en View en la barra de menus.

File | View | Communicaton Device Tools Help
) | Toolbars 3 m Main e
Status bar

Comando Descripcion

Barras de herramientas > Muestra u oculta la barra de herramientas principal.
Principal

Status bar Muestra u oculta la barra de estado.

Menu Communication

Para acceder al menti Communication, haga clic en Communication en la barra
de menus.

File  View

albs

Device Tools Help
Identify Device

Communication

v

=

Connect to Device
Disconnect from Device
Load From Device

Store to Device

R W

Store to Device and Compare

Main Unit Load from Device and Compare

Edit Connection / Scan

¥ P
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Barra de menus

Comando

Descripcion

Identify Device

Muestra la siguiente informacién acerca del dispositivo conectado:
» Referencia del dispositivo
» Fabricante
» Version de firmware

Connect to Device

Recupera la configuracién del dispositivo conectado, el cual
permanece conectado durante toda la sesion.

Disconnect from Device

Se desconecta del dispositivo conectado.

Load From Device

Recupera la configuracion del dispositivo conectado.

NOTA: Mientras se realiza esta operacion, asegurese de que
DTM library no se desconecta del dispositivo para evitar la
pérdida de comunicacion.

Store to Device

Transfiere el archivo de configuracién de un proyecto existente
guardado en el PC al dispositivo conectado.

NOTA: Esta operacion tardara un minuto en descargar la
configuracion.

Load from Device and
Compare

Recupera la configuracion del dispositivo conectado y la compara con
la configuracién del proyecto abierta actualmente.

Edit Connection / Scan

Muestra los parametros de conexion y realiza una prueba de
conexion.

Menu Device

Para acceder al menu Device, haga clic en Device en la barra de menus.

- Device | Tools Help

& Select printable data

Control Panel

Self Test
Maintenance
Custom Logic
FB Diagram
Clear

Customize Units

~ ¥ Refresh to read the data from device to PC

Comando

Descripcion

Select printable data

Permite seleccionar los datos necesarios para la impresion.

Refresh to read the data
from device to PC

Actualiza todos los parametros de la ficha de lista de parametros.

Control Panel

Muestra u oculta el panel de control.

Auto test

NOTA: Auto test solo
esta disponible en
modo online.

Le permite realizar una autoprueba.

* Comando de auto test
(con disparo)

Permite iniciar una prueba de diagnostico del dispositivo con disparo.

» Comando de auto test
(sin disparo)

Permite iniciar una prueba de diagnostico del dispositivo sin disparo.

Mantenimiento

Proporciona acceso a herramientas de mantenimiento de
dispositivos.
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Comando

Descripcion

* Actualizacién del
firmware

¢ Actualizar fechay
hora

NOTA: El
comando

«Actualizar fecha
y hora» solo esta

disponible
cuando el LTMT
main unit esta
conectado a

través del puerto

en serie para la
variante
Ethernet.

Acceso al comando de actualizacién del firmware.

* Le permite configurar la fecha y la hora. Hay disponibles las
siguientes opciones:

o Sistema
o Personalizado

NOTA: Si se cambia la zona horaria del sistema mientras
SoMove se estéa ejecutando, reinicie SoMove para aplicar la
zona horaria actualizada del PC.

Custom Logic

* New Custom Logic
*  Open Custom Logic

« Save Custom Logic

» SaveAs Custom Logic

* Close Custom Logic

* Compile Custom
Logic

Proporciona acceso al custom logic editor de programas
personalizados en lenguaje de légica personalizada.

« Abre un nuevo archivo de programa de logica personalizada.

+ Abre un archivo de programa de l6gica personalizada existente.
» Guarda el archivo del programa de custom logic como un *.If.

» Guarda el archivo del programa de custom logic en una
ubicacion diferente con un nuevo nombre de archivo.

+ Cierra el archivo de programa de légica personalizada,
preguntando antes si desea guardarlo.

+ Valida el cadigo escrito en el programa de légica personalizada
con respecto a los estandares.

FB Diagram

* New FB Diagram
* Open FB Diagram

» Save FB Diagram As

» Compile FB Diagram
to Custom Logic

*  FBD Editor
* View
« Tools

Proporciona acceso al custom logic editor de programas
personalizados en lenguaje de diagrama de blogues de funciones
(FBD).

» Creaun nuevo FB Diagram.

» Abre cualquier archivo FB Diagram existente.

» Guarda el archivo del FB Diagram como un archivo *.gef en una
ubicacion diferente con un nuevo nombre de archivo.

+ Compila el diagrama de bloques de funciones y lo convierte en
|6gica personalizada.

* Le permite editar un FB Diagram.

+ Permite ver el diagrama de bloques de funciones con varias
opciones de visualizacion disponibles. Para obtener mas
informacién, consulte Opciones de visualizacion del editor FBD,
pagina 194.

* Muestra herramientas para cambiar los enlaces o renumerar los
bloques de funciones.

Clear > Clear Thermal
Memory

NOTA: Clear Thermal

Memory solo esta
disponible en modo
enline.

Permite restablecer los datos térmicos almacenados en la memoria
del dispositivo.

Customize Units

Permite configurar las siguientes unidades de visualizacion:
» Temperature (Celsius o Fahrenheit)
» Potencia del motor (KW o CV)

DOCA0275ES-01

37



TeSys Tera Motor Management System

Barra de menus

Menu Tools

Menu Help

Para acceder al menu Tools, haga clic en Tools en la barra de menus.

File View Communicaton Device | Tools | Help

D B RRS

Language... >

B < J_o)(. B device not

External Tools...

Preferences
Comandos del menu Descripcion
Tools
Language Modifica el idioma de visualizacién del SoMove software.
NOTA: El TeSys Tera DTM Library solo admite el idioma inglés.

Para acceder al menu Help, haga clic en Help en la barra de menus.

P -

File View Communicaton Device Tools

DS B RS 6D
B J_.)(. B device not conneg

@ SoMove Help

Update Software
TeSys Tera Help [English]

About SoMove
Comando Descripcion
SoMove Help Muestra la Ayuda en linea de SoMove.
Update Software Actualiza el software SoMove a la versién mas reciente.
TeSys Tera Ayuda Abre la TeSys Tera DTM Ayuda en linea.
[Espafiol]
About SoMove Muestra informacion general acerca del software SoMove.
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Barra de herramientas

Descripcioén

La barra de herramientas, situada en la parte superior del espacio de trabajo justo
debajo de la barra de menus, es especifica de la TeSys Tera DTM Library:

o- uniitied Projectpsx*
Fie [ew Communkaton Devie Toos Heb

De E® 8RS LPEHIS
| W) < @ device not comnected |

0Tiips  ® 0Alarms.

MyDevice  ParametersList My Dashboard  Diagnostics Monitoring StatCuve  Customlogic  FBDiagram  Logic Simuiator

Main Unit Main Unit CT Sensor Module Configured Bill of

lametsg ST | |Dee e Name Tzg Refrance

Nome Tag ain Ut MANUNT amiE
Reference: LTMTCTV2ST v Main Unit CT Sensor Mod... | MAINUNITCT LTMTCTV2

Reference e - [ MODULE Tmae

Modue2 woDuLE? (amnze

T Madied MODULES e

CT Sensor Catle - nTsRc

[ ] ExomsionModueCabie |- TTsRAC

CT Sensor Cable:  LTMTORI105

Expansion Module

®
[ E——— [ E——— [E———
<p Disconne cted 0 ata set. Modbus TCP:169.254.1.142 | Project Loaded.
A Panel de control
B Refresh
C Area de datos de sincronizacion
D

Area de visualizacién del recuento de disparos y alarmas

Panel de control

Para acceder al Control Panel, seleccione &} en la barra de herramientas.

El Control Panel aparece en la parte inferior de la ventana.

I Somcve 2.10.00 - Uniitied Projectome
He Vew Commmcaton Oewe [Todk] Heb

CDPEP RBS LPENRIL
H I o< B device notconnectes © Ofips  § OAlarms

MyDevice  PammetersList MyDasnboard  Seftngs Diagnostics Montoring StatCuve  Customlogic ~ FBDagam  Logic Simulator

» C:ﬂurl Setting « [
[ Name Plate | e
Deice Cocbguration

Dascapton Cument Vale | Defaun Vae Min Valoe Max Value Address
Systen Satting Homnal Powar Jo.1kw | Jo1rw 0.1 KW E’_skw Tasm1
% Starter Function Settng Load Type [Motor | [motor I 14120
% Protection Setting Number of Phases [Theee Prase 1 [Three Phase | B A i)
# Communation Setting

User Map

Modéled Parameters

" Cancel

Motor Status Motor Comnands Mode Status Motoe Stop Cause Tip Time o Cool e
et Command
*D Discormected U pota set Project Loaded

En el Control Panel se muestran los siguientes parametros:
» Estado del dispositivo
+ Estado del motor
+ Estado del modo
» Causa de la parada del motor
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+ Estado del disparo

+ Tiempo de enfriamiento cuando el motor esta parado o disparado
El Control Panel permite realizar las siguientes acciones:

» Proporcionar comandos del motor (Arranque/Parada)

+ Restablecimiento de disparo

» Comando de borrado

+ Comando de restablecimiento

Refresh

La opcién €2 de la barra de herramientas actualiza todos los parametros de la
ficha Parameter List.

Area de datos de sincronizacién

El area de datos de sincronizacion muestra el estado de sincronizacion de los
datos entre la LTMT main unity el PC.

Cuando la LTMT main unit estd en modo conectado, los datos mostrados se
sincronizan automaticamente.

Modo Icono Descripcion

Disconnected La LTMT main unit no esta sincronizada con el PC:

_ « Las cabeceras de las listas de parametros y el area de
! oo B device not connected datos de sincronizacion se muestran en azul.

* Los parametros no se leen en tiempo real desde la
LTMT main unit.

« Se pueden modificar todos los ajustes como en el
modo de configuracion.

« Usted debe ejecutar la operacion Store to Device
para escribir la configuracién en el dispositivo. Para
guardar esta configuracion, debe guardar el proyecto.

Connected La LTMT main unit esta sincronizada con el PC:

. -— . device synchronized s » Las cabeceras de las listas de parametros y el area de
= datos de sincronizacién se muestran en naranja.

* Los parametros mostrados se leen en tiempo real
desde la LTMT main unit

* Los parametros modificados se escriben en el
dispositivo previa confirmacion.

Indicador de recuento de disparos y alarmas

Esta area muestra el niumero total de disparos y alarmas en el proyecto.

© 0Trips ! 0Alarms
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Barra de estado

Objetivo

En la barra de estado, situada en la parte inferior del espacio de trabajo, se
muestra el estado actual de la LTMT main unit, asi como informacion relacionada
con el software SoMove. Para obtener mas informacién sobre la barra de estado,
consulte la Ayuda en linea de SoMove.

Descripcidén

ey R

MyDevice ~ Parameters List My Dashboard ‘Settings Diagnostics. Monitoring ‘Stant Curve: Custom Logic. FBDiagram  Logic Simulator

Q) Oowmser @oeverox Vocbus Sz 1| ot onded

Estado de la conexion
Fuente de datos

Zona especifica para mensajes

o o w >

Estado del proyecto

Estado de la conexion

El Connection Status indica el modo de conexién entre el LTMT main unit y el

PC:
Modo Icono Descripcion
Disconnected La LTMT main unit no esta conectada al
- PC.
D Disconnected
Disturbed Se ha perdido la conexion entre la
LTMT main unity el PC.
88 pisturbed!
Connected La LTMT main unit esta conectada al
PC.
nConnected

DOCAO0275ES-01 41



TeSys Tera Motor Management System Barra de estado

Fuente de datos

La fuente de datos indica el modo actual de los datos. En las siguientes tablas se
describen los modos de la fuente de datos:

Modo Icono Descripcion

Data set Los valores de parametros del conjunto de datos se
|J pueden modificar en el modo conectado.

Data set or El dispositivo esta protegido en modo conectado.

device locked

Device El conjunto de datos del dispositivo contiene informacion.

b
9

Device/Data set Todos los valores de los pardmetros estan almacenados
A en ambas fuentes de datos.
rJ

Zona especifica para mensajes

En funcién del bus de campo que se use para comunicarse con el dispositivo, en
la zona especifica para mensajes se muestra la direccion IP o la direccién del
dispositivo, los detalles del puerto COM, etc.

Estado del proyecto

El estado del proyecto del software SoMove puede ser:
+ Project Loaded: El proyecto se muestra en el espacio de trabajo.
* No Project Open: El espacio de trabajo del proyecto esta vacio.
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Zona de fichas

Descripcién general

En la siguiente tabla se enumeran las diferentes fichas disponibles.

Nombre de la ficha Descripcion

My Device Muestra los médulos y las caracteristicas del dispositivo.

Parameters list Muestra los parametros configurables de todos los médulos del
dispositivo.

Settings Muestra los ajustes configurables Modbus TCP y EtherNet/IP del

NOTA: La pestafa LTMT main unit.

Settings solo esta
disponible cuando la
variante Ethernet de la
LTMT main unit esta
seleccionada en la
pestafia My Device

My Dashboard Muestra los parametros configurables y de estado de todos los
modulos del dispositivo, que se pueden personalizar segun el
requisito.

Diagnostic Muestra datos sobre el estado del diagndstico.

Monitoring Muestra los datos de supervision de los moédulos del dispositivo.

Start Curve Muestra las caracteristicas de arranque del motor en un formato
grafico.

Custom Logic Proporciona acceso al custom logic editor de programas

personalizados en lenguaje de logica personalizada.

FB Diagram Da acceso al custom logic editor de programas personalizados en
lenguaje FBD.

Logic Simulator Proporciona acceso al logic simulator de programas
personalizados en lenguaje de légica personalizada.

Descripcidén

En la ventana muestra la informaciéon comun de estas fichas:

‘SoMaove 2.10.0.0 - Untitied Projectpsx* = o x
o e

CGDB B8P RBBLPEXRLS

2 I < W device not connected © oTips @ OAarms.
MyDevice  Parameters List My Dashboard Settings Diagnostics Monitoring StatCuve  Customlogic ~ FBDiagram  Logic Simulator
. n saa| Ay
Descrption Curent Valve Default Value | Min Value | Max Vabe ‘Address
Nomina Frequency Jsoke |/ Juae2
Phase Rotaton L3 L2 1 a3
e
Phase CT Primary [1Amp 1Amp 1Amp 1000Amp 4452
Phase CT Secondary TAmp 1Amp 1Amp 1 Amp sy
FullLoad Curent 25 Amp 25Am 25Am __ [25Am Jusss
[Phase CT Secondary Passes 1 1 1 10 [as68
[Votage Nominal 415V 415V oV lesov | Jsss1
2 Enatie Enatle 1 Jaast
Enabie. | [Enable ¥ i laam3
ypass nerocks Duing Test o D 1 I e

Oostaset proect{osded

® ©

A Vista de arbol

B Funcion de busqueda
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C Area de visualizacién

D Botones para expandir y contraer

Vista de arbol

La vista de arbol se compone de los grupos de parametros divididos como
elementos y subelementos. Seleccione un elemento o un subelemento del arbol
para mostrar el parametro en el area de visualizacion.

Funcion de busqueda

En los pasos siguientes se describe como buscar un texto especifico en la tabla
que se muestra:

1. En el primer campo de la barra de busqueda, introduzca los caracteres que
desea buscar (parte de la palabra, cédigo o unidad).

2. Enlalista desplegable, seleccione la columna en la que desea buscar.

Si selecciona la opcidn All, la busqueda se realizara en todas las columnas
de la tabla.

3. Seleccione Search:
+ El primer texto coincidente que se encuentra aparece resaltado.
» Para buscar otras instancias, seleccione Search.

» Sino se encuentra texto coincidente, el color de los caracteres del
campo de busqueda se vuelve rojo.

Area de visualizacién en la vista de cuadricula

81 Sobone 21000 - Unte Prjectp - o x
Fe Ven Comnctn O Toss e

DB EP RS LPERLS
@ < W) 9 W device not connected © 0Tps ® OAams

MyDevice  PammetersList MyDashboars  Sefings Dagnostics  Monforing  StatCuve  Customlogic  FBDagram  Logic Smulator

o Ssa

>
<

] Deserpion Gurenivae | | Doiastvas | nvaie | warvae e
1 Nominal Froquency S0z [ Jsorz T {T)
P\ Rotanon iz [z | I )

-
[Phase CT Primary 1 Amp 1 Amp 1 Amp. 1000Amp 4452
2=z CT Sacondary 1 Amp 1 Amp 1 Amp. 1 Amp. 5]

[Full Load Curent l25Amp [25Amp 25 Amp. 25 Amp. la466
[Phass CT Secondary Passes 1 1 a 0 uass

Cancel

[I— Oosser prowcttonted | ;.

A Cabecera de columna
B Grupo de parametros
C Parametros:
« Un parametro por fila con las propiedades del parametro mostradas en campos
diferentes.
* El contenido de las celdas blancas se puede modificar; las celdas grises son de solo
lectura.
D Icono de contraer o expandir: Para contraer o expandir un grupo de parametros, haga clic

en la flecha del grupo correspondiente.
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Ordenacién de parametros

Para ordenar los pardmetros segun los valores de una columna, haga clic en la
cabecera:

Accion Resultado Ejemplo de cabecera

Un solo clic * Los valores de los parametros se ordenan
en orden ascendente. Current Value A

* La cabecera aparece con una flecha que
apunta hacia arriba.

Doble clic * Los valores de los parametros se ordenan
en orden descendente. Current Value v

* La cabecera aparece con una flecha que
apunta hacia abajo.

Triple clic * Los parametros se muestran en el orden
inicial. Current Value

* La cabecera aparece segun la
representacion inicial.

Modificacion del orden de las columnas

En los pasos siguientes se describe como modificar el orden de las columnas en
el area de visualizacion:

1. Haga clic en la cabecera de la columna.
2. Arrastre la columna hasta la ubicacion deseada.

Boton para expandir y contraer

La vista del area de visualizacion se puede modificar mediante los siguientes
botones disponibles en la esquina superior derecha del area de visualizacion:

Boton Funcién Descripcion

Expandir todo Expande todos los grupos para mostrar todos los parametros.

v

Contraer todo Contrae todos los grupos del area de visualizacion.
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My Device

Informacién general

La pestafia My Device se utiliza para:
» Configurar el TeSys Tera system en modo desconectado.
* Mostrar las caracteristicas del TeSys Tera system en modo conectado.

Descripcion

En esta figura se presentan las diferentes secciones de la ficha My Device.

Main Unit
Médulo sensor CT de la unidad principal
Lista de materiales configurada

Discrepancia de referencia

A
B
C
D
E

La Main Unit muestra la informacién de la LTMT main unit configurada en el

Moddulos de expansion

Main Unit

TeSys Tera system.

Main Unit

me Tag MAINUMNIT

Reference LTMTEBD

are Version 0.000.067

Flield Bus Frotoco Ethernet/P
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En la seccién Main Unit estan disponibles las siguientes caracteristicas:

Caracteristicas Descripcion
Name Tag Introduzca el nombre de la LTMT main unit.
NOTA:

* El campo Name Tag no puede estar vacio.
« El campo Name Tag admite los siguientes caracteres:
o Alfabéticos: De la A a la Z (mayusculas)
o Numeros: 1a9
o Simbolos: _,/y—
* El campo Name Tag admite un maximo de 10 caracteres.

Reference Seleccione la referencia de la LTMT main unit.

NOTA: LTMTEFM se selecciona como referencia
predeterminada referencia LTMT main unit predeterminada.

Version del firmware Muestra la version del firmware de la LTMT main unit seleccionada.

NOTA: La versioén del firmware solo se muestra cuando el
dispositivo esta en linea.

Field Bus Protocol Muestra el protocolo de red utilizado por el LTMT main unit.
Las siguientes opciones estan disponibles para seleccionar las
variantes Ethernet dea LTMT main unit:

*  Modbus/TCP

» EtherNet/IP

NOTA: Si la referencia LTMT main unit configurada en el DTM library difiere
de la configuracion real del dispositivo, se mostrara un mensaje de errory no
se establecera la conexion.

Main Unit CT Sensor Module

La seccién Main Unit CT Sensor Module muestra la informacion del médulo
sensor CT de la unidad principal configurado en el TeSys Tera system.

NameTag:  [MAINUNITCT |
Reference: LTMTCTV25T v
Current Range |2A5 - 25A ]
ge Range:  [60-690V |
Firmware Version [ J
CT Sensor Cable: LTMTORJ105 v

En la seccién Main Unit CT Sensor Module estan disponibles las siguientes
caracteristicas:
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Caracteristicas Descripcion
Name Tag Escriba el nombre del Main Unit CT Sensor Module.
NOTA:

* Elcampo Name Tag no puede estar vacio.
* Elcampo Name Tag admite los siguientes caracteres:
o Alfabéticos: De la A a la Z (mayusculas)
> Numeros:1a9
> Simbolos: _,/y—
+ El campo Name Tag admite un maximo de 10 caracteres.

Reference Seleccione la referencia del Main Unit CT Sensor Module.

Current Range Muestra el rango de corriente del médulo sensor seleccionado.

Voltage Range Muestra el rango de tensién del moédulo sensor seleccionado.
NOTA: El rango de tensién se muestra solo para las variantes
de tension.

Firmware Version Muestra la version del firmware del médulo sensor CT de la unidad

principal seleccionado.

NOTA: La versién del firmware solo se muestra cuando el
dispositivo esta en linea.

CT Sensor Cable Seleccione el tipo de cable de sensor usado.

Expansion Module

La secciéon Expansion Module muestra la informacion de los médulos de
expansion configurados en el TeSys Tera system.

®

Name Tag MODULE1 Name Tag: MODULE2

Reference LTMTINA2FM - Reference:  LTMTIN42FM ~

L 1 L 1

Expansion Module Cable: LTMTORJ401 o Expansion Module Cable: LTMTOR.J401 ~

Add Expansion Module

En la seccién Expansion Module hay disponibles las siguientes caracteristicas:

Caracteristicas Descripcion
Name Tag Introduzca el nombre de la LTMT expansion module.
NOTA:

+ Elcampo Name Tag no puede estar vacio.
» El campo Name Tag admite los siguientes caracteres:
o Alfabéticos: De la A a la Z (mayusculas)
o Numeros:1a9
o Simbolos: _,/y—
* Elcampo Name Tag admite un maximo de 10 caracteres.

Reference Seleccione la referencia de la LTMT expansion module.

Firmware Version Muestra la version del firmware de la LTMT expansion module.

NOTA: La versién del firmware se muestra cuando el
dispositivo esta en linea.

Expansion Module Cable Seleccione la referencia del cable utilizado para conectar el LTMT
expansion module.

Seleccione la tarjeta Add Expansion Module para afiadir hasta cinco LTMT
expansion modules.

En la siguiente tabla se muestra el numero maximo de LTMT expansion modules
que se pueden afadir en el TeSys Tera system:
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Referencia de LTMT expansion modules

Numero maximo de unidades

LTMTIN42FM/LTMTIN42BD

5

LTMTAN21

2

Reference Mismatch

La seccion Reference Mismatch muestra la diferencia entre los dispositivos
configurados y los dispositivos identificados.

0 Reference Misn

Module

1atch

Main Unit CT Sensor Module

Expansion Madule - 1
Expansion Madule - 2
Expansion Maodule - 3
Expansion Module - 4
Expansion Madule - 5

Corfigured Reference Detected Reference
LTMTCTV25T

LTMTCTVAT
LTMTAN21
LTMTIN42BD
LTMTAN21
LTMTIN42BD
LTMTIN42BD

NOTA: La seccion Reference Mismatch solo se muestra en modo en linea.

Configured Bill of Materials

En la Configured Bill of Materials se muestra la lista de dispositivos y
accesorios configurados en el TeSys Tera system.

nfigured Bill of Materials

Device Type

Main Unit

Main Unit CT Sensor Module
Module1

Module2

Module3

Moduled

Module5

CT Sensor Cable
Expansion Module Cable

Name Tag
MAINUNIT
MAINUNITCT
MODULE1
MODULE2
MODULE3
MODULE4
MODULES

Reference

LTMTEBD
LTMTCTV3T
LTMTANZ1
LTMTIN42BD
LTMTAN21
LTMTIN42BD
LTMTIN42BD
LTMTSRJ105
LTMTORJ401

&

Serial Number Version Quantity
LTMTEBDEX900003 0.000.067 1
LTMTCTV3TEX90004 2.000.000 1
LTMTANZ1DY900107 2.004.000 1
LTMTIN42BDDX200042 2.004.000 1
LTMTANZ21DY200006 2.004.000 1
LTMTIN42BDDX900049 2.004.000 1
LTMTIN4ZBDDX900012 2.004.000 1
1
5

Segun la configuracién realizada para el TeSys Tera system, la lista de médulos

se muestra en formato de tabla.

NOTA: Serial Number y Version se muestran cuando el dispositivo esta en

linea.

Caracteristicas

Descripcion

Device Type

Muestra el tipo de dispositivo conectado.

Reference

Muestra la referencia del dispositivo o accesorio
conectado.

Serial Number

Muestra el nUmero de serie del dispositivo
conectado.

NOTA: El nimero de serie solo se muestra
cuando el dispositivo esta en linea.

DOCA0275ES-01

49



TeSys Tera Motor Management System My Device

Version Muestra el nimero de version del dispositivo
conectado.

NOTA: El nimero de versioén solo se
muestra cuando el dispositivo esta en
linea.

Quantity Muestra el numero de dispositivos, el cable del
sensor CTy el cable del médulo de expansién
usados.

Para exportar la lista de materiales configurada se puede exportar como un
archivo CSV, seleccione el icono & (Export Bill of Materials).
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Parameters List
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Descripcion general

Descripcidén

La ficha Parameters List se usa para definir los ajustes de parametros del TeSys
Tera system.

Los valores de parametros se pueden modificar en el campo Current Value, tanto
en modo conectado como desconectado.

En el modo conectado, los ajustes del dispositivo pueden actualizarse
seleccionando OK.

En el modo desconectado, los ajustes de configuracion se pueden descargar en
el dispositivo mediante la opcion Store to Device.

NOTA: Los valores de la pestafia Parameter List solo se actualizan una vez
durante la carga inicial. Para ver los valores actualizados en la pestafia
Parameter List en el modo en linea, ejecute la operacion de actualizacion.

® ®OO0Ee® ©

Description: Nombre o descripcion del parametro

Current Value: Valor del parametro

Wrench Mark: Aparece si el valor actual difiere del valor predeterminado
Default Value: Valor predeterminado del parametro

Min Value: Valor minimo del parametro

Max Value: Valor maximo del parametro

@ M m O O W >»

Address: Direccion de registro del parametro
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Las siguientes categorias estan disponibles en la vista de arbol en la ficha
Parameters Lists:

General Setting

Starter Function Setting
Protection Setting
Communication Setting
User Map

Modified Parameters

Configuracion de valores numéricos

El valor numérico de un parametro se puede definir de dos maneras:

Introduciendo directamente el valor numérico.
Seleccionando los valores mediante los botones de rueda..

En los pasos siguientes se describe cémo establecer un valor numérico mediante
entrada directa:

1.

Desplacese hasta la seccién deseada en la vista de arbol.

2. Seleccione un parametro de la lista.
3.
4. Seleccione OK para escribir valores en el dispositivo en modo conectado o

Escriba el valor del parametro en el campo Current Value.

en la configuracion sin conexion del DTM mientras se encuentra en modo
desconectado.

En los pasos siguientes se describe como establecer un valor numérico mediante
los botones de rueda:

1. Desplacese hasta la seccion deseada en la vista de arbol.

2. Seleccione un parametro de la lista.

En el campo Current Value, defina el valor del parametro con los botones de
rueda.

Seleccione OK para escribir valores en el dispositivo en modo conectado o
en la configuracion sin conexion del DTM mientras se encuentra en modo
desconectado.

Edicion de una cadena

En los pasos siguientes se describe como establecer un parametro de cadena:

1.

Desplacese hasta la seccion deseada en la vista de arbol.

2. Seleccione un parametro de la lista.
3.
4. Seleccione OK para escribir valores en el dispositivo en modo conectado o

Escriba la cadena en el campo Current Value.

en la configuracion sin conexion del DTM mientras se encuentra en modo
desconectado.

Seleccion de valores de una lista

En los pasos siguientes se describe cdmo seleccionar un valor en una lista:

1.
2.

Desplacese hasta la seccién deseada en la vista de arbol.
Seleccione un parametro de la lista.
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3. En el campo Current Value, establezca el valor del parametro mediante la
lista desplegable.

4. Seleccione OK para escribir valores en el dispositivo en modo conectado o
en la configuracion sin conexion del DTM mientras se encuentra en modo
desconectado.

Para obtener una descripcion general de esta ficha, consulte la seccién Tab Zone
description, pagina 43.

NOTA: Al editar los valores predeterminados de la lista de parametros y
seleccionar OK, aparecera el siguiente mensaje de advertencia. Asegurese
de que se cumplan las medidas requeridas y seleccione OK.

Parameters List

A ADVERTENCIA

COMPORTAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Al modificar la configuracién del dispositivo, se puede producir un
cortocircuito o encender la fuente de alimentacion para alimentar la carga.

Compruebe si se ha realizado la configuracién y el cableado adecuados de
acuerdo con la configuracion del dispositivo.

Asegurese de que la fuente de alimentacion trifdsica esté cortada mientras
cambia el sensor CTVT y el arrancador.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,

muerte o dafos en el equipo.

Informacién importante

Los parametros disponibles para la configuracién se basan en la
configuracion del TeSys Tera system.

Si los valores de parametros introducidos no son validos, se mostrara un
mensaje de error. Lea el mensaje y establezca los valores adecuados.

La operacion Store to Device no puede ejecutarse cuando el motor se
encuentra en estado de marcha.

La funcién de proteccion Communication Loss esta deshabilitada de forma
predeterminada. Si esta funcion esta habilitada y el dispositivo esta
conectado al software SoMove a través del puerto de comunicacion Modbus
RTU, y si intenta desconectar el DTM, se activara en el dispositivo el disparo
de pérdida de comunicacion.

La configuracion de todos los ajustes en Parameters List, excepto User
Map, se deshabilitara cuando el motor se encuentra en estado de marcha.
Para configurar los parametros, detenga el motor y, a continuacién, configure
los ajustes.

Para que la alarma se active antes del nivel de activacion, la configuracion
del parametro Alarm Level debe ser inferior o igual a la configuracion del
parametro Trip Level.

Al configurar el arranque y la parada del motor en un sistema como un solo
relé, el Validation Time de la DI de arranque debe ser mayor que el
Validation Time de la DI de parada.

Para configurar los parametros en las secciones Fieldbus Protocol Setting,
Profibus Settings y HMI Communication, el dispositivo debe estar
desconectado del DTM. Después de ejecutar una operacion de
almacenamiento en el dispositivo para escribir la configuracion modificada en
el dispositivo, conéctese al dispositivo mediante la funcion Scan Devices y
los nuevos valores de parametros proporcionados.

Si el valor Main Unit Temperature esta ajustado en None, los ajustes de
Temperature Protection no estaran disponibles para su configuracion.
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* Si LTMTCUF control operator unit esta conectado en el puerto HMI, los
ajustes de la comunicacion HMI deben configurarse del siguiente modo:

o Node Address: 1

o Baud rate: 19.200 bps

o Parity: Par

o Byte Format: Big Endian

» Si el Starter Type esta configurado como reversible, el Interlocking Time no
se tendra en cuenta en un cambio de direccion del motor si se ha
seleccionado Forced Start para la DI.

» Para obtener mas informacién sobre los parametros individuales, consulte
TeSys Tera Motor Management System User Guide — DOCAO0257EN.

» El valor en la columna Default Value permanece constante,
independientemente de los cambios de configuracion.

General Settings

En la ventana General Settings se incluye la configuracion general del TeSys
Tera system.

| Bl soMove 2:10.0.0 - Untitied Projectpsi” - o x
ject.p:

Fie Vew Communicaon Devie Toos Help

GG ER RS LPESLS
] ! <x+ [ device not connected © 0Trips  ® 0Alarms.

My Device  Parameters List My Dashboard Settings Diagnostics Monitoring StartCuve  CustomLogic ~ FBDiagram  Logic Simulator

5 General Setting
&

In: All v Search
[ Namepite 1 —

Device Configuration Description Current Value Default Value Min Value Max Value Address

System Setting Nominal Power 0.1 KW [ orkw 0.1 KW

@- Starter Function Setting Load Type [Motor \ \va
| | Protection Setting Number of Phases [Three Phase | [nree Phase
&- Communication Setting

| | -userMap
| | - Modified Parameters

oK Cancel

<pDisconnected 0 vataset Project Loaded | _

Las siguientes subsecciones estan disponibles:
* Name Plate: Contiene los parametros de la placa de caracteristicas.

NOTA: Cambiar el Load Type o el Number of Phases y guardar la
configuracién provocara el reinicio del dispositivo.

+ Device Configuration: Contiene los ajustes de temperatura de la LTMT main
unit.

+ System Setting: Contiene los parametros de corriente, tension, rotacion de
fase, frecuencia nominal y modo.

Starter Function Setting

En la ventana Starter Function Setting se incluyen los parametros y las
opciones configurables que controlan la forma en que funciona el arrancador del
motor.
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Parameters List

on  Device Took Help

DB ER RS LPEELSS

B ! xe W device not connected

Parameters List My Dashboard

Settings

Start Curve

Custom Logic ~ FB Diagram

© oTris

Logic Simulator

¥ 0Alarms

General Setting
Starter Function Setting

Starter Setting

/0 Setting
&5 Main Module VO Setting
DI Setting
DO Setting
Expansion Module 1/0 Settings

Setting
Communication Setting
User Map

Modified Parameters

e | | Orzzes

T v/ search
Description Current Value Defautt Value Min Value | Max Value Address

[Starter Type Direct Online Direct Online W///////////// 4421
Mode Selection Disable Disable
Local 1 Start + Local DI + HMI +Local DI + HMI
Local 2 Start None None
Local 3 Start None None
Remote Start None None
Local 1 Stop + Local DI + HMI +Local DI + HMI
Local 2 Stop None None
Local 3 Stop None None
Remote Stop None None
Local DI Start Input Momentary Momentary
Remote DI Start Input Momentary Momentary
Custom Start Input Momentary Momentary
Mode Transfer Bump Bump

Statlnput___|Momentary Momentary
Feedback Response Time ___[0.6 Seconds 05 Seconds
|Curtent Sensing Time 05 Seconds 05 Seconds
|Stop Detection Current Based Current Based //////// 4450
Forced Start Function Disable Disable ///////// 07777 st

oK

Los parametros se dividen en las siguientes subsecciones:

Cancel

[ Proscttonced

+ Starter Setting: Contiene parametros ajustables relacionados con el
arrancador del motor.

NOTA: Modificar los parametros en Starter Setting y guardar los
cambios provocara que el dispositivo se reinicie.

+ 1/0 Setting: Incluye la configuraciéon de entradas y salidas digitales del LTMT
main unit y las LTMT expansion modules.

Protection Setting

La ventana Protection Setting se incluyen los parametros para proteger el TeSys

Tera system.

NOTA: Los parametros disponibles en Protection Setting dependen del valor
seleccionado para Load Type y Number of Phase.

Setcuve  Customioge  FODagran LogoSimutor

177 T jaaz0
pE—————

P Dot

Las siguientes subsecciones estan disponibles:

56 DOCA0275ES-01



Parameters List

TeSys Tera Motor Management System

Motor Protection: En ella se incluyen los parametros configurables de
proteccion del motor.

| I8l soMove 2.10.00 - Untitled Project.psx” - o X

Fle Vew Communiaton Device Took Hep

GDE EP RS LPERLES
|8 _W o W device not connected © 0Trips @ 0Alarms

MyDevice  ParametersList  Settings My Dashboard  Diagnostics Monitoring StatCurve  Customlogic ~ FBDiagram  Logic Simulator

General Setting

Starter Function Setting A v| Search &
Protection Setting Description | curentvaue | | Defaut value Min Value Max Vae | Address
& Motor Protection < TriplAlam
Thermal Overload Function (Alarm + Trip |Aarm + Trip 7 3500
Locked Rotor Senvice Factor 115 [145 1 15 3501
Stall Rotor Trip Class 10 10 |5 |40 3502
Current Protection (Alarm Level 80 %TM l?o%m 80 %TM 100 %TM 3503
& Voltage Protection Reset Mode Auto Auto 7. 3504
@ Power Protection Thermal Reset Level |90 %TM 90 %TM 30 %TM 95 %TM 3505
@ Additional Function Start inhibit Level 90 %TM 90 %TM 5 %TM 100 %TM 3506
Interlock Protection (Auiary Fan Disable Disable 7 3514
Al Protection ¥ Additional Settings
AO Settings Cool Down Function | Disable Disable
Hysteresis Setting (Cool Down Time 0 Seconds 0 Seconds
@ Communication Setting Pause Function Disable Disable
User Map Pause Time 0 Seconds 0 Seconds
Modified Parameters Block Function Disable Disable
Block Level 80 %TM 80 %TM
Block Time 0 Seconds 0 Seconds |0 seconds 6000 Seconds 3513
oK Cancel

< Disconnected 0 pata set. Modbus TCP:169.254.1.142 | Project Loaded

Los parametros de proteccién del motor se clasifican en las siguientes
subsecciones:

o Thermal Overload
o Locked Rotor
o Stall Rotor

Current Protection: En ella se incluyen los parametros de proteccion de
corriente configurables.

SoMove 2.100.0 - Untitled Project psx” - o X
jectp:

Fle Vew Communiaton Devie Took Hep

GDEEP RS LPEXLS

! < W device not connected © 0Trips & 0Alarms

MyDevice  ParametersList Setiings My Dashboard  Diagnostics Monitoring StartCuve  Customlogic  FBDiagram  Logic Simuator

General Setting

Starter Function Setting ol v Seach
= Protection Setting Description Current Value Default Value | Min Value Max Value Address
Functon Trp Tip 777 %
2 CLns i i Trip Level 110 %FLC 110 %FLC 20%FLC 1000 %FLC  [3531
Definite Time Overcurrent Time Delay During Motor Start (Tps) |30 Seconds. 30 Seconds 0.1Seconds_|6000 Seconds _[3532
Normal Inverse Overcurrent Time Delay During Motor Run (Tpr) |20 Seconds. |20 Seconds 0.1 Seconds |6000 Seconds 3533,
Short Time Overcurrent (Alarm Level 110 %IFLC 110 %IFLC 20%FLC  [1000 %FLC  [3534
Phase Under Current Reset Mode DI + Reset Key % +Reset Key 3535
Calculated Ground Fault |Auto-Reset Delay 0 Seconds |0 seconds 0Seconds 6000 Seconds 3536
Measured Ground Fault
Current Imbalance
Current Phase Reversal
Current Phase Loss
@ Voltage Protection

& Power Protection
& Additional Function
Interlock Protection
Al Protection
AO Seftinas.

oK Cancel

< Disconnected 0 pata set. Modbus TCP:169.254.1.142 | Project Loaded

Los parametros de proteccidn de corriente se clasifican en las siguientes
subsecciones:

o Definite Time Overcurrent

o Normal Inverse Overcurrent
o Short Time Overcurrent

o Phase Under Current

o Calculated Ground Fault

o Measured Ground Fault

o Current Imbalance

o Current Phase Reversal

o Current Phase Loss

NOTA: Las subsecciones disponibles en Current Protection dependen
del tipo de modulo del sensor y del valor de Number of Phases
seleccionado.
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» Voltage Protection: Contiene los parametros configurables de proteccion de
tension.

‘SoMove 2.10.0.0 - Untitled Project psx* - o X
Fle Vew Commniaton Devce Tods Heb
ODE EP RRS LPERLS
! < W device not connected @ 0Trips  © 0Alarms
MyDevice ~ ParametersList MyDashooard Seftings Diagnostics  Monitoring StatCurve  Customlogic ~ FBDiagram  Logic Simulator
General Setting
A < Seareh
Starter Function Setting
Protection Setting Description Current Value Default Value Min Value Max Value Address
Motor Protecti H: 7
otor Protecton Function Tip Trp 7222772722777
Current Protection Pickup 110 %IFLC 110 %IFLC 20%FLC__ [1000 %FLC (3631
Voltage Protection Time Delay During Motor Start (Tps) |30 Seconds 30 Seconds 01 Seconds _|6000 Seconds_[3532
Phase Under Voltage Time Delay During Motor Run (Tpr) 20 Seconds 20 Seconds 01 Seconds__|6000 Seconds__|3533
Phase Over Volage [Alarm Level 110 %IFLC 110 %IFLC 20%FLC  [1000%FLC  [334
7 7
s Reset Mods o1+ Reset Key | |01+ reses ey 000w
/Auto-Reset Delay. 0 Seconds 0 Seconds 0Seconds |6000 Seconds _|3536
Valtage Phase Reversal
Voltage Phase Loss
Power Prtection
Additional Function
DiInteriock Protection
Al Protection
AO Settings
Hysteresis Setting
Communication Setting
User Map
Modified Parameters
ok Cancel
S m— Oouaset projctonde

Los parametros de proteccién de tensién se clasifican en las siguientes
subsecciones:

o Phase Under Voltage

o Phase Over Voltage

> Voltage Imbalance

o Voltage Phase Reversal

o Voltage Phase Loss
NOTA:

o Los ajustes de Voltage Protection solo estan disponibles para
LTMTCTV sensor modules.

o Las subsecciones disponibles en Voltage Protection dependen del
valor de Number of Phases seleccionado.
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Power Protection: Contiene los parametros configurables de proteccion de
alimentacion.

Bl SoMove 2.10.0.0 - Untitled Project.psx* - o X

Fle Vew Communicaon Device Tods Hebp

CGDEER RRAS HPEELS
! <> I device not connected © o0Trips @ 0Alarms

MyDevice  Parameters List My Dashboard Settings Diagnostics Monitoring StatCurve  Customlogic ~ FBDiagram  Logic Simulator

General Setting
A | searcn

Starter Function Setting

Protection Setting Description Current Value Default Value Min Value Max Value Address.
Mator Protection Function Disable Disable )%

Current Protection Pickup 110 %Pnominal 110 %Pnominal 120 %Prominal __[1000 %Prominal 3679

Voltage Protection [Time Delay 0.1 Seconds 0.1 Seconds 0.1 Seconds 6000 Seconds 3680

Power Protection [Atarm Level 110 %Pnominal 110 %Pnominal S%Prominal 00 %Prominal

2 0 3681
Over Powar Reset Mode DI + Reset Key DI + Reset Key W////////////% ;Z:

00 Seconds

0 1
|AutoReset Delay 0 Seconds 0 Seconds 0 Seconds 6

Under Power

Over Frequency

Under Frequency
Under Power Factor
Additional Function

DI Interlock Pratection
Al Protection

AO Settings
Hysteresis Setting

Communication Setting

User Map

Modified Parameters

oK Cancel

pDisconnec ted 0 pata set Project Loded

Los parametros de proteccion de alimentacion se clasifican en las siguientes
subsecciones:

o Over Power

o Under Power

o Over Frequency

o Under Frequency

o Under Power Factor
NOTA:

o Los ajustes de Power Protection solo estan disponibles para
LTMTCTYV sensor modules.

Additional Function: Contiene los parametros de funcionamiento
configurables adicionales.

Bl Soviove 21000 - Uriited Projectpse - o x
| e vew Commncn oewe Tok reb

GDBEEPREA HPERLES
W ¢ B device not connected © oTips  ® 0Aarms

MyDevice ~ Pammeterslist  Settings My Dashboard  Diagnostics. Monitoring StartCurve  Customlogic ~ FBDiagram  Logic Simulator

4 o . . sawn

Device Conguration Description Current Value Default Value. Min Value. Max Value Address
‘ System Setting Nominl Pover o 1KW oTkw TRW [eseas kW [saat
& Starer Function Setting Load Type Motor [Motor g a2

& Protection Setting Number of Phases [Three Phase Three Phase 7))77777077777 s

& Motor Protection

& Curent Protection
& Voltage Protection
@ Power Protection
& Addiional Function
Maximum Numbar of Starts
Voltage Dip
Anti-Backspin Timer
Motor Stop Error Detection
Block Output
Devic Intemal
Intertock Protection
Al Protection
Setting

jon Setting

User Map
Modified Parameters

ok Cancel

I Disconnected 0 pata set Modbus TCP:169.254.1. 142 | Project Loaded

Los parametros se clasifican en las siguientes categorias:
o Maximum Number of Starts

o Voltage Dip

o Anti-Backspin Timer

o Motor Stop Error Detection

o Block Output

° Device Internal

DI Interlock Protection: Contiene los parametros configurables de
proteccion de enclavamiento de entrada digital.
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» Al Protection: Contiene los parametros configurables de proteccién de
entradas analdgicas. El parametro de Al protection solo esta disponible
cuando LTMTAN21 expansion module esta configurado en la pestafia My
Device. Hay dos entradas analdgicas disponibles por dispositivo para la
configuracion.

* AO Settings: Contiene los parametros configurables de proteccion de
salidas analdgicas. El parametro de AO Settings solo esta disponible
cuando LTMTAN21 expansion module esta configurado en la pestafia My
Device . Hay una salida analdgica disponible por dispositivo para la
configuracion.

» Hysteresis Setting: Contiene los parametros de histéresis configurables.

Communication Setting

User Map

En la ventana Communication Setting se incluyen los parametros de

comunicacion.

8 SoMove 21000 - Untted Projectpse”
Fle Vew Commncaton Devee Took Hep

DS EHR REA P
_W < B cevice not connected

& &

© oTrips

© 0Alarms

- General Setting

- Starter Function Setting

oA

| search

- Protection Setting

Description

Current Value

Default Value

5C Setting

Function

Disable

Disable

Communication Loss

Time Delay

1 Seconds

1 Seconds

HMI C

Reset Mode

DI + Reset Key

DI + Reset Key 7 7777 318

HMI C Loss

|Auto-Reset Delay

0 Seconds

0 Seconds econds

Device Session Management

Tip in Remote Mode Only

Disable

600
sable LD

User Map

Modified Parameters

Address

pDiscomnected 0 vata set

Los parametros se dividen en las siguientes subsecciones:

Cancel

Project Loaded

+ Fieldbus Protocol Settings o Profibus Settings: En esta ventana se
incluyen los parametros de configuracion de red de la TeSys Tera system.

NOTA: Fieldbus Protocol Settings o Profibus Settings estan
disponibles cuando el Field bus Protocol se selecciona como Modbus o
PROFIBUS respectivamente.

+ Communication Loss: En esta ventana se incluyen parametros para
configurar los ajustes de pérdida de comunicacion.

+ HMI Communication: En esta ventana se incluyen los parametros de
configuracién de red de la LTMTCUF control operator unit.

+  HMI Communication Loss: En esta ventana se incluyen parametros para
configurar los ajustes de pérdida de comunicacién de la LTMTCUF control
operator unit.

* Device Session Management: En esta ventana se incluyen parametros

para configurar el timeout de la sesion del dispositivo.

Las variables de User Map estan disefiadas para optimizar los registros de
lectura y escritura.
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B soMove 2.10.0.0 - Untitled Project psx* - o x

Fle Vew Communicaton Device Toos Hebp

DS BRP RRS LPERLS
‘ _ 5 W device not connected © oTips  ® 0Alams

MyDevice  Parameters List My Dashboard Settings Diagnostics Monitoring StatCuve  Customlogic ~ FBDiagram  Logic Simulator

General Setting

A | searcn
Starter Function Setting

Protection Setting

D

Rank Address

Communication Setting

User Map.

Modified Parameters

BN EER=

1
12
13
14
15
16
17
18
19

oK Cancel

Ry — O omtset roecttoaded

En el procedimiento siguiente se describe como establecer direcciones de
asignacion de usuario:

1. Seleccione User Map en la vista de arbol:

» Las direcciones se clasifican de 1 a 100.

» Las direcciones se dividen en cuatro grupos.
2. Introduzca un valor de direccion en la tabla:

» Ladireccion introducida debe tener el formato decimal y estar
comprendida entre 0 y 9249.

* Introduzca la direccion 0 para eliminar la direccion de la asignacién de
usuario.

3. Pulse INTRO para validar la nueva direccién:
» Sise acepta la direccion, esta se afadira a la asignacién de usuario.

» Sino se acepta la direccién, se mantendra en la asignacion de usuario la
direccion aceptada anteriormente.

Modified Parameters

En la ventana Modified Parameters se muestra una lista de los parametros
cuyos valores se han cambiado respecto de la configuracién predeterminada.

] SoMove 21000 - Untied Prjecpor - o x
Fe Ven Commatm Deie Took Heb

GODSEPRRALPERSS

W X B device not connected © oTbs ® 0nams

Montoring ~ StartCuve  Customlogic  FBDiagram  Logic Simuator

Descrption Curent Valua
(Themal Overload Function [Disabie.
Senice Factor 105

T Cass & 710 5 0 52
[Cool DownTime 18 Seconcs 70 Secones [0 Seconds——[6000 Seconss 3508

[C m =

Apoiscomected 0 ostaset Project Loaded
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Ajustes
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Informacién general

La pestafia Settings le permite configurar los Ethernet ajustes del LTMT main
unit.

Los valores de configuracion se pueden modificar tanto en modo conectado como
desconectado.

En el modo conectado, los ajustes del dispositivo pueden actualizarse
seleccionando OK.

En el modo desconectado, los ajustes de configuracion se pueden descargar en
el dispositivo mediante la opcion Store to Device.

NOTA:

+ La pestafa Settings solo esta disponible cuando la comunicacion
seleccionada es Modbus TCP o cuando se selecciona la variante
Ethernet de LTMT main unit.

* Los parametros de la pestafia Settings son de solo lectura cuando la
variante Ethernet del LTMT main unit esta conectada a través de una
interfaz en serie.

* Los valores en la pestaia Settings solo se actualizan una vez. Para ver
los valores actualizados en modo online, actualice la pagina utilizando el

icono T).

Descripcion

Las siguientes categorias estan disponibles en la vista de arbol en la pestana
Settings:

* General
« Comunicacion
* Seguridad

General

La ventana General contiene los siguientes ajustes generales del LTMT main
unit;

¢« Date & Time
e Time Zone

Fechay hora

La ventana Date & Time permite configurar los ajustes de fecha y hora del LTMT
main unit. Las siguientes opciones estan disponibles en el menu desplegable
Date & Time Selection:

* Manual — ajuste manualmente la fecha y la hora utilizando las opciones Date
(dd/mml/yyyy) y Time (hh:mm:ss) respectivamente.

* NTP - lafechay la hora se obtienen del Servidor del Protocolo de tiempo de
red (NTP) configurado en los campos NTP Primary Server Name y NTP
Secondary Server Name.

» Field Bus Protocol — La fecha y la hora se obtienen del protocolo de bus de
campo configurado.
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] Sobiove 21000 - Untiied Prjectpac”

Fle Ve  Commur Deve Took  Hep

(el )=31
_I 9 B cevice not connected

= General

Date & Time|
Time Zone

& Communication

REBAHPERSS

© oTps & 0Aarms

MyDevice  ParametersList My Dashooard

Diagnostics Monitoring StartCuve  Customlogic ~ FBDiagram Logic Simuiator
Manual
011012024 [F9

00:0000

+ Security

ok Cancel

Ooataser Projct Loaded

Zona horaria

La ventana Time Zone le permite configurar la zona horaria y los ajustes de
horario de verano de la LTMT main unit.

[E] SoMove 21000 - Untitied Projectpse”
Vew  Conmunicaton Devce Tods Hep

e »
CDS EPRBLPEHILS
B8 WMo nnected © 0Tips  ® 0Alarms

MyDevice  ParametersList MyDashboard  Seftings. Diagnostics  Monitoring
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Para configurar la zona horaria, seleccione la zona horaria requerida utilizando el
menu desplegable Time Zone Offset.

Para aplicar el horario de verano, seleccione Enabe en el menu desplegable
Enable Daylight Saving. Proporcione la configuracion necesaria los campos
Daylight Saving Time Begins y Daylight Saving Time Ends .

Communication

La ventana Communication muestra y permite configurar los ajustes de
comunicacién del LTMT main unit. Las siguientes subsecciones estan

disponibles:
* Ethernet
* IP Configuration
+ Communication Loss

Ethernet

La ventana Ethernet muestra la siguiente informacion:
* Direccion MAC
* Port1 Mode
* Port2 Mode
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IP Configuration
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La emision de proteccidn contra tormentas se puede habilitar utilizando la lista
desplegable Broadcast Storm Protection. Seleccione el nivel de la emision de
proteccion contra tormentas utilizando la lista desplegable Level.

La ventana IP Configuration le permite configurar los ajustes IPV4 y DNS del
LTMT main unit.
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La IP Configuration puede configurarse de la siguiente manera:

* DHCP - la IP Address, Subnet Mask, y Default Gateway se asignan
automaticamente desde el servidor del Protocolo de Configuraciéon Dinamica

de Host (DHCP).

» Fixed (Static IP) — le permite configurar la IP Address, Subnet Masky la
Default Gateway segun sea necesario.

La DNS Address se puede configurar de la siguiente manera:

* Automatic — la Primary Server Address y Secondary Server Address se
asignan automaticamente desde el servidor DHCP.

* Manual — permite configurar la Primary Server Address y la Secondary
Server Address.

NOTA: Cuando IP Configuration se establece en Fixed (Static IP), la DNS
Address estara en Manual.

El campo User Application Name le permite proporcionar un nombre
personalizado para la aplicacion.

NOTA: Solo se admiten caracteres alfanuméricos.

Communication Loss

La pestafia Communication Loss le permite configurar los siguientes ajustes:
+ Tiempo de espera de pérdida de comunicacion
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« Client IP Address
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Security

La ventana Security permite configurar los Modbus TCP ajustes de seguridad y
descargar los registros del sistema del LTMT main unit.

Modbus TCP

La ventana Modbus TCP muestra el Modbus TCP Unit ID y le permite configurar
el Modbus TCP Port Number.
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ok Cancel
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Syslog

La informacion del syslog se puede exportar como un archivo CSV seleccionando
la opcion Export.
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My Dashboard

Descripcion general

La ficha My Dashboard permite personalizar los datos que se configuraran o
supervisaran segun los requisitos. Se usa para lo siguiente:

* Mostrar el valor en tiempo real de los parametros relacionados con el
arrancador.

* Mostrar la informacion de los terminales de entrada/salida.
» Configurar los pardmetros relacionados con el arrancador y el motor.
» Configurar los parametros de las funciones de proteccion.

NOTA: La configuracion de My Dashboard se puede guardar mediante la
opcion Guardar proyecto. La configuracion se conservara si guarda el
proyecto y abre el proyecto guardado.

Descripcion
El espacio de trabajo se divide en dos zonas:

* Zona de visualizacidon: Muestra el valor en tiempo real de los parametros
del arrancador y el estado de los terminales de entrada/salida para su
analisis.

* Zona de configuracién: Permite ajustar los parametros del arrancador y del
motor.

® ®
gsm«m«zmnn Untitled Project goct - o x
CDpES 888 [Poras
CIE Dd ) © ot ® oams

A Monitoring

B Ajustes

C Motor

D Terminales de E/S

Monitoring

El area Monitoring permite supervisar los parametros requeridos.
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My Dashboard

Settings

Motor

I/O Terminals

El area Settings permite supervisar y cambiar los valores de los parametros de
las funciones de proteccion segun sea necesario.

Los valores requeridos de los parametros del area Settings se asignan mediante

la lista desplegable.

El area Motor permite supervisar y cambiar los valores de los parametros del
motor segun sea necesario.

El area I/0 Terminals permite supervisar el estado de las sefiales de E/S.

La siguiente tabla describe el estado de la entrada/salida del LTMT main unit y
LTMT expansion modules con entradas o salidas digitales.

Estado de entrada/
salida

Color del cuadro de
estado

Texto descriptivo

Activo Verde Indica que el terminal de E/S esta asignado y
activo.
Inactivo Gris Indica que el terminal de E/S esta asignado pero

no activo.

Adicion de parametros

Mediante el procedimiento siguiente se muestra cémo afadir parametros:

1. Seleccione el icono

en el area en la que desea afadir parametros.

Resultado: Se muestra el cuadro de dialogo Select Parameter.

2. Enla columna All Parameters, seleccione los parametros necesarios y, a
continuacion, la flecha derecha. La barra de busqueda se puede usar para
buscar parametros disponibles en la All Parameters.

Resultado: Los parametros se mueven a la columna Selected Parameters.

3. Para reordenar la lista de parametros, seleccione el parametro en cuestion
en la columna Selected Parameters y, a continuacion, la flecha arriba/

abajo.

4. Seleccione OK.

Los parametros afiadidos se muestran en el area de visualizacion

correspondiente.

Eliminacion de parametros

Para eliminar un parametro de un area, seleccione el icono &S que aparece
delante del parametro.

Mediante el procedimiento siguiente se muestra cémo eliminar varios parametros:

1. Seleccione el icono

en el area en la que desea eliminar parametros.

Resultado: Se muestra el cuadro de dialogo Select Parameter.
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2. Enla columna Selected Parameters, seleccione el parametro en cuestion vy,
a continuacion, la flecha izquierda.

Resultado: Los parametros se mueven a la columna All Parameters.
3. Seleccione OK.
Los parametros se eliminan del area de visualizacién correspondiente.

NOTA: La lista de parametros solo se puede configurar en las areas Settings
y Motor.
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Diagnostics

Informacién general

Descripcién

La pestafia Diagnostics muestra el estado del motor, el estado de alarma o
disparo, los registros, el estado interno del dispositivo, el estado de comunicacién
y la informacién de los contadores de disparos del TeSys Tera system.

Los datos de esta ficha solo son significativos en el modo conectado.

Los datos en la pestafia Diagnostics son dinamicos y se actualizan cada 1
segundo, excepto para el nodo Logs.

En la ficha Diagnostics se muestran los siguientes parametros:

* Motor or Load Status

+ Alarm or Trip Status

* Registros del TeSys Tera system, entre los que se incluyen:
o Events
o Device Internal
o Trips

* Device Internal Status

+ Communication Status

+ Trip Counters

Motor Status o Load Status
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En la ventana Motor Status o Load Status se muestran los parametros del motor
o calefactor configurados, respectivamente.

En la ventana Motor Status o Load Status se muestran los siguientes
parametros de motor:

+ Motor Stop Cause: Motivo para detener el funcionamiento del motor.

+ Total Active Power: Potencia total consumida durante el funcionamiento del
motor o del calefactor.

* Motor Status o Load Status: Estado actual del motor o del calefactor.
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» Total Run Hour: Tiempo total de funcionamiento del motor o del calefactor.
* Number of Starts: Numero total de arranques del motor o del calefactor.

Alarm or Trip Status

Logs

Events

En la ventana Alarm or Trip Status, se muestra el estado de los parametros del
motor con respecto a la alarma o al disparo.

El parametro en cuestion se puede buscar afiadiendo palabras clave en el cuadro
de busqueda, seleccionando la opcidn deseada en el cuadro desplegable Iny
seleccionando Search.

Color del indicador Estado

Gris (estado desactivado) Sin disparo ni alarma
o

Ambar Alarma

Rojo Disparo
o

En la ventana Logs se muestran los registros correspondientes a las siguientes
categorias:

« Events
¢ Device Internal

*  Trips

Event Coe

9 Deconnected 0 ostaset Modbus TCP:163.254.1.142 | roject Loaded.

En la ventana Events se muestra la lista de registros de eventos para el TeSys
Tera system.

Se mostraran en la ventana hasta 100 registros de eventos con el ID del registro,
la marca de tiempo, la descripcion del evento y el cédigo del evento. EI ID de
registro 1 es el evento mas reciente registrado y el ID de registro 100 es el evento
mas antiguo registrado. Si hay 100 registros de eventos en la ventana y se
produce un nuevo evento, el evento mas antiguo se eliminara de la lista y el
nuevo evento se anadira al principio de la lista.
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Device Internal

Trips
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En la ventana Device Internal se incluye la lista de eventos de relé internos del
TeSys Tera system.

Se mostraran en la ventana hasta 20 registros de relé internos con ID de registro,
marca de tiempo, descripcidn del evento y codigo del evento. El ID de registro 1
es el ultimo error detectado registrado y el ID de registro 20 es el error detectado
mas antiguo registrado. Si hay 20 errores en la ventana y se detecta un nuevo
error, el error detectado mas antiguo se eliminara de la lista y el nuevo error
detectado se afiadira al principio de la lista.
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En la ventana Trips se incluye la lista de registros de disparo del TeSys Tera
system.

En la ventana se mostraran hasta 20 registros de disparos con el ID del registro,
la marca de tiempo, la causa del disparo, el valor de los ajustes importantes
cuando se produjo el disparo, el valor de las mediciones registradas cuando se
detecto el disparo y el cédigo del disparo. El registro ID 1 es el ultimo disparo
registrado y el registro ID 20 es el disparo mas antiguo registrado. Si hay 20
registros de disparo en la ventana y se detecta un nuevo disparo, se eliminara el
registro de disparo mas antiguo de la lista y se afadira el nuevo registro de
disparo al principio de la lista.
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Export

Refresh

La funcion Export exporta la lista de registros en formato CSV.

Para exportar la lista de registros, seleccione Export, la carpeta de destino y,
finalmente, Save.

NOTA: La opcion de exportacion solo esta disponible cuando existe al menos
un registro de datos.

La funcion Refresh actualiza la lista de registros y muestra la lista mas reciente.

Para actualizar el nodo de registro de datos, seleccione Refresh en el modo
conectado.

Clear Event Logs o Clear Trip Logs

Las opciones Clear Event Logs o Clear Trip Logs permiten borrar la lista de
eventos o disparos al seleccionar dichas opciones en las respectivas ventanas.

Device Internal Status
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En la ventana Device Internal Status, se muestra el estado de comunicacion y
funcionamiento de los diferentes médulos del TeSys Tera system.
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Communication Status

Trip Counters
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En la ventana Communication Status se muestra el estado del parametro de
comunicacion del TeSys Tera system.

Cuando las variantes Ethernet del LTMT main unit se utilizan en el TeSys Tera
system, estan disponibles las siguientes subsecciones:

+ Ethernet — muestra las Ethernet Global Statistics, Ethernet Diagnostics
Port 1 Statistics y las Ethernet Diagnostics Port 2 Statistics del LTMT
main unit.

* IP Network Services — Muestra el estado del Modbus TCP Port .

+  Communication Loss Status — Muestra el estado de pérdida de
comunicacion del LTMT main unit.
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En la ventana Trip Counters se muestra el nimero de disparos producidos por
categoria en el TeSys Tera system.
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Monitoring

Descripcién general

Metering

En la ficha Monitoring se muestra la supervision de la informacion relacionada
con el TeSys Tera system.

Se muestra la informacion de supervisién correspondiente a las siguientes
categorias:

* Metering

* Load Status

+ 1/O Status

* User Map

* Custom Monitoring
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En la ventana Metering se muestran los datos de medicion del TeSys Tera
system.

Las senales de medicion se dividen en las siguientes categorias:
+ Corriente
* Voltaje
* Potencia
* Energia
*  Temperatura
* Harmonics

NOTA: Los parametros introducidos la ventana Metering dependen de la
configuracion realizada en lo siguiente:

* Pestafia My Device
* General settings > Device Configuration
* General settings > Name Plate > Number of Phases
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Monitoring

Load Status

/O Status

] SoMove 21000 - United rojectps”

e Vew Commcator

n Deke Tok reb
DB EPRES LPEHIS

| £ ]
My Device Paramelers List My Dashboard Settings. ‘Diagnostics Menitoring. ‘Start Curve: Custom Logic FBDiagram  Logic Simulator
= Monkorng Daca Wotor fomo O ommor i omam | | innioit status

Wasing

T 1| osnsms - Mo atage it
10 Satus otor Staring Time 0005econcs ot
User M -

? - ‘Thermal Innicit
OF Local DI Stop Inhibit

? Custom Monioring

oFF
oFF
oFF

Remote DI Stop ot
Forcea siopinnint

Thermal Time to ool 0seconce

tssscsccccsccse

© 0Tos ® 0Aarms

Fimare Usdate ohist

cccsccscsscccse

MaxStans Counter o
MaxStartiohit Time 0ssconds
Total Run Time o00mwmm

Progcttoaded

En la ventana Load Status se muestra el estado de carga del TeSys Tera system.

Los parametros de la pagina de estado de carga se dividen en las siguientes

categorias:
*  Motor

+ Thermal Memory

- Statistics

« Estado de inhibicion

El Load Status también muestra el numero total de disparos, inhibiciones y
alarmas en Motor.
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El /O Status muestra el estado de las entradas y salidas analdgicas y digitales
del TeSys Tera system.

Las senales de I/O se dividen en las siguientes categorias:
+ Main Unit
+ Contactor Output

+ Expansion Module
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User Map
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En la ventana User Map se muestra el valor activo de los parametros
configurados en la seccion Parameters > User Map.

Se muestra un maximo de 100 parametros.

Custom Monitoring

(-} sevee synervorses © 1o @ onams

LIRS Ve x| [ ot x| [0 e x|

397.6 397.2 398.9

v v v
oo o | | [

[ 0 Oomse @ s v ok e b 5 Pt Lauced

La ventana Custom Monitoring permite crear una ventana de supervision
personalizada con widgets.

Las senales se dividen en las siguientes categorias:
* Thermal
+ Corriente

+ Voltaje
* Potencia
*  Motor

LY 4

Personalizacion de la ventana de supervision
personalizada

Mediante el procedimiento siguiente se describe cdmo afiadir un widget:

1. Seleccione la sefial que desea supervisar disponible en las categorias de
senal disponibles.
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2. Haga clic en el area de visualizacion de la ventana Custom Monitoring.
Resultado: Se afiade el widget correspondiente a la sefal seleccionada.

Para modificar las opciones de visualizacién del widget, seleccione la opcion
correspondiente en la lista desplegable.

L1 Current Ratio X
“oFLC

Digital Display v

Digital Display

Angular gauge

Linear gauge

Para eliminar un widget del area de visualizacion, seleccione el icono X

Se pueden realizar las siguientes acciones en el area de visualizacion:

Para eliminar todos los widgets, haga clic con el botdn derecho en el area de
visualizacién y seleccione Clear All.

75 Clear All

+ Para organizar los widgets afadidos, haga clic con el boton derecho en el
area de visualizacion y seleccione Arrange All.

:,ﬁl_t Arrange All

25 Clear All
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Start Curve

Descripcién general

En la ficha Start Curve se muestra el grafico de la corriente del motor (I) durante
el tiempo de arranque del motor y en intervalos de tiempo de muestra. La ficha
Start Curve se usa para analizar las caracteristicas de arranque del motor a partir
de la curva.

Los datos de la curva de arranque se borraran del dispositivo después de realizar
un restablecimiento de los ajustes de fabrica.

Remres [0 Qowmset Gomc

Curva de referencia

Para definir la curva trazada como curva de referencia, haga clic en Set as Ref..
La curva de referencia permanecera inalterada hasta que se defina una nueva
curva como referencia. La linea azul del grafico representa la curva de referencia.

Fussacumt 15 A Trmestano 0U012024013728540  ptcme | SmaCens | SRt @ Hosscusl CMasRe | Zoomi G Zoomow O Zoomires @
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Opciones de visualizacion de zoom

Hay disponibles las siguientes opciones:
* Zoom Out: Para ver mas programas a la vez.
+ Zoom In: Centrarse en el programa especifico en detalle.
+ Zoom Area: Para tener una vista personalizada del programa.

Botones clave

* Full Load Current: Muestra el valor completo de la corriente de carga en
amperios.

+ Timestamp: Muestra la hora de arranque del motor.

* Plot: Lee los valores mas recientes y actualiza la curva de caracteristicas de
arranque del motor.

+ Save: Obtiene una captura de pantalla de la curva de caracteristicas de
arranque del motor y le permite guardarla en el PC.

+ Set As Ref.: Permite definir la curva real como curva de referencia.
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Custom Logic

Descripcion general

En la ficha Custom Logic se muestra el custom logic editor, que permite crear un
nuevo archivo de programa de légica personalizada o abrir y editar cualquier
archivo de programa de logica personalizada existente.

Para obtener mas informacion acerca de Custom Logic, consulte Custom Logic
Editor, pagina 96
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FB Diagram

Descripcion general

La ficha FB Diagram se utiliza para mostrar el editor de diagramas de bloques
funcionales, que permite crear un nuevo archivo de diagrama de bloques
funcionales o abrir y editar cualquier archivo de diagrama de bloques funcionales

existente.

Para obtener mas informacion acerca de FB Diagram, consulte Introduccion al
editor FBD, pagina 167
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Logic Simulator

Descripcion general

La ficha Logic Simulator se usa para mostrar LTMT main unit Logic Simulator,
que permite probar el funcionamiento de un programa de logica personalizada.

Para obtener mas informacién sobre Logic Simulator, consulte Logic simulator de
la LTMT Main Unit, pagina 200.
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Actualizacion del firmware

Informacién general

El firmware del dispositivo TeSys Tera system y HMI se puede actualizar
utilizando TeSys Tera DTM.
El firmware se puede actualizar en los siguientes modos:

» TeSys Tera system —modo en linea

» Dispositivo HMI—- modo sin conexién

NOTA: La actualizacién del firmware no se puede realizar desde la pagina de
inicio del software SoMove.

Actualizacion del firmware para el dispositivo HMI

El firmware del Dispositivo HMI se puede actualizar utilizando el DTM en modo
offline.
Siga estos pasos para actualizar el firmware del Dispositivo HMI:

1. Enla barra de menu, seleccione Device > Maintenance > Firmware
Update.

Resultado: Se muestra la ventana Firmware Update.

Firmware Update
HMI Device Language

Select Package Connectivity Settings

Browse File Connect

Package Details Connected Device Details

Firmware Version Firmware Version

Download Close

2. Seleccione Browse File para buscar y seleccionar el archivo del paquete de
firmware desde el PC, tal y como se muestra a continuacion:

| Open

« v i > Downloads C Search O oads yel

[T
1

o e

Name Date

Organize v New folder

% Home

_Hj Gallery D TeSysTera_V .sedp

= Documents
& Downloads
P9 Pictures
) Music

B Videos

File name: | TeSysTera_HMI_V .sedp ~| SEDP File (*.sedp)

Open Cancel

3. Seleccione Open.
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4. Seleccione el puerto utilizando el menu desplegable Select Serial Port y
seleccione Connect.

5. Aparecera una ventana emergente con las instrucciones Hold down the
“Stop” and “Reset ” buttons on LTMTCUF while simultaneously
powering on the LTMTCUF by connecting with LTMT. Aparece Then
press OK.

Siga las instrucciones que se deben realizar en el dispositivo HMI tal y como
se muestra.

6. Después de realizar el procedimiento anterior, seleccione OK en el mensaje
emergente.

7. Seleccione Download.
NOTA: Esta operacion tarda de 4 a 12 minutos en actualizar el firmware.
8. Reinicie el Dispositivo HMI.
Resultado: El firmware del dispositivo HMI esta actualizado.

Actualizacién del firmware para el TeSys Tera System

El firmware del TeSys Tera system se puede actualizar mediante una de las
siguientes fuentes:

« Server
- PC

NOTA: Asegurese de que el PC no esté conectado al puerto HMI del
LTMTCUF control operator unit.

En la barra de menu, seleccione Device > Maintenance > Firmware Update.

NOTA: La actualizacion del firmware para el TeSys Tera system se puede
realizar en modo online.

Resultado: Se muestra la ventana Firmware Update.

Firmware Update

Device Information Device Details

Reference © LTMTMFM () Select All | Device Type Reference Current Version | Selected Version

Package Version : 2,000,011 o Main Unit LTMTHEN 2,000,011 002,000,000

Package Details ) a Main Unit CT Sensor Mod. | LTMTCTV25T 2,000,000 002,000,000
Update Firmware From: O Server O PC

Name : Tesys_Tera_Standard_Packages

Tesys_Tera_Standard_Packages zip

Package Version: V002 000.000

4, Save to PC

Download Close

Actualizacion del firmware desde el servidor

Para actualizar el firmware desde el servidor, siga estos pasos:

1. Enla ventana Firmware Update, seleccione Server en la opcion Update
Firmware From.
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2. Seleccione el paquete de firmware de la Firmware Package List y

seleccione Download.

NOTA: La actualizacion del firmware para las variantes de Ethernet del
TeSys Tera system se realiza como una carga completa del paquete. No

Fiemware Updte
Main Unit
Device Information
Reference | LTMTMFM

Package Version : 2.000.011

Package Details

Tesys_Tera_Standard_Packages zip

Device Details

se puede realizar la actualizacion de médulos individuales.

(O Select All | Device Type

Reference Current Version  Selected Version
] Wain Unit LTMTMFM 2000011 002.000.000
~ o M3in UnitCT Sensor Mod... | LTMTCTV25T 2,000.000 002,000,000
Update Firmware From: O Server O PC
Name: Tesys_Tera_Standard_Packages
Package Version :  V002.000.000
4, Saveto PC
Download Close

NOTA: Para acelerar el proceso de actualizacién del firmware,
seleccione la velocidad de transmision mas alta (115200) que admita el

dispositivo.

Resultado: Se mostrara el mensaje de actualizacion correcta en la parte
inferior de la ventana Firmware Update.

Descarga del firmware en el PC

Seleccione el icono “=-°~ para descargar el paquete de firmware y guardelo en su

PC.

Actualizacion del firmware desde el PC

Firmware Update
Main Unit
Device Information
Reference . LTMTMFM

Package Version . 2.000.011

Package Details

Update Firmware From:

Selected File

Package Details

Package Version

Siga estos pasos para actualizar el firmware desde el PC:

1. Enla ventana Firmware Update, seleccione PC en la seccion.

Device Details

C) select All | Device Type

O Server © PC

] ‘ Browse File

Reference

CurrentVersion  Selected Version

Download Close
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2. Seleccione Browse File para buscar y seleccionar el archivo del paquete de

firmware desde el PC, tal y como se muestra a continuacion:

| & Ope
T + > Downloads

Organize v New folder

Name
% Home

A Gallery [ TeSysTera_v

4 Documents
+ Downloads
P9 Pictures

o) Music

B Videos

1]
4
=
€

.sedp

File name: | TeSysTera_HMI_V!

3. Seleccione Open.

.sedp SEDP File (*.sedp)

Open Cancel

Resultado: Se mostrara el mensaje de actualizacion correcta en la parte
inferior de la ventana Firmware Update.

4. En caso de que se produzca un error en la actualizacion, se mostrara el
cuadro de dialogo Firmware Update Failed. Vuelva a realizar el
procedimiento anterior para actualizar el firmware.
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Actualizacion del idioma para HMI

La actualizacién del idioma HMI se puede realizar utilizando el TeSys Tera DTM.

El siguiente procedimiento describe como actualizar el idioma para HMI:
1. Enla barra de mend, seleccione Device > Maintenance > Firmware

Update.

2. Navegue hasta la pestafia Language.

Firmware Update
HMI Device Language

Select Package

Select Language
Select Language Version
Language 1 English
Language 2

Language 3

Browse File

Hardware Details

Select Serial Port Connect

Connected Device Info
Language #1 ‘ ‘ ‘
Language #2 ‘ [ ‘

Language #3 ‘ [ l ‘

Download Close

3. Haga clic en Browse File para buscar y seleccionar el archivo del paquete
de firmware en el PC, tal y como se muestra a continuacion:

| B open

< v N & > Downloads

Organize v New folder

Name
% Home

| Gallery [ TeSysTera_v

— Documents
4 Downloads
PN Pictures
) Music

B Videos

sedp

I
8]
(=

File name: | TeSysTera_HMI_V

4. Haga clic en Open.

.sedp

SEDP File (*.sedp)

QOpen Cancel
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5. Enla seccion Select Language, elija la version del idioma y los idiomas
utilizando las listas desplegables correspondientes.

NOTA: Los idiomas disponibles son los siguientes:
+ Checo
» Portugués de Brasil

* Danés

+ Aleman

* Inglés

» Espafiol
* Persa

* Finés

* Francés
* Hebreo

* Indonesio

+ ltaliano

+ Coreano

* Neerlandés
» Portugués

* Ruso

* Chino

6. Seleccione el puerto utilizando la lista desplegable Select Serial Port y haga
clic en Connect.

7. Los detalles del idioma actual de la HMI se muestran en Connected Device
Info.

NOTA: Los idiomas se pueden activar o desactivar utilizando las casillas
de verificacion.

8. Seleccione Download.
9. Reinicie el dispositivo HMI.
Resultado: Los idiomas del dispositivo HMI se actualizan.
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Factory Reset

Descripcién general

La funcion Factory Reset permite restablecer los parametros del TeSys Tera
system a los ajustes predeterminados.

NOTA: La Funcionalidad de restablecimiento de fabrica a través de TeSys
Tera DTM es compatible con las variantes Ethernet si el LTMT main unit se
conecta a través de la interfaz en serie (puerto HMI).

Ejecuciéon del comando de restablecimiento de los ajustes
de fabrica

Para ejecutar el comando de restablecimiento de los ajustes de fabrica, siga los
pasos que se indican a continuacion:

NOTA: La funcién de restablecimiento de los ajustes de fabrica solo funciona
en el modo conectado.

1. Seleccione Device > Factory Reset > Factory Rest Command tal como se
muestra en la imagen siguiente.

File  View Communication | Device | Tools Help

[EJ @ @ @ Modify topology

i@ Select printable data
;_3' ? % Customize. ..

@? Perform macro configurations
My Device | £ Refresh to read the data from device to PC
Control Panel

- Pratection Settings | Factory Reset 3 | Factory Reset Command |

- General Settings Self Test ’

User Map Export debug counter data Code

Current Protection
Voltage Based Protection
Control Functions

-

Help

Maintenance 3
Custom Logic »
FE Diagram 3

Dl Interlock Protections

2. Aparecera un mensaje emergente de confirmacion después de seleccionar el
comando.

TeSys Tera

o Are you sure to send this command?

E Yes ; Mo

NOTA: El TeSys Tera DTM Library se desconectara del TeSys Tera system
tras la ejecucién de este comando.

Al ejecutar el comando Factory Reset, la funcion restaura la configuracion del
TeSys Tera system a los ajustes de fabrica y reinicia el TeSys Tera system.
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Gestion de codigos PIN

El Pin Manager asegura el dispositivo al permitirle configurar un cédigo PIN en el
software SoMove.

Para acceder al Pin Manager, desplacese hasta Device > Pin Manager.
NOTA:

+ EIPin Manager solo esta disponible cuando el dispositivo esta
conectado con el software SoMove.

* Lafuncién Pin Manager es compatible con las varientes Ethernet si el
LTMT main unit se conecta a través de una interfaz serie (Puerto HMI).

SoMove 2.8.9.0 - Untitled Project.psx*
Fie View Communication | Device | Took Help
B =B | & Select printable data
Refresh to read the data from device to PC
device Control Panel
| SefTest 3
Maintenance v
SN [ Pin Manager v createPn
Custom Logic N ‘ Modfy Pin
FB Diagram * [ RemovePn |
Clear L —
e - Customize Units | _

El Pin anager permite ejecutar las siguientes acciones:
» Crear un cédigo PIN
* Modificar un cédigo PIN
+ Eliminar un cédigo PIN

Creacion de un cédigo PIN

La opcién Create Pin permite crear un cédigo PIN nuevo. La opcién Create Pin
solo esta disponible cuando no se ha definido ningun cédigo PIN.

Mediante el procedimiento siguiente se muestra como crear un codigo PIN:
1. Desplacese hasta Device > Pin Manager > Create Pin.
Resultado: Se muestra el cuadro de dialogo Create Pin.

Create Pin X

Create a new 6-digit numeric pin to secure the device,

Mew Pin *

Confirm Pin *

Create Cloze

2. Introduzca un cédigo PIN numérico nuevo de seis digitos en los campos New
Pin y Confirm Pin.
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3. Seleccione Create.
Resultado: Se crea el codigo PIN.

rTeSys Tera X 1

o Pin created successfully!
| ok

Puede definir el tiempo de la sesion mediante el parametro Device Session
Timeout de la ficha Parameter List > Device Session Management; se
permiten un minimo de 5 minutos y un maximo de 60 minutos para cada sesion.

Seleccione Logout para desconectar el dispositivo del software SoMove.

Bl SoMove 2990 - Untitied Project psc* - 8 x
T e B
as e
MyDevice  ParametersList  Debug PMs. Settings. My Dashboard  Diagnostics. Monitoring StatCurve  LogicModules  Custom Logic. FBDiagram  Logic Smulator
contpudit -
o .
h E ] B D
= Add Expansion Mods
Bcomeced | Q) 0 oataset © Detected event Modbus Seria:COMS: 1 | Project Loaded

Modificar un codigo PIN

La opcion Modify Pin permite modificar el codigo PIN. La opcién Modify Pin solo
esta disponible una vez que se ha definido un codigo PIN.

Mediante el procedimiento siguiente se muestra cémo modificar el cédigo PIN:
1. Desplacese hasta Device > Pin Manager > Modify Pin
Resultado: Se muestra el cuadro de didlogo Modify Pin.

Modify Pin X

Modify the existing pin with a new 6-digit numeric pin.
Old Pin * |
New Pin *

Confirm New Pin *

Modify Cancel

2. Introduzca los valores para los campos Old Pin, New Pin y Confirm New
Pin, en este orden.
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3. Seleccione Modify.
Resultado: Se modifica el cdédigo PIN.

TeSys Tera X

o Pin changed successfully!
oK

Eliminar un cédigo PIN

La opcién Remove Pin permite eliminar el cédigo PIN existente. La opcion
Remove Pin solo esta disponible una vez que se ha definido un cédigo PIN.

Mediante el procedimiento siguiente se muestra cémo eliminar el cdédigo PIN:
1. Desplacese hasta Device > Pin Manager > Remove Pin
Resultado: Se muestra el cuadro de dialogo Remove Pin.

Remove Pin w0

Remove the pin created for the device.

Pin* |

Remove Close

2. Introduzca el cédigo PIN existente en el campo Pin.
3. Seleccione Remove.
Resultado: Se elimina el codigo PIN.

| TeSys Tera X

o Pin removed successfully!

OK

Olvidé el codigo PIN

Si olvida el cédigo PIN, debera realizar un restablecimiento de los ajustes de
fabrica con el botén Reset disponible en el dispositivo.

TeSys Tera X

If you have lost the pin or wish to reset it. please do the factory reset.
The new pin will ke applied on disconnecting and connecting again
with the DTM.

o
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NOTA: Cuando realice el restablecimiento de los ajustes de fabrica, el TeSys
Tera DTM se desconectara del dispositivo.
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Presentaciéon del Custom Logic Editor

Descripcion general

Puede personalizar los programas de control predefinidos de la LTMT main unit
mediante el custom logic editor. El custom logic editor es una eficaz herramienta
de programacioén que solo se encuentra disponible en el software SoMove con la
TeSys Tera DTM Library. La creacién de un programa de control personalizado
para una LTMT main unit consiste en escribir una serie de instrucciones
(comandos de Idgica) en uno de los lenguajes de programacion de logica
personalizada.

Finalidad del custom logic editor

ID de lI6gica

El propdsito principal del custom logic editor es proporcionar la flexibilidad para
modificar la légica predefinida para los tipos de arrancador o afiadir funcionalidad
de logica adicional.

Hay un programa de control predefinido para cada modo de funcionamiento de la
LTMT main unit (o tipo de arrancador del motor). Los programas de modo de
funcionamiento (o tipo de arrancador de motor) se identifican con un ID de légica
Unica. EI ID de légica del programa de modo de funcionamiento predefinido son
numeros del 12 al 15. Cuando se personaliza un programa de modo de
funcionamiento predefinido, el ID de légica del programa personalizado debe ser
igual al ID de logica del programa predefinido + 256.

En esta tabla se indica el ID de légica segun el modo de funcionamiento:

Modo de ID de légica del programa ID de légica del programa
funcionamien- predefinido personalizado
to/tipo de

arrancador

Reservado 0-11 -

Sobrecarga 12 268

Directo en linea 13 269

Inverso directo 14 270

en linea

Estrella- 15 271

triangulo

Programa - 256-267, 279-511
personalizado

Programas personalizados

Un programa personalizado es un programa predefinido de la LTMT main unit con
funciones especificas para ajustarse a necesidades de aplicacion individuales.

Si se configura con uno de los programas predefinidos, la LTMT main unit
gestiona las funciones de control mediante el firmware de la LTMT main unity
PCode.

NOTA: PCode (Pseudo Code) es un conjunto de instrucciones hexadecimales
sin errores.
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Cuando se configura con un programa personalizado, la LTMT main unit conserva
las funciones controladas por la LTMT main unit. Entre esas funciones se incluyen
las siguientes caracteristicas inherentes al programa predefinido principal:

* Restricciones en cuanto a lo que se puede escribir en el registro de la
direccion 704 (0x02CO0) (registro de comando de red)

» Visualizacion del estado de funcionamiento en modo de presentacion (por
ejemplo: hacia delante o hacia atras, baja velocidad o alta velocidad)

* Restricciones en cuanto a los modos de recuperacion que se pueden
configurar mediante los menus.

» Comportamientos especificos relacionados con el ciclo de arranque en Star
Delta.

» Restricciones del temporizador de transicidon que pueden configurarse a
través de los menus

Estructura de programas predefinidos

Hay 11 programas predefinidos disponibles con la TeSys Tera DTM Library en el
software SoMove, un programa predefinido para cada modo de funcionamiento (o
tipo de arrancador de motor).

Los programas predefinidos realizan las siguientes partes, una tras otra:
+ Identificacion de la l6gica del programa con el ID de légica
» Gestion de entradas
» Ejecucion del modo de funcionamiento
» Actualizacion de salidas

La ejecucion del modo de funcionamiento esta integrada y se llama con la funcion
CALL EOM.

Esto ofrece la posibilidad de personalizar la gestion de entradas y salidas de su
programa personalizado sin modificar la ejecucion del modo de funcionamiento.

Herramientas y lenguajes de programacion del custom

logic editor

El custom logic editor incluye dos lenguajes de programacion y herramientas:

* Lenguaje custom logic: Es un lenguaje de instrucciones de lista editable a
través de la herramienta de programacion del custom logic editor.

+ FBD: Es un lenguaje de programacion orientado a objetos que se puede
editar mediante la herramienta de programacion del editor FBD.

Cada método de programacion satisface sus objetivos de programacién. No
obstante, el custom logic editor le permite seleccionar el estilo del método de
programacion que prefiera.

Comandos de l6gica

Tanto el lenguaje de légica personalizada como el de FBD implementan los
siguientes tipos de comandos:

+ Comandos de légica de programa

+ Comandos de logica booleanos

* Reqgister logic commands

» Comandos de légica de temporizador

98
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* Comandos de légica de contador
» Comandos de logica de retencion
» Comandos de légica matematica

Custom Logic Editor

En la siguiente ilustracién se muestra el custom logic editor, integrado en la TeSys
Tera DTM Library:

B soMove 2.10.0.0 - Untitled Project.psx” - o x
Fle View Communicaon Devie Toos Hep
ODEER RS LPERLL
! G W device not connected © 0Tips  © 0Alarms
MyDevice  Paramelers List My Dashboard Settings Diagnostics Monitoring Stari Cuve  CustomLogic ~ FBDiagram  Logic Simulator
UntitecL - Untitled2.glf | 4 x
1 LocIC ID 256
2 LoAD K BIT 1 //¥B2
5 SET NOT_TMR BIT 150 3
¢ LOAD_TMP REG 151
S ON SET TMP REG 152 150
& LOAD KBIT 1
7 SET NOT_TMP BIT 150 3
LOAD_TMP REG 0
oN_ADD 152 150
10 LOAD K BIT 1
11 SET NOT TMP BIT 130 3
12 LOAD_TMP REG O
13 LOAD K BIT 1 //¥Ba
1s SET NOT_TMP BIT 150 3
15 LOAD_TME REG 152
1c ON_SET NV REG 0 150
17 LOAD K BIT 1 //¥B1
1z SET NOT_TMR BIT 150 3
1o LOMD K REG 0
20 ON_SET_TME REG 151 150
21
oK Cancel
0p Disconnected 0 pata set ProjectLoaded | ;

Editor de diagramas de bloques de funciones

La siguiente ilustracion muestra el editor FBD, integrado en el TeSys Tera DTM
Library:

] SoMove 29 - Unsted Prjcipac

Tos o
GDB 8P RES 2PEXLSE
axn © oTes ® oams

HEEEEREE

[e——
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Uso del custom logic editor

Descripcion general

El custom logic editor le permite crear y validar su propio programa personalizado
para que se ajuste a sus necesidades. Una vez creado, el firmware de la LTMT
main unit carga y ejecuta las instrucciones creadas.

Diagrama de flujo de tareas

En el siguiente diagrama se muestran todas las tareas que se deben llevar a cabo
durante la creacion y modificacion de un programa personalizado.

Nota: el orden definido se utiliza como ejemplo. El orden que siga dependera de
sus propios métodos de trabajo.
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Custom Logic Editor
Define your requirements for a customized application

[

LTMT main unit
Connect to the PC, then power on the LTMT main unit

[

Configuration

Configure all LTMT main unit&€™s parameters with the
TeSys Tera DTM

v

Customization of a Pre-Defined Program

Select one of the 11 pre-defined operating modes with the
Call_EOM function and edit values

|

Compilation
Errors

Compile the customized program to validate

the modifications Correct syntax errors

Failed

Succeeded

Saving and Verification

Use the custom logic simulator to verify the new program

v

Saving and Verification

Use the custom logic simulator to verify the new program

Y

Compilation and Transfer

Compile the validated program before transfer into the
LTMT main unit

'

Configuration

Select the appropriate customized program from the starter type
under starter settings with the TeSys Tera DTM

¥

Validation

Check the behavior of the LTMT main unit with its
customized program in its environment.

Método de personalizacidn en légica personalizada

Para personalizar los archivos de programa predefinidos, siga estos pasos:

1. Defina los modos de funcionamiento que se ajustan a sus necesidades de
aplicacion.

2. Abra el archivo de programa (*.rtf) del modo de funcionamiento predefinido
en el custom logic editor.

DOCA0275ES-01 101



TeSys Tera Motor Management System Uso del custom logic editor

3. Edite el programa predefinido en la légica personalizada, y personalice el
programa siguiendo uno de los tres métodos:

» ElI modo de funcionamiento predefinido se adapta a las necesidades de
su aplicacion: Utilice unicamente la funcion CALL EOM.

» ElI modo de funcionamiento predefinido se adapta a las necesidades de
su aplicacion; sin embargo, se requieren funciones adicionales: Utilice la
funcién CALL EOM Yy afiada las instrucciones adicionales después de las
instrucciones CALL_EOM.

+ ElI'modo de funcionamiento predefinido no se ajusta a las necesidades
de su aplicacion: Inicie un nuevo programa desde cero (no
recomendado).

4. Sies necesario, edite las entradas del programa personalizado.
5. Si es necesario, edite las salidas del programa personalizado.

6. Actualice la Presentacion del Custom Logic Editor, pagina 97 segun CALL
EOM y el modo de control.

7. Compile el programa personalizado.

Método de personalizacién en FBD

1. Abra una pagina de programa FBD en blanco.
2. Cree la gestion de entradas del programa personalizado.

3. Cree la ejecucion del modo de funcionamiento mediante uno de estos tres
métodos:

* Uno de los modos de funcionamiento se adapta a las necesidades de su
aplicacion: Utilice unicamente la funcién CALL EOM.

* Uno de los modos de funcionamiento se ajusta a las necesidades de su
aplicacion, pero se requieren funciones adicionales: Utilice la funciéon
CALL_ EOMY afiada las instrucciones adicionales después de las
instrucciones CALL EOM.

* Ninguno de los modos de funcionamiento se ajusta a las necesidades de
su aplicacién: Cree un nuevo programa desde cero (no recomendado).

4. Cree la gestion de salidas del programa personalizado.

5. Actualice la Presentacion del Custom Logic Editor, pagina 97 segun CALL
EOM y el modo de control.

6. Compile el FBD segun la I6gica personalizada.
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Caracteristicas del programa de légica
personalizada

Introduccion

Los datos transferidos a o desde la LTMT main unit tienen la forma de registros de
16 bits. Los registros estan ordenados numéricamente y se indican mediante una
direccion de registro de 16 bits (0 a 65.535).

El programa personalizado puede modificar los valores de tres tipos de registros:
* Registros LTMT
* Registros temporales
* Registros no volatiles

Caracteristicas de la memoria de légica

La lista de comandos del programa personalizado se guarda en una zona de la
memoria no volatil interna de la LTMT main unit.

El formato de esta memoria de l6gica se muestra en la siguiente tabla:

Ubicacion de | Elemento Rango Descripcion
memoria
0 Tamario de programa de logica (n) | 0-8.191 Palabra de 16 bits

0 significa que no se ha cargado ningun
programa personalizado.

1 Suma de comprobacion de légica 0-65.535 Suma de la memoria del programa
desde offset 2 a n+2

2 ID de légica 256-511, consulte Identificador del programa
personalizado en el LTMT main unit

3 Comando de l6gica/argumento 1 En funcién de los comandos de logica Una palabra de funcién de logica

4 Comando de légica/argumento 2

5 Comando de légica/argumento 3

n+2 Comando de légica/argumento n - Una palabra de funcién de légica

Limites de la memoria de l6gica

El tamafio del programa depende del numero de comandos de logica. Si bien, en
el editor de texto, un comando y sus argumentos ocuparan una sola linea, en la
memoria ocuparan tantas ubicaciones de memoria como argumentos existan.

Por ejemplo, el comando temporizador 0,1980 utilizara cuatro ubicaciones de
memoria.
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Definicion de las variables de l6gica personalizada

Introduccion

El custom logic editor permite implementar comandos en el programa de control
que dirige la LTMT main unit:

+ Para leer o escribir en registros temporales
+ Para leer o escribir en registros no volatiles

+ Para leer o escribir en registros de la LTMT main unit, consulte Definicion de
las variables de la LTMT Main Unit, pagina 105.

La LTMT main unit define cada registro de l6gica personalizada mediante un
entero que describe su direccidon en el espacio de memoria de logica
personalizada. El valor de este entero empieza en la direccion 0 y la direccion
maxima es igual a 1 menos que el nimero de ubicaciones de memoria
disponibles para registros en la LTMT main unit.

Registros temporales

La LTMT main unit incluye registros en la memoria temporal a los que es posible
acceder mediante comandos de logica. Dado que estos registros existen en la
memoria temporal o volatil, no conservan la configuracion de sus valores al
apagar y encender el controlador.

Hay 300 registros temporales disponibles, en direcciones que van de la0 a la
299.

El numero de registros temporales disponibles puede consultarse en el registro
LTMT main unit en la direccion 1204 (0x04B4), espacio temporal de logica
personalizada.

Registros no volatiles

La LTMT main unit incluye registros en la memoria no volatil para que los usen los
comandos de légica. Dado que estos registros se encuentran en la memoria no
volatil, conservan la configuracion de sus valores al apagar y encender el
controlador.

Hay disponibles 64 registros no volatiles, en direcciones que van de la 0 a la 63.

El numero de registros no volatiles disponibles puede consultarse en el registro
LTMT main unit en la direccion 1205 (0x04B5), espacio no volatil de légica
personalizada.
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Definicion de las variables de la LTMT Main Unit

Registros de LTMT Main Unit

La memoria de la LTMT main unit incluye 9250 registros de datos en direcciones
que van de 0 a 9249 (de 0x0000 a 0x2421).

Cada registro es una palabra de 16 bits y es:

» de solo lectura, con valores que no se pueden editar.

» delecturay escritura, con valores que se pueden editar.
El nimero de registro es igual a la direccién de registro + 1.

El custom logic editor solo usa direcciones de registro.

Se pueden usar comandos de légica personalizada para cambiar los valores de
los registros de lectura y escritura de la LTMT main unit.

Acceso a los registros

Con el custom logic editor, puede acceder a todos los registros de la LTMT main
unit que se definen en las Guias de comunicacion de TeSys Tera, pagina 7.

Registros de logica personalizada

Los registros de las direcciones de 1200 a 1205 (de 0x04B0 a 0x04B5) y el
registro de la direccion 1291 (0x050B) los usa la TeSys Tera DTM Library para
acceder a los registros de la LTMT main unit.

Estos registros también son los registros de légica personalizada a los que es
posible acceder desde los puertos de comunicacion. Estos registros de solo
lectura se describen en las siguientes secciones.

En la tabla siguiente se ofrece una lista de estos registros:

Direccion de Definicion Rango (valor)
registro

1201 (0x04B1) Version de logica personalizada

1202 (0x04B2) Espacio en memoria de l6gica personalizada

1203 (0x04B3) Memoria de logica personalizada usada

1204 (0x04B4) Espacio de memoria temporal de légica

personalizada 0-65.535

1205 (0x04B5) Espacio de memoria no volatil de l6gica
personalizada

1291 (0x050B) Informacion de entrada de DO de logica
personalizada

Registro de la direccién 1201 (0x04B1)

El registro de la direccién 1201 (0x04B1) indica la versién de la funcionalidad de
I6gica personalizada. El nimero de version identifica un grupo especifico de
comandos de légica que admite la LTMT main unit.
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Registro de la direccién 1202 (0x04B2)

El registro de la direccion 1202 (0x04B2) define el espacio de memoria de logica
disponible. El nimero de palabras de memoria de I6gica no volatil (16 bits) de la
LTMT main unit disponibles para guardar comandos de légica.

Registro de la direccion 1203 (0x04B3)

El registro de la direccion 1203 (0x04B3) define la memoria de légica utilizada. Se
trata del nUmero de palabras de memoria de l6gica no volatil (16 bits) de la LTMT
main unit usadas por los comandos de légica almacenados actualmente en la
LTMT main unit.

Registro de la direccion 1204 (0x04B4)

El registro de la direccion 1204 (0x04B4) define el nimero de registros
temporales que proporciona la LTMT main unit.

Registro de la direccion 1205 (0x04B5)

El registro de la direccion 1205 (0x04B5) define el nimero de registros no
volatiles que proporciona la LTMT main unit.

Registro de la direccion 1291 (0x050B)

El registro de la direccion 1291 (0x050B) corresponde al registro de informacion
de entrada de DO de la légica personalizada. Permite al programa personalizado
configurar la asignacion de entradas y salidas.

En esta tabla se describe cada bit de este registro:

Direccion de Numero de bit | Descripcion
registro

1291 (0x050B) | O Informacion de entrada de la salida digital 1 (DO1) de la I6gica
personalizada

1 Informacion de entrada de la salida digital 2 (DO2) de la logica
personalizada

2 Informacion de entrada de la salida digital 3 (DO3) de la logica
personalizada

3 Informacion de entrada de la salida digital 4 (DO4) de la I6gica
personalizada

4 Informacion de entrada de la salida digital 5 (DO5) de la logica
personalizada

5 Informacion de entrada de la salida digital 6 (DO6) de la I6gica
personalizada

6 Informacion de entrada de la salida digital 7 (DO7) de la I6gica
personalizada

7 Informacion de entrada de la salida digital 8 (DO8) de la I6gica
personalizada

8 Informacion de entrada de la salida digital 9 (DO9) de la I6gica
personalizada
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Direccion de
registro

Numero de bit

Descripcion

9 Informacion de entrada de la salida digital 10 (DO10) de la
l6gica personalizada

10 Informacion de entrada de la salida digital 11 (DO11) de la
l6gica personalizada

11 Informacion de entrada de la salida digital 12 (DO12) de la
l6gica personalizada

12 Informacioén de entrada de la salida digital 13 (DO13) de la
l6gica personalizada

13 Reservado

14 Reservado

15 Reservado

Registros de las direcciones 1301 a 1399 (0x0515 a

0x0577)

Los registros de las direcciones 1301 a 1399 (0x0515 a 0x0577) son los registros
para fines generales destinados a funciones de légica. Se usan para el
intercambio de informacion entre fuentes externas (como el PLC) y las
aplicaciones de logica personalizada.

Estos registros volatiles se leen o escriben y pueden editarse mediante funciones
custom logic o a través del puerto de comunicacion.
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Descripcion del comando CALL _EOM

Descripcion general

La funcion CALL_EOM permite ejecutar un modo de funcionamiento.

Para ello, la funcién usa los registros temporales de las direcciones 0 a 61.

Para crear un programa personalizado alrededor de la funciéon CALL EOM, es
necesario entender como se usan los diferentes registros de la aplicacion y la
LTMT main unit:

Reg 5625 Gustom | w regas
‘Reg 6675 Suston Ll Regor
Comngei;a;igz nputs Figztg:q »| Reg 28
St | Rea

CALL_EOM

Reg 31

Custom
Program

»| DO Input Information

-

Reg 32

Custom Logic

Register Address
1291

Los registros temporales de las direcciones 25 a 29 corresponden a los
registros de entrada de la funcién CALL EOM. Si estén personalizados,
deben asignarse bit por bit.

El registro temporal de la direccion 31 corresponde al registro de salida de la
funcion CALL EOM. Su valor se indica tras la ejecucion del modo de

funcionamiento.

El registro temporal de la direccion 32 es un registro temporal que se usa
para establecer el registro de informacion de la entrada DO de légica
personalizada de la direccion 1291 (0x050B) de una sola vez. La
personalizacion de las salidas CALL EOM se debe realizar con el registro

temporal de la direccion 32.
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Registros de entrada digital

Direccion de registro Descripcién del registro Bit Descripcion de bits
5629 (0x15FD) Registro de entrada digital 0 Local-START> DI
1 Local-STOP DI
2 Local-START>> DI
3 Seleccion de modo 1
4 Local-START< DI
5 Local-START<< DI
6 Remote-START> DI
7 Remote-STOP DI
8 Remote-START>> DI
9 Seleccion de modo 2
10 Remote-START< DI
11 Remote-START<< DI
12 Marcha DI
13 Cambio de velocidad DI
14 Reservado
15 Reservado
Registros de entrada HMI
Direccién de registro Descripcion del registro Bit Descripcion de bits
9875 (0x2693) HMI registro de comandos 1 0 Comando de avance del motor/avance a alta
velocidad
1 Comando de marcha atras del motor/marcha atras a
alta velocidad
2 Seleccion de modo local/remoto 1
3 Comando de restablecimiento de disparo
4 Seleccion de modo local/remoto 2
5 Comando de autoprueba (sin disparo)
6 Comando de avance a velocidad lenta del motor
7 Comando de marcha atras a velocidad lenta del
motor
8 Comando de restablecimiento de inhibidor
9 Comando de restablecimiento del nimero de
arranques
10 Comando de restablecimiento de nimero de paradas
11 Comando de eliminar energia
12 Reservado
13 Comando de prueba de légica
14 Comando de restablecimiento de hora de ejecucion
15 Comando de autoprueba (con disparo)
9876 (0x2694) HMI registro de comandos 2 0 Reservado
1 Reservado
2 Comando para borrar nivel de capacidad térmica
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3 Reservado

4 Reservado

5 Comando para borrar contador de disparos

6 Comando de restablecimiento a la configuracion de
fabrica

7 Comando de restablecimiento de arrancador suave

8-12 Reservado

13 Comando para guardar curva de inicio de referencia

14 Comando para borrar registros de disparo

15 Comando para borrar registros de eventos

Registros de entrada de comunicacién

Direccion de registro Descripcion del registro Bit Descripcion de bits
704 (0x02C0) Registro de comando de 0 Comando de avance del motor/avance a alta
comunicacion 1 velocidad
1 Comando de marcha atras del motor/marcha atras a
alta velocidad
2 Seleccién de modo local/remoto 1
3 Comando de restablecimiento de disparo
4 Seleccién de modo local/remoto 2
5 Comando de autoprueba (sin disparo)
6 Comando de avance a velocidad lenta del motor
7 Comando de marcha atras a velocidad lenta del
motor
8 Comando de restablecimiento de inhibidor
9 Comando de restablecimiento del nimero de
arranques
10 Comando de restablecimiento de nimero de paradas
11 Comando de eliminar energia
12 Comando de parada del motor
13 Comando de prueba de légica
14 Comando de restablecimiento de hora de ejecucion
15 Comando de autoprueba (con disparo)
705 (0x02C1) Registro de comando de 0 Reservado
comunicacion 2 p Reservado
2 Comando para borrar nivel de capacidad térmica
3 Reservado
4 Reservado
5 Comando para borrar contador de disparos
6 Comando de restablecimiento a la configuracion de
fabrica
7 Comando de restablecimiento de arrancador suave
8-12 Reservado
13 Comando para guardar curva de inicio de referencia
14 Comando para borrar registros de disparo
15 Comando para borrar registros de eventos
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Descripcién de CALL_EOM 12

Cuando el argumento CALL EOM es igual a 12, la funcién ejecuta el modo de
funcionamiento de sobrecarga.

El ID de logica que debe usar en el programa personalizado es:

* LOGID_ID 268 para el modo de funcionamiento de sobrecarga

Los registros temporales se usan de la siguiente manera:

Registro Descripcién del registro Bit Descripcion de bits

Registro de entrada 25 Copia de las entradas DI 0-15 No se usa

Registro de entrada 27 Copia de las HMI entradas 0-15 No se usa

Registro de entrada 28 Copia de las entradas de 0-15 No se usa
comunicacion

Registro de salida 31 Salidas de la instruccion CALL 0 Informacion de la custom logic «Run1 Cde»
EOM que se asignan a las salidas
de la LTMT main unit. 1-15 No utilizado

Registro de salida 32 Salidas de la instruccion CALL 0 Custom logic DO1 Informacion de entrada
EOM que se asignan a las salidas
de la LTMT main unit. 1-15 No se usa
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Descripcién de CALL_EOM 13

Cuando el argumento CALL EOM es igual a 13, la funcion ejecuta el modo de
funcionamiento directo en linea.

El ID de logica que debe usar en el programa personalizado es:
* LOGID_ID 269 para el modo de funcionamiento directo en linea
Los registros temporales se usan de la siguiente manera:

Registro Descripcion del registro Bit Descripcion de bits
Registro de entrada 25 Copia de las entradas DI 0 Local-START> DI
1 Local-STOP DI
2 No utilizado
3 Selecciéon de modo DI 1
4-5 No se usa
6 Remote-START> DI
7 Remote-STOP DI
8 No se usa
9 Seleccién de modo DI 2
10-11 No se usa
12 Marcha DI
13-15 No se usa
Registro de entrada 27 Copia de las HMI entradas 0 HMI_START >
1 No utilizado
2 HMI_STOP
3-4 No se usa
5 HMI Seleccion de modo 1
6 HMI Seleccion de modo 2
7-15 No se usa
Registro de entrada 28 Copia Qe Ia!s, entradas de 0 Inicio COMM >
comunicacion
1-3 No se usa
4 Selecciéon de modo remoto 1
5 Seleccién de modo remoto 2
6 Parada COMM
7-15 No se usa
Registro de salida 31 Salidas de la instruccion CALL 0 Informacion de la custom logic «Run1 Cde»
EOM que se asignan a las salidas
de la LTMT main unit. 1-15 No se usa
Registro de salida 32 Salidas de la instruccion CALL 0 Informacién de entrada de la custom logic DO1
EOM que se asignan a las salidas
de la LTMT main unit. 1-15 No se utiliza
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Descripcién de CALL_EOM 14

Cuando el argumento CALL EOM es igual a 14, la funcién ejecuta el modo de
funcionamiento inverso directo en linea.

El ID de logica que debe usar en el programa personalizado es:

* LOGID_ID 270 para el modo de funcionamiento inverso directo en linea

Los registros temporales se usan de la siguiente manera:

Registro

Descripcién del registro

Bit

Descripcion de bits

Registro de entrada 25

Copia de las entradas DI

0

Local-START> DI

N

Local-STOP DI

No utilizado

Selecciéon de modo DI 1

Local-START< DI

No utilizado

Remote-START> DI

Remote-STOP DI

No se usa

Ol | N[oja| >N

Seleccion de modo DI 2

-
o

Remote-START< DI

N
N

No se usa

-
N

Marcha DI

13-15

No se usa

Registro de entrada 27

Copia de las HMI entradas

HMI_START >

No utilizado

HMI_STOP

HMI_START <

No utilizado

HMI Selecciéon de modo 1

HMI Seleccion de modo 2

No se usa

Registro de entrada 28

Copia de las entradas de
comunicacion

o|N|oo|lo|d| ®

Inicio COMM >

No se usa

Inicio COMM <

No utilizado

Seleccion de modo remoto 1

Seleccion de modo remoto 2

Parada COMM

No se usa

Registro de salida 31

Salidas de la instruccion CALL
EOM que se asignan a las salidas
de la LTMT main unit.

oO|N|lo|jloa|s~M|lwW|DN

Informacion de custom logic «Run1 Cde»

Informacién de custom logic «Run2 Cde»

2-15

No se usa

Registro de salida 32

Salidas de la instruccion CALL
EOM que se asignan a las salidas
de la LTMT main unit.

Informacion de entrada de custom logic DO1

Informacion de entrada de custom logic DO2

2-15

No se usa
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Descripcién de CALL_EOM 15

Cuando el argumento CALL EOM es igual a 15, la funcion ejecuta el modo de
funcionamiento Estrella-triangulo.

El ID de logica que debe usar en el programa personalizado es:
+ LOGID_ID 271 para el modo de funcionamiento Estrella-triangulo
Los registros temporales se usan de la siguiente manera:

Registro Descripcion del registro Bit Descripcion de bits
Registro de entrada 25 Copia de las entradas DI 0 Local-START> DI
1 Local-STOP DI
2 No utilizado
3 Seleccion de modo 1
4-5 No se usa
6 Remote-START> DI
7 Remote-STOP DI
8 No se usa
9 Seleccién de modo 2
10-11 No se usa
12 Marcha DI
13-15 No se usa
Registro de entrada 27 Copia de las HMI entradas 0 HMI_START >
1 No se usa
2 HMI_STOP
3-4 No se usa
5 Selecciéon de modo 1
6 Seleccién de modo 2
7-15 No se usa
Registro de entrada 28 Copia (.ie Igg entradas de 0 Inicio COMM >
comunicacién
1-3 No se usa
4 Selecciéon de modo remoto 1
5 Seleccién de modo remoto 2
6 Parada COMM
7-15 No se usa
Registro de salida 31 Salidas de la instruccion CALL 0 Informacion del comando Run1 de la logica
EOM que se asignan a las salidas personalizada
de la LTMT main unit.
1 Informacion del comando Run2 de la I6gica

personalizada

2 Informacion del comando Run3 de la I6gica
personalizada

3-15 No se usa
Registro de salida 32 Salidas de la instrucciéon CALL 0 Informacién de entrada de la custom logic DO1
EOM que se asignan a las salidas
de la LTMT main unit. 1 Informacion de entrada de la custom logic DO2
2 Informacién de entrada de la custom logic DO3
3-15 No se usa
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Ejemplo de programa

LOGIC_ID 13
1/

// DI Input
LOAD_BIT
SET_TMP_BIT
LOAD BIT
SET_TMP_BIT
LOAD_BIT
SET_TMP_BIT
LOAD_BIT
SET_TMP_BIT
LOAD_BIT
SET_TMP_BIT
LOAD_BIT
SET_TMP_BIT
LOAD_BIT
SET_TMP_BIT
LOAD_BIT
SET_TMP_BIT
LOAD_BIT
SET_TMP_BIT
LOAD_BIT
SET_TMP_BIT
LOAD_BIT
SET_TMP_BIT
LOAD_BIT
SET_TMP_BIT
LOAD _BIT
SET_TMP_BIT
LOAD BIT
SET_TMP_BIT
LOAD_BIT
SET_TMP_BIT
LOAD BIT
SET_TMP_BIT
1/

J// HMI Input
LOAD_BIT
SET_TMP_BIT
LOAD_BIT
SET_TMP_BIT
LOAD_BIT

5629 ©
25 o
5629 1
25 1
5629 2
25 2
5629 3
25 3
5629 4
25 4
5629 5
25 5
5629 6
25 6
5629 7
25 7
5629 8
25 8
5629 9
25 9
5629 10
25 10
5629 11
25 11
5629 12
25 12
5629 13
25 13
5629 14
25 14
5629 15
25 15

9875 @
27 ©
9875 6
27 1
9875 12

//Local-START> DI
//Local-STOP DI

//Local-START>> DI

//DI Mode Selection 1

//Local-START< DI
//Local-START<< DI
//Remote-START> DI
//Remote-STOP DI

//Remote-START>> DI

//DI Mode Selection 2

//Remote-START< DI

//Remote-START<< DI

//Run DI

//speed Change

//Not Used

//Not Used

//HMI_START >

J//HMI_START >>
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SET_TMP_BIT 27 2 //HMI_STOP,

LOAD_BIT 9875 1

SET_TMP_BIT 27 3 //HMI_START <

LOAD_BIT 9875 7

SET_TMP_BIT 27 4 //HMI_START <<
LOAD_BIT 9875 2

SET_TMP_BIT 27 5 //HMI Mode Selection 1
LOAD BIT 9875 4

SET_TMP_BIT 27 6 //HMI Mode Selection 2
1/

1/

// Remote Input

LOAD_BIT 704 0

SET_TMP_BIT 28 @ //coMm start >
LOAD_BIT 704 6

SET_TMP_BIT 28 1 //coMmm start >>
LOAD_BIT 7ed 1

SET_TMP_BIT 28 2 //comm start <

LOAD BIT 7ed 7

SET_TMP_BIT 28 3 f/comm start <«
LOAD_BIT 704 2

SET_TMP_BIT 28 4 //Remote Mode Selection 1
LOAD_BIT 704 4

SET_TMP_BIT 28 5 //Remote Mode Selection 2
1/

//End customer Zone
J//call command

//output

/!

!/ customer Zone: Custom application

// Add specific code for cCustom Logic function here”

/1

CALL_EOM 13

1/

I/ Customer Zone: Outputs management”

1/

// Output

LOAD_TMP_BIT 31 ® J/CL “Runl cde” information
SET TMP BIT 32 @ //CL DO1 Input information

LOAD TMP BIT 31 1 J/CcL “Run2 cde” information
SET_TMP_BIT 32 1 //CL D02 Input information

LOAD_TMP_BIT 31 2 //CL “Run3 Cde” information
SET _TMP_BIT 32 2 //cL DO3 Input information

LOAD_TMP_BIT 31 3 //CL “Run4 Cde” information
SET_TMP_BIT 32 3 //CL DO4 Input information

LOAD_TMP_BIT 31 4 //CL “Run5 Cde” information
SET_TMP_BIT 32 4 //CL DO5 Input information

1/

1/

1/

/f End Customer Zone

1/

// Schneider Zone (Do not modify)

1/

// CL output in 1291
LOAD_K_BIT 1
SET_NOT_TMP BIT © 3

LOAD_TMP_REG 32 //Get image of 1291
ON_SET REG 1291 @ //Put it into 1201
1/
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Presentacion del custom logic editor

Descripcién general

El custom logic editor es una funcién del software SoMove con la TeSys Tera
DTM Library. Utilice el custom logic editor para ver un archivo de programa
existente o para crear un archivo de légica mediante un lenguaje de texto basado
en instrucciones, en lugar de un lenguaje de programacion basado en graficos.

Edicion del programa de l6gica personalizada

La manera mas facil de crear un programa personalizado es comenzar con el
programa predefinido de uno de los modos de funcionamiento (o tipos de
arrancador de motor). La instalaciéon del custom logic editor incluye 11 archivos de
programa predefinidos, uno para cada tipo de arrancador de motor.

Cada archivo de programa tiene un nombre descriptivo (por ejemplo, DIRECT _
ONLINE) y una extension de archivo *.rtf.

Interfaz de usuario del custom logic editor

Para abrir el custom logic editor, seleccione Device > Custom Logic > New
Custom Logic.

El custom logic editor esta disponible independientemente de sila TeSys Tera
DTM Library esta en modo conectado. Sin embargo, la transferencia de
programas entre la TeSys Tera DTM Library y el dispositivo Unicamente funciona
en el modo conectado.
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Interfaz de usuario del custom logic editor

Introduccion

Un programa escrito en este lenguaje consta de una serie de instrucciones
ejecutadas de forma secuencial por la LTMT main unit. Cada instruccion de lista
se indica mediante una unica linea de programa y consta de cuatro componentes:

* Numero de linea

+ Comando de légica (Nemotecnia)
* Argumentos

+ Comentarios

Ejemplo de un programa de légica personalizada

La siguiente ventana es un ejemplo de un programa creado con el custom logic
editor.

SoMove 2.10.0.0 - Untitled Project.psx™ - o X
Fle View Communicaion Device Tods Hep

CDE ER REAS LPERES
) G B device not connected - © 0Tips @ 0Alrms

My Device Parameters List My Dashboard Settings Diagnostics Monitoring ‘Start Curve Custom Logic FB Diagram Logic Simulator

P Untitled2.glf %
1 rosrc_1D 256 =
2 LOAD K BIT 1 //¥B2
5 SET_NOT_TMP BIT 150 3 |
4 LOAD_TMP_REG 151
5 ON_SET_TMP REG 152 150
6 LOAD K BIT 1
7 SET_NOT_TMP_BIT 150 3
o LOAD_TMP_REG 0
9 ON_ADD 152 150
| 10/ LOAD R BIT 1
11 SET_NOT_TMP_BIT 150 3
12/ LOAD_TMP_REG O
13 LOAD K BIT 1 //¥Ba
14 SET NOT _TMP BIT 150 3
LOAD_TMP_REG 152
ON_SET_NV_REG 0 150
LOAD_K BIT 1 //¥B1

20 ON_SET_TME REG 151 150

oK Cancel

Socoorected | | O vataset T T || roecttonded

Edicion de varios programas

Es posible crear o modificar varios programas personalizados al mismo tiempo.
Haga clic en el nombre de archivo para alternar entre ellos.

Por ejemplo, en la vista de texto de arriba, seleccione DIRECT_ONLINE.rtf o
Untitled.If en funcion del programa que desee editar.

Elementos de instrucciones

La siguiente ilustracidon es un ejemplo de un programa de légica personalizada:

LOGIC ID 256

LOAD BIT 5629 O

SET TMP BIT 25 O

LOAD TMP BIT 31 O

SET_TMP BIT 32 O

LOAD BIT 5629 1 6 LOAD BIT 5629 1

SET TMP BIT 25 1 -1 T
LOAD BIT 5629 3 —LC

m =] mf_n [T U S
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Numero de linea

A Numero de linea
B Comando de ldgica
(¢} Argumentos

El nimero de linea es una informacion adicional:
« Se define unicamente mediante el editor.
* No tiene ninguna importancia en la funcion de logica personalizada.

Comando de légica

Argumento

Un comando de logica es una instruccion que identifica la operacion que se
ejecutara mediante uno o mas argumentos. En el ejemplo, el comando LOAD BIT
carga el valor del argumento en un registro interno denominado el acumulador de
1 bit.
Existen dos tipos de comandos:

» Comandos de configuracion

Configuran o prueban las condiciones necesarias para ejecutar una accion
(por ejemplo, los comandos LOAD y AND).

¢« Comandos de accién

Indican a la LTMT main unit que ejecute una accion a partir de la informacion
de las instrucciones de configuracion (por ejemplo, comandos de asignacién
como COMP).

NOTA: Al escribir un comando de légica, en mayusculas o en minusculas,
este es reconocido automaticamente y se muestra en azul.

Un argumento es un numero que representa un valor (direccion de registro,
numero de bit o constante) que la LTMT main unit puede manipular en una

instruccion. Un comando de légica puede tener entre 0 y 3 argumentos, en

funcion del tipo de comando de ldgica.

Por ejemplo, en el programa de muestra, la instruccién LOAD BIT 5629 lincluye
un comando de l6gica LOAD BIT Yy 2 argumentos, 5629y 1.

Esto ordena a la LTMT main unit que cargue el valor del bit 1 del registro de la
direccion 5629 (0x15FD) en el acumulador.

Mediante instrucciones con comandos y argumentos, el programa personalizado
puede:

* Leer el estado de las entradas digitales.

* Leer o escribir el estado de las salidas digitales.

» Activar funciones de logica basicas como temporizadores y contadores.
» Realizar operaciones aritméticas, légicas, de comparacion y numéricas.

* Leer o escribir en los registros de la LTMT main unit o en bits individuales de
dichos registros.

NOTA: Al escribir un argumento, este se reconoce automaticamente y se
muestra en el color asignado a los argumentos.
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Comentarios

En el custom logic editor, es posible afiadir comentarios al programa:
» Alfinal de cada linea, después de los argumentos
* Enunalinea entera
NOTA:

» Al escribir //, el custom logic editor reconoce automaticamente el texto
que le sigue como comentarios y lo muestra de color verde.

* No es posible recuperar comentarios de la LTMT main unit.

Sintaxis

En el custom logic editor, es posible escribir instrucciones:
+ Con espacios en blanco, comas o puntos entre argumentos
* Enletras mayusculas o minusculas

Comprobacioén de la sintaxis

Mientras se escribe, el editor de texto comprueba la sintaxis de la instruccion:
+ Las instrucciones correctas se muestran en caracteres azules en negrita.

+ Las instrucciones incorrectas se quedan en color negro y deben corregirse
antes de la compilacion.

Comandos del teclado

Los comandos y atajos de teclado son los mismos que los de los sistemas
operativos Windows (por ejemplo, pulse SUPR o SUPRIMIR para eliminar un
caracter o una linea, pulse INTRO para pasar a la siguiente linea, etc.).

Guardar

Para guardar el programa que ha editado o creado, seleccione Device > Custom
Logic y, a continuacion, Save Custom Logic o SaveAs Custom Logic.

NOTA: Este archivo se guarda con la extension *./f.
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Comandos de l6gica

Descripcién general

Los archivos de proyecto de la LTMT main unit estan formados por una serie de
comandos de légica. Cada comando de légica consta del comando en si mas un
maximo de 3 argumentos.

Cada comando de ldgica realiza su operacion vinculada a un acumulador
booleano de 1 bit (valor 0 0 1) 0 a un acumulador sin signo de 16 bits (rango de
valores de 0 a 65.535).

El custom logic editor proporciona los siguientes tipos de comandos de légica:
* Booleanos
* Registro
» Temporizadores
* Retencion
+ Contadores
* Matematicas

Mecanismo de deteccion de flanco ascendente

Algunos comandos de logica funcionan en un flanco ascendente del acumulador
de 1 bit.

Se detecta un flanco ascendente de un bit cuando su estado actual es 1y su
estado anterior era 0. El estado anterior del bit se almacena en un bit de historial
especifico.

NOTA: Si este bit de historial se modifica, es posible que la deteccién del
flanco ascendente sufra perturbaciones.

Comandos de l6gica booleanos

Los comandos booleanos evaluan y controlan valores booleanos simples
(encendido o apagado). Entre los comandos booleanos se incluyen:

Comando Argumento 1 Argumento 2 Argumento 3 Descripcion

LOAD_K_BIT Valor constante | — - Carga un valor constante en el acumulador de 1
(0o1) bit.

LOAD BIT Direccion de N.° de bit de - Carga un bit de registro de la direccién
registro registro (de 0 a identificada en el Argumento 1, y el bit

15) identificado en el Argumento 2 en el acumulador
de 1 bit.

LOAD TMP BIT Direccion de N.° de bit de - Carga un bit de registro temporal en el
registro registro (de 0 a acumulador de 1 bit.
temporal 15)

LOAD NV _BIT Direccién de N.° de bit de - Carga un bit de registro no volatil en el
registro no registro (de 0 a acumulador de 1 bit.
volatil 15)

LOAD NOT BIT Direccion de N.° de bit de - Carga un valor booleano invertido de un bit de
registro registro (de 0 a registro en el acumulador de 1 bit.

15)

LOAD NOT TMP_ BIT Direccion de N.° de bit de - Carga un valor booleano invertido de un bit de
registro registro (de 0 a registro temporal en el acumulador de 1 bit.
temporal 15)

LOAD NOT NV BIT Direccion de N.° de bit de - Carga un valor booleano invertido de un bit de
registro no registro (de 0 a registro no volatil en el acumulador de 1 bit.
volatil 15)
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Comando Argumento 1 Argumento 2 Argumento 3 Descripcion

AND BIT Direccién de N.° de bit de - Carga el resultado de un vinculo légico AND entre
registro registro (de 0 a el valor del bit de registro y el contenido del

15) acumulador de 1 bit. El resultado se almacena en
el acumulador de 1 bit.

AND TMP_BIT Direccion de N.° de bit de - Carga el resultado de un vinculo légico AND entre
registro registro (de O a el valor del bit de registro temporal y el contenido
temporal 15) del acumulador de 1 bit. El resultado se

almacena en el acumulador de 1 bit.

AND NV_BIT Direccioén de N.° de bit de - Carga el resultado de un vinculo légico AND entre
registro no registro (de 0 a el valor del bit de registro no volatil y el contenido
volatil 15) del acumulador de 1 bit. El resultado se

almacena en el acumulador de 1 bit.

AND NOT BIT Direccioén de N.° de bit de - Carga el resultado de un operador Idgico AND del
registro registro (de 0 a bit de registro invertido y el acumulador de 1 bit.

15) El resultado se almacena en el acumulador de 1
bit.

AND NOT_TMP BIT Direccion de N.° de bit de - Carga el resultado de un operador I6gico AND del
registro registro (de O a bit de registro temporal invertido y el acumulador
temporal 15) de 1 bit. El resultado se almacena en el

acumulador de 1 bit.

AND NOT NV _BIT Direccioén de N.° de bit de - Carga el resultado de un operador I6gico AND del
registro no registro (de 0 a bit de registro no volatil invertido y el acumulador
volatil 15) de 1 bit. El resultado se almacena en el

acumulador de 1 bit.

OR_BIT Direccién de N.° de bit de - Establece un vinculo l6gico OR entre el valor del
registro registro (de O a bit de registro y el contenido del acumulador de 1

15) bit. El resultado se almacena en el acumulador
de 1 bit.

OR TMP BIT Direccioén de N.° de bit de - Establece un vinculo Iégico OR entre el valor del
registro registro (de O a bit de registro temporal y el contenido del
temporal 15) acumulador de 1 bit. El resultado se almacena en

el acumulador de 1 bit.

OR NV BIT Direccion de N.° de bit de - Establece un vinculo Iégico OR entre el valor del
registro no registro (de O a bit de registro no volatil y el contenido del
volatil 15) acumulador de 1 bit. El resultado se almacena en

el acumulador de 1 bit.

OR NOT BIT Direccién de N.° de bit de - Establece un operador I6gico OR del bit de
registro registro (de 0 a registro invertido y el acumulador de 1 bit. El

15) resultado se almacena en el acumulador de 1 bit.

OR NOT TMP BIT Direccién de N.° de bit de - Establece un operador légico OR del bit de
registro registro (de O a registro temporal invertido y el acumulador de 1
temporal 15) bit. El resultado se almacena en el acumulador

de 1 bit.

OR NOT NV BIT Direccioén de N.° de bit de - Establece un operador loégico OR del bit de
registro no registro (de O a registro no volatil invertido y el acumulador de 1
volatil 15) bit. El resultado se almacena en el acumulador

de 1 bit.

SET BIT Direccion de N.° de bit de - Establece el valor del acumulador de 1 bit en un
registro registro (de 0 a bit de registro.

15)

SET TMP BIT Direccioén de N.° de bit de - Establece el valor del acumulador de 1 bit en un
registro registro (de O a bit de registro temporal.
temporal 15)

SET_NV_BIT Direccion de N.° de bit de - Establece el valor del acumulador de 1 bit en un
registro no registro (de 0 a bit de registro no volatil.
volatil 15)

SET_NOT_ BIT Direccioén de N.° de bit de - Establece el valor invertido del acumulador de 1
registro registro (de O a bit en un bit de registro.

15)

SET NOT_TMP BIT Direccion de N.° de bit de - Establece el valor invertido del acumulador de 1
registro registro (de 0 a bit en un bit de registro temporal.
temporal 15)

SET NOT NV BIT Direccioén de N.° de bit de - Establece el valor invertido del acumulador de 1
registro no registro (de O a bit en un bit de registro no volatil.
volatil 15)

— Argumento no aplicable a un comando de ldgica.
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Register Logic Commands

Los comandos de registro evaltian y controlan valores de 16 bits. Entre los
comandos de registro se incluyen:

Comando Argumento 1 Argumento 2 Argumento 3 Descripcion
LOAD K REG Valor constante | — - Carga un valor constante en el acumulador de 16
(de 0 2 65.535) bits.
LOAD REG Direccion de - - Carga una copia de un registro en el acumulador
registro de 16 bits.
LOAD TMP_ REG Direccion de - - Carga una copia de un registro temporal en el
registro acumulador de 16 bits.
temporal
LOAD NV_REG Direccion de - - Carga una copia de un registro no volatil en el
registro no acumulador de 16 bits.
volatil
COMP_K REG Valor constante | Direccion de - Compara el contenido del Argumento 1 con el
(de 02 65.535) | registro contenido del acumulador de 16 bits y establece
temporal los bits de estado del Argumento 2 de la
siguiente manera:
BIT 1 ON si el acumulador de 16 bits < contenido
del argumento 1
BIT 2 ON si el acumulador de 16 bits = contenido
del argumento 1
BIT 3 ON si el acumulador de 16 bits > contenido
del argumento 1
COMP_REG Direccion de Direccion de - Compara el contenido del registro definido por el
registro registro Argumento 1 con el contenido del acumulador de
temporal 16 bits y establece los bits de estado del
Argumento 2 de la siguiente manera:
BIT 1 ON si el acumulador de 16 bits < contenido
del registro definido por el argumento 1
BIT 2 ON si el acumulador de 16 bits = contenido
del registro definido por el argumento 1
BIT 3 ON si el acumulador de 16 bits > contenido
del registro definido por el argumento 1
COMP_TMP_ REG Direccion de Direccion de - Compara el contenido del registro definido por el
registro registro Argumento 1 con el contenido del acumulador de
temporal temporal 16 bits y establece los bits de estado del
Argumento 2 de la siguiente manera:
BIT 1 ON si el acumulador de 16 bits < contenido
del registro definido por el argumento 1
BIT 2 ON si el acumulador de 16 bits = contenido
del registro definido por el argumento 1
BIT 3 ON si el acumulador de 16 bits > contenido
del registro definido por el argumento 1
COMP_NV_REG Direccion de Direccion de - Compara el contenido del registro definido por el
registro no registro Argumento 1 con el contenido del acumulador de
volatil temporal 16 bits y establece los bits de estado del

Argumento 2 de la siguiente manera:

BIT 1 ON si el acumulador de 16 bits < contenido
del registro definido por el argumento 1

BIT 2 ON si el acumulador de 16 bits = contenido
del registro definido por el argumento 1

BIT 3 ON si el acumulador de 16 bits > contenido
del registro definido por el argumento 1

AND K

Valor constante
(0o1)

Establece un vinculo légico AND entre el valor
constante y el contenido del acumulador de 16
bits. El resultado se almacena en el acumulador
de 16 bits.
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Comando Argumento 1 Argumento 2 Argumento 3 Descripcion

AND REG Direccién de - - Establece un vinculo I6gico AND entre el valor de
registro registro y el contenido del acumulador de 16 bits.

El resultado se almacena en el acumulador de 16
bits.

AND TMP_REG Direccion de - - Establece un vinculo l6gico AND entre el valor de
registro registro temporal y el contenido del acumulador
temporal de 16 bits. El resultado se almacena en el

acumulador de 16 bits.

AND NV_REG Direccion de - - Establece un vinculo I6gico AND entre el valor de
registro no registro no volatil y el contenido del acumulador
volatil de 16 bits. El resultado se almacena en el

acumulador de 16 bits.

OR_K Valor constante | — - Establece un vinculo l6gico OR entre el valor
(0o1) constante y el contenido del acumulador de 16

bits. El resultado se almacena en el acumulador
de 16 bits.

OR REG Direccion de - - Establece un vinculo I6gico OR entre el valor de
registro registro y el contenido del acumulador de 16 bits.

El resultado se almacena en el acumulador de 16
bits.

OR_TMP_REG Direccién de - - Establece un vinculo l6gico OR entre el valor de
registro registro temporal y el contenido del acumulador
temporal de 16 bits. El resultado se almacena en el

acumulador de 16 bits.

OR_NV_REG Direccion de - - Establece un vinculo I6gico OR exclusivo entre el
registro no valor de registro no volatil y el contenido del
volatil acumulador de 16 bits. El resultado se almacena

en el acumulador de 16 bits.

XOR_K Valor constante | — - Establece un vinculo I6gico OR exclusivo entre el
(de 0 2 65.535) valor constante y el contenido del acumulador de

16 bits. El resultado se almacena en el
acumulador de 16 bits.

XOR_REG Direccion de - - Establece un vinculo I6gico OR exclusivo entre el
registro valor de registro y el contenido del acumulador

de 16 bits. El resultado se almacena en el
acumulador de 16 bits.

XOR_TMP_ REG Direccion de - - Establece un vinculo I6gico OR exclusivo entre el
registro valor de registro temporal y el contenido del
temporal acumulador de 16 bits. El resultado se almacena

en el acumulador de 16 bits.

XOR_NV_REG Direccién de - - Establece un vinculo l6gico OR exclusivo entre el
registro no valor de registro no volatil y el contenido del
volatil acumulador de 16 bits. El resultado se almacena

en el acumulador de 16 bits.

ON_SET REG Direccion de Direccion de - Almacena el contenido del acumulador de 16 bits
registro registro en el registro definido por el Argumento 1 en un

temporal flanco ascendente del acumulador de 1 bit.

ON_SET TMP REG Direccioén de Direccion de - Almacena el contenido del acumulador de 16 bits
registro registro en el registro temporal definido por el Argumento
temporal temporal 1 en un flanco ascendente del acumulador de 1

bit.

ON_SET NV _REG Direccién de Direccién de - Almacena el contenido del acumulador de 16 bits
registro no registro en el registro no volatil definido por el Argumento
volatil temporal 1 en un flanco ascendente del acumulador de 1

bit.

— Argumento no aplicable a un comando de légica.

Comandos de légica de temporizador

Los temporizadores tienen un rango de 0 a 65.535 y miden el tiempo en intervalos
de segundos o décimas de segundo:

» El Argumento 1 especifica el periodo de tiempo

» El Argumento 2 corresponde a la hora de finalizacion calculada

+ El Argumento 3 corresponde al registro de estado del temporizador
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Entre los comandos de temporizador se incluyen:

Comando Argumento 1 Argumento 2 Argumento 3 Descripcion

TIMER SEC Registro Registro Registro Cuenta en segundos el periodo de tiempo
temporal temporal (hora temporal introducido en el Argumento 1 tal como
(periodo de de finalizacién (estado) describen los bits de registro de estado.
tiempo) calculada)

TIMER TENTHS Registro Registro Registro Cuenta en décimas de segundo el periodo de
temporal temporal (hora temporal tiempo introducido en el Argumento 1 tal como
(periodo de de finalizacion (estado) describen los bits de registro de estado.
tiempo) calculada)
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Comandos de l6gica de retencion

Entre los comandos retencion se incluyen:

volatil (estado)

Comando Argumento 1 Argumento 2 Argumento 3 Descripcion

LATCH Registro - - Registra y conserva el historial de una sefial en
temporal un registro temporal.
(estado)

LATCH NV Registro no - - Registra y conserva el historial de una sefial en

un registro no volatil.

— Argumento no aplicable a un comando de légica.

Comandos de légica de contador

Los contadores tienen un rango de 0 a 65.535 y pasan a 0 al contar hasta el valor
maximo de 65.535.

Entre los comandos de contador se incluyen:

Comando Argumento 1 Argumento 2 Argumento 3 Descripcién

COUNTER Registro Valor constante | Registro Realiza un recuento comparativo, y guarda el
temporal (valor de 0 2 65.535 temporal recuento y el estado en registros temporales.
de contador) (valor (estado)

preestablecido)

COUNTER_NV Registro no Valor constante | Registro no Realiza un recuento comparativo, y guarda el
volatil (valor de de 0 2 65.535 volatil (estado) recuento y el estado en registros no volatiles.
contador) (valor

preestablecido)

Comandos de l6gica matematica

Los comandos de matematicas realizan funciones matematicas sin signo
utilizando el acumulador de 16 bits y los registros temporales. Los comandos de
matematicas se ejecutan en un flanco ascendente del acumulador de 1 bit. Entre
los comandos de matematicas se incluyen:

significativa)

significativa)

Comando Argumento 1 Argumento 2 Argumento 3 Descripcién
ON_ADD Registro Registro - Argumento 1 = Argumento 1 + acumulador de 16
temporal (valor) | temporal bits.
(estado)
ON_SUB Registro Registro - Argumento 1 = Argumento 1 - acumulador de 16
temporal (valor) | temporal bits.
(estado)
ON_MUL Registro Registro Registro Argumento 1:Argumento 2 = acumulador de 16
temporal temporal temporal bits x Argumento 2.
(palabra mas (palabra menos | (estado)
significativa) significativa)
ON_DIV Registro Registro Registro Argumento 1:Argumento 2 = Argumento 1:
temporal temporal temporal Argumento 2/acumulador de 16 bits.
(palabra mas (palabra menos | (estado)

— Argumento no aplicable a un comando de Idgica.
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Comandos de légica
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Comandos de légica de programa

Descripcién general

Los comandos de logica de programa se usan para lo siguiente:
+ Identificar el archivo de programa para el custom logic editor
» Ejecutar un modo de funcionamiento predefinido

Se pueden usar los comandos siguientes:

* LOGIC ID
* CALL EOM
* NOP

LOGIC_ID

La instruccion LOGIC ID sirve a modo de identificador para el archivo de

programa.
Los valores de LOGIC ID tienen unrango de valores enteros comprendido entre
256y 511.

Argumentos Representacion

1 LOGIC ID ID#

Argumento de Tipo Rango Descripcion

entrada

ID# UINT 256-511 ID de l6gica del programa personalizado

Sin argumentos de salida.

CALL_EOM

La funcion CALL_EOM ejecuta un modo de funcionamiento predefinido en el
programa personalizado.

Argumentos Representacion

1 CALL EOMOP MODE#

Argumento de Tipo Rango Representacion

entrada

OP_MODE# INT 12-22 Modo de funcionamiento integrado (EOM):

* 12: Sobrecarga

« 13: Directo en linea

* 14: Inverso directo en linea
» 15: Estrella-triangulo

Sin argumentos de salida.
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NOP

El comando NOP no realiza ninguna operacion.

Use el comando NOP como espacio de memoria en un archivo de programa para
sustituir un comando existente o para reservar espacio para un comando futuro.

Argumentos

Representacion

0

NOP

El comando NOP no tiene argumentos.
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Comandos de légica booleanos

Descripcién general

LOAD_K_BIT

LOAD_BIT

El custom logic editor utiliza los siguientes comandos de l6gica booleanos:

LOAD K BIT

LOAD BIT

LOAD TMP BIT
LOAD NV_BIT
LOAD NOT BIT
LOAD NOT_ TMP BIT
LOAD NOT NV _BIT
AND BIT

AND TMP_BIT
AND NV _BIT

AND NOT BIT

AND NOT TMP BIT
AND _NOT NV_BIT
OR_BIT

OR_TMP BIT
OR_NV_BIT
OR_NOT BIT
OR_NOT TMP BIT
OR_NOT NV BIT
SET BIT

SET TMP BIT
SET NV BIT

SET NOT BIT

SET NOT TMP BIT
SET_NOT NV _BIT

El comando LLOAD K BIT carga un valor booleano constante (0 o 1) en el

acumulador de 1 bit.”

Argumentos

Representacion

1

LOAD K BIT KValue

Argumentos de Tipo Rango Descripcion
entrada
KValue BOOL 0/1 Un valor constante

Sin argumentos de salida.

El comando LOAD BIT carga el valor booleano (0 o 1) de un bit de registro en el

acumulador de 1 bit.
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Argumentos Representacion

2 LOAD_BIT RegAddr BitNo

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

RegAddr UINT 0-9249 La direccién de registro
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.

LOAD_TMP_BIT

El comando LOAD TMP BIT carga el valor booleano (0 o 1) de un bit de registro
temporal en el acumulador de 1 bit.

Argumentos Representacion

2 LOAD_TMP_BIT TmpReg BitNo

Argumentos de Tipo Rango Descripcién

entrada

TmpReg UINT 0-299 El numero de registro temporal
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.

LOAD_NV_BIT

El comando LOAD NV _BIT carga el valor booleano (0 o 1) de un bit de registro no
volatil en el acumulador de 1 bit.

Argumentos Representacion

2 LOAD NV _BIT NVReg BitNo

Argumentos de Tipo Rango Descripcién

entrada

NVReg UINT 0-63 El nimero de registro no volatil
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.

LOAD_NOT BIT

El comando LOAD NOT BIT:

* Invierte el valor booleano (0 0 1) de un bit de registro especificado y, a
continuacion,

» Carga el valor invertido en el acumulador de 1 bit.

Argumentos Representacion

2 LOAD _NOT BIT RegAddr BitNo
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Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

RegAddr UINT 0-9249 La direccion de registro
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.

LOAD_NOT_TMP_BIT

El comando LOAD NOT TMP BIT:

+ Invierte el valor booleano (0 o 1) de un bit de registro temporal especificado y,
a continuacion,

» Carga el valor invertido en el acumulador de 1 bit.

Argumentos Representacion

2 LOAD NOT_ TMP_BIT TmpReg BitNo

Argumentos de Tipo Rango Descripcién

entrada

TmpReg UINT 0-299 El numero de registro temporal
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.

LOAD_NOT_NV_BIT

El comando LOAD NOT NV BIT:

* Invierte el valor booleano (0 o 1) de un bit de registro no volatil seleccionado
y, a continuacion,

» Carga el valor invertido en el acumulador de 1 bit.

Argumentos Representacion

2 LOAD NOT NV _BIT NVReg BitNo

Argumentos de Tipo Rango Descripcién

entrada

NVReg UINT 0-63 El numero de registro no volatil
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.

AND_BIT

El comando AND BIT crea un vinculo AND loégico entre un valor de bit de registro
y el contenido del acumulador en la memoria de légica:

+ Sielacumulador de 1 bit es igual a 1 y el bit de registro vinculado es igual a
1, el resultado del proceso AND también es 1.

+ Entodos los demas casos, el resultado del proceso AND es 0.
El resultado se guarda en el acumulador de 1 bit.

Argumentos Representacion

2 AND BIT RegAddr BitNo
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AND_TMP_BIT

AND_NV_BIT

AND_NOT BIT

Argumentos de Tipo Rango Descripcién

entrada

RegAddr UINT 0-9249 La direccion de registro
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.

El comando AND TMP BIT crea un vinculo AND logico entre un valor de bit de
registro temporal y el contenido del acumulador en la memoria de légica.

» Sielacumulador de 1 bit es igual a 1 y el bit de registro temporal vinculado es
igual a 1, el resultado del proceso AND también es 1.

* Entodos los demas casos, el resultado del proceso AND es 0.
El resultado se guarda en el acumulador de 1 bit.

Argumentos Representacion

2 AND TMP_BIT TmpReg BitNo

Argumentos de Tipo Rango Descripcién

entrada

TmpReg UINT 0-299 El nimero de registro temporal
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.

El comando AND NV_BIT crea un vinculo AND l6gico entre un valor de bit de
registro no volatil y el contenido del acumulador en la memoria de logica.

» Sielacumulador de 1 bit es igual a 1 y el bit de registro no volatil vinculado es
igual a 1, el resultado del proceso AND también es 1.

* Entodos los demas casos, el resultado del proceso AND es 0.
El resultado se guarda en el acumulador de 1 bit.

Argumentos Representacion

2 AND NV _BIT NVReg BitNo

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

NVReg UINT 0-63 El numero de registro no volatil
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.

El comando AND NOT BIT invierte el valor booleano (0 o 1) de un bit de registro
especificado y, a continuacion, establece un vinculo AND légico entre este y el
contenido del acumulador de la memoria de légica:

» Sielacumulador de 1 bit es igual a 1 y el bit de registro vinculado es igual a
0, el resultado del proceso AND también es 1.
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+ Entodos los demas casos, el resultado del proceso AND es 0.
El resultado se guarda en el acumulador de 1 bit.

Argumentos Representacion

2 AND NOT BIT RegAddr BitNo

Argumentos de | Tipo Rango Descripcion

entrada

RegAddr UINT 0-9249 La direccion de registro
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.

AND_NOT_TMP_BIT

El comando AND NOT TMP BIT invierte el valor booleano (0 o 1) de un bit de
registro temporal especificado y, a continuacién, establece un vinculo AND légico
entre este y el contenido del acumulador de la memoria de Idgica:

+ Sielacumulador de 1 bit es igual a 1 y el bit de registro temporal vinculado es
igual a 0, el resultado del proceso AND también es 1.

* Entodos los demas casos, el resultado del proceso AND es 0.
El resultado se guarda en el acumulador de 1 bit.

Argumentos Representacion

2 AND NOT_ TMP_BIT TmpReg BitNo

Argumentos de | Tipo Rango Descripcion

entrada

TmpReg UINT 0-299 El numero de registro temporal
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.

AND_NOT_NV_BIT

El comando AND NOT NV_BIT invierte el valor booleano (0 o 1) de un bit de
registro no volatil seleccionado y, a continuacion, establece un vinculo AND légico
entre este y el contenido del acumulador de la memoria de légica:

» Sielacumulador de 1 bit es igual a 1 y el bit de registro no volatil vinculado es
igual a 0, el resultado del proceso AND también es 1.

* Entodos los demas casos, el resultado del proceso AND es 0.
El resultado se guarda en el acumulador de 1 bit.

Argumentos Representacion

2 AND NOT NV_BIT NVReg BitNo

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

NVReg UINT 0-63 El numero de registro no volatil
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.

136 DOCA0275ES-01



Comandos de ldgica

TeSys Tera Motor Management System

OR_BIT

OR_TMP_BIT

OR_NV_BIT

El comando OR_BIT crea un vinculo OR l6gico entre un valor de bit de registro y el
contenido del acumulador en la memoria de légica:

» Si el valor del acumulador de 1 bit o del bit de registro es igual a 1, el

resultado del proceso OR también es 1.

» Silos valores de todos los bits comparados son iguales a 0, el resultado del
proceso OR es 0.

El resultado se guarda en el acumulador de 1 bit.

Argumentos Representacion

2 OR_BIT RegAddr BitNo

Argumentos de Tipo Rango Descripcién

entrada

RegAddr UINT 0-9249 La direccion de registro
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.

El comando OR_TMP_ BIT crea un vinculo OR l6gico entre un valor de bit de
registro temporal y el contenido del acumulador en la memoria de légica.

» Si el valor del acumulador de 1 bit o del bit de registro temporal es igual a 1,

el resultado del proceso OR también es 1.

» Silos valores de todos los bits comparados son iguales a 0, el resultado del
proceso OR es 0.

El resultado se guarda en el acumulador de 1 bit.

Argumentos Representacion

2 OR_TMP_BIT TmpReg BitNo

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

TmpReg UINT 0-299 El numero de registro temporal
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.

El comando OR_NV_BIT crea un vinculo OR l6gico entre un valor de bit de registro
no volatil y el contenido del acumulador en la memoria de légica.

» Siel valor del acumulador de 1 bit o del bit de registro no volatil es igual a 1,

el resultado del proceso OR también es 1.

» Silos valores de todos los bits comparados son iguales a 0, el resultado del
proceso OR es 0.

El resultado se guarda en el acumulador de 1 bit.

Argumentos

Representacion

2

OR NV BIT NVReg BitNo

DOCA0275ES-01

137



TeSys Tera Motor Management System

Comandos de ldgica

OR_NOT_BIT

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

NVReg UINT 0-63 El numero de registro no volatil
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.

El comando OR_NOT BIT invierte el valor booleano (0 o 1) de un bit de registro
especificado y, a continuacién, establece un vinculo OR logico entre este y el
contenido del acumulador de la memoria de légica:

» Si el valor del acumulador de 1 bit o del bit de registro es igual a 0, el

resultado del proceso OR también es 1.

» Silos valores de todos los bits comparados son iguales a 0, el resultado del
proceso OR es 0.

El resultado se guarda en el acumulador de 1 bit.

Argumentos

Representacion

2

OR NOT BIT RegAddr BitNo

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

RegAddr UINT 0-9249 La direccion de registro
BitNo UINT 0-15 El numero de bit

Sin argumentos de salida.

OR_NOT_TMP_BIT

El comando OR_NOT TMP BIT invierte el valor booleano (0 o 1) de un bit de
registro temporal especificado y, a continuacién, establece un vinculo OR légico
entre este y el contenido del acumulador de la memoria de légica:

« Si el valor del acumulador de 1 bit o del bit de registro temporal es igual a 0,

el resultado del proceso OR también es 1.

+ Silos valores de todos los bits comparados son iguales a 0, el resultado del
proceso OR es 0.

El resultado se guarda en el acumulador de 1 bit.

Argumentos Representacion

2 OR_NOT TMP BIT TmpReg BitNo

Argumentos de Tipo Rango Descripcién

entrada

TmpReg UINT 0-299 El numero de registro temporal
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.
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OR_NOT_NV_BIT

El comando OR_NOT NV _BIT invierte el valor booleano (0 o 1) de un bit de
registro no volatil seleccionado y, a continuacién, establece un vinculo OR légico
entre este y el contenido del acumulador de la memoria de l4gica:

» Siel valor del acumulador de 1 bit o del bit de registro no volatil es igual a 0,
el resultado del proceso OR también es 1.

» Silos valores de todos los bits comparados son iguales a 0, el resultado del
proceso OR es 0.

El resultado se guarda en el acumulador de 1 bit.

Argumentos Representacion

2 OR_NOT NV_BIT NVReg BitNo

Argumentos de Tipo Rango Descripcién

entrada

NVReg UINT 0-63 El numero de registro no volatil
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

Sin argumentos de salida.

SET_BIT

El comando SET_ BIT establece el valor del acumulador de 1 bit en un bit de
registro especificado.

Argumentos Representacion

2 SET_BIT RegAddr BitNo

Sin argumentos de entrada.

Argumentos de Tipo Rango Descripcién

salida

RegAddr UINT 0-9249 La direccion de registro
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

SET_TMP_BIT

El comando SET TMP BIT establece el valor del acumulador de 1 bit en un bit de
registro temporal especificado.

Argumentos Representacion

2 SET TMP BIT TmpReg BitNo

Sin argumentos de entrada.

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

salida

TmpReg UINT 0-299 El nimero de registro temporal
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit
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El comando SET NV_BIT establece el valor del acumulador de 1 bit en un bit de
registro no volatil especificado.

Argumentos Representacion

2 SET NV _BIT NVReg BitNo

Sin argumentos de entrada.

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

salida

NVReg UINT 0-63 El nimero de registro no volatil
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

SET_NOT _BIT

El comando SET NOT BIT establece el valor invertido del acumulador de 1 bit en
un bit de registro especificado.

Argumentos Representacion

2 SET NOT BIT RegAddr BitNo

Sin argumentos de entrada.

Argumentos de Tipo Rango Descripcién

salida

RegAddr UINT 0-9249 La direccion de registro
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

SET_NOT_TMP_BIT

El comando SET NOT TMP BIT establece el valor invertido del acumulador de 1
bit en un bit de registro temporal especificado.

Argumentos Representacion

2 SET_NOT TMP BIT TmpReg BitNo

Sin argumentos de entrada.

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

salida

TmpReg UINT 0-299 El nimero de registro temporal
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit

SET_NOT_NV_BIT

El comando SET NOT NV BIT establece el valor invertido del acumulador de 1
bit en un bit de registro no volatil especificado.

Argumentos Representacion

2 SET NOT NV BIT NVReg BitNo
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Sin argumentos de entrada.

Argumentos de Tipo Rango Descripcién

salida

NVReg UINT 0-63 El numero de registro no volatil
BitNo UINT 0-15 El nimero de bit
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Register Logic Commands

Descripcién general

LOAD K_REG

LOAD REG

Los comandos de registro evaltian y controlan valores de 16 bits.

El custom logic editor usa los siguientes comandos de registro:

LOAD K REG
LOAD REG
LOAD TMP REG
LOAD NV _REG
COMP K _REG
COMP_REG
COMP TMP REG
COMP_NV_REG
AND_K

AND_REG
AND_TMP_REG
AND NV_REG
OR K

OR_REG
OR_TMP REG
OR_NV_REG
XOR_K
XOR_REG
XOR_TMP_ REG
XOR_NV_REG
ON_SET REG

ON_SET TMP REG
ON_SET NV_REG

El comando LOAD K REG carga un valor constante de 16 bits en el acumulador
de 16 bits de la memoria de légica.

Argumentos

Representacion

1

LOAD K REGKValue

Argumentos de Tipo Rango Descripcién
entrada
KValue UINT 0-65.535 Un valor constante

Sin argumentos de salida.

El comando LOAD REG carga una copia de un registro en el acumulador de 16
bits de la memoria de logica.
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Argumentos Representacion

1 LOAD_REG RegAddr

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

RegAddr UINT 0-9249 La direccion de registro

Sin argumentos de salida.

LOAD_TMP_REG

El comando LOAD TMP REG carga una copia de un registro temporal en el

acumulador de 16 bits de la memoria de l6gica.

Argumentos Representacion

1 LOAD_TMP_REG TmpReg

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

TmpReg UINT 0-299 El numero de registro temporal

Sin argumentos de salida.

LOAD_NV_REG

El comando LOAD NV REG carga una copia de un registro no volatil en el

acumulador de 16 bits de la memoria de Idgica.

Argumentos Representacion

1 LOAD NV _REG NVReg

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

NVReg UINT 0-63 El numero de registro no volatil

Sin argumentos de salida.

COMP_K_REG

El comando COMP_K_REG compara el contenido del acumulador de 16 bits con el
valor constante del Argumento 1 y establece el resultado de la comparacién en un

bit del registro temporal del Argumento 2.

Argumentos Representacion

2 COMP_K_REG KValue TmpReg

Argumentos de Tipo Rangol/bit Descripcion
entrada

KValue UINT 0-65.535 Un valor constante
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Argumentos de Tipo Rangol/bit Descripcién
salida
TmpReg UINT Bit1 El acumulador de 16 bits es inferior a
Kvalue
Bit2 El acumulador de 16 bits es igual a Kvalue
Bit3 El acumulador de 16 bits es superior a

Kvalue

COMP_REG

El comando COMP_REG compara el contenido del acumulador de 16 bits con el
contenido del registro definido por el Argumento 1y establece el resultado de la
comparacion en un bit del registro temporal del Argumento 2.

Argumentos Representacion
2 COMP_REG RegAddr TmpReg
Argumentos de Tipo Rangol/bit Descripcion
entrada
RegAddr UINT 0-9249 La direccion de registro
Argumentos de Tipo Rangol/bit Descripcién
salida
TmpReg UINT Bit1 El acumulador de 16 bits es inferior a
RegAddr
Bit2 El acumulador de 16 bits es igual a
RegAddr
Bit3 El acumulador de 16 bits es superior a

RegAddr

COMP_TMP_REG

El comando coMP_TMP_ REG compara el contenido del acumulador de 16 bits con
el contenido del registro temporal definido por el Argumento 1 y establece el
resultado de la comparacion en un bit del registro temporal del Argumento 2.

Argumentos Representacion
2 COMP_TMP REG TmpRegl TmpReg2
Argumentos de Tipo Rangol/bit Descripcion
entrada
TmpRegl UINT 0-299 Numero de registro temporal
Argumentos de Tipo Rangol/bit Descripcion
salida
TmpReg2 UINT Bit1 El acumulador de 16 bits es inferior a
TmpRegl
Bit2 El acumulador de 16 bits es igual a
TmpRegl
Bit3 El acumulador de 16 bits es superior a

TmpRegl
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COMP_NV_REG

AND_K

AND_REG

El comando cOMP NV REG compara el contenido del acumulador de 16 bits con

el contenido del registro no volatil definido por el Argumento 1y establece el
resultado de la comparacién en un bit del registro temporal del Argumento 2.

Argumentos Representacion
2 COMP_NV_REG NVReg TmpReg
Argumentos de Tipo Rangol/bit Descripcién
entrada
NVReg UINT 0-63 Numero de registro no volatil
Argumentos de Tipo Rango/bit Descripcién
salida
TmpReg UINT Bit1 El acumulador de 16 bits es inferior a
NVReg
Bit2 El acumulador de 16 bits es igual a NVReg
Bit3 El acumulador de 16 bits es superior a
NVReg

El comando AND K establece un vinculo AND Idgico entre un valor constante de

16 bits y el contenido del acumulador de 16 bits de la memoria de logica. El

resultado se guarda en el acumulador de 16 bits.

El proceso AND compara cada bit del acumulador de 16 bits con el bit

correspondiente del valor constante de 16 bits vinculado:

» Siambos bits son iguales a 1, el resultado del proceso AND para ese numero
de bit también es 1.

* Entodos los demas casos, el resultado del proceso AND para ese numero de

bit es 0.

Argumentos

Representacion

1

AND KKvValue

Argumentos de Tipo Rango Descripcion
entrada
KValue UINT 0-65.535 Un valor constante

Sin argumentos de salida.

El comando AND REG establece un vinculo AND l6gico entre el valor de registro y
el contenido del acumulador de 16 bits de la memoria de légica. El resultado se

guarda en el acumulador de 16 bits.

El proceso AND compara cada bit del acumulador de 16 bits con el bit
correspondiente del registro vinculado:

» Siambos bits son iguales a 1, el resultado del proceso AND para ese numero
de bit también es 1.

* Entodos los demas casos, el resultado del proceso AND para ese numero de

bit es 0.
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AND_TMP_REG

AND_NV_REG

Argumentos Representacion

1 AND_REG RegAddr

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

RegAddr UINT 0-9249 La direccién de registro

Sin argumentos de salida.

El comando AND TMP_ REG establece un vinculo AND légico entre el valor de
registro temporal y el contenido del acumulador de 16 bits de la memoria de
I6gica. El resultado se guarda en el acumulador de 16 bits.

El proceso AND compara cada bit del acumulador de 16 bits con el bit
correspondiente del registro temporal vinculado:

» Siambos bits son iguales a 1, el resultado del proceso AND para ese nimero
de bit también es 1.

+ Entodos los demas casos, el resultado del proceso AND para ese numero de
bit es 0.

Argumentos Representacion

1 AND TMP REG TmpReg

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

TmpReg UINT 0-299 El numero de registro temporal

Sin argumentos de salida.

El comando AND NV_REG establece un vinculo AND l6gico entre el valor de
registro no volatil y el contenido del acumulador de 16 bits de la memoria de
I6gica. El resultado se guarda en el acumulador de 16 bits.

El proceso AND compara cada bit del acumulador de 16 bits con el bit
correspondiente del registro no volatil vinculado:

« Siambos bits son iguales a 1, el resultado del proceso AND para ese niumero
de bit también es 1.

* Entodos los demas casos, el resultado del proceso AND para ese numero de
bit es 0.

Argumentos Representacion

1 AND_NV_REG NVReg

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

NVReg UINT 0-63 El nimero de registro no volatil

Sin argumentos de salida.
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OR_K

El comando OR_K establece un vinculo OR légico entre un valor constante de 16
bits y el contenido del acumulador de 16 bits de la memoria de légica. El resultado
se guarda en el acumulador de 16 bits.

El proceso OR compara cada bit del acumulador de 16 bits con el bit
correspondiente del valor constante de 16 bits vinculado:

» Sialgun bit comparado es igual a 1, el resultado del proceso OR para ese
numero de bit también es 1.

» Sitodos los bits comparados son iguales a 0, el resultado del proceso OR
para ese numero de bit es 0.

Argumentos Representacion

1 OR K KValue

Argumentos de Tipo Rango Descripcion
entrada

KValue UINT 0-65.535 Un valor constante

Sin argumentos de salida.

OR_REG

El comando OR REG establece un vinculo OR ldgico entre el valor de registro y el
contenido del acumulador de 16 bits de la memoria de l6gica. El resultado se
guarda en el acumulador de 16 bits.

El proceso OR compara cada bit del acumulador de 16 bits con el bit
correspondiente del registro vinculado:

» Sialgun bit comparado es igual a 1, el resultado del proceso OR para ese
numero de bit también es 1.

» Sitodos los bits comparados son iguales a 0, el resultado del proceso ORrR
para ese numero de bit es 0.

Argumentos Representacion

1 OR_REG RegAddr

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

RegAddr UINT 0-9249 La direccion de registro

Sin argumentos de salida.

OR_TMP_REG

El comando OR_TMP REG establece un vinculo OR l6gico entre el valor de registro
temporal y el contenido del acumulador de 16 bits de la memoria de logica. El
resultado se guarda en el acumulador de 16 bits.

El proceso OR compara cada bit del acumulador de 16 bits con el bit
correspondiente del registro temporal vinculado:

» Sialgun bit comparado es igual a 1, el resultado del proceso OR para ese
numero de bit también es 1.

» Sitodos los bits comparados son iguales a 0, el resultado del proceso OR
para ese numero de bit es 0.
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OR_NV_REG

XOR_K

Argumentos Representacion

1 OR_TMP_REG TmpReg

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

TmpReg UINT 0-299 El numero de registro temporal

Sin argumentos de salida.

El comando OR_NV_REG establece un vinculo OR logico entre el valor de registro
no volatil y el contenido del acumulador de 16 bits de la memoria de légica. El
resultado se guarda en el acumulador de 16 bits.

El proceso OR compara cada bit del acumulador de 16 bits con el bit
correspondiente del registro no volatil vinculado:

» Sialgun bit comparado es igual a 1, el resultado del proceso OR para ese
numero de bit también es 1.

» Sitodos los bits comparados son iguales a 0, el resultado del proceso OR
para ese numero de bit es 0.

Argumentos Representacion

1 OR_NV_REG NVReg

Argumentos de Tipo Rango Descripcién

entrada

NVReg UINT 0-63 El nimero de registro no volatil

Sin argumentos de salida.

El comando XOR K establece un vinculo OR légico exclusivo entre un valor
constante de 16 bits y el contenido del acumulador de 16 bits de la memoria de
I6gica. El resultado se guarda en el acumulador de 16 bits.

El proceso XOR compara cada bit del acumulador de 16 bits con el bit
correspondiente del valor constante de 16 bits vinculado y produce estos
resultados:

+ Siunbitesiguala 1y elotro esigual a 0, el resultado del proceso XOR es 1.
* Entodos los demas casos, el resultado del proceso XOR es 0.

Argumentos Representacion

1 XOR_KKValue

Argumentos de Tipo Rango Descripcion
entrada

KValue UINT 0-65.535 Un valor constante

Sin argumentos de salida.
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XOR_REG

XOR_TMP_REG

XOR_NV_REG

El comando XOR REG establece un vinculo OR logico exclusivo entre el valor de
registro y el contenido del acumulador de 16 bits de la memoria de légica. El
resultado se guarda en el acumulador de 16 bits.

El proceso XOR compara cada bit del acumulador de 16 bits con el bit
correspondiente del registro vinculado y produce estos resultados:

» Siunbitesiguala 1y elotro esigual a 0, el resultado del proceso XOR es 1.
* Entodos los demas casos, el resultado del proceso XOR es 0.

Argumentos Representacion

1 XOR_REG RegAddr

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

RegAddr UINT 0-9249 La direccion de registro

Sin argumentos de salida.

El comando XOR_TMP_REG establece un vinculo OR légico exclusivo entre el valor
de registro temporal y el contenido del acumulador de 16 bits de la memoria de
I6gica. El resultado se guarda en el acumulador de 16 bits.

El proceso XOR compara cada bit del acumulador de 16 bits con el bit
correspondiente del registro temporal vinculado y produce estos resultados:

» Siunbitesiguala 1y elotro esigual a 0, el resultado del proceso XOR es 1.
* Entodos los demas casos, el resultado del proceso XOR es 0.

Argumentos Representacion

1 XOR_TMP_REG TmpReg

Argumentos de Tipo Rango Descripcion

entrada

TmpReg UINT 0-299 El numero de registro temporal

Sin argumentos de salida.

El comando XOR NV_REG establece un vinculo OR logico exclusivo entre el valor
de registro no volatil y el contenido del acumulador de 16 bits de la memoria de
I6gica. El resultado se guarda en el acumulador de 16 bits.

El proceso XOR compara cada bit del acumulador de 16 bits con el bit
correspondiente del registro no volatil vinculado y produce estos resultados:

» Siunbitesiguala 1y elotro esigual a 0, el resultado del proceso XOR es 1.
* Entodos los demas casos, el resultado del proceso XOR es 0.

Argumentos Representacion

1 XOR_NV_REG NVReg
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ON_SET_REG

Argumentos de Tipo Rango Descripcién
entrada
NVReg UINT 0-63 El nimero de registro no volatil

Sin argumentos de salida.

El comando ON_SET REG copia el valor del acumulador de 16 bits en un registro
especificado en un flanco ascendente del acumulador de 1 bit.

Argumentos

Representacion

2 ON_SET REG RegAddr TmpReg

Sin argumentos de entrada.

Argumentos de Tipo Rango/bit Descripcién

salida

RegAddr UINT 0-9249 La direccion de registro

TmpReg UINT Bit3 Bit de historial del acumulador de 1 bit

ON_SET_TMP_REG

El comando ON_SET TMP_REG copia el valor del acumulador de 16 bits en un
registro temporal especificado en un flanco ascendente del acumulador de 1 bit.

Argumentos

Representacion

2 ON_SET_TMP_REG TmpRegl TmpReg2

Sin argumentos de entrada.

Argumentos de Tipo Rangol/bit Descripcién

salida

TmpRegl UINT 0-299 El numero de registro temporal
TmpReg?2 UINT Bit3 Bit de historial del acumulador de 1 bit

ON_SET _NV_REG

El comando ON_SET NV REG copia el valor del acumulador de 16 bits en un
registro no volatil especificado en un flanco ascendente del acumulador de 1 bit.

Argumentos

Representacion

1 ON_SET_NV_REG NVRegl NVReg?2

Sin argumentos de entrada.

Argumentos de Tipo Rango/bit Descripcién

salida

NVRegl UINT 0-63 El nimero de registro no volatil
NVReg?2 UINT Bit3 Bit de historial del acumulador de 1 bit
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Comandos de légica de temporizador

Descripcién general

El custom logic editor utiliza los siguientes comandos de temporizador:
e+ TIMER SEC
* TIMER TENTHS

NOTA: Cuando se carga un archivo de légica personalizada en el simulador y
se activa un temporizador, este funcionara del modo esperado. Sin embargo,
una vez que se activa y ejecuta un temporizador, no se puede volver a activar.
Se trata de una limitacion de TIMER SEC y TIMER TENTHS. Para volver a
activar el temporizador, es necesario volver a cargar el archivo de logica
personalizada. Se recomienda tener en cuenta esta limitacion al disefar y
probar los archivos de logica personalizada al trabajar con temporizadores.

TIMER_SEC

El comando TIMER SEC:

* Cuenta el tiempo en segundos hasta el nimero de recuentos especificado
por un registro temporal

» Calcula la hora de finalizacion en un segundo registro temporal

» Esta activado por un tercer registro temporal e informa de su estado de
recuento a dicho registro

Argumentos Representacion

3 TIMER SEC TmpRegl TmpReg2 TmpReg3

Argumento Tipo Rangol/bit | Descripcion

de entrada

TmpRegl UINT 0-65.535 Valor preestablecido de temporizador

TmpReg3 UINT Bit0 + Inicia el temporizador en un flanco ascendente

» Detiene el temporizador en un flanco descendente

Argumento Tipo Rangol/bit | Descripcion

de salida

TmpReg?2 UINT 0-65.535 Hora de finalizacion calculada
TmpReg3 UINT Bit1 Temporizador finalizado:

» Bit establecido cuando el temporizador alcanza
TmpReg?2

+ Bit restablecido cuando:
° TmpReg3.Bit0 se poneal
o La alimentacién se apaga y vuelve a encender

Bit2 Ejecucion del temporizador en curso

Bit puesto a 0 cuando el temporizador llega a

TmpReg2
Bit3 Bit de historial TmpReg3.Bit0
Bit4 Reservado

TIMER_TENTHS

El comando TIMER TENTHS:
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* Cuenta el tiempo en décimas de segundo, hasta el nimero de recuentos
especificado por un registro temporal.

» Calcula la hora final en un segundo registro temporal.

+ Esta habilitado por un tercer registro temporal y le informa de su estado de

recuento.

NOTA: El factor de multiplicacion para el comando TIMER TENTHS es 10.
Por ejemplo, si el valor requerido es de 6 segundos, el valor de entrada debe
multiplicarse por un factor de 10, lo que significa que el valor de entrada
proporcionado debe ser de 60 segundos.

Argumentos Representacion
3 TIMER TENTHS TmpRegl TmpReg2 TmpReg3
Argumento Tipo Rango/bit | Descripcion
de entrada
TmpRegl UINT 0-65.535 Valor preestablecido de temporizador
TmpReg3 UINT Bit0 « Inicia el temporizador en un flanco ascendente
» Detiene el temporizador en un flanco descendente
Argumento Tipo Rango/bit | Descripcion
de salida
TmpReg2 UINT 0-65.535 Hora de finalizacién calculada
TmpReg3 UINT Bit1 Temporizador finalizado:
» Elbit se establece cuando el temporizador
alcanza TmpReg2
» Bit restablecido cuando:
o TmpReg3.Bit0 seponeal
o La alimentacién se apaga y vuelve a encender
Bit2 Ejecucion del temporizador en curso
Bit puesto a 0 cuando el temporizador llega a
TmpReg?2
Bit3 Bit de historial TmpReg3.Bit0
Bit4 Reservado

152

DOCA0275ES-01



Comandos de ldgica TeSys Tera Motor Management System

Comandos de l6gica de retencién

Descripcién general

El custom logic editor usa los siguientes comandos de retencién:
* LATCH
* LATCH NV

LATCH

El comando LATCH:
* Almacena un valor booleano (0 0 1) en un registro temporal
* Proporciona un método para establecer y restablecer el valor almacenado
» Guarda el estado de activacion y desactivacion de la exploracién anterior

Argumentos Representacion

1 LATCH TmpReg

Argumento Tipo Bit Descripcion

de entrada

TmpReg UINT Bit1 Ajusta el TmpReg.B1t0 en 1 en un flanco ascendente
Bit2 Restablece el TmpReg.Bit1 a 0 en un flanco

descendente

Argumento Tipo Bit Descripcion

de salida

TmpReg UINT Bit0 Estado de la retencién
Bit3 Bit de historial TmpReg.Bit1
Bit4 Bit de historial TmpReg.Bit2

LATCH_NV

El comando LATCH_NV:
* Almacena un valor booleano (0 o 1) en un registro no volatil
» Proporciona un método para establecer y restablecer el valor almacenado
» Guarda el estado de activacion y desactivacion de la exploracion anterior

Utilice el comando LATCH_NV en lugar de LATCH para conservar el estado de
retencién al apagar y volver a encender la unidad.

Argumentos Representacion
1 LATCH_NV NVReg
Argumento Tipo Bit Descripcion
de entrada
NVReg UINT Bit1 Ajusta el TmpReg.Bit0 en 1 en un flanco ascendente
Bit2 Restablece el TmpReg.Bit0 a0 en un flanco
ascendente
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Argumento Tipo Bit Descripcién

de salida

NVReg UINT Bit0 Estado de la retencion
Bit3 Bit de historial TmpReg.Bit1
Bit4 Bit de historial TmpReg.Bit2
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Comandos de l6gica de contador

Descripcién general

El custom logic editor usa los siguientes comandos de l6gica de contador:
* COUNTER
* COUNTER NV

COUNTER

El comando COUNTER:
* Aumenta o disminuye un valor de recuento

* Proporciona un método para establecer el valor de recuento en un valor
preestablecido

» Indica si el valor de recuento es igual a 0

» Indica la relaciéon entre el valor de recuento y el valor preestablecido: igual a,
superior a o inferior a

* Guarda el incremento, el decremento y el estado establecido del escaneo

anterior.
Argumen- | Representacion
tos
3 COUNTER TmpRegl KValue TmpReg2
Argumen- | Tipo Rango/bit | Descripcion
to de
entrada
KValue UINT 0-65.535 Valor preestablecido del contador
TmpReg2 UINT Bit4 Aumenta el valor actual del contador en un flanco
ascendente. El valor actual del contador pasara
automaticamente de 0 a 65.535.
Bit5 Disminuye el valor actual del contador en un flanco
descendente. El valor actual del contador pasara
automaticamente de 65.535 a 0.
Bit6 Ajusta el valor actual del contador en el valor
preestablecido en un flanco ascendente
Argumen- | Tipo Rango/bit | Descripcion
to de
salida
TmpRegl UINT 0-65.535 Valor actual del contador
TmpReg2 UINT Bit0 El valor actual del contador es 0: TmpReg1=0
Bit1 El valor actual del contador es inferior al valor
preestablecido: TmpRegl<KValue
Bit2 El valor actual del contador es igual al valor
preestablecido: TmpRegl=KValue
Bit3 El valor actual del contador es superior al valor
preestablecido: TmpRegl>KValue
Bit7 Bit de historial TmpReg2 .Bit4
Bit8 Bit de historial TmpReg2 .Bit5
Bit9 Bit de historial TmpReg2 .Bit6
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COUNTER_NV

El comando COUNTER NV

* Aumenta o disminuye un valor de recuento

* Proporciona un método para establecer el valor de recuento en un valor

preestablecido

+ Indica si el valor de recuento es igual a 0

* Indica la relacion entre el valor de recuento y el valor preestablecido: igual a,
superior a o inferior a

+ Guarda el incremento, la disminucion y el estado de activacion de la
exploracién anterior

Utilice el comando COUNTER NV, en lugar del comando COUNTER, para conservar
el recuento al apagar y volver a encender la unidad.

Argumen- | Representacion
tos
3 COUNTER NVRegl KValue NVReg?2
Argumen- | Tipo Rango/bit | Descripcion
to de
entrada
KValue UINT 0-65.535 Valor preestablecido del contador
NVReg?2 UINT Bit4 Aumenta el valor actual del contador en un flanco
ascendente. El valor actual del contador pasara
automaticamente de 0 a 65.535.
Bit5 Disminuye el valor actual del contador en un flanco
descendente. El valor actual del contador pasara
automaticamente de 65.535 a 0.
Bit6 Ajusta el valor actual del contador en el valor
preestablecido en un flanco ascendente
Argumen- | Tipo Rango/bit | Descripcion
to de
salida
NVRegl UINT 0-65.535 Valor actual del contador
NVReg?2 UINT Bit0 El valor actual del contador es 0: NVReg1=0
Bit1 El valor actual del contador es inferior al valor
preestablecido: NVRegl<KValue
Bit2 El valor actual del contador es igual al valor
preestablecido: NVRegl=KValue
Bit3 El valor actual del contador es superior al valor
preestablecido: NVRegl>KValue
Bit7 Bit de historial NVReg2 .Bit4
Bit8 Bit de historial NVReg2 .Bit5
Bit9 Bit de historial NVReg2 .Bit6

156

DOCA0275ES-01



Comandos de ldgica

TeSys Tera Motor Management System

Comandos de I6gica matematica

Descripcién general

El custom logic editor usa los siguientes comandos matematicos:

* ON_ADD
+ ON_SUB
+ ON_MUL
* ON DIV

ON_ADD

El comando ON_ADD realiza una suma sin signo cuando el acumulador de 1 bit
pasa de 0 a 1. Suma el valor del Argumento 1 al valor del acumulador de 16 bits y,
a continuacién, aplica el resultado en el valor del Argumento 1.

Registro de estado:

* Indica un desbordamiento si el resultado del proceso de suma es superior a

65.535
* Indica el estado del acumulador de 1 bit de la exploracion anterior
Argumentos Representacion
2 ON_ADD TmpRegl TmpReg2
Argumento Tipo Rango/bit | Descripcién
de entrada
TmpRegl UINT 0-65.535 Valor que se sumara al acumulador de 16 bits
Argumento Tipo Rango/bit | Descripcién
de salida
TmpRegl UINT 0-65.535 Resultado de la operacién de suma
TmpReg2 UINT Bit0 Desbordamiento: el resultado de la suma es superior a
65.535.
En este caso, el resultado de la suma es igual al
Argumento 1 + 65.536.
Bit3 Bit de historial del acumulador de 1 bit

ON_SUB

El comando ON_SUB realiza una resta sin signo cuando el acumulador de 1 bit
pasa de 0 a 1. Resta el valor del acumulador de 16 bits al valor del Argumento 1y,
a continuacién, aplica el resultado en el valor del Argumento 1.

Registro de estado:

» Indica una escasez si el resultado del proceso de resta es inferior a 0

* Indica el estado del acumulador de 1 bit de la exploracién anterior

Argumentos Representacion

2 ON_SUB TmpRegl TmpReg2

Argumento Tipo Rango/bit | Descripcion

de entrada

TmpRegl UINT 0-65.535 Valor que se restara del acumulador de 16 bits
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Argumento Tipo Rangol/bit | Descripcion
de salida
TmpRegl UINT 0-65.535 Resultado de la operacion de resta
TmpReg?2 UINT Bit0 Escasez: el resultado de la resta es inferior a 0.
En este caso, el verdadero resultado de la operacién
es igual al valor de salida del Argumento 1, 65.536.
Bit3 Bit de historial del acumulador de 1 bit

ON_MUL

El comando ON_MUL realiza una multiplicacion sin signo cuando el acumulador de
1 bit pasa de 0 a 1. El procedimiento ON_MUL multiplica el valor del Argumento 2
por el valor del acumulador de 16 bits y, a continuacién, aplica el resultado en el
Argumento 1 (palabra mas significativa) y en el Argumento 2 (palabra menos

significativa).

El registro de estado indica el estado del acumulador de 1 bit de la exploracién

anterior.
Argumentos Representacion
3 ON_MUL TmpRegl TmpReg2 TmpReg3
Argumento Tipo Rango/bit | Descripcion
de entrada
TmpReg2 UINT 0-65.535 Valor que se multiplicara por el acumulador de 16 bits
Argumento Tipo Rango/bit | Descripcion
de salida
TmpRegly UINT 0-65.535 Resultado de la operacion de multiplicacion:
TmpReg2 * TmpRegl indica la palabra mas significativa
* TmpReg?2 indica la palabra menos significativa
TmpReg3 UINT Bit3 Bit de historial del acumulador de 1 bit

ON_DIV

El comando ON DIV realiza una division sin signo cuando el acumulador de 1 bit
pasa de 0 a 1. El procedimiento ON_DIV divide el valor combinado del Argumento
1y del Argumento 2 por el valor del acumulador de 16 bits y, a continuacion,
aplica el resultado en el Argumento 1 (palabra mas significativa) y en el
Argumento 2 (palabra menos significativa).

El reqgistro de estado indica:
* Un desbordamiento si se divide entre O
+ El estado del acumulador de 1 bit de la exploracién anterior

Argumentos Representacion

3 ON_DIV TmpRegl TmpReg2 TmpReg3

Argumento Tipo Rango/bit | Descripcion

de entrada

TmpRegly UINT 0-65.535 Valor que se dividira entre el acumulador de 16 bits
TmpReg?2
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Argumento Tipo Rango/bit | Descripcion

de salida

TmpRegly UINT 0-65.535 Resultado de la operacién de division:
TmpReg?2

* TmpRegl indica la palabra mas significativa
* TmpReg?2 indica la palabra menos significativa

TmpReg3 UINT Bit0 Una division entre 0

Bit3 Bit de historial del acumulador de 1 bit
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Cémo comprobar los temporizadores y los comandos de

multiplicacion

Descripcién general

Al personalizar su aplicacion, puede que necesite comprobar los temporizadores
y los comandos de multiplicacién.

Comprobacién de los temporizadores y los comandos de
multiplicacién con un programa de légica personalizada

El siguiente diagrama muestra el programa de custom logic en vista de texto
sobre cémo comprobar los temporizadores y multiplicar los comandos:

LOGIC ID 356

// A wvery simple test that checks timers and MUL (multiply command)
// Tt should switch L0l and LO2 ON OFF 1f 0K !

£

LOAD K_BIT 1

SET TMP BIT 115 3

LOAD TMP REG 115
ON_SET_TMP REG 105 111
ON_SET_TMP REG 108 112
LOAD NOT_TMP BIT 110 2
SET_TMP BIT 107 0
TIMER TENTHS 105 106 107
LOAD NOT TMP BIT 107 2
SET TMP BIT 110 0
TIMER_TENTHS 108 109 110
LOAD TMP BIT 107 2

SET BIT 1200 12
LOAD K REG 50
LOAD ¥ BIT 1

SET NOT TMP BIT 123 3
ON SET TMP REG 122 123
LOAD K _REG 2

SET NOT TMP BIT 123 3
ON MUL 121 122 123
LOAD TMP REG 122
COMP K REG 100 101
LOAD TMP BIT 110 2
AND_TMP BIT 101 2

SET BIT 1200 13

// timer 2 not timing

//  timer 1 not timing

/7 Switch Lol if timer 1 is working
/7 Load value of 50

// Clear history bit
// BSave the 50 in temporary register 22
/¢ Load value of 2

/4 Multiply 50x2

S/ Is result 1007
/0 timer 2 timing
S/ =1007%
// Don't switch LOZ if MUL did not work OK
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Cémo crear una tabla de decisién légica

Descripcién general

Al personalizar su aplicacion, puede que necesite crear una tabla de decisién
l6gica.

Creacion de una tabla de decision légica con un programa de
I6gica personalizada

En el siguiente diagrama se muestra el programa de custom logic en la vista de
texto de la creacién de una tabla de verdad:

LOGIC ID 444

’f

’f

// Truth table example
/Y

/Y I
/Y

’f

’f

’f

/Y

/Y

/Y

/Y

—
[x]
—
(]

Output

[E TR o T o T o o
[ i = R =)
I R = R

(0)
(1)
(2)
(3)
(4)
(3)
(6)
(7)

o o O = O -

LOAD BIT 457.0 //SET INFUTS
SET TMP BIT 1.1

LORD BIT 457.1

SET TMP BIT 1.2

LORD BIT 457.2

SET TMP BIT 1.3

’/

//***%* 3x1 TRUTH TABLE TEMPLATE

J/FFF% Inputs defined as bits 1.1 through 1.3)
J/FxF% output defined as bit 1.150

/Y
LOAD K BIT 0 //default output OFF
SET_TMP BIT 1.15 //save partial result

JAErEEE TR EEELEEA Q4+ Tnputs 1-2-3 are OFF OFF OFF
’/

LOAD _NOT_TMP_BIT 1.1 //include this SECTION

AND _NOT_TMP BIT 1.2  //if output is to be ON

AND NOT TMP BIT 1.3 //REMOVE if output to be OFF
SET TMP BIT 1.15 //save partial result

’f
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Creacién de una tabla de verdad con un programa custom logic

(continuacion)

LOAD NOT TMP BIT 1.1
AND NOT TMP BIT 1.2
AND TMP BIT 1.3
OR_TMP BIT 1.15
SET_TMP BIT 1.15

’
//##*#*******#***2**
/7

LOAD NOT TMP BIT 1.1
AND TMP BIT 1.2

AND NOT TMP BIT 1.3
COR_TMP BIT 1.15

SET TMP BIT 1.15

£
//*?*************3**
£

LOAD NOT TMP BIT 1.1
BND TMP BIT 1.2

BND TMP BIT 1.3
OR_TMP BIT 1.15
SET_TMP BIT 1.15

£

//**‘k******‘k***‘k* 4‘}\’*
£

LOAD TMP BIT 1.1
AND NOT TMP BIT 1.2
AND NOT TMP BIT 1.3
COR_TMP BIT 1.15
SET_TMP BIT 1.15

£
//##*#ﬁﬁ*##*##ﬁ*#5#*
£

LOAD TMP BIT 1.1
AND NOT TMP BIT 1.2
BND_TMP_BIT 1.3
OR_TMP_BIT 1.15
SET_TMP BIT 1.15

//include this SECTION

//1f output is to be ON
//REMCVE 1f output to be OFF
//include previous result
//save partial result

Inputs 1-2-3 are OFF CON OFF

//include this SECTION

//1f output is to be ON
//REMOVE 1f output to be OFF
//include previous result
//save partial result

Inputs 1-2-3 are OFF CON ON

//include this SECTICN

//1f output is to be ON
//REMOVE 1f output to be OFF
//include previous result
//save partial result

Inputs 1-2-3 are CN OFF CFF

//include this SECTION

//1f output is to be ONM
//REMOVE 1f output to be OFF
//include previous result
//save partial result

Inputs 1-2-3 are ON OFF ON

//include this SECTION

//1f output is to be ONM
//REMOVE if output to be OFF
//include previous result
//save partial result
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Ejemplos de programas de légica personalizada

Creacién de una tabla de verdad con un programa custom logic

(continuacion)

/Y

//'k'k‘}r‘k'k'k‘k‘k‘k'k‘k‘k'k‘k‘k aE*
/Y

LOAD TMP BIT 1.1
AND TMP BIT 1.2

AND NOT TMP BIT 1.3
OR_TMP BIT 1.15

SET TMP BIT 1.15

/Y
//"k'k‘)r‘k'k'k‘k‘k‘k'k‘k‘k'k*‘k?'k*
/i

LOAD TMF BIT 1.1
AND TMP BIT 1.2

AND TMP BIT 1.3

OR TMP BIT 1.15

SET TMP BIT 1.15

LCAD TMP BIT 1.15
SET BIT 1200.14

Inputs 1-2-3 are QN ON CFF

//include this SECTION

//if output is to be ON
J/REMOVE 1f output to be OFF
//include previous result
//save partial result

Inputs 1-2-3 are ON ON CN

//include this SECTION

//1f output 15 to be ON
J/REMOVE 1f output to be OFF
//include previcus result
//save partial result

//SET OUTPUT

164

DOCA0275ES-01



TeSys Tera Motor Management System

Lenguaje de diagrama de bloques de funciones

Contenido de esta parte

Descripcidn general del lenguaje FBD ..........coooviiiiiiiiiiii e 166
Elementos FBD ... ... 169
Programacion con lenguaje FBD ..........ccoooiiiiiiiiiiii 184
Manipulacion de bloques FBD ..........ooouiiiiiiie e 190
Opciones de visualizaciéon del editor FBD............cooiiiiiiiiiiiii e 194
DOCA0275ES-01 165



TeSys Tera Motor Management System Descripcion general del lenguaje FBD

Descripcion general del lenguaje FBD

Contenido de este capitulo

INtroduccion al €ditor FBD .......c.ov i 167

166 DOCA0275ES-01



Descripcion general del lenguaje FBD TeSys Tera Motor Management System

Introduccion al editor FBD

Descripcién general

El editor FBD es una funcion de la TeSys Tera DTM Library. Use el editor FBD
para ver un archivo de programa FBD existente o para crear un archivo de
programa FBD con lenguaje FBD, en lugar de un lenguaje de programacion de
texto basado en instrucciones.

Creacion de un programa FBD

Para abrir el editor FBD, seleccione Device > FB Diagram > New FB Diagram o
seleccione la ficha FB Diagram. El editor FBD aparece en la ventana principal.

Guardar un programa FBD

Antes de compilar el programa FBD, debe guardarlo. Para guardar el programa
que ha creado o editado, seleccione Device > FB Diagram > Save FB Diagram
as.

NOTA: El archivo se guarda con la extension *.Gef.

Interfaz de usuario del editor FBD

El editor FBD esta disponible incluso cuando la TeSys Tera DTM Library se
encuentra conectada. Sin embargo, muchos de los elementos del menu
unicamente se activan cuando hay un programa FBD abierto en el editor FBD.

En la siguiente ventana se muestra el programa FBD abierto en el editor FBD:

I soMove 29

cnsas
LIS ©J

::::::

Espacio de trabajo

Los programas FBD se editan y se crean en el espacio de trabajo.
El espacio de trabajo se compone de dos elementos:

*  Bloques

* Hilos para vincular los bloques
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Descripcion general del lenguaje FBD

Ejecucion de programas FBD

Los programas FBD se ejecutan linea por linea, de izquierda a derecha y de
arriba a abajo. En el ejemplo siguiente, las instrucciones se llevan a cabo o se
ejecutan de la instruccion 1 a la instruccién 5 y de la instruccidn 6 a la instruccion
9, en el orden que indican los numeros.

I Sobove 23 - United Projectpr
Fle View Communicaton Devie Tools Help

CDE EP RBRRS HPEHSS
_I ¢ W device not connected

MyDevice  ParamelersList MyDashboard  Settings

O ostaset

Diagnostics

Montoring Start Curve

fa2

CustomLogic  FB Diagram

© 0Trips  @® 0Aarms

Logic Simuiator

A

o«

Cancel

ProjectLoaded
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Elementos FBD
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Elementos FBD

Tipos de arrancador

Descripcién general

El editor FBD permite el uso de un bloque arrancador accesible a través de la
barra Starter Types de la caja de herramientas:

Bloque

Descripcion

R

Direct Online

Reversible Direct Online

A4

N

Star Delta
i/

Overload

NOTA: Si situa el cursor sobre el icono, aparecera una descripcion emergente
del icono. Esto le ayudara a distinguir qué tipo de bloque representa dicho

icono.

NOTA: Solo se puede utilizar un tipo de arrancador a la vez.

Directo en linea

Al usar el bloque

~ , el tipo de arrancador se ajusta en Direct Online.

Pantalla FBD

Argumentos

Descripcion

LTMT (R)

LTMT (R) o D12

B47 | 855

LTHT (R)

LTHT (R)

LTMT (R)

LTMT (R)

LTMT (R)

LTHT (R)

Sefial de entrada
digital

DI1 (5629.0): Local-START> DI

DI2 (5629.1): Local-STOP DI

DI3 (5629.3): Seleccion de modo DI 1
Dl4 (5629.6): Remote-START> DI
DI5 (5629.7): Remote-STOP DI

DI6 (5629.9): Seleccién de modo DI 2
DI7 (5629.12): Marcha DI

Sefiales HMI + HMI1 (9875.0): HMI_START
* HMI2 (9875.12): HMI_STOP
*  HMI3 (9875.2): Seleccion de modo HMI 1
+  HMI4 (9875.4): Seleccion de modo HMI 2
Sefales de * RI1(704.0): COMM Start

comunicacion

RI2 (704.2): Seleccion de modo remoto 1
RI3 (704.4): Seleccion de modo remoto 2
RI4 (704.12): COMM Stop

Sefial de salida

OP1 (32.0): Informacién sobre CL Run1 Cde
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Sobrecarga
i
[} _ _
Al usar el bloque , €l tipo de arrancador se ajusta en Overload.
Pantalla FBD Argumentos Descripcién
OP1 Sefial de salida 1

e e

oP1

Reversible directo en linea

Al usar el bloque ~ , €l tipo de arrancador se ajusta en Reversible Direct

Online.
Pantalla FBD Argumentos Descripcién
Sefial de entrada + DI1(5629.0): Local-START> DI
digital . : -
ov— DI2 (5629.1): Local-STOP DI
e o + DI3 (5629.3): Seleccion de modo DI 1
LTHT (R) 3 « Dl4 (5629.4): Local-START< DI
LR () « DI5(5629.6): Remote-START> DI
L . DI6 (5629.7): Remote-STOP DI
LTMT (R)
LTHT (R) » DI7 (5629.9): Seleccién de modo DI 2
LTHT (R) + DI8(5629.10): Remote-START< DI
AL +  DI9 (5629.12): Marcha DI
LTMT (R)
Lxmy ) Seriales HMI «  HMI1 (9875.0): HMI_START >
L « HMI2 (9875.12): HMI_STOP,
LTHMT (R)
T +  HMI3 (9875.1): HMI_START <
LTHT (R) + HMI4 (9875.2): Seleccion de modo HMI 1
LTHT (8) »  HMI5 (9875.4): Seleccion de modo HMI 2
LTHT (R)
LTHT (R) Seiiales de + RI1(704.0): COMM Start >
) o oy comunicacion - RI2(704.1): COMM Start <
* RI3 (704.2): Selecciéon de modo remoto 1
* RI4 (704.4): Seleccion de modo remoto 2
* RI5(704.12): COMM Stop
Sefial de salida * OP1 (32.0): Informacién sobre CL Run1 Cde
*  OP2(32.1): Informacién sobre CL Run2 Cde

Estrella-triangulo

Al usar el bloque g , €l tipo de arrancador se ajusta en Star Delta.
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Pantalla FBD

Argumentos

Descripcion

FBS

‘Illlstar Delta

LTHT (R) =71 016

LTHT (R) =75 07

LTHT (R)

B123

B12; B1!

LTHT (R)

LTMT (R) T

Sefal de entrada
digital

+ DI1(5629.0): Local-START> DI

+ DI2 (5629.1): Local-STOP DI

+ DI3 (5629.3): Seleccion de modo DI 1

+ DI4 (5629.6): Remote-START> DI

+ DI5 (5629.7): Remote-STOP DI

+ DI6 (5629.9): Seleccién de modo DI 2
(

» DI7 (5629.12): Marcha DI

Sefiales HMI +  HMI1 (9875.0): HMI_START >
+ HMI2 (9875.12): HMI_STOP,
*  HMI3 (9875.2): Seleccion de modo HMI 1
+ HMI4 (9875.4): Seleccion de modo HMI 2
Sefiales de * RI1(704.0): COMM Start >

comunicacion

* RI2(704.2): Seleccion de modo remoto 1
» RI3 (704.4): Seleccion de modo remoto 2
* RI4 (704.12): COMM Stop

Sefial de salida

+ OP1 (32.0): Informacién sobre CL Run1 Cde
*  OP2(32.1): Informacioén sobre CL Run2 Cde
*  OP3 (32.2): Informacioén sobre CL Run3 Cde

Bloques de calculo

Descripcion general

El editor FBD utiliza varios bloques de calculo a los que se puede acceder a
través de la barra Computation de la caja de herramientas:

Bloque Descripcion

Compare

- >

=
Add
Division

7

b

Multiplication
Subtraction

—-—

NOTA: Si situa el cursor sobre el icono, aparecera una descripcion emergente
del icono. Esto le ayudara a distinguir qué tipo de bloque representa dicho

icono.

Bloque de comparacion

El bloque

A

compara dos valores de registro de 16 bits.
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Simbolo FBD Argumentos Descripcion
Entradas » X: valor de registro sin signo de 16 bits (0 a 65.535).
* Y:valor de registro sin signo de 16 bits (0 a 65.535).
Salidas » X <Y: bit temporal encendido/apagado que esta encendido si el valor X es

inferior al valor Y.

+ X =Y: bit temporal encendido/apagado que esta encendido si el valor X es igual
al valor Y.

+ X>Y: bit temporal encendido/apagado que esta encendido si el valor X es
superior al valor Y.

Bloque de sumas

El bloque realiza una suma sin signo de dos valores de registro de 16 bits.

Simbolo FBD Argumentos o Descripcion
ejemplo
Entradas » X:valor de registro sin signo de 16 bits (0 a 65.535).
ition » Y: valor de registro sin signo de 16 bits (0 a 65.535).
Overflow
Salidas » Z:resultado de registro sin signo de 16 bits (Z =X +Y).
» Desbordamiento: Valor encendido o apagado, que cuando se enciende lleva un
valor de 65.536. El valor se inicializa en apagado.
Ejemplo Si X =60.000 e Y =7.000, el desbordamiento estara encendido porque 60.000 +

7.000 =67.000, que es superior a 65.536. Por lo tanto, el resultado de Z es igual a
1.464 (1.464 + 65.356 = 67.000).

Bloque de restas

|
El bloque realiza una resta sin signo de dos valores de registro de 16 bits.
Simbolo FBD Argumentos o Descripcion
ejemplo
Entradas » X: valor de registro sin signo de 16 bits (0 a 65.535).
» Y:valor de registro sin signo de 16 bits (0 a 65.535).
Underflow
Salidas » Z:resultado de registro sin signo de 16 bits (Z =X -Y).
» Escasez: Valor encendido o apagado, que cuando se enciende lleva un valor de
65.536 negativo. El valor se inicializa en apagado.
Ejemplo SiX=5eY =10, la escasez estara encendida porque el resultado es negativo. Por

lo tanto, el resultado de Z es igual a 65.531 (65.531 — 65.536 = -5)

Bloque de multiplicaciones

El bloque
16 bits.

*

realiza una multiplicacion sin signo de dos valores de registro de
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Simbolo FBD Argumentos o Descripcion
ejemplo
Entradas » X:valor de registro sin signo de 16 bits (0 a 65.535)
* Y:valor de registro sin signo de 16 bits (0 a 65.535)
Salidas » Z(h): los 16 bits mas significativos del resultado de 32 bits,
Z(h)=(X*Y)/65.536
» Z(l): los 16 bits menos significativos del resultado de 32 bits,
Z(l)=(X*Y)—=2Z(h) * 65.536
Ejemplo SiX=20.000eY =10, el resultado sera Z(h) = 3 y Z(l) = 3.392 porque 200.000 = 3 *

65.536 + 3.392

Bloque de divisiones

El bloque
bits.

7

realiza una division sin signo de dos valores de registro de 16

Simbolo FBD

Argumentos o
ejemplo

Descripcion

Entradas

»  X(h): los 16 bits mas significativos de un valor de registro sin signo (0 a 65.535).

«  X(l): los 16 bits menos significativos de un valor de registro sin signo (0 a
65.535).

» Y:divisor de registro sin signo de 16 bits (0 a 65.535).

Salidas

« Z(h): los 16 bits mas significativos del cociente de 32 bits,
Z(h) = (X/Y)/65.536

+ Z(l): los 16 bits menos significativos del cociente de 32 bits,
Z(l) = (X/Y)—Z(h) * 65.536

» Error detectado: valor encendido o apagado, que esta encendido cuando se
produce una division entre cero. Este valor se inicializa en apagado.

Ejemplo

Suponiendo que X(h) =3, X(I)=3.392y Y =40, el resultado sera Z(h) =0y Z(l) =
5.000 porque X(h) * 65.536 + X(I) = 3 * 65.536 + 3.392 = 200.000 y 200.000/Y =
5.000 =0 *65.536 + 5.000
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Bloques de entradas

Descripcioén general

El editor FBD usa diversos bloques de entradas a los que se puede acceder a
través de la barra Inputs de la caja de herramientas:

Bloque Descripcién
Constant Bit
Constant Word
e
IN
Register Bit In
1
LTMT]
Register Word In
/15
L TMT
Register NVBit In
1
NY
Register NV Word In
S
NV
Register Temp Bit In
1
Tmp
Register Temp Word In
e
Tmp

NOTA: Si situa el cursor sobre el icono, aparecera una descripcion emergente
del icono. Esto le ayudara a distinguir qué tipo de bloque representa dicho
icono.

Bloque Constant Bit

1

El bloque se utiliza para establecer las entradas de otros bloquesen 0o 1.
Simbolo FBD Argumentos Descripcion
Propiedades » Valor de bit constante 0 o 1 (True = 1y False = 0).

Salidas «  Valor constante 0 0 1 (True = 1 y False = 0).

Bloque Constant Word

ey

IN

El bloque
(de 0 a65.535).

se utiliza para establecer los valores de entrada de otros bloques
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Simbolo FBD

Argumentos Descripcion

Propiedades Valor constante de 0 a 65.535.

Valor constante de 0 a 65.535.

Salidas

Bloque Register Bit In

1

El bloque E™MU permite la lectura y el uso de un valor de bit de los registros de la
LTMT main unit.
Simbolo FBD Argumentos Descripcion
Propiedades » Cualquier direccion de registro de 0 a 9.249 (de 0x0000
a 0x2421), 9875 (0x2693), 9876 (0x2694) x numero de
bits de 0 a 15.
Salidas * ValorOo 1 (True =1y False =0).

Bloque Register Word In

/16
™T

El bloque
main unit.

permite la lectura y el uso de un valor de los registros de la LTMT

Simbolo FBD

Argumentos Descripcién

Cualquier direccion de registro de 0 a 9249 (de 0x0000

Propiedades
a 0x2421), 9875 (0x2693), 9876 (0x2694).

Valor de 0 a 65.535.

Salidas

Bloque Register NV Bit

1
Elbloque "™ permite la lectura y el uso de un valor de bit de registro no volatil.
Simbolo FBD Argumentos Descripcion
Propiedades + Cualquier registro no volatil de 0 a 63 x nimero de bit de
Salidas * ValorOo 1 (True =1y False =0).

Bloque Register NV Word In

e
NV . . sqe
El bloque permite la lectura y el uso de un valor de registro no volatil.
Simbolo FBD Argumentos Descripcion

Propiedades Cualquier registro no volatil de 0 a 63.

Valor de 0 a 65.535.

Salidas
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Bloque Register Temp Bit In

1
El bloque ™®J permite la lectura y el uso de un valor de bit de registro temporal.
Simbolo FBD Argumentos Descripcién
Propiedades « Cualquier registro temporal de 0 a 299 x numero de bit
Salidas * ValorOo1(True=1y False =0).

Bloque Temp Word In

S
El bloque Tmp permite la lectura y el uso de un valor de registro temporal.
Simbolo FBD Argumentos Descripcién
Propiedades » Cualquier registro temporal de 0 a 299.
Salidas * Valorde 0 a65.535.
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Bloques de funciones

Descripcién general

El editor FBD usa diversos bloqueos de funciones a los que es posible acceder
mediante la barra Function de la caja de herramientas:

Bloque Descripcion

&
@

Counter

Counter NV

Volatile Latch

Non Volatile Latch

Multiplexer
.::I-[ u
TimerSeconds
=
1
badud
[MMER A-C)
TimerTenthSeconds
+
JLIL
[MIMER. B

NOTA: Si situa el cursor sobre el icono, aparecera una descripcion emergente
del icono. Esto le ayudara a distinguir qué tipo de bloque representa dicho
icono.

Bloque de contador

&
La funcién === realiza un recuento comparativo y guarda los valores actuales y
preestablecidos del contador en los registros temporales.

Simbolo FBD Argumentos Descripcién

Propiedades K: Valor preestablecido del contador (UINT 0 a 65.535).

‘ Counter Entradas * Inc: Aumenta el valor actual del contador en un flanco ascendente. El valor
Inc 2 actual del contador pasara automaticamente de 0 a 65.535.

* Dec: Disminuye el valor actual del contador en un flanco descendente. El valor
actual del contador pasara automaticamente de 65.535 a 0.

» Set: Ajusta el valor actual del contador en el valor preestablecido en un flanco
ascendente.

Dec

Salidas » Count: Valor actual del contador (UINT 0 a 65.535). Al encender la unidad, el
recuento se inicializa en cero.

« <K: El valor actual del contador es inferior al valor preestablecido de K.
« =K: El valor actual del contador es igual al valor preestablecido de K.
« >K: El valor actual del contador es superior al valor preestablecido de K.

NOTA: El rango de valores preestablecido del contador es de 0 a 65.535. Se
pueden usar contadores en cascada y funciones de comparacion si necesita
valores mayores o multiples valores preestablecidos.
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Bloque Contador NV

La funcién

é@

realiza un recuento comparativo y guarda los valores actuales y

preestablecidos del contador en los registros no volatiles.

Simbolo FBD Argumentos Descripcién
Propiedades K: Valor preestablecido del contador (UINT 0 a 65.535).
Counter NV Entradas * Inc: Aumenta el valor actual del contador en un flanco ascendente. El valor
Inc ; <K actual del contador pasara automaticamente de 0 a 65.535.
Dec > =K * Dec: Disminuye el valor actual del contador en un flanco descendente. El valor
0 >K actual del contador pasara automaticamente de 65.535 a 0.
Set Count » Set: Ajusta el valor actual del contador en el valor preestablecido en un flanco
ascendente.

Salidas » Count: Valor actual del contador (UINT 0 a 65.535). Este valor se guarda en la

memoria no volatil y, al encender la unidad, se inicializa en el valor anterior.
<K: El valor actual del contador es inferior al valor preestablecido de K.

=K: El valor actual del contador es igual al valor preestablecido de K.

>K: El valor actual del contador es superior al valor preestablecido de K.

Bloque Retencioén volatil

NOTA: El rango de valores preestablecido del contador es de 0 a 65.535. Se
pueden usar contadores en cascada y funciones de comparacion si necesita
valores mayores o multiples valores preestablecidos.

La funcién
temporal.

registra y conserva el historia de una sefial en un registro

Simbolo FBD

Argumentos

Descripcion

Entradas

Set: valor de entrada Encendido/Apagado. El valor de retencion se ajusta en
Encendido cuando esta entrada pasa de Apagado a Encendido.

Clear: valor de entrada Encendido/Apagado. El valor de retencion se ajusta en
Apagado cuando esta entrada pasa de Apagado a Encendido.

Salidas

Q: valor de retencion Encendido o Apagado que representa el estado de esta
retencién. Este valor permanece Encendido/Apagado hasta el siguiente flanco
ascendente de Set o Clear. Este valor se inicializa en apagado.

Bloque Retencién no volatil

La funcién
volatil.

k

registra y conserva el historia de una sefial en un registro no

Simbolo FBD

Argumentos

Descripcién

Latch NV

Entradas

Set: valor de entrada Encendido/Apagado. El valor de retencion se ajusta en
Encendido cuando esta entrada pasa de Apagado a Encendido.

Clear: valor de entrada Encendido/Apagado. El valor de retencién se ajusta en
Apagado cuando esta entrada pasa de Apagado a Encendido.

Salidas

Q: valor de bit de registro no volatil Encendido o Apagado que representa el
estado de esta retencién. Este valor permanece Encendido/Apagado hasta el
siguiente flanco ascendente de Set o Clear. Este valor se guarda en la memoria
no volatil y, al encender la unidad, se inicializa en el estado anterior.
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Bloque Multiplexor

La funcién :} 1 e permite escoger entre dos valores sin signo de 16 bits.

Simbolo FBD Argumentos Descripcion

Entradas * A:valor sin signo de 16 bits (de 0 a 65.535).
Multiplexer + B: valor sin signo de 16 bits (de 0 a 65.535).
» A/B: valor de entrada Encendido/Apagado que selecciona el valor A o B.

Salidas » Salida: valor de 16 bits seleccionado:
o Si A/B es Encendido, entonces Salida = A.

o Si A/B es Apagado, entonces Salida = B.

Bloque Temporizador en segundos

=

I

hadud
La funcion ™=**4 mide el tiempo en intervalos de segundos.

Simbolo FBD Diagrama de tiempos Argumen- | Descripcion
tos

Entradas « Time: valor sin signo de 16 bits (0 a 65.535) que
Enable __ T L especifica un periodo de tiempo en segundos.

7.yTimer Second )
Time Timed Timing « Enable: valor de entrada Encendido/Apagado. El
periodo de tiempo se carga en el flanco
E Timed i ascendente de la entrada Activar. La medicién de
T —'__I— tiempo continda mientras Activar esté encendido.
El cronometraje se detiene y las salidas estan
apagadas cuando Activar esta encendido.

—
Time

Enable Timing

Salidas » Timed: valor Encendido/Apagado que se enciende
una vez que expira el periodo de tiempo. Estara
Apagado mientras la activacion esté apagada.

» Timing: valor Encendido/Apagado que esta
encendido mientras Activar esta encendido y
mientras se mide el tiempo. Estara Apagado una
vez que expire el tiempo de medicion.

NOTA: Las dos salidas nunca pueden estar
encendidas al mismo tiempo.

Bloque Temporizador en décimas de segundo

C]

La funcion ™®* mide el tiempo en intervalos de décimas de segundo.

NOTA: El factor de multiplicacion para el comando TIMER TENTHS es 10.
Por ejemplo, si el valor requerido es de 6 segundos, el valor de entrada debe
multiplicarse por un factor de 10, lo que significa que el valor de entrada
proporcionado debe ser de 60 segundos.
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Simbolo FBD Diagrama de tiempos Argumen- | Descripcion
tos
Entradas + Time: valor sin signo de 16 bits (0 a 65.535) que
g 1 Enable especifica los periodos de tiempo en décimas de
o Timer Tgnths segundo.
Time Timed Timing + Enable: valor de entrada Encendido/Apagado. El
£ ” ’
i Timed : periodo de tiempo se carga en el flanco ascendente
L - de la entrada Activar. La medicion de tiempo
Enable Timing - contintia mientras Activar esté encendido. El
Time cronometraje se detiene y las salidas estan
apagadas cuando Activar esta encendido.
Salidas » Timed: valor Encendido/Apagado que se enciende

una vez que expira el periodo de tiempo. Estara
Apagado mientras la activacion esté apagada.

« Timing: valor Encendido/Apagado que esta
encendido mientras Activar esta encendido y
mientras se mide el tiempo. Estara Apagado una
vez que expire el tiempo de medicion.

NOTA: Las dos salidas nunca pueden estar
encendidas al mismo tiempo.

Bloques de légica

Descripcién general

El Editor FBD usa varios bloques de logica accesibles a través de la barra Logic
Blocks de la caja de herramientas:

Funcién Icono Simbolo FBD

Descripcion

AND

AND

Si todas las entradas (valores ON u OFF, 1 o 0, respectivamente) estan
activadas, la salida estara activada.

Si al menos una entrada esta desactivada, la salida estara desactivada.
NOTA: Se supone que las entradas no conectadas estan activadas.

NOT BGT Si la entrada (valores ON y OFF, 1 o 0, respectivamente) esta activada, la
» salida estara desactviada.
ner C ’* out Si la entrada esta desactivada, la salida estara activada.
NOT
OR Si hay al menos una entrada (valores ON y OFF, 1 o 0, respectivamente)

OR

activada, la salida estara activada.

Si todas las entradas estan desactivadas, la salida estara desactivada.

NOTA: Se supone que las entradas no conectadas estan
desactivadas.

NOTA: Si situa el cursor sobre el icono, aparecera una descripcidon emergente
del icono. Esto le ayudara a distinguir qué tipo de bloque representa dicho

icono.

Bloques de salidas

Descripcién general

El editor FBD utiliza diversos bloques de salidas a los que es posible acceder
mediante la barra Outputs de la caja de herramientas:
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Bloque Descripcion
Register Bit Out
1
TMT)|
Register Word Out
16
T™MT
Register NV Bit Out
1
NY
Register NV Word Out
/18
NV
Register Temp Bit Out
1
Tmp
Temp Word Out
’16
Tmp

NOTA: Si situa el cursor sobre el icono, aparecera una descripcion emergente
del icono. Esto le ayudara a distinguir qué tipo de bloque representa dicho
icono.

Bloque Register Bit Out

1

El bloque ™M sirve para establecer un valor de bit de registro de la LTMT main

unit en 0 o 1 desde los registros de la LTMT main unit.

Simbolo FBD Argumentos Descripcién

Propiedades + a: Cualquier direccion de registro de 0 a 9249 (de

0x0000 a 0x2421), 9875 (0x2693), 9876 (0x2694).

* b:numero de bitde 0 a 15.

Entradas * 001 (Encendido=1y Apagado=0)

Bloque Register Word Out

16

El bloque H™ sirve para establecer un valor de registro de la LTMT main unit
desde los registros de la LTMT main unit.
Simbolo FBD Argumentos Descripcioén
Propiedades » a: Cualquier direccion de registro de 0 a 9249 (de
0x0000 a 0x2421), 9875 (0x2693), 9876 (0x2694).
Entradas « Valor sin signo de 16 bits de 0 a 65.535.
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Bloque Register NV Bit Out

NV

El bloque
1.

sirve para establecer un valor de bit de registro no volatil en 0 o

Simbolo FBD

Argumentos

Descripcion

Propiedades

» a: Cualquier registro no volatil de 0 a 63.
* b:numero de bitde 0 a 15.

Entradas

* 001 (Encendido=1y Apagado=0)

Bloque Register NV Word Out

e
El bloque "™ sirve para establecer un valor de registro no volatil.
Simbolo FBD Argumentos Descripcion
Propiedades » a: Cualquier registro no volatil de 0 a 63.
- Entradas » Valor sin signo de 16 bits de 0 a 65.535

Bloque Register Temp Bit Out

1
El bloque ™®J sirve para establecer un valor de bit de registro temporal en 0 o
1.
Simbolo FBD Argumentos Descripcion
Propiedades » a: Cualquier registro temporal de 0 a 299.
* b:nudmero de bitde 0 a 15.
Entradas * 001 (Encendido=1y Apagado=0)

Bloque Temp Word Out

e
El bloque ™2 sirve para establecer un valor de registro temporal.
Simbolo FBD Argumentos Descripcién
Propiedades » a: Cualquier registro temporal de 0 a 299.
TEMP (W)
Entradas « Valor sin signo de 16 bits de 0 a 65.535
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Programacion con lenguaje FBD
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Insercion de bloques FBD

Descripcién general

Para crear un programa FBD, inserte bloques en el espacio de trabajo y, a
continuacion, vinculelos entre si. En el espacio de trabajo se pueden colocar
todos los tipos de bloques.

Insercidn de bloques desde la caja de herramientas

En el siguiente procedimiento se describe como insertar un bloque en el espacio
de trabajo desde la caja de herramientas:

1. Seleccione Device > FB Diagram > View > Toolbox o bien seleccione la
ficha Toolbox situada a la izquierda.

2. Seleccione el tipo de bloque que desea insertar:
* Computation
* Inputs
* Function Blocks
* Logic
» Starter Types
*  Outputs
3. Haga clic en el icono correspondiente al bloque que desea insertar.

4. Arrastre y suelte el bloque de la caja de herramientas en el espacio de
trabajo.

5. Coloque el blogue en la ubicacion requerida del espacio de trabajo.

6. Repita los pasos del 2 al 5 para insertar todos los bloques necesarios para el
programa.

Insercidon de bloques desde el espacio de trabajo

En el siguiente procedimiento se describe como insertar un bloque directamente
desde el espacio de trabajo:

1. Haga clic con el botén derecho en un espacio en blanco del espacio de
trabajo.

Resultado: Aparece un menu que le permite seleccionar el tipo de bloque
que desea insertar.

2. Seleccione el tipo de bloque que desea insertar:
+ Computation
* Inputs
* Function Blocks
* Logic
« Starter Types
*  Outputs
3. Haga clic con el botén izquierdo en el bloque que desea insertar.
4. Coloque el bloque en la ubicacion requerida del espacio de trabajo.

5. Repita los pasos del 1 al 5 para insertar todos los bloques necesarios para el
programa.
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Creacion de vinculos entre bloques

Descripcién general

Una vez que haya colocado los bloques en el espacio de trabajo, podra
vincularlos entre si. Para ello, vincule la salida de un bloque con la entrada de otro
bloque. También puede vincular en bucle una salida con la entrada del mismo
bloque.

Reglas generales

Al colocar y conectar bloques, se aplica una serie de reglas bésicas:

» Uno o mas hilos de conexion unidos entre si forman un nodo de hilos. Esto
se indica en el espacio de trabajo mediante un punto rojo. Si los hilos se
cruzan sin un punto de conexién rojo, significa que no estan conectados.

+ Unicamente es posible conectar una salida a cada nodo de hilos.
+ Las conexiones entre datos booleanos y de registro estan prohibidas.
+ Normalmente, los datos van de izquierda a derecha.

Vinculo entre bloques

Mediante el siguiente procedimiento se describe como vincular bloques entre si:
1. Situe el ratdn sobre el primer bloque.

Resultado: En el borde del bloque se podran ver uno o mas cuadrados y se
indicara el tipo de salida (analdgica o booleana).

2. Mantenga pulsado el botén izquierdo del ratén.

3. Con el botdén pulsado, mueva el cursor sobre la entrada del bloque con el que
desea establecer el vinculo.

Resultado: En el borde del bloque se podran ver uno o mas cuadrados. Si el
cuadrado es verde, es posible establecer una conexién entre ambos bloques.
Un cuadrado rojo indica que no es posible establecer una conexion. También
se indica el tipo de salida (analégica o booleana).

Temporary

NOTA: Las entradas y salidas deben ser del mismo tipo: una salida
booleana se vincula con otra salida booleana. Si las entradas o las
salidas no son iguales, en el editor FBD se mostrara una ventana
emergente para indicar que los origenes y los destinos no son del mismo
tipo.

4. Suelte el botdon del raton.

Resultado: Se muestra una linea y un nimero entre los dos bloques
vinculados.

5. Repita los pasos del 1 al 4 para vincular todos los bloques.
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Numero de vinculo

Existen dos tipos de hilos:
» El hilo booleano, que tendra un niumero que comienza por B.
» El hilo de registro, que tendra un nimero que comenzara por R.
El nimero del hilo se incrementa automaticamente en orden cronoldégico.
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Propiedades de los bloques FBD

Descripcién general

Cada bloque dispone de una ventana de propiedades. Para visualizar esta
ventana, haga clic en un bloque.

La ventana Properties consta de varias pestanas, separadas en 1 o 2 categorias,
dependiendo del tipo de bloque:

+ General settings, que contiene el ID del bloque y comentarios (comun a todos
los tipos de bloques).

+ Specific settings, dependiendo del tipo de bloque (ajustes de registro para
registros, ajustes de contador para contadores, etc.).

Por ejemplo, si desea visualizar las propiedades de un registro no volatil,
seleccione un bloque de registros no volatiles y haga clic en él. Se muestra la
siguiente ventana:

Prnper‘ties| Toolbox | 1 b X
=24l | E
El Register Settings

Bit Position 0

Register Address ]

Comentarios
En la zona de comentarios, en el cuadro blanco situado a la derecha de los
comentarios, puede escribir un comentario. Seleccione un objeto o una ubicacién
libre en el espacio de trabajo para guardar el comentario.

Ajustes

La mayoria de bloques dispone de una ficha de ajustes especificos. En esta ficha,
defina los ajustes especificos de los bloques. Estos ajustes se describen de forma
detallada en la ayuda de cada uno de los bloques FBD.

Visualizacion de propiedades

Las propiedades de cada bloque se pueden mostrar de dos formas distintas:

Fe
===

» Por categoria, haciendo clic en —_| o]

A
* Por orden alfabético, haciendo clic en 'i .
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Gestion de recursos FBD

Descripcién general

La memoria de la LTMT main unit esta equipada con los siguientes recursos:
* 9250 registros LTMT
» Tamafo de espacio de memoria de Idgica igual a 8.192 palabras (16 bits)
* 300 registros temporales
* 64 registros no volatiles

Recursos reservados

En la tabla siguiente se muestran todos los registros reservados y su asignacion.
También indica como se controlan dichos registros:

Tipo de registro Rango de Controlado por Descripcion
direccio-
nes
Temporal 0-69 Usuario Almacenamiento temporal de bits y registros asignados por el usuario al
crear un programa FBD.
Temporal 70-299 Compilador FBD Registros temporales reservados para que los use el compilador.
No volatil 0-31 Usuario Bits o registros no volatiles asignados por el usuario al crear un programa
FBD.
No volatil 32-63 Compilador FBD Registros no volatiles reservados para que los use el compilador.
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Manipulacion de bloques FBD
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Seleccién de bloques

Descripcién general

Cuando se afiaden bloques al espacio de trabajo, se pueden seleccionar para
cambiar su posicién dentro del espacio de trabajo.

Seleccién de uno o varios bloques

En la siguiente tabla se describe cédmo seleccionar uno o varios bloques:

Si desea seleccionar... Entonces
Un bloque aislado Haga clic en el bloque.
Varios bloques contiguos Encuadre los bloques que desea seleccionar definiendo una zona de seleccién.

Resultado: todos los bloques seleccionados se marcan con un recuadro naranja.

Temporary

Varios blogues en diferentes areas del espacio Pulse la tecla MAYUS y, a continuacién, haga clic en los bloques que desea
de trabajo seleccionar mientras mantiene pulsada la tecla MAYUS.

Resultado: todos los bloques seleccionados se marcan con un recuadro naranja.

Todos los objetos incluyendo los hilos Seleccione Device > FB Diagram > FBD Editor > Select All

NOTA: También se puede usar el método abreviado de teclado CTRL+A para
seleccionar todos los objetos.

Eliminacién o duplicacion de objetos

Descripcién general

A veces puede que sea necesario eliminar o duplicar un bloque en el espacio de
trabajo.

Eliminaciéon de bloques

Mediante los procedimientos siguientes se describe cdmo eliminar uno o mas
bloques:

1. Seleccione los bloques que desea eliminar.

Resultado: Los bloques seleccionados se resaltan con un contorno naranja.

Temporary

2. Pulse la tecla SUPR o seleccione Device > FB Diagram > FBD Editor >
Delete.

Resultado: Se eliminan los bloques seleccionados.
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1. Seleccione los bloques que desea eliminar.

Resultado: Los bloques seleccionados se resaltan con un contorno naranja.

Temporary

2. Haga clic con el botén derecho en el bloque seleccionado y seleccione
Delete.

Resultado: Se eliminan los bloques seleccionados.

Cortar, copiar o pegar bloques

Mediante el siguiente procedimiento se describe como cortar, copiar o pegar uno
o varios bloques:

1. Seleccione los bloques que desea modificar.

Resultado: Los bloques seleccionados se resaltan con un contorno naranja.

Temporary

2. Seleccione Device > FB diagram > FBD editor y, a continuacion, uno de los
siguientes comandos:

+ Copy
e Cut
+ Paste

Resultado: El comando Cut elimina los bloques seleccionados y los
almacena en el portapapeles. El comando Copy duplica los bloques
seleccionados en el portapapeles, mientras que el comando Paste duplica el
contenido del portapapeles en el espacio de trabajo.

NOTA: Los métodos abreviados de teclado CTRL+C y CTRL+V también
se pueden utilizar para copiar los bloques seleccionados y pegarlos.

Ocultar o mostrar bloques

Mediante el procedimiento siguiente se describe como ocultar uno o mas bloques:
1. Seleccione los bloques que desea ocultar.

Resultado: Los bloques seleccionados se resaltan con un contorno naranja.

Temporary
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2.

Haga clic con el boton derecho en los bloques seleccionados y seleccione
Hide/Show.

Resultado: Los bloques seleccionados se ocultan y se muestran de la
siguiente manera:

Block : HB12

. La lista de bloques ocultos se muestra en Hidden Blocks como se indica a

continuacion:

C Toolbox  Hidden Blocks| S
Hidden -

Block : HBLL

NOTA: Cuando se seleccionan varios bloques, todos los bloques se agrupan
en un mismo bloque.

Mediante el procedimiento siguiente se describe como mostrar uno o mas
bloques ocultos:

1.

Haga clic con el boton derecho en los bloques ocultos y seleccione Hide/
Show.

Resultado: Se muestran los bloques seleccionados.

Si lo desea, también puede hacer clic con el botdn derecho en los bloques
ocultos de la seccion Hidden Blocks y seleccionar Hide/Show.

Resultado: Se muestran los bloques seleccionados.
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Opciones de visualizacion

Resumen

Puede personalizar las siguientes opciones de visualizacion para adaptarlas a
sus necesidades:

e Zoom
¢ Vinculos
* Argumentos

Opciones de visualizacion de zoom

Para acceder a las opciones de zoom, seleccione Device > FB Diagram > View.

Se ofrecen tres opciones:
* Alejar la visualizacion para ver mas informacién del programa a la vez.
» Acercar la visualizacién para ver el programa de forma mas detallada.

* Ampliar hasta el 50 %, 75 %, 100 %, 150 %, 200 % o 400 % para obtener una
vista personalizada del programa.

Opciones de visualizacion de vinculos

Para acceder a las opciones de visualizacion de vinculos, seleccione Device >
FB Diagram > Tools.

Se ofrecen tres opciones. Puede realizar lo siguiente:

» Volver a numerar los vinculos para ayudar a comprender la ejecucion del
programa.

* Mostrar todos los vinculos para ver qué bloques estan vinculados entre si.

* Ocultar todos los vinculos para tener una mejor vista general de todos los
bloques.

Al hacer clic en un vinculo, se abre la ventana de propiedades de este, que le
permite personalizar el texto que aparece junto al vinculo.

Opciones de visualizacion de argumentos

En el siguiente procedimiento se describe como acceder y cambiar las opciones
de visualizacién de argumentos:

1. Situé el cursor del ratén encima de un bloque.

Resultado: En el borde del bloque se podran ver uno o mas cuadrados.
También indica si el argumento es analdgico o booleano.

2. Haga clic en este cuadrado.
Resultado: aparecen las opciones de visualizacion.
3. Elija si desea que se muestre la etiqueta y el texto que debe aparecer.
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Opciones de apariencia y graficos del espacio de trabajo

Resumen

Opciones de apariencia y de graficos

El editor FBD le permite personalizar el espacio de trabajo cambiando sus
opciones de apariencia y de graficos.

Para acceder a las opciones de apariencia y de graficos, haga clic en cualquier
lugar del espacio de trabajo, excepto en un objeto.

Opciones de apariencia

En la siguiente tabla se muestran todas las opciones posibles de personalizacién

de la apariencia:

Opcion de
apariencia

Descripcion

Opciones posibles

Color de fondo

Le permite definir el color de fondo del espacio de trabajo
haciendo clic en el cuadro en el que se muestra el color.

Elija un color de los disponibles en las fichas Custom,
Web y System.

Tipo de fondo

Le permite definir el tipo de fondo.

Elija un fondo de color liso, de gradiente o de imagen.

Activacion del
menu
contextual

Muestra u oculta el menu contextual.

Verdadero o falso

Activar la
informacion
sobre
herramientas

Muestra u oculta las informaciones sobre herramientas.

Verdadero o falso

Limitar a lienzo

Le permite elegir si desea que el programa FBD se
mantenga dentro del lienzo.

Verdadero o falso

Mostrar
cuadricula

Le permite elegir si la cuadricula de precision esta visible
o no.

Verdadero o falso

NOTA: No se debe confundir esta cuadricula con la
linea de cuadricula, a la cual se accede desde la
barra de menus View del nivel superior.

Opciones de graficos

En la siguiente tabla se muestran todas las opciones posibles de personalizacion

de los graficos:

Opcion de grafico

Descripcion

Opciones posibles

Permitir afiadir una

conexion

trabajo.

Le permite elegir si se pueden afiadir conexiones al espacio de

Verdadero o falso

Permitir afiadir forma

Le permite elegir si se pueden afiadir bloques al espacio de trabajo.

Verdadero o falso

Permitir eliminar forma

Le permite elegir si se pueden eliminar bloques.

Verdadero o falso

Permitir mover forma

trabajo.

Le permite elegir si se pueden mover bloques en el espacio de

Verdadero o falso

Bloqueado

Le permite elegir si se puede editar el programa FBD.

Verdadero o falso
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Mostrar lineas de cuadricula

Es posible que desee mostrar las lineas de cuadricula. Para hacerlo, seleccione
Device > FB Diagram > View > Show Gridlines.
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Introduccion

Descripcidén general de la compilacion

El programa personalizado debe compilarse antes de descargarse en la LTMT
main unit:

* Los programas en lenguaje de légica personalizada se pueden compilar
directamente.

» Los programas en lenguaje FBD deben convertirse primero en programas de
lenguaje de légica personalizada antes de compilarlos como programas de
I6gica personalizada.

La compilacién incluye la comprobacién de errores del programa, como:
» Errores de sintaxis y estructura
» Simbolos sin las direcciones correspondientes
* Recursos usados por el programa que no estan disponibles
» Siel programa se ajusta a la memoria de la LTMT main unit disponible

Conversion de un diagrama de bloques de funciones en
I6gica personalizada

Seleccione Device > FB Diagram > FB Diagram to Custom Logic para compilar
el FBD creado o editado en un programa de logica personalizada.

El programa se copia automaticamente en el Custom Logic Editor si no se
detectan errores.

NOTA: Recuerde guardar el programa FBD en el editor de FBD antes de
convertirlo, ya que no es posible convertir un archivo de programa de légica
personalizada en un archivo de programa FBD.

Compilacion de la lI6gica personalizada

Siga estos pasos para compilar el programa de Idgica personalizada que se
acaba de crear en PCode:

1. Seleccione Device > Custom Logic.
2. Seleccione Compile Custom Logic.

NOTA: Si no se detectan errores, aparecera la ventana de PCode. De lo
contrario, se muestra la ventana Detected Error.
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Logic simulator de la LTMT Main Unit

Descripcion general

El software SoMove con la TeSys Tera DTM Library se suministra con un logic
simulator que permite probar el funcionamiento de un programa personalizado en
el lenguaje de ldgica personalizada antes de transferirlo a la LTMT main unit.

NOTA: Para simular un programa FBD, este debe convertirse y guardarse
primero como programa de ldgica personalizada con la extension *.If.

Interfaz del logic simulator

Para abrir el logic simulator, seleccione la ficha Logic Simulator. A continuacion,
se muestra la ventana del logic simulator. En la esquina inferior derecha,
seleccione Open Logic Function File para importar el programa de légica
personalizada que se ha guardado.

Seleccione el archivo de programa personalizado y, a continuacion, Abrir.

El logic simulator se carga con el programa personalizado. El programa
personalizado se puede simular en el simulador, tal como se muestra a
continuacion.

® ® © ©

Actualiza el estado de DO de la I6gica personalizada.
Actualiza el estado de DO del médulo LTMT.
Actualiza el estado de DI de la I6gica personalizada.

Se usa para simular los datos de DI del médulo LTMT.

m O O © >

Se usa para simular la direccién del registro LTMT.

Uso del logic simulator

Para simular un archivo de logica personalizada con el logic simulator, siga estos
pasos:

» Seleccione la pestafia Logic Simulator.

+ Seleccione Open Logic Function File y, a continuacion, el archivo de légica
personalizada guardado en su PC.

+ Seleccione el tipo de registro en Register View y haga clic en Refresh para
cargar la lista de registros.
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Logic simulator de la LTMT Main Unit

TeSys Tera Motor Management System

Modifique el registro y los datos en los campos LTMT Register Address y
Data segun los requisitos y haga clic en Write LTMT Reg.

Seleccione Refresh para actualizar la lista de registros con los valores
proporcionados mas recientes.

NOTA: Para actualizar la lista de registros con los nuevos valores
proporcionados, haga clic en Refresh.

NOTA: Cuando se carga un archivo de légica personalizada en el simulador y
se activa un temporizador, este funcionara del modo esperado. Sin embargo,
una vez que se activa y ejecuta un temporizador, no se puede volver a activar.
Se trata de una limitacion del temporizador y del temporizador de décimas.
Para volver a activar el temporizador, es necesario volver a cargar el archivo
de logica personalizada. Se recomienda tener en cuenta esta limitacion al
disefiar y probar los archivos de l6gica personalizada al trabajar con
temporizadores.
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TeSys Tera Motor Management System Inicializacion y conexion

Inicializacién y conexion

Inicializacion

Conexion

Cuando conecte la LTMT main unit al PC, el controlador se inicializara
automaticamente. Este proceso de inicializacion permite el intercambio de
informacion de identificacion entre el controlador y el PC.

Durante este proceso, el custom logic editor indica que es necesario esperar
hasta que concluya la inicializacion.

Después de la inicializacion, la LTMT main unit debera conectarse
automaticamente al PC.

Para verificar que el controlador esté conectado, compruebe la barra de estado
del custom logic editor.

Si en la barra de estado aparece Disconnected, seleccione Communication >
Connect to Device o bien seleccione el icono Connect to Device.

st

A Estado de la conexién
B Menu Communication
C Icono de conectar a dispositivo

Cuando el PC se conecta al controlador, aparece una barra de progreso unos
segundos, y en la barra de estado aparecera la palabra Connected si el proceso
de conexién se ha realizado correctamente.

Con la LTMT main unit conectada, podra:

» Cargar archivos de programa personalizados del controlador al software
SoMove con la TeSys Tera DTM Library para la edicion.

» Descargar archivos de programa personalizados editados del software
SoMove al controlador con la TeSys Tera DTM Library.
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TeSys Tera Motor Management System

Transferencia de archivos de légica entre la LTMT
Main Unit y el custom logic editor

Transferencia de archivos con logica personalizada del
dispositivo al PC

Para transferir el archivo de programa desde la LTMT main unit al custom logic
editor:

1.
2.

Asegurese de que la LTMT main unit esta conectada al PC.

Seleccione Device > Custom Logic > Upload Custom Logic para transferir
el archivo de programa desde la LTMT main unit al custom logic editor.

::::::

Una vez que se haya transferido el archivo de programa personalizado,
podra utilizar el custom logic editor para editarlo como un programa de Iégica
personalizada.

NOTA: Los programas que se recuperan de la LTMT main unit solo se
muestran en la l6gica personalizada sin comentarios. Los programas
como los programas FBD no se pueden recuperar desde la LTMT main
unit.

Cuando haya finalizado las modificaciones del archivo de programa, guarde
su trabajo en un archivo.

Seleccione Device > Custom Logic > Save Custom Logic o Custom
LogicSave As Custom Logic.

Procedimiento de transferencia de archivos con légica
personalizada del PC al dispositivo

Una vez que haya editado y compilado el archivo de programa, podra transferir
dicho archivo a la LTMT main unit. Para que el software SoMove con la TeSys
Tera DTM Library pueda realizar esta transferencia, se deben cumplir las
siguientes condiciones:

El archivo de programa que se transferira debe ser distinto del archivo de
programa presente en la LTMT main unit, es decir, el software no transfiere el
mismo programa.

No se debe detectar corriente, es decir, la corriente en linea debe ser inferior
al 10 % de la FLC.

Si no se cumplen estas condiciones, no se podra transferir el archivo al
controlador.
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Transferencia de archivos de légica entre la LTMT Main Unit

TeSys Tera Motor Management System y el custom logic editor

Para transferir un archivo de programa desde el custom logic editor a la LTMT
main unit:

1. Asegurese de que la LTMT main unit esta conectada al PC.

2. Asegurese de que el archivo que se va a transferir esté en la ventana
principal. Para abrir un archivo, seleccione Open Custom Logic en el
submenu Custom Logic del menu Device. A continuacion, acceda a la
ubicacion correcta y seleccione Open.

I8l soMove 29.842.0 - Untitled Project psx*

Fle Vew Communcaton | Devie | Toos Hep
298 |& seect pontabe data
Refresh to read the data from device to PC
(=] device |8 Controlpanel

Factory Reset ,
Sef Test
Maintenance

Gustom Logc >

New Custom Logic

3 ser_Nor_me BIT F8 Dagram B l "Open Custom Logk
i LA xRea "o Cear » Ve Custom Loge

Save s Custom Logic

5 servor mm it 1553 ik G50 Lol
o

100 3 Dowmioad Custom Logic

Compie Custom Logic
Upload Custom Logic

3. Seleccione Device > Custom Logic > Compile Custom Logic para
compilar el programa de logica personalizada.

4. Una vez compilado el programa, seleccione Device > Custom Logic >
Download Custom Logic para descargar el archivo de programa del custom
logic editor en la LTMT main unit. La transferencia se ha realizado
correctamente.

5. Se abrira un nuevo cuadro de dialogo; seleccione OK para cerrarlo.
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