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Rechtliche Hinweise

Die in diesem Dokument enthaltenen Informationen umfassen allgemeine
Beschreibungen, technische Merkmale und Kenndaten und/oder Empfehlungen in
Bezug auf Produkte/Lésungen.

Dieses Dokument ersetzt keinesfalls eine detaillierte Analyse bzw. einen betriebs-
und standortspezifischen Entwicklungs- oder Schemaplan. Es darf nicht zur
Ermittlung der Eignung oder Zuverlassigkeit von Produkten/Lésungen fir spezifische
Benutzeranwendungen verwendet werden. Es liegt im Verantwortungsbereich eines
jeden Benutzers, selbst eine angemessene und umfassende Risikoanalyse,
Risikobewertung und Testreihe fiir die Produkte/Lésungen in Ubereinstimmung mit
der jeweils spezifischen Anwendung bzw. Nutzung durchzufiihren bzw. von
entsprechendem Fachpersonal (Integrator, Spezifikateur oder dhnliche Fachkraft)
durchfiihren zu lassen.

Die Marke Schneider Electric sowie alle anderen in diesem Dokument enthaltenen
Markenzeichen von Schneider Electric SE und seinen Tochtergesellschaften sind das
Eigentum von Schneider Electric SE oder seinen Tochtergesellschaften. Alle anderen
Marken kdnnen Markenzeichen ihrer jeweiligen Eigentiimer sein.

Dieses Dokument und seine Inhalte sind durch geltende Urheberrechtsgesetze
geschutzt und werden ausschlief3lich zu Informationszwecken bereitgestellt. Ohne
die vorherige schriftliche Genehmigung von Schneider Electric darf kein Teil dieses
Dokuments in irgendeiner Form oder auf irgendeine Weise (elektronisch,
mechanisch, durch Fotokopieren, Aufzeichnen oder anderweitig) zu irgendeinem
Zweck vervielfaltigt oder Uibertragen werden.

Schneider Electric gewahrt keine Rechte oder Lizenzen fiir die kommerzielle Nutzung
des Dokuments oder dessen Inhalts, mit Ausnahme einer nicht-exklusiven und
personlichen Lizenz, es ,wie besehen” zu konsultieren.

Schneider Electric behalt sich das Recht vor, jederzeit ohne entsprechende
schriftliche Vorankiindigung Anderungen oder Aktualisierungen mit Bezug auf den
Inhalt bzw. am Inhalt dieses Dokuments oder dessen Format vorzunehmen.

Soweit nach geltendem Recht zuldssig, tibernehmen Schneider Electric und
seine Tochtergesellschaften keine Verantwortung oder Haftung fiir Fehler oder
Auslassungen im Informationsgehalt dieses Dokuments oder fiir Folgen, die
aus oder infolge der sachgeméaBen oder missbrauchlichen Verwendung der
hierin enthaltenen Informationen entstehen.



TeSys Tera Motor Management System

Inhaltsverzeichnis

SicherheitshinWeISe.............ccccooiiiiiiii e 9
Informationen zum Dokument................oooiiiiiiiii 10
Sicherheitsvorkehrungen.................ccoocooioiiii e 13
Einflhrung in TeSys Tera System und Protokoll .................cc.cccoe. 15
TeSys-Master-Bereich ..., 16
TeSys Tera SYStem ... e 17
LTMT-Hauptgerat mit EtherNet/IP-Protokoll...............ccoooiiiiiiiiiee, 19
Verdrahtungsinformationen ................cc.ccoooiiiiii 21
(8o T=Y o] et R 22
Eigenschaften des Ethernet-Netzwerks..............ccoooooiiiiiiiiiniiin 23
VerkabelungSanWeEISUNGEN .......... i 24
Installationsrichtlinien fir die Schaltschrankmontage.............ccccocooii, 25
Anschluss an das NetZwerk...........oooiiiiiii e 26
Ethernet-Netzwerktopologien ..........cooeviiiiii e 27
Implementierung von EtherNet/IP-Protokollen................ccccoccoo 29
Implementierung von Ethernet-Diensten...............coooiiiiii i 30

0] 1= o) 1o} SRR 31
Konfiguration des Ethernet Netzwerkanschlusses ...........c....ccoooeiiiienn. 32
Verwaltung von Ethernet-Verbindungen............ccoooiiiiiii i, 37
ClIENt=IP e 38
IP-AdreSSIErUNG ... cceiiii et 39

DTS TS 40
Ethernet-Diagnose.......cccuiiieiii e 40
Implementierung des Modbus TCP/IP-Kommunikationsprotokolls................. 45

0] 1= o) To) USSR 46
Modbus-TCP/IP-ProtokolIprinZzip ..........ooviieuiiiiiii e 47
Modbus-AnfOrderungen..........c..ui i 49
Modbus-Ausnahmemanagement ... 50
I/0-Scanning-Konfiguration ...............ooiiiiiiiiiiiii e 50
Implementierung des EtherNet/IP-Kommunikationsprotokolls ...................... 53
EtherNet/IP ProtokollprinZipi€n ...........cccoooieiiiiiiie e 54
Verbindungen und Datenaustausch................oooiiiiiii, 55
Gerateprofile und EDS Dateien..........covviiiiiiiiii e 57
ODbjJEKIVEIZEICNIS ... 58
Identitatsobjekt .......c.ooeei 59
AsSeMDIY-ODJEkt ..o 60
Verbindungsmanager-Objekt ... 67
QOS-ODJEKL .ttt aeaae 68
TCP/IP-ODjJEKL ... 69
Ethernet-Verbindungsobjekt ... 71
Steuerungsiiberwachungs-Objekt ............ccooiiiiiiiiii 72
UBErlast-ODJEKLE ........ccvvee et 75
PKW-ODBJEKEE ...t 77
Uberwachungssteuerungsobjekt............c..coovveeureeieeicee e 81
Stack-Diagnoseobjekt ... 82
Adapter-Diagnoseobjekt...........cooiiiiiiii 85
Diagnoseobijekt fur explizite Nachrichten .............cooooiiiiiinn 88

DOCA0258DE-00



TeSys Tera Motor Management System

Objekt ,Liste expliziter Diagnosemeldungen®” .............cccoiveiiiiiiieeriiinnnnn. 89
LLDP-Verwaltungsobjekt ... 92
LLDP-Datentabellenobjekt.............ccoiiiiiii 93
Formatder Tabellen ... e 95
DatENtYPEN . 96
Datentabellen .............ooo o 98
BefehlSAaten .........ouuiiii e 99
Anwenderspezifische Tabellendaten flr Register ...........ccccoooiinn. 100
Benutzerdefinierte bitweise Statusworte .............cccoooiii 102
Anwenderspezifische Logikdaten..............ccoooiiiiiii i 105
Datenspiegelung ......couii s 107
Mess- und Uberwachungsdaten .................cc.covveeeueieeeeieece e 108
MESSAALEN ... 109
MOTOrAatEN ...t 110
Zeitstempel des letzten Motorstarts..............cooiiiii i 111
ANalogMmodul-Daten ..........couuiiiiiiiii 112
Statistikdaten..........coooeiii 112
Erweiterte Uberwachungsdaten ..............ccccooveieieeiiiieeciieeceeeee 115
Statusdatenparameter ... 117
BeSChreibuNg ... .coooei 118
Digitaleingangsstatus ............ooouiiiiiiiii 119
Status Digitalausgang ..........ccuuiieiiiiiiiei e 120
Anwenderspezifische Logik — Eingangsstatus ...............ccoooiviiiin, 121
Status des Logikmoduls ...........oiiiiiiiiiiii 121
Analogkomparator—Ausgangsstatus.............ccooeiiiiiii i 122
Allgemeiner Auslése-, Alarm- und Ansprechwert-Status ...................... 123
1 [] (o] 5= = LU - PP 123
SchutzfunktionSStatuS .........iiiiie e 124
Verriegelungsschutz — Status...........coooveeiiiiiiin e 127
AnalogsChUtz-Status .........coouiii e 128
Starterbefehle. ... 129
Motorbetrieb-ANZEIgen ..........oi i 129
Zulassige Befehle — Status ..........ccooeviiiiiiiiiii e, 130
SPEITSIALUS. ...t 130
Einstellung zur Erkennung interner Geratefehler des LTMT-
[ F= YU o] (e =T = 1 TP 131
Einstellung fir die Erkennung interner Fehler des internen LTMTCT/
LTMTCTV-Sensormoduls ...........oooouiiiiiiii e 132
Kommunikationsstatus ..........coouuiiiiiiiii e 132
Produktinformationsdaten ... 133
Fertigungsdaten ... 134
Produktversionen............i i 134
Erkannte ModUIE .......coouniiii e 135
MotorschutzeinstelluNgen ............coooiiii e 137
Thermischer UberlastsChUutZ ..............cocveiiieiece e 138
Abgedrosselter Rotor — SChutz ...........coiiiiiiiii 139
BIOCKIErSCNULZ ... e 139
TemperaturSChULZ ..o 140
Stromschutz-Einstellungen....... ..o 141
Zeitlich festgelegter Uberstromschutz..............cccoooeveiiviiiiiiiiciecei, 142
Normal Invers — UberstromsChutz ..............ccccoeevecieeeeciiee e 142

4 DOCA0258DE-00



TeSys Tera Motor Management System

Kurzzeitverzégerter Uberstromschutz................ccccveivieeeiiceieeeee, 143
Ausldésung des berechneten Erdschluss ..........ccooooiiiiiiiiiiiii 143
Ausldésung bei gemessenem Erdschluss...........ccoccoviiiiiiiiiiiiinieins 144
Phasen-Unterstromschutz ..o 146
Stromunsymmetrie-Schutz ...............ccoooii i, 146
Stromphasenverlust-Schutz..............coooi i 147
StromphasenumKkehr-Schutz ..., 147
Spannungsschutz-Einstellungen............ccooooviiiiiiiiiece e, 149
Phasen-Unterspannungsschutz .............ccoooiiiiiii e 150
Phasen-UberspannungsSCULZ ..............cc.coouereuieecieeeeeeie e 150
SpannungsunsymmetrieSChULZ ...........oooiiiii i, 151
Spannungsphasenverlust-Schutz................cccoeiiiiiiiin e, 151
Phasenfolge-Umkehrschutz................ooooi 152
Leistungsschutz-Einstellungen ... 153
UnterfrequenzsChutzZ...........oooiiiiiiiii e 154
UberfreQUENZSCRULZ. ... 154
UnterspannungSSChULZ ..o 155
UberleiStUNgSSCULZ. ..........eeeieeeieeeee e 156
Unterleistungsfaktor............ooooiiiii 156
Funktionseinstellungen der Motorsteuerung ..........cc.coooviiineiiniiinecines 158
SpPanNNUNGSEINDIUCH .......uuiiiiii e 159
Maximale Anzahl an Starts ..o 159
Motorstopp-Fehlererkennung...........ccoooiiiiiii i 160

LT = 1 L= 01 Y o o TSP 160
Kommunikationsverlust ..............ooiiiiiiiiii e 160
BIOCKAUSGADE.......cceeiii e 161
ANti-Backspin-TimMer........c.iiiiiie e e 161
HMI-Kommunikationsverlust ... 161
Schutzeinstellungen der Digitaleingangssperre............cevvvvvvviieveeiiiieeennnn. 163
Analogeingang — Schutzeinstellungen...............ooiiiiiiii 165
Hystereseeinstellungen..... ... 166
Allgemeine Einstellungen ....... ... 167
Geratekonfiguration. ...........cooii i 168
LTMT HMI-Port-Einstellungen ..o 169
Datums- und Uhrzeiteinstellungen.............cooooiiiiiiiii e 170
Starter-Einstellungen ........ ... 171
SystemeinstelluNgen ..........oooouiiiii 174
Details zum Motortypenschild .............coooiiiii i 175
Einstellungen flr die Digitaleingdnge.............cccoeeiiiiiiiieiiie e 176
Digitalausgang — Einstellungen ..., 179
Analogausgang — Einstellungen ...........cooooiiiiiiiii e 188
EtherNet/IP-Einstellungen ...........cooi i, 190
Portkonfiguration ... 191

L I I S TP 193
DS PR 193
Kommunikationskonfiguration .............c.cooiiiii i 193
IP-Adress-Whitelist ... 194
IP-Filter fur globale Zugriffsliste...........oooiiiiiii 194
IP-Filter-Ausnahmeliste ... 195
Modbus aktivieren oder deaktivieren .............ccoooiiiiiiiiiiiii 197
Sommerzeit-Einstellungen........ ..o 197
DOCA0258DE-00 5



TeSys Tera Motor Management System

Primarer und sekundarer NTP- oder SNTP-Servername...................... 198
Ethernet-Diagnosedaten ... 200
Globale Ethernet-Statistiken .............ooooeiiiiiii 201
Statistik fUr POrt 1. ... 202
Statistik fUr POt 2......cooei e 202
Modbus TCP Globale DIiagnose ............ovivieiiiiiiiiiiiieeieii e 202
Modbus TCP Port-DiagnoSe ..........cceeuuuuiiiiiiiiiieiiiiis e 203
Modbus-RTU-Diagnose. ........cc.oiiuiiiiiiie e 205
Datum Uhrzeit Statistik............couuiiiiiiiiii e 206
Sy SI0Q et 207
o T=Yy o] o SRR 208
Tabellenformat..........coooiiiiiii e 208
SYSIOG-TYPEN <. 208
DatenprotOKOII© ... e 210
AUSIOSUNGSProtOKOIIE ... .o 211
EreignisprotoKOlle ...........oooiuii e 213
Protokolle fur erkannte interne Fehler ... 214
Motorstartprotokolle ............oiiiiiiii 215

Implementierung der Standard-Webserver-

Benutzeroberflache ... 217
(0] T=Y o) Te) SRR 218
Beschreibung der Standard-Webserver-Schnittstelle...................cc..coo. 219

o T=Y o] o SRR 220
VOrauSSEIZUNGEN .. .c.uiiei e 220
Zugriff auf Standard-Webserver ... 220
= TS Yo o = T [T o P 222
Navigation der Schnittstelle des Webservers..............cccooooiiiiiieil 224
Standardmafige Webserver-Anwenderschnittstelle............................. 225
Uberwachungs- und SteUErUNgSSEIte. ............cccveeeveeeeeeeieiie e 226
0] T=Y o) 1e! ST 227
Zugriff auf die Access to the Monitoring & Control...............ccoeveevnennnn. 227
Untermen der Seite Monitoring & Control............cccooiiiiiiiiiins 227
UDErwachUNGSSEIte ............ccvveiieeeeeeeie e 228
UBEIDICK ... 228
UberwachUNngSSeIte. ...........uvveeieieiee e 228
Messdaten-Seite. .......coouiiii e 230
UBEIDICK ... 230
Messdaten-Hauptseite. ..o 231
[O-DEtailSEItE ....uueeieiii e 233
0] =Y o) o) U 233
|O-Details Seite Hauptteil...........coiiiiiiiiiii e, 233
Details zur Seite des Erweiterungsmoduls ..............ccoooviiiiiiiiiiieeiinnnns, 233
0] =Y o) o) RS RRRT 233
Details zum Erweiterungsmodul Hauptseite ...............cccoeiiiiiinnnnnn. 234
DIagnOSESEILE .. .cceeiei i 236
0] T=Y o] o) RURRSR 237
Zugriff auf die Diagnoseseite ............oviiiiiiiiiiiiii 237
Untermenl der Seite DiagnoSe ........ccovuuiiiiiiiiiiiiiiii e 237
KommunikationSseite ........couiieiiie e 237
0] o= o] o) S URRRT 237
Kommunikationsseite Unterment..............cooooiiiiiiiiiiis 237

6 DOCA0258DE-00



TeSys Tera Motor Management System

Ethernet-Seite.......ccuuiiiiiii e 238
Seite IP-Netzwerkdienste.............cooooiiiiiii e, 239
Modbus RTU-SeIte.........iiiiiiiii e 240
EreignisprotokollSeite ...........oveuiiiiiii 241
(0] 1= o] To! SRR 241
Inhalt der Ereignisprotokollseite. .............coooviiiiiiiiiiiii e, 241
AUSIOSErZANIErSEIte. ... e 241
0] 1= o] To! USRS 241
Untermen der Seite Trip Counter ...........cccoeeeiiiiiiiieiiiieccieeeees 241
Seite SPANNUNG ...covuiiiiii e 242
AKLIUEIIE SEItE....ccveiiii i 243
MOLOr-SEITE ... e 244
POWer-Seite.....couiiiei e 244
Kommunikationsseite ... 245
DI/INtErlOCK-SEItE .....uniiiiieiie e 247
ANAIOG-SEItE ....evtii i 248
Temperatur-Seite ..........oooiiiiiii i 249
INtEINE SEItE ..vniee e 249
Alarm-/Trip-Status-Seite ...........coouiiiii 251
(0] 1= o] To! SRR 251
Alarm-/Auslésestatus Seite Hauptteil ..., 252
TeSYS Tera Seite.....ccoieiii i 257
(0] 1= o] To! S SRRRRT 257
Unterment der Seite TeSys Tera.........ccooeevvieiiiiiiiiiieeiieeeieeeeiies 257
Gerateidentifikationsseite ...........ccooviiiiiiiii 258
Datum und Uhrzeit Seite.........ccooviviiiiiiii e 259
WartUNGSSEITE ... 261
0] T=Y o) 1o) RS R 262
Unterment der Wartungsseite .............ovviieiiiiiiiiiiii e, 262
Seite Firmware Upgrade...........coooiiiiiiiiiiiiii e 262
(0] 1= o) To) SRR 262
Firmware-Upgrade Hauptseite ..o 262
EinStelluNgSSEIte .......ooiiiii e 264
8]0 T=Y o] ol SRR 265
Unterment der Einstellungsseite. ..o 265
Seite General Settings ... 265
(0] 1= o) 1e) SR PRRRT 265
Untermen der Seite Allgemeine Einstellungen ................cc...oo.l 265
Seite fir Datums- und Zeiteinstellung ...........ccccoocoeviiiiiiiinne, 265
Seite Time Zone Settings........c.uiiiiiiiiii e, 266
Seite Kommunikationseinstellungen ..............coiiiiiiiiiiniiiine e, 267
0] 1= o] o) U RRRT 267
Untermenu der Seite Kommunikationseinstellungen ...................... 267
Ethernet-Konfigurationsseite ..............ccooviiiiiiii e, 267
IP-Konfigurationsseite ..........coooveiiiiiiiiiii e, 268
Modbus RTU-Seite.........iiiii e 268
Seite zum Feldbusprotokoll ... 269
SIChErhEItSSEItE .....u i e 271
8]0 T=Y o] ol SRR 272
Untermeni der Seite Sicherheit ...........c.ooooiiiiiiiiii e, 272
IP-Netzwerk-Liste ..... oo e 272
DOCAO0258DE-00 7



TeSys Tera Motor Management System

0] =Y o) Te! SRR 272
IP-Netzwerk-Liste Hauptseite...........cooooiiiiii i, 273
IP-Zulassungsliste ..o 274

0] =Y o] To! SRR 274
IP-Zulassungsliste Hauptseite..........ccoooveiiiii i, 275
Zertifikate-Seite ......oooeei 276

0] =Y o) 1e! R URR 276
Unterment der Seite Zertifikate ...........ccoveviiiiiiiiiiiii e, 276
Produktzertifikatsseite ...........coouuiiiiiiiii 276
SYSIOG-SeIE ... e 276
UBEIDICK ... 276
Syslog-Untermeni ...........coueiiiiiiiii e 277
Syslog-Export nach CSV-Seite.........coooiiiiiiiii 278
ANNGNGE ..o 279
AUSIOSUNGSCOAR ...t e e 280
ErQigniSCOUE ... it 282
Fehlercode - GEratintern ..........coooeuieiii i e 301

8 DOCA0258DE-00



TeSys Tera Motor Management System

Sicherheitshinweise

Wichtige Informationen

Bitte beachten

Lesen Sie sich diese Anweisungen sorgfaltig durch und machen Sie sich vor
Installation, Betrieb, Bedienung und Wartung mit dem Gerat vertraut. Die
nachstehend aufgefiihrten Warnhinweise sind in der gesamten Dokumentation
sowie auf dem Gerat selbst zu finden und weisen auf potenzielle Risiken und
Gefahren oder bestimmte Informationen hin, die eine Vorgehensweise
verdeutlichen oder vereinfachen.

Wird dieses Symbol zusatzlich zu einem Sicherheitshinweis des Typs ,Gefahr* oder
é +~Warnung“ angezeigt, bedeutet das, dass die Gefahr eines elektrischen Schlags

besteht und die Nichtbeachtung der Anweisungen unweigerlich Verletzung zur Folge
hat.

aufmerksam. Beachten Sie alle unter diesem Symbol aufgefiihrten Hinweise, um
Verletzungen oder Unfélle mit Todesfalle zu vermeiden.

A GEFAHR

GEFAHR macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge hat.

A WARNUNG

WARNUNG macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

A VORSICHT

VORSICHT macht auf eine geféhrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, leichte Verletzungen zur Folge haben kann.

HINWEIS

HINWEIS gibt Auskunft Gber Vorgehensweisen, bei denen keine Verletzungen drohen.

2 Dies ist ein allgemeines Warnsymbol. Es macht Sie auf mégliche Verletzungsgefahren

Elektrische Gerate dirfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und
gewartet werden. Schneider Electric haftet nicht fur Schaden, die durch die
Verwendung dieses Materials entstehen.

Als qualifiziertes Fachpersonal gelten Mitarbeiter, die Gber Fahigkeiten und
Kenntnisse hinsichtlich der Konstruktion und des Betriebs elektrischer Gerate und
deren Installation verfiigen und eine Schulung zur Erkennung und Vermeidung
moglicher Gefahren absolviert haben.

DOCA0258DE-00
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Informationen zum Dokument

Geltungsbereich des Dokuments

Dieser Leitfaden bietet Benutzern, Installateuren und Wartungspersonal die
notwendigen technischen Informationen fiir den Betrieb des LTMT main unit mit
den folgenden Ethernet Kommunikationsprotokollen:

*  Modbus TCP/IP
« EtherNet/IP
Dieses Handbuch richtet sich an:
« Entwickler
+ Systemintegratoren
*  Wartungstechniker

Gultigkeitshinweis

Dieses Handbuch gilt fir die folgenden LTMT main units:

LTMTEFM: LTMT main unit with EtherNet/IP or Modbus TCP/IP protocol,
100-240 Vac/Vdc.

¢ LTMTEBD: LTMT main unit with EtherNet/IP or Modbus TCP/IP protocol,
24 Vdc.

Allgemeine Informationen zur Cybersicherheit

In den letzten Jahren hat sich durch die wachsende Anzahl an vernetzten
Maschinen und Produktionsanlagen das Potenzial fur Cyberbedrohungen wie
unbefugter Zugriff, Datenverletzungen und Betriebsunterbrechungen
entsprechend erhéht. Sie missen daher alle méglichen MaRnahmen zur
Cybersicherheit in Betracht ziehen, um Anlagen und Systeme vor solchen
Bedrohungen zu schutzen.

Um die Sicherheit und den Schutz lhrer Schneider Electric-Produkte zu
gewahrleisten, ist es in lhrem Interesse, die Best Practices fur die Cybersicherheit
umzusetzen, die im Dokument Cybersecurity Best Practices beschrieben sind.

Schneider Electric bietet zusatzliche Informationen und Unterstiitzung:
+ Abonnieren Sie den Sicherheits-Newsletter von Schneider Electric.
» Besuchen Sie die Webseite Cybersecurity Support Portal, um;

o Sicherheitshinweise zu suchen
o Schwachstellen und Vorfalle zu melden

* Besuchen Sie die Webseite
Schneider Electric Cybersecurity and Data Protection Posture, um:

o auf den Cybersicherheitsstatus zuzugreifen
o mehr Gber Cybersicherheit in der Cybersecurity Academy zu erfahren
o die Cybersicherheits-Services von Schneider Electric zu entdecken

Produktbezogene Informationen zur Cybersicherheit

Siehe: TeSys Tera Motor Management System Cybersecurity Guide —
DOCAO0260EN.
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Umgebungsdaten

Informationen zu Produktkonformitat und Umgebungsbedingungen finden Sie im
Schneider Electric Environmental Data Program.

Fir EtherNet/IP oder Modbus TCP/IP Umweltdatenprogramm siehe
ENVPEP2503014DE.

Verfugbare Sprachen des Dokuments

Dieses Dokument ist in folgenden Sprachen verfligbar:

Deutsch
Chinesisch
Franzésisch
Deutsch
Italienisch
Koreanisch
Spanisch

Zugehorige Dokumente

Titel der Dokumentation

Beschreibung

Referenznummer

TeSys Tera Motor Management System
Benutzerhandbuch

Das Hauptbenutzerhandbuch, in dem das
vollstandige TeSys Tera system vorgestellt
wird. Es beschreibt die Hauptfunktionen der
LTMT main units, LTMTCT/LTMTCTV
Sensor Modules, LTMT expansion modules
und LTMTCUF control operator unit.

DOCAO0257EN

TeSys Tera Motor Management System —
Installationshandbuch

In diesem Handbuch werden die
Installation, Inbetriebnahme und Wartung
der LTMT main unit, LTMTCT/LTMTCTV
Sensor Modules, LTMT expansion modules
und LTMTCUF control operator unit
beschrieben.

DOCAOQ356EN

TeSys Tera Motor Management System
LTMTCUF control operator unit
Benutzerhandbuch

In diesem Handbuch werden die
Installation, Konfiguration und Verwendung
der LTMTCUF control operator unit
beschrieben.

DOCAO0233EN

TeSys Tera Motor Management System
DTM library Online-Hilfe

In diesem Handbuch wird die TeSys Tera
DTM Library beschrieben, die die
Anpassung der Steuerungsfunktionen der
TeSys Tera Motor Management System
erlaubt.

DOCAO0275EN

TeSys Tera Motor Management System
Leitfaden zur Cybersicherheit

Dieser Leitfaden enthalt Informationen zu
Aspekten der Cybersicherheit fiir das TeSys
Tera Motor Management System. Der
Leitfaden befasst sich damit, wie Sie Ihr
betriebliches Technologienetzwerk oder lhr
serielles Firmennetzwerk oder Ethernet-
Netzwerk sichern kénnen.

DOCAO0260DE

TeSys Tera Motor Management System
DTM library Software-Versionshinweise

Dieses Dokument enthalt wichtige
Informationen zur TeSys Tera DTM library
Software und eine Zusammenfassung der
neuen Funktionen und Verbesserungen.

DOCAOQ279EN
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Titel der Dokumentation

Beschreibung

Referenznummer

TeSys Tera Motor Management System
Firmware-Versionshinweise

Dieses Handbuch enthalt wichtige
Informationen zu den Firmware-Paketen
des TeSys Tera system und bietet einen
Uberblick tiber neue Funktionen und
Verbesserungen.

DOCAO0276EN

Handbuch elektrische Installation (Wiki-
Version)

Das Handbuch zur elektrischen Installation
(und jetzt Wiki) wurde als Unterstiitzung fur
Elektroplaner und -installateure fiir die
Gestaltung elektrischer Anlagen geman
Standards wie IEC60364 oder anderer
geltender Standards konzipiert.

www.electrical-installation.org

Um Dokumente online zu finden, besuchen Sie das Schneider Electric Download-
Center (www.se.com/ww/en/download/).

Informationen zu nicht-inklusiver oder unsensibler

Terminologie

Als verantwortungsbewusstes, integratives Unternehmen aktualisiert Schneider
Electric kontinuierlich seine Kommunikationen und Produkte, die nicht-integrative
oder unsensible Terminologie enthalten. Trotz dieser Bemihungen kdnnen unsere
Inhalte jedoch nach wie vor Begriffe enthalten, die von einigen Kunden als
unangemessen betrachtet werden.

Marken

QR Code ist eine eingetragene Marke von DENSO WAVE INCORPORATED in
Japan und anderen Landern.

12
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TeSys Tera Motor Management System

Sicherheitsvorkehrungen

Machen Sie sich mit den folgenden Vorsichtsmaflinahmen vertraut, bevor Sie in
diesem Handbuch beschriebene Arbeiten durchfiihren.

A AGEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER
EINES LICHTBOGENUBERSCHLAGS

* Dieses Gerat darf ausschlieRlich von qualifizierten Elektrofachkraften
installiert und gewartet werden.

* Trennen Sie die Anlage vor jeglichen Arbeiten am Gerat von der
Stromversorgung.

* Verwenden Sie fiir den Betrieb dieses Gerats und jeglicher verbundener
Produkte ausschlieBlich die vorgeschriebenen Spannungswerte.

« Verwenden Sie stets ein genormtes Spannungsprifgerat, um festzustellen,
ob die Spannungsversorgung wirklich abgeschaltet ist.

* Verwenden Sie angemessene Verriegelungen, wenn Personen- bzw.
Gerategefahren vorhanden sind.

* Netzstromkreise missen gemaf den lokalen und nationalen Vorschriften
verdrahtet und geschutzt werden.

« Tragen Sie eine geeignete personliche Schutzausrustung (PSA) und
befolgen Sie sichere Arbeitsweisen fir die Ausfiihrung von Elektroarbeiten
gemal NFPA 70E, NOM-029-STPS oder CSA Z462 bzw. gemal den
entsprechenden lokalen Bestimmungen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

AWARNUNG

NICHT VORGESEHENER GERATEBETRIEB

» Sie durfen dieses Gerat nicht auseinanderbauen, reparieren oder verandern.
Es gibt keine vom Benutzer zu wartenden Teile.

» Installieren und betreiben Sie dieses Gerat in einem Gehause, das eine
angemessene Schutzklasse fur die vorgesehene Anwendungsumgebung
hat.

» Jede Implementierung dieses Gerats muss vor seiner Inbetriebnahme
separat und griindlich auf ordnungsgemaRen Betrieb getestet werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Warnung California Proposition 65

WARNUNG: Dieses Produkt kann Sie Chemikalien aussetzen, darunter Humiseal

A 1A33 Polyurethan, die im Bundesstaat Kalifornien als krebserregend sowie als
Ursache fir Geburtsfehler oder sonstige reproduktive Schaden eingestuft werden.
Weitere Informationen hierzu finden Sie auf www.P65Warnings.ca.gov.

Qualifiziertes Personal

Nur angemessen geschultes Personal, das den Inhalt dieser Anleitung sowie den
von weiteren zugehdrigen Produktunterlagen kennen und verstanden hat, darf an
und mit diesem Produkt arbeiten.

DOCA0258DE-00 13
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Das qualifizierte Personal muss in der Lage sein, mogliche Gefahren zu erkennen,
die durch Anderungen von Parameterwerten entstehen sowie allgemeine
Gefahren, die von mechanischen, elektrischen oder elektronischen Geraten
ausgehen kénnen. Das qualifizierte Personal muss mit den Normen, Vorschriften
und Verordnungen zur Verhltung von Industrieunfallen vertraut sein und diese bei
der Gestaltung und Implementierung des Systems einhalten.

Die Nutzung und Anwendung der in dieser Anleitung enthaltenen Informationen
erfordert Fachkenntnisse in Bezug auf die Gestaltung und Programmierung von
automatisierten Steuersystemen. Nur Sie — der Nutzer, der Bauer des
Schaltschranks oder der Systemintegrator — kdnnen alle Bedingungen und
Faktoren kennen, die bei Installation, Einrichtung, Betrieb und Wartung einer
Betriebsanlage oder Maschine zutreffen, und Sie sind deshalb in der Lage, bei der
Auswahl von Automatisierungs- und Steuergeraten sowie von zugehorigen
Geraten oder entsprechender Software fiir eine bestimmte Anwendung die
Automatisierungs- und zugehdrigen Gerate sowie die entsprechenden
Sicherheitseinrichtungen und Verriegelungen zu bestimmen, die effizient und
ordnungsgemalfd verwendet werden kdnnen. Sie miissen auferdem alle
anwendbaren lokalen, regionalen oder nationalen Normen bzw. Bestimmungen
bertcksichtigen.

Achten Sie besonders auf die Einhaltung der jeweiligen Sicherheitshinweise,
elektrischen Anforderungen und normativen Vorgaben, die fir die Verwendung
Ihrer Betriebsanlage oder Maschine gelten, wenn Sie diese Ausristung
verwenden.

Verwendungszweck

Die in dieser Anleitung beschriebenen Produkte, einschliel3lich Software, Zubehor
und Optionen, sind ein Teil der Starter fiir Niederspannungslasten, die fir
industrielle Zwecke gemal’ den Anweisungen, Aufforderungen, Beispielen und
Sicherheitshinweisen in diesem Dokument und sonstigen Begleitunterlagen
vorgesehen sind.

Das Produkt darf nur in Ubereinstimmung mit sémtlichen geltenden
Sicherheitsvorschriften und -regelungen, den genannten Anforderungen und den
technischen Daten verwendet werden.

Vor der Verwendung des Produkts missen Sie eine Risikobeurteilung der
geplanten Anwendung durchfiihren. Entsprechend den Ergebnissen sind
angemessene SicherheitsmaRnahmen zu implementieren.

Da das Produkt als Teil einer Betriebsanlage oder Maschine verwendet wird, muss
die Personensicherheit durch die Ausfiihrung des Gesamtsystems gewahrleistet
werden.

Das Produkt darf nur mit den spezifizierten Kabeln und Zubehérteilen betrieben
werden. Verwenden Sie ausschlief3lich Originalzubehdr und -ersatzteile.

Jede Verwendung auler der ausdriicklich zugelassenen Verwendung ist untersagt
und kann unvorhergesehene Gefahren und Risiken zur Folge haben.

14
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TeSys Tera Motor Management System TeSys-Master-Bereich

TeSys-Master-Bereich

TeSys ist eine innovative Lésung zur Motorsteuerung, -Uberwachung und
-verwaltung vom weltweiten Marktflhrer. TeSys bietet vernetzte, effiziente
Produkte und Losungen flir die Schaltung und den Schutz von Motoren und
elektrischen Lasten, die allen wichtigen globalen Elektronormen entsprechen.
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TeSys Tera System

TeSys Tera Motor Management System

TeSys Tera System

Uberblick

Das TeSys Tera Motor Management System (oder TeSys Tera system) ist Teil der
TeSys™ Active-Reihe intelligenter Relais und Motorstarter. Das TeSys Tera
system ist als zuverlassiger Baustein fir intelligente Motorsteuerzentren (iMCCs)
konzipiert, um umfassende Schutz-, Mess-, Steuerungs- und
Uberwachungsfunktionen fiir einphasige oder dreiphasige AC-Induktionsmotoren
bereitzustellen.

Das TeSys Tera system wird im Niederspannungs-Schaltanlagen-System
eingebaut und verbindet das Gbergeordnete Automatisierungssystem Uber das
Feldbus-Netzwerk und den Motorabgang.

TeSys Tera system:

* Gruppiert konventionelle und erweiterte Funktionen flir Motorschutz,
Messung und Uberwachung in iMCC-Einspeisungen in einem einzigen,
einfach zu konfigurierenden, kompakten Kommunikationsmodul mit einem
eigenstandigen HMI-Gerat.

» Bietet Schutz-Steuerung fir Niederspannungs-Motorabzweige mit
Schutzsteuerung.

« Stellt ein flexibles und modulares Motormanagementsystem fir Motoren mit
konstanten Drehzahlen in Niederspannungsanwendungen bereit.

LTMTCT/LTMTCTYV sensor module
LTMT main unit

A
B
C  Start-/Stopp-Befehle
D LTMT expansion modules
E

PC mit SoMove FDT-Containersoftware TeSys Tera DTM und installiertem Standard-
Webserver

F  PLC (Programmable Logic Controller: SPS, Speicherprogrammierbare Steuerung) oder DCS
(Distributed Control System: PLS, Prozessleitsystem)

Ethernet-Switch
H  LTMTCUF control operator unit

Funktionsmerkmale

Das TeSys Tera system verwaltet:

DOCA0258DE-00
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TeSys Tera Motor Management System

TeSys Tera System

Einphasige oder dreiphasige Wechselstrom-Asynchronmotoren und
-Heizgerate mit einer Nennleistung bis 100 A und einer Betriebsspannung bis
690 V, mit einem integrierten Sensormodul.

Einphasige oder dreiphasige Wechselstrom-Induktionsmotoren und
-Heizgerate mit einer Nennleistung bis 810 A und einer Betriebsspannung bis
690 V, mit externen Stromwandlern.

Die Verbindung zwischen Steuerungssystem und Motorabgang erhdht die
Anlagenverfigbarkeit.

Erhebliche Einsparungen bei Installation, Inbetriebnahme, Betrieb und
Wartung.

Steuerung, die mit einem numerischen Mikroprozessor ausgestattet ist, der
die Parametrierung des Motors gemaf den Anforderungen der Anwendung
und des Prozesses ermdglicht.

18
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LTMT-Hauptgerat mit EtherNet/IP-Protokoll TeSys Tera Motor Management System

LTMT-Hauptgerat mit EtherNet/IP-Protokoll

Uberblick

Beschreibung

HINWEIS

UNBEFUGTE NUTZUNG DES ETHERNET-ANSCHLUSSES

* Verwenden Sie jeweils nur einen Ethernet Kommunikationsanschluss
gleichzeitig, auch wenn beide Anschlisse funktional identisch sind.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéaden zur Folge
haben.

Das LTMT main unit mit EtherNet/IP oder Modbus TCP/IP
Kommunikationsprotokoll ist mit zwei RJ45 Ethernet Anschlliissen an der
Vorderseite ausgestattet. Diese Ports entsprechen dem IEEE 802.3 Ethernet
Standard.

Die wichtigsten physischen Merkmale der Ethernet-Ports:

Physikalische Schnittstelle | Ethernet 10BASE-T/100BASE-T

Anschluss RJ45

Digitaleingange

RJ45 -Port flir LTMT expansion module

RJ45 -Port fir HMI
RJ45 -Ports fiir die EtherNet/IP- oder Modbus TCP/IP-Kommunikation

Erdungsklemmen der Gerateabschirmung
Temperatureingange

Spannungsversorgung

I & m m O O W >

QR-Code zur Seite flir Produktinformationen

Test/Reset-Taste

[

Status-LEDs

P

Digitalausgange

DOCAO0258DE-00
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TeSys Tera Motor Management System

LTMT-Hauptgerat mit EtherNet/IP-Protokoll

Pinbelegung des RJ45-Anschlusses

Die LTMT main unit ist mit dem Netzwerk Ethernet Uber einen oder beide der
RJ45 Ethernet Kommunikationsanschliisse gemaR der folgenden Verkabelung
angeschlossen:

TD+ /N

—
1 | TD- \
= []RD* ~_
N/ Al
Das RJ45 -Anschlussschema:
Pin-Nr. Signal Paar Beschreibung
1 TD+ A Senden +
2 TD- A Senden —
3 RD+ B Empfangen +
4 Nicht anschlief3en - -
5 Nicht anschlief3en - -
6 RD- B Empfangen —
7 Nicht anschlief3en - -
8 Nicht anschliel3en - -

Auto-MDIX-Schnittstelle

Jeder RJ45 Anschluss am LTMT main unit Ethernet Netzwerkanschluss ist eine
MDIX (media-dependent interface crossover) Schnittstelle. Jede Buchse erkennt
automatisch Folgendes:

+ Kabeltyp (gerade oder gekreuzt), der in den Stecker eingesteckt wird

» Pin-Anforderungen des Gerats, an das LTMT main unit angeschlossen ist

Anhand dieser Informationen weist jeder Stecker den Pin-Kombinationen 1 und 2
sowie 3 und 6 je nach Bedarf Sende- und Empfangsfunktionen zu, um mit dem
Gerat am anderen Ende des Kabels zu kommunizieren.

HINWEIS: Auto-MDIX ermdglicht die Verwendung von geschirmten Twisted-
Pair-Kabeln der Kategorie 5E oder hoheren Ethernet Kabeln zum Anschluss

des LTMT main unit mit einem anderen Geréat.

20
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Verdrahtungsinformationen
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TeSys Tera Motor Management System Uberblick

Uberblick

Dieses Kapitel beschreibt, wie Sie die LTMT main unit mit einem Ethernet
Netzwerk verbinden.

Befolgen Sie grundsatzlich die Empfehlungen zu Verkabelung und Anschluss.

AWARNUNG

STEUERUNGSAUSFALL

+ Bei der Entwicklung eines Steuerungsplans missen potenzielle
Fehlerzustande der Steuerpfade berlicksichtigt und fiir bestimmte kritische
Funktionen Mittel bereitgestellt werden, durch die nach dem Ausfall eines
Pfads ein sicherer Zustand erreicht werden kann. Beispiele kritischer
Steuerfunktionen sind der erzwungene Stopp und der Nachlauf-Stopp.

» Fur kritische Steuerfunktionen miissen separate oder redundante
Steuerpfade bereitgestellt werden.

+ Systemsteuerpfade kdnnen Kommunikationsverbindungen einschlieRen.
Dabei missen die Auswirkungen vorhergesehener
Ubertragungsverzdgerungen oder Verbindungsstérungen beriicksichtigt
werden. Weitere Informationen finden Sie in NEMA ICS 1.1 (neueste
Ausgabe), Sicherheitsrichtlinien fir die Anwendung, Installation und
Wartung von Solid State Control.

+ Jede Implementierung des LTMT main unit muss vor der Inbetriebnahme
einzeln und griindlich auf ordnungsgemafe Funktion geprift werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschiaden zur Folge haben.
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Eigenschaften des Ethernet-Netzwerks TeSys Tera Motor Management System

Eigenschaften des Ethernet-Netzwerks

Uberblick

Dieses Kapitel beschreibt die Eigenschaften des Ethernet Netzwerks ber die
EtherNet/IP oder Modbus TCP/IP Kommunikationsleitung. Die LTMT main unit
entspricht den Spezifikationen der EtherNet/IP und Modbus TCP/IP Protokolle.

Eigenschaften des Anschlusses an das Ethernet-Netzwerk

Die wichtigsten Eigenschaften zur Verbindung des Ethernet Netzwerks sind:

Eigenschaften Wert

Kabeltyp Geschirmtes, geradliniges Twisted-Pair-Kabel der Kategorie 5E oder hdher
Maximale Kabellange(") 100 m (328 ft)

Ubertragungsgeschwindigkeit 10 oder 100 Mbps

(1) :Beieiner Kabellange von uber 100 m ist ein Umschalter zu verwenden.

DOCAO0258DE-00 23



TeSys Tera Motor Management System Verkabelungsanweisungen

Verkabelungsanweisungen

HINWEIS

KOMMUNIKATIONSSTORUNG

Beachten Sie alle Verkabelungs- und Erdungsregeln, um
Kommunikationsstérungen durch EMC Interferenzen zu vermeiden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge
haben.

Um Stérungen in Verbindung mit EMC auf das Verhalten von LTMT main unit zu
vermeiden, missen folgende Verkabelungsregeln beachtet werden:

Halten Sie den Abstand zwischen dem Kommunikationskabel und den Strom-
oder Steuerkabeln so grof3 wie mdoglich.

Uberkreuzen Sie das Ethernet-Kabel und die Netzkabel erforderlichenfalls im
rechten Winkel.

Installieren Sie die Kommunikationskabel so nahe wie mdglich an der
geerdeten Platte.

Achten Sie darauf, die Kabel nicht ibermaRig zu biegen oder zu
beschadigen. Der maximale Biegeradius entspricht dem 10-fachen
Kabeldurchmesser.

Vermeiden Sie scharfe Knicke im Pfad oder bei der Verlegung des Kabels.

Verwenden Sie nur die empfohlenen Kabel. Weitere Informationen finden Sie
im Abschnitt Cabel in TeSys Tera Motor Management System User Guide —
DOCAO0257EN.

Alle RJ45 -Steckverbinder miissen aus Metall sein.

Verwenden Sie ein Ethernet Kabel der Kategorie 5E oder hdher.

Das Ethernet-Kabel muss abgeschirmt sein:

o Der Kabelschirm muss mit einem Schutzleiter verbunden werden.

o Die Verbindung des Kabelschirms mit dem Schutzleiter muss so kurz wie
mdglich gehalten werden.

o Verbinden Sie bei Bedarf die Schirme.
Wenn die LTMT main unit in einem ausziehbaren Einschub installiert ist:

o Verbinden Sie alle Schirmkontakte des ausziehbaren Schubladenteils des
Hilfssteckers mit der Erdung des Bedienfelds, um eine
elektromagnetische Barriere zu schaffen. Siehe Okken Communications
Verkabelungs- und Verdrahtungsleitfaden, Blokset-Leitfaden, und Modell
6 Leitfaden (auf Anfrage erhaltlich).

o Schlieen Sie den Kabelschirm nicht an den festen Teil des Hilfssteckers
an.

Verbinden Sie die Kabel direkt zwischen den einzelnen Anschliissen, ohne
zwischengeschaltete Klemmenblocke.

Die gemeinsame Polaritat (0 V) muss direkt mit der Schutzerde verbunden
werden, vorzugsweise an einem einzigen Punkt fiir die gesamte
Sammelschiene. Diese Verbindung wird typischerweise entweder am
Primargerat oder am Polarisationsgerat hergestellt. Wenn das Kabel kurz ist
und sich innerhalb des Verteilerkastens befindet, ist diese Verbindung
zulassig. Bei Kabellangen Uber 10 m darf die gemeinsame Polaritat (0 V)
jedoch nicht mit dem Schutzleiter verbunden werden.

HINWEIS: Bei Kabellangen Uber 10 m darf die Abschirmung nicht
kurzgeschlossen und die lokale Erdung nicht verbunden werden, da dies
zu kurzzeitigen Spannungsausfallen fiihren kann.

Weitere Informationen hierzu finden Sie im Leitfaden fur die elektrische
Installation (nur in englischer Sprache verfligbar).

24
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Installationsrichtlinien flr die Schaltschrankmontage TeSys Tera Motor Management System

Installationsrichtlinien fur die
Schaltschrankmontage

Der Einbau der LTMT main unit in den Einschub eines Schaltschranks ist mit
spezifischen Einschrankungen verbunden, die vom Typ der Schaltanlage
abhangen:

Anweisungen zur Installation der LTMT main unit in einem Schneider Electric
Okken-Schaltschrank finden Sie im Okken Leitfaden fiir
Kommunikationsverkabelung und -verdrahtung (auf Anfrage erhaltlich).

Informationen fir die Installation des LTMT main unit in einer Schneider
Electric Blokset Schalttafel finden Sie im Blokset-Handbuch fiir Verkabelung
und Verdrahtung von Kommunikationskabeln (auf Anfrage erhaltlich).

Informationen zur Installation des LTMT main unit in einer Schalttafel des
Modells 6 finden Sie im Kommunikationskabel- und Verdrahtungshandbuch
ftir das Modell 6 (auf Anfrage erhaltlich).

Fir die Installation der LTMT main unit in anderen Schaltanlagentypen
befolgen Sie die spezifischen EMV-Anweisungen in diesem Handbuch und
beachten Sie die relevanten spezifischen Anweisungen fur Ihren
Schaltanlagentyp.

DOCA0258DE-00
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TeSys Tera Motor Management System Anschluss an das Netzwerk

Anschluss an das Netzwerk

Jedes LTMT main unit enthalt einen eingebetteten Zwei-Port-Schalter Ethernet
mit einer IP Adresse.

HINWEIS: Der LTMT main unit enthalt eine interne Zwei-Port-Briicke. Beide
RJ45 Ports teilen sich eine IP-Adresse. Verwenden Sie nur Stern- oder Punkit-
zu-Punkt-Topologien.

Der IEEE 802.3 Standard definiert EthernetLTMT main unit
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Ethernet-Netzwerktopologien TeSys Tera Motor Management System

Ethernet-Netzwerktopologien

Sterntopologie

Eine Stern-Topologie ist eine Netzwerkkonfiguration, bei der alle LTMT main units
direkt mit einem Ethernet Switch verbunden sind.

Punkt-zu-Punkt-Topologie

Eine Punkt-zu-Punkt-Topologie ist eine Netzwerkkonfiguration, bei der die
LTMTCUF control operator unit den LTMT main unit mit dem PC verbindet.

TeSys e

I
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HINWEIS: Bei einer Punkt-zu-Punkt-Topologie kdnnen Sie auch eine LTMT
main unit direkt an den PC anschlief3en.
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Beispiel fur einen Schaltplan

Der folgende Schaltplan zeigt, wie LTMT main units in ausziehbaren Schubladen
installiert an das Ethernet Netzwerk tber den RJ45 Steckverbinder und
festverdrahtete Kabel verbunden wird.

?
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¥

Client (PLC, PC oder Kommunikationsmodul) mit Leitungsabschluss

Ethernet-Switch

Ethernet geschirmtes Kabel 490NTWO00002 oder 490NTWO00005 oder 490NTW00012
Ausziehbarer Schubladenteil des Zusatzverbinders fiir Schubladen

Fester Teil des AUX-Steckers

Ausziehbarer Einschub

Erdung des Ethernet-Kabelschirms

I @@ m m o O W >

Schalttafel-Saule
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Implementierung von EtherNet/IP-Protokollen
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Implementierung von Ethernet-Diensten
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Implementierung von Ethernet-Diensten TeSys Tera Motor Management System

Uberblick

TeSys Tera Ethernet Varianten bieten Ethernet Dienstleistungen an, mit denen
TeSys Tera system Uber ein Netzwerk von einem Remote-Standort aus gesteuert,
Uberwacht und konfiguriert werden kann.
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TeSys Tera Motor Management System Implementierung von Ethernet-Diensten

Konfiguration des Ethernet Netzwerkanschlusses

Kommunikationseinstellungen

Konfigurieren Sie die folgenden Ethernet Kommunikationsdienste und
-einstellungen, bevor Sie die Netzwerkportkommunikation initiieren:

+ Client-IP-Adresseinstellung
+ IP-Adresseinstellungen
* Modbus TCP/IP Endian-Einstellung
+ Netzwerkprotokolleinstellung
+ Einstellungen fir Kommunikationsverlust
+ |P-Zulassungsliste
* Netzwerkzeitprotokoll (NTP) oder einfaches Netzwerkzeitprotokoll (SNTP)
» IP-Konfiguration
* Modbus TCP/IP Gerate-ID
HINWEIS: Die Modbus TCP/IP Geréate-id lautet 255.

Client-IP-Adresseinstellung

Konfigurieren Sie den Parameter Client-IP-Adresse, um die IP-Adresse des
Client-Gerats, z. B. PC, PLC oder DCS, anzugeben. Dieser Parameter besteht
aus vier ganzzahligen Werten im Bereich von 0 bis 255, die durch Punkte (xxx.
XXX.XXX.XXX) getrennt sind.

IP Adresseinstellungen

Um die Kommunikation Uber ein Ethernet Netzwerk zu ermdglichen, muss LTMT
main unit ein eindeutiger Satz von IP-Adresseinstellungen zugewiesen werden
(einschlieBlich einer IP-Adresse, einer Subnetzmaske und einer Gateway-
Adresse). Sie konnen die TeSys Tera IP-Adresse Uber die folgenden Optionen
ermitteln:

+ DHCP-Server
* Manuelle IP Adresseinstellungen

Sie kénnen den IP-Akquisitionsmodus tiber den LTMTCUF control operator unit,
TeSys Tera DTM oder den Standard-Webserver einstellen. Wenn der IP-
Bezugsmodus auf DHCP eingestellt ist, bezieht TeSys Tera seine IP-Adresse vom
DHCP-Server.

Modbus TCP/IP Endian-Einstellung

Endianness ist die Reihenfolge, in der Bytes innerhalb eines Worts digitaler Daten
Uber ein Datenkommunikationsmedium Ubertragen werden. Endianness wird auf
zwei Arten dargestellt:

+ Big Endian:

Ein Big-Endian-System speichert das héchstwertige Byte an der kleinsten
Speicheradresse und das niederwertigste Byte an der grofiten
Speicheradresse.

« Little-Endian:

Ein Little-Endian-System speichert das hdchstwertige Byte an der gréten
Speicheradresse und das niederwertigste Byte an der kleinsten
Speicheradresse.
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Die Modbus TCP/IP Endian-Einstellung ermdglicht es lhnen, die beiden Worter in
einem Doppelwort zu vertauschen.

0 = Big Endian
1 = Little Endian

Die standardmaRige Modbus TCP/IP Endian-Einstellung ist Big Endian. Diese
Einstellung gilt nur fir das Modbus TCP/IP Protokoll.

Feldbus-Protokolleinstellung

Die Einstellung firr das Feldbusprotokoll erméglicht die Auswahl eines der
folgenden Netzwerkprotokolle.

Modbus TCP/IP
EtherNet/IP

HINWEIS: Das Aktivieren eines EtherNet/IP Protokolls deaktiviert das
Modbus TCP/IP Protokoll nicht.

Weitere Informationen zur Feldbusprotokolleinstellung finden Sie unter Seite zum
Feldbusprotokoll, Seite 269.

Einstellungen fiir Kommunikationsverlust

Die Einstellung fir Kommunikationsverluste legt die Dauer fest, nach der das
System einen Kommunikationsverlust meldet. Sie kdnnen den folgenden
Parameter (ber die Einstellung fiir Kommunikationsverluste konfigurieren.

Ethernet Client-IP-Adresseinstellung: Legt fest, welcher PC, welche PLC und
welches DCS die priméare Losung fir die Strategie bei
Kommunikationsverlusten an den Netzwerkports darstellt. Weitere
Informationen finden Sie unter Client-IP, Seite 38.

Zeituberschreitung bei Kommunikationsverlust am Netzwerkport: Wenn
LTMT main unit die Kommunikation mit der PLC (Client IP Adresse) abbricht
und eine Zeitverzogerung konfiguriert ist, LTMT main unit wartet das System
die konfigurierte Dauer ab. Nach Ablauf der Verzégerung wird, wie
konfiguriert, ein Alarm oder eine Auslésung gemeldet.

o Bereich =1 bis 6000 s
o |Inkremente=1s
o Standardeinstellung=2s

Feldbus-Kommunikationsausldsung aktivieren: Lost eine Unterbrechung der
Netzwerkkommunikation aus, nachdem die eingestellte Verzdgerungszeit flir
den Kommunikationsverlust am Netzwerkport abgelaufen ist.

Feldbus-Kommunikationsalarm aktivieren: LOst einen Netzwerkalarm aus,
nachdem die eingestellte Verzégerungszeit fir den Kommunikationsverlust
am Netzwerkport abgelaufen ist.

HINWEIS: Wenn sich die PLC im Betriebsmodus befindet, wird kein Auslose-
oder Warnmechanismus ausgel6st. Wenn sich die PLC im Leerlauf befindet,
wird bei Kommunikationsverlust eine Warnung oder eine Auslésung generiert,
falls diese Einstellung als Warnung + Ausldsung konfiguriert ist.

Liste zugelassener IP-Adressen

Die IP-Dienste kdbnnen ohne Zugriffskontrolle seitens des Clients genutzt werden.
Die TeSys Tera system unterstutzt die IP-Whitelist-Funktion, um die Ethernet

Verbindung auf kontrollierte Weise zu sichern.

Mithilfe der IP-Zulassungsliste kénnen bis zu funf individuelle und eine globale IP-

Adresse sowie deren Zugriffsebenen konfiguriert werden. Die verschiedenen
Zugriffsebenen sind unten aufgefihrt.
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* Keine
* Lesen/Schreiben
Die verschiedenen Arten von Client-IP-Adressen sind:
* Individuell: Definitive IPv4-Adresse (Beispiel: 10.155.16.137).

* Gruppe von IP-Adressen: Satz von |IPv4-Adressen (Beispiel: 10.155.16.*** or
10.155.%** *** gr 10, *** *** ***),

* Anonym: Eine IPV4-Adresse (***.*** *** **x),

Die Zugriffsebenen fiir anonymes IPv4 kénnen Lese- und Schreibzugriff oder gar
kein Zugriff sein. Die IP-Zulassungsliste kann das Feldbusprotokoll nur dann
blockieren, wenn die IP-Zulassungsliste aktiviert ist und die Client-IP nicht in der
Zulassungsliste aufgefiihrt ist.

Weitere Informationen zur Einrichtung von IP-Zulassungslisten finden Sie unter
IP-Zulassungsliste, Seite 274.

NTP oder SNTP

Der NTP- oder SNTP-Server dient dazu, Datum und Uhrzeit LTMT main unit
entsprechend den Zugriffsparametern des entfernten NTP- oder SNTP-Servers zu
aktualisieren. Die NTP- oder SNTP-Zeit des Gerats kann alle 2 Minuten mit dem
NTP- oder SNTP-Server synchronisiert werden.

Die LTMT main unit bietet die Moglichkeit, die folgenden NTP- oder SNTP-Server
zu konfigurieren.

* Primarserver
» Sekundarserver
Sie kénnen den NTP- oder SNTP-Server wie folgt konfigurieren:
+ Server-IP-Adresse
» Servername: (2)

Die LTMT main unit prift, ob der primare Server erreichbar ist. Wenn die Zeit vom
primaren Server empfangen wird, bleibt die Verbindung zum priméaren Server
bestehen. Sollte LTMT main unit jedoch auch nach drei Wiederholungsversuchen
keinen Zeitstempel vom primaren Server erhalten, wird auf den sekundaren
Server umgeschaltet. Wenn es die Zeit vom sekundaren Server empfangt, bleibt
es mit dem sekundaren Server verbunden. Falls LTMT main unit auch nach drei
Wiederholungsversuchen kein Zeitstempel vom sekundaren Server empfangen
kann, wird auf den primaren Server umgeschaltet. Dieser Zyklus wird so lange
fortgesetzt, bis die LTMT main unit einen Zeitstempel von einem der Server
empfangt.

IP-Konfiguration

Die TeSys Tera system bietet folgende Optionen, mit denen Sie die IP-Adresse
des Gerats konfigurieren kénnen.

IP-Konfiguration uber DHCP-Server

Das Dynamisches Hostkonfigurationsprotokoll (DHCP) folgt dem RFC2132
Standard, um die TeSys Tera system IP-Adresse vom mit dem Netzwerk
verbundenen DHCP-Server zu beziehen.

HINWEIS: Der Standard-IP-Konfigurationsmodus ist DHCP.

(2) Wenn Sie den NTP-Server uber seine IP-Adresse konfigurieren, ist die Angabe eines Servernamens nicht erforderlich. Wenn Sie jedoch
einen Servernamen anstelle einer IP-Adresse verwenden, missen die DNS-Einstellungen in den IP-Adresseinstellungen konfiguriert
werden, um eine korrekte Namensaufldsung zu gewahrleisten.
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Die IP-Konfiguration iber den DHCP-Serverdienst kann unter folgenden
Bedingungen aktiviert werden:

TeSys Tera system wird wahrend der Produktion konfiguriert.
Der Benutzer konfiguriert absichtlich den DHCP-Modus.
Der Benutzer fiihrt einen Werksreset in der TeSys Tera system durch.

Wenn das TeSys Tera system Gerat im DHCP-Modus unter einer der oben
genannten Bedingungen konfiguriert ist, fiihrt es die folgenden Aktionen aus.

1.

DHCP-IP-Adresse liber DORA beziehen

Wenn ein DHCP-Server mit dem Netzwerk verbunden wird, verwendet TeSys
Tera system das DHCP-Protokoll, um automatisch seine IP-Adresse zu
beziehen. Es folgt der in RFC 2132 definierten DORA-Sequenz Discover,
Offer, Request, Acknowledge.

Wenn der Benutzer wahrend des Zyklus das Dynamisches
Hostkonfigurationsprotokoll (DNS) manuell konfiguriert, akzeptiert das DNS
die konfigurierten Parameter. Wenn DNS automatisch konfiguriert ist, werden
die Parameter (iber den DHCP-Server konfiguriert.

Fallback-IP

Wenn der DHCP-Server 50 Sekunden lang nicht erreichbar ist, wird TeSys
Tera system die Ausweich-IP-Adresse (Standard-IP-Adresse) verwenden.
Die Standard-IP-Adresse ist 169.254.xx.yy (Subnetzmaske 255.255.0.0) mit
einem Gateway von 0.0.0.0, wobei xx.yy die letzten beiden Bytes der Media
Access Control (MAC)-Adresse sind.

Beispielsweise sind die letzten beiden Bytes einer hexadezimalen MAC-
Adresse 00-00-54-EF-10-01 0x10 und 0x01. Die letzten beiden Ziffern
werden in Hexadezimalwerte umgewandelt. Die Standard-IP-Adresse lautet
also 169.254.01.01.

HINWEIS: Dadurch 16st TeSys Tera system im Backend eine DHCP-
Anfrage aus, obwohl dort eine Ausweich-IP-Adresse konfiguriert ist.
Wenn der DHCP-Server verfiigbar ist, wird TeSys Tera system eine
DHCP-IP-Adresse zugewiesen, und die Ausweich-IP-Adresse steht nicht
mehr zur Verfligung.

IP-Konfiguration uber statische IP

Sie kénnen die TeSys Tera system IP-Adresse entsprechend ihren
Netzwerkanforderungen konfigurieren. Wenn Sie die TeSys Tera system
Konfiguration von DHCP (automatisch) auf statisch (manuell) umstellen, missen
Sie die folgenden Angaben machen.

IP-Adresse
Subnetzmaske

Gateway: Sie konnen das Gateway je nach Netzwerkbedingungen
konfigurieren oder es auf 0.0.0.0 belassen.

DNS: Sie kénnen die DNS-Einstellungen basierend auf den
Netzwerkbedingungen konfigurieren oder sie auf 0.0.0.0 belassen.

Nach der Konfiguration des Gerats mit einer statischen IP-Adresse wird das Gerat
nach jeder erneuten Initialisierung mit der gespeicherten IP-Adresse konfiguriert.
Die LTMT main unit beginnt die IP-Adressierung, die:

IP-Adresseinstellungen abruft
IP-Adresseinstellungen Uberprift
Weist die empfangenen IP-Adresseinstellungen der LTMT main unit zu
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Modbus TCP/IP Gerate-ID

Fir die Nachrichtenibermittiung stehen zwei Ethernet Netzwerkanschliisse zur
Ethernet Verfigung. Die Ethernet Nachrichtentibermittlung kann Gber die Modbus

TCP/IP Gerate-ID 255 erfolgen.

Weitere Details zu Modbus TCP/IP Gerate-IDs finden Sie unter Modbus-
Anforderungen, Seite 49
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Verwaltung von Ethernet-Verbindungen

Uberblick

Der LTMT main unit kann nur dann Ethernet Dienstleistungen erhalten oder zur
Verfugung stellen wenn ein Ethernet Kommunikations link existiert. Ein Ethernet
Kommunikations link kann nur dann zur Verfligung gestellt werden, wenn ein
Kabel einen LTMT main units Netzwerkport mit dem Netzwerk verbindet. Wenn
kein Netzwerkkabel verbunden ist, kdnnen keine Ethernet Dienste freigegeben
werden.

Das Verhalten von LTMT main unit in Relation zur Ethernet Verbindung wird in
den folgenden Szenarien beschrieben:

+ Der Ethernet Kommunikations link wird beim Hochfahren verbunden.
* Der Ethernet Kommunikations link wird nach dem Hochfahren getrennt.

» Der Ethernet Kommunikations link wird nach der Trennung wieder
verbunden.

Ethernet Kommunikations Link wird beim Hochfahren verbunden

Wenn nach dem Hochfahren von LTMT main unit ein Ethernet Netzwerkkabel
zunachst mit einem zuvor getrennten LTMT main unit verbunden wurde.

* Der LTMT main unit initiilert den IP-Adressierungsdienst, welcher:
o |P-Adresseinstellungen abruft
o |P-Adresseinstellungen tberprift
o Weist die IP-Adresseinstellungen zum LTMT main unit zu.

* Nachdem die IP-Adresseinstellungen zugewiesen wurden, initiert der LTMT
main unit den Modbus Dienst.

Ethernet-Kommunikationsverbindung nach dem Einschalten
getrennt

Wenn alle EtherNet/IP Kommunikations links vom LTMT main unit nach dem
Hochfahren entfernt werden:

* Der IP-Adressdienst wird deaktiviert und eine Warnung fiir die Netzwerkport-
Konfiguration wird erstellt.

* Alle Modbus Dienstverbindungen werden zuriickgesetzt.
*  Wenn eine Verbindung zur Client-IP besteht:

o Der link kann nicht wiederhergestellt werden, bevor das Timeout fir den
Kommunikationsverlust am Netzwerkport abgelaufen ist.

o Die link wird wiederhergestellt, bevor das Timeout fir den
Kommunikationsverlust am Netzwerkport ablauft.

Ethernet Kommunikations Link nach Verbindungsunterbrechung
wiederhergestellt

Wenn einer oder mehrere EtherNet/IP Kommunikations links zum LTMT main unit
wiederhergestellt werden und nachdem alle links nach dem Hochfahren getrennt
wurden, fuhrt LTMT main unit viele, aber nicht alle, der Aufgaben durch, die auch
dann durchgefiihrt werden, wenn kein Kommunikations link beim Hochfahren
besteht. Der LTMT main unit:
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Client-IP

Uberblick

+ Unter der Annahme, dass die zuvor ermittelten IP-Adresseinstellungen
weiterhin gultig sind, fahrt das system mit den folgenden Schritten fort:

> Uberprift, ob die IP-Adresseinstellungen nicht doppelt vorhanden sind.
o Weist die IP-Adresseinstellungen zu LTMT main unit neu zu.

* Nach dem die IP-Adresseinstellungen zugewiesen sind, initiiert LTMT main
unit den Modbus Dienst.

Jede LTMT main unit kann sich selbst so konfigurieren, dass sie ein anderes
Ethernet Gerat (in der Regel eine PLC oder ein DCS, das LTMT main unit steuert)
als das Client-Gerat erkennt, das die Motorsteuerung tGibernimmt. Dieses Gerat
initiiert in der Regel die Kommunikation zum Austausch von Prozessdaten, wie
beispielsweise Steuerungs- und Statusinformationen. Die Client-IP ist die IP-
Adresse dieses Gerats.

Die PLC sollte kontinuierlich mindestens eine Verbindung aufrechterhalten.

Wenn die Verbindung zwischen dem Client-IP-Gerat und dem LTMT Server
unterbrochen wird, LTMT main unit wartet das System eine festgelegte Zeit (die
sogenannte Zeitliberschreitung bei Kommunikationsverlust), um dies als
Kommunikationsverlust zu werten.

Wenn die Verbindung nicht wiederhergestellt wird und vor Ablauf der
Zeitlberschreitung keine Nachrichten vom Client-IP-Gerat empfangen werden,
tritt LTMT main unit in die Phase des Kommunikationsverlusts ein. Infolgedessen
kann das Ereignis Kommunikationsverlust nicht ausgeldst werden.

Wenn die Feldbusprotokoll-Kommunikation mit dem Client-IP-Gerat nicht
hergestellt wird, wird der Zeitliberschreitungs-Timer flir den
Kommunikationsverlust nicht gestartet. Infolgedessen kann das Ereignis
Kommunikationsverlust nicht ausgeldst werden.

AWARNUNG

VERLUST DER KOMMUNIKATION
+ Konfigurieren Sie eine Server-IP im Ethernet Netzwerk.

* Verwenden Sie keine andere |IP-Adresse als die Client-IP, um Netzwerkstart-
und -stoppbefehle an den LTMT main unit zu senden.

» Entwerfen Sie das Ethernet Netzwerk so, dass unbefugte Befehle zum
Starten und Stoppen des Netzwerks, die an das LTMT main unit gesendet
werden, blockiert werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Verbindungen mit Modbus TCP/IP

Wenn Ethernet seine Grenze von acht gleichzeitigen Modbus Verbindungen
erreicht, kann das LTMT main unit keine neue Verbindung mehr 6ffnen.

Alle Verbindungen (bis zu acht) zwischen dem LTMT main unit und dem Client-IP-
Client bleiben erhalten, sobald die Kommunikation zwischen ihnen hergestellt
wurde. Die LTMT main unit wird eine Verbindung mit der Client-IP-Adresse nicht
schlieBen, um eine neue Verbindung von einer Nicht-Client-IP-Adresse zu 6ffnen.
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Konfiguration der Client-IP

Um Verbindungen zu einem Modbus Client zu ermdglichen, missen Sie mit dem
Konfigurationstool die folgenden Parameter einstellen:

Parameter Einstellbereich Werkseinstellung
Ethernet Einstellung der Client-IP-Adresse Gliltige Adressbereiche der Klassen A, B | 192.168.1.100 = Keine
und C 0.0.0.0 — 255.255.255.255 Client-IP
Zeituberschreitung bei Netzwerkport-Kommunikationsverlust Bereich = 0-100, Schritt 1 2s
IP-Adressierung

Abruf von IP-Parametern von einem DHCP-Server

Das Gerat arbeitet standardmafig im DHCP-Modus. Wenn das Gerat mit einem
DHCP-Server verbunden ist, dauert es etwa 50 Sekunden, bis es eine IP-Adresse
erhalt. Nachdem die IP-Adresse zugewiesen wurde, blinkt die NS-LED grun.
Wenn der DHCP-Server nicht innerhalb der angegebenen Zeit antwortet,
wechselt das Gerat zur Fallback-IP-Adresse. In diesem Fall erlischt die NS-LED.

Implementierung von gespeicherten IP Parameter

Der LTMT main unit kann so konfiguriert werden, dass vorab konfigurierte und auf
dem Gerét selbst gespeicherte |IP-Einstellungen angewendet werden. Diese
gespeicherten IP Parameter kdnnen mit Inrem bevorzugten Konfigurationstool
konfiguriert werden.

Die LTMT main unit Verwendungszwecke:
» IP-Adresse: als Ethernet Parameter fir die Adresseinstellung
+ Subnetzmaske: als Ethernet Einstellungsparameter fir die Subnetzmaske

» Gateway-Adresse: als Ethernet Einstellungsparameter fiir die Gateway-
Adresse

Wenn diese Parameter nicht vorkonfiguriert sind, kann LTMT main unit die
gespeicherten Einstellungen nicht anwenden und wird stattdessen die unten
beschriebenen Standard-IP-Parameter verwenden.

Konfiguration der Standardparameter IP Parameter aus der MAC

Adresse

Die LTMT main unit leitet die Standardparameter IP Parameter aus der MAC
Adresse (gespeichert im Gerateparameter Ethernet MAC Adressparameter
gespeichert). Die MAC Adresse ist eine eindeutige Kennung, die mit der
Schnittstelle des Gerats verknipft ist (NIC).

Wenn DHCP nach einem Zurlicksetzen auf die Werkseinstellungen keine 1P-
Adresse vom DHCP-Server beziehen kann, verwendet das Gerat eine Standard-
IP-Adresse im Format 169.254.xx.yy (Subnetzmaske 255.255.0.0) mit einem
Gateway von 0.0.0.0, wobei xx.yy die letzten beiden Bytes der MAC-Adresse
(Media Access Control) sind.

Beispielsweise sind bei einer hexadezimalen MAC-Adresse 00-00-54-EF-10-01
die letzten beiden Bytes 0x10 und 0x01. Die letzten beiden Ziffern werden in
Hexadezimalwerte umgewandelt. Die Standard-IP-Adresse lautet also
169.254.01.01.
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IP-Zuweisung und NS-LED

Wahrend des IP-Adresszuweisungsprozesses, wahrend sich LTMT main unit im
normalen Betrieb befindet, kann die NS-LED die folgenden Zustédnde anzeigen:

LED-Name Status Beschreibung
(Farbkennzeichnung)
NS Aus Das Geréat ist entweder nicht eingeschaltet, hat keine IP-Adresse oder verwendet eine

Fallback-IP-Adresse.

Dauerhaft grine Leuchte | Das Gerét ist angeschlossen und eine I/O-Verbindung wurde hergestellt.

an

Grun blinkend Die IP-Adresse ist zugewiesen, aber es wurden keine I/O-Verbindungen hergestellt.

Rot blinkend

Kommunikation unterbrochen oder Verbindung abgelaufen

Griin oder Rot blinkt Das Gerét fihrt beim Einschalten nur 1 Sekunde lang einen Selbsttest durch.

einmal

DPWS

Das Gerateprofil fir Webdienste (DPWS) ist eine Funktion zur Gerateerkennung,
mit der die vorhandene IP-Adresse des TeSys Tera system identifiziert werden
kann. Das TeSys Tera system muss mit dem Netzwerk verbunden sein, um die IP-
Adresse des Gerats zu ermitteln. Das TeSys Tera system aktiviert standardmaRig
die DPWS-Funktion.

Der Benutzer muss den PC mit dem TeSys Tera system verbinden und die
Netzwerkoption auf dem PC 6ffnen, wenn TeSys Tera system mit dem Netzwerk
verbunden ist. Das TeSys Tera system wird Giber das Netzwerk erkannt und erhalt
nach dem Anschlieflen den ihm zugewiesenen Namen.

Konfigurieren Sie den Namen des Netzwerkgerats unter Verwendung der Option
User Application Name fiir das EtherNet/IP Protokoll und der OptionName Tag
fur das Modbus TCP/IP Protokoll. Dadurch wird sichergestellt, dass der Name in
der Liste der Netzwerkgerate angezeigt wird. Sie kbnnen die DPWS-Funktion
auch deaktivieren.

HINWEIS:

« Das Gerat muss sich im selben Netzwerk befinden, um erkannt zu
werden.

» Der Geratename muss 10 Zeichen lang sein.

+ Uberpriifen Sie, ob die Verbindung erkannt wird und TeSys Tera system
mit dem Netzwerk verbunden ist.

* Um die DPWS-Funktionalitat zu aktivieren, stellen Sie sicher, dass die
Firewall deaktiviert ist. Wenn die Firewall aktiv ist, kann die DPWS-
Kommunikation blockiert werden. Aktivieren Sie die Windows-
Netzwerkermittlung, wenn die DPWS-Kommunikation blockiert ist.

Ethernet-Diagnose

Uberblick

Die LTMT main unit Berichte mit Diagnosedaten, die die Ethernet Netzwerk-
Schnittstelle beschreiben, einschlielilich:

40
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* Datenparameter, die die LTMT main units:
o |P-Adresseinstellungen
o und Verfahren zur Zuweisung von IP-Adressen beschreiben
o Virtuelle Verbindungen
o Kommunikations-Historie
o Kommunikationsdienste und deren Status

« Ein Parameter, der die Glltigkeit der Daten in jedem Datenparameter
beschreibt.

HINWEIS:
» Es wird empfohlen, die Diagnoseregister jede Sekunde zu lesen.

» Die Antwort auf die erste Anfrage enthalt entweder nur Nullen oder alte
Daten. Die Antwort auf die zweite und alle nachfolgenden Anfragen
enthalt die aktuellen Diagnosedaten fiir den Netzwerk-Port.

Weitere Informationen finden Sie in folgendem Dokument: Ethernet-
Diagnosedaten, Seite 200.

Ethernet Grundlegende diagnostische Validitat

Der Ethernet grundlegende Parameter flr die Diagnoseguiltigkeit bewertet und
meldet die Gultigkeit der Ethernet Netzwerkdiagnosedaten. Ein Bit in diesem
Parameter gibt den Status eines zugehdrigen Ethernet-Netzwerk-
Datenparameters an.

Bedeutung der Bit-Werte:

Wert Die Parameterdaten sind...
0 ungultig
1 glltig

Der Ethernet grundlegende Parameter flr die diagnostische Validitat ist 32 Bit

lang.
Die Bits dieses Parameters geben die Giltigkeit der folgenden Ethernet-
Datenparameter an:
Bit Beschreibt die Giiltigkeit der Daten in diesem Parameter:
0 Modus zur Zuweisung von IP-Adressen
1 Ethernet-Geratename
2 Ethernet — Zahler fiir empfangene MB-Nachrichten
3 Ethernet — Zahler fiir gesendete MB-Nachrichten
4 Ethernet — Zahler fir gesendete Meldungen ,MB hat Fehler erkannt®
5 Ethernet — Zahler fiir gedffnete Server
6 Ethernet — Zahler fiir gedffnete Clients
7 Ethernet — Zahler fiir fehlerfrei Gbertragene Frames
8 Ethernet — Zahler fir fehlerfrei empfangene Frames
9 Ethernet — Frame-Format
10 Ethernet-MAC-Adresse
11 Ethernet-Gateway
12 Ethernet-Subnetmaske
13 EtherNet/IP-Adresse
14 Ethernet-Dienststatus
15 Nicht zutreffend — immer 0
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Bit Beschreibt die Giiltigkeit der Daten in diesem Parameter:
16 Ethernet-Dienste

17 Ethernet — Globaler Status

18-31 Reserviert —immer 0

Ethernet — Globaler Status

Der Ethernet globale Statusparameter gibt den Status des Modbus Port 502-
Messaging (Modbus TCP/IP nur) an. Der Parameter ist zwei Bit lang.

Bedeutung der Parameterwerte:

Bit

Bedeutet...

Mindestens ein aktivierter Dienst weist einen nicht behobenen erkannten Fehler auf.

Alle aktivierten Dienste funktionieren ordnungsgemaf

Der Ethernet globale Status wird beim Ein- und Ausschalten geldéscht und LTMT
main unit zuriickgesetzt.

Ethernet-Services — Gultigkeit

Der Ethernet Parameter fiir die Giiltigkeit des Dienstes gibt an, ob der LTMT main
unit den Port 502 Messaging-Dienst unterstitzt.

HINWEIS: Der Port 502 ist ausschlieBlich fir Modbus Nachrichten.
Der Ethernet Parameter ,unterstitzte Dienste® ist ein Bit lang.

Die Parameterwerte sind:

Wert

Nachrichteniibertragung iliber Port 502 ist ...

nicht unterstatzt

unterstitzt

Ethernetdienste - Status

Der Ethernet Parameter Dienststatus gibt den Status der Ethernet Parameter
Unterstltzte Dienste an. Es handelt sich um den Status des LTMT main units
Messaging-Dienstes von Port 502.

Dieser Parameter ist drei Bit lang.

Die Parameterwerte sind:

Wert Nachrichteniibertragung iiber Port 502 ist ...
1 im Ruhezustand
2 in Betrieb
Der Ethernet Dienststatus wird beim Ein- und Ausschalten geléscht und LTMT
main unit zuriickgesetzt.
Ethernet-Adresse
Der Ethernet Parameter Adresse beschreibt die IP Adresse, die dem LTMT main
unit im Rahmen des IP-Adresszuweisungsprozesses zugewiesen wurde.
42
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Die Ethernet Adresse besteht aus 4 Byte-Werten in Punkt-Dezimal-Notation.
Jeder Bytewert ist eine ganze Zahl von 255.

Ethernet-Subnetmaske

Der Ethernet Subnetzmaskenparameter wird auf den Ethernet Adresswert
angewendet, um die Hostadresse des LTMT main unit.

Die Ethernet Subnetzmaske besteht aus vier Byte-Werten in Punkt-Dezimal-
Notation. Jeder Bytewert ist eine ganze Zahl von 255.

Ethernet-Gateway-Adresse

Der Ethernet Gateway-Adressparameter beschreibt die Adresse des Standard-
Gateways, d. h. des Knotens, der als Zugangspunkt zu anderen Netzwerken flr
die Kommunikation von oder zu dem LTMT main unit.

Die Ethernet Gateway-Adresse besteht aus vier Byte-Werten in Punkt-Dezimal-
Notation. Jeder Bytewert ist eine ganze Zahl von 255.

Ethernet-MAC-Adresse

Der Ethernet MAC Parameter Adresse beschreibt die MAC-Adresse (Media
Access Control) oder Hardware-Kennung, die einem Gerat eindeutig zugewiesen
ist. LTMT main unit.

Die Ethernet MAC Adresse besteht aus sechs hexadezimalen Byte-Werten von
0x00 bis OxFF.

Ethernet Zahler fiur gesendete Modbus-Nachrichten

Der Ethernet Modbus Parameter Anzahl gesendeter Nachrichten enthalt die
Gesamtzahl der Modbus Nachrichten, mit Ausnahme von Modbus
Fehlermeldungen, die von diesem LTMT main unit.

Dieser Parameter ist ein UDINT-Parameter. Es wird beim Neustart geléscht und
LTMT main unit zurtickgesetzt.

Weitere Informationen zu den insgesamt Ubertragenen Nachrichten finden Sie
unter Modbus TCP Globale Diagnose, Seite 202.

Ethernet Modbus-Empfangszahler

Der Ethernet Empfangszahler fir MB-Nachrichten enthalt die Gesamtzahl der
Modbus Nachrichten, die von diesem LTMT main unit.

Dieser Parameter ist ein UDINT-Parameter. Es wird beim Neustart geléscht und
LTMT main unit zuriickgesetzt.

Weitere Informationen zu den insgesamt empfangenen Nachrichten finden Sie
unter Modbus TCP Globale Diagnose, Seite 202.
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Anzahl der iber Modbus angeschlossenen Gerate Ethernet
Modbus

Der Ethernet Parameter ,device name* enthalt die 16-stellige Zeichenfolge, die
zur ldentifizierung des LTMT main unit. Der Parameter ist 16 Byte lang.

Weitere Informationen zur offenen TCP Verbindung finden Sie unter Modbus TCP
Globale Diagnose, Seite 202.
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Uberblick

Dieser Abschnitt beschreibt die Ethernet Dienste und verwandte
Konfigurationsparameter, die von EtherNet/IP und Modbus TCP/IP Protokollen
unterstitzt werden.

HINWEIS: Die Anderungen im Protokoll fir einen Ethernet Dienst werden erst
nach dem LTMT main unit aus- und wieder eingeschaltet.

AWARNUNG

STEUERUNGSAUSFALL

» Beider Entwicklung eines Steuerungsplans missen potenzielle
Fehlerzustadnde der Steuerpfade berlcksichtigt und fir bestimmte kritische
Funktionen Mittel bereitgestellt werden, durch die nach dem Ausfall eines
Pfads ein sicherer Zustand erreicht werden kann. Beispiele kritischer
Steuerfunktionen sind die Notabschaltung (Not-Aus) und der Nachlauf-
Stopp.

» Fur kritische Steuerfunktionen miissen separate oder redundante
Steuerpfade bereitgestellt werden.

+ Systemsteuerpfade kdnnen Kommunikationsverbindungen einschliel3en.
Dabei missen die Auswirkungen vorhergesehener
Ubertragungsverzdgerungen oder Verbindungsstérungen beriicksichtigt
werden. Weitere Informationen finden Sie in NEMA ICS 1.1 (neueste
Ausgabe), Sicherheitsrichtlinien fir die Anwendung, Installation und
Wartung von Solid State Control.

+ Jede Implementierung des LTMT main unit muss vor der Inbetriebnahme
einzeln und grindlich auf ordnungsgemafe Funktion geprift werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschiaden zur Folge haben.

AWARNUNG

UNERWARTETER MOTORNEUSTART

Stellen Sie sicher, dass die PLC-Anwendungssoftware Folgendes verarbeitet:
» Befehl zum erzwungenen Start.

* Moduswechsel von lokal zu remote.

+ Befehle der Motorsteuerung wahrend des Ubergangs von lokal zu fern.

* Mehrere Modbus Clients mit undefinierter Steuerung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Beim Umschalten auf die Netzwerksteuerkanale kann das Gerat je nach
Konfiguration des Kommunikationsprotokolls LTMT main unit den letzten
bekannten Status der von der PLC ausgegebenen Befehle flr die Motorsteuerung
bertcksichtigen und den Motor automatisch neu starten.
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Modbus-TCP/IP-Protokollprinzip

Uberblick

Das Modbus TCP/IP Protokoll ist ein Client- oder Server-Protokoll.

Client (PLC, PC oder Kommunikationsmodul)
Abgeschirmtes Twisted-Pair-Ethernet-Kabel der Kategorie flnf mit RJ45 -Stecker

Server (LTMT main unit)

o O W >

Ethernet-Switch

Der Client verwaltet und initiiert den Datenaustausch. Er fragt die einzelnen
Servers nacheinander ab. Die Server kénnen nur eine Nachricht senden, wenn
sie dazu aufgefordert werden.

Der Client wiederholt die Anfrage, wenn ein fehlerhafter Austausch auftritt, und
erklart den abgefragten Server fir nicht verfligbar, wenn innerhalb eines
bestimmten Zeitraums keine Antwort empfangen wird.

Wenn ein Server eine Nachricht nicht versteht, erfolgt keine Aktion. Es sendet
eine Ausnahmeantwort an den Client, wenn eine Nachricht verstanden wird,
jedoch Fehler enthalt, oder wenn der Server die Anfrage nicht bearbeiten kann (z.
B. aufgrund von Ressourcenproblemen). Der Client sendet die Anfrage
mdglicherweise erneut.

HINWEIS: Weitere Informationen zu Modbus Funktionscodes finden Sie auf
der Website https://www.modbus.org/Modbus-specifications.

Modbus TCP/IP-Nachrichtenuibertragung

Modbus TCP/IP ist das in TCP eingebundene Modbus-Protokoll. Das Modbus
TCP/IP Kommunikationsprotokoll kombiniert:

*  Modbus Anwendungsschichtprotokoll (Schicht 7 des OSI Modells), das die
Nachrichtenstruktur fiir die Organisation und Interpretation von Daten
bereitstellt.

+ TCP Transportschichtprotokoll (Schicht 4 des TCP/IP Stack), das ein
Ubertragungsmedium fir die Kommunikation zwischen Geraten in einem
Ethernet Netzwerk bereitstellt.

Der TCP Rahmen mit eingebetteten Modbus Daten, wird Uber TCP an den
Systemport 502 gesendet, der ausschliellich fir Modbus Anwendungen reserviert
ist, und einem TCP/IP Ethernet Datenpaket fur die Netzwerkibertragung
hinzugeflgt.

Virtuelle Verbindungen

Obwohl je nach Netzwerktopologie entweder eine oder zwei physische
Verbindungen zwischen einem Client und einem Server bestehen kénnen,
unterstutzt Modbus TCP/IP die Verwendung mehrerer virtueller Verbindungen.
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Eine virtuelle Verbindung oder ein Socket kombiniert:
* Client IP Adresse (z. B. der Modbus TCP/IP Client)
» Eindeutiger Port auf dem Server
» Server IP (der LTMT main unit Server)
» Einzigartiger Port auf dem Client
* TCP Protokoll
Modbus TCP/IP unterstitzt die folgenden Client- oder Server-Transaktionen:

Art der Beschrankung der Anzahl gleichzeitiger virtueller Verbindungen
Transaktion

Modbus Maximal acht Anschlisse
» Modbus TCP/IP unterstiitzt bis zu acht gleichzeitige Verbindungen.

HINWEIS: Eine neue Verbindung ist nicht zulassig, wenn bereits
acht Verbindungen bestehen.

48 DOCA0258DE-00



Implementierung des Modbus TCP/IP-
Kommunikationsprotokolls TeSys Tera Motor Management System

Modbus-Anforderungen

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

+ Die Verwendung dieses Gerats in einem Modbus-Netzwerk, das die
Broadcast-Funktion verwendet, muss wohluberlegt sein.

» Dieses Gerat verflgt tiber eine grole Anzahl an Registern, die wahrend des
normalen Betriebs nicht gedndert werden dirfen. Ein unbeabsichtigtes
Schreiben in diese Register durch die Broadcast-Funktion kann zu einem
unerwarteten und unerwiinschten Geratebetrieb fuhren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Fir das Messaging stehen zwei Ethernet Netzwerkanschliisse zur Verfligung
Ethernet. Das LTMT main unit unterstitzt die folgenden Ethernet Anfragen, die
mithilfe der unten beschriebenen Kombinationen aus physischen Ports und
Gerate-ID/Serveradresse durchgefiihrt werden kénnen:

gﬂrl;l;t;g:scode/ Beschreibung der Anfrage ¥gt;werk-Port Modbus/
3 N Ausgangsworter lesen (mehrere Register) Gerate-ID = 255

6 Ein Ausgangswort schreiben (Einzelregister) Gerate-ID = 255

16 N Ausgangsworter schreiben (mehrere Register) | Gerate-ID = 255

23 Lese-/Schreibzugriff auf mehrere Register Gerate-ID = 255

43 Identifikation lesen (Identifikationsregister) Reserviert

Die maximale Anzahl an Registern pro Anfrage ist auf 125 begrenzt. Weitere
Details zu Modbus Funktionscodes finden Sie auf der Website https://www.
modbus.org/modbus-specifications.

HINWEIS: Die Verwendung einer falschen Kombination aus Modbus TCP
Portkonfiguration und Gerate-ID/Serveradresse flhrt dazu, dass LTMT main
unit eine Modbus Ausnahmeantwort zurtickgibt.
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Modbus-Ausnahmemanagement

Uberblick
Die LTMT main unit folgt im Allgemeinen den Modbus Anforderungen an das
Ausnahmemanagement.
LTMT main unit hat fir das Ausnahmemanagement folgende Sonderfalle:
+ Bitfeld-Register
* Ausnahmecode 01 — Ungiiltiger Datenfunktionscode
* Ausnahmecode 02 — Unzulassige Datenadresse
* Ausnahmecode 03 — Unzulassiger Datenwert
Bitfeld-Register

Einige Register in der Registerzuordnung sind Bitfelder. Abhangig vom LTMT
main unit Zustand durfen einige Bits in diesen Registern nicht beschreibbar sein.
In diesem Fall wird von LTMT main unit der Schreibzugriff auf diese Bits abgelehnt
und es wird keine Ausnahme zurlickgegeben.

Beispielsweise werden Bits, die nur im Konfigurationsmodus geschrieben werden
kénnen, ignoriert (es wird keine Ausnahme zuriickgegeben), wenn sich LTMT
main unit nicht im Konfigurationsmodus befindet.

Ausnahmecode 01 — Ungultiger Datenfunktionscode

Der in der Anforderung empfangene Funktionscode ist keine autorisierte Aktion
fur den Server. Der Server befindet sich méglicherweise im falschen Zustand, um
eine spezielle Anfrage zu bearbeiten.

Ausnahmecode 02 — Unzulassige Datenadresse

Die vom Server empfangene Datenadresse ist keine autorisierte Adresse fiir den
Server.

Ausnahmecode 03 — Unzulassiger Datenwert

Der Wert im Anforderungsdatenfeld ist kein autorisierter Wert fir den Server.

I/0-Scanning-Konfiguration

Spiegelung von Registern

Der LTMT main unit bietet einen Block von neun aufeinanderfolgenden Registern
fur das Scannen, die die Werte und Funktionen ausgewahlter Spiegelungsregister
widerspiegeln.

Der LTMT main unit liest die Werte aller Spiegelungsregister, sobald es eine
Anderung an einem einzelnen Spiegelungsregister feststellt.

Da die Spiegelungsregister kontinuierlich sind, ist es mdglich, eine einzelne
Modbus Block-Lese- oder Block-Schreib-Anforderung an diese Register
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auszuflihren. Dadurch wird die Zeit eingespart, die fir separate Modbus Lese-
oder Schreibanforderungen direkt an jedes zugrunde liegende
Spiegelungsregister

Spiegelungsstatus

Der Spiegelungsstatus ist das erste Register in der Folge von acht
aufeinanderfolgenden Spiegelungsregistern.

» Die Bits 0-2 dieses Registers beschreiben den Status von
schreibgeschiitzten Befehlen.

« Die Bits 8-10 beschreiben den Status von Lese- oder Schreibbefehlen.

Konfiguration des 1/0-Scans

Die Konfiguration des 1/0-Register-Scannens hangt von folgenden Faktoren ab:
* Registertyp
* 1/O-Abtastperiode
+  Zeitlimit fiir die Uberpriifung des 1/0-Scanning-Status

Die Gesamtzahl der Register, auf die im I/O-Scan zugegriffen wird (Lesen und
Schreiben) (einschlieBlich wiederholter Register), sollte 500 Register pro Sekunde
nicht Gberschreiten. Dieses Limit sollte mit allen Kombinationen von Anfragen
berechnet werden und auch mehrere Verbindungen berlcksichtigen. Wenn
mehrere Verbindungen zum LTMT main unit bestehen, werden die Einstellungen
fur das 1/0-Scanning und das I/0O-Scanning-Health-Timeout fir Lese- und
Schreibtransaktionen fiir Register reduziert. Jegliche Einstellungen fir den I/O-
Scan-Zeitraum oder das I/O-Scan-Zeitlimit, die niedriger sind als unten
beschrieben, kénnen beim LTMT main unit zum Senden von Modbus
Ausnahmepaketen fiihren.

Um héhere Leistung zu erzielen, sollten méglichst die Spiegelungsregister
verwendet werden. Die Verwendung der Spiegelungsregister verringert die
Belastung von LTMT main unit, da die Register in den Spiegelregistern effizienter
verwaltet werden. Beispiel:

» An Stelle von Register 457 ist das Spiegelungsregister 2504 zu verwenden.
* An Stelle von Register 704 ist das Spiegelungsregister 2507 zu verwenden.

I/0O-Scanning wird fiir die schnelle Uberwachung und Steuerung verwendet. Die
Einstellung von Parametern und die Diagnose missen mit azyklischen Anfragen
durchgefiihrt werden.

HINWEIS: Die zyklischen Schreibvorgange in Register kbnnen Werte oder
Befehle Uberschreiben, die Uber azyklische Kommunikation gesendet wurden.

Die folgende Tabelle beschreibt die Einstellungen fiir das I/O-Scanning und das I/
O-Scanning-Zeitlimit fir Lese- und Schreibtransaktionen fur Register
unterschiedlicher Typen mit nur einer Verbindung auf dem LTMT main unit:

Vorgang Registertyp 1/0-Scan- Health-
Periode Timeout-
(Minimum) Periode des I/
O-Scan
(Minimum)
Standardregister | Jedes Standardregister auf3er 200 ms 600 ms
lesen/schreiben Spiegelungsregistern
Nur schnelles Uberwachungsregister: Adressbereich 5ms 100 ms
Lesen 2500 bis 2505
Schnelles Lesen | Spiegelungsregister: 50 ms 200 ms

oder Schreiben . Adressbereich 2500 bis 2505: Lesen

» Adressbereich 2506 bis 2508:
Schreiben
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HINWEIS: Alle Verbindungen und I/0O-Abtastleitungen sollten die Grenze von
500 Registern pro Sekunde fir eine LTMT main unit nicht Uberschreiten. Jede
PLC verfugt Uber eigene Begrenzungen in Bezug auf die Datenverbindungen
und die Register pro Sekunde. Die I/O-Scan-Tabelle sollte unter
Berucksichtigung der LTMT main unit Leistung sowie die Einschrankungen
der SPS und des Netzwerks erstellt werden.
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EtherNet/IP Protokollprinzipien

Uberblick

Dieser Abschnitt beschreibt die Verwendung des LTMT main unit Gber ein
EtherNet/IP Kommunikationsprotokollnetzwerk.

AWARNUNG

STEUERUNGSAUSFALL

» Bei der Entwicklung eines Steuerungsplans missen potenzielle
Fehlerzustande der Steuerpfade berlcksichtigt und fir bestimmte kritische
Funktionen Mittel bereitgestellt werden, durch die nach dem Ausfall eines
Pfads ein sicherer Zustand erreicht werden kann. Beispiele kritischer
Steuerfunktionen sind die Notabschaltung (Not-Aus) und der Nachlauf-
Stopp.

» Fur kritische Steuerfunktionen miissen separate oder redundante
Steuerpfade bereitgestellt werden.

+ Systemsteuerpfade kdnnen Kommunikationsverbindungen einschliel3en.
Dabei missen die Auswirkungen vorhergesehener
Ubertragungsverzégerungen oder Verbindungsstérungen beriicksichtigt
werden. Weitere Informationen hierzu finden Sie in der (neuesten Ausgabe)
der Richtlinien NEMA ICS 1.1, Sicherheitsrichtlinien fur die Anwendung,
Installation und Wartung von Halbleitersteuerungen.

+ Jede einzelne Implementierung von LTMT main unit muss vor der
Inbetriebnahme griindlich auf ordnungsgemafe Funktion gepruft werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

AWARNUNG

UNERWARTETER MOTORNEUSTART

Stellen Sie sicher, dass die SPS-Anwendungssoftware Folgendes verarbeitet:
» Erzwungener Startbefehl.

* Moduswechsel von lokal auf remote.

+ Motorsteuerungsbefehle beim Ubergang von lokal zu remote.

* Mehrere Modbus Clients mit undefinierter Kontrollverwaltung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Beim Umschalten auf die Netzwerksteuerungskanale uberpruft LTMT main unit
die Konfiguration des Kommunikationsprotokolls. AnschlieRend nutzt es die
zuletzt bekannten Motorsteuerungsbefehle der SPS, um den Motor automatisch
neu zu starten.

EtherNet/IP ist ein Anwendungsschichtprotokoll, das Gerate im Netzwerk als eine
Reihe von Objekten behandelt. Es handelt sich um eine Implementierung des
Common Industrial Protocol (CIP) Gber TCP/IP.

Uber das Netzwerk werden Steuerungsdaten sowie die Eigenschaften des
gesteuerten Gerats Ubertragen. Es ermdglicht Ihnen den Betrieb entweder im
Client/Server- oder im Peer-to-Peer-Modus.

Die Nachrichten kénnen ausgetauscht werden Uber:

* 1/O-Messaging: dient dem Austausch von Prozessdaten. Es wird auch als
Class-One-Messaging oder implizite Nachrichtentbermittiung bezeichnet.

» Explizite Nachrichtenibermittlung: speziell fir den Austausch von
Konfigurations-, Einstellungs- oder Diagnosedaten. Es wird auch als Klasse-
3-Nachrichtenubermittiung bezeichnet.
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Verbindungen und Datenaustausch

I/0-Nachrichtenubertragung

Verbindungs-ID

Die I/O Nachrichten enthalten anwendungsspezifische Daten. Diese Daten
werden Uber Single- oder Multicast-Verbindungen zwischen dem Producer einer
Applikation und dem entsprechenden Consumer ausgetauscht. Da I/O
Nachrichten zeitkritische Informationen enthalten, haben sie Identifikatoren mit
hoher Prioritat.

Eine 1/0 Nachricht enthalt eine Verbindungs-ID und die zugehdrigen 1/0 Daten.
Die Verbindungs-ID definiert die Bedeutung der Daten. Beide
Verbindungsendpunkte verstehen, wie die 1/0 Nachricht verwendet wird.

Die Verbindungs-ID identifiziert eine Ubertragung, die mit einer bestimmten
Verbindung zwischen Produzenten und Konsumenten verknilpft ist. Es definiert
auch einen bestimmten Teil der Anwendungsdaten.

I/0 Nachrichtentypen

EtherNet/IP Gerate erzeugen zyklische 1/0 Meldungen als Teil ihrer Konfiguration.
Es erzeugt Daten in genau definierten Intervallen. Mit dieser Art von I/O
Nachrichten kénnen Sie das System so konfigurieren, dass Daten mit einer fir die
Anwendung geeigneten Rate gesendet werden. Je nach Anwendung reduziert
dieser Ansatz den Netzwerkverkehr und nutzt die verfiigbare Bandbreite
effizienter. Das System definiert die folgenden Verbindungen:

ID | Name Ausgangsbau- | Ausgangsbau- | Eingangsbau- GroRe der
gruppe gruppengrofe gruppe Eingangsbau-
gruppe

1 Tera Profil Instanz 107 4 Instanz 117 40

2 Tera Instanz 2 1 Instanz 50 1
Grundlegende
Uberlastung

3 Tera Erweiterte Instanz 2 1 Instanz 51 1
Uberlastung

4 Tera Einfacher Instanz 3 1 Instanz 52 1
Motorstarter

5 Tera Erweiterter | Instanz 4 1 Instanz 53 1
Schitz

6 Tera Instanz 4 1 Instanz 54 1
Verlangerter
Motorstarter 1

7 Tera Instanz 5 1 Instanz 54 1
Verlangerter
Motorstarter 2

8 Tera Kontrolle Instanz 100 6 Instanz 110 8
und
Uberwachung

9 Tera PKW Instanz 101 8 Instanz 111 8

10 | Tera PKW und Instanz 102 10 Instanz 112 10
erweiterter
Motorstarter

11 Tera PKW und Instanz 103 14 Instanz 113 16
Management
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ID Name Ausgangsbau- | Ausgangsbau- | Eingangsbau- GroRe der
gruppe gruppengroBe | gruppe Eingangsbau-
gruppe
12 | Tera E_TeSys Instanz 105 6 Instanz 115 12
Tera Schneller
Zugriff
13 | TeraEIOS_ Instanz 106 10 Instanz 116 128
TeSys Tera

Weitere Informationen zu definierten Montageobjekten finden Sie im Abschnitt
Assembly-Objekt, Seite 60 Abschnitt.

Explizites Messaging

Die expliziten Nachrichtenverbindungen schaffen vielseitige Punkt-zu-Punkt-
Kommunikationswege zwischen zwei Geraten. Sie verwenden explizite
Nachrichten, um bestimmte Aufgaben zu befehlen und die Ergebnisse zu melden.
Sie verwenden sie auch, um Knoten zu konfigurieren und Probleme zu
diagnostizieren. Diese Meldungen werden verwendet, um:

» Befehlsspezifische Aufgaben und Ergebnisberichte
» Knoten konfigurieren
* Probleme diagnostizieren

Explizite Meldungen sind fir nicht zeitkritische Kommunikation vorgesehen, wie z.
B. Konfiguration, Diagnose und Parametereinstellung. Die Merkmale expliziter
Nachrichten sind nachfolgend aufgefihrt.

* Anfrage-/Antwortmodell
» Die Nachricht enthalt Funktionscodes und Adressen.

* In der Regel langsamer und weniger haufig als implizite
Nachrichtenlbermittlung

Beispiel: Sie kdnnen explizite Nachrichten verwenden, um die Firmware-Version
eines Gerats zu lesen oder einen Konfigurationsparameter zu schreiben.

Implizite Nachrichtenubermittiung

RPI-Parameter

Implizite Nachrichtentbermittlung wird fiir den zeitkritischen Datenaustausch
verwendet. Es bietet Kommunikation mit hoher Prioritat fiir deterministische
Leistung in Echtzeitanwendungen.

Die Daten werden in vordefinierten Intervallen zyklisch tGbertragen, wodurch
zeitnahe Aktualisierungen gewahrleistet sind. Im Gegensatz zu expliziten
Nachrichten verwendet implizite Nachrichteniibermittlung Verbindungs-IDs
anstelle von expliziter Adressierung.

Das Request Packet Interval (RPI) gibt an, wie oft ein Remote-Gerat Daten
sendet. In einer Sterntopologie oder in groReren Netzwerken unterstitzt TeSys
Tera system einen RPI-Bereich von 8 ms bis 3200 ms.
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Gerateprofile und EDS Dateien

Gerateprofile

EDS

Das EtherNet/IP Geratemodell definiert physische Verbindungen und férdert die
Interoperabilitdt zwischen Standardgeraten.

Die Gerate, die dasselbe Geratemodell implementieren, unterstlitzen
gemeinsame ldentitats- und Kommunikationsstatusdaten. Die geratespezifischen
Daten werden in Gerateprofilen angezeigt, die flr verschiedene Geratetypen
definiert sind. Ein Gerateprofil definiert in der Regel Folgendes:

*  Objektmodell
+ 1/O Datenformat
* Konfigurierbare Parameter

Die oben genannten Informationen werden anderen Lieferanten tber das
elektronische Datenblatt des Gerats zur Verfugung gestellt (EDS).

Eine vollstdndige Beschreibung der Objekte im LTMT main unit Gerateprofil finden
Sie im Objektworterbuch, Seite 58.

Ein EDS ist eine standardisierte ASCII Datei, die die Kommunikationsfunktionen
eines Netzwerkgerats und den Inhalt seines Objektverzeichnisses beschreibt, wie
von der ODVA (Open DeviceNet Vendors Association) definiert. Die EDS-Datei
definiert auBerdem gerate- und herstellerspezifische Objekte.

Sie verwenden ein EDS mit standardisierten Tools, um:
» EtherNet/IP-Gerate zu konfigurieren.
* Netzwerke fir EtherNet/IP-Gerate zu entwerfen.
» Projektinformationen plattformiibergreifend zu verwalten.

Die Parameter eines Gerats hangen von den darauf befindlichen Objekten ab. Zu
diesen Objekten gehdéren Parameter-, Anwendungs- und Kommunikationsobjekte.

LTMT-Hauptgerat EDS-Dateien

Sie kdnnen die EDS-Dateien und die zugehoérigen Symbole, die die LTMT main
units Konfigurationen beschreiben, von der Website von Schneider Electric
herunterladen.

Um auf die Dateien zuzugreifen, gehen Sie zu Products and Services >
Automation and Control > Product offers > Motorsteuerung > TeSys Tera >
Downloads > Software/Firmware > EDS&GSD

Die EDS-Dateien und Symbole sind in einer einzigen komprimierten ZIP-Datei
zusammengefasst. Um sie zu verwenden, entpacken Sie die Datei in ein
Verzeichnis auf Ihrer Festplatte.

Auswahlkriterien fur LTMT-Hauptgeratvarianten

Sie kdnnen zwischen zwei EDS-Dateien wahlen, die jeweils einer anderen
Konfiguration des TeSys Tera Motor Management System entsprechen:

Wabhlen Sie

Fiir folgende Applikation:

LTMTEFM.eds

TeSys Tera system mit Wechselstromversorgung

LTMTEBD.eds

TeSys Tera system mit DC-Versorgung
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Objektverzeichnis

Uberblick

Das EtherNet/IP Protokoll verwendet die Objektmodellierung, um zugehdrige
Daten und Verfahren in Entitaten zu organisieren, die als Objekte bezeichnet
werden. Ein Objekt ist eine logische Gruppierung von Attributen und Diensten:

« Attribute reprasentieren die Eigenschaften eines Objekts. Dies sind Werte,
die den Status anzeigen oder das Verhalten des Objekts steuern kénnen. Der
Wert eines Attributs kann die Funktionsweise des Objekts beeinflussen,
jedoch wirken sich nicht alle Attribute auf das Verhalten aus.

» Dienste sind die Verfahren oder Aktionen, die ein Objekt ausfiihren kann.

Das Verhalten eines Objekts definiert, wie es auf bestimmte Ereignisse oder

Bedingungen reagiert.

Objekte werden in Klassen gruppiert, und jede Objektinstanz ist eine eindeutige
Darstellung eines Objekts innerhalb einer Klasse. Wahrend alle Instanzen einer
Klasse denselben Satz von Attributen teilen, behalt jede Instanz ihre eigenen

Attributwerte bei. Diese eindeutigen Werte unterscheiden eine Instanz von einer

anderen.

Das Objektworterbuch definiert die Attributwerte fir jedes Objekt im Gerateprofil
und bietet damit eine standardisierte Referenz fir die Implementierung und

Integration.

LTMT Main Unit-Objektverzeichnis

Die allgemeine Struktur des Ethernet Ziegelobjekt-Waorterbuch im LTMT main unit
folgt dem gleichen Format, das fiir alle EtherNet/IP Geraten verwendet wird.

Klassencode Objekt Beschreibung

0x01 ID-Objekt Identifier wie Geratetyp, Hersteller-ID und Seriennummer

0x04 Montageobjekt Stellt eine Sammlung von Attributen anderer Objekte
bereit (haufig fur I/O-Messaging verwendet).

0x06 Verbindungsmanager-Objekt Verwaltet den Laufzeitaustausch von Nachrichten.

0x48 QoS-Objekt Verwaltet die Datenstréme mit unterschiedlichen relativen
Prioritdten oder anderen Ubertragungseigenschaften.

0xF5 TCP/IP Objekt Stellt die Beschreibung einer gedéffneten expliziten
Verbindung und des zugehérigen Kommunikators bereit.

0xF6 Ethernet Link-Objekt Verwaltet die Funktionalitat der physischen Verbindung
zum Ethernet Netzwerk.

0x29 Kontrolluberwachungsobjekt Verwaltet die Funktionen, Betriebszustdnde und die
Steuerung des Controllers.

0x2C Uberlastungsgegenstand Implementiert Uberlastverhalten.

0xC5 Obijekt fiir periodisch gespeicherte azyklische Worter Ermdglicht zyklisches I/0O-Messaging fiir

(PKW) herstellerspezifische Register.

0xC6 TeSys Tera Uberwachungssteuerungsobjekt Dient der Auswahl der in Assembly 110 verfligbaren
Uberwachungsdaten.

0x300 Stack-Diagnoseobjekt Liefert Informationen Giber den EIP-Stack.

0x302 Adapter-Diagnoseobjekt Liefert Diagnoseinformationen zu allen Ziel-1/0-
Verbindungen zum EIP-Stack.

0x303 Diagnoseobijekt fur explizite Meldungen Stellt die Beschreibung einer gedffneten expliziten
Verbindung und des zugehérigen Kommunikators bereit.

0x304 Objekt Diagnoseliste expliziter Meldungen Bietet eine Momentaufnahme der Liste der instanziierten
expliziten Verbindungsdiagnoseobjekte.
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Klassencode Objekt Beschreibung

0x109 Link Layer Discovery Protocol (LLDP)-Verwaltungsobjekt Enthalt administrative Informationen fiir das LLDP-
Protokoll.

0x10A LLDP-Datentabellenobjekt Zeigt eine Aufzeichnung aller benachbarten LLDP-

Implementierungsgerate an, die gemaf der
Empfangsstatusmaschine des LLDP-Protokolls derzeit
aktiv sind.

Auf den folgenden Seiten werden diese Objekte ausflhrlich beschrieben.

Identitatsobjekt

Beschreibung
Das in allen EtherNet/IP Geraten enthaltene Identitatsobjekt dient der
Identifizierung und der Bereitstellung allgemeiner Informationen tiber das Gerat.
Klassencode
Der Code der Identity-Objektklasse ist 0x01, wie definiert durch CIP.
Klassenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Revision R Revision der Implementierung des Identitatsobjekts.
Gibt 0x01 zurlick.
0x02 Maximale Instanz R Hdéchste Instanznummer.
Gibt 0x01 zurtick.
0x03 Anzahl der Instanzen R Anzahl der Objektinstanzen.
Gibt 0x01 zurtick.

Klassenspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung

0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Klassenattribute zuriick.

O0xO0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zuriick.
Instanzcodes

Es wird nur eine Instanz implementiert: Instanz 1.

Instanzenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Vendor ID R Anbieter-ID (243: Schneider Electric)
0x02 Geratetyp R Motorstarter-Profil (22)
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Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x03 Device Code R TeSys Tera-EtherNet/IP-Code:
* 13313 (0x3401): LTMTEFM
* 13314 (0x3402): LTMTEBD
0x04 Identitatsrevision R Produktversion, Produktkommunikationsversion
0x05 Identitatsstatus Aktueller Status des Gerats.
0x06 Gerateseriennummer Auf der Grundlage der Gerateeinheit und der MAC-Adresse:
» 0x20: Byte 0 (Gerate-ID fur TeSys Tera)
+ Bytes 1-3: Letzte 3 Bytes der MAC-Adresse
0x07 Produktname R Bestellreferenz

Instanzspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung

0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Instanzattribute mit den Zugriffstyp R (Lesezugriff)
zurtick.

0x05 Zurlcksetzen Startet das Gerat neu (es wird nur ein Einschaltzyklus des Typs 0
unterstutzt).

0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Identitatsattributs mit dem Zugriffstyp

R (Lesezugriff) zuriick.

Assembly-Objekt

Beschreibung

Klassencode

Das Assembly-Objekt bindet Attribute mehrerer Objekte, wodurch die Daten jedes
Objekts Uber eine einzige Verbindung gesendet oder empfangen werden kdnnen.
Das Assembly-Objekt kann zum Binden von Eingangs- oder Ausgangsdaten
verwendet werden. Die Begriffe Eingabe und Ausgabe werden aus Sicht der
Netzwerke definiert. Ein Eingang sendet (,produziert®) Daten im Netzwerk, und ein
Ausgang empfangt (,konsumiert®) Daten vom Netzwerk.

Das Assembly-Objekt bindet Attribute aus mehreren Objekten und ermdglicht so
das Senden oder Empfangen ihrer Daten Uber eine einzige Verbindung. Es kann
zum Gruppieren von Eingabe- oder Ausgabedaten verwendet werden:

* Input bezieht sich auf Daten, die erzeugt und an das Netzwerk gesendet

werden.

» Ausgabe bezieht sich auf Daten, die aus dem Netzwerk verbraucht und
empfangen werden.

Das Assembly-Objekt unterstiitzt nur statische Assembilies.

Der Klassencode des Assembly-Objekts lautet 0x04 gemalR der CIP-Definition.
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Klassenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Revision R Die Revision des Assembly-Objekts.
0x02 Maximale Instanz R Hoéchster numerischer Wert der Instanznummer.
0x03 Number of Instances R Anzahl der unterstltzten Assembly-Instanzen.

Klassenspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung
OxO0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zurlick.
Instanzcodes
Es wird jeweils nur eine aktive zyklische Verbindung pro Instanz unterstutzt.
Instanzenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x03 Montageinstanzdaten R/W Als Byte-Array zuriickgegebene Instanzdaten. Der Zugriff

auf die Eingangsdaten-Assemblies ist schreibgeschiitzt, auf
die Ausgangsdaten-Assemblies kann im Lese-/
Schreibmodus zugegriffen werden.

Instanzspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung
0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zurtick.
0x10 Set_Attribute_Single Stellt den Wert des angegebenen Instanzattributs ein.

Ausgangs-Assembly-Daten

Instanz 2: Basic Overload

Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert TripReset Reserviert Reserviert
Instanz 3: Basic Motor Starter

Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert TripReset Reserviert Run 1
Instanz 4: Extended Contactor

Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Run 2 Run 1
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Instanz 5: Extended Motor Starter

Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
0 Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert TripReset Run 2 Run 1
HINWEIS: Trip Reset, Run1 und Run2 sind Befehle im Steuerregister 1.
Instanz 100: LTMT main unit Control Registers
Diese Baugruppe enthalt mehrere Steuerregister, die haufig mit einer Steuerung
verwendet werden. LTMT main unit.
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5
Pfad: 6C : 01: 05 Pfad: 6C : 01 : 04 Pfad: 6C : 01 : 01
(Register 704) (Register 703) (Register 700)
Least Significant Byte Most Significant Byte LSB Reserviert MSB Reserviert LSB MSB
(LSB) (MSB) (Wert = 0) (Wert=0)
Instanz 101: PKW Request Object
Diese Assembly ist herstellerspezifisch. Sie dient zur Implementierung des
Request-Objekts des PKW-Protokolls.
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7

Fur weitere Informationen, siehe PK\W Objects, Seite 77

Instanz 102: PKW Request and Extended Motor Starter

Diese Assembly ist herstellerspezifisch.

Bytes 0 bis 7

Byte 8

Byte 9

Siehe Instanz 101 oben.

Reserviert (Wert=0)

Siehe Instanz 5 oben.

Instanz 103: PKW Request and LTMT main unit Control Registers

Diese Assembly ist herstellerspezifisch.

Bytes 0 bis 7

Bytes 8 bis 13

Siehe Instanz 101 oben.

Siehe Instanz 100 oben.

Instanz 105: E_TeSys Tera Schnellzugriff-Ausgabe

Diese Assembly ist herstellerspezifisch. Alle Register weisen das Little Endian-

Format auf.

Byte 0

Byte 1 Byte 2

Byte 3 Byte 4 Byte 5

Pfad: 8C:01:07

(Register 2506)

Pfad: 8C:01:08
(Register 2507)

Pfad: 8C: 01:09

(Register 2508)
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Instanz 106: EIOS_TeSys Tera Ausgabe

Diese Assembly ist herstellerspezifisch. Alle Register weisen das Little Endian-

Format auf.
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5
Pfad: 6C : 01: 01 Pfad: 6C : 01 : 02 Pfad: 6C : 01: 03
(Register 700) Reserviert (Wert = 0) Reserviert (Wert = 0)
Byte 6 Byte 7 Byte 8 Byte 9

Pfad: 6C : 01: 04
Reserviert (Wert = 0)

Pfad: 6C : 01: 05
(Register 704)

Instanz 107: TeSys Tera Profil

Diese Assembly ist herstellerspezifisch. Alle Register weisen das Little Endian-

Format auf.

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3

Pfad: 6C : 01: 05 Pfad: 6C : 01: 06 Pfad: 6C : 01: 01

(Register 704) (Register 705) (Register 700)

LSB ‘ MSB LSB -

Eingangs-Assembly-Daten

Instanz 50: Basic Overload

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0

0 Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Ausgelost
Instanz 51: Extended Overload

Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Alarm Ausgeldst
Instanz 52: Basic Motor Starter

Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0

0 Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Running1 Reserviert Ausgeldst
Instanz 53: Extended Motor Starter 1

Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Reserviert Reserviert CntrifromNet | Ready Reserviert Running1 Alarm Ausgeldst
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Instanz 54: Extended Motor Starter 2

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Reserviert Reserviert CntrlfromNet | Ready Running2 Running1 Alarm Ausgeldst
HINWEIS: Die Instanzen enthalten verarbeitete Daten vom
Systemstatusregister 1 und Steuerungsregister 1:
* CntrlfromNet = Im dezentralem Modus (Statusbit)
* Ready = System bereit (Statusbit)
* Running2 = Motor lauft (Statusbit) UND Befehl zum Linkslauf des Motors
(Steuerungsbit)
* Running1 = Motor lauft (Statusbit) UND Befehl zum Rechtslauf des
Motors (Steuerungsbit)
» Alarm = Systemalarm (Statusbit)
» Trip = Systemauslosung (Statusbit) ODER System ausgeldst (Statusbit)
Instanz 110: LTMT Monitoring Registers (mit dynamischer Konfiguration)
Diese Baugruppe enthalt mehrere Uberwachungsregister, die haufig mit einem
LTMT main unit. Sie kbnnen Register durch das Festlegen der Attribute 1 bis 4
des Monitoring Control Object auswéhlen. Weitere Informationen finden Sie unter
Uberwachungssteuerungsobjekt, Seite 81.
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7

Wert des Registers, auf das im
Pfad gezeigt wird: C6 : 01 : 01

Register 455 beim Einschalten

Wert des Registers, auf das im
Pfad gezeigt wird: C6: 01 : 02

Register 456 beim Einschalten

Wert des Registers, auf das im
Pfad gezeigt wird: C6 : 01: 03

Register 457 beim Einschalten

Wert des Registers, auf das im
Pfad gezeigt wird: C6 : 01 : 04

Register 459 beim Einschalten

LSB MSB LSB MSB LSB MSB LSB MSB
Instanz 111: PKW Response Object
Diese Assembly ist herstellerspezifisch. Sie dient zur Implementierung des
Response-Objekts des PKW-Protokolls.

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7

Weitere Informationen finden Sie unter PKW-Objekte, Seite 77.

Instanz 112: PKW Response and Extended Motor Starter

Diese Assembly ist herstellerspezifisch.

Bytes 0 bis 7

Byte 8

Byte 9

Siehe Instanz 111 oben.

Reserviert (Wert=0)

Siehe Instanz 54 oben.

Instanz 113: PKW Response and LTMT main unit Monitoring Registers

Diese Assembly ist herstellerspezifisch.

Bytes 0 bis 7

Bytes 8 bis 15

Siehe Instanz 111 oben.

Siehe Instanz 110 oben.
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Instanz 115: E_TeSys Tera Schnellzugriffseingabe

Diese Assembly ist herstellerspezifisch. Alle Register weisen das Little Endian-

Format auf.
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5
Pfad: 8C : 01:01 Pfad: 8C: 01:02 Pfad: 8C:01:03
(Register 2500) (Register 2501) (Register 2502)
Byte 6 Byte 7 Byte 8 Byte 9 Byte 10 Byte 11

Pfad: 8C : 01:04

Pfad: 8C:01:05

Pfad: 8C : 01: 06

(Register 2503) (Register 2504) (Register 2505)
Instanz 116: EIOS_TeSys Tera Eingabe
Diese Assembly ist herstellerspezifisch. Alle Register weisen das Little Endian-
Format auf.
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
Pfad: 68 : 01: 02 Pfad: 68 : 01: 03 Pfad: 68 : 01: 04 Pfad: 68 : 01: 05
(Register 451) (Register 452) (Register 453) (Register 454)
Byte 8 Byte 9 Byte 10 Byte 11 Byte 12 Byte 13 Byte 14 Byte 15
Pfad: 68 : 01: 06 Pfad: 68 : 01: 07 Pfad: 68 : 01: 08 Pfad: 68 : 01:09
(Register 455) (Register 456) (Register 457) (Register 458)
Byte 16 Byte 17 Byte 18 Byte 19 Byte 20 Byte 21 Byte 22 Byte 23
Pfad: 68 : 01 : 0A Pfad: 68 : 01: 0B Pfad: 68 : 01:0C Pfad: 68 : 01: 0D
(Register 459) (Register 460) (Register 461) (Register 462)
Byte 24 Byte 25 Byte 26 Byte 27 Byte 28 Byte 29 Byte 30 Byte 31
Pfad: 68 : 01 : OE Pfad: 68 : 01 : OF Pfad: 68 :01:10 Pfad: 68:01: 11
(Register 463) (Register 464) (Register 465) (Register 466)
Byte 32 Byte 33 Byte 34 Byte 35 Byte 36 Byte 37 Byte 38 Byte 39
Pfad: 68 : 01: 12 Pfad: 68:01:13 Pfad: 68 :01: 14 Pfad: 68:01: 15
(Register 467) (Register 468) (Register 469) (Register 470)
Byte 40 Byte 41 Byte 42 Byte 43 Byte 44 Byte 45 Byte 46 Byte 47
Pfad: 68 :01:16 Pfad: 68 :01:17 Pfad: 68 :01:18 Pfad: 68 :01:19
(Register 471) (Register 472) (Register 473) (Register 474)
Byte 48 Byte 49 Byte 50 Byte 51 Byte 52 Byte 53 Byte 54 Byte 55
Pfad: 68 : 01 : 1A Pfad: 68:01:1B Pfad: 68:01:1C Pfad: 68:01:1D
(Register 475) (Register 476) (Register 477) (Register 478)
Byte 56 Byte 57 Byte 58 Byte 59 Byte 60 Byte 61 Byte 62 Byte 63

Pfad: 68:01: 1E
(Register 479)

Pfad: 68:01: 1F
(Register 480)

Pfad: 68:01:20
(Register 481)

Pfad: 68:01: 21
(Register 482)
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Byte 64 Byte 65 Byte 66 Byte 67 Byte 68 Byte 69 Byte 70 Byte 71
Pfad: 68 : 01 : 22 Pfad: 68 : 01:23 Pfad: 68:01:24 Pfad: 68 :01:25
(Register 483) (Register 484) (Register 485) (Register 486)
Byte 72 Byte 73 Byte 74 Byte 75 Byte 76 Byte 77 Byte 78 Byte 79
Pfad: 68 : 01 : 26 Pfad: 68 : 01: 27 Pfad: 68 : 01:28 Pfad: 68 : 01:29
(Register 487) (Register 488) (Register 489) (Register 490)
Byte 80 Byte 81 Byte 82 Byte 83 Byte 84 Byte 85 Byte 86 Byte 87
Pfad: 68 : 01:2A Pfad: 68:01:2B Pfad: 68:01:2C Pfad: 68 : 01:2D
(Register 491) (Register 492) (Register 493) (Register 494)
Byte 88 Byte 89 Byte 90 Byte 91 Byte 92 Byte 93 Byte 94 Byte 95
Pfad: 68 : 01 : 2E Pfad: 68 : 01: 2F Pfad: 68 : 01:30 Pfad: 68 : 01: 31
(Register 495) (Register 496) (Register 497) (Register 498)
Byte 96 Byte 97 Byte 98 Byte 99 Byte 100 Byte 101 Byte 102 Byte 103
Pfad: 68 : 01: 32 Pfad: 68 : 01:33 Pfad: 68 : 01:34 Pfad: 68 :01:35
(Register 499) (Register 500) (Register 501) (Register 502)
Byte 104 Byte 105 Byte 106 Byte 107 Byte 108 Byte 109 Byte 110 Byte 111
Pfad: 68 : 01: 36 Pfad: 68 : 01: 37 Pfad: 68 : 01:38 Pfad: 68 : 01: 39
(Register 503) (Register 504) (Register 505) (Register 506)
Byte 112 Byte 113 Byte 114 Byte 115 Byte 116 Byte 117 Byte 118 Byte 119
Pfad: 68 : 01 : 3A Pfad: 68 : 01 : 3B Pfad: 68 :01:3C Pfad: 68 :01:3D
(Register 507) (Register 508) (Register 509) (Register 510)
Byte 120 Byte 121 Byte 122 Byte 123 Byte 124 Byte 125 Byte 126 Byte 127
Pfad: 68 : 01 : 3E Pfad: 68 : 01: 3F Pfad: 68 : 01:40 Pfad: 68 : 01 : 41
(Register 511) (Register 512) (Register 513) (Register 514)
Instanz 117: TeSys Tera Profil
Diese Assembly ist herstellerspezifisch. Alle Register weisen das Little Endian-
Format auf.
Byte 0 Byte 4 Byte 8 Byte 12 Byte 14 Byte 16 Byte 20 Byte 24
Pfad: 72:01:01 Pfad: 72: Pfad: 72:01: | Pfad:72:06:13 | Pfad:72:06 | Pfad:72: Pfad: 72:06 | Pfad: 72:02:
01:02 03 112 06 : 01 102 13
(Register 4501) (Register 45641)
(Register (Register (Register (Register (Register (Register
45503) 45505) 45640) 45626) 45628) 45558)
Byte 26 Byte 28 Byte 32 Byte 36
Pfad: 72 : 02: 02 Pfad: 72:01:09 Pfad: 72:01:10 Pfad: 72: 01 : 11
(Register 45559) (Register 45515) (Register 45517) (Register 45519)
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Verbindungsmanager-Objekt

Beschreibung
Das Verbindungsmanager-Objekt richtet den Austausch von Nachrichten
zwischen Geraten wahrend der Laufzeit ein und verwaltet ihn.
Klassencode
Der Code der Verbindung-Manager-Objektklasse lautet gemaR CIP-Definition
0x06.
Klassenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Revision R Revision der Implementierung des Verbindungsmanagers.
Gibt 0x01 zurtick.
0x02 Maximale Instanz R Hdchste Instanznummer.
Gibt 0x01 zurtick.
0x03 Anzahl der Instanzen R Anzahl der Objektinstanzen.
Gibt 0x01 zurtick.

Klassenspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung
0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Klassenattribute zurtick.
O0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zurtick.
Instanzcodes
Es wird nur eine Instanz implementiert: Instanz 1.
Instanzenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Incoming Forward Open requests RW Gesamtanzahl der empfangenen Anfragen zum Offnen einer
count Verbindung.
0x02 Forward Open Format RW Anzahl der aufgrund eines unerwarteten Formats
Unsuccessful count zuriickgewiesenen ,Forward Open“-Anfragen.
0x03 Forward Open Resource R/W Anzahl der aufgrund unzureichender Ressourcen
Unsuccessful count zuriickgewiesenen ,Forward Open“-Anfragen.
0x04 Forward Open Parameter Value R/W Anzahl der aufgrund des mit der Anfrage gesendeten
count Parameterwerts zuriickgewiesenen ,Forward Open“-Anfragen.
0x05 Incoming Forward Close requests R/W Gesamtanzahl empfangener Anfragen zum SchlieRen einer
count Verbindung.
0x06 Forward Close Format R/W Anzahl der ,Forward Close“-Anfragen mit ungiiltigem Format.
Unsuccessful count
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Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x07 Forward Close Matching R/W Anzahl der empfangenen ,Forward Close“-Anfragen, die keiner
Unsuccessful count aktiven Verbindung zugewiesen werden konnten.
0x08 Timed out Connections count RW Anzahl der Verbindungen, fur die ein Timeout aufgetreten ist, da
der andere Teilnehmer keine Daten mehr ausgegeben hat oder
die Netzwerkverbindung unterbrochen wurde.

Instanzspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung

0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Instanzattribute zurlick.

0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Instanzattributs zurlick.
Ox4E Forward Close Schliet eine bestehende Verbindung.

0x54 Forward Open Offnet eine neue Verbindung.

0x5B Large Forward Open Offnet eine neue Verbindung mit maximaler PuffergroRe.

QoS-Objekt

Beschreibung
Das QoS-Objekt dient zur Verwaltung der Datenstrome mit unterschiedlichen
relativen Prioritdten oder anderen Ubermittlungseigenschaften. Zu den Standard-
QoS-Mechanismen gehdren IEEE 802.1D/Q (Ethernet Frame-Prioritat) und
differenzierte Dienste (DiffServ). Das QoS-Objekt bietet einen Mechanismus zur
Konfiguration bestimmter QoS-bezogener Verhaltensweisen im EtherNet/IP
Gerat.
Klassencode
Der QoS-Objektklassencode ist laut CIP 0x48.
Klassenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Revision R Die Uberarbeitung der QoS-Implementierung.
Gibt 0x01 zurtck.
0x02 Maximale Instanz R Hochste Instanznummer.
Gibt 0x01 zurtick.
0x03 Anzahl der Instanzen R Anzahl der Objektinstanzen.
Gibt 0x01 zuriick.
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Klassenspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung
0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Klassenattribute zuriick.
O0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zurtick.
Instanzcodes
Es wird nur eine Instanz implementiert: Instanz 1.
Instanzenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x04 Differentiated-Services-Codepoint RwW Der DSCP-Wert fur die CIP-Transportklasse 0 oder 1 entspricht
(DSCP) Dringend dringenden Prioritdtsnachrichten.
0x05 DSCP-Zeitplan RW Der DSCP-Wert fur die CIP-Transportklasse 0 oder 1 entspricht
geplanten Prioritatsnachrichten.
0x06 DSCP hoch RW DSCP-Werte fiir CIP-Transportklassen 0 oder 1 bedeuten hohe
Prioritat.
0x07 DSCP Niedrig RW DSCP-Werte fur CIP-Transportklassen 0 oder 1 bedeuten
niedrige Prioritat.
0x08 DSCP Explizit RW DSCP-Wert fiir explizite CIP-Nachrichten (Transportklasse 2
oder 3 und UCMM) und alle anderen EtherNet/IP
Kapselungsnachrichten

Instanzspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung
Ox0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Instanzattributs zuriick.
0x10 Set_Attribute_Single Stellt den Wert des angegebenen Instanzattributs ein.

TCP/IP-Objekt

Beschreibung

Das TCP/IP Objekt beschreibt eine offene explizite Verbindung und den

zugehdrigen Kommunikator.

Klassencode

Der TCP/IP Objektklassencode ist 0xF5, wie von CIP definiert.
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Klassenattribute

Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung

0x01 Revision R Revision der Implementierung des TCP/IP-Objekts.
Gibt 0x04 zurtck.

0x02 Maximale Instanz R Verweist darauf, dass nur eine IP-Hostadresse vorhanden ist.
Gibt 0x01 zurtick.

0x03 Anzahl der Instanzen R Anzahl der Objektinstanzen.
Gibt 0x01 zurtick.

Klassenspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung
0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Klassenattribute zurtick.
0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zurtick.
Instanzcodes
Es wird nur eine Instanz implementiert: Instanz 1.
Instanzenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Konfigurationsstatus R Gibt an, ob Sie TCP/IP Objekt und dessen Parameter konfiguriert
haben oder nicht.
0x02 Konfigurationsfahigkeit R Gibt an, ob TCP/IP Objekt mit allen Parametern mithilfe von
DHCPkonfiguriert werden kann und ob es die Hostnamen mithilfe
des DNS Server auflésen kann.
DHCP Client
Per Hardware konfigurierbar
0x03 Konfigurationssteuerung R Verweist auf die Geratekonfiguration beim Start, d. h. beim ersten
Initiierungsversuch.
Es werden folgende Werte zurlickgegeben:
* 0: Die gespeicherte IP-Adresse wird verwendet.
* 2:Umden DHCP versuchen.
0x04 Physische Verbindung R Gibt den elektronischen Pfad zum physischen Verbindungsobjekt
zurick, das die Ethernet Verbindungsklasse ist. Das erste Wort
enthalt die EPATH-GroRe in Wértern. Der folgende Pfad gibt
Instanz 1 des Ethernet Link-Objekts (0x20 0xF6 0x24 0x01).
0x05 Schnittstellen- R TCP/IP DWORD enthalt die folgenden Parameter:
Konfigurierung + Gerate-IP-Adresse
* Subnetmaske
* Gateway-Adresse
» |P-Adresse des Namenservers.
HINWEIS: Der Wert 0 gibt an, dass der Server nicht mit
einer Nameserver-Adresse konfiguriert ist.
» Zweite IP-Adresse des Nameservers.
HINWEIS: Der Wert 0 gibt an, dass der Server nicht mit
einer Nameserver-Adresse konfiguriert ist.
* Anzahl der ASCII-Zeichen in der Domane, falls zutreffend
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Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x06 Host Name R Das erste Wort enthalt die Anzahl der ASCII-Byte im
Geratehostnamen. Darauf folgt eine ASCII-Zeichenfolge mit dem
Hostnamen.
Gibt den Produktnamen als Identitatsobjekt zurtick.
0x0D Verkapselungs- RW Anzahl der Sekunden der Inaktivitat, bevor TCP die Verbindung
Inaktivitats-Timeout geschlossen wird.

Instanzspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung

0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Instanzattribute zurtick.

O0xO0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Instanzattributs zurlick.
0x10 Set_Attribute_Single Stellt den Wert des angegebenen Instanzattributs ein.

Ethernet-Verbindungsobjekt

Beschreibung
Das Ethernet Link-Objekt stellt die Eigenschaften firr jede Ethernet Verbindungen
des Produkts.
Klassencode
Der Ethernet Link-Objekt-Klassencode lautet gemaf CIP-Definition OxF6.
Klassenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Revision R Die Ethernet Revision der Link-Objekt-Implementierung.
Gibt 0x04 zurtick.
0x02 Maximale Instanz Gibt 0x02 zurtick, um zwei Ethernet Port-Instanzen darzustellen.
0x03 Number of Instances Anzahl der Objektinstanzen.
Gibt 0x02 zuriick, um zwei Ethernet Port-Instanzen darzustellen.

Klassenspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung
0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Klassenattribute zurtick.
O0xO0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zurtick.
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Instanzcodes
Fir das Ethernet Link-Objekt implementiert. Jede Instanz reprasentiert einen der
beiden Ethernet Ports.
Instanz 1 fur Port 1 und Instanz 2 fir Port 2.
Instanzenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Schnittstellengeschwin- R Geschwindigkeit der Schnittstelle in MBit/s (10 oder 100 MBits).
digkeit
0x02 Schnittstellenflag R Gibt ein Wort zuriick, in dem die Bits gemaR folgender Werte
gesetzt werden:
» Verbindungsstatus (aktiv/inaktiv)
» Verhandlungsstatus (Negotiation)
* Auslésungen fur ,Verbindung erkannt".
* Verbindungstyp Halb-/Vollduplex
Der Duplexmodus wird in Bit 1 ausgewiesen.
0x03 Physische Adresse R MAC-Layer-Adresse
0x04 Schnittstellen-Zahler R An der Schnittstelle empfangene Oktette
0x05 Medienzahler R Medienbezogene Zahler
0x07 Interface Type R Verweist auf den Typ der Schnittstelle, z. B. Twisted-Pair,
Glasfaser, intern.
Gibt 0x02 zuriick, um ein Twisted-Pair anzugeben.
0x08 Interface State R Verweist auf den aktuellen Status der Schnittstelle, z. B.
funktionstuichtig (0x01), deaktiviert (0x02).
0x0A Interface Label R Lesbare Kennzeichnung:
* Port1
* Port2
0x0B Schnittstellenfahigkeit R Angabe der Fahigkeiten der Schnittstelle.

Instanzspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung

0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Instanzattribute zurlick.

O0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Instanzattributs zuriick.

0x10 Set_Attribute_Single Stellt den Wert des angegebenen Instanzattributs ein.

0x4C Einzelnes Attribut abrufen und I6schen | Gibt den Wert des angegebenen Instanzattributs zuriick und 16scht

diesen gleichzeitig

Steuerungsuberwachungs-Objekt

Beschreibung

Das Steuerungsiiberwachungsobjekt modelliert die Verwaltungsfunktionen flr
Geréate innerhalb der Motorsteuerung.
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Klassencode
Der Klassencode des Steuerungsiiberwachungs-Objekts lautet 0x29 gemalf der
CIP-Definition.
Klassenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Revision R Revision der Implementierung des Control Supervisor-Objekts.
Gibt 0x01 zurlick.
0x02 Maximale Instanz R Gibt 0x01, um auf eine einzige Instanz zu verweisen.
0x03 Anzahl der Instanzen R Gibt 0x01, um auf eine einzige Instanz zu verweisen.
0x06 Maximales Klassenattribut R Der hochste Klassenattributswert.
Gibt 0x07 zurlick.
0x07 Maximales Instanzattribut R Der héchste Instanzattributwert.

Gibt 0x14 zurtick.

Klassenspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung
O0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zuriick.
Instanzcodes
Es wird nur eine Instanz implementiert: Instanz 1.
Instanzenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x03 Ausfiihrung 1 RW Befehl zum Rechtslauf des Motors
0x04 Ausflihrung 2 RW Befehl zum Linkslauf des Motors
0x06 Zustand R 0 = Vendor specific (Herstellerspezifisch)
1 = Startup
2 = Not ready (Nicht bereit)
3 =Ready
4 = Aktiviert
5 = Stopping
6 = Auslésungsstopp
7 = Ausgel0st
0x07 Wird ausgefiihrt 1 R Motorbetrieb und Befehl zum Rechtslauf (vorwarts)
0x08 Wird ausgefiihrt 2 R Motorbetrieb und Befehl zum Rickwartslauf
0x09 Bereit R System bereit
O0x0A Ausgeldst R Systemauslésung
0x0B Alarm R Systemalarm
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Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x0C Zuriicksetzen der Auslésung R/W Auslésungsriicksetzbefehl
0x0D Auslésungscode R Auslésungscode
O0x0E Alarmcode R Alarmcode
O0xOF Steuerung aus dem Netzwerk R 0 = Steuerung erfolgt lokal
1 = Steuerung erfolgt Uber Netzwerk

Instanz-Dienst
Dienstcode Name Beschreibung
0x05 Zurlicksetzen Setzt das Gerat in den Anlaufzustand zurtick.
HINWEIS: Dieser Dienst entspricht nicht dem Riicksetzen des
Identitatsobjekts.
0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Instanzattributs zurtick.
0x10 Set_Attribute_Single Stellt den Wert des angegebenen Instanzattributs ein.

Steuerungsuberwachung - Statusereignis

Das folgende Diagramm zeigt die Matrix fiir Statusereignisse der
Steuerungsliberwachung:

Ausschalten

'

Nichtexistent
Hauptstrom
Einschalten ausgeschaltet

Gestolpert

Initialisierung .
vollstéandig l Reise A A

zurlicksetzen

Zuriicksetzen Fahrt festgestellt

- Start-up —————————

Nicht_bereit Fahrt festgestellt
L

Reise_Stopp
Hauptstrom ein T Hauptstrom vollstandig

ausgeschaltet

Fahrt festgestellt

|-————

Bereit

Stopp Reise_Stopp |~
abgeschlossen

Laufenp |- Anhalten ’
— |

Fahrt
Stoppen } festgestellt

Erméglichen

Die folgende Tabelle beschreibt die Matrix fir Start- und Stoppereignisse:
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Ereignis Status (K/A = Keine Aktion)
Nicht- Startup Not_Ready Ready Enabled Stopping Auslose- Tripped
existent stopp
Ausschalten K A Ubergang Ubergang auf | Ubergang Ubergang Ubergang Ubergang Ubergang auf
auf Nichtexistent auf auf auf auf Nichtexistent
Nichtexistent Nichtexis- Nichtexis- Nichtexis- Nichtexis-
tent tent tent tent
Einschalten Uber- K. A. K. A K. A K. A. K. A. K. A. K. A.
gang auf
Startup
Initialisierung | K. A. Ubergang K. A K. A K. A. K. A. K. A. K. A.
abgeschlos- auf Not_
sen Ready
Hauptversor- K. A. K. A. Ubergang auf K. A. K. A. K. A. K. A. K. A.
gung EIN Ready
Ausflhren K. A. K. A. K. A. Ubergang K. A. Ubergang K. A. K. A.
auf Enable auf Enable
Anhalten K. A. K. A. K. A. K. A. Ubergang K.A. K.A. K.A.
auf
Stopping
Anhalten K. A. K. A. K. A. K. A. K. A. Ubergang K.A. K.A.
abgeschlos- auf Ready
sen
Reset K A K. A Ubergang auf | Ubergang Ubergang Ubergang Ubergang Ubergang auf
Startup auf Startup auf Startup auf Startup auf Startup | Startup
Hauptversor- | K. A. KA. K-A. Ubergang Ubergang Ubergang Ubergang KA.
gung AUS zu nicht zu zu zu
bereit Ausgelost Ausgeldst Ausgeldst
Auslésung K.A. Ubergang zu | Ubergang zu Ubergang Ubergang Ubergang K. A K.A.
erkannt Ausgeldst Ausgeldst zu zu zu
Ausgel0dst Auslose- Auslose-
stopp stopp
Auslosestopp K. A. K. A. K. A. K. A. K. A. K. A. Ubergang
abgeschlos- zu
sen Ausgeldst
Aus- K. A. K. A. K. A K. A K. A. K. A. K. A. Ubergang auf
lI6sungsriick- Not_Ready
setzung

Uberlast-Objekt

Beschreibung

Klassencode

Das Uberlast-Objekt modelliert alle spezifischen Funktionen eines
Uberlastschutzgerats fir Wechselstrommotoren.

Der Klassencode des Uberlast-Objekts lautet 0x2C gemaR der CIP-Definition.
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Klassenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Revision R Revision der Implementierung des Overload-Objekts.
Gibt 0x01 zurtick.
0x02 Maximale Instanz R Gibt 0x01, um auf eine einzige Instanz zu verweisen.
0x03 Anzahl der Instanzen R Gibt 0x01, um auf eine einzige Instanz zu verweisen.
0x06 Maximales Klassenattribut R Der hochste Klassenattributswert.
Gibt 0x07 zurlick.
0x07 Maximales Instanzattribut R Der héchste Instanzattributwert.
Gibt 0xB2 zurtick.
Klassendienst
Dienstcode Name Beschreibung
O0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zuriick.

Instanzcodes
Es wird nur eine Instanz implementiert: Instanz 1.
Instanzenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Attributanzahl R Gibt die unterstultzte Attributanzahl zurtick (46).
0x04 TripClass R Ausloseklasse-Einstellung (5, 10, 15, 20, 25, 30)
0x05 AvgCurrent R 0,1A
0x06 %Phimbal R % Phasenunsymmetrie
0x07 %Thermal R % Warmegrenzleistung
0x08 IL1 Current R 0,1A
0x09 IL2 Current R 0,1A
0x0A IL3 Current R 0,1A
0x0B Erdschlussstrom R 0,1A
0x65 IL1 Current R 0,1A
0x66 IL2 Current R 0,1A
0x67 IL3 Current R 0,1A
0x68 Erdschlussstrom R 0,1A
0x69 IL1 Current Ratio R % von FLC
0x6A IL2 Current Ratio R % von FLC
0x6B IL3 Current Ratio R % von FLC
0x6C IAV Average Current Ratio R % von FLC
0x6D Niveau Warmekapazitat R % Auslosestufe
Ox6E Erdschlussstrom R 0,1A
Ox6F Strom — Phasenunsymmetrie R % Unsymmetrie
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Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung

0x70 Zeit bis Ausldsung R Sekunden

0x71 Time to Reset R Sekunden

Ox7F Single / Three Ph RW 0 = einphasig

1 = dreiphasig

0x80 TripFLCSet RW % von FLA max.

0x81 Ausléseklasse R/W Sekunden

0x84 Thermischer Alarm — Stufe RW % Ausléseebene

0x86 PL Trip Delay RW 0,1 Sekunden

0x88 Erdschlussstrom — RwW 0,1 bis 25,0 Sekunden
Auslésungsverzogerung

0x89 Erdschlussstrom — RW 20...500 % FLC
Auslésungsstufe

Ox8A Erdschlussstrom — Alarmstufe RW 20-500 % FLC

0x8C Stillstand — Auslésungsstufe RW 100...800 % FLC

0x8E Blockade — RW 1 bis 30 Sekunden
Auslésungsverzdgerung

0x8F Blockade — Auslésungsstufe RW 100-800 % FLC

0x90 Blockade — Alarmstufe RW 100-800 % FLC

0x92 UL Ausléseverzdégerung RW 1 bis 200 Sekunden

0x93 UL Ausloselevel RW 30...100 % FLC

0x94 UL-Alarmstufe RW 30-100 % FLC

0x96 Cl Ausléseverzogerung RW 0,1 Sekunden

0x97 Cl Trip Level RW 0 bis 70 % Unsymmetrie

0x98 Cl-Alarmstufe RW 0 bis 70 % Unsymmetrie

0xB2 CT Ratio RwW -

HINWEIS: Abkirzungen in der vorstehenden Tabelle:
+ PL = Stromphasenverlust
+ Stall = Schweranlauf
* UL = Unterlast
+ CIl = Stromphasenunsymmetrie

Instanz-Dienst
Dienstcode Name Beschreibung
0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Instanzattributs zurtick.
0x10 Set_Attribute_Single Stellt den Wert des angegebenen Instanzattributs ein.

PKW-Objekte

Uberblick

Die LTMT main unit unterstitzt PKW. Die PKW-Funktion besteht aus:

« Vier Eingabewdrter, die in den Eingabe-Assembly-Objekten 111, 112 und 113
abgebildet sind
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» Vier Ausgabeworter, die in den Ausgabeversammlungs-Objekten 101, 102
und 103 abgebildet sind

Die aus Wortern bestehenden Tabellen ermdéglichen einem EtherNet/IP-Scanner
den Lese- oder Schreibzugriff auf ein beliebiges Register tber die 1/0-
Nachrichtentbertragung.

Wie in der nachstehenden Tabelle gezeigt, befindet sich der PKW-Bereich am
Anfang der entsprechenden Assembly-Objekte 112, 113, 102 und 103.

PKW-wort1
PKW-wort2
PKW-wort3
PKW-wort4

PKW

PKW-OUT-Daten
PKW-OUT-Datenanforderungen vom EtherNet/IP-Scanner zum LTMT main unit
werden in den Assembly-Objekten 101, 102 und 103 abgebildet.
Wahlen Sie fur den Zugriff auf Register einen der folgenden Funktionscodes:
* R_REG_16 (0x25) zum Lesen eines Registers
* R_REG_32 (0x26) zum Lesen von zwei Registern
« W_REG_16 (0x2A) zum Schreiben eines Registers
+  W_REG_32 (0x2B) zum Schreiben von zwei Registern
Wort 1 Wort 2 Wort 3 Wort 4
MSB LSB
Registeradresse Umschaltbit (Bit | Funktionsbits (Bits 8—14) Nicht Zu schreibende Daten
15) verwendet
(Bits 0-7)
Registernummer 0/1 R_REG_16Code 0x25 0x00 - -
R_REG_32Code 0x26 - -
W_REG_16Code 0x2A In das Register | —
zu schreibende
Daten
W_REG_32Code 0x2B In Register 1 In Register 2 zu
zu schreibende | schreibende
Daten Daten

Jede Anderung des Funktionscodes lést die Bearbeitung der Anfrage aus (es sei
denn, Funktionscode [Bit 8 bis Bit 14] = 0x00).

HINWEIS: Das héchste Bit eines Funktionscodes (Bit 15) ist ein Umschaltbit.
Es wird fir jede folgende Anforderung geandert.

Dieser Mechanismus erlaubt dem Anforderer durch Polling von Bit 15 des
Funktionscodes in Wort 2 festzustellen, dass eine Antwort verfuigbar ist. Wenn
dieses Bit in den OUT-Daten gleich dem von der Antwort ausgegebenen
Umschaltbit in den IN-Daten (beim Starten der Anforderung) wird, dann ist die
Antwort bereit.
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PKW-IN-Daten

PKW-IN-Datenantworten vom LTMT main unit zum EtherNet/IP-Scanner sind in
den Objekten 111, 112 und 113 abgebildet.

Der LTMT main unit gibt dieselbe Registeradresse und denselben Funktionscode
oder gegebenenfalls einen erkannten Fehlercode wieder.

Wort 1 Wort 2 Wort 3 Wort 4
MSB LSB
Registeradresse Umschaltbit (Bit | Funktionsbits (Bits 8—14) Nicht Zu schreibende Daten
15) verwendet
(Bits 0-7)
Dieselbe Wie in der ErrorCode 0x4E 0x00 Fehlercodes
Registernummer wie in Anforderung
der Anforderung R_REG_1 6Code 0x25 - -
R_REG_32Code 0x26 Im Register -
gelesene Daten
W_REG_16Code 0x2A In Register 1 In Register
gelesene Daten | gelesene Daten
2
W_REG_32Code 0x2B - -

Wenn der Anforderer versucht, ein TeSys Tera-Objekt oder -Register mit einem
unzulassigen Wert zu beschreiben oder auf ein nicht verfligbares Register
zuzugreifen, wird als Antwort ein ,Erkannter Fehler“-Code ausgegeben
(Funktionscode = Umschaltbit + Ox4E). Der ,Erkannter Fehler“-Code ist in den
Worten 3 und 4 zu finden. Die Anforderung wird nicht akzeptiert und das Objekt/
Register behalt den urspriinglichen Wert.

Um genau denselben Befehl erneut auszulésen, missen Sie:
1. Setzen Sie den Funktionscode auf 0x00 zurick.
2. Warten Sie auf den Antwortrahmen mit dem Funktionscode gleich 0x00.
3. Setzen Sie ihn auf den vorherigen Wert zurick.

Dies ist nltzlich fiir eine begrenzte Primarfunktion wie eine HMI.

Eine weitere Methode zur erneuten Auslésung desselben Befehls ist die
Umkehrung des Umschaltbits im Byte des Funktionscodes.

Die Antwort ist gultig, wenn das Toggle-Bit der Antwort mit dem in der Antwort
geschriebenen Toggle-Bit Ubereinstimmt (dies ist eine effizientere Methode, die
jedoch héhere Programmierkenntnisse erfordert).

PKW - ,,Erkannter Fehler“-Codes

Fall eines erkannten Schreibfehlers:

»Erkannter Erkannter Fehler — Name Erlduterung
Fehler“-Code

3 FGP_ERR_REGISTER_NOT_FOUND Register nicht verwaltet (oder Anforderung erfordert
Administratorzugriffsrechte).

7 FGP_ERR_INVALID_FUNCTION_OR_ADDRESS Verwendung eines undefinierten PWK-Funktionscodes
oder Lesen/Schreiben auf eine undefinierte
Registeradresse.
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Fall eines erkannten Lesefehlers:

Erkannter Erkannter Fehler — Name Erlduterung
Fehler - Code
3 FGP_ERR_REGISTER_NOT_FOUND Register nicht verwaltet (oder Anforderung erfordert
Administratorzugriffsrechte).
7 FGP_ERR_NOT_ALL_REGISTER_FOUND Ein oder mehrere Register wurden nicht gefunden.
Klassencode
Der Klassencode des PKW-Objekts lautet 0xC5 gemaf der herstellerspezifischen
Definition.
Klassenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Revision - Revision der Implementierung des PKW-Objekts.
Gibt 0x01 zurtck.
0x02 Maximale Instanz - Gibt 0x01, um auf eine einzige Instanz zu verweisen.
0x03 Anzahl Instanzen - Anzahl der Objektinstanzen.
Gibt 0x01 zuriick.
0x06 Maximales - Der héchste Klassenattributswert.
Klassenattribut
Gibt 0x07 zurtck.
0x07 Maximales Instanzattribut | — Der héchste Instanzattributwert.
Gibt 0x02 zurtick.
Klassenspezifische Dienste
Dienstcode Name Beschreibung
0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Klassenattribute zurtick.
0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zuriick.

Instanzcodes
Es wird nur eine Instanz implementiert: Instanz 1.
Instanzenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Objekt anfordern - Array aus acht Bytes, die der PKW-Anforderung entsprechen.
0x02 Objektantwort - Array aus acht Bytes, die der PKW-Antwort entsprechen.
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Instanzspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung
O0xO0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Instanzattributs zurtick.
0x10 Einzelnes Attribut einstellen Andert den Wert des Instanzattributs mit dem Zugriffstyp RW.

Uberwachungssteuerungsobijekt

Beschreibung
Das Uberwachungssteuerungsobjekt erméglicht die Auswahl von vier
verschiedenen LTMT main unit interne Daten, die zur Uberwachung ausgewahlt
werden kdnnen.
Klassencode
Der Code der Klasse ,Monitoring Control Object” lautet 0xC6, spezifische
Definition des Lieferanten.
Klassenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Revision R Uberarbeitung der Implementierung des
Uberwachungssteuerungsobijekts.
Gibt 0x01 zurtck.
0x02 Maximale Instanz R Gibt 0x01, um auf eine einzige Instanz zu verweisen.
0x03 Anzahl der Instanzen R Anzahl der Objektinstanzen.
Gibt 0x01 zurlick.
0x06 Maximales R Der hochste Klassenattributswert.
Klassenattribut
Gibt 0x07 zurtick.
0x07 Maximales Instanzattribut | R Der héchste Instanzattributwert.
Gibt 0x04 zurlick.

Klassenspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung

0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Klassenattribute zurlick.

0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zurtck.
Instanzcodes

Es wird nur eine Instanz implementiert: Instanz 1.
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Instanzenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Uberwachung der RW UINT Typ zur Darstellung der Adresse von Uberwachungswort 0.
Adresse Word 0
Beim Anlauf wird der Standardwert 455 verwendet.
0x02 Uberwachung von Wort 1 | RW UINT Typ zur Darstellung der Adresse von Uberwachungswort 1.
Adresse
Beim Anlauf wird der Standardwert 456 verwendet.
0x03 Uberwachung von Word | RW UINT Typ zur Darstellung der Adresse von Uberwachungswort 2.
2-Adressen
Beim Anlauf wird der Standardwert 457 verwendet.
0x04 Uberwachung von Word RW UINT Typ zur Darstellung der Adresse von Uberwachungswort 3.
3-Adressen
Beim Anlauf wird der Standardwert 459 verwendet.

Instanzspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung
0x10 Set Attribute Single Andert den Wert des Instanzattributs mit dem Zugriffstyp RW.
0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Instanzattributs zuriick.

Stack-Diagnoseobjekt

Beschreibung
Das Stack Diagnoseobijekt liefert Informationen iber den EtherNet/IP Stack. Die
Klassen-ID kann mit der Definition gedndert werden. OBJ_CLASS_DIAG_
STACK.
Klassencode
Der Code der Klasse Stack-Diagnoseobjekt lautet 0x300, Definition des
Lieferanten.
Klassenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Revision R Uberarbeitung der Implementierung des Stack-Diagnoseobjekt.
Gibt 0x01 zuruck.
0x02 Maximale Instanz R Gibt 0x01 zurlick, um darauf zu verweisen, dass nur eine Instanz
vorhanden ist.
0x03 Anzahl der Instanzen R Anzahl der Objektinstanzen.
Gibt 0x01 zurtick.
Instanzcodes

Es wird nur eine Instanz implementiert: Instanz 1 fir das EtherNet/IP-
Schnittstellendiagnoseobjekt.
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Instanzenattribute

Folgende Instanzenattribute werden unterstutzt:

Attribut- | Name Typ Zugriff Beschreibung
ID
0x01 Stapelstatus WORD R » Die Tabelle listet die Bitwerte des Stapelstatus auf:
Bit Beschreibung | Wert
Bit 15 Laufen oder o 1:Betrieb
Leerlauf o 2:Inaktiv
Bit 7-10 Zustandsma- o 0: Nicht
schine existent
o 1: Offline
o 2:Online
o 3:10_
Running
0x02 Stapelinformationen STRUCT R -
- Stapeltyp WORD Die Stapeltypen sind wie folgt angegeben:
* 0x0001: Adapterstapel
* 0x0003: Scanner oder Adapter-Stack
« Stapelversion BYTE[4] Beispiel:
* Hauptfach: 3
* Nebenfach: 0
* Konstruktion: 0
* Besonderheit: 0
+ Benutzerversion BYTE[4] Erhalten von USER_GetVersion()
0x03 Stapeloption DWORD R Die Bitfelder sind wie folgt angegeben:
« BO: Fehlersuche
* B1: Debug-Stack
* B2: Debug-Sockets
* B3: Reserviert
* B4: QoS_Support
+ B5: UDP_ Optimizations
« BG6: Multitasking
0x04 Stack definieren STRUCT R -
UINT Anzahl der Strukturen (eine pro definiertem Stapel)
STRUCT]] Strukturdiagramm fiir jeden definierten Stapel
BYTE GroRe des String-Namens in Bytes
CHARJ] String-Name des definierten Stacks
UDINT Stapelwert
0x05 Konfiguration STRUCT R -
WORD CNF-Version aus Dateikopf empfangen
UDINT CRC
0x06 I/O-Anschluss STRUCT R -
. GréRentabelle WORD Sze in Byte (CIP_TARGET_IO+CIP_ORIGINATOR_IO)/
8 in Bytes
« Tabelle WORT] Tabelle des 10-Status
. GroRentabelle WORD Sze in Byte (CIP_TARGET_IO+CIP_ORIGINATOR_IO)/
8 in Bytes
« Tabelle WORT([] Tabelle des I10-Status
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Attribut- | Name Typ Zugriff Beschreibung
ID
0x07 Verbindungsdaten STRUCT R -
. Maximale Anzahl gesffnete UINT Anzahl der seit dem letzten Reset getffneten
CIP-IO-Verbindungen Verbindungen der Klasse 1
- Aktuelle CIP-I0-Verbindungen UINT Anzahl der derzeit gedffneten Verbindungen der Klasse
1
. Maximale Anzahl expliziter UINT Anzahl der seit dem letzten Reset gedffneten
CIP-Verbindungen geffnet Verbindungen der Klasse 3
- Aktuelle explizite CIP- UINT Anzahl der derzeit gedffneten Verbindungen der Klasse
Verbindungen 3
- UINT Erhoht sich jedes Mal, wenn eine Vorwartséffnung nicht
T oher dbuer;g“ Offnen der CIP- erfolgreich ist (Urheber und Ziel).
. Clp- UINT Inkremente bei Zeitliberschreitung der Verbindung
Verbindungszeituberschrei- (Ursprung und Ziel)
tungsfehler
. Maximal gedffnete EIP-TCP- UINT Anzahl der seit dem letzten Reset gedffneten TCP-
Verbindungen Verbindungen
. Aktuelle EIP-TCP- UINT Anzahl der derzeit gedffneten TCP-Verbindungen
Verbindungen
0x08 10-Messaging-Diagnose STRUCT R/W -
. 10-Produktionszahler UDINT Erhoht sich jedes Mal, wenn eine Nachricht der Klasse 0
oder 1 gesendet wird.
. 10-Verbrauchszahler UDINT Erhoht sich jedes Mal, wenn eine Nachricht der Klasse 0
oder 1 empfangen wird.
«  10-Produktions- UINT Erhoht sich jedes Mal, wenn keine Nachricht der Klasse
Sendefehlerzahler 0 oder 1 gesendet wird.
.« 10-Verbrauch UINT Erhoht sich jedes Mal, wenn ein Verbrauch mit einem
Empfangsfehlerzahler Fehler empfangen wird.
0x09 Explizite Nachrichtenibermittlung STRUCT RW -
Diag
. Zahler fir gesendete UDINT Erhoht sich jedes Mal, wenn eine Nachricht der Klasse 3
Nachrichten der Klasse 3 gesendat wird.
- Empfangszahler fiir UDINT Erhéht sich jedes Mal, wenn eine Nachricht der Klasse 3
Nachrichten der Klasse 3 empfangen wird.
. UCMM- UDINT Erhoht sich jedes Mal, wenn eine UCMM-Nachricht nicht
Nachrichtenversandzahler gesendet wird.
. UCMM- UDINT Erhdht sich jedes Mal, wenn eine UCMM-Nachricht
Nachrichtenempfangszahler empfangen wird.
0x10 CCO-Modus WORD RW + 0x01: Aktivieren Sie den Zugriff auf CCO im Modul.
»  0x00: Zugriff auf CCO sperren

Instanzspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung
0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Klassenattribute zuriick.
0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zuriick.
0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert des Instanzattributs mit dem Zugriffstyp RW.
0x4B-0x66 Interne Dienstleistungen Reserviert
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Adapter-Diagnoseobjekt

Beschreibung
Das Adapter-Diagnoseobijekt liefert Diagnoseinformationen zu allen Ziel-1/O-
Verbindungen zum EtherNet/IP Stack. Die Klassen-ID kann mit der Definition
OBJ_CLASS DIAG_ADAPTER geandert werden.
Klassencode
Der Code fiir die Klasse 1/0-Verbindungsdiagnoseobjekt lautet 0x302.
Klassenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Revision R Revision der Implementierung des |/O-
Verbindungsdiagnoseobjekts.
Gibt 0x01 zurtick.
0x02 Maximale Instanz R Gibt die hdchste erstellte Instanznummer zurtick, d. h. einen Wert
zwischen 0 und N (N = maximale Anzahl der CIP-E/A-
Verbindungen = 32).
0x03 Anzahl der Instanzen R Gibt die Anzahl der erstellten Instanzen zurtick, d. h. einen Wert
zwischen 0 und N (N = maximale Anzahl der CIP-E/A-
Verbindungen = 32).
Instanzenattribute
Folgende Instanzenattribute werden unterstutzt:
Attribut- | Name Typ Zugriff Beschreibung
ID
0x01 Steuerbits WORD RW + Richtig: Aktivieren Sie die Uberpriifungszeit fiir
Produktion und Verbrauch.
» Falsch: Inaktiv (Standard)
0x02 ST_DIAG_CNT STRUCT R/W -

UINT Erhdhen Sie den Zahler jedes Mal, wenn das System
aufgrund fehlender Ressourcen oder einer Unfahigkeit zur
Ubertragung keinen Frame senden kann.

*  wErrFrameCnt

. WEnNTimeOutCnt UINT Inkrementieren, wenn eine Verbindung abgelaufen ist
«  WErRefusedCnt UINT Den Zahler erhéhen, wenn die Gegenstelle eine Verbindung
ablehnt.
. dwProdCnt UDINT Inkrement bei jeder Produktion
. dwConsCnt UDINT Inkrement bei jedem Verbrauch
. dwProdByteCnt UDINT Gesamtzahl der erzeugten Bytes
- dwConsByteCnt UDINT Gesamtzahl der verbrauchten Bytes
0x03 Eingangsstatus WORD R -
0x04 Ausgangsstatus WORD R -
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ﬁ)ttribut- Name Typ Zugriff Beschreibung
0x05 ST_LINK STRUCT R -
« CIP-Status UINT -
+ Erweiterter Status UINT -
+ Produktionsverbindungs- | DYWORD Verbindungs-ID
ID
« Verbrauchte Verbindungs- | DWWORD Verbindungs-ID
ID
« O-zu-T-API UDINT API der Verbindung
« TzuOAPI UDINT API der Verbindung
+ Obis TRPI UDINT RPI der Verbindung
. Tbis ORPI UDINT RPI der Verbindung
« OzuTNetPar UDINT Netzwerkparameter
« TzuO NetPar UDINT Netzwerkparameter
< OricnxSN UINT Seriennummer der Urheberverbindung
«  OriVendorld UINT Urspriingliche Lieferanten-ID
. OriSN UDINT Seriennummer des Urhebers
0x06 ST_SOCK_PARAM STRUCT R Senden
« IpSockid DWORD Interne Kennung
«  IpForeign DWORD IP der Fernstation
. wPortForeign UINT Portnummer der Remote-Station
« IpLocal DWORD IP der lokalen Station
. wPortLocal UINT Portnummer der lokalen Station
ST_SOCK_PARAM STRUCT RECV
« IpSockid DWORD Interne Kennung
« IpForeign DWORD IP der Fernstation
- wPortForeign UINT Portnummer der Remote-Station
+ IpLocal DWORD IP der lokalen Station
. wPortLocal UINT Portnummer der lokalen Station
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ﬁsttribut- Name Typ Zugriff Beschreibung
0x07 ST_PRODUCTION STRUCT R -
« bValid WORD » 0: Die Strukturproduktionsdaten sind ungiiltig.
» 1: Strukturproduktionsdaten sind gultig
» dwCurrentTime UDINT Interne Nummer des Ticks vor der nachsten Produktion
«  dwProductionTime UDINT Interne Nummer des Ticks vor der Produktion
. SequenceNumber UDINT Anzahl der Sequenzen in der Produktion
+ stCheckTime STRUCT B
«  dwlastTime UDINT Interne Verwendung
. dwMaxTime UDINT Maximale Zeit zwischen zwei Produktionen
. dwMinTime UDINT Mindestzeit zwischen zwei Produktionen
. dwRPI UDINT API der Verbindung
. wOverRun UINT Anzahl der Félle, in denen die Produktion zu lange dauert
«  wUnderRun UINT Anzahl der Falle, in denen die Produktion zu schnell ist
. dwCurrentTime UDINT Interne Verwendung
0x08 ST_CONSUMPTION STRUCT R -
« bValid WORD « 0: Strukturverbrauchsdaten sind ungliltig
» 1: Strukturverbrauchsdaten sind gultig
* dwCurrentTime UDINT Interne Anzahl von Ticks vor Zeituberschreitung
« dwconsumptionTime UDINT Interne Nummer des Zeitlberschreitungs-Ticks
. SequenceNumber UDINT Anzahl der Sequenzen im Verbrauch
+ stCheckTime STRUCT -
. dwlastTime UDINT Interne Verwendung
. dwMaxTime UDINT Maximale Zeit zwischen zwei Verzehrvorgangen
< dwMinTime UDINT Mindestzeit zwischen zwei Verzehrvorgangen
. dwRPI UDINT API der Verbindung
. wOverRun UINT Anzahl der Félle, in denen der Verbrauch zu lang ist
« wUnderRun UINT Anzahl der Félle, in denen der Verbrauch zu schnell ist
«  dwCurrentTime UDINT Interne Verwendung
0x09 ASM-Status STRUCT R Status des Montageobjekts
+ byGeneralStatus BYTE -
+ byReserved BYTE -
WORD -

* Erweiterter Status
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Instanzspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung
0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Instanzattribute zurtick()
O0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Instanzattributs zurtick
0x10 Set_Attribute_Single Stellt den Wert des angegebenen Instanzattributs ein
0x61 Ausgabe abrufen Gibt den Status und die Werte der Ausgabe zurtick.
Ablauf:
Offset Typ Beschreibung
0 UINT Status
2 USINT (0 bis 509) Ausgangsdaten
0x62 Input erhalten Gibt den Status und die Werte der Eingabe zurtick.
Ablauf:
Offset Typ Beschreibung
0 UINT Status
2 USINT (0 bis 509) Eingabedaten
0x63 Diagnosezahler zuriicksetzen Setzt den Wert der Struktur von ST_DIAG auf 0

Diagnoseobjekt fur explizite Nachrichten

Beschreibung
Das Diagnoseobjekt ,Explizite Nachrichten® liefert Diagnoseinformationen zu allen
expliziten Nachrichten an den EtherNet/IP Stack. Die Klassen-ID kann mit der
Definition OBJ_CLASS_DIAG_EM geandert werden.
Klassencode
Der Code der Klasse ,Explizites Verbindungsdiagnoseobjekt” lautet 0x303.
Klassenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Revision R Die explizite Meldung zur Uberarbeitung der
Diagnoseobjektimplementierung.
Gibt 0x01 zurtck.
0x02 Maximale Instanz R Gibt die hdchste erstellte Instanznummer zuriick, d. h. einen Wert
zwischen 0 und N (N = maximale Anzahl der expliziten CIP-
Verbindungen = 32).
0x03 Anzahl der Instanzen R Gibt die Anzahl der erstellten Instanzen zurlck, d. h. einen Wert
zwischen 0 und N (N = maximale Anzahl der expliziten CIP-
Verbindungen = 32).

(3) Get Attribute All unterstutzt Attribute von 1 bis 9.
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Instanzcodes
Die Anzahl der erstellten Instanzen variiert zwischen 0 und N, wobei N die
maximale Anzahl expliziter CIP-Verbindungen ist, die derzeit 32 betragt.
Instanzenattribute

Folgende Instanzenattribute werden unterstitzt:

Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung

0x01 isUsed R Verwendet explizite Nachricht

0x02 wType R Client (1)) oder Server (2)©)

0x03 bConnected R Verbunden (1) oder UCMM (0)

0x04 Verbindungs-ID des Urhebers R O-zu-T-Verbindungs-ID

0x05 Originator IP R -

0x06 Urheber TCP Port R -

0x07 Zielverbindungs-ID R T-zu-O-Verbindungs-ID

0x08 Target IP R -

0x09 Ziel TCP Port R -

0x10 Message Send Counter R Wird mit jeder tber die Verbindung gesendeten CIP-Nachricht der

Klasse 3 inkrementiert.
0x11 Message Receive Counter R Wird mit jeder Uiber die Verbindung empfangenen CIP-Nachricht der
Klasse 3 inkrementiert.
0x12 Status R CIP-Status der letzten expliziten Nachrichtenantwort
0x13 Erweiterter Status R -

Instanzspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung
0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Instanzattribute zurtick.
O0xO0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zurtick

Objekt ,,Liste expliziter Diagnosemeldungen®

TeSys Tera Motor Management System

Beschreibung

Das Diagnoseobjekt ,Liste expliziter Diagnosemeldungen® liefert
Diagnoseinformationen zu allen expliziten Meldungen an den EtherNet/IP Stack.
Die Klassen-ID kann mit der Definition geandert werden. OBJ_CLASS DIAG

EM_LIST.

Klassencode

Der Objektklassencode fiir die explizite Verbindungsdiagnoseliste lautet 0x304.

(4) Die explizite Nachricht ist auf Instanz 1 verfligbar fir NB_DEVICE_FOR_EM.
(5) Die explizite Nachricht ist auf Instanz NB_DEVICE_FOR_EM+1auf NB_TARGET_DEVICE.
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Klassenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Revision R Revision der Implementierung des Diagnoselistenobjekts fur
explizite Verbindungen.
Gibt 0x01 zurtick.
0x02 Maximale Instanz R Gibt die hdchste erstellte Instanznummer zuriick, d. h. einen Wert
zwischen 0 und N (N = héchste Nummer der gleichzeitig
unterstitzten Listenzugriffe = 2).
0x03 Anzahl der Instanzen R Gibt die Anzahl der erstellten Instanzen zurlck, d. h. einen Wert
zwischen 0 und N (N = maximale Anzahl der gleichzeitig
unterstutzten Listenzugriffe = 2).
Instanzcodes

Die Anzahl der erstellten Instanzen variiert zwischen 0 und N, wobei N die
maximal unterstiitzte Anzahl gleichzeitiger Listenzugriffe ist, namlich 2.

Instanzspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung

0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Klassenattribute zuriick.

0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zurtck.

0x08 Erstellen(®) Dieser Dienst erstellt eine Instanz des Objekts ,Diagnoseliste expliziter
Verbindungen®.

0x09 Léschen(”) Dieser Dienst I6scht eine Instanz des Objekts Diagnoseliste expliziter
Verbindungen.

0x4B Diagnose der expliziten Dieser Dienst liest die in der Liste enthaltenen Diagnosedaten fiir

Verbindungen lesen explizite Verbindungen.

Weitere Informationen finden Sie im nachsten Abschnitt.

(6) Der Dienst Erstellen erstellt eine Instanz des Objekts Explizite Meldungsdiagnoseliste. Wahrend des Lesezugriffs erstellt der
Erstellungsdienst einen Snapshot der expliziten Meldungsdiagnose, der nicht gedndert werden kann. Andernfalls kann die explizite
Diagnosemeldung geandert werden. Wenn die Liste der expliziten Diagnosemeldungen geandert wird, wird die Integritat der Liste

beeintrachtigt.

(7) Der Dienst Loschen kann die Instanz des expliziten Objekts Nachrichten-Diagnoseliste 16schen.
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Diagnose der expliziten Verbindungen lesen

Anforderung
ID Beschreibung Typ Wert
0000 Expliziter Diagnoseindex fir UINT Lesen Sie den Index der
Meldungen nachsten expliziten
Meldungsdiagnose (der erste
Indexwert ist 0).
0002 Um die Anzahl der expliziten UINT Anzahl der expliziten
Diagnosemeldungen zu lesen Diagnosemeldungen, die der
Anforderer lesen méchte.

+ =0: Der Anforderer hat
keinen Wert angegeben. In
diesem Fall liefert der
Dienst den maximal
moglichen Wert
entsprechend der
maximalen AntwortgroRe.

+ <>0: Der Anforderer gibt die
Anzahl der expliziten
Diagnosemeldungen an,
die zuriickgegeben werden
sollen.

Wirkung
ID Beschreibung Typ Wert
0000 Anzahl expliziter UINT Anzahl expliziter
Diagnosemeldungen Diagnosemeldungen in der
Antwort
Diagnoseliste fiir explizite ARRAY von STRUCT -
Nachrichtenverbindungen
Expliziter Diagnoseindex fur UINT Index entsprechend der
Meldungen Objektinstanz 0x303
isUsed UINT Explizite Nachricht verwendet
wTypy UINT Client (1) oder Server (2)
bConnected UINT Verbunden (1) oder UCMM (0)
Verbindungs-ID des Urhebers UDINT 0-zu-T-Verbindungs-ID
Originator IP UDINT -
0002+X Urspriinglicher TCP-Port UINT -
Zielverbindungs-ID UDINT T-zu-O-Verbindungs-ID
Target IP UDINT -
Ziel-TCP-Port UINT -
Zahler fir gesendete UDINT Erhoht sich jedes Mal, wenn
Nachrichten eine CIP-Nachricht der Klasse 3
an die Verbindung gesendet
wird.
Zahler fir empfangene UDINT Erhoéht sich jedes Mal, wenn
Nachrichten eine CIP-Nachricht der Klasse 3
von der Verbindung empfangen
wird.
Status
Allgemeiner Zustand Erweiterter Status Statusname Beschreibung
0000 Erfolgreich Keine explizite

0x00

Diagnosemeldung zum Lesen.
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Allgemeiner Zustand

Erweiterter Status

Statusname

Beschreibung

8000

Erfolg mit schlechter Integritat

Es gibt keine explizite
Diagnosemeldung zum Lesen,
jedoch hat sich der Satz
expliziter Diagnosemeldungen
seit der Erstellung der Instanz
geéandert. Der Kunde muss die
Instanz I6schen und eine neue
erstellen.

0001

Erfolgreich

Modus explizite
Meldungsdiagnose zum Lesen.

8001

Erfolg mit schlechter Integritat

Modus ,Explizite
Meldungsdiagnose® zum Lesen,
jedoch hat sich der Satz
expliziter Meldungsdiagnosen
seit der Erstellung der Instanz
geandert. Der Kunde muss die
Instanz I6schen und eine neue
erstellen.

LLDP-Verwaltungsobjekt

Beschreibung
Das LLDP-Verwaltungsobjekt enthalt die Verwaltungsinformationen fir das LLDP-
Protokoll.
Klassencode
Der LLDP-Verwaltungsobjektklassencode lautet 0x109.
Klassenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Revision R Uberarbeitung der Implementierung des LDP-Verwaltungsobjekts.
Gibt 0x01 zurtck.
0x02 Maximale Instanz R Héchste Instanznummer.
Gibt 0x01 zurtick.
0x03 Anzahl Instanzen R Anzahl der Objektinstanzen.
Gibt 0x01 zurtck.

Klassenspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung
0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Klassenattribute zurtick.
0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zurtick.
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Instanzenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 LDP aktivieren (LLDP- RW Anzahl der Bits, die im LLDP-fahigen Array-Element der Struktur
Aktivierungsarray-Lange, LLDP- definiert sind
Aktivierungsarray)
0x02 msgTxIntervall RW Intervall, in dem LLDP-Frames vom Gerat Uibertragen werden(®)
0x03 MsgTxHold RwW Multiplikator von msgTxInterval zur Bestimmung des Werts des an
benachbarte Gerate gesendeten TTL-TLV(®)
0x04 LLDP-Datenspeicher R Angabe der Abrufmethoden fiir die von der LLDP-Datenbank
unterstutzten Gerate
0x05 Letzte Anderung R Wert von sysUpTime, der beim letzten Mal erfasst wurde, als sich ein
Eintrag in der lokalen LLDP-Datenbank (unter AuRerachtlassung von
TTL) geandert hat.

Instanzspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung

0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Klassenattribute zurtick.

0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zurtick.
0x10 Set_Attribute_Single Stellt den Wert des angegebenen Instanzattributs ein.

LLDP-Datentabellenobjekt

Beschreibung
Das LLDP-Datenobjekt zeigt eine Aufzeichnung aller benachbarten LLDP-
Implementierungsgerate an, die gemal der Empfangsstatusmaschine des LLDP-
Protokolls derzeit aktiv sind.
Klassencode
Der Objektklassencode der LLDP-Datentabelle lautet Ox10A.
Klassenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Revision R Uberarbeitung der Implementierung des LDP-Datenobjekts.
Gibt 0x01 zurtick.
0x02 Maximale Instanz R Gibt 0x01, um auf eine einzige Instanz zu verweisen.
0x03 Number of Instances R Anzahl der Objektinstanzen.
Gibt 0x01 zurtick.

(8) Intervallbereich von 802.1AB bis 2016.
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Klassenspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung
0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Klassenattribute zurtick.
0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zurtick.
0x11 Nachste Objektinstanz suchen Suchen Sie die nachste Objektinstanz, falls vorhanden.
Instanzenattribute
Attribut-ID Name Zugriff Beschreibung
0x01 Ethernet Link-Instanznummer R Lokale Instanznummer des Ethernet-Link-Objekts, das dem
physischen Ethernet-Port entspricht, an dem der LLDP-Frame fir
diese Instanz empfangen wurde, sofern bekannt.
0x02 MAC Adresse R Von der CIP-MAC-Adresse, der Chassis-ID oder der Port-ID TLV
empfangene benachbarte MAC-Adresse.
0x03 Schnittstellenbezeichnung R Benachbarte Schnittstellenbezeichnung, empfangen vom CIP-
Schnittstellenlabel, Chassis-ID oder Port-ID-TLV.
0x04 Zeit zum Leben R Anzahl der Sekunden, fiir die die Nachbarinformationen als giiltig
angesehen werden.
0x05 Systemfunktionen TLV, R Enthalten Behalter mit Bitmaps, die die Fahigkeiten darstellen, die die
Systemfunktionen und aktivierte primare(n) Funktion(en) des benachbarten Systems definieren.
Funktionen
0x06 IPv4-Verwaltungsadressen: R Enthalt benachbartes Gerat CIP als Behalter.
Anzahl der Verwaltungsadressen
und Verwaltungsadresse
0x07 CIP-Identifikation: Lieferant-ID, R Identifizierung des CIP-TLV des benachbarten Gerats.
Geratetyp, Produktcode,
Hauptrevision, Nebenrevision und
CIP-Seriennummer
0x08 Zusatzliche Ethernet Fahigkeiten R TLV zeigt die Unterstiitzung von Ethernet-Preemption durch das
benachbarte Gerat an.
0x09 Letzte Anderung R Der Wert von sysUpTime, der beim letzten Mal aufgezeichnet wurde,
als sich ein Attribut in dieser Instanz geandert hat.

Instanzspezifische Dienste

Dienstcode Name Beschreibung
0x01 Alle Attribute abrufen Gibt den Wert aller Klassenattribute zurtick.
0x0E Einzelnes Attribut abrufen Gibt den Wert des angegebenen Attributs zuriick.
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Format der Tabellen

Das TeSys Tera system unterstitzt die folgenden Ethernet-Daten. Die
Datentabellen umfassen folgende Spalten:

Modbus TCP/
IP-Adresse
(Register)

EtherNet/IP-
Adresse

RwW X Standard-

wert

Einheit Bereich Gesich. Beschreibung

Typ

Bezeichnung

Beschreibung

Modbus TCP/IP-Adresse

(Register)

Registrierungsinformationen fir Modbus TCP/IP Protokoll:

+ 16-Bit-Registeradresse im Hexadezimalformat. Die Adresse entspricht der Angabe im Modbus-
Rahmen.

* 16-Bit-Registernummer im Dezimalformat. Registrieren = Adresse +1.
Wenn ein Parameter in mehr als einem 16-Bit-Register codiert ist, wird der Bereich der Register
angegeben.
Beispiele:
* Der L1-RMS-Stromparameter ist ein UINT32-Parameter, der in zwei 16-Bit-Registern codiert ist.
Modbus TCP/IP Adresse (Register): 0x157C-0x157D (5501-5502)
+ Das aktuelle Ungleichgewicht ist ein UINT 16-Parameter, der in einem 16-Bit-Register codiert ist.
Modbus TCP/IP-Adresse (Register): 0x1588 (5513)

EtherNet/IP-Adresse

Adresse fiir das EtherNet/IP Protokoll. Die Adresse setzt sich aus Klasse : Instanz : Attribut in
Hexadezimalzahlen zusammen.

Wenn ein Parameter mit mehr als einer Adresse codiert ist, wird der Adressbereich angegeben.

Beispiele:
» Der L1-RMS-Strom-Parameter ist ein UINT32-Parameter, der in einer Adresse 72 codiert ist: 01 : 01
+ Das aktuelle Ungleichgewicht ist ein UINT 16-Parameter, der in einer Adresse 72 codiert ist: 01 : 06
* Der TT1-Ausgang 1-Index ist ein UINT32-Parameter, codiert von Adresse 87 : 03 : 06 bis 87 : 03 : 07

RwW

Daten mit Schreibschutz (R) oder mit Schreib-/Lesezugriff (RW).
* Modbus TCP/IPUnterstiitzt Lese- (R) und Schreibdienste (W).
« EtherNet/IPunterstutzt Get- (R) und Set- (W) Dienste.

Skalenfaktor:

+ Ein Skalenfaktor von 1 bedeutet, dass der Datenwert dem erwarteten Wert in der angegebenen Einheit
entspricht.

» Ein Skalenfaktor von 10 bedeutet, dass die Daten den Wert multipliziert mit 10 enthalten. Der
tatsachliche Wert ist daher der Datenwert dividiert durch 10.

» Ein Skalenfaktor von 0,1 bedeutet, dass die Daten den Wert multipliziert mit 0,1 enthalten. Der
tatsachliche Wert ist daher der Datenwert multipliziert mit 10.

Einheit

Einheit des Datenwerts.

Typ

Typ der codierten Daten (siehe die Tabelle der Datentypen unten).

Bereich

Zulassige Werte fur den jeweiligen Parameter, in der Regel ein Teilbereich des formatabhangigen
Wertebereichs. Fur den BITMAP Datentyp ist der Inhalt dieser Doméane —.

Standardwert

Standardwert flir den Parameter

Gesich.

Beim Ausschalten der Spannungsversorgung des LTMT main unit wird der Wert gesichert:
* Y: Der Wert der Daten wird gespeichert.
* N: Der Wert geht verloren.

HINWEIS: Die gespeicherten Werte werden beim Einschalten der Spannungsversorgung des LTMT
main unit abgerufen.

Beschreibung

Informationen Uber die Daten und die geltenden Einschrankungen.
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Datentypen

Das TeSys Tera system unterstutzt die folgenden Datentypen:

Name Beschreibung Bereich

INT16 16-Bit-Ganzzahl mit Vorzeichen (1 Wort) -32768...+32767

UINT16 16-Bit-Ganzzahl ohne Vorzeichen (1 Wort) 0...65535

UINT32 32-Bit-Ganzzahl ohne Vorzeichen (2 Wérter) 0...4 294 967 295

UINT64 64-Bit-Ganzzahl ohne Vorzeichen (4 Worter) 0...18 446 744 073 709 600 000

BOOL 1-Bit-Daten 0-1

ASCII Zeichenfolge aus alphanumerischen 8-Bit- Tabelle der ASCII-Zeichen
Zeichen

BITMAP 16-Bit-Feld (1 Wort) -

HINWEIS:

INT16-, UINT16-, UINT32-, UINT64- und ASCII-Daten werden standardmaRig

mit big-endian Codierung Ubertragen:
* Das hoherwertige Byte wird zuerst tGbertragen.
+ Das niederwertige Byte folgt an zweiter Stelle.

32-Bit-Variablen, die auf zwei 16-Bit-Wortern gespeichert sind (z. B.
Verbrauchszahler), liegen im Big-Endian-Format vor:

» Das hoéherwertige Wort wird zuerst tbertragen, gefolgt vom
niederwertigen Wort.

64-Bit-Variablen, die in vier 16-Bit-Wortern gespeichert sind (z. B.
Datumsangaben), liegen im Big-Endian-Format vor:

+ Das héherwertige Wort wird zuerst Gibertragen usw.

Datum und Uhrzeit

Das Datum und die Uhrzeit in Datensatzen werden in vier UINT16-Daten codiert.

Datentypen

Daten Typ Bereich Beschreibung
1 UINT16 0x01-0x1F MSB: Tag
0x01-0x0C LSB: Monat
2 UINT16 0x00-0x63 MSB: Jahr
0-99 (0x00-0x63) entspricht den
Jahren 2000 bis 2099
Zum Beispiel entspricht 0x17 (23)
dem Jahr 2023
0x00-0x17 LSB: Stunden
3 UINT16 0x00-0x3B MSB: Minuten
0x00-0x3B LSB: Sekunden
4 UINT16 0x0000-0x03E7 Millisekunden

Informationen zum Einstellen von Datum und Uhrzeit finden Sie unter
Einstellungen fir Datum und Uhrzeit, Seite 170.
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Modbus-Register

Die Adresse des Registers mit der Nummer n lautet n-1. Die in diesem Dokument
aufgefihrten Tabellen enthalten sowohl Registernummern (im Dezimalformat) als
auch die entsprechenden Adressen (im Hexadezimalformat).

In der folgenden Tabelle wird beispielsweise die Adresse der Register Nummer 20

angezeigt:
Daten Adresse (dezimal) Adresse (hexadezimal)
20 19 0x0013
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Datentabellen
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Befehlsdaten

Die Tabelle listet die Befehlsdaten fir Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation.

Modbus TCP/IP-
Adresse
(Register)

EtherNet/IP-
Adresse

RW

Typ

Beschreibung

0x02BC (701)

6C:01:01

R/W

BITMAP

Zulassige Befehlsdaten

Bit 0: Zulassiger Befehl 1
Bit 1: Zulassiger Befehl 2
Bit 2: Zulassiger Befehl 3
Bit 3: Zulassiger Befehl 4
Bit 4: Zulassiger Befehl 5
Bit 5: Zulassiger Befehl 6
Bit 6: Zulassiger Befehl 7
Bit 7: Zulassiger Befehl 8
Bits 8—15: Reserviert

0x02BD—0x02BF
(702-704)

6C:01:02-
6C:01:04

Reserviert

0x02C0 (705)

6C:01:05

RW

BITMAP

Befehlsdaten 1

Bit 0: Motorlauf vorwarts / Befehl fiir
Hochgeschwindigkeitsvorwartsfahrt

Bit 1: Motorlauf riickwarts/Hochgeschwindigkeits-
Riickwartsbefehl

Bit 2: Lokaler/Dezentraler Modus Auswahl 1

Bit 3: Auslésungsriicksetzbefehl

Bit 4: Lokaler/Dezentraler Modus Auswahl 2

Bit 5: Befehl — Selbsttest (ohne Ausldsung)

Bit 6: Motor-Vorwartsbefehl bei niedriger Drehzahl
Bit 7: Motor-Ruckwartsbefehl

Bit 8: Sperrbefehl zurlicksetzen

Bit 9: Befehl zum Zurlicksetzen der Startanzahl
Bit 10: Befehl zum Zurlicksetzen der Stoppanzahl
Bit 11: Energiezahler I6schen

Bit 12: Reserviert

Bit 13: Logiktestbefehl

Bit 14: Befehl — Betriebszeit zurlicksetzen

Bit 15: Befehl — Selbsttest (mit Auslésung)

0x02C1 (706)

6C:01:06

R/W

BITMAP

Befehlsdaten 2

Bits 0—1: Reserviert

Bit 2: Befehl zur Léschung des thermischen
Kapazitatsstands

Bits 3—4: Reserviert

Bit 5: Befehl zum Léschen des Auslésungszahlers

Bit 6: Befehl zum Zuriicksetzen auf Werkeinstellungen
Bit 7: Befehl zum Zurlcksetzen des Sanftanlaufs

Bits 8—12: Reserviert

Bit 13: Befehl zum Speichern der Referenzstartkurve
Bit 14: Befehl zum Ldschen der Auslésungsdatensatze
Bit 15: Befehl zum Léschen von Ereignisprotokollen
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Anwenderspezifische Tabellendaten fur Register

Die Benutzerkartendaten sind so konzipiert, dass sie den Zugriff auf maximal 100
nicht zusammenhangende Register in einer einzigen Anfrage optimieren. Sie

koénnen verschiedene Lese- und Schreibbereiche festlegen.

Die Benutzerkarte kann definiert werden durch:

+ Einen PC, auf dem TeSys Tera DTM Library 1duft und in einem FDT-Container
eingebettet ist, wie z. B. die Software SoMove

e SPS oder DCS lber das Kommunikationsnetzwerk

Anwenderspezifische Tabellenadressen

Die anwenderspezifischen Tabellenadressen dient zur Auswahl einer Liste mit

Adressen fur Lese- oder Schreibzugriff. Dieser Bereich kann als
Konfigurationsbereich angesehen werden.

Modbus EtherNet/ RW Typ Bereich Gesich. Beschreibung

TCP/IP- IP-Adresse

Adresse

(Register)

0x0320 6D :01:01 R/W UINT16 1-9249 J Anwenderspezifische Tabellenadresse 1
(801)

0x0321 6D :01:02 RW UINT16 1-9249 J Anwenderspezifische Tabellenadresse 2
(802)

0x0322 6D :01:03 R/W UINT16 1-9249 J Anwenderspezifische Tabellenadresse 3
(803)

0x0383 6D :01:64 R/W UINT16 1-9249 J Anwenderspezifische Tabellenadresse 100
(900)

Anwenderspezifische Tabellenwerte

Die anwenderspezifischen Tabellenwerte dienen zum Lesen oder Schreiben von
Werten, die mitim Bereich ,anwenderspezifische Tabellenadressen*

konfigurierten Adressen verknulpft sind.

Modbus EtherNet/ RW Typ Bereich Gesich. Beschreibung

TCP/IP- IP-Adresse

Adresse

(Register)

0x0384 6E:01:01 RW UINT16 1-65535 N Anwenderspezifischer Tabellenwert 1
(901)

0x0385 6E:01:02 RW UINT16 1-65535 N Anwenderspezifischer Tabellenwert 2
(902)

0x0386 6E:01:03 RW UINT16 1-65535 N Anwenderspezifischer Tabellenwert 3
(903)

0x03E7 6E:01:64 RW UINT16 1-65535 N Anwenderspezifischer Tabellenwert 100
(1000)

Das Lesen oder Schreiben von Adresse 0x0384 oder Register 901 ermoglicht den
Lese- oder Schreibzugriff des Werts auf die in Adresse 0x0320 oder Register 801

definierte Adresse.
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Beispiel

Das Lesen oder Schreiben von Adresse 0x0385 oder Register 902 ermdglicht den
Lese- oder Schreibzugriff des Werts auf die in Adresse 0x0321 oder Register 802
definierte Adresse usw.

Die folgende Tabelle enthalt ein Beispiel fur die Konfiguration von
anwenderspezifischen Tabellenadressen fur den Zugriff auf nicht benachbarte
Register:

Modbus TCP/IP- EtherNet/IP-Adresse | Modbus TCP/IP- Beschreibung

Adresse (Register) Adresse konfiguriert

0x0320 (801) 6D :01:01 0x15B5 Motorstatus

0x0321 (802) 6D :01:02 0x15C8 Motorstopp-Ursache

0x0322 (803) 6D :01:03 0x160D Auslosestatus MSW

0x0323 (804) 6D :01:04 0x160E Auslosestatus LSW

0x0324 (805) 6D :01:05 0x15B6 Thermischer Speicher

0x0325 (806) 6D :01:06 0x1586 Strommittelwert (0,001
A) MSW

0x0326 (807) 6D :01:07 0x1587 Strommittelwert (0,001
A) LSW

0x0352 (851) 6D :01:33 0x02C0 Steuerungsregister 1

0x0353 (852) 6D :01:34 0x02C1 Steuerungsregister 2

Bei dieser Konfiguration sind die Uberwachungsinformationen iiber eine einzige
Leseanforderung fiir die Adressen 0x0384 bis 0x038A oder Register 901 bis 907
zuganglich.

Konfiguration und Befehl kénnen Uiber einen einzigen Schreibvorgang unter
Verwendung der Adressen 0x03B6 bis 0x03B7 oder Register 951 bis 952
geschrieben werden.
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Benutzerdefinierte bitweise Statusworte

Beschreibung

Zwei konfigurierbare Statuswort-Datenadressen (Adresse: 0x16F3 und 0x16F4)
sind verflgbar. Alle bitweisen Parameter (zugeordnet in den Registern 1 bis 704)
koénnen in Statuswortern konfiguriert werden. Weitere Informationen zu den
Registern finden Sie im Kapitel Statusdaten, Seite 117.

Um die Bit-Informationen der Statuswérter zu konfigurieren, verwenden Sie

folgende Register:

Modbus TCP/IP-Adresse EtherNet/IP-Adresse RW Beschreibung

(Register)

0x2616-0x2625 (9751-9766) 87:0A:01-87:0A:10 RW Konfiguration des bitweisen
Statusworts 1

0x2626-0x2635 (9767-9782) 87:0A:11-87:0A:20 R/W Konfiguration des bitweisen

Statusworts 2

Konfiguration

HINWEIS: Die Reihenfolge und die Beschreibung der Einstellungen fiir die
Konfiguration von Statuswort 1 gilt fir die Konfiguration von Statuswort 2.

— Statuswort 1

Modbus EtherNet/IP-
TCPI/IP- Adresse
Adresse
(Register)

RW X Ein- Typ
heit

Bereich

Standard- Ge- Beschrei-
wert sich. bung

0x2616 87:0A: 01
(9751)

RW |1 - UINT16

0: Keine

1-704:
Wahlbare
Registeradres-
se aus
Statusdaten,
Seite 117

0 J Bit 0 —
Konfiguration

0x2617 87 :0A: 02
(9752)

RwW 1 - UINT16

0: Keine

1-704:
Wahlbare
Registeradres-
se aus
Statusdaten,
Seite 117

0 J Bit 1 —
Konfiguration

0x2618 87 :0A: 03
(9753)

RwW 1 - UINT16

0: Keine

1-704:
Wahlbare
Registeradres-
se aus
Statusdaten,
Seite 117

0 J Bit2 -
Konfiguration

0x2619 87:0A: 04
(9754)

RwW 1 - UINT16

0: Keine

1-704:
Wahlbare
Registeradres-
se aus
Statusdaten,
Seite 117

0 J Bit 3 —
Konfiguration

0x261A 87 :0A: 05
(9755)

RwW 1 - UINT16

0: Keine

1-704:
Wahlbare
Registeradres-
se aus
Statusdaten,
Seite 117

0 J Bit4 —
Konfiguration
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Modbus
TCPI/IP-
Adresse
(Register)

EtherNet/IP-
Adresse

RW

Ein-
heit

Typ

Bereich

Standard-
wert

Ge-
sich.

Beschrei-
bung

0x261B
(9756)

87 :0A: 06

RW

UINT16

0: Keine

1-704:
Wahlbare
Registeradres-
se aus
Statusdaten,
Seite 117

Bit 5 —
Konfiguration

0x261C
(9757)

87 :0A: 07

RW

UINT16

0: Keine

1-704:
Wahlbare
Registeradres-
se aus
Statusdaten,
Seite 117

Bit 6 —
Konfiguration

0x261D
(9758)

87 :0A:08

RW

UINT16

0: Keine

1-704:
Wahlbare
Registeradres-
se aus
Statusdaten,
Seite 117

Bit7 —
Konfiguration

0x261E
(9759)

87 :0A: 09

RW

UINT16

0: Keine

1-704:
Wahlbare
Registeradres-
se aus
Statusdaten,
Seite 117

Bit 8 —
Konfiguration

0x261F
(9760)

87 :0A: 0A

RW

UINT16

0: Keine

1-704:
Wahlbare
Registeradres-
se aus
Statusdaten,
Seite 117

Bit9 —
Konfiguration

0x2620
(9761)

87 :0A:0B

RW

UINT16

0: Keine

1-704:
Wahlbare
Registeradres-
se aus
Statusdaten,
Seite 117

Bit 10 —
Konfiguration

0x2621
(9762)

87:0A:0C

RW

UINT16

0: Keine

1-704:
Wahlbare
Registeradres-
se aus
Statusdaten,
Seite 117

Bit 11 —
Konfiguration

0x2622
(9763)

87 :0A:0D

RwW

UINT16

0: Keine

1-704:
Wahlbare
Registeradres-
se aus
Statusdaten,
Seite 117

Bit 12 —
Konfiguration

0x2623
(9764)

87 :0A: 0OE

RW

UINT16

0: Keine

1-704:
Wahlbare
Registeradres-
se aus
Statusdaten,
Seite 117

Bit 13 —
Konfiguration
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Benutzerdefinierte bitweise Statusworte

Modbus EtherNet/IP- RW Ein- Typ Bereich Standard- Ge- Beschrei-
TCP/IP- Adresse heit wert sich. bung
Adresse
(Register)
0x2624 87 : 0A: OF RW - UINT16 * 0:Keine 0 J Bit 14 —
(9765) . 1-704: Konfiguration
Wahlbare
Registeradres-
se aus
Statusdaten,
Seite 117
0x2625 87:0A:10 RW - UINT16 * 0:Keine 0 J Bit 15 -
(9766) . 1-704: Konfiguration
Wahlbare
Registeradres-
se aus
Statusdaten,
Seite 117
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Anwenderspezifische Logikdaten

Die Tabelle listet die benutzerdefinierten Logikdaten fir Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- | EtherNet/IP- | RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse Adresse
(Register)
0x04B0 (1201) 71:01:01 R UINT16 N Statusregister fir benutzerdefinierte Logik
0x04B1 (1202) 71:01:02 R UINT16 N Benutzerdefinierte Logikversion
0x04B2 (1203) 71:01:03 R UINT16 N Speicherplatz fir benutzerdefinierte Logik
0x04B3 (1204) 71:01:04 R UINT16 N Benutzerdefinierter Logikspeicher verwendet
0x04B4 (1205) 71:01:05 R UINT16 N Temporarer Bereich fur benutzerdefinierte Logik
0x04B5 (1206) 71:01:06 R UINT16 N Benutzerdefinierter nichtflichtiger Speicherplatz
0x04B6 (1207) 71:01:07 - - - Reserviert
0x04E2 (1251) 71:01:33 R UINT16 J Benutzerdefiniertes Logikeinstellungsregister 1
0x04E3 (1252) 71:01:34 - - - Reserviert
0x04F6 (1271) 71:01:47 R/W UINT16 J Benutzerdefiniertes Logikbefehlsregister 1
0x04F7 (1272) 71:01:48 - - - Reserviert
0x0500 (1281) 71:01:51 R/W UINT16 N Benutzerdefiniertes Logikiiberwachungsregister 1
0x0501 (1282) 71:01:52 - - - Reserviert
0x050B (1292) 71:01:5C R UINT16 N Anwenderspezifische Logik — DO-
Eingangsinformationen
Bit 0: Anwenderspezifische Logik — DO1-
Eingangsinformationen
Bit 1: Anwenderspezifische Logik — DO2-
Eingangsinformationen
Bit 2: Anwenderspezifische Logik — DO3-
Eingangsinformationen
Bit 3: Anwenderspezifische Logik — DO4-
Eingangsinformationen
Bit 4: Anwenderspezifische Logik — DO5-
Eingangsinformationen
Bit 5: Anwenderspezifische Logik — DO6-
Eingangsinformationen
Bit 6: Anwenderspezifische Logik — DO7-
Eingangsinformationen
Bit 7: Anwenderspezifische Logik — DO8-
Eingangsinformationen
Bit 8: Anwenderspezifische Logik — DO9-
Eingangsinformationen
Bit 9: Anwenderspezifische Logik — DO10-
Eingangsinformationen
Bit 10: Anwenderspezifische Logik — DO11-
Eingangsinformationen
Bit 11: Anwenderspezifische Logik — DO12-
Eingangsinformationen
Bit 12: Anwenderspezifische Logik — DO13-
Eingangsinformationen
Bits 13—15: Reserviert
0x050C (1293) 71:01:5D - - - Reserviert
0x0515 (1302) 71:01:66 R/W UINT16 J Anwenderspezifische Logik — Register fir

allgemeine Zwecke 1
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TeSys Tera Motor Management System

Anwenderspezifische Logikdaten

Modbus TCP/IP- | EtherNet/IP- | RW Typ Gesich. Beschreibung

Adresse Adresse

(Register)

0x0516 (1303) 71:01:67 R/W UINT16 J Anwenderspezifische Logik — Register flr
allgemeine Zwecke 2

0x0517 (1304) 71:01:68 R/W UINT16 J Anwenderspezifische Logik — Register flr
allgemeine Zwecke 3

0x0577 (1400) 71:01:C8 R/W UINT16 J Anwenderspezifische Logik — Register fur
allgemeine Zwecke 99
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Datenspiegelung

TeSys Tera Motor Management System

Datenspiegelung

Die Tabelle listet die Datenspiegelung fiir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP

Kommunikation.

Modbus TCP/IP-
Adresse
(Register)

EtherNet/IP-
Adresse

RW Typ

sich.

Beschreibung

0x02BC (2501)

8C:01:01

UINT16

Spiegelregister 1: Nicht zutreffend

0x02BD (2502)

8C:01:02

UINT16

Spiegelregister 2: Nicht zutreffend

0x02C0 (2503)

8C:01:03

UINT16

Systemstatusregister 1

0x02C1 (2504)

8C:01:04

UINT16

Systemstatusregister 2

0x02C1 (2505)

8C:01:05

UINT16

Statusregister flr Logikeingange

0x02C1 (2506)

8C:01:06

UINT16

Statusregister fiir Logikausgange

0x02C1 (2507)

8C:01:07

RW UINT16

Z|lZ|1Z2| 2|21 2| 2

Zulassiges Befehlsregister
+ Bit 0: Zulassiger Befehl 1

+ Bit 1: Zulassiger Befehl 2
+ Bit 2: Zulassiger Befehl 3
« Bit 3: Zulassiger Befehl 4
+ Bit4: Zulassiger Befehl 5
+ Bit 5: Zulassiger Befehl 6
+ Bit 6: Zulassiger Befehl 7
+ Bit 7: Zulassiger Befehl 8

0x02C1 (2508)

8C:01:08

RW UINT16

Befehlsregister 1
+ Bit 0: Motor Vorlauf/Hochgeschwindigkeits-Vorlauf-Befehl

« Bit 1: Motor Ricklauf/Hochgeschwindigkeits-Ricklauf-
Befehl

» Bit 2: Lokaler/Dezentraler Modus Auswahl 1

+ Bit 3: Ausldsungsriicksetzbefehl

+ Bit 4: Lokaler/Dezentraler Modus Auswahl 2

+ Bit 5: Befehl — Selbsttest (ohne Ausldsung)

» Bit 6: Motor — Langsamvorlauf-Befehl

» Bit 7: Motor - Langsamricklauf-Befehl

+ Bit 8: Sperrbefehl zurlicksetzen

+ Bit 9: Befehl — Anzahl der Starts zurlicksetzen
+ Bit 10: Befehl — Anzahl der Stopps zurlicksetzen
+ Bit 11: Energie I6schen-Befehl

« Bit 12: Befehl zum Anhalten des Motors

* Bit 13: Logiktest — Befehl

+ Bit 14: Betriebsstunden zurticksetzen-Befehl
+ Bit 15: Befehl — Selbsttest (mit Auslésung)

0x02C1 (2509)

8C:01:09

Reserviert
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Mess- und Uberwachungsdaten
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Mess- und Uberwachungsdaten

TeSys Tera Motor Management System

Messdaten

Die Tabelle listet die Messdaten flir Modbus TCP/IP und EtherNet/IP

Kommunikation.

Modbus TCP/IP- | EtherNet/IP- | RW X Einheit Typ Gesich. Beschreibung
Adresse Adresse
(Register)
0x157C-0x157D 72:01:01 R 0,001 A UINT32 N L1-RMS-Strom
(5501-5502)
0x157E-0x157F 72:01:02 R 0,001 A UINT32 N L2-RMS-Strom
(5503-5504)
0x1580-0x1581 72:01:03 R 0,001 A UINT32 N L3-RMS-Strom
(5505-5506)
0x1582-0x1583 72:01:04 R 0,001 A UINT32 N Gemessener
(5507-5508) Erdschlussstrom
0x1584-0x1585 72:01:05 R 0,001 A UINT32 N Berechneter
(5509-5510) Erdschlussstrom
0x1586-0x1587 72:01:06 R 0,001 A UINT32 N Strommittelwert
(5511-5512)
0x1588 (5513) 72:01:07 R 0,01 % UINT16 N Stromphasenunsym-
metrie
0x1589 (5514) 72:01:08 R 1 - UINT16 N Stromphasenfolge
. 0 —
« 1:L123
+ 2:1132
+ 3:CT-
Verdrahtungsfehler
0x158A-0x158B 72:01:09 R 0,1 \Y UINT32 N L1-L2-RMS-Spannung
(5515-5516)
0x158C—-0x158D 72:01:0A R 0,1 \Y UINT32 N L2-L3-RMS-Spannung
(56517-5518)
0x158E-0x158F 72:01:0B R 0,1 \% UINT32 N L3-L1-RMS-Spannung
(5519-5520)
0x1590-0x1591 72:01:0C R 0,1 \Y UINT32 N Durchschnittsspannung
(56521-5522)
0x1592 (5523) 72:01:0D R 0,01 % UINT16 N Spannungsphasenun-
symmetrie
0x1593 (5524) 72:01:0E R 1 - UINT16 N Spannung —
Phasenfolge
o 00—
+ 1:L123
+ 2:1132
0x1594 (5525) 72:01:0F R 0,01 Hz UINT16 N Systemfrequenz
0x1595 (5526) 72:01:10 R 0,01 - UINT16 N System-Leistungsfaktor
0x1596-0x1597 72:01: 11 R 0,001 kW UINT32 N Gesamtwirkleistung
(56527-5528)
0x1598-0x1599 72:01:12 R 0,001 kvar UINT32 N Gesamtblindleistung
(5529-5530)
0x159A-0x159B 72:01:13 R 0,001 kVA UINT32 N Gesamtscheinleistung
(5531-5532)
0x159C-0x159F 72:01:14 R 0,001 kWh- UINT64 J Gesamtwirkenergie
(5533-5536)
0x15A0-0x15A3 72:01:15 R 0,001 kvarh UINT64 J Gesamtblindenergie
(5537-5540)
0x15A4-0x15A7 72:01:16 R 0,001 kVAh UINT64 J Gesamtscheinenergie

(5541-5544)
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Modbus TCP/IP- | EtherNet/IP- | RW X Einheit Typ Gesich. Beschreibung
Adresse Adresse
(Register)
0x15A8 (5545) 72:01:17 R 1 % UINT16 N L1-Strom THD
0x15A9 (5546) 72:01:18 R 1 % UINT16 N L2-Strom THD
0x15AA (5547) 72:01:19 R 1 % UINT16 N L3-Strom THD
0x15AB (5548) 72:01:1A R 1 % UINT16 N L1-Spannung THD
0x15AC (5549) 72:01:1B R 1 % UINT16 N L2-Spannung THD
0x15AD (5550) 72:01:1C R 1 % UINT16 N L3-Spannung THD
0x15AE (5551) 72:01:1D R 0,1 °C UINT16 N Vom PT100-Sensor
gemessene Temperatur
0x15AF (5552) 72:01:1E R 1 Q UINT16 N Vom binaren PTC-
Sensor gemessene
Temperatur
0x15B0-0x15B4 72:01:1. - - - - - Reserviert
(5553-5557) Stock — 72:
01:21
Motordaten
Die Tabelle listet die Motordaten fiir Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation.
Modbus EtherNet/IP- | RW X Einheit Typ Gesich. | Beschreibung
TCP/IP- Adresse
Adresse
(Register)
0x15B5 72:02:01 R 1 - UINT16 N Motorstatus
(5558) + 1: Stopp
» 2:Start
» 4:Betrieb
0x15B6 72:02:02 R 1 % UINT16 J Thermischer Speicher
(5559)
0x15B7— 72:02:03 R 1 s UINT32 N Thermische Zeit bis Auslésung
0x15B8
(5560-5561)
0x15B9— 72:02:04 R 1 5 UINT32 N Thermische Zeit bis zur
0x15BA Abkihlung
(5562-5563)
0x15BB 72:02: 05 R 1 - UINT16 J Max. Starts/Zahler fiir maximale
(5564) Starts pro Stunde
0x15BC- 72:02: 06 R 1 s UINT32 J Maximale Startzeit/Maximale
0x15BD Startverhinderungszeit
(5565—-5566)
0x15BE— 72:02:07 R 0,001 A UINT32 N Motoranlauf-Spitzenstrom
0x15BF
(5567-5568)
0x15C0- 72:02:08 R 0,001 s UINT32 N Anlaufzeit des Motors
0x15C1
(5569-5570)
0x15C2- 72:02:09 R 1 min UINT32 J Gesamtbetriebszeit
0x15C3
(5571-5572)
0x15C4— 72:02: 0A R 1 min UINT32 J Letzte Betriebszeit
0x15C5
(5573-5574)
0x15C6 72:02:0B R 1 - UINT16 J Anzahl der Starts
(5575)

110 DOCA0258DE-00



Mess- und Uberwachungsdaten TeSys Tera Motor Management System

Modbus EtherNet/IP- | RW X Einheit Typ Gesich. | Beschreibung
TCP/IP- Adresse
Adresse
(Register)
0x15C7 72:02:0C R 1 - UINT16 J Anzahl der Stopps
(5576)
0x15C8 72:02: 0D R 1 - UINT16 J Motorstopp-Ursache
(8577) ¢ 0:Keine
« 1:HMI
« 2:Lokale DI
« 3:Dezentrale DI
¢ 4: Kommunikation
* 5: Autom. Neustart
* 6: Auslésung
e 7:Kein Strom
« 8: Erzwungener Stopp

* 9: Richtungsanderung
» 10: Kein Feedback
* 11: Drehzahlanderung

* 12: Anwenderspezifischer
Stopp

* 13: Modusubertragung

¢ 14: Interner Controller-
Fehler (ICM)

« 15: Potenzialfrei

0x15C9 72:02: 0E R 1 - UINT16 J Auslésungszahler
(5578)

Zeitstempel des letzten Motorstarts

Die Tabelle listet die letzten Motorstart-Zeitstempel-Daten flir Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus EtherNet/IP- | RW X Einheit Typ Gesich. | Beschreibung
TCP/IP Adresse

Adresse

(Registrie-

ren)

0x15CA 72:03:01 R 1 0 UINT16 J Tag
(5579)

0x15CB 72:03:02 R 1 0 UINT16 J Monat
(5580)

0x15CC 72:03:03 R 1 0 UINT16 J Jahr
(5581)

0x15CD 72:03:04 R 1 h UINT16 J Stunde
(5582)

0x15CE 72:03:05 R 1 min UINT16 J Minute
(5583)

0x15CF 72:03:06 R 1 s UINT16 J Sekunde
(5584)

0x15D0 72:03:07 - - - - - Reserviert
(5585)
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Mess- und Uberwachungsdaten

Analogmodul-Daten

Die Tabelle listet die Daten des Analogmoduls flir Modbus TCP/IP und EtherNet/
IP Kommunikation.

Modbus EtherNet/IP- | RW X Einheit Typ Gesich. | Beschreibung
TCP/IP- Adresse

Adresse

(Register)

0x15D1 72:04:01 R 0,1 mA INT16 N Analogeingang 1
(5586)

0x15D2 72:04:02 R 0,1 mA INT16 N Analogeingang 2
(5587)

0x15D3 72:04:03 R 0,1 mA INT16 N Analogeingang 3
(5588)

0x15D4 72:04:04 R 0,1 mA INT16 N Analogeingang 4
(5589)

0x15D5— 72:04:05- | — - - - - Reserviert
0x15D8 72:04:08

(5590-5593)

0x15D9 72:04:09 R 0,1 mA INT16 N Analoger Ausgang 1
(5594)

0x15DA 72:04:0A R 0,1 mA INT16 N Analoger Ausgang 2
(5595)

0x15DB— 72:04:0B- | - - - - - Reserviert
0x15DC 72:04:0C

(5596-5597)

Statistikdaten

Die Tabelle listet die statistischen Daten fiir Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation.

Modbus EtherNet/IP- | RW X Einheit Typ Gesich. | Beschreibung
TCP/IP- Adresse
Adresse
(Register)
0x1676 72:07:01 R 1 ms UINT16 N Timer 1 — Istwert
(5751)
0x1677 72:07:02 R 1 ms UINT16 N Timer 2 — Istwert
(5752)
0x1678 72:07:03 R 1 ms UINT16 N Timer 3 — Istwert
(5753)
0x1679 72:07:04 R 1 ms UINT16 N Timer 4 — Istwert
(5754)
0x167A 72:07:05 R 1 - UINT16 N Zahler 1 — Istwert
(5755)
0x167B 72:07:06 R 1 - UINT16 N Zahler 2 — Istwert
(5756)
0x167C 72:07:07 R 1 - UINT16 N Zahler 3 — Istwert
(5757)
0x167D 72:07:08 R 1 - UINT16 N Zahler 4 — Istwert
(5758)
0x167E 72:07:09 R 1 - UINT16 N Thermische Uberlast-
(5759) Auslésungszahler
0x167F 72:07:0A R 1 - UINT16 N Blockierrotor-Auslésungszahler
(5760)
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Modbus EtherNet/IP- | RW X Einheit Typ Gesich. | Beschreibung

TCPI/IP- Adresse

Adresse

(Register)

0x1680 72:07:0B R 1 - UINT16 N Blockierrotor-Auslésungszahler
(5761)

0x1681 72:07:0C R 1 - UINT16 N Definite-Time-Uberstrom-
(5762) Ausldsungszahler

0x1682 72:07:0D R 1 - UINT16 N Normal-Inverse-Uberstrom-
(5763) Auslésungszahler

0x1683 72:07: 0E R 1 - UINT16 N Kurzzeit-Uberstrom-

(5764) Auslésungszahler

0x1684 72:07:0F R 1 - UINT16 N Berechneter Erdschluss-
(5765) Auslésungszahler

0x1685 72:07:10 R 1 - UINT16 N Gemessener Erdschluss-
(5766) Auslésungszahler

0x1686 72:07:11 R 1 - UINT16 N Phasen-Unterstrom-

(5767) Auslésungszahler

0x1687 72:07:12 R 1 - UINT16 N Stromunsymmetrie—

(5768) Auslésungszahler

0x1688 72:07:13 R 1 - UINT16 N Stromphasenverlust—
(5769) Auslésungszahler

0x1689 72:07:14 R 1 - UINT16 N Stromphasenumkehr—
(5770) Auslésungszahler

0x168A 72:07:15 R 1 - UINT16 N Phasen-Unterspannung—
(5771) Auslésungszahler

0x168B 72:07:16 R 1 - UINT16 N Phasen-Uberspannung—
(5772) Ausldsungszahler

0x168C 72:07:17 R 1 - UINT16 N Spannungsphasenverlust—
(5773) Auslésungszahler

0x168D 72:07:18 R 1 - UINT16 N Spannungsunsymmetrie—
(5774) Auslésungszahler

0x168E 72:07:19 R 1 - UINT16 N Spannungsphasenumkehr—
(5775) Auslésungszahler

0x168F 72:07:1A R 1 - UINT16 N Unterfrequenz—

(5776) Auslésungszahler

0x1690 72:07:1B R 1 - UINT16 N Uberfrequenz—Auslésungszéhler
(5777)

0x1691 72:07:1C R 1 - UINT16 N UberméRige Anlaufzeit—
(5778) Auslésungszahler

0x1692 72:07:1D R 1 - UINT16 N Kommunikationsverlust—
(5779) Auslésungszahler

0x1693 72:07:1E R 1 - UINT16 N LTMT main unit Temperatur—
(5780) Auslésungszahler

0x1694 72:07:1F R 1 - UINT16 N Unterleistung—Auslésungszahler
(5781)

0x1695 72:07:20 R 1 - UINT16 N Uberleistung—Auslésungszahler
(5782)

0x1696 72:07:21 R 1 - UINT16 N Unterleistungsfaktor—
(5783) Auslésungszahler

0x1697— 72:07:22- | - - - - - Reserviert

0x169D 72:07:28

(5784-5790)

0x169E 72:07:29 R 1 - UINT16 N Dl interlock 1 trip counter
(5791)

0x169F 72:07:2A R 1 - UINT16 N Dl interlock 2 trip counter
(5792)
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Mess- und Uberwachungsdaten

Modbus EtherNet/IP- | RW Einheit Typ Gesich. | Beschreibung

TCP/IP- Adresse

Adresse

(Register)

0x16A0 72:07:2B R - UINT16 N Dl interlock 3 trip counter
(5793)

0x16A1 72:07:2C R - UINT16 N Dl interlock 4 trip counter
(5794)

0x16A2 72:07:2D R - UINT16 N Dl interlock 5 trip counter
(5795)

0x16A3 72:07: 2E R - UINT16 N Dl interlock 6 trip counter
(5796)

0x16A4 72:07: 2F R - UINT16 N Dl interlock 7 trip counter
(5797)

0x16A5 72:07:30 R - UINT16 N Dl interlock 8 trip counter
(5798)

0x16A6 72:07:31 R - UINT16 N Dl interlock 9 trip counter
(5799)

0x16A7 72:07:32 R - UINT16 N Dl interlock 10 trip counter
(5800)

0x16A8 72:07:33 R - UINT16 N Dl interlock 11 trip counter
(5801)

0x16A9 72:07:34 R - UINT16 N Dl interlock 12 trip counter
(5802)

0x16AA— 72:07:35- | — - - - Reserviert

0x16AD 72:07:38

(5803-5806)

0x16AE 72:07:39 R - UINT16 N Temperatureingang 1 —
(5807) Auslésungszahler
0x16AF 72:07:3A R - UINT16 N Temperatureingang 2 —
(5808) Auslésungszahler
0x16B0 72:07:3B R - UINT16 N Temperatureingang 3 —
(5809) Auslésungszahler
0x16B1 72:07:3C R - UINT16 N Temperatureingang 4 —
(5810) Auslésungszahler
0x16B2 72:07:3D R - UINT16 N Temperatureingang 5 —
(5811) Auslésungszahler
0x16B3 72:07:3E R - UINT16 N Temperatureingang 6 —
(5812) Auslésungszahler
0x16B4 72:07:3F R - UINT16 N Temperatureingang 7 —
(5813) Auslésungszahler
0x16B5 72:07:40 R - UINT16 N Temperatureingang 8 —
(5814) Auslésungszahler
0x16B6 72:07:41 R - UINT16 N Temperatureingang 9 —
(5815) Auslésungszahler
0x16B7 72:07:42 R - UINT16 N Temperatureingang 10 —
(5816) Auslésungszahler
0x16B8 72:07:43 R - UINT16 N Temperatureingang 11 —
(5817) Auslésungszahler
0x16B9 72:07:44 R - UINT16 N Temperatureingang 12 —
(5818) Auslésungszahler
0x16BA 72:07:45 R - UINT16 N Temperatureingang 13 —
(5819) Auslésungszahler
0x16BB 72:07:46 R - UINT16 N Temperatureingang 14 —
(5820) Auslésungszahler
0x16BC 72:07: 47 R - UINT16 N Temperatureingang 15 —
(5821) Auslésungszahler
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Modbus EtherNet/IP- | RW X Einheit Typ Gesich. | Beschreibung

TCP/IP- Adresse

Adresse

(Register)

0x16BD 72:07:48 - - - - - Reserviert

(5822)

0x16BE 72:07:49 R 1 - UINT16 N Analogeingang 1 —
(5823) Auslésungszahler
0x16BF 72:07:4A R 1 - UINT16 N Analogeingang 2 —
(5824) Auslésungszahler
0x16CO0 72:07:4B R 1 - UINT16 N Analogeingang 3 —
(5825) Auslésungszahler
0x16C1 72:07:4C R 1 - UINT16 N Analogeingang 4 —
(5826) Auslésungszahler
0x16C2 72:07:4D R 1 - UINT16 N Ausgang Rechner 1
(5827)

0x16C3 72:07:4E R 1 - UINT16 N Ausgang Rechner 2
(5828)

0x16C4 72:07:4F R 1 - UINT16 N Motorstopp-Fehlererkennung —
(5829) Auslésungszahler
0x16C5 72:07:50 R 1 - UINT16 N Logiktest unterbrochen —
(5830) Auslésungszahler
0x16C6 72:07:51 R 1 - UINT16 N Klemmende Reset-Taste —
(5831) Auslésungszahler

Erweiterte Uberwachungsdaten

Die Tabelle listet die erweiterten Uberwachungsdaten fiir Modbus TCP/IP und

EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus EtherNet/IP- | RW X Einheit Typ Gesich. | Beschreibung

TCP/IP- Adresse

Adresse

(Registrie-

ren)

0x16F3 72:08:01 R 1 - UINT16 N Statuswort 1

(5876)

0x16F4 72:08:02 R 1 - UINT16 N Statuswort 2

(5877)

0x16F5 72:08:03 R 1 %IFLC UINT16 N L1-Strom (%IFLC)
(5878)

0x16F6 72:08:04 R 1 %IFLC UINT16 N L2-Strom (%IFLC)
(5879)

Ox16F7 72:08:05 R 1 %IFLC UINT16 N L3-Strom (%IFLC)
(5880)

0x16F8 72:08:06 R 1 %IFLC UINT16 N Berechneter Erdschluss-Trip (%
(5881) IFLC)

0x16F9 72:08:07 R 1 %IFLC UINT16 N Strommittelwert (%IFLC)
(5882)

Ox16FA 72:08:08 R 1 %IFLC UINT16 N Maximaler Strom (Imax)
(5883)

0x16FB 72:08:09 R 0,1 \Y UINT16 N L1-L2-Spannung
(5884)

0x16FC 72:08:0A R 0,1 Vv UINT16 N L2-L3-Spannung
(5885)

0x16FD 72:08:0B R 0,1 \Y UINT16 N L3-L1-Spannung
(5886)
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Mess- und Uberwachungsdaten

Modbus EtherNet/IP- | RW X Einheit Typ Gesich. | Beschreibung
TCP/IP- Adresse
Adresse
(Registrie-
ren)
0x16FE 72:08:0C R 0,1 V UINT16 N Durchschnittsspannung
(5887)
0x16FF 72:08:0D R 1 Hr UINT16 N Gesamtbetriebszeit
(5888)
0x1700 72:08:0E R 1 Std. UINT16 N Letzte Betriebszeit
(5889)
0x1701 72:08:0F R 1 Sek. UINT16 N Anlaufzeit des Motors
(5890)
0x1702 72:08:10 R 1 %IFLC UINT16 N Motor-Anlaufstrom (%IFLC)
(5891)
0x1703 72:08: 11 R 1 kW UINT16 N Wirkleistung
(5892)
0x1704 72:08:12 R 1 KVAR UINT16 N Blindleistung
(5893)
0x1705 72:08:13 R 1 KVA UINT16 N Scheinleistung
(5894)
0x1706— 72:08:14 R 1 KWH UINT32 N Wirkenergie
0x1707
(5895-5896)
0x1708— 72:08:15 R 1 KVARh UINT32 N Blindenergie
0x1709
(5897-5898)
0x170A— 72:08:16 R 1 KVAh UINT32 N Scheinenergie
0x170B
(5899-5900)
0x170C 72:08:17 R 1 - UINT16 N Modus-Status
(5901) - 0:Localt

* 1:Dezentral

* 2:Local2

+ 3:Local3
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Beschreibung
Es gibt zwei Moglichkeiten, die Statusdaten abzurufen:
* Aus dem BITMAP-Register, mit Funktionscode 0x03 lesen, wobei jedes
Registerbit einem booleschen Datentyp entspricht
* Aus booleschen Daten, mit Funktionscode 0x02 lesen
Die Tabelle listet die Statusdaten fir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation.
Modbus TCP/IP- | EtherNet/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse Adresse
(Register)
0x15F9-0x15FA 72:06:01 R BITMAP N Status Digitaleingang, Seite 119
(5626-5627)
0x15FB-0x15FC 72:06:02 R BITMAP N Status Digitalausgang, Seite 120
(5628-5629)
0x15FD (5630) 72:06:03 R BITMAP N Anwenderspezifische Logik —
Eingangsstatus, Seite 121
0x15FE (5631) 72:06:04 - - - Reserviert
0x15FF-0x1600 72:06:05 R BITMAP N
(5632-5633)
0x1601 (5634) 72:06:06 R BITMAP N Timer-Status, Seite 121
0x1602 (5635) 72:06:07 R BITMAP N Zahlerstatus, Seite 122
0x1603 (5636) 72:06:08 R BITMAP N Signalaufbereiter-Status, Seite 122
0x1604 (5637) 72:06:09 R BITMAP N Nicht-flichtiges Element — Status, Seite
122
0x1605 (5638) 72:06:0A R BITMAP N Analogkomparator—Ausgangsstatus,
Seite 122
0x1606 (5639) 72:06:0B - - - Reserviert
0x1607 (5640) 72:06:0C R BITMAP N Allgemeiner Ausldse-, Alarm- und
Ansprechwert-Status, Seite 123
0x1608 (5641) 72:06:0D R BITMAP N Motorstatus, Seite 123
0x1609-0x160A 72 :06: OE R BITMAP N Schutz — Warnstatus, Seite 124
(5642-5643)
0x160B—-0x160C 72:06: OF R BITMAP N Schutz — Ansprechwert-Status, Seite 125
(5644-5645)
0x160D-0x160E | 72:06:10 R BITMAP N Schutz — Auslésestatus, Seite 126
(5646-5647)
0x160F (5648) 72:06: 11 R BITMAP N Verriegelungsschutz — Warnstatus, Seite
127
0x1610 (5649) 72:06:12 R BITMAP N Verriegelungsschutz — Ansprechwert-
Status, Seite 127
0x1611 (5650) 72:06:13 R BITMAP N Verriegelungsschutz — Auslésestatus,
Seite 128
0x1612 (5651) 72:06:14 R BITMAP N Analoger Schutz — Alarmstatus, Seite 128
0x1613 (5652) 72:06:15 R BITMAP N Analoger Schutz — Ansprechwert-Status,
Seite 128
0x1614 (5653) 72:06:16 R BITMAP N Analoger Schutz — Ausldsestatus, Seite
129
0x1615 (5654) 72:06:17 R BITMAP N Temperaturschutz — Warnstatus
0x1616 (5655) 72:06:18 R BITMAP N Temperaturschutz — Ansprechwert-Status
0x1617 (5656) 72:06:19 R BITMAP N Temperaturschutz — Auslosestatus
0x1618-0x1619 72:06:1A R BITMAP N Starterbefehle, Seite 129
(5657-5658)
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Modbus TCP/IP- | EtherNet/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung

Adresse Adresse

(Register)

0x161A (5659) 72:06:1B R BITMAP N Motorbetrieb-Anzeigen, Seite 129
0x161B-0x161C 72:06:1C R BITMAP N Zulassige Befehle — Status, Seite 130
(5660-5661)

0x161D-0x161E 72:06:1D R BITMAP N Sperrstatus, Seite 130

(5662-5663)

0x161F-0x1620 72:06:1E R BITMAP N Fehlerstatus des internen LTMT-
(5664-5665) Hauptgerats, Seite 131
0x1621-0x1622 72:06:1F R BITMAP N Fehlerstatus des internen LTMTCT/
(5666-5667) LTMTCTV-Sensormoduls, Seite 132
0x1623 (5668) 72:06:20 R BITMAP N Kommunikationsstatus, Seite 132

Digitaleingangsstatus

Die Tabelle listet den Status der digitalen Eingange fir die Modbus TCP/IP und

EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register)

0x0000 (1) R BOOL N Digitaleingang 1
0x0001 (2) R BOOL N Digitaleingang 2
0x0002 (3) R BOOL N Digitaleingang 3
0x0003 (4) R BOOL N Digitaleingang 4
0x0004 (5) R BOOL N Digitaleingang 5
0x0005 (6) R BOOL N Digitaleingang 6
0x0006 (7) R BOOL N Digitaler Eingang 7
0x0007 (8) R BOOL N Digitaleingang 8
0x0008 (9) R BOOL N Digitaleingang 9
0x0009 (10) R BOOL N Digitaleingang 10
0xO000A (11) R BOOL N Digitaleingang 11
0x000B (12) R BOOL N Digitaleingang 12
0x000C (13) R BOOL N Digitaleingang 13
0x000D (14) R BOOL N Digitaleingang 14
0x000E (15) R BOOL N Digitaleingang 15
0x000F (16) R BOOL N Digitaleingang 16
0x0010 (17) R BOOL N Digitaleingang 17
0x0011 (18) R BOOL N Digitaleingang 18
0x0012 (18) R BOOL N Digitaleingang 19
0x0013 (19) R BOOL N Digitaleingang 20
0x0014 (20) R BOOL N Digitaleingang 21
0x0015 (21) R BOOL N Digitaleingang 22
0x0016 (22) R BOOL N Digitaleingang 23
0x0017 (23) R BOOL N Digitaleingang 24
0x0018 (24) — - - - Reserviert
0x001F (31)
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Status Digitalausgang

Die Tabelle listet den Status der digitalen Ausgange fiir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register)

0x0020 (33) R BOOL N Digitalausgang 1
0x0021 (34) R BOOL N Digitalausgang 2
0x0022 (35) R BOOL N Digitalausgang 3
0x0023 (36) R BOOL N Digitalausgang 4
0x0024 (37) R BOOL N Digitalausgang 5
0x0025 (38) R BOOL N Digitalausgang 6
0x0026 (39) R BOOL N Digitalausgang 7
0x0027 (40) R BOOL N Digitalausgang 8
0x0028 (41) R BOOL N Digitalausgang 9
0x0029 (42) R BOOL N Digitalausgang 10
0x002A (43) R BOOL N Digitalausgang 11
0x002B (44) R BOOL N Digitalausgang 12
0x002C (45) R BOOL N Digitalausgang 13
gz())OZD—Ox003F (46— | — - - Reserviert
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Anwenderspezifische Logik — Eingangsstatus

Die Tabelle listet den benutzerdefinierten Status des Logikeingangs fir die
Modbus TCP/IP und EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung

Adresse (Register)

0x0040 (65) R BOOL N Lokaler START> DI
0x0041 (66) R BOOL N Lokaler STOPP DI
0x0042 (67) R BOOL N Lokaler START>> DI
0x0043 (68) R BOOL N Modusauswahl 1

0x0044 (69) R BOOL N Lokaler START< DI
0x0045 (70) R BOOL N Lokaler START<< DI
0x0046 (71) R BOOL N Dezentraler START> DI
0x0047 (72) R BOOL N Dezentraler STOPP DI
0x0048 (73) R BOOL N Dezentraler START>> DI
0x0049 (74) R BOOL N Modusauswahl 2
0x004A (75) R BOOL N Dezentraler START< DI
0x004B (76) R BOOL N Dezentraler START<< DI
0x004C (77) R BOOL N DI ausfiihren

0x004D (78) R BOOL N Drehzahléanderung — DI
8)(;5)04E—0x005F (79— - - - Reserviert

Status des Logikmoduls

TeSys Tera system verfligt Uber die folgenden Logikmodultypen:

Timer-Status
Die Tabelle listet den Timer-Status fiir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation.
Modbus TCP/ Funktionscode RW Typ Gesich. Beschreibung
IP-Adresse
(Register)
0x0080 (129) 0x02 R BOOL N Timer OP 1
0x0081 (130) 0x02 R BOOL N Timer OP 2
0x0082 (131) 0x02 R BOOL N Timer OP 3
0x0083 (132) 0x02 R BOOL N Timer OP 4
0x0084—-0x008F | — - - - Reserviert
(133-144)
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Zahlerstatus
Die Tabelle listet den Zahlerstatus fur die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation.
Modbus TCP/ Funktionscode RW Typ Gesich. Beschreibung
IP-Adresse
(Register)
0x0090 (145) 0x02 R BOOL N Zahler OP 1
0x0091 (146) 0x02 R BOOL N Zahler OP 2
0x0092 (147) 0x02 R BOOL N Zahler OP 3
0x0093 (148) 0x02 R BOOL N Zahler OP 4
0x0094-0x009F | — - - - Reserviert
(149-160)

Signalaufbereiter-Status

Die Tabelle listet den Status des Signalwandlers fir die Modbus TCP/IP und

EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/ Funktionscode RW Typ Gesich. Beschreibung
IP-Adresse

(Register)

0x00AO0 (161) 0x02 R BOOL N Signalaufbereiter OP 1
0x00A1 (162) 0x02 R BOOL N Signalaufbereiter OP 2
0x00A2 (163) 0x02 R BOOL N Signalaufbereiter OP 3
0x00A3 (164) 0x02 R BOOL N Signalaufbereiter OP 4
0x00A4—-0x00AF | — - - - Reserviert

(165-176)

Nicht-flichtiges Element — Status

Die Tabelle listet den Status der nichtfliichtigen Elemente fur die Modbus TCP/IP

und EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/ Funktionscode RW Typ Gesich. Beschreibung

IP-Adresse

(Register)

0x00BO0 (177) 0x02 R BOOL N Nicht-flichtiges Element OP 1
0x00B1 (178) 0x02 R BOOL N Nicht-flichtiges Element OP 2
0x00B2 (179) 0x02 R BOOL N Nicht-flichtiges Element OP 3
0x00B3 (180) 0x02 R BOOL N Nicht-flichtiges Element OP 4
0x00B4-0x00BF | — - - - Reserviert

(181-192)

Analogkomparator-Ausgangsstatus

Die Tabelle listet den Analogkomparator-Ausgangsstatus fiir die Modbus TCP/IP

und EtherNet/IP Kommunikation.
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Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung

Adresse (Register)

0x00CO0 (193) R BOOL N Analogkomparator — Ausgang 1
0x00C1 (194) R BOOL N Analogkomparator — Ausgang 2
0x00C2 (195) R BOOL N Analogkomparator — Ausgang 3
0x00C3 (196) R BOOL N Analogkomparator — Ausgang 4
0x00C4-0x00CF (197— | — - - Reserviert

208)

Allgemeiner Auslose-, Alarm- und Ansprechwert-Status

Die Tabelle listet den gemeinsamen Fahr-, Alarm- und Abholstatus fur die Modbus

TCP/IP und EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung

Adresse (Register)

0x00EO0 (225) R BOOL N Ansprechwert-Status

0x00E1 (226) R BOOL N Alarmstatus

0x00E2 (227) R BOOL N Auslésestatus

0x00E3 (228) R BOOL N Motorstopp-Fehlererkennung — Auslésung

0x00E4 (229) - - - Reserviert

0x00E5 (230) R BOOL N Blockausgang

0x00E6 (231) R BOOL N Logiktest unterbrochen — Auslésung

0x00E7 (232) R BOOL N Logiktest unterbrochen Abholung

0x00E8 (233) R BOOL N Reset-Taste klemmt

0x00E9-0x00EF (234— | — - - Reserviert

240)

Motorstatus

Die Tabelle listet den Motorstatus fir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation.

Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung

Adresse (Register)

0x00FO0 (241) R BOOL N Motorstopp

0x00F1 (242) R BOOL N Motorstart

Ox00F2 (243) R BOOL N Motorbetrieb

0x00F3 (244) R BOOL N Motorsperre

0x00F4 (245) R BOOL N Dezentraler Modus

0x00F5-0x00FF (246— | — - - Reserviert

256)
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Schutzfunktionsstatus

Schutzalarmstatus

Die Tabelle listet den Status des Schutzalarms fiir die Modbus TCP/IP und

EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung

Adresse (Register)

0x0100 (257) R BOOL N Alarm bei thermischer Uberlast
0x0101 (258) R BOOL N Blockieralarm

0x0102 (259) R BOOL N Alarm: Blockierter Laufer
0x0103 (260) R BOOL N Alarm: Unabhangiger Uberstrom
0x0104 (261) R BOOL N Normal Inverse Uberstromalarm
0x0105 (262) R BOOL N Kurzzeit-Uberstromalarm
0x0106 (263) R BOOL N Berechneter Erdstrom-Alarm
0x0107 (264) R BOOL N Gemessener Erdstrom-Alarm
0x0108 (265) R BOOL N Phasen-Unterstrom—Alarm
0x0109 (266) R BOOL N Stromunsymmetrie—Alarm
0x010A (267) R BOOL N Stromphasenverlust-Alarm
0x010B (268) R BOOL N Stromphasenumkehr—Alarm
0x010C (269) R BOOL N Phasen-Unterspannungsalarm
0x010D (270) R BOOL N Phasen-Uberspannungsalarm
0x010E (271) R BOOL N Spannungsphasenverlust—Alarm
0x010F (272) R BOOL N Spannungsunsymmetrie—Alarm
0x0110 (273) R BOOL N Spannungsphasenumkehr—Alarm
0x0111 (274) R BOOL N Unterfrequenz—Alarm

0x0112 (275) R BOOL N Uberfrequenz—Alarm

0x0113 (276) R BOOL N Reserviert

0x0114 (277) R BOOL N Kommunikationsverlust-Alarm
0x0115 (278) R BOOL N Ubertemperaturalarm

0x0116 (279) R BOOL N Unterleistungsalarm

0x0117 (280) R BOOL N Uberleistungsalarm

0x0118 (281) R BOOL N Unterleistungsfaktor—Alarm
0x0119-0x011A (282— - - - Reserviert

283)

0x011B (284) R BOOL N HMI-Kommunikationsverlust—Alarm
0x011C-0x011F (285— - - - Reserviert

288)
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Schutz-Ansprechstatus

Die Tabelle listet den Status der Schutzabfrage fiir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- RwW Typ Gesich. Beschreibung

Adresse (Register)

0x0120 (289) R BOOL N Ansprechen thermischer Uberlast
0x0121 (290) R BOOL N Ansprechen von blockiertem Rotor
0x0122 (291) R BOOL N Abgedrosselten Rotor ansprechen
0x0123 (292) R BOOL N Unabhéngigen Uberstrom ansprechen
0x0124 (293) R BOOL N Normal Inverse Uberstrom ansprechen
0x0125 (294) R BOOL N Kurzzeitliberstrom ansprechen

0x0126 (295) R BOOL N Berechneten Erdschlussstrom ansprechen
0x0127 (296) R BOOL N Gemessenen Erdschlussstrom ansprechen
0x0128 (297) R BOOL N Phasen-Unterstrom ansprechen
0x0129 (298) R BOOL N Stromunsymmetrie ansprechen
0x012A (299) R BOOL N Stromphasenverlust ansprechen
0x012B (300) R BOOL N Stromphasenumkehr ansprechen
0x012C (301) R BOOL N Phasen-Unterspannung ansprechen
0x012D (302) R BOOL N Phasen-Uberspannung ansprechen
0x012E (303) R BOOL N Spannungsphasenverlust ansprechen
0x012F (304) R BOOL N Spannungsunsymmetrie ansprechen
0x0130 (305) R BOOL N Spannungsphasenumkehr ansprechen
0x0131 (306) R BOOL N Unterfrequenz ansprechen

0x0132 (307) R BOOL N Uberfrequenz ansprechen

0x0133 (308) R BOOL N UberméRige Anlaufzeit ansprechen
0x0134 (309) R BOOL N Kommunikationsverlust ansprechen
0x0135 (310) R BOOL N Ubertemperatur ansprechen

0x0136 (311) R BOOL N Unterleistung ansprechen

0x0137 (312) R BOOL N Uberleistung ansprechen

0x0138 (313) R BOOL N Unterleistungsfaktor ansprechen
0x0139 (314) - - - Reserviert

0x013A (315) R BOOL N ICM-Tonabnehmer

0x013B (316) R BOOL N HMI-Kommunikationsverlust ansprechen
0x013C-0x013F (317—- | — - - Reserviert

320)
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Schutz — Auslosestatus

Die Tabelle listet den Schutzauslosestatus fiir die Modbus TCP/IP und EtherNet/
IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung

Adresse (Register)

0x0140 (321) R BOOL N Thermische Uberlast — Auslésung
0x0141 (322) R BOOL N Blockierter Rotor — Auslésung

0x0142 (323) R BOOL N Abgedrosselter Rotor — Auslésung
0x0143 (324) R BOOL N Unabhangiger Uberstrom - Auslésung
0x0144 (325) R BOOL N Normal Invers — Uberstrom — Auslésung
0x0145 (326) R BOOL N Kurzzeitliberstrom — Auslésung

0x0146 (327) R BOOL N Berechneter Erdschlussstrom — Auslésung
0x0147 (328) R BOOL N Gemessener Erdschlussstrom — Auslésung
0x0148 (329) R BOOL N Phasen-Unterstrom — Auslésung
0x0149 (330) R BOOL N Stromunsymmetrie — Auslésung
0x014A (331) R BOOL N Stromphasenverlust — Auslésung
0x014B (332) R BOOL N Stromphasenumkehr — Auslésung
0x014C (333) R BOOL N Phasen-Unterspannung — Auslésung
0x014D (334) R BOOL N Phasen-Uberspannung — Ausldsung
0x014E (335) R BOOL N Spannungsphasenverlust — Auslésung
0x014F (336) R BOOL N Spannungsunsymmetrie — Auslésung
0x0150 (337) R BOOL N Spannungsphasenumkehr — Auslésung
0x0151 (338) R BOOL N Unterfrequenz — Auslésung

0x0152 (339) R BOOL N Uberfrequenz — Auslésung

0x0153 (340) R BOOL N UberméRige Anlaufzeit — Auslésung
0x0154 (341) R BOOL N Kommunikationsverlust — Ausldsung
0x0155 (342) R BOOL N Ubertemperatur — Auslésung

0x0156 (343) R BOOL N Unterleistung — Auslésung

0x0157 (344) R BOOL N Uberleistung — Auslésung

0x0158 (345) R BOOL N Unterleistungsfaktor — Auslésung
0x0159 (346) - - - Reserviert

0x015A (347) R BOOL N ICM-Reise

0x015B (348) R BOOL N HMI-Kommunikationsverlust — Auslésung
0x015C-0x015F (349—- | — - - Reserviert

352)
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Verriegelungsschutz — Status

Verriegelungsschutz — Alarmstatus

Die Tabelle listet den Alarmstatus des Verriegelungsschutzes fir die Modbus
TCP/IP und EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse

(Registrieren)

0x0160 (353) R BOOL N Verriegelung 1 — Alarm
0x0161 (354) R BOOL N Verriegelung 2 — Alarm
0x0162 (355) R BOOL N Verriegelung 3 — Alarm
0x0163 (356) R BOOL N Verriegelung 4 — Alarm
0x0164 (357) R BOOL N Verriegelung 5 — Alarm
0x0165 (358) R BOOL N Verriegelung 6 — Alarm
0x0166 (359) R BOOL N Verriegelung 7 — Alarm
0x0167 (360) R BOOL N Verriegelung 8 — Alarm
0x0168 (361) R BOOL N Verriegelung 9 — Alarm
0x0169 (362) R BOOL N Verriegelung 10 — Alarm
0x016A (363) R BOOL N Verriegelung 11 — Alarm
0x016B (364) R BOOL N Verriegelung 12 — Alarm
0x016C-0x016F (365— | — - - Reserviert

368)

Verriegelungsschutz — Ansprechwert-Status

Die Tabelle listet den Status der Verriegelungsschutzabfrage fur die Modbus TCP/

IP und EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung

Adresse (Register)

0x0170 (369) R BOOL N Verriegelung 1 — Ansprechwert
0x0171 (370) R BOOL N Verriegelung 2 — Ansprechwert
0x0172 (371) R BOOL N Verriegelung 3 — Ansprechwert
0x0173 (372) R BOOL N Verriegelung 4 — Ansprechwert
0x0174 (373) R BOOL N Verriegelung 5 — Ansprechwert
0x0175 (374) R BOOL N Verriegelung 6 — Ansprechwert
0x0176 (375) R BOOL N Verriegelung 7 — Ansprechwert
0x0177 (376) R BOOL N Verriegelung 8 — Ansprechwert
0x0178 (377) R BOOL N Verriegelung 9 — Ansprechwert
0x0179 (378) R BOOL N Verriegelung 10 — Ansprechwert
0x017A (379) R BOOL N Verriegelung 11 — Ansprechwert
0x017B (380) R BOOL N Verriegelung 12 — Ansprechwert
0x017C-0x017F (381— | — - - Reserviert

384)
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Verriegelungsschutz — Auslosestatus

Die Tabelle listet den Status der Verriegelungsschutzauslosung flr die Modbus

TCP/IP und EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register)
0x0180 (385) R BOOL N Verriegelung 1 — Auslésung
0x0181 (386) R BOOL N Verriegelung 2 — Auslésung
0x0182 (387) R BOOL N Verriegelung 3 — Auslésung
0x0183 (388) R BOOL N Verriegelung 4 — Auslésung
0x0184 (389) R BOOL N Verriegelung 5 — Auslésung
0x0185 (390) R BOOL N Verriegelung 6 — Auslésung
0x0186 (391) R BOOL N Verriegelung 7 — Auslésung
0x0187 (392) R BOOL N Verriegelung 8 — Ausldsung
0x0188 (393) R BOOL N Verriegelung 9 — Auslésung
0x0189 (394) R BOOL N Verriegelung 10 — Auslésung
0x018A (395) R BOOL N Verriegelung 11 — Ausldsung
0x018B (396) R BOOL N Verriegelung 12 — Auslésung
0x018C-0x018F (397— | — - - Reserviert
400)

Analogschutz-Status

Analogschutz-Alarmstatus

Die Tabelle listet den Status des analogen Schutzalarms fir die Modbus TCP/IP
und EtherNet/IP Kommunikation.

416)

Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register)

0x0190 (401) R BOOL N Al1 — Alarm
0x0191 (402) R BOOL N Al2 — Alarm
0x0192 (403) R BOOL N Al3 — Warnung
0x0193 (404) R BOOL N Al4 — Warnung
0x0194-0x019F (405- - - - Reserviert

Analogschutz-Ansprechstatus

Die Tabelle listet den Status der analogen Schutzabtastung fur die Modbus TCP/

IP und EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register)

0x01AO0 (417) R BOOL N Al1 — Ansprechwert
0x01A1 (418) R BOOL N Al2 — Ansprechwert
0x01A2 (419) R BOOL N Al3 — Ansprechwert
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Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register)
0x01A3 (420) R BOOL N Al4 — Ansprechwert

0x01A4—-0x01AF (421—
432)

Reserviert

Analogschutz-Auslosestatus

Die Tabelle listet den analogen Schutzauslésestatus fiir die Modbus TCP/IP und

EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register)

0x01BO0 (433) R BOOL N Al1 — Auslosung
0x01B1 (434) R BOOL N Al2 — Auslosung
0x01B2 (435) R BOOL N Al3 — Ausldsung
0x01B3 (436) R BOOL N Al4 — Auslosung
0x01B4-0x01BF (437— | — - - Reserviert

448)

Starterbefehle

Die Tabelle listet die Startbefehle fiir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP

Kommunikation.

Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register)

0x01F0 (497) R BOOL N SCHUTZAUSGANG 1
0x01F1 (498) R BOOL N SCHUTZAUSGANG 2
0x01F2 (499) R BOOL N SCHUTZAUSGANG 3
0x01F3 (500) R BOOL N SCHUTZAUSGANG 4
0x01F4 (501) R BOOL N SCHUTZAUSGANG 5
0x01F5-0x020E (502— | — - - Reserviert

527)

0x020F (528) R BOOL N Motorstopp

Motorbetrieb-Anzeigen

Die Tabelle listet die Motorlaufanzeigen fir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP

Kommunikation.

Modbus TCP/IP RW Typ Gesich. Beschreibung

Adresse (Register)

0x0210 (529) R BOOL N Motor — Rechtslauf

0x0211 (530) R BOOL N Motor — Linkslauf

0x0212 (531) R BOOL N Motor — Schneller Rechtslauf
0x0213 (532) R BOOL N Motor — Schneller Linkslauf
0x0214 (533) R BOOL N Motor lauft im Stern (Rechtslauf)
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Modbus TCP/IP RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register)
0x0215 (534) R BOOL N Motor lauft im Dreieck (Rechtslauf)
0x0216 (535) R BOOL N Motor lauft im Stern (Linkslauf)
0x0217 (536) R BOOL N Motor lauft im Dreieck (Linkslauf)
0x0218 (537) R BOOL N Motor in Stern-Dreieck-Umschaltung
(Rechtslauf)
0x0219 (538) R BOOL N Motor in Stern-Dreieck-Umschaltung (Linkslauf)
0x021A (539) R BOOL N Verriegelungszeit — aktiv
0x021B (540) R BOOL N Umschaltung — Pause aktiv
0x021C-0x021F (541- | — - - Reserviert
544)

Zulassige Befehle — Status

Die Tabelle listet den Status der zuldssigen Befehle fur die Modbus TCP/IP und

EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register)
0x0220 (545) R BOOL N Status — Zulassiger Befehl 1
0x0221 (546) R BOOL N Status — Zulassiger Befehl 2
0x0222 (547) R BOOL N Status — Zulassiger Befehl 3
0x0223 (548) R BOOL N Status — Zulassiger Befehl 4
0x0224 (549) R BOOL N Status — Zulassiger Befehl 5
0x0225 (550) R BOOL N Status — Zulassiger Befehl 6
0x0226 (551) R BOOL N Status — Zulassiger Befehl 7
0x0227 (552) R BOOL N Status — Zulassiger Befehl 8
0x0228-0x023F (553— - - - Reserviert
576)
Sperrstatus
Die Tabelle listet den Inhibit-Status fur die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation.
Modbus TCP/IP RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register)
0x0240 (577) R BOOL N Keine Spannung — Sperrung
0x0241 (578) R BOOL N Unterspannung — Sperrung
0x0242 (579) R BOOL N Auslbsesperre
0x0243 (580) R BOOL N Thermisch — Sperrung
0x0244 (581) R BOOL N Max. Starts — Sperrung
0x0245 (582) R BOOL N Verriegelung 1 — Sperrung
0x0246 (583) R BOOL N Verriegelung 2 — Sperrung
0x0247 (584) R BOOL N Verriegelung 3 — Sperrung
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Modbus TCP/IP RW Typ Gesich. Beschreibung

Adresse (Register)

0x0248 (585) R BOOL N Verriegelung 4 — Sperrung

0x0249 (586) R BOOL N Verriegelung 5 — Sperrung

0x024A (587) R BOOL N Verriegelung 6 — Sperrung

0x024B (588) R BOOL N Verriegelung 7 — Sperrung

0x024C (589) R BOOL N Verriegelung 8 — Sperrung

0x024D (590) R BOOL N Verriegelung 9 — Sperrung

0x024E (591) R BOOL N Verriegelung 10 — Sperrung
0x024F (592) R BOOL N Verriegelung 11 — Sperrung
0x0250 (593) R BOOL N Verriegelung 12 — Sperrung

0x0251 (594) R BOOL N Lokaler DI — Stopp — Sperrung
0x0252 (595) R BOOL N Dezentraler DI — Stopp — Sperrung
0x0253 (596) R BOOL N Kommunikation — Stopp — Sperrung
0x0254 (597) R BOOL N Erzwungener Stopp — Sperrung
0x0255 (598) R BOOL N Drehrichtungssperre

0x0256 (599) - - - Reserviert

0x0257 (600) R BOOL N Richtungsanderung — Sperrung
0x0258 (601) R BOOL N Drehzahlanderung — Sperrung
0x0259 (602) R BOOL N Anwenderspezifischer Stopp — Sperrung
0x025A (603) R BOOL N Firmwareaktualisierung — Sperrung
0x025B-0x025F (604— | — - - Reserviert

608)

Einstellung zur Erkennung interner Geratefehler des
LTMT-Hauptgerats

Die Tabelle enthalt die verschiedenen Einstellungen fir interne
Geréatefehlererkennung von LTMT main unit.

Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung

Adresse (Register)

0x0260 (609) R BOOL Sensormodul-Kommunikationsfehler erkannt

0x0261 (610) R BOOL Kommunikationsfehler mit LTMT expansion
module erkannt

0x0262 (611) R BOOL N HMI-Kommunikationsfehler erkannt

0x0263 (612) R BOOL N EEPROM-Schnittstellenfehler erkannt

0x0264 (613) R BOOL N EEPROM-Prifsummenfehler erkannt

0x0265 (614) R BOOL N Konfigurationsfehler erkannt

0x0266-0x0267 (616— R BOOL N Reserviert

615)

0x0268 (617) R BOOL N Watchdog-Timeout erkannt

0x0269-0x026B (618— BOOL N Reserviert

620)

0x026C (621) R BOOL N Energieregister-Uberlauf
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Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register)
0x026D (622) R BOOL N Fehler bei der Initialisierung der LTMT expansion

module erkannt

0X026FE—0x027F
(623-640)

Reserviert

Einstellung fur die Erkennung interner Fehler des internen
LTMTCT/LTMTCTV-Sensormoduls

Die Tabelle listet die verschiedenen Gerate Interne Fehlererkennungseinstellung
fur die LTMTCT/LTMTCTYV sensor module.

Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung

Adresse (Register)

0x0280 (641) R BOOL N Watchdog-Timeout erkannt

0x0281 (642) R BOOL N ADC-Konvertierungsfehler erkannt

0x0282 (643) R BOOL N Flash-Fehler erkannt

0x0283 (644) R BOOL N UART-Fehler erkannt

0x0284 (645) R BOOL N Spannungskonfiguration nicht erkannt

0x0285 (646) - - - Reserviert

0x0286 (647) R BOOL N Kalibrierungsfehler erkannt

0x0287 (648) R BOOL N VL1-Messfehler erkannt

0x0288 (649) R BOOL N VL2-Messfehler erkannt

0x0289 (650) R BOOL N VL3-Messfehler erkannt

0x028A (651) R BOOL N IL1 — Niedrige Verstarkung — Messfehler erkannt
0x028B (652) R BOOL N IL1 — Hohe Verstarkung — Messfehler erkannt
0x028C (653) R BOOL N IL2 — Niedrige Verstarkung — Messfehler erkannt
0x028D (654) R BOOL N IL2 — Hohe Verstarkung — Messfehler erkannt
0x028E (655) R BOOL N IL3 — Niedrige Verstarkung — Messfehler erkannt
0x028F (656) R BOOL N IL3 — Hohe Verstarkung — Messfehler erkannt
0x0290-0x029F (657— - - - Reserviert

672)

Kommunikationsstatus

Die Tabelle listet den Kommunikationsstatus fur die Modbus TCP/IP und

EtherNet/IP Kommunikation aufgefihrt.

Modbus TCP/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung

Adresse (Register)

0x02A0 (673) R BOOL N Modbus RTU Hafen: Keine Kommunikation
0x02A1 (674) R BOOL N HMI Hafen: Keine Kommunikation

0x02A2—-0x02BF (675—
704)

Reserviert
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Produktinformationsdaten

Fertigungsdaten

Die Tabelle listet die Fertigungsdaten fiir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation auf.

Modbus TCP/IP EtherNet/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register) Adresse
0x23A5 (9126) 73:01:01 R UINT32 | J Produkt-Nr.
0x23A7 (9128) 73:01:02 R ASCII J Seriennummer des Produkts
0x23B7 (9144) 73:01:03 R UINT16 | J Herstellungstag
0x23B8 (9145) 73:01:04 R UINT16 J Herstellungsmonat
0x23B9 (9146) 73:01:05 R UINT16 | J Herstellungsjahr
0x23BA (9147) 73:01:06 R UINT16 | J Herstellungsstunde
0x23BB (9148) 73:01:07 R UINT16 J Herstellungsminute
0x23BC (9149) 73:01:08 R UINT16 J Herstellungssekunde
0x23BD (9150) 73:01:09 R UINT16 | J Standardpaket-Version
0x23BF (9152) 73:01:0A - - - Reserviert
0x23C0 (9153) 73:01:0B R ASCII J Produktbestellcode
Produktversionen
Die Hardwareversionen des TeSys Tera system sind mit dem folgenden Format in
den UINT32-Registern als XXYY codiert:
* Register 0: Reserviert
* Register 1:
o XXYY: Hexadezimaler Code aus ASCII-Zeichen
Beispiel: die LTMT main unit Hardwareversion A ist codiert:
* Register 9163 = 0x0000
* Register 9164 = 0x0041
Die Firmwareversionen des TeSys Tera system sind mit dem folgenden Format in
den UINT32-Registern als aaa.bbb.ccc codiert:
* Register 0: ccc, Revision
* Register 1:
o MSB: aaa, Hauptversion
o LSB: bbb, Unterversion
Beispiel: die LTMT main unit Firmwareversion 001.002.004 ist codiert:
* Register 9165 = 0x0004
* Register 9166 = 0x0102
Modbus TCP/IP- EtherNet/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register) Adresse
0x23CA (9163) 73:01:0C R UINT32 J LTMT main unit Hardwareversion
0x23CC (9165) 73:01:0D R UINT32 J LTMT main unit Firmwareversion
0x23CE (9167) 73:01:0E R UINT32 J LTMT main unit Boot-Firmwareversion
0x23D0 (9169) 73:01:0F R UINT32 |J LTMTCT/LTMTCTV sensor module
Hardwareversion
0x23D2 (9171) 73:01:10 R UINT32 |J LTMTCT/LTMTCTV sensor module
Firmwareversion
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Modbus TCP/IP- EtherNet/IP- RW Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register) Adresse
0x23D4 (9173) 73:01:11 R UINT32 J LTMTCT/LTMTCTYV sensor module Boot-
Firmwareversion
0x23D6 (9175) 73:01:12 R UINT32 J LTMTCUF control operator unit Hardwareversion
0x23D8 (9177) 73:01:13 R UINT32 J LTMTCUF control operator unit Firmwareversion
0x23DA (9179) 73:01:14 R UINT32 J LTMTCUF control operator unit Boot-
Firmwareversion
0x23DC (9181) 73:01:15 R UINT32 J LTMT expansion module 1 Hardwareversion
0x23DE (9183) 73:01:16 R UINT32 J LTMT expansion module 1 Firmwareversion
0x23EO0 (9185) 73:01:17 R UINT32 J LTMT expansion module 1 Boot-Firmwareversion
0x23E2 (9187) 73:01:18 R UINT32 J LTMT expansion module 2 Hardwareversion
0x23E4 (9189) 73:01:19 R UINT32 J LTMT expansion module 2 Firmwareversion
0x23E6 (9191) 73:01:1A R UINT32 J LTMT expansion module 2 Boot-Firmwareversion
0x23E8 (9193) 73:01:1B R UINT32 J LTMT expansion module 3 Hardwareversion
0x23EA (9195) 73:01:1C R UINT32 J LTMT expansion module 3 Firmwareversion
0x23EC (9197) 73:01:1D R UINT32 J LTMT expansion module 3 Boot-Firmwareversion
0x23EE (9199) 73:01:1E R UINT32 J LTMT expansion module 4 Hardwareversion
0x23F0 (9201) 73:01:1F R UINT32 J LTMT expansion module 4 Firmwareversion
0x23F2 (9203) 73:01:20 R UINT32 J LTMT expansion module 4 Boot-Firmwareversion
0x23F4 (9205) 73:01:21 R UINT32 J LTMT expansion module 5 Hardwareversion
0x23F6 (9207) 73:01:22 R UINT32 J LTMT expansion module 5 Firmwareversion
0x23F8 (9209) 73:01:23 R UINT32 J LTMT expansion module 5 Boot-Firmwareversion

Erkannte Module

Die Tabelle listet die erkannten Module fiir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP

Kommunikation.

Modbus TCP/IP Adresse EtherNet/IP-Adresse R/W Typ Gesich. | Beschreibung

(Registrieren)

0x2400 (9217) 73:01:2A R UINT16 | N Typ LTMTCT/LTMTCTV Sensor Module,
Seite 136

0x2401 (9218) 73:01:2A - - - Reserviert

0x2402 (9219) 73:01:2C R UINT16 | N LTMT-Erweiterungsmodul 1 Typ, Seite 136

0x2403 (9220) 73:01:2D R UINT16 | N LTMT-Erweiterungsmodul 2 Typ, Seite 136

0x2404 (9221) 73:01:2E R UINT16 | N LTMT-Erweiterungsmodul 3 Typ, Seite 136

0x2405 (9222) 73:01:2F R UINT16 | N LTMT-Erweiterungsmodul 4 Typ, Seite 136

0x2406 (9223) 73:01:30 R UINT16 | N LTMT-Erweiterungsmodul 5 Typ, Seite 136
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Typ LTMTCT/LTMTCTV Sensor Module

Die Tabelle listet die Art der Sensormodule auf, die fiir die Modbus TCP/IP und

EtherNet/IP Kommunikation verwendet werden.

Registerwert Referenz Sensormodul Strombereich

0 - Keine -

1-2 - Reserviert -

3 LTMTCT3T LTMT horizontal sensor module 0,3-3A

4 LTMTCTV3T LTMT horizontal sensor module 0,3-3A

5-6 - Reserviert -

7 LTMTCT25T LTMT horizontal sensor module 25-25A

8 LTMTCTV25T LTMT horizontal sensor module 25-25A

9-10 - Reserviert -

11 LTMTCT100T LTMT horizontal sensor module 10-100 A

12 LTMTCTV100T LTMT horizontal sensor module 10-100 A

13-14 - Reserviert -

15 LTMTCTV3UT LTMT horizontal sensor module fiir UL- 0,3-3A
Anwendungen

16 LTMTCTV25UT LTMT horizontal sensor module fiir UL- 25-25A
Anwendungen

17 LTMTCTV100UT LTMT horizontal sensor module fiir UL- 10-100 A
Anwendungen

LTMT-Erweiterungsmodul Typ

Die Tabelle listet die Art der LTMT expansion modules fiir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation.

Registerwert Referenz Erweiterungsbaustein DI-Einstufung
0 - Keine -
1 LTMTIN42FM 4 Dlund 2DO + 100-265 Vac/Vdc fir IEC
*  110-240 Vac/Vdc fur UL
2 LTMTIN42BD 4 Dlund 2DO 24VDC
3-6 - Reserviert -
7 LTMTAN21 2 Alund 1 AO 4-20 mA
8 - Reserviert -
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Thermischer Uberlastschutz

Die Tabelle listet den thermischen Uberlastschutz fiir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus EtherNet/ RW X Ein- Typ Bereich Standard- Gesich. | Beschreibung
TCP/IP IP-Adresse heit wert
Adresse
(Register)
0xODAC 83:01:01 RW 1 - UINT16 « O 3 J Funktionseinstel-
(3501) Deaktivieren lung
* 1:Alarm
e 2
Auslésung
* 3:Alarm und
Ausldsung
0xODAD 83:01:02 | RW 0,01 - UINT16 100-150 115 J Leistungsfaktor
(3502) (Schritt 5)
0xODAE 83:01:03 | RW 1 - UINT16 5-40 10 J Ausloseklasse
(3503) (Schritt 5)
0xODAF 83:01:04 | RW 1 "9A;TM UINT16 80-100 80 J Alarmstufe
(3504) © (Schritt 5)
0x0DBO 83:01:05 | RW 1 - BITMAP + Bit0:Reset- | 8 J Reset-Modus
(3505) Taste
« Bit1:DI
« Bit2:
Kommunika-
tion
« Bit3:
Autom.
0x0DB1 83:01:06 | RW 1 oéoTM UINT16 30-95 90 J Schwellwert fiir
(3506) ® (Schritt 5) Riickstellung bei
thermischem Fehler
0x0DB2 83:01:07 | RW 1 °93TM UINT16 5-100 90 J Startsperren-Stufe
(3507) ¢ (Schritt 5)
0x0DB3 83:01:08 | RW 1 - UINT16 + 0 0 J Abkduhlfunktion
(3508) Deaktivieren
* 1: Aktivieren
0x0DB4 83:01:09 | RW 0,1 s UINT16 0-60000 0 J Abkdihlzeit
(3509) (Schritt 1)
0x0DB5 83:01:0A | RW 1 - UINT16 « 0 0 J Pausenfunktion
(3510) Deaktivieren
« 1: Aktivieren
0x0DB6 83:01:0B | RW 0,1 s UINT16 0-60000 0 J Pausenzeit
(3511) (Schritt 1)
0x0DB7 83:01:0C | RW 1 - UINT16 « 0: 0 J Blockfunktion
(3512) Deaktivieren
« 1: Aktivieren
0x0DB8 83:01:0D | RW 1 °93TM UINT16 80-95 80 J Blockstufe
(3513) ¢ (Schritt 5)
0x0DB9 83:01:0E | RW 0,1 ] UINT16 0-60000 0 J Blockzeit
(3514) (Schritt 1)
0xODBA 83:01:0F | RW 1 - UINT16 + 0: 0 J Zusatzllfter
(3515) Deaktivieren
« 1: Aktivieren
0x0DBB 83:01:10 | - - - - - - - Reserviert
(3516)

(9) %TM = % des thermischen Speichers
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Abgedrosselter Rotor — Schutz

Die Tabelle listet den Schutz bei Rotorstillstand fiir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus EtherNet/ RW X Einheit | Typ Bereich Standard- | Ge- Beschreibung
TCP/IP IP-Adresse wert sich.
Adresse
(Register)
0xODBE 83:01:13 RW 1 - UINT16 * 0: Deaktivieren | 2 J Funktion
(3519) < 1:Alarm Einstellung
e 2: Auslésung
« 3: Alarm und
Auslésung
0xODBF 83:01:14 RW 1 %IFLC UINT16 50-1000 200 J Ansprechwert
(3520) (Schritt 1)
0x0DCO 83:01:15 RW 0,1 s UINT16 1-60000 20 J Verzdgerung
(3521) (Schritt 1)
0x0DC1 83:01:16 RW 1 %IFLC UINT16 50-1000 200 J Alarmstufe
(3522) (Schritt 1)
0x0DC2 83:01:17 RW 1 - BITMAP * Bit 0: Reset- 3 J Reset-Modus
(3523) Taste
» Bit1:Dl
+ Bit2:
Kommunikati-
on
* Bit 3: Autom.
0x0DC3 83:01:18 RW 0,1 s UINT16 0-60000 0 J Verzogerung der
(3524) (Schritt 1) Autom.
Riicksetzung
Blockierschutz
Die Tabelle listet den Blockierschutz fur die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation auf.
Modbus EtherNet/ RW X Einheit Typ Bereich Standard- Ge- Beschreibung
TCP/IP- IP-Adresse wert sich.
Adresse
(Register)
0x0DC4 83:01:19 RW 1 - UINT16 » 0: Deaktivieren 2 J Funktionsein-
(3525) . 1:Warnung stellung
* 2:Auslésung
« 3: Warnung und
Auslésung
0x0DC5 83:01:1A RW 1 %IFLC UINT16 150-1000 200 J Ansprechwert
(3526) (Schritt 1)
0x0DC6 83:01:1B RW 0,1 s UINT16 1-60000 100 J Zeitverzoge-
(3527) (Schritt 1) rung
0x0DC7 83:01:1C RW 1 %IFLC UINT16 150-1000 200 J Warnstufe
(3528) (Schritt 1)
0x0DC8 83:01:1D RW 1 - BITMAP » Bit0: Reset- 3 J Ricksetzmo-
(3529) Taste dus
» Bit1:Dl
« Bit2:
Kommunikation
« Bit 3: Autom.
0x0DC9 83:01:1E RW 0,1 s UINT16 0-60000 0 J Verzdgerung
(3530) (Schritt 1) bei Autom.
Riicksetzung

DOCA0258DE-00

139



TeSys Tera Motor Management System

Motorschutzeinstellungen

Temperaturschutz

Die Tabelle listet den Temperaturschutz des LTMT main unit.

Modbus TCP/IP EtherNet/ | RW X Ein- Typ Bereich Standard- | Ge- Beschreibung
Adresse IP- heit wert sich.
(Register) Adresse
0xOECD (3790) 83:01: RW 1 - UINT16 - 0 0 J Funktionseinstel-
28 Deaktivieren lung
* 1:Alarm
»  2:Auslésung
* 3: Alarm und
Auslésung
O0xOECE (3791) 83:01: RW 0,1 °C UINT16 250-1800 1300 J PT100
29 (Schritt 1) Ansprechwert(10)
F 770-3560
(Schritt 1)
O0xOECF (3792) 83:01: RW 1 Q UINT16 27004000 2700 J PTC-
2A (Schritt 1) Ansprechwert
0x0EDO (3793) 83:01: RW 1 Q UINT16 1600-2300 1600 J PTC-
2B (Schritt 1) Ansprechwert
Reset
0xOED1 (3794) 83:01: RW 0,1 S UINT16 1-60000 10 J Verzbégerung
2C (Schritt 1)
0xOED2 (3795) 83:01: RW 0,1 °C UINT16 250-1800 1300 J ﬁ’(‘)l’100 Alarmstufe
2D (Schritt 1) o)
F 770-3560
(Schritt 1)
0xOED3 (3796) 83:01: RW 1 - BITMAP » Bit0: Reset- 3 J Reset-Modus
2E Taste
« Bit1:DI
+ Bit2:
Kommunikati-
on
« Bit 3: Autom.
0xOED4 (3797) 83:01: RW 0,1 - UINT16 0-60000 0 J Verzogerung der
2F (Schritt 1) Autom.
Rucksetzung
0xOEDS5 (3798) 83:01: RW 0 - UINT16 - - - Reserviert
30

(10) Fur die Temperaturmessung siehe den Bereichswert gemaR der ausgewahlten Einheit.
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Zeitlich festgelegter Uberstromschutz

Die Tabelle listet den definierten Uberstromschutz fiir die Modbus TCP/IP und

EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/ EtherNet/IP- | RW X Einheit | Typ Bereich Stan- Ge- Beschrei-
IP-Adresse Adresse dardwert | sich. bung
(Register)
0xODCA (3531) | 83:01:1F RW 1 - UINT16 + 0: Deaktivieren | 2 J Funktionsein-
* 1:Warnung stellung
* 2:Auslésung
+ 3: Warnung und
Auslésung
0x0DCB (3532) | 83:01:20 RwW 1 %IFLC UINT16 20-1000 110 J Ansprechwert
(Schritt 1)
0x0DCC (3533) | 83:01:21 RW 0,1 S UINT16 1-60000 300 J Zeitverzdge-
(Schritt 1) rung beim
Motorstart
(TpS)
0x0DCD (3534) | 83:01:22 R/W | 0,1 S UINT16 1-60000 200 J Zeitverzdge-
(Schritt 1) rung beim
Motorlauf
(ToR)
0xODCE (3535) | 83:01:23 RW |1 %IFLC UINT16 20-1000 110 J Warnstufe
(Schritt 1)
0xODCF (3536) | 83:01:24 RW 1 - BITMAP + Bit0: Reset- 3 J Reset-Modus
Taste
+ Bit1:DI
+ Bit2:
Kommunikation
« Bit 3: Autom.
0x0DDO (3537) | 83:01:25 RW 0,1 ] UINT16 0-60000 0 J Verzdgerung
(Schritt 1) der Autom.
Riicksetzung
0x0DD1 (3538) | 83:01:26 - - - - - - - Reserviert

Normal Invers — Uberstromschutz

Die Tabelle listet den normalen inversen Uberstromschutz fir den Modbus TCP/IP
und EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus EtherNet/IP- | RW X Einheit Typ Bereich Stan- Ge- Beschrei-
TCP/IP- Adresse dardwert | sich. bung
Adresse
(Register)
0x0DD2 83:01:27 RW 1 - UINT16 + 0: Deaktivieren 0 J Funktionsein-
(3539) « 1:Alarm stellung
*  2:Auslésung
* 3: Alarm und
Auslésung
0x0DD3 83:01:28 RW 1 %IFLC UINT16 20-1000 50 J Ansprechwert
(3540) (Schritt 1)
0x0DD4 83:01:29 RW 0,1 S UINT16 1-200 1 J Zeitverzoge-
(3541) (Schritt 1) rung (TMS)
0x0DD5 83:01:2A RW 1 %IFLC UINT16 20-1000 50 J Alarmstufe
(3542) (Schritt 1)
0x0DD6 83:01:2B RW 1 - BITMAP + Bit0: Reset- 3 J Reset-Modus
(3543) Taste
+ Bit1:DI
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Modbus EtherNet/IP- | RW X Einheit Typ Bereich Stan- Ge- Beschrei-
TCPI/IP- Adresse dardwert | sich. bung
Adresse
(Register)
» Bit2:
Kommunikation
» Bit 3: Autom.
0x0DD7 83:01:2C RW 0,1 s UINT16 0-60000 0 J Verzogerung
(3544) (Schritt 1) der Autom.
Ricksetzung
0x0DD8 83:01:2D - - - - - - - Reserviert
(3545)

Kurzzeitverzdgerter Uberstromschutz

Die Tabelle listet den Kurzzeit-Uberstromschutz fiir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation auf.

Modbus EtherNet/IP- | RIW X Einheit Typ Bereich Stan- Ge- Beschrei-
TCPI/IP- Adresse dardwert | sich. bung
Adresse
(Register)
0x0DD9 83:01:2E RW 1 - UINT16 * 0: Deaktivieren 0 J Funktionsein-
(3546) - 1:Warnung stellung

»  2:Auslésung

* 3: Warnung und

Auslésung

0xODDA 83:01:2F RW 1 %IFLC UINT16 100-1000 100 J Ubernahme
(3547) (Schritt 1)
0x0DDB 83:01:30 RW 0,01 s UINT16 5-1000 5 J Zeitverzdge-
(3548) (Schritt 1) rung
0x0DDC 83:01:31 RW 1 %IFLC UINT16 100-1000 100 J Warnstufe
(3549) (Schritt 1)
0x0DDD 83:01:32 RW 1 - BITMAP » Bit 0: Reset- 3 J Reset-Modus
(3550) Taste

« Bit1:Dl

« Bit2:

Kommunikation

« Bit 3: Autom.
0xODDE 83:01:33 RW 0,1 S UINT16 0-60000 0 J Autom. Reset-
(3551) (Schritt 1) Verzdgerung
0xODDF 83:01:34 - - - - - - - Reserviert
(3552)

Auslosung des berechneten Erdschluss

Die Tabelle listet den berechneten Erdschluss fiir die Modbus TCP/IP und

EtherNet/IP Kommunikation.
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Modbus EtherNet/IP- RW X Ein- Typ Bereich Standard- Ge- Beschrei-
TCP/IP- Adresse heit wert sich. bung
Adresse
(Register)
0xODEO 83:01:35 RwW 1 - UINT16 * 0: Deaktivieren 2 J Funktionsein-
(3553) < 1:Alarm stellung

* 2: Auslésung

* 3:Alarmund

Auslésung

0xODE1 83:01:36 RW 1 %IFLC | UINT16 10-500 20 J Ansprechwert
(3554) (Schritt 1)
0xODE2 83:01:37 RW 0,170 | s UINT16 5-60000 20 J Verzdgerung
(3555) (Schritt 1)
0xODE3 83:01:38 RW 1 %IFLC | UINT16 10-500 20 J Alarmstufe
(3556) (Schritt 1)
0x0DE4 83:01:39 RW 1 - BITMAP » Bit0: Reset- 3 J Reset-Modus
(3557) Taste

+ Bit1:DlI

+ Bit2:

Kommunikation

* Bit 3: Autom.
0xODES5 83:01:3A RW 0,1 s UINT16 0-60000 0 J Verzbgerung
(3558) (Schritt 1) der Autom.

Rucksetzung
0x0DE6 83:01:3B RW 1 - UINT16 * 0: Deaktivieren 0 N Funktion beim
(3559) « 1: Aktivieren Starten des
Motors

Auslosung bei gemessenem Erdschluss

Die Tabelle listet die Auslésungen bei gemessenem Erdschluss fiir die Modbus
TCP/IP und EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- EtherNet/IP- | RW | X Ein- Typ Bereich Standard- | Ge- Beschrei-
Adresse (Register) | Adresse heit wert sich. bung
0xODE?7 (3560) 83:01:3C RW |1 - UINT16 * 0: Deaktivieren | 0 J Funktionsein-
* 1:Alarm stellung
*  2:Auslésung
»  3:Alarm und
Auslésung
0x0DES8 (3561) 83:01:3D RW |1 mA UINT16 20-20000 30 J Ansprechwert
(Schritt 10)
0xODE9 (3562) 83:01:3E RW | 0,1 S UINT16 1-60000 1 J Verzdgerung
(Schritt 1)
0xODEA (3563) 83:01:3F RW |1 mA UINT16 20-20000 30 J Alarmstufe
(Schritt 10)
0xODEB (3564) 83:01:40 RW |1 - BITMAP + Bit0: Reset- 3 J Betriebsart
Taste Reset
+ Bit1: DI
+ Bit2:
Kommunikati-
on
+ Bit 3: Autom.
0xODEC (3565) 83:01:41 RW | 0,1 S UINT16 0-60000 0 J Verzdgerung
(Schritt 1) Autom.
Rucksetzung
0xODED (3566) 83:01:42 RW |1 - UINT16 + 0: Deaktivieren | 0 N Funktion beim
» 1: Aktivieren Starten des
Motors
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Phasen-Unterstromschutz

Die Tabelle listet die Phase unter Stromschutz fiir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- EtherNet/ RW X Ein- Typ Bereich Standard- | Ge- Beschrei-
Adresse (Register) | IP-Adresse heit wert sich. bung
0xODEE (3567) 83:01:43 RW 1 - UINT16 « O 1 J Funktionsein-
Deaktivieren stellung
* 1:Alarm
*  2: Auslésung
»  3:Alarmund
Auslésung
O0xODEF (3568) 83:01:44 RW 1 % UINT16 15-100 50 J Ansprech-
IFLC (Schritt 1) wert
0x0DFO (3569) 83:01:45 RW 0,1 s UINT16 1-60000 100 J Verzdgerung
(Schritt 1)
0x0DF1 (3570) 83:01:46 RwW 1 % UINT16 15-100 50 J Alarmstufe
IFLC (Schritt 1)
0x0DF2 (3571) 83:01:47 RW 1 - BITMAP + Bit0: Reset- 8 J Reset-Modus
Taste
+ Bit1:DI
+ Bit2:
Kommunikati-
on
+ Bit 3: Autom.
0xODF3 (3572) 83:01:48 RW 0,1 s UINT16 0-60000 50 J Verzégerung
(Schritt 1) der Autom.
Riicksetzung
0x0DF4 (3573) 83:01:49 - - - - - - - Reserviert

Stromunsymmetrie-Schutz

Die Tabelle listet den aktuellen Ungleichgewichtsschutz fiir die Modbus TCP/IP
und EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus EtherNet/ | RW X Ein- Typ Bereich Standard- | Ge- Beschreibung
TCP/IP IP- heit wert sich.
Adresse Adresse
(Register)
0xODF6 83:01: RW 1 - UINT16 « O 3 J Funktionseinstellung
(3575) 4B Deaktivieren
e 1:Alarm
*  2:Auslésung
+ 3:Alarm und
Auslésung
0xODF7 83:01: RW 1 % UINT16 5-100 20 J Ansprechwert
(3576) 4C (Schritt 5)
0xODF8 83:01: RW 01 |s UINT16 1-60000 50 J Verzégerung
(3577) 4D (Schritt 1)
0xODF9 83:01: RW 1 - UINT16 5-100 20 J Alarmstufe
(3578) 4E (Schritt 5)
0xODFA 83:01:4F | RW 1 - BITMAP * Bit0: Reset- | 3 J Reset-Modus
(3579) Taste
« Bit1:DlI
« Bit2:
Kommunika-
tion
* Bit 3: Autom.
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Modbus EtherNet/ RW X Ein- Typ Bereich Standard- | Ge- Beschreibung

TCPI/IP IP- heit wert sich.

Adresse Adresse

(Register)

0xODFB 83:01:50 | RW 0,1 |s UINT16 0-60000 0 J Verzogerung der Autom.
(3580) (Schritt 1) Riicksetzung

0xODFC 83:01:51 | - - - - - - - Reserviert

(3581)

Stromphasenverlust-Schutz

Die Tabelle listet den aktuellen Stromphasenverlust-Schutz fiir die Modbus TCP/
IP und EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- EtherNet/IP- | RW | X Ein- Typ Bereich Standard- Ge- Beschrei-
Adresse (Register) Adresse heit wert sich. bung
0xODFD (3582) 83:01:52 RW |1 - UINT16 « O 2 J Funktionsein-
Deaktivieren stellung
* 1:Alarm
*  2: Auslésung
+ 3: Alarm und
Auslésung
OxODFE (3583) 83:01:53 RW | 0,1 s UINT16 1-60000 1 J Verzdgerung
(Schritt 1)
OxODFF (3584) 83:01:54 RW |1 - BITMAP + Bit0: Reset- 3 J Reset-Modus
Taste
+ Bit1: DI
+ Bit2:
Kommunikati-
on
+ Bit 3: Autom.
0x0EOQ0 (3585) 83:01:55 RW | 0,1 s UINT16 0-60000 0 J Verzégerung
(Schritt 1) der Autom.
Ricksetzung
0xOE01 (3586) 83:01:56 - - - - - - - Reserviert

Stromphasenumkehr-Schutz

Die Tabelle listet den aktuellen Phasenumkehrschutz fir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/[P Kommunikation.

Modbus EtherNet/IP- | RW X Ein- Typ Bereich Standard- Ge- Beschrei-
TCPI/IP- Adresse heit wert sich. bung
Adresse
(Register)
0x0E02 83:01:57 RW 1 - UINT16 « 0: Deaktivieren 2 J Funktionsein-
(3587) < 1:Alarm stellung
e 2: Auslosung
« 3: Alarm und
Auslésung
0x0EO03 83:01:58 RW 0,1 s UINT16 1-60000 1 J Verzbdgerung
(3588) (Schritt 1)
0x0E04 83:01:59 RW 1 - BITMAP » Bit 0: Reset- 3 J Betriebsart
(3589) Taste Reset
» Bit1:DI
* Bit2:
Kommunikation
« Bit 3: Autom.
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Modbus EtherNet/IP- | RW X Ein- Typ Bereich Standard- Ge- Beschrei-
TCP/IP- Adresse heit wert sich. bung
Adresse
(Register)
0xOE05 83:01:5A RW 0,1 s UINT16 0-60000 0 J Autom. Reset-
(3590) (Schritt 1) Verzdgerung
0x0EO06 83:01:5B - - - - - - - Reserviert
(3591)
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Phasen-Unterspannungsschutz

Die Tabelle listet die Phasenspannungsschutzfunktion fir die Modbus TCP/IP und

EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus EtherNet/ RW X Einheit | Typ Bereich Standard- Ge- Beschreibung
TCP/IP- IP-Adresse wert sich.
Adresse
(Register)
0x0E29 83:02: 01 RW 1 - UINT16 « 0: 2 J Funktionseinstel-
(3626) Deaktivieren lung
* 1:Alarm
. 2:
Ausldsung
+ 3: Alarm und
Auslésung
O0x0E2A 83:02: 02 RW 1 %Vn UINT16 20-100 80 J Ansprechwert
(3627) (Schritt 1)
0x0E2B 83:02: 03 RW 0,1 S UINT16 1-60000 100 J Verzdgerung
(3628) (Schritt 1)
0x0E2C 83:02: 04 RW 1 %Vn UINT16 20-100 80 J Alarmstufe
(3629) (Schritt 1)
0x0E2D 83:02: 05 RW 1 - BITMAP + Bit0: Reset- | 8 J Betriebsart Reset
(3630) Taste
+ Bit1:DlI
« Bit2:
Kommunika-
tion
+ Bit 3: Autom.
0xOE2E 83:02: 06 RW 0,1 s UINT16 0-60000 0 J Verzogerung der
(3631) (Schritt 1) Autom.
Rucksetzung
Ox0E2F 83:02: 07 - - - - - - - Reserviert
(3632)

Phasen-Uberspannungsschutz

Die Tabelle listet den Phasen-Uberspannungsschutz fiir die Modbus TCP/IP und

EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- | EtherNet/ RW | X Einheit Typ Bereich Stan- Ge- Beschreibung
Adresse IP- dardwert | sich.
(Register) Adresse
0x0E31 (3634) 83:02:09 | RW 1 - UINT16 « 0- 2 J Funktionseinstel-
Deaktivieren lung
+ 1-Alarm
* 2-Auslésung
* 3-Alarmund
Auslésung
0x0E32 (3635) 83:02:0A | RW 1 %Vn UINT16 101-130 110 J Ansprechwert
(Schritt 1)
0xOE33 (3636) 83:02:0B | RW | 0,1 S UINT16 1-60000 50 J Verzogerung
(Schritt 1)
0x0E34 (3637) 83:02:0C | RW 1 %Vn UINT16 101-130 110 J Alarmstufe
(Schritt 1)
0x0E35 (3638) 83:02:0D | RW 1 - BITMAP * Bit0: Reset- 3 J Betriebsart Reset
Taste
+ Bit1:DlI
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Modbus TCP/IP- | EtherNet/ RW X Einheit Typ Bereich Stan- Ge- Beschreibung
Adresse IP- dardwert | sich.
(Register) Adresse
* Bit2:
Kommunikati-
on
* Bit 3: Autom.
0x0E36 (3639) 83:02:0E | RW 0,1 s UINT16 0-60000 0 J Verzdgerung der
(Schritt 1) Autom.
Ruicksetzung
0x0E37 (3640) 83:02:0F | — - - - - - - Reserviert

Spannungsunsymmetrieschutz

Die Tabelle listet den Spannungsunsymmetrieschutz fir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus EtherNet/IP- | RW X Einheit | Typ Bereich Standard- Ge- Beschreibung
TCP/IP- Adresse wert sich.
Adresse
(Register)
O0xO0E3D 83:02:15 RW 1 - UINT16 * 0: Deaktivieren 3 J Funktionsein-
(3646) . 1 Alarm stellung

e 2: Auslésung

* 3: Alarm und

Auslésung

O0xOE3E 83:02: 16 RW 1 %Vn UINT16 5-50 10 J Ansprechwert
(3647) (Schritt 5)
OxOE3F 83:02: 17 RW 0,1 s UINT16 1-60000 100 J Verzdgerung
(3648) (Schritt 1)
0x0E40 83:02: 18 RW 1 - UINT16 5-50 10 N Alarmstufe
(3649) (Schritt 5)
0x0E41 83:02: 19 RW 1 - BITMAP » Bit0: Reset- 3 J Reset-Modus
(3650) Taste

+ Bit1:Dl

+ Bit2:

Kommunikation

« Bit 3: Autom.
O0x0E42 83:02: 1A RW 0,1 S UINT16 0-60000 0 J Verzdgerung der
(3651) (Schritt 1) Autom.

Ricksetzung

0x0E43 83:02: 1B - - - - - - - Reserviert
(3652)

Spannungsphasenverlust-Schutz

Die Tabelle listet den Spannungsausfallschutz fiir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation.
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Modbus EtherNet/IP- RW X Ein- Typ Bereich Standard- Ge- Beschreibung
TCP/IP- Adresse heit wert sich.
Adresse
(Register)
O0x0E38 83:02: 10 RW 1 - UINT16 « 0O 2 J Funktionsein-
(3641) Deaktivieren stellung
* 1:Alarm
*  2:Auslésung
* 3: Alarm und
Auslésung
0x0E39 83:02: 11 RW 0,1 S UINT16 1-60000 1 J Verzdgerung
(3642) (Schritt 1)
O0x0E3A 83:02:12 RW 1 - BITMAP » Bit0: Reset- 3 J Reset-Modus
(3643) Taste
» Bit1:Dl
+ Bit2:
Kommunikati-
on
» Bit 3: Autom.
0xOE3B 83:02: 13 RW 0,1 s UINT16 0-60000 0 J Verzégerung
(3644) (Schritt 1) der Autom.
Riicksetzung
0xOE3C 83:02: 14 - - - - - - - Reserviert
(3645)

Phasenfolge-Umkehrschutz

Die Tabelle enthalt die Daten des Phasenfolge-Umkehrschutz fiir Modbus TCP/IP
die EtherNet/IP -Kommunikation.

Modbus EtherNet/IP- | RW X Ein- Typ Bereich Standard- Ge- Beschreibung
TCP/IP Adresse heit wert sich.
Adresse
(Register)
0x0E44 83:02:1C RW 1 - UINT16 * 0: Deaktivieren | 2 J Funktionsein-
(3653) . 1:Alarm stellung
* 2: Auslésung
* 3:Alarmund
Auslésung
0x0E45 83:02:1D RW 0,1 S UINT16 1-60000 1 J Verzégerung
(3654) (Schritt 1)
0x0E46 83:02: 1E RW 1 - BITMAP * Bit0: Reset- 3 J Betriebsart
(3655) Taste Reset
+ Bit1:DlI
+ Bit2:
Kommunikati-
on
* Bit 3: Autom.
O0x0E47 83:02: 1F RW 0,1 S UINT16 0-60000 0 J Autom. Reset-
(3656) (Schritt 1) Verzdgerung
0x0E48 83:02: 20 - - - - - - - Reserviert
(3657)
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Unterfrequenzschutz

Die Tabelle listet den Unterfrequenzschutz fiir die Modbus TCP/IP und EtherNet/
IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- EtherNet/IP- RW | X Ein- Typ Bereich Standard- Ge- Beschrei-
Adresse (Register) Adresse heit wert sich. bung
0x0E49 (3658) 83:02: 21 RW | 1 - UINT16 + 0: 0 J Funktions-
Deaktivieren einstellung
* 1:Alarm
. 2
Auslésung
* 3:Alarm und
Auslésung
0x0E4A (3659) 83:02: 22 RW | 1 °ﬁF UINT16 90-100 94 J Ansprech-
an (Schritt 1) wert
0xOE4B (3660) 83:02: 23 RW | 0,1 S UINT16 1-60000 1 J Verzdgerung
(Schritt 1)
0x0E4C (3661) 83:02:24 RW | 1 %F UINT16 90-100 94 J Alarmstufe
(11) .
(Schritt 1)
0x0E4D (3662) 83:02: 25 RW | 1 - BITMAP + Bit0: Reset- | 3 J Betriebsart
Taste Reset
+ Bit1:Dl
+ Bit2:
Kommunika-
tion
+ Bit 3: Autom.
OxOE4E (3663) 83:02: 26 RW | 0,1 s UINT16 0-60000 0 J Autom.
(Schritt 1) Reset-
Verzdgerung
OxOE4F (3664) 83:02: 27 - - - - - - - Reserviert
Uberfrequenzschutz

Die Tabelle listet den Uberfrequenzschutz fiir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation.

Modbus EtherNet/IP- | RW X Ein- Typ Bereich Standard- Ge- Beschreibung
TCP/IP- Adresse heit wert sich.

Adresse

(Register)

0x0E50 83:02:28 RW 1 - UINT16 * 0: Deaktivieren | O J Funktionsein-
(3665) « 1:Alarm stellung

*  2:Auslésung
e 3:Alarmund

Auslésung

0x0E51 83:02:29 RW 1 %F(1) | UINT16 100-110 105 J Ansprechwert
(3666) (Schritt 1)
0x0E52 83:02: 2A RW 0,1 s UINT16 1-60000 1 J Verzdgerung
(3667) (Schritt 1)
0x0E53 83:02:2B RW 1 %F() | UINT16 100-110 105 J Alarmstufe
(3668) (Schritt 1)
0x0E54 83:02:2C RW 1 - BITMAP + Bit0: Reset- 3 J Betriebsart
(3669) Taste Reset

* Bit1:DI

(11) %F = % der Nennfrequenz
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Modbus EtherNet/IP- | RW X Ein- Typ Bereich Standard- Ge- Beschreibung
TCPI/IP- Adresse heit wert sich.
Adresse
(Register)
* Bit2:
Kommunikati-
on
* Bit 3: Autom.
0x0E55 83:02: 2D RW 0,1 s UINT16 0-60000 0 J Autom. Reset-
(3670) (Schritt 1) Verzdgerung
OxOE56 83:02: 2E - - - - - - - Reserviert
(3671)

Unterspannungsschutz

Die Tabelle listet den Unterspannungsschutz fiir die Modbus TCP/IP und

EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus EtherNet/IP- | RW X Einheit Typ Bereich Stan- Ge- Beschreibung
TCPI/IP- Adresse dardwert | sich.
Adresse
(Register)
0x0ES57 83:02: 2F RW 1 - UINT16 « 0 0 J Funktionseinstel-
(3672) Deaktivie- lung
ren
*« 1:Alarm
. 2
Auslésung
e 3:Alarm
und
Auslésung
0x0E58 83:02: 30 RW 1 %P(12) UINT16 20-1000 60 J Ansprechwert
(3673) (Schritt 1)
0x0E59 83:02: 31 RW 0,1 s UINT16 1-60000 1 J Verzégerung
(3674) (Schritt 1)
Ox0E5A 83:02:32 RW 1 %P(12) UINT16 20-1000 60 J Alarmstufe
(3675) (Schritt 1)
0x0E5B 83:02:33 RW 1 - BITMAP + BitO: 3 J Betriebsart Reset
(3676) Reset-
Taste
* Bit1: Dl
+ Bit2:
Kommuni-
kation
+ Bit3:
Autom.
0x0E5C 83:02:34 RW 0,1 S UINT16 0-60000 0 J Autom. Reset-
(3677) (Schritt 1) Verzégerung
0x0E5D 83:02: 35 - - - - - - - Reserviert
(3678)

(12) %P = % der Nennleistung.

Die Nennleistung (Pn) wird von der LTMT main unit von den Systemeinstellungen berechnet: Pn = VT primar * Volllaststrom.

Bei Motorabgéngen mit zwei Drehzahlen betragt die Nennleistung:

*  Pn1=VT primar * Volllaststrom, wenn der Motor mit Drehzahl 1 oder niedriger Drehzahl 1auft

*  Pn2 = VT primar * Drehzahl 2 — Volllaststrom, wenn der Motor mit Drehzahl 2 oder hoher Drehzahl l1auft
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Uberleistungsschutz

Die Tabelle listet den Uberstromschutz fiir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP

Kommunikation.

Modbus EtherNet/ RW | X Einheit Typ Bereich Stan- Ge- Beschreibung
TCP/IP- IP- dardwert | sich.
Adresse Adresse
(Register)
OxOES5E 83:02:36 | RW | 1 - UIN- - 0 0 J Funktionseinstel-
(3679) T16 Deaktivieren lung
e 1:Alarm
e 2: Auslésung
e 3: Alarm und
Auslésung
O0xO0E5F 83:02:37 | RW |1 %P(13) UIN- 20-1000 110 J Ansprechwert
(3680) T16 (Schritt 1)
0x0E60 83:02: 38 RW | 0,1 S UIN- 1-60000 1 J Verzdgerung
(3681) T16 (Schritt 1)
0x0E61 83:02:39 | RW |1 %P(13) UIN- 20-1000 110 J Alarmstufe
(3682) T16 (Schritt 1)
0x0E62 83:02:3A | RW |1 - BIT- * Bit0:Reset- | 3 J Betriebsart Reset
(3683) MAP Taste
+ Bit1:DI
+ Bit2:
Kommunika-
tion
« Bit 3: Autom.
0x0E63 83:02:3B | R'W | 0,1 s UIN- 0-60000 0 J Autom. Reset-
(3684) T16 (Schritt 1) Verzdgerung
0x0E64 83:02:3C | - - - - - - - Reserviert
(3685)

Unterleistungsfaktor

Die Tabelle listet den Unterleistungsfaktorschutz fur die Die Tabelle listet den
Uberstromschutz fiir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP Kommunikation auf.

Modbus EtherNet/IP- | RIW X Ein- Typ Bereich Standard- Ge- Beschrei-
TCP/IP Adresse heit wert sich. bung
Adresse
(Registrie-
ren)
0x0E65 83:02:3D R/W 1 - UINT16 e 0O 0 J Funktionsein-
(3686) Deaktivieren stellung

* 1:Alarm

e 2:Auslésung

e 3:Alarm und

Auslésung

0xOE66 83:02: 3E R/W 0,10 | LF UINT16 40-100 60 J Ansprechwert
(3687) (Schritt 1)
Ox0E67 83:02: 3F R/W 0,1 S UINT16 1-60000 1 J Verzbgerung
(3688) (Schritt 1)

(13) %P = % der Nennleistung.

Die Nennleistung (Pn) wird von der LTMT main unit von den Systemeinstellungen berechnet: Pn = VT priméar * Volllaststrom.

Bei Motorabgangen mit zwei Drehzahlen betragt die Nennleistung:

*  Pn1=VT priméar * Volllaststrom, wenn der Motor mit Drehzahl 1 oder niedriger Drehzahl 14uft

*  Pn2=VT priméar * Drehzahl 2 — Volllaststrom, wenn der Motor mit Drehzahl 2 oder hoher Drehzahl lauft
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Modbus EtherNet/IP- | RIW X Ein- Typ Bereich Standard- Ge- Beschrei-
TCPI/IP Adresse heit wert sich. bung
Adresse
(Registrie-
ren)
0x0E68 83:02: 40 R/W 0,10 | LF UINT16 40-100 60 J Alarmstufe
(3689) (Schritt 1)
0x0E69 83:02: 41 R/W 1 - BITMAP + Bit 0: Reset- 3 J Betriebsart
(3690) Taste Reset
+ Bit1:DlI
+ Bit2:
Kommunikati-
on
» Bit 3: Autom.
O0xOEBA 83:02: 42 R/W 0,1 s UINT16 0-60000 0 J Autom. Reset-
(3691) (Schritt 1) Verzdgerung
0xOE6B 83:02:43 - - - - - - - Reserviert
(3692)
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Funktionseinstellungen der Motorsteuerung

TeSys Tera Motor Management System

Spannungseinbruch

Die Tabelle listet die Spannungseinbriiche fir die Modbus TCP/IP und EtherNet/
IP Kommunikation.

Modbus EtherNet/ Anz. | X Einheit | Typ Bereich Standard- Ge- Beschreibung
TCP/IP- IP-Adresse wert sich.
Adresse
(Register)
OxOEAD 83:03:08 | 1 1 - UINT16 * 0: Deaktivieren 0 J Funktionseinstel-
(3758) * 1: Lastabwurf lung
e 2: Autom.
Neustart

OxOEAE 83:03:09 |1 1 %Vn UINT16 20-90 90 J Spannungsein-
(3759) (Schritt 5) bruch
OxOEAF 83:03:0A |1 1 %Vn UINT16 20-95 95 J Spannungswie-
(3760) (Schritt 5) derherstellung
0x0EBO 83:03:0B |1 1 s UINT16 0-9999 2 J Spannungsein-
(3761) (Schritt 1) bruch — Neustart-

Timeout
OxOEB1 83:03:0C |1 1 S UINT16 0-301 4 J Timeout fur
(3762) (Schritt 1) verzogerten

Neustart
0x0EB2 83:03:0D | 1 1 - UINT16 * 0: Deaktivieren 0 J Bypass — DI
(3763) + 1: Aktivieren ANHALTEN
0xOEB3 83:03:0E |1 1 s UINT16 0-4 2 J Timeout fir
(3764) (Schritt 1) sofortigen

Neustart
0xOEB4 83:03:0F |1 1 s UINT16 1-9999 10 J Lastabwurf —
(3765) (Schritt 1) Timeout
OxOEB5 83:03:10 | 1 - - - - - - Reserviert
(3766)

Maximale Anzahl an Starts

Die Tabelle listet die maximale Anzahl an Starts fiir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation auf.

Modbus TCP/IP EtherNet/IP- RW | X Einheit | Typ Bereich Standard- | Ge- Beschrei-
Adresse (Register) | Adresse wert sich. bung
0xOEBG6 (3767) 83:03: 11 RW |1 - UINT16 + 0: 1 J Funktionsein-
Deaktivie- stellung
ren
» 1:Aktivieren
0x0EB7 (3768) 83:03:12 RW |1 - UINT16 | 1-30 6 J Zulassige
(Schritt 1) Starts
0xOEBS8 (3769) 83:03:13 RW |1 min UINT16 | 15-60 30 J Referenzzeit
(Schritt 1)
0x0EB9 (3770) 83:03:14 RW | 1 min UINT16 | 1-120 5 J Sperrzeit
(Schritt 1)
OxOEBA (3771) 83:03:15 RW | 1 min UINT16 | 0-120 0 J Zeit zwischen
(Schritt 1) Starts
OxOEBB (3772) 83:03:16 - - - - - - - Reserviert
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Funktionseinstellungen der Motorsteuerung

Motorstopp-Fehlererkennung

Die Tabelle listet die Motorstopp-Fehlererkennung fiir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/ EtherNet/IP- RW X Einheit | Typ Bereich Standard- Ge- Beschrei-
IP Adresse Adresse wert sich. bung
(Register)
OxOEBE (3775) | 83:03:19 RW 1 - UINT16 « O 0 J Funktionsein-
Deaktivieren stellung
+ 1: Aktivieren
OxOEBF (3776) | 83:03:1A RW | 0,1 S UINT16 | 1-60000 10 J Verzdgerung
(Schritt 1)
0x0ECO (3777) | 83:03:1B RW 1 - BITMAP + Bit 0: Reset- 3 J Reset-Modus
Taste
+ Bit1:DI
+ Bit2:
Kommunikati-
on
0xOEC1 (3778) | 83:03:01 - - - - - - - Reserviert
Gerateintern
Die Tabelle listet die gerateinternen Einstellungen fir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation.
Modbus TCP/IP- EtherNet/ RW | X Einheit | Typ Bereich Standard- | Ge- Beschrei-
Adresse IP- wert sich. bung
(Register) Adresse
0x0EC3 (3780) 83:03:1E | RW 1 - UINT16 * 0: Deaktivieren | 1 J Funktionsein-
- 1: Aktivieren stellung
0x0EC4 (3781) 83:03:1F | RW | 0,1 Sekun- | UINT16 - 10 J Verzdgerung
den
0xOECS5 (3782) 83:03:20 | RW 1 - BITMAP » Bit0: Reset- 3 J Reset-Modus
Taste
+ Bit1:DI
+ Bit2:
Kommunikati-
on

0XOEC6-0X0EC7
(3783-3784)

83:03:
21-83:03:

Reserviert

Kommunikationsverlust

Die Tabelle listet den Kommunikationsverlust fir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation auf.

Modbus TCP/IP- EtherNet/ | RW X Einheit | Typ Bereich Standard- Ge- Beschreibung
Adresse IP- wert sich.
(Register) Adresse
0x0ECS (3785) 83:03:23 | RW 1 - UINT16 « O 0 J Funktionsein-
Deaktivieren stellung
* 1:Alarm
*  2:Auslésung
* 3:Alarmund
Ausldsung
0x0EC9 (3786) 83:03:24 | RW 0,1 s UINT16 1-60000 10 J Verzdgerung

160

DOCA0258DE-00




Funktionseinstellungen der Motorsteuerung TeSys Tera Motor Management System

Modbus TCP/IP- EtherNet/ | RW X Einheit | Typ Bereich Standard- Ge- Beschreibung
Adresse IP- wert sich.
(Register) Adresse
(Schritt 1)
OxOECA (3787) 83:03:25 | RW 1 - BITMAP * Bit0: Reset- 3 J Reset-Modus
Taste
+ Bit1:Dl
+ Bit2:
Kommunikati-
on
* Bit 3: Autom.
0xOECB (3788) 83:03:26 | RW 0,1 S UINT16 | 0-60000 0 J Verzdgerung
(Schritt 1) der Autom.
Ricksetzung
0x0ECC (3789) 83:03:27 | RW 1 - UINT16 e 0O 0 J Auslésung nur
Deaktivieren im dezentralen
- 1: Aktivieren Modus

Blockausgabe
Die Tabelle listet die Blockausgabe fiir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation.
Modbus TCP/IP- EtherNet/ RW | X Einheit | Typ Bereich Standard- | Ge- Beschreibung
Adresse (Register) IP- wert sich.
Adresse
0x0ED®6 (3799) 83:03:31 | RW | 1 - UINT16 « O 0 J Funktionsein-
Deaktivieren stellung
» 1:Aktivieren
0xOED?7 (3800) 83:03:32 | RW | 0,01 |s UINT16 | 0-60000 0 J Offnungszeit
(Schritt 1) Schiitz oder
Leistungs-
schalter
0xOEDS (3801) 83:03:33 | — - - - - - - Reserviert

Anti-Backspin-Timer

Die Tabelle listet den Anti-Backspin-Timer fir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation.

Modbus TCP/IP- EtherNet/ | RW | X Einheit | Typ Bereich Standard- Ge- Beschreibung
Adresse (Register) | IP- wert sich.
Adresse
OxOEDA (3803) 83:03: RW 1 - UINT16 « 0O 0 J Funktionsein-
35 Deaktivieren stellung

* 1: Aktivieren

0XOEDB (3804) 83:03: RW | 1 s UINT16 | 0-60000 0 J Verzégerung
36 (Schritt 1)

0XOEDC (3805) 83:03: |- - - - - - - Reserviert
37

HMI-Kommunikationsverlust

Die Tabelle listet den HMI Kommunikationsverlust fiir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation auf.
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Modbus TCP/IP- | EtherNet/ | RW X Einheit Typ Bereich Standard- Ge- Beschreibung
Adresse IP- wert sich.
(Register) Adresse
0xOEDE (3807) 83:03:39 | RW 1 - UINT16 - 0 0 J Funktionsein-
Deaktivieren stellung
e 1: Auslésung
e 2:Alarm
+Auslésung
O0xOEDF (3808) 83:03: RW 0,1 ] UINT16 | — 10 J Verzdgerung
3A
0xOEEO (3809) 83:03: RW 1 - BITMAP * Bit0:Reset- | 3 J Betriebsart
3B Taste Reset
« Bit1:DI
+ Bit2:
Kommunika-
tion
« Bit 3: Autom.
O0xOEE1 (3810) 83:03: RW 0,1 s UINT16 | — 0 J Autom. Reset-
3C Verzdgerung
O0xOEEZ2 (3811) 83:03: - - - - - - - Reserviert
3D
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TeSys Tera Motor Management System

Schutzeinstellungen der Digitaleingangssperre

Beschreibung
Jede Schutzeinstellung der Digitaleingangssperre besteht aus flinf Registern. Die
Reihenfolge und die Beschreibung der Einstellungen fiir die Sperre von
Digitaleingang 1 gelten fiir die anderen Digitaleingange.
Adresse Register RwW Beschreibung
0x0F23-0x0F27 3876-3880 R/W Sperre Digitaleingang 1 —
Schutzeinstellungen
0x0F28-0x0F2C 3881-3885 RW Sperre Digitaleingang 2 —
Schutzeinstellungen
0x0F2D—-0x0F31 3886-3890 RW Sperre Digitaleingang 3 —
Schutzeinstellungen
0x0F32-0x0F 36 3891-3895 RW Sperre Digitaleingang 4 —
Schutzeinstellungen
0x0F37-0x0F3B 3896-3900 RW Sperre Digitaleingang 5 —
Schutzeinstellungen
0x0F3C—-0x0F40 3901-3905 RW Sperre Digitaleingang 6 —
Schutzeinstellungen
0x0F41-0x0F45 3906-3910 RW Sperre Digitaleingang 7 —
Schutzeinstellungen
0xO0F46—0x0F4A 3911-3915 RW Sperre Digitaleingang 8 —
Schutzeinstellungen
0x0F4B-0x0F4F 3916-3920 RW Sperre Digitaleingang 9 —
Schutzeinstellungen
0x0F50-0x0F54 3921-3925 RW Sperre Digitaleingang 10 —
Schutzeinstellungen
0x0F55-0x0F59 3926-3930 RW Sperre Digitaleingang 11 —
Schutzeinstellungen
OxOF5A—-0x0F5E 3931-3935 R/W Sperre Digitaleingang 12 —

Schutzeinstellungen

Sperre Digitaleingang 1 — Schutzeinstellungen

Die Tabelle enthalt die Register fur die Schutzeinstellungen der

Digitaleingangssperre.

Modbus TCP/IP- EtherNet/ | RW X Einheit | Typ Bereich Stan- Ge- Beschreibung
Adresse (Register) | IP- dardwert | sich.
Adresse
0x0F23 (3876) 84:01: RW 1 - UINT16 » 0: Deaktivieren | 0 J Funktionsein-
01 < 1:Alarm stellung
*  2:Auslésung
*  3:Alarm und
Auslésung
0x0F24 (3877) 84:01: RW 0,1 S UINT16 | 0-6000 0 J Verzbgerung
02 (Schritt 1)
0x0F25 (3878) 84:01: RW 1 - BITMAP + Bit 0: Reset- 3 J Betriebsart
03 Taste Reset
« Bit1:DI
+ Bit2:
Kommunikati-
on
« Bit 3: Autom.
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Modbus TCP/IP- EtherNet/ | RW X Einheit | Typ Bereich Stan- Ge- Beschreibung
Adresse (Register) | IP- dardwert | sich.
Adresse
0x0F26 (3879) 84:01: RW | 011 s UINT16 | 0-6000 0 J Verzdgerung
04 (Schritt 1) der Autom.
Rucksetzung
0x0F27 (3880) 84:01: - - - - - - - Reserviert
05
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Analogeingang — Schutzeinstellungen

TeSys Tera Motor Management System

Analogeingang — Schutzeinstellungen

Beschreibung

Das TeSys Tera system unterstitzt bis zu vier analoge Eingange mit zwei

LTMTAN21 expansion modules.

Die Schutz-Einstellungen fiir jeden analogen Eingang bestehen aus acht
Registern. Die Reihenfolge und die Beschreibung der Einstellungen fir
Analogeingang 1 gelten fir die anderen Analogeingange.

Modbus TCP/IP Adresse EtherNet/IP-Adresse RW Beschreibung

(Register)

0xOFAO-0xOFA7 (4001-4008) 84 :02: 01 -84 :02: 08 RW Analogeingang 1 —
Schutzeinstellungen

0xOFA8—-0x0FAF (4009-4016) 84:02:09-84:02: 16 RW Analogeingang 2 —
Schutzeinstellungen

0xOFB0—-0x0FB7 (4017—4024) 84:02:17-84:02: 24 RW Analogeingang 3 —
Schutzeinstellungen

0xOFB8-0x0FBF (4025—-4032) 84:02:25-84:02: 32 RW Analogeingang 4 —
Schutzeinstellungen

Analogeingang 1 — Schutzeinstellungen

Die Tabelle enthalt die Register fiir die Schutzeinstellungen der Analogeingange.

Modbus TCP/IP EtherNet/IP- RW | X Einheit | Typ Bereich Stan- Ge- Beschreibung
Adresse Adresse dard- sich.
(Register) wert
0xOFAO (4001) 84:02: 01 RW | 1 - UINT16 « O 0 J Funktionsein-
Deaktivieren stellung
* 1:Alarm
* 2:Auslésung
+ 3:Alarmund
Ausldsung
0x0FA1 (4002) 84 :02: 02 RW |1 - UINT16 » 0:Unter 0 J Erkennung
+ 1:Uber
0xOFA2 (4003) 84:02: 03 RwW | 0,1 mA UINT16 | 40-200 40 J Ansprechwert
(Schritt 1)
0x0FA3 (4004) 84 :02: 04 RW | 0,1 S UINT16 | 0-60000 0 J Verzégerung
(Schritt 1)
0x0FA4 (4005) 84 :02: 05 RW | 0,1 mA UINT16 | 40-200 40 J Alarm
(Schritt 1)
0xO0FA5 (4006) 84 :02: 06 RW |1 - BIT- + Bit0: Reset- 3 J Reset-Modus
MAP Taste
+ Bit1:DI
+ Bit2:
Kommunikati-
on
» Bit 3: Autom.
0xOFAG (4007) 84 :02: 07 RW | 0,1 s UINT16 | 0-60000 0 J Verzdgerung
(Schritt 1) der Autom.
Ricksetzung
0x0FA7 (4008) 84 :02: 08 RW | 1 - UINT16 « 0: 0 J Diagnose
Deaktivieren
» 1: Aktivieren
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Hystereseeinstellungen

Hystereseeinstellungen

Die Tabelle enthalt die Register flr die Hystereseeinstellungen.

Modbus TCP/IP | EtherNet/ RW X Einheit | Typ Bereich Standard- Ge- Beschreibung

Adresse IP-Adresse wert sich.

(Register)

0x109A (4251) 84:04:01 RW 1 % UINT16 | 3-15 3 J Stromschutz
(Schritt 1)

0x109B (4252) 84:04:02 | RW 1 % UINT16 | 3-15 3 J Spannungs-
(Schritt 1) schutz

0x109C (4253) 84:04:03 | RW 1 % UINT16 | 1-15 3 J Frequenzschutz
(Schritt 1)

0x109D (4254) 84:04:04 | RW 1 % UINT16 | 3-15 3 J Leistungsschutz
(Schritt 1)

0x109E (4255) 84:04:05 | RW 1 mA UINT16 | 1-3 1 J Analogeingangs-
(Schritt 1) schutz

0x109F (4256) 84:04:06 | RW 1 °C UINT16 | 2-15 5 J Temperatur-
(Schritt 1) schutz
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Allgemeine Einstellungen

Geratekonfiguration.

Die Tabelle listet die Geratekonfiguration fiir das Modbus TCP/IP und EtherNet/IP

Kommunikation.

Modbus TCP/IP- EtherNet/ RW X Ein- | Typ Bereich Standard- | Gesich. | Beschreibung
Adresse (Register) IP-Adresse heit wert
0x1117 (4376) 85:01:01 RW 1 - UINT16 1-15 8 J Typ LTMTCT/
LTMTCTV Sensor
Module
0x1118 (4377) 85:01:02 | - - - - - - - Reserviert
0x1119 (4378) 85:01:01 RW 1 - UINT16 0-8 0 J Typ LTMT-
Erweiterungsmodul
1, Seite 136
0x111B (4380) 85:01:01 RW 1 - UINT16 0-8 0 J Typ LTMT-
Erweiterungsmodul
2, Seite 136
0x111D (4382) 85:01:02 | RW 1 - UINT16 0-8 0 J Typ LTMT-
Erweiterungsmodul
3, Seite 136
0x111F (4384) 85:01:04 | RW 1 - UINT16 0-8 0 J Typ LTMT-
Erweiterungsmodul
4, Seite 136
0x1121 (4386) 85:01:06 | RW 1 - UINT16 0-8 0 J Typ LTMT-
Erweiterungsmodul
5, Seite 136
0x1123 (4388) 85:01:08 | RW 1 - UINT16 0-2 0 J Typ LTMT main
unit-
Temperatursensor
(14):
* 0:Keine
« 1:PT100
* 2:Binar-PTC
0x1124 (4389-4393) | 85:01: - - - - - - - Reserviert
09-85:01:
0A-85:01
:0B-85:
01:0°C-
85°C:01:
0D

(14) Wenn der Temperaturwert der Main Unit auf ,,Keine* eingestellt ist, steht der Betrieb der Systemsteuerung nicht zur Konfiguration zur

Verfugung.
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LTMT HMI-Port-Einstellungen

Die Tabelle listet die HMI Porteinstellungen fiir die Modbus TCP/IP und EtherNet/
IP Kommunikation auf.

Modbus/TCP- EtherNet/ RW X Ein- Typ Bereich Standard- Ge- Beschreibung
Adresse (Register) | IP-Adresse heit wert sich.
0x112F (4400) 85:02: 01 RW 1 - UINT16 1-247 1 J Adresse des
(Schritt 1) Netzknotens
0x1130 (4401) 85:02: 02 RW 1 - UINT16 0: Keine 2 J Modbus-
Paritat
1: Ungerade
2: Gerade
0x1131 (4402) 85:02: 03 RW 1 bps UINT16 0: 2400 3 J Baudrate
1: 4800

19600
119200

2
3
4:38400
5: 57600
6

1115200

0x1132 (4403) 85:02: 04 RW 1 - UINT16 0: - N Funktionstas-
Standardein- ten
stellung

1:
Program-
mierbar

0x1133 (4404) 85:02: 05 RW 1 s UINT16 1-6000 1 J Timeout
(Schritt 1)

0x1134 (4405) 85:02: 06 RW - - BITMAP | 0: Big- 0 J Byte-Format
Endian

1: Little-
Endian

HINWEIS: Wenn LTMTCUF control operator unit an den HMI Port
angeschlossen ist, muss der HMI Port wie folgt konfiguriert werden:

* Knotenadresse: 1

» Baudrate: 19200 bps

+ Paritat: Gerade

« Endianness: Big-Endian
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Datums- und Uhrzeiteinstellungen

Die Tabelle listet die Datums- und Uhrzeiteinstellungen fiir die Modbus TCP/IP
und EtherNet/IP Kommunikation.

HINWEIS: Um Datum und Uhrzeit zu schreiben, aktualisieren Sie den Wert
des Registers 4420 auf 1.

Modbus TCP/IP- EtherNet/ RW X Einheit | Typ Bereich Standard- Ge- Beschrei-

Adresse IP-Adresse wert sich. bung

(Register)

0x113B (4412) 85:03:01 RW 1 - UINT16 1-31 1 J Datum
(Schritt 1)

0x113C (4413) 85:03:02 | RW 1 - UINT16 1-12 1 J Monat
(Schritt 1)

0x113D (4414) 85:03:03 | RW 1 - UINT16 2000-2099 | 2016 J Jahr
(Schritt 1)

0x113E (4415) 85:03:04 | RW 1 - UINT16 0-23 0 J Stunde
(Schritt 1)

0x113F (4416) 85:03:05 | RW 1 - UINT16 0-59 0 J Minute
(Schritt 1)

0x1140 (4417) 85:03:06 | RW 1 - UINT16 0-59 0 J Sekunde
(Schritt 1)

0x1141 (4418) 85:03:07 | — - - - - - - Reserviert

0x1142 (4419) 85:03:08

0x1143 (4420) 85:03:09 | RW 1 - UINT16 0-1 0 N Datum und

Uhrzeit
aktualisieren

Schreiben Sie Datum und Uhrzeit in die folgenden Modbus-Holding-Register mit
der Adresse —4412, Funktionscode 16 (mehrere Holding-Register), Anzahl der
Register —9.

Um beispielsweise den 01-Jan-2023 12:00:00 zu aktualisieren, sollten die
Registerwerte das folgende Format aufweisen:

Parametername Register Beispieldaten Datenformat
(Big-Endian)
Datum 4412 1 0x0001
Monat 4413 1 0x0001
Jahr 4414 2023 Ox07E7
Stunde 4415 12 0x000C
Minute 4416 0 0x0000
Sekunde 4417 0 0x0000
Reserviert 4418 0 0x0000
Datum und Uhrzeit 4420 0 0x0001
aktualisieren

Weitere Informationen finden Sie unter NTP oder SNTP, Seite 34
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Starter-Einstellungen

Die Tabelle listet die Starter-Einstellungen fiir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP

Kommunikation.

Modbus EtherNet/IP- | RW X Ein- Typ Bereich Stan- Ge- Beschreibung
TCPI/IP- Adresse heit dard- sich.
Adresse wert
(Register)
0x1144 85:04:01 RW 1 - UINT16 0: Motor 0 J Lasttyp
(4421)
1: Heizgerat
0x1145 85:04:02 RW 1 - UINT16 0-10 1 J Startertyp, Seite
(4422) (Schritt 1) 173
0x1146 85:04:03 RwW 1 - UINT16 0: Deaktivieren 0 J Auswahl der
(4423) Betriebsart
1: HMI
2: DI
3: Kommunikation
0x1147 85:04:04 RW 1 - BITMAP Bit 0: Keine - J Lokal 1
(4424) Startquelle
Bit 1: HMI
Bit 2: Lokale DI
Bit 3: Dezentrale DI
Bit 4: Kommunikation
Bit 5: Anwendersp. Logik
0x1148 85:04:05 RW 1 - BITMAP Bit 0: Keine 11 J Lokal 2
(4425) Startquelle
Bit 1: HMI
Bit 2: Lokale DI
Bit 3: Dezentrale DI
Bit 4: Kommunikation
Bit 5: Anwendersp. Logik
0x1149 85:04:06 RW 1 - BITMAP Bit 0: Keine 11 J Lokal 3
(4426) Startquelle
Bit 1: HMI
Bit 2: Lokale DI
Bit 3: Dezentrale DI
Bit 4: Kommunikation
Bit 5: Anwendersp. Logik
0x114A 85:04:07 RW 1 - BITMAP Bit 0: Keine 11 J Dezentrale
(4427) Startquelle
Bit 1: HMI
Bit 2: Lokale DI
Bit 3: Dezentrale DI
Bit 4: Kommunikation
Bit 5: Anwendersp. Logik
0x114B 85:04:08 RW 1 - BITMAP Bit 0: Keine 11 J Lokal 1
(4428) Stoppquelle
Bit 1: HMI
Bit 2: Lokale DI
Bit 3: Dezentrale DI
Bit 4: Kommunikation
Bit 5: Anwendersp. Logik
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Modbus EtherNet/IP- | RW X Ein- Typ Bereich Stan- Ge- Beschreibung
TCP/IP- Adresse heit dard- sich.

Adresse wert

(Register)

0x114C 85:04:09 RW 1 - BITMAP | Bit 0: Keine 11 J Lokal 2

(4429) Stoppquelle

Bit 1: HMI

Bit 2: Lokale DI

Bit 3: Dezentrale DI

Bit 4: Kommunikation

Bit 5: Anwendersp. Logik
0x114D 85:04:0A RW 1 - BITMAP | Bit0: Keine 1 J Lokal 3
(4430) Stoppquelle

Bit 1: HMI

Bit 2: Lokale DI

Bit 3: Dezentrale DI

Bit 4: Kommunikation

Bit 5: Anwendersp. Logik
0x114E 85:04:0B RW 1 - BITMAP Bit 0: Keine 11 J Dezentrale
(4431) Stoppquelle

Bit 1: HMI

Bit 2: Lokale DI

Bit 3: Dezentrale DI

Bit 4: Kommunikation

Bit 5: Anwendersp. Logik
0x114F 85:04:0C RW 1 - UINT16 0: Kurzzeitig 0 J Lokaler DI-
(4432) Starteingang

1: Beibehalten
0x1150 85:04:0D RW 1 - UINT16 0: Kurzzeitig 0 J Dezentraler DI-
(4433) Starteingang

1: Beibehalten
0x1151 85:04:0E RW 1 - UINT16 0: Kurzzeitig 0 J Anwenderspezi-
(4434) fischer

1: Beibehalten Starteingang
0x1152 85:04:0F RW 1 - UINT16 0: Anschlg 0 N ModustUbertra-
(4435) gung

1: Kn Anschlg
0x1153 85:04:10 RW 1 - UINT16 0: Kurzzeitig 0 J Kommunikati-
(4436) onsstart-

1: Beibehalten Eingang
0x1154— 85:04: 11— | — - - - - - - Reserviert
0x1155 85:04:12
(4437-4438)
0x1156 85:04:13 RW 1 - UINT16 0: Deaktivieren 1 J Richtungswech-
(4439) sel

1: Aktivieren
0x1157 85:04:14 RW 0,01 S UINT16 1-60000 50 J Riickmeldung —
(4440) (Schritt 1) Reaktionszeit
0x1158 85:04:15 RW 0,01 S UINT16 1-60000 50 J Motorstrom —
(4441) (Schritt 1) Erfassungszeit
0x1159 85:04:16 RW 0,01 s UINT16 1-60000 6000 J Sperrungszeit
(4442) (Schritt 1)
0x115A 85:04:17 RW 0,01 S UINT16 1-60000 1000 J Verzdgerung 1
(4443) (Schritt 1)

Zeit in Stern
0x115B 85:04:18 RW 0,01 s UINT16 1-60000 30 J Verzdgerung 2
(4444) (Schritt 1)
Umschaltzeit
0x115C 85:04:19 RW 0,01 S UINT16 1-60000 1 J Verzégerung 3
(4445) (Schritt 1)
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Modbus EtherNet/IP- | RW X Ein- Typ Bereich Stan- Ge- Beschreibung
TCPI/IP- Adresse heit dard- sich.
Adresse wert
(Register)
Abschaltzeit
Hauptschitz
0x115D 85:04:1A RW 0,01 s UINT16 1-60000 1 J Verzégerung 4
(4446) (Schritt 1)
Kondensators-
teuerzeit
0x115E~ 85:04:1B- | — - - - - - - Reserviert
0x1160 85:04:1C-
(4447-4449) | 85:04:1D
0x1161 85:04:1E RW 1 - UINT16 0: Dreiphasig 0 J Anzahl der
(4450) Phasen
1: Einphasig
0x1162 85:04:1F RwW 1 - UINT16 0: DI + Strombasiert 1 J Stopp-
(4451) Erkennung
1: Strombasiert
0x1163 85:04:20 RW 1 - UINT16 0: Deaktivieren 0 J Zwangsstart-
(4452) Funktion
1: Aktivieren
Startertyp

Die Tabelle enthalt die Arten von Startern und die Zeitverzégerungen, die mit den
Startertypen verbunden sind.

Startertyp Wert Verzoge- Verzoge- Verzoge- Verzoge-
rung 1 rung 2 rung 3 rung 4

Uberlast 0 - - - -

Direkt Online 1 - - - -

Umgekehrte 2 - - - -
Direktverbin-
dung online(15)

Stern-Dreieck | 3 Zeit in Stern Umschaltzeit | — -

(15) Die Verriegelungszeit reicht von 0,01 bis 600 s.
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Systemeinstellungen

Die Tabelle listet die Systemeinstellungen fir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation.

Modbus TCP/ | EtherNet/IP- | RW X Ein- Typ Bereich Stan- Ge- Beschreibung
IP-Adresse Adresse heit dardwert | sich.
(Register)
0x1164 (4453) | 85:05: 01 RW 1 A UINT16 1-1000 1 J Phasen-CT
(Schritt 1) primar
0x1165 (4454) | 85:05: 02 RW 1 A UINT16 1-5 1 J Phasen-CT
(Schritt 4) sekundar
0x1166 (4455) | 85:05: 03 - - - - - - - Reserviert
0x1168 (4456) | 85:05: 04 RW 1 A UINT16 1-1000 1 J Drehzahl 2 - CT
(Schritt 1) primar
0x1169 (4457) | 85:05: 05 RW 1 A UINT16 1-5 1 J Drehzahl 2 - CT
(Schritt 4) sekundar
0x116A— 85:05: 06 - - - - - - - Reserviert
0x116C
(4459-4461)
0x116D 85:05: 0A R/W 0,1 \ UINT16 1100-6900 4150 J Nennspannung
(4462) (Schritt 1) (Vn)
0x116E 85:05: 0B RW 1 - UINT16 0: 50 Hz 0 J Nennfrequenz
(4463) (Fn)
1: 60 Hz
0x116F 85:05:0C RW 1 - UINT16 0:L123 0 J Phasendrehung
(4464)
1:L132
0x1170 (4465) | 85:05: 0D RW 1 - UINT16 0: Deaktivieren 0 J Spannungsein-
gang('6)
1: Aktivieren
0x1171 (4466) | 85:05: OE - - - - - - - Reserviert
0x1172 (4467) | 85:05: OF RW 0,1 A UINT16 1-10000 25 J Volllaststrom
(Schritt 1) (FLC1)
0x1173 (4468) | 85:05: 10 RW 0,1 A UINT16 1-10000 25 J Drehzahl 2 —
(Schritt 1) Volllaststrom
(FLC2)
0x1174 (4469) | 85:05: 11 RW 0 - UINT16 1-10 1 N Phasen-CT —
(Schritt 1) sekundare
Durchgange
0x1175 (4470) | 85:05: 12 RW 1 - UINT16 1-10 1 N Drehzahl 2 —
(Schritt 1) Phase —
sekundare
Durchgange
0x1176 (4471) | 85:05: 13 - - - - - - - Reserviert
0x1179 (4474) | 85:05: 16 RW 1 - UINT16 0: Deaktivieren 1 J Testmodus
1: Aktivieren
0x117A 85:05:17 RW 1 - UINT16 0: Nein 0 J Bypass-
(4475) Verriegelungen
1: Ja wahrend des
Tests

(16) Parameter gilt nur fir LTMTCTV sensor modules. Wenn der Spannungseingangsparameter deaktiviert ist, TeSys Tera system bietet
keine Spannungsschutzfunktionen und -messungen.

174

DOCA0258DE-00




Allgemeine Einstellungen

TeSys Tera Motor Management System

Details zum Motortypenschild

Die Tabelle enthalt die Details zum Motortypenschild.

Modbus EtherNet/IP- | RW X Ein- Typ Bereich Standard- Ge- Beschreibung
TCP/IP- Adresse heit wert sich.
Adresse
(Register)
0x117B 85:06:01 RW 1 - ASCII - MM- J Motor-Tag
(4476) R0000001
0x1180 85:06: 06 RW 1 - UINT16 0: kW 0 J Stromversorgung
(4481) der Einheit

1: HP
0x1181 85:06:07 RW 0,1 kW UINT16 0-65535 1 J Nennleistung (kW)
(4482) (Schritt 1)
0x1182 85:06:08 RW 0,1 HP UINT16 0-65535 1 J Nennleistung (PS)
(4483) (Schritt 1)
0x1183 85:06:09 RW 1 - UINT16 0:°C 0 J Temperatureinheit
(4484)

1:°F
0x1184— 85:06: 0A - - - - - - - Reserviert
0x118B
(4485-4491)
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Einstellungen fur die Digitaleingange

Beschreibung

Das TeSys Tera system unterstutzt maximal 32 Digitaleingange:
* Vier Digitaleingdnge am LTMT main unit.
+ Bis zu 28 Digitaleingdnge mit LTMT expansion modules.

Jede Digitaleingangseinstellung besteht aus drei Registern. Die Reihenfolge und
die Beschreibung der Einstellungen fiir Digitaleingang 1 gelten fiir die anderen

Digitaleingange.
Adressenregister EtherNet/IP- Anz. | Beschreibung DI Lage
Adresse
0x1194 (4501) 86:01:01 3 Einstellungen — DI1 an der LTMT
Digitaleingang 1 main unit
4503 (0x1197) 86:01:04 3 Einstellungen — DI2 an der LTMT
Digitaleingang 2 | main unit
0x119A (4507) 86:01:07 3 Einstellungen — DI3 an der LTMT
Digitaleingang 3 | main unit
0x119D (4510) 86:01:0A 3 Einstellungen — DI4 an der LTMT
Digitaleingang 4 main unit
4512 (0x11A0) 86:01:0D 3 Einstellungen — DI5 an der LTMT
Digitaleingang 5 | expansion
module
0x11A3 (4516) 86:01:10 3 Einstellungen — DI6 an der LTMT
Digitaleingang 6 | expansion
module
0x11A6 (4519) 86:01:13 3 Einstellungen — DI7 an der LTMT
Digitaleingang 7 | expansion
module
0x11A9 (4522) 86:01:16 3 Einstellungen — DI8 an der LTMT
Digitaleingang 8 | expansion
module
0x11AC (4525) 86:01:19 3 Einstellungen — DI9 an der LTMT
Digitaleingang 9 | expansion
module
0x11AF (4528) 86:01:1C 3 Einstellungen — DI10 an der
Digitaleingang 10 | LTMT expansion
module
0x11B2 (4531) 86:01:1F 3 Einstellungen — DI11 an der
Digitaleingang 11 | LTMT expansion
module
0x11B5 (4534) 86:01:22 3 Einstellungen — DI12 an der
Digitaleingang 12 | LTMT expansion
module
0x11B8 (4537) 86:01:25 3 Einstellungen — DI13 an der
Digitaleingang 13 | LTMT expansion
module
0x11BB (4540) 86:01:28 3 Einstellungen — DI14 an der
Digitaleingang 14 | LTMT expansion
module
0x11BE (4543) 86:01:2B 3 Einstellungen — DI15 an der
Digitaleingang 15 | LTMT expansion
module
0x11C1 (4546) 86:01:2E 3 Einstellungen — DI16 an der
Digitaleingang 16 | LTMT expansion
module
0x11C4 (4549) 86:01:31 3 Einstellungen — DI17 an der
Digitaleingang 17 | LTMT expansion
module
0x11C7 (4552) 86:01:34 3 Einstellungen — DI18 an der
Digitaleingang 18 | LTMT expansion
module
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Einstellungen — Digitaleingang 1

Adressenregister EtherNet/IP- Anz. | Beschreibung DI Lage
Adresse
0x11CA (4555) 86:01:37 3 Einstellungen — DI19 an der
Digitaleingang 19 | LTMT expansion
module
0x11CD (4558) 86:01:3A 3 Einstellungen — DI20 an der
Digitaleingang 20 | LTMT expansion
module
0x11DO0 (4561) 86:01:3D 3 Einstellungen — DI21 an der
Digitaleingang 21 | LTMT expansion
module
0x11D3 (4564) 86:01:40 3 Einstellungen — DI22 an der
Digitaleingang 22 | LTMT expansion
module
0x11D6 (4567) 86:01:43 3 Einstellungen — DI23 an der
Digitaleingang 23 | LTMT expansion
module
0x11D9 (4570) 86:01:46 3 Einstellungen — DI24 an der
Digitaleingang 24 | | TMT expansion
module
0x11DC (4573) — Ox11F1 86:01:49-66:01: | - - Reserviert
(4594) 5E

Die Einstellungen der vier Digitaleingange an der LTMT main unit entsprechen
den Einstellungen von Digitaleingang 1 bis Digitaleingang 4.

Die Einstellungen der digitalen Eingange auf einem LTMT expansion module
werden entsprechend der LTMT expansion module Konfiguration

Beispiel:

Wenn das TeSys Tera system aus Folgendem besteht:
* Einer LTMT main unit.

* Eins LTMTIN42BD expansion module oder LTMTIN42FM expansion module
mit vier digitalen Eingangen, konfiguriert als Erweiterungsmodul 1.

Dann:

» Gelten die Einstellungen von Digitaleingang 1 bis zu den Einstellungen fir
Digitaleingang 4 fur DI1 bis DI4 an der LTMT main unit.

» Die Einstellungen fiir Digitaleingang 5 bis Digitaleingang 8 gelten fiir DI5 bis
DI8 auf dem LTMTIN42BD expansion module oder LTMTIN42FM expansion

module.

Die Tabelle enthalt die Register fur die Einstellungen der Digitaleingange.

Modbus EtherNet/ RW X Ein- Typ Bereich Standard- | Ge- Beschreibung
TCP/IP- IP-Adresse heit wert sich.
Adresse
(Register)
0x1194 86:01:01 RW 1 - UINT16 0: Aktiv hoch 0 J Digitaleingang 1
(4501) Ausldsetyp

1: Aktiv niedrig
0x1195 86:01:02 | RW 1 - UINT16 0-38 4 J DI -
(4502) (Schritt 1) Eingangsquelle,

Seite 178

0x1196 86:01:03 | RW 1 ms UINT16 0-60000 10 J Digitaleingang 1
(4503) (Schritt 10) Validierungszeit
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DI — Eingangsquelle

Die Tabelle enthalt die Eingangsquelle fir die Einstellungen der Digitaleingange.

Registerwert DI - Eingangsquelle

0 Sonstige

1 Auslésung zuriickgesetzt — DI
2 Leistungsschalter geschlossen — DI
3 Leistungsschalter offen — DI
4 Lokaler START> DI

5 Lokaler START>> DI

6 Lokaler STOPP DI

7 Lokaler START< DI

8 Lokaler START<< DI

9 Dezentraler START> DI

10 Dezentraler START>> DI

11 Dezentraler STOPP DI

12 Dezentraler START< DI

13 Dezentraler START<< DI
14 Verriegelung 1

15 Verriegelung 2

16 Verriegelung 3

17 Verriegelung 4

18 Verriegelung 5

19 Verriegelung 6

20 Verriegelung 7

21 Verriegelung 8

22 Verriegelung 9

23 Verriegelung 10

24 Verriegelung 11

25 Verriegelung 12

26 Schiitz offen — DI

27 DI ausfiihren

28 Blockeingang

29 Logiktest DI

30 Modusauswahl 1

31 Modusauswahl 2

32 Drehzahlanderung

33 Erzwungener Start

34 Erzwungener Stopp

35 Selbsttest ohne Auslésung
36 Selbsttest mit Auslésung

37 Sanftanlasser-Rucksetzung — DI
38 Keine
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Digitalausgang — Einstellungen

Beschreibung

Das TeSys Tera system unterstitzt maximal 13 Digitalausgange:

» Drei Digitalausgénge an der LTMT main unit.

* Bis zu 10 Digitalausgange mit LTMT expansion modules.

Jede Digitalausgangseinstellung besteht aus fiinf Registern. Die Reihenfolge und
die Beschreibung der Einstellungen fiir Digitalausgang 1 gelten fiir die anderen

Digitalausgange.

Modbus TCP/ EtherNet/IP-Adresse Beschreibung

IP-Adresse

(Register)

0x1211 (4626) 86 :02: 01 Digitalausgang 1 — DO1 an der LTMT main unit
Einstellungen

0x1216 (4631) 86 : 02: 06 Digitalausgang 2 — DO2 an der LTMT main unit
Einstellungen

0x121B (4636) 86:02: 0B Digitalausgang 3 — DO3 an der LTMT main unit
Einstellungen

0x1220 (4641) 86:02: 10 Digitalausgang 4 — DO4 an der LTMT expansion
Einstellungen module

0x1225 (4646) 86:02: 15 Digitalausgang 5 — DO5 an der LTMT expansion
Einstellungen module

0x122A (4651) 86:02: 1A Digitalausgang 6 — DOG6 an der LTMT expansion
Einstellungen module

0x122F (4656) 86:02: 1F Digitalausgang 7 — DO7 an der LTMT expansion
Einstellungen module

0x1234 (4661) 86 :02: 24 Digitalausgang 8 — DO8 an der LTMT expansion
Einstellungen module

0x1239 (4666) 86:02: 29 Digitalausgang 9 — DO9 an der LTMT expansion
Einstellungen module

0x123E (4671) 86:02: 2E Digitalausgang 10 — | DO10 ein LTMT expansion
Einstellungen module

0x1242 (4675) 86:02: 32 Digitalausgang 11 — DO11 ein LTMT expansion
Einstellungen module

0x1243 (4676) 86 :02: 33 Digitalausgang 12— | DO12 an LTMT expansion
Einstellungen module

0x1248 (4681) 86 :02: 38 Digitalausgang 13— | DO13 auf LTMT expansion
Einstellungen module

0x124D (4686) 86 :02: 3D Reserviert -

Die Einstellungen der drei Digitalausgange an der LTMT main unit entsprechen
den Einstellungen von Digitalausgang 1 bis Digitalausgang 3.

Die Einstellungen der Digitalausgange auf einem LTMT expansion module werden
entsprechend der Konfiguration des Erweiterungsmoduls definiert.

Beispiel:

Wenn das TeSys Tera system aus Folgendem besteht:
« Einer LTMT main unit.

* Eins LTMTIN42BD expansion module oder LTMTIN42FM expansion module
mit zwei digitalen Ausgéangen, konfiguriert als Erweiterungsmodul 1.

Dann:

» Die Einstellungen fiir den digitalen Ausgang 1 bis zum digitalen Ausgang 3
gelten fir DO1 bis DO3 auf dem LTMT main unit.
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Digitalausgang 1 — Einstellungen

» Die Einstellungen fiir den digitalen Ausgang 4 und den digitalen Ausgang 5
gelten fir DO4 und DO5 auf dem LTMTIN42BD expansion module oder
LTMTIN42FM expansion module.

Die Tabelle enthalt die Register flr die Einstellungen der Digitalausgange.

Modbus | Ether- Nr. Funkti- RW | X Ein- | Typ Bereich Stan- Ge- Beschreibung

TCP/IP- | Net/IP- onscode heit dard- sic-

Adresse | Adresse wert h.

(Regis-

ter)

0x1211 86 :02: 1 0x03, RW 1 - UINT16 | O: Aktiv hoch 0 J Digitalausgang 1

(4626) 01 0x06, — aktiver Typ
0x10 1: Aktiv niedrig

0x1212 86:02: 1 0x03, RW |1 - UINT16 | 0-65535 504 J Digitalausgang 1

(4627) 02 0x06, (Schritt 1) Eingangsquelle,
0x10 Seite 181

0x1213 86 : 02: 1 0x03, RW |1 - UINT16 | 0-12 7 J Digitalausgang 1

(4628) 03 0x06, (Schritt 1) — Tag, Seite 180
0x10

0x1214 86 : 02: 1 0x03, RW |1 - UINT16 | O: Ebene 0 J Digitalausgang 1

(4629) 04 0x06, — Ausgangstyp
0x10 1: Impuls

0x1215 86 : 02: 1 0x03, RW |1 ms UINT16 | 0-60000 0 J Digitalausgang 1

(4630) 05 0x06, (Schritt 10) — Impulszeit
0x10

Digitalausgang — Tag

Die Tabelle enthalt die Ausgangsquelle flr die Einstellungen der Digitalausgange.

Registerwert

Digitalausgang — Tag

0 Sonstige

1 Gerat intern — DO
2 Auslésung — DO
3 Alarm — DO

4 Ansprechwert — DO
5 Sperrung — DO

6 Block — OP

7 CNTR OP 1

8 CNTROP 2

9 CNTROP 3

10 CNTROP 4

11 CNTROP 5

12 CNTROP 6
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Digitalausgang — Eingangsquelle

Die Tabelle enthalt die Aus-/Eingangsquelle fiir die Einstellungen der

Digitalausgéange.

Registerwert

Digitalausgang — Eingangsquelle

0 Keine
1 Feste 0
2 Feste 1
3-6 Reserviert
7 Reset-Taste an der LTMT main unit
8 DI 1

9 DI 2
10 DI3

1 DI 4
12 DI 5
13 DI 6
14 DI7
15 DI 8
16 DI9
17 DI 10
18 DI 11
19 DI 12
20 DI 13
21 DI 14
22 DI 15
23 DI 16
24 DI 17
25 DI 18
26 DI 19
27 DI 20
28 DI 21
29 DI 22
30 DI 23
31 DI 24
32-39 Reserviert
40 DO 1
41 DO 2
42 DO 3
43 DO 4
44 DO 5
45 DO 6
46 DO7
47 DO 8
48 DO 9
49 DO 10
50 DO 11
51 DO 12
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Registerwert Digitalausgang — Eingangsquelle
52 DO 13

53-231 Reserviert

232 Ansprechwert-Status

233 Alarmstatus

234 Auslésestatus

235 Motorstopp-Fehlererkennung

236 Interner Geréatefehler erkannt

237 Blockausgang

238-247 Reserviert

248 Motorstopp

249 Motorstart

250 Motorbetrieb

251 Motorsperre

252-263 Reserviert

264 Alarm bei thermischer Uberlast
265 Alarm bei blockiertem Rotor

266 Alarm bei angehaltenem Rotor

267 Festzeit-Uberstrom-Alarm

268 Normal Invers — Uberstrom — Alarm
269 Kurzzeitlberstrom — Alarm

270 Berechneter Erdschlussstrom — Alarm
271 Gemessener Erdschlussstrom — Alarm
272 Unterstrom — Alarm

273 Stromunsymmetrie — Alarm

274 Stromphasenverlust — Alarm

275 Stromphasenumkehr — Alarm

276 Unterspannung — Alarm

277 Uberspannung — Alarm

278 Spannungsphasenverlust — Alarm
279 Spannungsunsymmetrie — Alarm
280 Spannungsphasenumkehr — Alarm
281 Unterfrequenz — Alarm

282 Uberfrequenz — Alarm

283 Reserviert

284 Kommunikationsverlust — Alarm
285 Ubertemperatur — Alarm

286 Unterleistung — Alarm

287 Uberleistung — Alarm

288 Unterleistungsfaktor — Alarm
289-295 Reserviert

296 Thermische Uberlast — Ansprechwert
297 Blockierter Rotor — Ansprechwert
298 Abgedrosselter Rotor — Ansprechwert
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Registerwert

Digitalausgang — Eingangsquelle

299

Eindeutige Zeit — Uberstrom — Ansprechwert

300

Normal Invers — Uberstrom — Ansprechwert

301

Kurzzeitliberstrom — Ansprechwert

302

Berechneter Erdschlussstrom — Ansprechwert

303

Gemessener Erdschlussstrom — Ansprechwert

304

Unterstrom — Ansprechwert

305

Stromunsymmetrie — Ansprechwert

306

Stromphasenverlust — Ansprechwert

307

Stromphasenumkehr — Ansprechwert

308

Unterspannung — Ansprechwert

309

Uberspannung — Ansprechwert

310

Spannungsphasenverlust — Ansprechwert

311

Spannungsunsymmetrie — Ansprechwert

312

Spannungsphasenumkehr — Ansprechwert

313

Unterfrequenz — Ansprechwert

314

Uberfrequenz — Ansprechwert

315

UbermaRige Anlaufzeit — Ansprechwert

316

Kommunikationsverlust — Ansprechwert

317

Ubertemperatur — Ansprechwert

318

Unterleistung — Ansprechwert

319

Uberleistung — Ansprechwert

320

Unterleistungsfaktor — Ansprechwert

321-327

Reserviert

328

Thermische Uberlast — Auslésung

329

Blockierter Rotor — Auslésung

330

Abgedrosselter Rotor — Auslésung

331

Eindeutige Zeit — Uberstrom — Ausldsung

332

Normal Invers — Uberstrom — Auslésung

333

Kurzzeitliberstrom — Auslésung

334

Berechneter Erdschlussstrom — Auslésung

335

Gemessener Erdschlussstrom — Auslésung

336

Unterstrom — Auslésung

337

Stromunsymmetrie — Auslésung

338

Stromphasenverlust — Auslésung

339

Stromphasenumkehr — Auslésung

340

Unterspannung — Auslésung

341

Uberspannung — Ausldsung

342

Spannung Phasenverlust — Auslésung

343

Spannungsunsymmetrie — Auslésung

344

Spannungsphasenumkehr — Auslésung

345

Unterfrequenz — Auslésung
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Registerwert

Digitalausgang — Eingangsquelle

346

Uberfrequenz — Auslésung

347

UberméRige Anlaufzeit — Auslésung

348

Kommunikationsverlust — Auslésung

349

Ubertemperatur — Auslésung

350

Unterleistung — Auslésung

351

Uberleistung — Auslésung

352

Unterleistungsfaktor — Auslésung

353-359

Reserviert

360

Verriegelung 1 — Alarm

361

Verriegelung 2 — Alarm

362

Verriegelung 3 — Alarm

363

Verriegelung 4 — Alarm

364

Verriegelung 5 — Alarm

365

Verriegelung 6 — Alarm

366

Verriegelung 7 — Alarm

367

Verriegelung 8 — Alarm

368

Verriegelung 9 — Alarm

369

Verriegelung 10 — Alarm

370

Verriegelung 11 — Alarm

371

Verriegelung 12 — Alarm

372-375

Reserviert

376

Verriegelung 1 — Ansprechwert

377

Verriegelung 2 — Ansprechwert

378

Verriegelung 3 — Ansprechwert

379

Verriegelung 4 — Ansprechwert

380

Verriegelung 5 — Ansprechwert

381

Verriegelung 6 — Ansprechwert

382

Verriegelung 7 — Ansprechwert

383

Verriegelung 8 — Ansprechwert

384

Verriegelung 9 — Ansprechwert

385

Verriegelung 10 — Ansprechwert

386

Verriegelung 11 — Ansprechwert

387

Verriegelung 12 — Ansprechwert

388-391

Reserviert

392

Verriegelung 1 — Auslésung

393

Verriegelung 2 — Auslésung

394

Verriegelung 3 — Auslésung

395

Verriegelung 4 — Auslésung

396

Verriegelung 5 — Auslésung

397

Verriegelung 6 — Auslésung

398

Verriegelung 7 — Auslésung

399

Verriegelung 8 — Auslésung

184

DOCA0258DE-00



Allgemeine Einstellungen

TeSys Tera Motor Management System

Registerwert

Digitalausgang — Eingangsquelle

400 Verriegelung 9 — Auslésung
401 Verriegelung 10 — Ausl6sung
402 Verriegelung 11 — Auslésung
403 Verriegelung 12 — Ausl6sung
404-503 Reserviert

504 SCHUTZAUSGANG 1

505 SCHUTZAUSGANG 2

506 SCHUTZAUSGANG 3

507 SCHUTZAUSGANG 4

508 SCHUTZAUSGANG 5
509-534 Reserviert

535 Motorstopp

536 Motor — Vorwarts

537 Motor — Rickwarts

538-539 Reserviert

540 Motor lauft in Stern-Schaltung
541 Motor lauft in Delta-Schaltung
542 Motorumschaltung

543-551 Reserviert

552 Status — Zulassiger Befehl 1
553 Status — Zulassiger Befehl 2
554 Status — Zulassiger Befehl 3
555 Status — Zulassiger Befehl 4
556 Status — Zulassiger Befehl 5
557 Status — Zulassiger Befehl 6
558 Status — Zulassiger Befehl 7
559 Status — Zulassiger Befehl 8
560-583 Reserviert

584 Keine Spannung — Sperrung
585 Unterspannung — Sperrung
586 Ausldsesperre

587 Thermische Sperre

588 Max. Starts — Sperrung

589 Verriegelung 1 — Sperrung
590 Verriegelung 2 — Sperrung
591 Verriegelung 3 — Sperrung
592 Verriegelung 4 — Sperrung
593 Verriegelung 5 — Sperrung
594 Verriegelung 6 — Sperrung
595 Verriegelung 7 — Sperrung
596 Verriegelung 8 — Sperrung
597 Verriegelung 9 — Sperrung
598 Verriegelung 10 — Sperrung
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Registerwert

Digitalausgang — Eingangsquelle

599 Verriegelung 11 — Sperrung

600 Verriegelung 12 — Sperrung

601 Lokaler DI — Stopp — Sperrung

602 Dezentraler DI — Stopp — Sperrung

603 Kommunikation — Stopp — Sperrung

604 Erzwungener Stopp — Sperrung

605 Drehrichtungssperre

606 Reserviert

607 Richtungsanderung — Sperrung

608 Drehzahlanderung — Sperrung

609 Anwenderspezifischer Stopp — Sperrung

610-615 Reserviert

616 Sensormodul-Kommunikationsfehler erkannt

617 Kommunikationsfehler mit LTMT expansion
module erkannt

618 HMI-Kommunikationsfehler erkannt

619 EEPROM-Schnittstellenfehler erkannt

620 EEPROM-Prifsummenfehler erkannt

621 Konfigurationsfehler erkannt

622 Reserviert

623 Interner Temperaturfehler erkannt

624 Watchdog-Timeout erkannt

625-626 Reserviert

627 Eingang auRerhalb des Bereichs erkannt

628 Energieregister-Uberlauf

629 Fehler bei der Initialisierung der LTMT
expansion module erkannt

630-647 Reserviert

648 Watchdog-Timeout erkannt

649 ADC-Konvertierungsfehler erkannt

650 Flash-Fehler erkannt

651 UART-Fehler erkannt

652 Spannungskonfiguration nicht erkannt

653 Reserviert

654 Kalibrierungsfehler erkannt

655 VL1-Messfehler erkannt

656 VL2-Messfehler erkannt

657 VL3-Messfehler erkannt

658 IL1 — Niedrige Verstarkung — Messfehler erkannt

659 IL1 — Hohe Verstarkung — Messfehler erkannt

660 IL2 — Niedrige Verstarkung — Messfehler erkannt

661 IL2 — Hohe Verstarkung — Messfehler erkannt

662 IL3 — Niedrige Verstarkung — Messfehler erkannt

663 IL3 — Hohe Verstarkung — Messfehler erkannt
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Registerwert

Digitalausgang — Eingangsquelle

664-65534

Reserviert

65535

Anwendersp. Logik
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Analogausgang — Einstellungen

Das TeSys Tera system unterstutzt bis zu zwei analoge Ausgange mit zwei
LTMTAN21 expansion modules.

Die Einstellungen jedes Analogausgangs bestehen aus finf Registern.

Die Eigenschaften (Bereich, Einheit und X) der Einstellungsregister hangen von
der ausgewahlten Analogausgang-Quelle ab. Siehe: Analogausgang-Quelle —

Einstellungen, Seite 188.

Modbus TCP/ EtherNet/IP- RW Typ Standardwert Ge- Beschreibung

IP Adresse Adresse sich.

(Register)

0x128E (4751) | 86:03:01 RW UINT16 0 J AO1-Quelle

0x128F (4752) | 86:03:02 - - - - Reserviert

0x1290 (4753) 86:03:03 RW UINT16 0 J AO1-Quelle — Mindestbereich
0x1291 (4754) 86:03:04 - - - - Reserviert

0x1292 (4755) 86 :03:05 RW UINT16 0 J AO1-Quelle — Maximalbereich
0x1293— 86 :03:06 - - - - Reserviert

0x1298 (4756—

4761)

0x1299 (4762) 86:03:0C RW UINT16 0 J AO2-Quelle

0x129A (4763) | 86:03:0D - - - - Reserviert

0x129B (4764) | 86:03:0E RW UINT16 0 J AO2-Quelle — Mindestbereich
0x129C (4765) | 86:03:0F - - - - Reserviert

0x129D (4766) | 86:03:10 RW UINT16 0 J AO2-Quelle — Maximalbereich
0x129E—- 86:03: 11 - - - - Reserviert

0x12A3 (4767—

4772)

Analogausgang-Quelle — Einstellungen

Die Tabelle enthalt die minimalen und maximalen Einstellwerte fir jede

Analogausgang-Quelle.

Analogausgang — Wert AO-Quelle - AO-Quelle - Einheit

Quelle Mindestbereich Maximalbereich

Keine 0 - - -

L1-RMS-Strom 1 10 1000 %FLCA1

L2-RMS-Strom 2 10 1000 %FLCA1

L3-RMS-Strom 3 10 1000 %FLCA1

Strommittelwert 4 10 1000 %FLCA1

L1-L2-RMS- 5 20 150 %Vn

Spannung

L2-L3-RMS- 6 20 150 %Vn

Spannung

L3-L1-RMS- 7 20 150 %Vn

Spannung

Durchschnittsspan- | 8 20 150 %Vn

nung

Netzfrequenz 9 50 150 %Fn
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Analogausgang — Wert AO-Quelle - AO-Quelle - X Einheit
Quelle Mindestbereich Maximalbereich

Gesamtwirkleistung | 10 20 1000 %Pn
Gesamtscheinleis- 11 20 1000 %Pn
tung
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Portkonfiguration

Die Tabelle listet die Portkonfiguration fiir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation auf.

Modbus TCP/IP EtherNet/ RW X Ein- | Typ Bereich Stan- Ge- Beschrei-
Adresse (Register) IP-Adresse heit dard- sich. | bung

wert
0x130B (4876) 88:01:01 | RW 1 N.z. UINT16 0: Modbus TCP/IP 1 J Protokollwahl

1: EtherNet/IP

0x130C (4877) 88:01:02 | RW 1 N.z. UINT16 0: RSTP 0 J Reserviert
1: DLR
1: MRP

0x130D (4878) 88:01:03 | RW 1 N.z. UINT16 0: Tera Profil 0 J Auswahl des
1: Tera Grundlegende Elepr-éteprofils
Uberlastung an

2: Tera Erweiterte
Uberlastung

3: Tera Einfacher
Motorstarter

4: Tera Erweiterter
Schitz

5: Tera Verlangerter
Motorstarter 1

6: Tera Verlangerter
Motorstarter 2

7: Tera LTMT
Steuerung und
Uberwachung

8: Tera PKW

9: Tera PKW und
verlangerter
Motorstarter (PKW
und erweiterter
Motorstarter)

10: Tera PKW und
LTMT Management

11: Tera E_TeSys Tera
Schneller Zugriff

12: Tera EIOS_TeSys

Tera
0x130E (4879) 88:01:04 | RW 1 N.z. UINT16 0-255 169 J IP-Adresse
(Schritt 1) Byte 3
0x130F (4880) 88:01:05 | RW 1 N.z. UINT16 0-255 254 J IP-Adresse
(Schritt 1) Byte 2
0x1310 (4881) 88:01:06 | RW 1 N.z. UINT16 0-255 Zweites | J IP-Adresse
(Schritt 1) letztes Byte 1
Byte
des
MAC
0x1311 (4882) 88:01:07 | RW 1 N.z. UINT16 0-255 Letztes | J IP-Adresse
(Schritt 1) Byte Byte 0
von
MAC
0x1121 (4883) 88:01:08 | RW 1 N.z. UINT16 0-255 255 J Subnetzmas-
(Schritt 1) ke —Byte 3
0x1313 (4884) 88:01:09 | RW 1 N.z. UINT16 0-255 255 J Subnetzmas-
(Schritt 1) ke — Byte 2

(17) Um das EIP-Profil zu andern, verwenden Sie die azyklische Kommunikationsadresse EtherNet/IP 0x88: 0x01: 0x03.
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Modbus TCP/IP EtherNet/ RW X Ein- Typ Bereich Stan- Ge- Beschrei-
Adresse (Register) IP-Adresse heit dard- sich. | bung
wert
0x1314 (4885) 88:01:0A | RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J Subnetzmas-
(Schritt 1) ke — Byte 1
0x1315 (4886) 88:01:0B | RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J Subnetzmas-
(Schritt 1) ke — Byte 0
0x1316 (4887) 88:01:0C | RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J Standard-
(Schritt 1) Gateway Byte
3
0x1317 (4888) 88:01:0D | RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J Standard-
(Schritt 1) Gateway Byte
2
0x1318 (4889) 88:01:0E | RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J Standard-
(Schritt 1) Gateway Byte
1
0x1319 (4890) 88:01:0F | RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J Standard-
(Schritt 1) Gateway Byte
0
0x131A (4891) 88:01:10 | RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J NTP/SNTP-
(Schritt 1) Primarserver
Byte 3
0x131B (4892) 88:01:11 RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J NTP/SNTP-
(Schritt 1) Primarserver
Byte 2
0x131C (4893) 88:01:12 | RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J NTP/SNTP-
(Schritt 1) Primarserver
Byte 1
0x131D (4894) 88:01:13 | RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J NTP/SNTP-
(Schritt 1) Primarserver
Byte 0
0x131E (4895) 88:01:14 | RW 1 N.z. UINT16 0-2 0 J SNTP-
(Schritt 1) Auswahl
0x131F (4896) 88:01:15 | RW 1 N.z. UINT16 1-28 19 N SNTP-
(Schritt 1) Zeitzone
0x1320 (4897) 88:01:16 | RW 1 N.z. UINT16 0-2 0 J IP-
(Schritt 1) Konfiguration
0x1321 (4898) 88:01:17 | RW 1 N.z. UINT16 0-1 0 N Modbus TCP/
(Schritt 1) IP Endian-
Auswahl
0x1322 (4899) 88:01:18 | RW 1 N.z. UINT16 - 255 N Modbus TCP/
IP Gerate-ID
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HTTPS

Die Tabelle listet die HTTPS fiir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation.

Modbus TCP/IP- EtherNet/ RW X Ein- | Typ Bereich Standard- | Gesich. | Beschreibung
Adresse (Register) IP-Adresse heit wert
0x1373 (4980) 85:01:69 | RW 1 N.z. UINT16 0-0 0 J Reserviert
(Schritt 1)
0x1372 (4981) 85:01:6A | RW 1 N.z. UINT16 0-65535 443 J Portnummer
(Schritt 1)
Die Tabelle listet die DPWS fir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation.
Modbus TCP/IP- EtherNet/ RW X Ein- | Typ Bereich Standard- | Gesich. | Beschreibung
Adresse (Register) IP-Adresse heit wert
0x1375 (4982) 88:01:6B | RW N.z. K.A. | UINT16 0: 0 J Aktivieren/
Deaktivie- Deaktivieren
ren
1:
Aktivieren
0x1376 (4983) 88:01:6C | RW 1 N.z UINT16 0: 0 J Ruhemodus
Gerausch-
arm
1: Nicht
gerausch-
arm
0x1377 (4984) 88:01:6D | RW 1 N.z. UINT16 (18) 5357 J Port
FuRnote: Port-Nr.

Kommunikationskonfiguration

Die Tabelle listet die Kommunikationskonfiguration fiir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation aufgefuhrt.

Modbus TCP/IP EtherNet/ RW | X Ein- | Typ Bereich Stan- Ge- Beschrei-
Adresse IP-Adresse heit dard- sich. | bung
(Registrieren) wert
0x137B (4988) 88:01:71 RW |1 N.z. UINT16 0-255 192 J Client-1P-
(Schritt 1) Adresse —
Byte 3
0x137C (4989) 88:01:72 | RIW [ 1 N.z. UINT16 0-255 168 J Client-1P-
(Schritt 1) Adresse —
Byte 2
0x137D (4990) 88:01:73 | RW [ 1 N.z. UINT16 0-255 1 J Client-IP-
(Schritt 1) Adresse —
Byte 1
0x137E (4991) 88:01:74 | RW [ 1 N.z. UINT16 0-255 100 J Client-IP-
(Schritt 1) Adresse —
Byte O
0x137F (4992) 88:01:75 | RIW [ 1 N.z. UINT16 0-100 2 J Zeitliber-
(Schritt 1) schreitung bei
der

(18) Portnummer = 5357
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Modbus TCP/IP EtherNet/ RW | X Ein- Typ Bereich Stan- Ge- Beschrei-
Adresse IP-Adresse heit dard- sich. | bung
(Registrieren) wert
Kommunikati-
on
0x1380 (4993) 88:01:76 | RIW | 1 N.z. UINT16 0: Sowohl Pri als auch | 0 J Numerisch
Sec als Str-Name oder
Zeichenfolge
1: Prials IP und Sec fur NTP-
als Str-Name Primar und
-Sekundar fur
2: Pri als Str-Name interne
und Sec als IP Zwecke
3: Prials IP und Sec
als IP
0x1381 (4994) 88:01:77 | RW |1 N.z. UINT16 1-65535 502 J Modbus-TCP-
(Schritt 1) Port
0x1382 (4995) 88:01:78 | RIW |1 N.z. UINT16 0: Deaktivieren 0 J Broadcast-
Storm-Schutz
1: Aktivieren aktivieren/
deaktivieren
0x1383 (4996) 88:01:79 | RIW |1 N.z. UINT16 0: niedrigste 0 J Netzwerk-
(Anzeigename und berlastungs-
nicht Rate) 1000 schutz
Pakete/Sekunden
1: niedrig: 2000
Pakete/Sekunde
2: Mittel-Niedrig: 3000
Pakete/Sekunde
3: Mittel hoch
4: High 5 — Hochste

IP-Adress-Whitelist

Die Tabelle listet die IP-Adresse fiir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP
Kommunikation.

Modbus TCP/IP EtherNet/ RW X Ein- | Typ Bereich Standard- | Gesich. | Beschreibung
Adresse (Register) IP-Adresse heit wert
0x1384 (4997) 88:01:7A | RW 1 N.z. UINT16 0: 0 J Auswahl des IP-
Deaktivie- Filters
ren
1:
Aktivieren

IP-Filter fur globale Zugriffsliste

Die Tabelle listet den globalen IP-Filterzugriff fir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- EtherNet/ RW X Ein- | Typ Bereich Standard- | Gesich. | Beschreibung
Adresse (Register) IP-Adresse heit wert
0x1385 (4998) 88:01:7B | RW 1 N.z. UINT16 0: Keine 0 J Zugriffsebene fir
erste IP-
1: Lesen/ Zulassungsliste
Schreiben
0x1386 (4999) 88:01:7C | RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 1 Adresse
—Byte 3
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Modbus TCP/IP- EtherNet/ RW X Ein- Typ Bereich Standard- | Gesich. | Beschreibung
Adresse (Register) IP-Adresse heit wert
0x1387 (5000) 88:01:7D | RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 1 Adresse
—Byte 2
0x1388 (5001) 88:01:7E | RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 1 Adresse
— Byte 1
0x1389 (5002) 88:01:7F | RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 1 Adresse
—Byte 0
0x138A (5003) 88:01:80 | RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J NTP/SNTP-
(Schritt 1) Sekundarserver
Byte 3
0x138B (5004) 88:01:81 RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J NTP/SNTP-
(Schritt 1) Sekundarserver
Byte 2
0x138C (5005) 88:01:82 | RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J NTP/SNTP-
(Schritt 1) Sekundarserver
Byte 1
0x138D (5006) 88:01:83 | RW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J NTP/SNTP-
- (Schritt 1) Sekundarserver
Byte 0

IP-Filter-Ausnahmeliste

Die Tabelle listet die Ausnahmeliste fur die IP-Filterung fuir die Modbus TCP/IP

und EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP EtherNet/ RW | X Ein- | Typ Bereich Standard- | Gesich. | Beschreibung
Adresse IP-Adresse heit wert
(Registrieren)
0x138E (5007) 88:01:84 R/W 1 N.z. UINT16 1: Keine 0 J Zugriffsebene fir
erste IP
1: Lesen/
Schreiben
0x138F (5008) 88:01:85 | RIW [ 1 N.z UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 1 Adresse
—Byte 3
0x1390 (5009) 88:01:86 | RW [ 1 N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 1 Adresse
—Byte 2
0x1391 (5010) 88:01:87 | RW [ 1 N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 1 Adresse
— Byte 1
0x1392 (5011) 88:01:88 | RIW | 1 N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 1 Adresse
—Byte 0
0x1393 (5012) 88:01:89 | RW [ 1 N.z. UINT16 0-255 0 J DNS-
(Schritt 1) Primarserveradres-
se Byte 3
0x1394 (5013) 88:01:8A | RIW [ 1 N.z. UINT16 0-255 0 J DNS-
(Schritt 1) Primarserveradres-
se Byte 2
0x1395 (5014) 88:01:8B | RIW [ 1 N.z. UINT16 0-255 0 J DNS-
(Schritt 1) Primarserveradres-
se Byte 1
0x1396 (5015) 88:01:8C | RIW [ 1 N.z. UINT16 0-255 0 J DNS-
(Schritt 1) Primarserveradres-
se Byte 0
0x1397 (5016) 88:01:8D | RIW | 1 N.z. UINT16 1: Keine 0 J Zugriffsebene fir
zweite IP
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EtherNet/IP-Einstellungen

Modbus TCP/IP EtherNet/ R/IW Ein- Typ Bereich Standard- | Gesich. | Beschreibung
Adresse IP-Adresse heit wert
(Registrieren)
1: Lesen/
Schreiben
0x1398 (5017) 88:01:8E | RIW N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 3 Adresse
—Byte 3
0x1399 (5018) 88:01:8F | RIW N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 3 Adresse
— Byte 2
0x139A (5019) 88:01:90 | RIW N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 3 Adresse
—Byte 1
0x139B (5020) 88:01:91 R/W N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 3 Adresse
—Byte 0
0x139C (5021) 88:01:92 | RIW N.z. UINT16 0-255 0 J DNS-
(Schritt 1) Sekundarserverad-
resse Byte 3
0x139D (5022) 88:01:93 | RIW N.z. UINT16 0-255 0 J DNS-
(Schritt 1) Sekundarserverad-
resse Byte 2
0x139E (5023) 88:01:94 | RIW N.z. UINT16 0-255 0 J DNS-
(Schritt 1) Sekundarserverad-
resse Byte 1
0x139F (5024) 88:01:95 | RIW N.z. UINT16 0-255 0 J DNS-
(Schritt 1) Sekundarserverad-
resse Byte 0
0x13A0 (5025) 88:01:96 | RIW N.z. UINT16 1: Keine 0 J Zugriffsebene fir
vierte IP
1: Lesen/
Schreiben
0x13A1 (5026) 88:01:97 | RIW N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 4 Adresse
—Byte 3
0x13A2 (5027) 88:01:98 | RIW N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 4 Adresse
—Byte 2
0x13A3 (5028) 88:01:99 | RIW N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 4 Adresse
—Byte 1
0x13A4 (5029) 88:01:9A | RIW N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 4 Adresse
—Byte 0
0x13A5 (5030) 88:01:9B | RIW N.z. UINT16 - 0 J reserviert
0x13A6 (5031) 88:01:9C | RIW N.z. UINT16 - 0 J reserviert
0x13A7 (5032) 88:01:9D | RIW N.z. UINT16 - 0 J reserviert
0x13A8 (5033) 88:01:9E | RIW N.z. UINT16 - 0 J reserviert
0x13A9 (5034) 88:01:9F | RIW N.z. UINT16 1: Keine 0 J Zugriffsebene fir
vierte IP
1: Lesen/
Schreiben
0x13AA (5035) 88:01:A0 | RIW N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 5 Adresse
—Byte 3
0x13AB (5036) 88:01:A1 | RIW N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 5 Adresse
—Byte 2
0x13AC (5037) 88:01:A2 | RIW N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 5 Adresse

—Byte 1
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Modbus TCP/IP EtherNet/ RW | X Ein- Typ Bereich Standard- | Gesich. | Beschreibung
Adresse IP-Adresse heit wert
(Registrieren)
0x13AD (5038) 88:01:A3 | RIW |1 N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 5 Adresse
—Byte 0
0x13AE (5039) 88:01:A4 |RW |1 N.z. UINT16 - 0 J reserviert
0x13AF (5040) 88:01:A5 |RIW |1 N.z. UINT16 - 0 J reserviert
0x13B0 (5041) 88:01:A6 | RIW 1 N.z. UINT16 - 0 J reserviert
0x13B1 (5042) 88:01:A7 |RW |1 N.z. UINT16 - 0 J reserviert
0x13B2 (5043) 88:01:A8 | RIW | 1 N.z. UINT16 1: Keine 0 J Zugriffsebene fir
finfte IP
1: Lesen/
Schreiben
0x13B3 (5044) 88:01:A9 | RIW |1 N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 5 Adresse
— Byte 3
0x13B4 (5045) 88:01:AA | RIW [ 1 N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 5 Adresse
—Byte 2
0x13B5 (5046) 88:01:AB | RIW 1 N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 5 Adresse
— Byte 1
0x13B6 (5047) 88:01:AC | RIW | 1 N.z. UINT16 0-255 0 J IP-Zulassungsliste
(Schritt 1) Bereich 5 Adresse
—Byte 0
0x13B7 (5048) 88:01:AD | RIW | 1 N.z. UINT16 - 0 J reserviert
0x13B8 (5049) 88:01:AE | RIW | 1 N.z. UINT16 - 0 J reserviert
0x13B9 (5050) 88:01:AF | RIW |1 N.z. UINT16 - 0 J reserviert
0x13BA (5051) 88:01:B0 | RIW | 1 N.z. UINT16 - 0 J reserviert

Modbus aktivieren oder deaktivieren

Die Tabelle listet die Modbus Einstellungen zum Aktivieren oder Deaktivieren fiir
die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP- EtherNet/ RwW X Ein- | Typ Bereich Standard- | Gesich. | Beschreibung
Adresse (Register) IP-Adresse heit wert
0x13CF (5072) 88:01:C5 | RW 1 N.z. UINT16 0: 1 J Modbus HMI-
Deaktivie- Auswahl
ren
1:
Aktivieren
0x13D0 (5073) 88:01:C6 | RW 1 N.z. UINT16 0: 1 J Modbus TCP-
Deaktivie- Auswahl
ren
1:
Aktivieren

Sommerzeit-Einstellungen

Die Tabelle listet die Sommerzeit-Einstellungen fir die Modbus TCP/IP und
EtherNet/IP Kommunikation.
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Modbus TCP/IP-
Adresse (Register)

EtherNet/
IP-Adresse

RW

Ein-
heit

Typ

Bereich

Standard-
wert

Gesich.

Beschreibung

0x13D1 (5074)

88:01:C7

RW

N.z.

UINT16

0:
Deaktivie-
ren

1:
Aktivieren

0

Sommerzeitaus-
wahl

0x13D2 (5075)

88:01:C8

RW

UINT16

1-5
(Schritt 1)

Starttag

0x13D3 (5076)

88:01:C9

RW

UINT16

1: Sonntag
2: Montag
3:
Dienstag
4:
Mittwoch
5:
Donners-
tag

6: Freitag

7
Samstag

Startwoche

0x13D4 (5077)

88:01:CA

RW

UINT16

1-12
(Schritt 1)

Startmonat

0x13D5 (5078)

88:01:CB

RW

UINT16

0-23
(Schritt 1)

Startzeit

0x13D6 (5079)

88:01:CC

RW

UINT16

1-5
(Schritt 1)

Endtag

0x13D7 (5080)

88:01:CD

RW

UINT16

1: Sonntag
2: Montag
3:
Dienstag
4:
Mittwoch
5:
Donners-
tag

6: Freitag

7
Samstag

Ende der Woche

0x13D8 (5081)

88:01:CE

RW

UINT16

1-12
(Schritt 1)

Endmonat

0x13D9 (5082)

88:01:CF

RW

N.z.

UINT16

0-23
(Schritt 1)

Endzeit

Primarer und sekundarer NTP- oder SNTP-Servername

Die Tabelle listet die Namen der primaren und sekundaren NTP- oder SNTP-

Server fir die Modbus TCP/IP und EtherNet/IP Kommunikation.
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Modbus TCP/IP EtherNet/ R/W Ein- Typ Bereich Standard- | Ge- Beschreibung
Adresse IP-Adresse heit wert sich.
(Registrieren)
0x13DA (5083) 88:01:D0 | RIW N.z UINT16 0-65535 1 J Primarer
(Schritt 1) Servername
(NTP/SNTP)
0x13EA (5099) 88:01:E0 | RIW N.z UINT16 0-65535 0 J Sekundarer
(Schritt 1) Servername
(NTP/SNTP)
0x13FA (5115) 88:01:F0 | RIW N.z. UINT16 0: IP- 0 J DNS aktivieren
Adresse von Deaktivieren
DHCP/
BOOTP
beziehen
1: Manuell
0x13FB (5116) 88:01:F1 R/W N.z UINT16 - 169 J reserviert
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Globale Ethernet-Statistiken

Die Tabelle listet die globalen Ethernet Statistiken fir die Modbus TCP/IP
Kommunikation.

Modbus TCP/IP-Adresse RW X Einheit | Bereich Standardwert | Gesich. Beschreibung

(Register)

OxA7F8 (43001) R 1 - 0- - - Korrekt erhaltene
4294967295 Frames

OXA7FA (43003) R 1 - 0- - - Ubertragene Frames OK
4294967295

OxA7FC (43005) R 1 - 0- - - Empfangsfehler
4294967295

OxAT7FE (43007) R 1 - 0- - - Ubertragungsfehler
4294967295
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Statistik fur Port 1

Die Tabelle listet die Port-1-Statistik fiir die Modbus TCP/IP Kommunikation.

Modbus TCP/IP-Adresse | RW X Einheit Bereich Standardwert | Gesich. Beschreibung
(Register)
0xA800 (43009) R 1 - 0: 100 Mbit/s 0 - Verbindungsge-
schwindigkeit
1: 10 Mbit/s

2: Automatische
Aushandlung

3:Nz

0xA801 (43010) R 1 - 0: Vollduplex 0 - Duplex
1: Halbduplex

2: Automatische
Aushandlung

3:NZ

Statistik fur Port 2

Die Tabelle listet die Port-2-Statistik fiir die Modbus TCP/IP Kommunikation auf.

Modbus TCP/IP Adresse | RW X Einheit Bereich Standardwert | Gesich. Beschreibung
(Register)
0xA802 (43011) R 1 - 0: 100 Mbit/s 0 - Verbindungsge-
schwindigkeit
1: 10 Mbit/s

2: Automatische
Aushandlung

3:Nz

0xA803 (43012) R 1 - 0: Vollduplex 0 - Duplex
1: Halbduplex

2: Automatische
Aushandlung

3:Nz

Modbus TCP Globale Diagnose

Die Tabelle listet die globalen Modbus TCP Diagnosen fiir die Modbus TCP/IP
Kommunikation.

Modbus TCP/IP-Adresse RW X Einheit | Bereich Standardwert | Gesich. Beschreibung
(Register)
0xA804 (43013) R 1 - 01 - - Portstatus
0xA805 (43014) R 1 - 0-1 - - Offnen der TCP
Verbindung
0xA806 (43015) R 1 - 0- - - Gesamtzahl der
4294967295 empfangenen
Nachrichten
0xA8048 (43017) R 1 - 0- - - Gesamtzahl der
4294967295 Gbertragenen
Nachrichten
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Modbus TCP Port-Diagnose

Die Tabelle listet die Modbus TCP globalen Diagnosedaten fir die Modbus TCP/
IP Kommunikation auf.

Modbus TCP/IP Adresse RW X Einheit | Bereich Standardwert | Gesich. Beschreibung
(Register)
0xA80A (43019) R 1 - 0- - - Verbindung 1 — Remote-
4294967295 P
0xA80C (43021) R 1 - 0 bis 65536 - - Verbindung 1 - Remote-
Port
0xA80D (43022) R 1 - 0-65535 - - Verbindung 1 — Lokaler
Port
O0xA80E (43023) R 1 - 0- - - Verbindung 1 -
4294967295 Empfangene
Nachrichten
0xA810 (43025) R 1 - 0- - - Verbindung 1 -
4294967295 Ubertragene Nachrichten
0xA812 (43027) R 1 - 0- - - Verbindung 1 —
4294967295 Gesendete Fehler
0xA814 (43029) R 1 - 0- - - Verbindung 2 — Remote-
4294967295 P
0xA816 (43031) R 1 - 0 bis 65536 - - Verbindung 2 - Remote-
Port
0xA817 (43032) R 1 - 0-65535 - - Verbindung 2 — Lokaler
Port
0xA818 (43033) R 1 - 0- - - Verbindung 2 —
4294967295 Empfangene
Nachrichten
O0xA81A (43035) R 1 - 0- - - Verbindung 2 -
4294967295 Ubertragene Nachrichten
0xA81C (43037) R 1 - 0- - - Verbindung 2 —
4294967295 Gesendete Fehler
O0xA81E (43039) R 1 - 0- - - Verbindung 3 — Remote-
4294967295 P
0xA820 (43041) R 1 - 0 bis 65536 - - Verbindung 3 — Remote-
Port
0xA821 (43042) R 1 - 0-65535 - - Verbindung 3 — Lokaler
Port
0xA822 (43043) R 1 - 0- - - Verbindung 3 —
4294967295 Empfangene
Nachrichten
0xA824 (43045) R 1 - 0- - - Verbindung 3 -
4294967295 Ubertragene Nachrichten
0xA826 (43047) R 1 - 0- - - Verbindung 3 —
4294967295 Gesendete Fehler
0xA828 (43049) R 1 - 0- - - Verbindung 4 — Remote-
4294967295 IP
O0xA82A (43051) R 1 - 0 bis 65536 - - Verbindung 4 — Remote-
Port
0xA82B (43052) R 1 - 0-65535 - - Verbindung 4 — Lokaler
Port
0xA82C (43053) R 1 - 0- - - Verbindung 4 —
4294967295 Empfangene
Nachrichten
OxAB82E (43055) R 1 - 0- - - Verbindung 4 —
4294967295 Ubertragene Nachrichten
0xA830 (43057) R 1 - 0- - - Verbindung 4 —
4294967295 Gesendete Fehler
0xA832 (43059) R 1 - 0- - - Verbindung 5 — Remote-
4294967295 P
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Modbus TCP/IP Adresse RW Einheit | Bereich Standardwert | Gesich. Beschreibung
(Register)
0xA834 (43061) R - 0 bis 65536 - - Verbindung 5 — Remote-
Port
0xA835 (43062) R - 0-65535 - - Verbindung 5 — Lokaler
Port
0xA836 (43063) R - 0- - - Verbindung 5 —
4294967295 Empfangene
Nachrichten
0xA838 (43065) R - 0- - - Verbindung 5 —
4294967295 Ubertragene Nachrichten
0xA83A (43067) R - 0- - - Verbindung 5 —
4294967295 Gesendete Fehler
0xA83C (43069) R - 0- - - Verbindung 6 — Remote-
4294967295 IP
O0xA83E (43071) R - 0 bis 65536 - - Verbindung 6 — Remote-
Port
0xA83F (43072) R - 0-65535 - - Verbindung 6 — Lokaler
Port
0xA840 (43073) R - 0- - - Verbindung 6 —
4294967295 Empfangene
Nachrichten
0xA842 (43075) R - 0- - - Verbindung 6 —
4294967295 Ubertragene Nachrichten
0xA844 (43077) R - 0- - - Verbindung 6 —
4294967295 Gesendete Fehler
0xA846 (43079) R - 0- - - Verbindung 7 — Remote-
4294967295 IP
0xA848 (43081) R - 0 bis 65536 - - Verbindung 7 — Remote-
Port
0xA849 (43082) R - 0-65535 - - Verbindung 7 — Lokaler
Port
0xAB84A (43083) R - 0- - - Verbindung 7 —
4294967295 Empfangene
Nachrichten
0xA84C (43085) R - 0- - - Verbindung 7 —
4294967295 Ubertragene Nachrichten
OxAB4E (43087) R - 0- - - Verbindung 7 —
4294967295 Gesendete Fehler
0xA850 (43089) R - 0- - - Verbindung 8 — Remote-
4294967295 1P
0xA852 (43091) R - 0 bis 65536 - - Verbindung 8 — Remote-
Port
0xA853 (43092) R - 0-65535 - - Verbindung 8 — Lokaler
Port
0xA854 (43093) R - 0- - - Verbindung 8 —
4294967295 Empfangene
Nachrichten
0xA856 (43095) R - 0- - - Verbindung 8 —
4294967295 Ubertragene Nachrichten
0xA858 (43097) R - 0- - - Verbindung 8 —
4294967295 Gesendete Fehler
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Modbus-RTU-Diagnose

Die Tabelle listet die Modbus RTU Diagnoseinformationen fiir die Modbus TCP/IP
Kommunikation.

Modbus TCP/IP-Adresse RW X Einheit | Bereich Standardwert | Gesich. Beschreibung
(Register)
0xA85A (43099) R 1 - 0- - - Empfangene Frames
4294967295
0xA85C (43101) R 1 - 0- - - Ubermittelte Frames
4294967295
OxA85E (43103) R 1 - 0: 2400 - - Baudrate
1: 4800
2: 9600
3: 19200
4: 38400
5: 57600
6: 115200
OxA85F (43104) R 1 - 0: Keine - - Paritat
1: Ungerade
2: Gerade
0xA860 (43105) R 1 - 0:0 - - Stoppbit
1:1
2:2
0xA861 (43106) R 1 - 1-247 - - Server-ID
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Datum Uhrzeit Statistik

Die Tabelle listet die Datums- und Zeitstatistiken fiir die Modbus TCP/IP
Kommunikation.

Modbus TCP/IP-Adresse RW X Einheit | Bereich Standardwert | Gesich. Beschreibung
(Register)
0xA894 (43157) R 1 - 0: Manuell - - Time Source [Zeitquelle]
1:NTP
2:FB
0xA895 (43158) R 1 - 0-1 - - Zuletzt synchronisiert
0xA89B (43164) R 1 - 0: Nicht - - NTP-
synchronisiert Synchronisationsstatus
1:
Synchronisiert
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TeSys Tera Motor Management System

Syslog

Uberblick

Syslog ist ein standardisiertes Protokoll, das zum Aufzeichnen und Ubertragen
von Protokolimeldungen von Systemen, Geraten und Anwendungen verwendet
wird. Es definiert ein einheitliches Format fir die Erfassung von
Systemereignissen und erleichtert so die Uberwachung, Fehlerbehebung und das

Sicherheitsmanagement.

Tabellenformat
Der TeSys Tera system unterstitzt die folgenden Syslog-Datenformate. Die
Datentabellen umfassen folgende Spalten:
Schwe- | Version Zeitstem- | Hostname | AppName PROCID MsgID | Sequenz-ID | Strukturierte | Beschrei-
regrad pel Daten bung

Bezeichnung

Beschreibung

Schweregrad Gibt die Dringlichkeit der Nachricht an. Die Werte reichen von 0 (Notfall) bis 7 (Debug).
Version Gibt die Version des Syslog-Protokolls an.

Zeitstempel Datum und Uhrzeit, zu denen die Nachricht generiert wurde

Hostname Name des Hostsystems, das die Protokollmeldung generiert hat

AppName Name der Anwendung, die die Protokollmeldung generiert

PROCID Prozess-ID der Anwendung, die die Meldung generiert hat

MsgID Eindeutige Kennung fiir den Nachrichtentyp

SequencelD Zusatzliche Kennung fiir den Ereignistyp

Strukturierte Daten

Strukturierte Metadaten oder Kontextinformationen zum Ereignis

Beschreibung

Tatsachlicher Inhalt oder Nachrichtentext, der das Ereignis beschreibt

Syslog-Typen

Die folgende Liste zeigt die verschiedenen Arten von Syslog-Meldungen, die

generiert werden kénnen

Syslog-Typen

Beschreibung

Webserver-Anmeldung

Erfolgreiche Anmeldung beim Standard-

Webserver

Abmelden vom Webserver

Manuelles Abmelden oder zeitgesteuertes
Abmelden nach Ablauf einer vordefinierten

Inaktivitatszeit

Neues Passwort erstellen

Neues Passwort erstellen

Passwort andern

Neues Passwort andern

Konfiguration hochladen

Lade Konfiguration hoch

Lade Konfiguration herunter

Lade Konfiguration herunter

Auditprotokoll anzeigen

Herunterladen oder Anzeigen des Priifprotokolls

Prifprotokoll herunterladen

Herunterladen oder Anzeigen des Priifprotokolls

Anmeldung fehlgeschlagen

Ungliltige Anmeldedaten oder ungliltiges

Zertifikat

Unbefugter Zugriff

Jede autorisierte und nicht autorisierte
Betriebsanforderung, die an das Gerat gesendet

wird
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Syslog-Typen

Beschreibung

Prifen, ob die Speicherkapazitat voll ist

Speicherkapazitat voll

Drei erfolglose Passworteingaben

Erfolglose Anmeldeversuche aufgrund mehrerer
falscher Passworteingaben

Ungultiger Konfigurationsversuch

Versuchte Verwendung nicht autorisierter
Konfigurationssoftware

Firmware-Aktualisierung

Eine neue Firmware wurde erfolgreich Gberpruft
und installiert. Nach einem Firmware-Upgrade
oder -Downgrade wird das Protokoll der neuen
Version vor dem Neustart aktualisiert.

Ungiiltiges Firmware-Update

Aufgrund eines Fehlers wird keine neue
Firmware installiert. Standardisierte Fehler
werden im Ereignisergebnis (MSG) angegeben.

Anderung der Zeit des Gerats

Eine Benutzeranforderung zur Anderung von
Datum und Uhrzeit

Konfigurationsanderung (auferhalb der
Cybersicherheit)

Eine neue Nicht-Cybersicherheitskonfiguration
wurde erfolgreich hochgeladen, tberpriift und
geandert. Standardisierte Objekte sind PLC-
Anwendung und Standard-Webserver.

Ungliltige Konfiguration (aufRerhalb der
Cybersicherheit)

Eine neue Nicht-Cybersicherheitskonfiguration
wird aufgrund eines Fehlers deinstalliert.
Standardisierte Fehler werden im
Ereignisergebnis (MSG) angegeben.

Startup

Neustart der Komponente nach
Stromunterbrechung oder -ausfall, Neustart
oder Einschaltsequenz

Zuriicksetzen auf Werkeinstellungen

Befehl zum Zuriicksetzen auf
Werkseinstellungen wird ausgefihrt

Fehler beim Zurlicksetzen auf
Werkseinstellungen

Befehl zum Zurticksetzen auf
Werkseinstellungen wurde nicht erfolgreich
verarbeitet

Befehle

Befehl vom Geréat verarbeitet. Befehle werden
im Ereignisergebnis (MSG) angegeben.

Informationen zum Zugriff auf eine Syslog-Datei finden Sie unter Syslog-Seite,

Seite 276.
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Auslosungsprotokolle

Beschreibung

Die letzten 20 aufgetretenen Auslésungen werden von der LTMT main unit
aufgezeichnet. Jedes Auslésungsprotokoll besteht aus 32 Registern.

Eine Leseanforderung von 32xn-Registern ist erforderlich, um die letzten
n Auslésungsprotokolle zu lesen, wobei 32 die Anzahl der Register fir jedes
Auslésungsprotokoll ist.

Die Reihenfolge und die Beschreibung der Register flr Auslésungsprotokoll 1 sind
fur die anderen Auslésungsprotokolle gliltig.

Modbus TCP/IP Adresse EtherNet/IP-Adresse Beschreibung
(Register)
0x1770 (6001-6032) 82:01:01-82:01:32 Auslésungsprotokoll 1
(neuestes Protokoll)
0x1790 (6033-6064) 82:02:01-82:02: 32 Auslésungsprotokoll 2
0x17B0 (6065-6096) 82:03:01-82:03:32 Auslésungsprotokoll 3
0x17D0 (6097—-6128) 82:04:01-82:04:32 Auslésungsprotokoll 4
0x17F0 (6129-6160) 82:05:01-82:05:32 Auslésungsprotokoll 5
0x1810 (6161-6192) 82:06:01-82:06:32 Auslésungsprotokoll 6
0x1830 (6193-6224) 82:07:01-82:07:32 Auslésungsprotokoll 7
0x1850 (6225-6256) 82:08:01-82:08:32 Auslésungsprotokoll 8
0x1870 (6257-6288) 82:09:01-82:09: 32 Auslésungsprotokoll 9
0x1890 6289-6320() 82:10:01-82:10: 32 Auslésungsprotokoll 10
0x18B0 (6321-6352) 82:11:01-82:11:32 Auslésungsprotokoll 11
0x18D0 (6353-6384) 82:12:01-82:12:32 Auslésungsprotokoll 12
0x18F0 (6385-6416) 82:13:01-82:13: 32 Auslésungsprotokoll 13
0x1910 (6417—-6448) 82:14:01-82:14:32 Auslésungsprotokoll 14
0x1930 (6449-6480) 82:15:01-82:15:32 Auslésungsprotokoll 15
0x1950 (6481-6512) 82:16:01-82:16:32 Auslésungsprotokoll 16
0x1970 (6513—-6544) 82:17:01-82:17:32 Auslésungsprotokoll 17
0x1990 (6545-6576) 82:18:01-82:18:32 Auslésungsprotokoll 18
0x19B0 (6577-6608) 82:19:01-82:19:32 Auslésungsprotokoll 19
0x19D0 (6609-6640) 82:20:01-82:21:32 Auslésungsprotokoll 20

Auslosungsprotokoll 1 Register

Die Tabelle enthalt die Register flr Auslésungsprotokoll 1.

Modbus TCP/IP EtherNet/IP- RW X Einheit Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register) | Adresse

0x1770 (6001) 82:01: 01 R - - UINT16 J Datum und Uhrzeit
0x1774 (6005) 82:01:02 R - - UINT16 J Reisecode, Seite 280
0x1775 (6006) 82:01:03 R 1 % UINT16 J Thermischer Speicher
0x1776 (6007) 82:01: 04 R 0,001 A UINT32 J L1-RMS-Strom
0x1778 (6009) 82:01:05 R 0,001 A UINT32 J L2-RMS-Strom
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Modbus TCP/IP EtherNet/IP- RW X Einheit Typ Gesich. Beschreibung
Adresse (Register) | Adresse
0x177A (6011) 82:01: 06 R 0,001 A UINT32 J L3-RMS-Strom
0x177C (6013) 82:01: 07 R 0,001 UINT32 J Berechneter
Erdschlussstrom
0x177E (6015) 82:01:08 R 0,001 A UINT32 J Gemessener
Erdschlussstrom
0x1780 (6017) 82:01: 09 R 0,01 % UINT16 J Stromphasenunsym-
metrie
0x1781 (6018) 82:01:10 R 1 - UINT16 J Stromphasenfolge
0x1782 (6019) 82:01: 11 R 0,1 \Y UINT16 J L1-L2-RMS-Spannung
0x1783 (6020) 82:01:12 R 0,1 UINT16 J L2-L3 Effektivspannung
0x1784 (6021) 82:01:13 R 0,1 \Y UINT16 J L3-L1 Effektivspannung
0x1785 (6022) 82:01: 14 R 0,01 % UINT16 J Spannungsphasenun-
symmetrie
0x1787 (6023) 82:01:15 R 1 - UINT16 J Spannung —
Phasenfolge
0x1787 (6024) 82:01: 16 R 0,01 Hz UINT16 J Netzfrequenz
0x1788 (6025) 82:01:17 R - - UINT16 J MSB: System-LF
LSB: Motorstatus
0x1789 (6026) 82:01:18 R 0,1 - UINT16 J MSB: L1-Strom THD
LSB: L2-Strom THD
0x178A (6027) 82:01:19 R 0,1 - UINT16 J MSB: L3-Strom THD
LSB: L1-Spannung THD
0x178B (6028) 82:01:20 R 0,1 - UINT16 J MSB: L2-Spannung
THD
LSB: L3-Spannung THD
0x178C (6029) 82:01:21 R 0,001 - UINT32 J Gesamtwirkleistung
0x178E (6031) 82:01:22 - - - - - Reserviert
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Ereignisprotokolle

Beschreibung

Die letzten 100 Ereignisse werden von der LTMT main unit aufgezeichnet. Jedes
Ereignisprotokoll besteht aus 8 Registern.

Eine Leseanforderung von 8xn-Registern ist erforderlich, um die letzten n-
Ereignisprotokolle zu lesen, wobei 8 die Anzahl der Register flr jedes
Ereignisprotokoll ist.

Die Reihenfolge und die Beschreibung der Register fir Ereignisprotokoll 1 sind fur
die anderen Ereignisprotokolle guiltig.

Modbus TCP/IP Adresse EtherNet/IP-Adresse Beschreibung

(Register)

0x1B58-0x1B5F (7001-7008) | 82:15:01—-82:15:08 Ereignisprotokoll 1 (neuestes
Protokoll)

0x1858-0x1B57 (7001+8x(n-1) | ... Ereignisprotokoll n

—7008+8x(n-1))

O0x1E70-0x1E77 (7793-7800) | 82:114:01-82:114:08 Ereignisprotokoll 100

Ereignisprotokoll 1 Register

Die Tabelle enthalt die Register fiir Ereignisprotokoll 1.

Modbus TCP/IP EtherNet/IP- RW X Einheit Typ Gesich. Beschreibung

Adresse Adresse

(Register)

0x1B58 (7001) 82:15: 01 R - - UINT16 J Datum und Uhrzeit

0x1B5C 82:15:05 R - - UINT16 J Veranstaltungscode,
Seite 282

0x1B5D 82:15:06 R - - UINT16 J Reserviert
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Protokolle fuir erkannte interne Fehler

Beschreibung

Die letzten 20 erkannten internen Fehler werden von der LTMT main unit
aufgezeichnet. Jedes Protokoll fiir einen erkannten internen Fehler besteht aus 8

Registern.

Eine Leseanforderung von 8xn-Registern ist erforderlich, um die Protokolle der
letzten n-erkannten internen Fehler zu lesen, wobei 8 die Anzahl der Register fur
jedes Protokoll der erkannten internen Fehler ist.

Die Reihenfolge und die Beschreibung der Register flir Protokoll 1 fiir erkannte
interne Fehler sind fiir die anderen Protokolle fiir erkannte interne Fehler guiltig.

Modbus TCP/IP Adresse
(Register)

EtherNet/IP-Adresse

Beschreibung

0x1F40-0x1F47 (8001—
8008)

82:79:01-82:79:08

Erkannter interner Fehler —
Protokoll 1 (neuestes Protokoll)

Ox1F40-0x1F47 (8001+8x(n-
1) — 8008+8x(n-1))

Protokoll n flir erkannten internen
Fehler

0x1FD8-0x1FDF (8153—

8160)

82:8C:01-82:8C:08

Erkannter interner Fehler —
Protokoll 20

Erkannter interner Fehler — Protokoll 1 Register

Die Tabelle enthalt die Register flr Protokoll 1 des erkannten internen Fehlers.

Modbus TCP/ | EtherNet/IP- RW X Einheit Typ Gesich. Beschreibung

IP Adresse Adresse

(Register)

0x1F40 (8001) | 82:79:01 R - - UINT16 J Datum und Uhrzeit, Seite

0x1F44 (8005) | 82:79:05 R - - UINT16 J Geréateinterner
Fehlercode, Seite 301

0x1F45 (8006) | 82:79:06 R - - UINT16 J Reserviert
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Motorstartprotokolle

Beschreibung

Abtastintervall

Die LTMT main unit zeichnet 250 Stromwerte auf, die beim letzten Motorstart
gemessen wurden.

Ein Protokoll kann gespeichert werden, sodass es als Referenzprotokoll fiir den
Motorstart dient.

Das letzte Motorstartprotokoll kann wie folgt als Referenzprotokoll gespeichert
werden:

» Das TeSys Tera DTM.

» Ein Befehl von einem PLC oder DCS liber das Kommunikationsnetzwerk
Das letzte Motorstartprotokoll und das Referenzprotokoll:

* Kann mit TeSys Tera DTM dargestellt werden.

» st fir ein PLC oder ein DCS Uber das Kommunikationsnetzwerk verfligbar.

Zwei Leseanforderungen von 128 Registern sind erforderlich, um das letzte
Motorstartprotokoll zu lesen, und zwei Leseanforderungen von 128 Registern sind
erforderlich, um das Referenzprotokoll zu lesen.

Das Abtastintervall basiert auf der AuslOseklasse, die in den Einstellungen der
thermischen Uberlast ausgewahlt wurde.

Ausloseklasse Abtastintervall
5 20 ms

10 40 ms

15 60 ms

20 80 ms

25 100 ms

30 120 ms

35 140 ms

40 160 ms

Register des letzten Motorstartprotokolls

Die Tabelle enthalt die Register fir das letzte Motorstartprotokoll.

Modbus TCP/IP EtherNet/ RW X Einheit Typ Bereich Stan- Gesich. | Beschreibung
Adresse (Register) IP- dardwert

Adresse
0x20B7 (8376) 82:8D: R - - UINT16 - - J Datum und

01 Uhrzeit, Seite 96

Register des Referenzprotokolls

Die Tabelle enthalt die Register fur das Referenzprotokoll.
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Modbus EtherNet/ RW Einheit Typ Bereich Standard- | Gesich. Beschreibung
TCP/IP IP-Adresse wert

Adresse

(Register)

0x222E 82:8E:01 R - UINT16 - - J Datum und Uhrzeit,
(8751) Seite 96
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Implementierung der Standard-Webserver-
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Uberblick

Dieses Kapitel beschreibt die Funktionen der Standard-Webserver-Seiten und wie
die Daten fur den Betrieb eines LTMT main unit.
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Beschreibung der Standard-Webserver-Schnittstelle
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Uberblick

Der Standard-Webserver dient als Remote-Schnittstelle, Gber die Sie den
Motorbetrieb Uber einen Webbrowser uberwachen und steuern kdnnen. Es bietet
Zugriff auf Statusaktualisierungen und Konfigurationseinstellungen in Echtzeit,
sodass keine physische Interaktion mit dem Motor erforderlich ist. Der Standard-
Webserver unterstitzt nur eine Verbindung gleichzeitig.

Voraussetzungen

Systemanforderungen

Der Standard-Webserver lauft unter dem Betriebssystem Microsoft Windows® 11.

Browseranforderungen fur die Nutzung der Schnittstelle

Auf den Standard-Webserver kann mit jedem der folgenden unterstitzten
Webbrowser zugegriffen werden.

* Microsoft Edge Pro Version 14 oder héher.
* Mozilla Firefox Version 13 oder héher.
+ Google Chrome Version 19 oder héher.

Zugriff auf Standard-Webserver

In diesem Abschnitt wird erlautert, wie Sie die TeSys Tera system mit dem
Standard-Webserver verbunden wird.

1. Verbinden Sie das LTMT main unit mit lhrem PC.
2. Offnen Sie einen Webbrowser.

3. Geben Sie in die Adressleiste die IP-Adresse ein, die dem LTMT main unit
zugewiesen ist. Weitere Informationen zur IP-Adressierung finden Sie unter
IP-Adressierung, Seite 39.

4. Wenn die Verbindung akzeptiert wird, erscheint die Anmeldeseite.

Username: *

The application is protected by copyright law and international treaties

© 2025 Schneider Electric industries SAS. All Rights Reserved. Schneider
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5. Wenn Sie sich zum ersten Mal verbinden, geben Sie Administrator in das
Feld Userrname und Schneider@24 in das Feld Passwort .

Username: *

Administrator

Password: *

Schneider@24

The application is protected by copyright law and international treaties

ider

ectric

© 2025 Schneider Electric industries SAS. All Rights Reserved. SC

(Sra

n
E

6. Klicken Sie auf Anmelden.
Ergebnis: Sie werden aufgefordert, Ihr Passwort zu andern.

Change Password Password Policy

Cumrent Password: *
New Password: *

Confirm Password: * . 1 allow uSing & &/cor

7. Geben Sie die folgenden Informationen ein und klicken Sie auf Submit:
* Current Password
* New Password
+ Passwort bestitigen

HINWEIS: Um die Sicherheit lhres Kontos zu gewahrleisten, muss lhr
neues Passwort folgende Anforderungen erflllen:

* Mindestens acht Zeichen lang sein.

* Mindestens einen Grof3buchstaben und einen Kleinbuchstaben von
a bis z enthalten.

« Enthalten mindestens eine Zahl zwischen 0 und 9.

+ Flgen Sie mindestens ein Sonderzeichen ein (Beispiel: !, @, &, *
usw.).

* Vermeiden Sie die Verwendung von drei oder mehr
aufeinanderfolgenden identischen oder sequenziellen Zeichen
(Beispiel: aaa, 111, 123 usw.).

* Vermeiden Sie die Verwendung der géngigsten Passworter.
Ergebnis: Das Pop-Up Password Modified Successfully wird angezeigt.
8. Klicken Sie auf OK.
Ergebnis: Sie werden zur Anmeldeseite weitergeleitet.

9. Geben Sie Administrator in das Feld Username ein und lhr neues
Passwort in das Feld Password ein.
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10.Klicken Sie auf Anmelden.
Ergebnis: Die Seite Monitoring & Control wird angezeigt.

(@ Administrator v (3) Logout 1

PUTOUPYISSI  Diagnostics | Maintenance  Settings | Security |
Go Back

[ ertrs

Measurement Data

Motor Status Inhibit Status
10 Details
Inhibit Status.
Deate 7 Mo Starter Type: Direct Online No Voltage Inhibit °
Load Status: Trip Under Voltage Inhibit

“Trip Inhibit
Thermal Inhibit
Max Starts Inhibit
Interlock 1 Inhibit
Interlock 2 Inhibit
Interlock 3 Inhibit
m Interlock 4 Inhibit
Interlock 5 Inhibit
Interlock 6 Inhibit
Interlock 7 Inhibit
Motor Data Interlock 8 Inhibit
Interlock 9 Inhibit
Interlock 10 Inhibit

Motor Control

Motor Status: Trip
Interlock 11 Inibit
Max starts counter: ° Interlock 12 Inhibit
Max start inhibit time: 0seconds Local DI Stop Inhibit
Motor Starting peak current 0A Remote DI Stop Inhibit
Communication Stop Inhibit
Motor Starting time: 0seconds
Force Stop Inhibit
Total run hour: 0 minutes Antibackspin Inhibit
Last run hour 0 minutes Direction change Inhibit
Custom Stop Inhibit
Number of Starts: )
Firmware Update Inhibit
Number of Stops: 0
Motor Stop Cause: None
Active Trip Counter. 1
Thermal Memory: 0%
Thermal Time to trip: 0seconds
Thermal Time to Cool: 0seconds

Passwort andern

Uberblick

Die Funktion Change Password ermdglicht es Ihnen, die Anmeldedaten fir hr
Konto sicher zu aktualisieren. Dies tragt zur Aufrechterhaltung der Kontosicherheit
bei und stellt sicher, dass nur autorisierte Benutzer auf den Standard-Webserver
zugreifen kdénnen.

Andern lhres Passworts

Um lhr Passwort im Standard-Webserver zu andern, gehen Sie wie folgt vor.

1. Navigieren Sie zu Administrator > Change Password in der oberen rechten
Ecke des Bildschirms.

Ergebnis: Das Change Password wird angezeigt.

Change Password Password Policy
Current Password: * ) )
. Al e PO acter (A
= Al T E ira
- Al Jigit
New Password: * . M i (
3 & +=
« Al t T ha
Confirm Password: * « Do not allew u ’
. tal 3
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2. Geben Sie die folgenden Informationen ein und klicken Sie auf Submit:
* Current Password
* New Password
+ Passwort bestitigen

HINWEIS: Um die Sicherheit lhres Kontos zu gewahrleisten, muss lhr
neues Passwort folgende Anforderungen erflllen:

* Mindestens acht Zeichen lang sein.

* Mindestens einen Grof3buchstaben und einen Kleinbuchstaben von
a bis z enthalten.

¢ Enthalten mindestens eine Zahl zwischen 0 und 9.

+ Flgen Sie mindestens ein Sonderzeichen ein (Beispiel: !, @, &, *
USW.).

* Vermeiden Sie die Verwendung von drei oder mehr
aufeinanderfolgenden identischen oder sequenziellen Zeichen
(Beispiel: aaa, 111, 123 usw.).

* Vermeiden Sie die Verwendung der géngigsten Passworter.
Ergebnis: Die Nachricht Password Modified Successfully wird angezeigt.
3. Klicken Sie auf OK.
Ergebnis: Sie werden zur Anmeldeseite weitergeleitet.

4. Geben Sie Administrator in das Feld Username und lhr neues Passwort
in das Feld Password ein.

5. Klicken Sie auf Anmelden.
Ergebnis: Die Monitoring & Control wird angezeigt.

@ Administrator v @,c;;,:l

[ Hontoring & Gontrl I S I S I - I ks _

Go Back

[ vontorng

Measurement Data -
Status nhibit Statu

10 Details
inhibit status

EEe s Starter Type: Direct Online No Voltage Inhibit °
Under Voltage Inhibit

Load Status: Trip
Trip Inhibit

Thermal Inhibit
Max Starts Inhibit
Interlock 1 Inhibit
Interlock 2 Inhibit
Interlock 3 Inhibit
m Interlock 4 Inhibit
Interlock 5 Inhibit
Interlock 6 Inhibit
Interlock 7 Inhibit
Interlock 8 Inhibit
Interlock 9 Inhibit
Interlock 10 Inhibit

Motor Status: Trip
Interiock 11 Inhibit
Max starts counter 0 Interiock 12 Inhibit
Max start inhibit time: 0seconds Local DI Stop Inhibit
Motor Starting peak current: 0A Remote DI Stap Inhibit
Communication Stop Inhibit
Motor Starting time: 0seconds -
Force Stop Inhibit
Total run hour: 0 minutes Antibackspin Inhibit
Last run hour: 0 minutes Direction change Inhibit
Custom Stop Inhibit
Number of Starts: 0 P
Firmware Update Inhibit
Number of Stops: 0
Motor Stop Cause: None
Active Trip Counter: 1
Thermal Memory: 0%
Thermal Time to trip: 0seconds
Thermal Time to Cool 0'seconds
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Navigation der Schnittstelle des Webservers

Das folgende Flussdiagramm zeigt die Navigationsstruktur von Standard-

Webserver-Seiten:

— Monitoring and Control

Yy vyvy

Diagnostics

Y Yy Y VY Yy

Maintenance

Monitoring

Measurement Data

10 Details

Expansion Module Details

Communication

Event Log

Trip Counter

Alarm/Trip Status

TeSys Tera

y

Settings

y

Security

YV YV Y

Firmware upgrade

General

Communication

IP Network List

IP Allow List

Certificates

Syslog
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Standardmafige Webserver-Anwenderschnittstelle.

Alle Webserver-Seiten haben ein einheitliches Layout, wobei das Fenster in drei
verschiedene Bereiche unterteilt ist.

@ Administrator ¥

Monitoring & Control Diagnostics Maintenance Settings. ‘ ‘Security. e
Measurement Data Motor Status Inhibit Status
10 Details
Inhibit Status
Gt Starter Type Direct Online No Voltage Inhibit °
Load Status: Trip Under Voltage Inhibit [ ]
© Trip Inhibit °
Thermal Inhibit [ ]
Max Starts Inhibit L J
Interlock 1 Inhibit L ]
Motor Control
Interlock 2 Inhibit [
Interlock 3 Inhibit [ ]
Interlock 4 Inhibit )
Interlock 5 Inhibit [ J
Interlock 6 Inhibit [ ]
Interlock 7 Inhibit [
Motor Data Interlock 8 Inhibit °
Interlock 9 Inhibit [ ]
Motor Status Trip Interlock 10 Inhibit °
Interlock 11 Inhibit [ J
Max starts counter 0 Interiock 12 Inhibit °
Max start inhibit time: 0 seconds Local DI Stop Inhibit [ ]
Motor Starting peak current: 0A Remote DI Stop Inhibit °
Communication Stop Inhibit [
Motor Starting time: 0 seconds
Force Stop Inhibit °
Total run hour: 0 minutes Antibackspin Inhibit °
Last run hour: 0 minutes Direction change Inhibit [}
Custom Stop Inhibit [ ]
Number of Starts: 0
Firmware Update Inhibit L
Number of Stops: 0
Motor Stop Cause: None
Active Trip Counter: 1
Thermal Memory: 0%
Thermal Time to trip: 0 seconds
Thermal Time to Cool: 0 seconds
Legen- Bereich Beschreibung
de
A Menu Auf allen Seiten angezeigte Banner mit Links auf die Mends:
« Uberwachung und Steuerung
« Diagnose
* Wartung
« Einstellungen
« Sicherheit
B Struktur- Links zu den zum gewahlten Meni gehdrigen Seiten. Die Baumansicht
baum der zeigtimmer den Namen des Menus an, in dem sich der Benutzer
Untermenus | gerade befindet.
C Hauptbe- Informationen in Bezug auf die im Menu oder Untermen( gewahlte
reich der Kontextseite
Seite

HINWEIS: Nicht alle auf den folgenden Seiten aufgefihrten Parameter
werden in den Untermenus des Webservers angezeigt. Welche Parameter
verfligbar sind, hangt vom LTMT main unit-Typ sowie der Konfiguration des
TeSys Tera system ab.
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Uberwachungs- und Steuerungsseite
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Uberblick

Die Seite Monitoring & Control bietet eine Echtzeit-Schnittstelle zur
Beobachtung der Motor- oder Heizungsdaten und zur Steuerung ihres Betriebs.

(@ Administrator v (3) Logout |

Monitoring & Control Diagnostics Maintenance Settings. Security
Go Back
| Monitoring
Veasurement Data Motor Status Inhibit Status
10 Details
Inhibit Status
Dapansion Modute Starter Type Direct Online No Voltage Inhibit °
Load Status Tp Under Voltage Inhibit
Trip Inhibit

Thermal Inhibit
Max Starts Inhibit
Interlock 1 Inhibit
Interlock 2 Inhibit
Interlock 3 Inhibit
m Interlock 4 Inhibit
Interlock 5 Inhibit
Interlock 6 Inhibit
Interlock 7 Inhibit

Motor Control

Motor Data Interiock 8 Inhibit
Interiock 9 Inhibit
Interiock 10 Inhibit

Motor Status: Trip
Interlock 11 Inhibit
Max starts counter 0 Interlock 12 Inhibit
Max start inhibit ime 0seconds Local DI Stop Inhibit
Motor Starting peak current: 0A Remote DI Stop Inhibit
Communication Stop Inhibit
Motor Starting time: 0 seconds )
Force Stop Inhibit
Total run hour: 0 minutes Antibackspin Inhibit
Last run hour 0 minutes Direction change Inhibit
Custom Stop Inhibit
Number of Starts: 0
Firmware Update Inhibit
Number of Stops: 0
Motor Stop Cause: None
Active Trip Counter: 1
Thermal Memory. 0%
Thermal Time to trip: 0 seconds
Thermal Time to Cool 0seconds

Zugriff auf die Access to the Monitoring & Control

Die Seite Monitoring & Control wird angezeigt:
* Nachdem Sie die Verbindung zum Standard-Webserver hergestellt haben.

» Wenn Sie wahrend der Navigation und auf jeder angezeigten Seite in der
Menileiste auf Monitoring & Control klicken.

Untermenu der Seite Monitoring & Control

Das Untermenu der Seite Monitoring & Control erlaubt Ihnen auf die folgenden
Seiten zuzugreifen:

* Monitoring, Seite 228

* Messdaten, Seite 230

¢ |O-Details, Seite 233

» Details zum Erweiterungsmodul, Seite 233
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Uberwachungsseite

Uberblick

Die Seite Monitoring erlaubt Ihnen die erforderlichen Parameter zu Gberwachen.

(@ Administrator v (3) Logout I

[OUSIPEY I  Diagnostics  Maintenance  Settings | | Security

Go Back
I Monitoring
MEreniEth Motor Status Inhibit Status
10 Details
Inhibit Status
PR mali=its Starter Type: Direct Online No Voltage Inhibit °
- Under Voltage Inhibit
Load Status Trip er Voliage Tt
Trip Inhibit

Thermal Inhibit
Max Starts Inhibit
Interlock 1 Inhibit
Interlock 2 Inhibit
Interlock 3 Inhibit
m Interlock 4 Inhibit
Interlock 5 Inhibit
Interlock 6 Inhibit
Interlock 7 Inhibit

Motor Control

Interlock 8 Inhibit

Motor Data
Interlock 9 Inhibit
Motor Status: Trip Interlock 10 Inhibit
Interiock 11 Inhibit
Max starts counter: ° Interlock 12 Inhibit
Max start inhibit time: 0seconds Local DI Stop Inhibit
Motor Starting peak current 0A Remote DI Stop Inhibit
Communication Stop Inhibit
Motor Starting time: 0 seconds
Force Stop Inhibit
Total run hour 0 minutes Antibackspin Inhibit
Last run hour. 0 minutes Direction change Inhibit
Number of Starts 0 Custom Stop Inhibit
Firmware Update Inhibit
Number of Stops )
Motor Stop Cause: None
Active Trip Counter. 1
Thermal Memory: 0%
Thermal Time to trip: 0 seconds
Thermal Time to Cool: 0seconds

Uberwachungsseite

Die Seite Monitoring enthalt die folgenden schreibgeschutzten Daten:

Ebene 1 Ebene 2 Parametername

Motorstatus(19) Startertyp Startertyp. Mogliche Werte:

» Direkt Online

* Umkehrbar — Direkt Online
+ Stern-Dreieck

+  Uberlast

* Heizgerat

Laststatus Ladestatus. Mdgliche Werte:
+ Stopp
+ Start
» Ausflihren
Motorsteuerung(19) Motorsteuerung. Mogliche Werte:
+ Start

+ Stopp (Stop)

Motordaten Motorstatus Motorstatus. Mégliche Werte:
+ Stopp
+ Start

* Ausflhren

(19) Die auf der Seite angezeigten Parameter andern sich je nach ausgewahltem Startertyp oder Lasttyp.
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Ebene 1 Ebene 2 Parametername
¢ Auslésung
* Sperren
» Vorwartsstart & Laufen
* Ruickwartsstart und
Betrieb
Max. Anlaufzahler Maximale Anlaufzahler
Max. Startsperren-Zeit Maximale Startsperren-Zeit
Spitzenstrom beim Motorstart Motoranlauf — Spitzenstrom
Motorstartzeit Anlaufzeit des Motors
Gesamtbetriebszeit Gesamtbetriebszeit
Letzte Betriebszeit Letzte Betriebszeit
Anzahl der Starts Anzahl der Starts
Anzahl der Stopps Anzahl der Stopps
Motorstopp-Ursache Motorstopp-Ursache. Mégliche
Werte:
* Keine
« HMI
* Lokale DI
* Dezentrale DI
*  Kommunikation
¢ Autom. Neustart
* Auslésung
» Kein Strom
« Stopp forcieren
* Richtungsanderung
* Kein Feedback
* Drehzahlanderung
* Benutzerspezifischer
Stopp
* Modusibertragung
*  Geratintern
» Keine Spannung
* Spannungseinbruch
Aktiver Fahrtenzahler Aktiver Kilometerzahler
Thermischer Speicher Thermischer Speicher
Thermische Zeit bis Auslésung | Thermische Zeit bis Auslésung
Thermische Zeit bis Abkiihlung | Thermische Zeit bis zur
Abkuhlung
Sperrstatus Keine Spannung — Sperrung Keine Spannung — Sperrung

Unterspann. Sperre

Unterspannung — Sperrung

Ausldsesperre

Ausldsesperre

Thermische Sperre

Thermische Sperre

Max. Anlaufe Sperre

Maximale Starts hemmen

Verriegelung 1 — Sperrung

Verriegelung1 Sperre

Verriegelung2 Sperre

Verriegelung2 Sperre

Verriegelung3 Sperre

Verriegelung3 Sperre

Verriegelung4 Sperre

Verriegelung4 Sperre

Verriegelung5 Sperre

Verriegelung5 Sperre

Verriegelung6 Sperre

Verriegelung6 Sperre

Verriegelung7 Sperre

Verriegelung7 Sperre
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Ebene 1

Ebene 2

Parametername

Verriegelung8 Sperre

Verriegelung8 Sperre

Verriegelung9 Sperre

Verriegelung9 Sperre

Verriegelung10 Sperre

Verriegelung10 Sperre

Verriegelung11 Sperre

Verriegelung11 Sperre

Verriegelung12 Sperre

Verriegelung12 Sperre

Lok. DI Stopp Sperre

Lok. DI Stopp Sperre

Dez. DI Stopp Sperre

Dez. DI Stopp Sperre

Komm.-Stopp Sperre

Komm.-Stopp Sperre

Stopp forcieren Sperre

Stopp forcieren Sperre

Rucklaufschutz Sperre

Rucklaufschutz Sperre

Richtungsanderung —
Sperrung

Richtungsanderung —
Sperrung

Anwenderspezifischer Stopp —
Sperrung

Anwenderspezifischer Stopp —
Sperrung

Firmwareaktualisierung —
Sperrung

Firmwareaktualisierung —
Sperrung

Messdaten-Seite

Uberblick

Die Seite Measurement Data zeigt die Messdaten des Motors an.

230
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Monitoring & Control

Go Back

Monitoring

Measurement Data

Measurement Da
10 Details

Expansion Module
Details

Energy Data

Total Active Energy

Total Reactive Energy
Total Apparent Energy
Frequency

Power Factor

Current Phase Sequence

Voltage Phase Sequence

Current Data

Power Data
Total Active Power
Total Reactive Power

Total Apparent Power

Imbalance Data
Measured Ig
Calculated Ig
Current Imbalance

Voltage Imbalance

Harmonics Data
L1 Current THD
L2 Current THD
L3 Current THD
L1-L2 Voltage THD
L2-L3 Voltage THD.

L3-L1 Voltage THD.

0.117 KWh
1.555 KVARh
1.554 KVAh
49.91 Hz

[

L123

0A
0A
0A

4005V
4005V

4004V

0KVAR

0KVA

0A
0A
0%

017 %

0%
0%
0%
0%
0%
0%

@ Amnstaor v G) Looo

B
Messdaten-Hauptseite
Die Seite Measurement Data enthalt die folgenden Untermendas:
Ebene 1 Ebene 2 Parametername
Energiedaten Gesamtwirkenergie Gesamtwirkenergie
Gesamtblindenergie Gesamtblindenergie
Gesamtscheinenergie Gesamtscheinenergie
Frequenz Frequenz
Leistungsfaktor Leistungsfaktor
Stromphasenfolge Stromphasenfolge
Spannung — Phasenfolge Spannung — Phasenfolge
Aktuelle Daten 1 Effektivstrom
12 Effektivstrom
13 Effektivstrom
Spannung Dta u12 RMS-Spannung
u23 RMS-Spannung
U3s1 RMS-Spannung
Leistungsdaten Gesamtwirkleistung Wirkleistung
Gesamtblindleistung Blindleistung
Gesamtscheinleistung Scheinleistung
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Ebene 1

Ebene 2

Parametername

Ungleichgewichtsdaten

Gemessenes Ig

Gemessenes Ig

Strom Ig

Strom Ig

Stromungleichgewicht

Stromungleichgewicht

Spannungsunsymmetrie

Spannungsunsymmetrie

THD-Daten

L1-Strom THD

Gesamtklirrfaktor (THD) des
Stroms an Phase 1

L2-Strom THD

Gesamtklirrfaktor (THD) des
Stroms an Phase 2

L3-Strom THD

Gesamtklirrfaktor (THD) des
Stroms an Phase 3

Spannung THD-Daten

L1-L2-Spannung THD / L1-N-
Spannung THD

Gesamtklirrfaktor (THD) der
Spannung an Phase 1

L2—L3 Spannung THD

Gesamtklirrfaktor (THD) der
Spannung an Phase 2

L3—-L1 Spannung THD

Gesamtklirrfaktor (THD) der
Spannung an Phase 3
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10-Detailseite

Uberblick

Die Seite 10-Details zeigt die Details zu den digitalen Ein- und Ausgangen des

LTMT main unit.

Monitoring
Main Module

Measurement Data
10 Detalls

Digital 10 Temperature 10
Expansion Module
Details Digital Input 1: @ Digital Output 1: Temperature 1: ——

Digital Input 2: ® Digital Output 2:

Digital Input 3: ® Digital Output 3: @

Digital Input 4: ®

10-Details Seite Hauptteil

Die Seite 10-Details enthalt die folgenden Untermenis:

@ Administrator v (3) Logo.

Ebene 1 Ebene 2 Ebene 3

Parametername

Hauptmodul Digital-E/A Digitaleingang 1

Digitaleingang 1

Digitaleingang 2

Digitaleingang 2

Digitaleingang 3

Digitaleingang 3

Digitaleingang 4

Digitaleingang 4

Digitalausgang 1

Digitalausgang 1

Digitalausgang 2

Digitalausgang 2

Digitalausgang 3

Digitalausgang 3

Details zur Seite des Erweiterungsmoduls

Uberblick

Die Seite Expansion Module Details zeigt die Details zu den digitalen

Eingangen, digitalen Ausgangen, analogen Eingangen und analogen Ausgangen

des LTMT expansion modules an.
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© Administrator ¥ (3) Logout

Monitoring & Control Diagnostics Maintenance Settings Security

Go Back

Monitoring
Expansion Module
Measurement Data

10 Details
Expansion Module - 1

Expansion Module (4DI2DO)

Details
Digital Input 5 .
Digital Input 6 .
Digital Input 7 .
Digital Input 8 .
Digital Output 4 .
Digital Output 5 .

Expansion Module - 2

(4D12D0)

Digital Input 9 .

Digital Input 10 .

Digtal Input 11 .

Digital Input 12 .

Digital Output 6 .

Digital Output 7 ° 1
Expansion Module - 3

(4D12D0)

Digital Input 13 °

Digital Input 14 .

Digital Input 15 .

Digital Input 16 .

Digital Output 8 . N
Digital Output 9 .

Expansion Module - 4

(4D12D0)

Digital Input 17 .

Digital Input 18 . 1
Digital Input 19 .

Digital Input 20 .

Digital Output 10 . i
Digital Output 11 .

Expansion Module - 5

(4D12DO)
Digital Input 21 .
Digital Input 22 .
Digital Input 23 .
Digital Input 24 .
Digital Output 12 .
Digital Output 13 .

Details zum Erweiterungsmodul Hauptseite

Die Seite Expansion Module Details enthalt die folgenden Untermends:

Ebene 1 Ebene 2 Parametername
Erweiterungsmodul — 1 Digitaleingang 5 Digitaleingang
(4DI2DO)
Digitaleingang 6 Digitaleingang
Digitaleingang 7 Digitaleingang
Digitaleingang 8 Digitaleingang
Digitalausgang 4 Digitalausgang
Digitalausgang 5 Digitalausgang
Erweiterungsmodul — 2 Digitaleingang 9 Digitaleingang
(4DI2DO)
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Ebene 1 Ebene 2 Parametername
Digitaleingang 10 Digitaleingang
Digitaleingang 11 Digitaleingang
Digitaleingang 12 Digitaleingang
Digitalausgang 6 Digitalausgang
Digitalausgang 7 Digitalausgang
Erweiterungsmodul — 3 Digitaleingang 13 Digitaleingang
(4DI2DO)
Digitaleingang 14 Digitaleingang
Digitaleingang 15 Digitaleingang
Digitaleingang 16 Digitaleingang
Digitalausgang 8 Digitalausgang
Digitalausgang 9 Digitalausgang
Erweiterungsmodul — 4 Digitaleingang 17 Digitaleingang
(4DI2DO)
Digitaleingang 18 Digitaleingang
Digitaleingang 19 Digitaleingang
Digitaleingang 20 Digitaleingang
Digitalausgang 10 Digitalausgang
Digitalausgang 11 Digitalausgang
Erweiterungsmodul — 5 Digitaleingang 21 Digitaleingang
(4DI2DO)
Digitaleingang 22 Digitaleingang
Digitaleingang 23 Digitaleingang
Digitaleingang 24 Digitaleingang
Digitalausgang 12 Digitalausgang
Digitalausgang 13 Digitalausgang
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Diagnoseseite
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0] oT=Y o] o) RRRSURRTR 237
Zugriff auf die DIagnoSeseite ... .......viiiiiiiiiiiii 237
Unterment der Seite DIiagnoSe. ... ...coouuiiiiiiiiiiiei e 237
KommuniKationSSEIte ..........ooouiiiiii i 237
EreignisprotokolISEIte ..........ooouuiiiiii 241
AUSIOSErZANIErSEItE ......ceeveeiiiii e 241
Alarm-/Trip-Status-Seite .........couuiiiiiii e 251
TESYS Tera SEIte ...ceeee e e 257

DOCA0258DE-00

236



Diagnoseseite TeSys Tera Motor Management System

Uberblick

Die Seite Diagnostics zeigt den Motorstatus, den Alarm- oder Ausldsestatus,
Protokolle, den internen Geratestatus, den Kommunikationsstatus, Auslésezahler
und Gerateinformationen des TeSys Tera system.

Ethernet Global Statistics

Frames Received OK 1523818

Frames Transmited OK - 1145313

Ethernet Port 1 Statistics

Link Speed - 100 Mbps.

Duplex Mode - Full Duplex

Ethernet Port 2 Statistics.

Link Speed - 100 Mbps.

Duplex Mode - Full Duplex

Zugriff auf die Diagnoseseite

Die Seite Diagnostics wird angezeigt, wenn Sie auf Diagnose in den
Menuuberschriften klicken, unabhangig davon, wo Sie sich gerade befinden und
welche Seite angezeigt wird.

Untermenu der Seite Diagnose

Das Untermena der Seite Diagnostics erlaubt lhnen auf die folgenden Seiten
zuzugreifen:

*  Kommunikation

» Ereignisprotokoll, Seite 241

» Trip Counter, Seite 241

* Ausldse-/Alarmstatus, Seite 251
» TeSys Tera, Seite 257

Kommunikationsseite

Uberblick

Die Seite Communication zeigt die Ethernet, IP-Netzwerkdienste und Modbus
RTU Parametereinstellungen des TeSys Tera system.

Kommunikationsseite Untermenu

Das Untermenu der Seite Communication erlaubt lhnen den Zugriff auf die
folgenden Seiten:

DOCAO0258DE-00 237



TeSys Tera Motor Management System

Diagnoseseite

Ethernet, Seite 238

* |P-Netzwerkdienst, Seite 239

Ethernet-Seite

Uberblick

Modbus RTU, Seite 240

Die Seite Ethernet zeigt globale Ethernet Statistiken und Diagnosen,
einschliellich detaillierter Leistungsdaten fur Port 1 und Port 2 des LTMT main
unit.

Ethernet Global Statistics
1P Network Services

Modbus RTU

RSTP Bridge

RSTP Pors

EVENTLOG

@ Ethernet Port 1 Statistics

anananan

Ethernet Port 2 Statistics

Ethernet-Hauptseite

Die Seite Ethernet enthalt die folgenden Untermends:

Link Speed - 100 Mbps.

Duplex Mode - Full Duplex

Link Speed © 100 Mbps.

Duplex Mode - Full Duplex

Ebene 1

Ebene 2

Parametername

Ethernet Globale Statistiken(20)

Empfangene Frames OK

Empfangene Frames

Ubertragene Frames OK

Ubertragene Frames

Empfangsfehler

Empfangsfehler

Ubertragungsfehler

Ubertragungsfehler

Ethernet Port 1 Statistik

Verbindungsgeschwindigkeit

Verbindungsgeschwindigkeit

Duplexmodus

Duplexmodus

Ethernet Port 2 Statistik

Verbindungsgeschwindigkeit

Verbindungsgeschwindigkeit

Duplexmodus

Duplexmodus

(20) Sie kénnen den Parameter auch zurlicksetzen.

238

DOCA0258DE-00




Diagnoseseite

TeSys Tera Motor Management System

Seite IP-Netzwerkdienste

Uberblick

Die Seite IP Network Services zeigt den Modbus TCP Port-Status an.

Monitoring & Control ~ [ENSFIRCSMN  Maintenance | Settings
<GoBack
COMMUNICATION >
Ethernet

1P Network Services Modbus TCP Port

Security

@ Aaministrator v

Modbus RTU

REDUNDANCY
RSTP Bridge

RSTP Ports

EVENTLOG
RIPCOUNTER >
Voltage

Current

Motor Modbus TCP Port Connections
Power

Communication

Diinterock 1 169.254.1.165 63617

Analog

Temperature

Internal

ALARMITRIP STATUS

IP-Netzwerkdienste Hauptseite

Index Remote IP Remote Port Local Port

Port Status : Operational

Opened TCP Connections

Recelved Messages : 53455

Transmitted Messages : 53447

502 11463 11463

Die Seite IP Network Services enthalt die folgenden Untermendis:

Ebene 1

Ebene 2

Parametername

Modbus TCP Port@")

Portstatus

Portstatus

Geoffnet TCP Verbindungen

Geoffnet TCP Verbindungen

Empfangene Nachrichten

Empfangene Nachrichten

Gesendete Nachrichten

Gesendete Nachrichten

Modbus TCP Port-
Verbindungen(@)

Modbus TCP Port-Verbindungen.
Parameterwerte:
*« Remote IP

* Remote Port

* Lokaler Port

+ Empfangene Nachrichten
» Gesendete Nachrichten

* Gesendete Fehler

Es enthalt die folgenden

(21) Sie kénnen den Parameter auch zurlcksetzen.
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Modbus RTU-Seite

Uberblick

Die Seite Modbus-RTU zeigt die Statistiken und Verbindungseinstellungen an.

Monitoring & Control ~ [NCRICS'SNN  Maintenance Seftings  Security
< Go Back

COMMUNICATION

Ethernet

Modbus RTU Statistics
1P Network Services

Modbus RTU Modbus RTU Frames Received : 0

EVENT LC Modbus RTU Frames Transmitted : 1

Modbus RTU Connection

Baud Rate : 19200

Parity : EVEN

Stop Bits :

Server D :

Modbus RTU Seiteninhalt

@ Administrator ¥

Die Seite Modbus-RTU enthalt die folgenden Untermentis:

Ebene 1 Ebene 2

Parametername

Modbus RTU Statistik(22) Modbus RTU Empfangene

Frames

Modbus RTU Empfangene
Frames

Modbus RTU Ubertragene
Frames

Modbus RTU Ubertragene
Frames

Modbus RTU Verbindungen Baudrate

Baudrate. Mégliche Werte:

« 2400

+ 4800

+ 9600

+ 19200

+ 38400

+ 57600

+ 115200

Paritat

Paritat. Mogliche Werte:
» Keine
* Ungerade
» Gerade

Stop Bits (Stoppbits)

Stoppbits. Mégliche Werte:
e 1
.« 2

Server-ID

Server-ID

(22) Sie kénnen den Parameter auch zurlicksetzen.
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Ereignisprotokoliseite

Uberblick

Auf der Seite Event Log kénnen Sie die Liste der Ereignisse, Reisen und
gerateinternen Datensétze fir die TeSys Tera system exportieren.

@ Adminsttory () Logout

Monitoring & Control | [ELEPIRCUSNN  Maintenance  Seftings  Security

<GoBack

COMMUNICATION >

Ethernet

IP Network Services

Event Log

Events | Device Internal | Trips

ot 10
=]

REDUNDANCY >
RSTP Bridge

RSTP Ports
EVENTLOG
TRIPCOUNTER >
Voltage

Current

Motor

Power
Communication
Diinterlock

Analog

ALARMITRIP STATUS

Inhalt der Ereignisprotokoliseite

Wahlen Sie auf der Seite Event Log die Option Export, um die Liste der Ereignis-
, Reise- und Gerateinternen Datensatze zu exportieren.

Ergebnis: Ihr PC zeichnet den Bericht auf.

HINWEIS: Der Download umfasst eine Zip-Datei mit Ereignis-, Reise- und
Gerateinternen Protokollen.

Ausloserzahlerseite

Uberblick

Die Seite Trip Counter zeigt die Anzahl der generierten Ausldser an.

Untermentu der Seite Trip Counter

Das Untermenu der Seite Trip Counter erlaubt Ihnen auf die folgenden Seiten
zuzugreifen:

Spannung, Seite 242
Strom, Seite 243

Motor, Seite 244

Leistung, Seite 244
Kommunikation, Seite 245
DI/Verriegelung, Seite 247
Analog, Seite 248
Temperatur, Seite 249
Intern, Seite 249
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Seite Spannung

Uberblick

Die Seite Voltage zeigt die Anzahl der ausgeldsten Spannungsausfalle an.

@ Adminstator v () Logout

Monitoring & Control Diagnostics ‘ Maintenance ‘ Settings. H Security

<GoBack
COMMUNICATION >
Etneret
1P Notwork Services
Modbus RTU
REDUNDANCY
RSTP Bridge

RSTP Ports

Current

Motor

Power

Communication

Difinterlock

Analog

Temperature
Internal

ALARMITRIP STATUS

Spannung Hauptseite

Die Seite Voltage enthalt die folgenden Untermenis:

Voltage

Under Voltage Trip Counter :
Over Voltage Trip Counter :
Voltage Phase Loss Trip Counter :

Voltage Imbalance Trip Counter :

© © o o o

Voltage Phase Reversal Trip Counter :

Ebene 1

Ebene 2

Parametername

Spannung(23)

Unterspannung —
Auslésungszahler

Unterspannung —
Auslésungszahler

Uberspannung —
Auslésungszahler

Uberspannung —
Auslésungszahler

Spannungsphasenverlust —
Auslésungszahler

Spannungsphasenverlust —
Auslésungszahler

Spannungsunsymmetrie —
Auslésungszahler

Spannungsunsymmetrie —
Auslésungszahler

Spannungsphasenumkehr —
Auslésungszahler

Spannungsphasenumkehr —
Auslésungszahler

(23) Sie kénnen den Parameter auch zuriicksetzen.
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Aktuelle Seite

Uberblick

Strom Hauptseite

(24) Sie kénnen den Parameter auch zurlcksetzen.

Die Seite Aktuell zeigt die Anzahl der aktuell generierten Auslésungen an.

<GoBack
COMMUNICATION >
Etheret

IP Network Services
Modbus RTU
REDUNDANCY
RSTP Bridge

RSTP Ports
EVENTLOG

RIP COUNTER
Voltage

Current

Motor

Power
Communication
Difinterlock

Analog

Temperature

Internal

ALARMITRIP STATUS

Current

Definite time overcurrent trip counter
Normal Inverse overcurrent trip counter
Short time overcurrent trip counter
Calculated ground trip Counter
Measured ground trip Counter

Under current trip counter

Current imbalance trip counter

Current phase loss trip counter

Current Phase Reversal Trip Counter

Die Seite Strom enthalt die folgenden Untermentis:

@ Aamnstatory (3 Lo

Ebene 1

Ebene 2

Parametername

Strom(24)

Eindeutige Zeit — Uberstrom —
Auslésungszahler

Eindeutige Zeit — Uberstrom —
Auslésungszahler

Normal Invers — Uberstrom —
Auslésungszahler

Normal Invers — Uberstrom —
Auslésungszahler

Kurzzeitliberstrom —
Auslésungszahler

Kurzzeitliberstrom —
Auslésungszahler

Berechneter Erdschluss —
Auslésungszahler

Berechneter Erdschluss —
Auslésungszahler

Gemessener Erdschluss —
Auslésungszahler

Gemessener Erdschluss —
Auslésungszahler

Unterstrom —
Auslésungszahler

Unterstrom —
Auslésungszahler

Stromunsymmetrie —
Auslésungszahler

Stromunsymmetrie —
Auslésungszahler

Stromphasenverlust —
Auslésungszahler

Stromphasenverlust —
Auslésungszahler

Stromphasenumkehr —
Auslésungszahler

Stromphasenumkehr —
Auslésungszahler
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Motor-Seite

Uberblick

Motor Hauptseite

Power-Seite

Uberblick

(25) Sie kénnen den Parameter auch zuriicksetzen.

Die Seite Motor zeigt die Anzahl der ausgeldsten Motorausfalle an.

@ Adminstator v (3 Logout

Monitoring & Control Diagnostics ‘ Maintenance ‘ Settings. H Security

<GoBack
COMMUNICATION >
Ethemet

1P Network Services
Modbus RTU
REDUNDANCY

RSTP Bridge

RSTP Ports
EVENTLOG

TRIP COUNTER
Voltage

Current

Motor

Power
Communication
Difinterlock

Analog

Temperature

Internal

ALARMITRIP STATUS

‘Thermal Overload trip Counter :
Locked rotor trip counter :
Stalled rotor trip counter :

Excessive start time trip Counter :

© © o o o

Motor stop error detection trip counter

Die Seite Motor enthalt die folgenden Untermenis:

Ebene 1

Ebene 2

Parametername

Motor(25)

Zahler fur thermische
Uberlastabschaltungen

Zahler fur thermische
Uberlastabschaltungen

Blockierter Rotor —
Auslésungszahler

Blockierter Rotor —
Auslésungszahler

Abgedrosselter Rotor —
Auslésungszahler

Abgedrosselter Rotor —
Auslésungszahler

UbermaRige Anlaufzeit —
Auslésungszahler

UbermaRige Anlaufzeit —
Auslésungszahler

Motorstopp-Fehlererkennung —
Auslésungszahler

Motorstopp-Fehlererkennung —
Auslésungszahler

Die Seite Power zeigt die Anzahl der erzeugten Stromausfalle an.
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@ Administrator ¥ (3) Logout

Strom-Hauptseite

Monitoring & Control
<GoBack
COMMUNICATION >
Ethernet
IP Network Services
Modbus RTU
REDUNDANCY >
RSTP Bridge
RSTP Ports
EVENTLOG
TRIPCOUNTER >
Voltage
Current
Motor
Power
Communication
Difinteriock

Analog

Temperature
Internal

ALARMITRIP STATUS

LEMLUC  Maintenance  Settings

Power

Security

Under Frequency trip counter
Over frequency trip counter
Under Power trip Counter

Over Poweer trip Counter

Under Power factor trip Counter

Die Seite Power enthalt die folgenden Untermends:

Ebene 1

Ebene 2

Parametername

Strom(26)

Under frequency trip counter

Under frequency trip counter

Over frequency trip counter

Over frequency trip counter

Under power trip counter

Under power trip counter

Over power trip counter

Over power trip counter

Under power factor trip counter

Under power factor trip counter

Kommunikationsseite

Uberblick

Die Seite Communication zeigt die Anzahl der generierten
Kommunikationsvorgange an.

@ Asmnistator v () Logout
Monitoring & Control Dia

Maintenance  Settings
<GoBack
COMMUNICATION >

Ethemet

Communication
IP Network Services

Modbus RTU Communication loss trip Counter : 0
REDUNDANCY HMI communication loss trip counter : 0
RSTP Bridge

RSTP Ports m
EVENT LOG

TRIP COUNTER
Voltage
Current

Motor

Power

Difinteriock

Analog

Temperature
Internal

ALARMITRIP STATUS

(26) Sie kdnnen den Parameter auch zuriicksetzen.
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Inhalt der Kommunikationsseite

Die Seite Communication enthalt die folgenden Untermends:

Ebene 1

Ebene 2

Parametername

Communication(27)

Kommunikationsverlust —
Auslésungszahler

Kommunikationsverlust —
Auslésungszahler

HMI-Kommunikationsverlust —
Auslésungszahler

HMI-Kommunikationsverlust —
Auslésungszahler

(27) Sie kénnen den Parameter auch zuriicksetzen.
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Dl/Interlock-Seite

Uberblick

< GoBack
OMMUNICATION >
Ethernet

DI Interiock
IP Network Services
Modbus RTU

REDUNDANCY
RSTP Bridge

RSTP Ports

EVENTLOG

TRIP COUNTER
Voltage

Current

Motor

Power
Communication
Difinterlock

Analog

Temperature

Internal

ALARM/TRIP STATUS

Dl/Verriegelung Hauptseite

DI Interlock 1 trip Counter
DI Interlock 2 trip Counter
DI Interlock 3 trip Counter
DI Interlock 4 trip Counter
DI Interlock 5 trip Counter
DI Interlock 6 trip Counter
DI Interlock 7 trip Counter
DI Interlock 8 trip Counter
DI Interlock 9 trip Counter

DI Interlock 10 trip Counter

DI Interlock 11 trip Counter

DI Interlock 12 trip Counter

Die Seite Dl/interlock zeigt die Anzahl der generierten DI-Interlock-Auslésungen
an.

@ Administrator v (3) Logo:

Die Seite Dl/Interlock enthalt die folgenden Untermendis:

Ebene 1

Ebene 2

Parametername

DI/Interlock(28)

DI-Verriegelung 1 —
Auslésungszahler

Dl interlock trip counter

DI-Verriegelung 2 —
Auslésungszahler

Dl interlock trip counter

DI-Verriegelung 3 —
Auslésungszahler

DI interlock trip counter

DI-Verriegelung 4 —
Auslésungszahler

DI interlock trip counter

DI-Verriegelung 5 —
Auslésungszahler

DI interlock trip counter

DI-Verriegelung 6 —
Auslésungszahler

Dl interlock trip counter

DI-Verriegelung 7 —
Auslésungszahler

Dl interlock trip counter

DI-Verriegelung 8 —
Auslésungszahler

Dl interlock trip counter

DI-Verriegelung 9 —
Auslésungszahler

Dl interlock trip counter

DI-Verriegelung 10 —
Auslésungszahler

DI interlock trip counter

DI-Verriegelung 11 —
Auslésungszahler

DI interlock trip counter

DI-Verriegelung 12 —
Auslésungszahler

DI interlock trip counter

(28) Sie kénnen den Parameter auch zurlicksetzen.

DOCAO0258DE-00

247



TeSys Tera Motor Management System

Diagnoseseite

Analog-Seite

Uberblick

Analog Hauptseite

(29) Sie kénnen den Parameter auch zurlicksetzen.

Die Seite Analog zeigt die Anzahl der generierten analogen Auslésungen an.

@ Adminstator v (3 Logout

Ethemet

1P Network Services.
Modbus RTU
REDUNDANCY
RSTP Bridge
RSTP Ports
EVENTLOG
TRIP COUNTER
Voltage
Current

Motor

Power
Communication
Difinterlock

Analog

Temperature
Internal

ALARMITRIP STATUS

Die Seite Analog enthalt die folgenden Untermendis:

Analog

Analog Input 1 trip Counter :
Analog Input 2 trip Counter :

Analog Input 3 rip Counter :

o o o o

Analog Input 4 trip Counter :

Ebene 1

Ebene 2

Parametername

Analog(29)

Analogeingang 1 —
Auslésungszahler

Analoger Eingangs-
Auslésezahler

Analogeingang 2 —
Auslésungszahler

Analoger Eingangs-
Auslosezahler

Analogeingang 3 —
Auslésungszahler

Analoger Eingangs-
Auslésezahler

Analogeingang 4 —
Auslésungszahler

Analoger Eingangs-
Auslésezahler
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Temperatur-Seite

Uberblick

Die Seite Temperature zeigt die Anzahl der ausgeldsten Temperaturausfalle an.

@ Administrator v (3) Logout

Monitoring & Control ~ [Tl  Maintenance = Seffings  Security V1A

< Go Back

COMMUNICATION >

EVENT LOG
Temperature
TRIP COUNTER v
Voltage
Main unit Temperature trip Counter : 0
Current
Power

Communication
Di/interlock

Analog

Temperature

Internal
ALARM/TRIP STATUS

TESYS TERA >

Temperatur Hauptseite

Die Seite Temperature enthalt die folgenden Untermenis:

Ebene 1 Ebene 2 Parametername
Temperature(30) Temperature-Ausléseeinheit LTMT main unit Temperatur —
der Haupteinheit Auslésungszahler

Interne Seite

Uberblick

Auf der Seite Internal wird die Anzahl der generierten, internen Fahrten
angezeigt.

@ Adminstrator v (3) Logout
Monitoring & Control ~ [EVRIREUSMN  Maintenance | Settings  Security
<Go Back
COMMUNICATION >

Ethernet

Internal
P Network Services.

Modbus RTU Device Internal trip counter : 1

REDUNDANCY > Logic test interrupted trip counter : 0

RSTP Bridge Stucked reset key trip counter : 1

RSTP Ports

e
Current
Power
Dl/Interlock

Analog

Temperature
Interal

ALARMITRIP STATUS

(30) Sie kdnnen den Parameter auch zurticksetzen.
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Intern Hauptseite

(31) Sie kénnen den Parameter auch zurlicksetzen.

Die Seite Internal enthalt die folgenden Untermends:

Ebene 1

Ebene 2

Parametername

Intern(31)

Zahler flr interne Auslésungen

Zahler flr interne Auslésungen

Logiktest unterbrochen —
Auslésungszahler

Logiktest unterbrochen —
Auslésungszahler

Klemmende Reset-Taste —
Auslésungszahler

Klemmende Reset-Taste —
Auslésungszahler
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Alarm-/Trip-Status-Seite

Uberblick

Die Seite Alarm/Trip Status zeigt den globalen Status und die einzelnen Status
verschiedener ausgeldster Parameter an.

© Administrator ¥ (3) Logout

Monitoring & Control Diagnostics

< Go Back

COMMUNICATION >

EVENTLOG
Global Status
TRIP COUNTER >
Global Status Trip Alarm
ALARM/TRIP STATUS
Global Status L [ ]
TESYS TERA >
Motor
Motor Trip Alarm
Thermal Overload [ ] [ ]
Locked Rotor ° ]
Stall Rotor ° [ ]

Excessive Start Time

Motor Stop Error Detection

Current

Current Alarm
Definite Time Overcurrent

Normal Inverse Overcurrent

Short Time Overcurrent
Measured Ground Current
Under Current

Calculated Ground Current
Current Imbalance

Current Phase Loss

o
®© 000000 0 0

Current Phase Reversal

PLLDLDDDDDLDDDDIDDIDDIDDIDDLDLDLDLDDLLLLDLLDLDLDLDLDIDLDIDLPIDLPLLLLLLLDLLLLDLLOIIIOS
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Dl Interlock

Dl Interlock
Interlock 1
Interlock 2
Interlock 3
Interlock 4
Interlock 5
Interlock 6
Interlock 7
Interlock 8
Interlock 9
Interlock 10
Interlock 11

Interlock 12

Voltage

Voltage
Under Voltage
Over Voltage
Voltage Phase Loss
Voltage Imbalance

Voltage Phase Reversal

Power

Power
Under Frequency
Over Frequency
Under Power
Over Power

Under Power Factor

D LD LLLDDDPLLDLDLPLPDLPIPLDPAILALLDLPLADADIDILDIDPLPLALLDALLPLALDLILALDALALPLAILDIDAILLLL29LSVAVAPLPIPIIPOPo»

o
®© 000060000 0 0 0 :

Trip

Trip

Alarm

Alarm

Alarm

Communication Trip Alarm
Network Port Communication Loss [ ] ]
HMI Communication Loss ] ]

Temperature Trip Alarm
Main Unit Temperature [ ) [ ]

Internal
Internal Trip Alarm

Device Internal [ ] -
Device Internal Temperature - -
Logic Test Interrupted [ ) -
Stucked Reset Key °

Alarm-/Auslosestatus Seite Hauptteil

Globaler Alarm-/Auslosestatus

Der Abschnitt Global Status enthalt den folgenden schreibgeschiitzten

Parameter:
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Ebene 1

Ebene 2

Parametername

— Globaler Status

Global status(32). Mégliche Werte:

* Alarm
* Auslésung

Aktueller Alarm-/Auslosestatus

Der Abschnitt Current enthalt den folgenden schreibgeschitzten Parameter:

Ebene 1 Ebene 2 Parametername
Strom Unabhéngiger Unabhéngiger
Uberstromzeitschutz Uberstromzeitschutz(32).

Mogliche Werte:
* Alarm

e Auslésung

Normaler Inversiiberstrom

Normaler Inversiiberstrom(32),
Mégliche Werte:
* Alarm

* Auslésung

Kurzzeitiberstrom

Kurzzeitliberstrom(32),
Maogliche Werte:
e Alarm

* Auslésung

Berechneter Erdschlussstrom

Berechneter Boden(32).
Mogliche Werte:
¢ Alarm

* Auslésung

Gemessener Erdschlussstrom

Meas ground curr(32). Mégliche
Werte:
*  Alarm

* Auslésung

Unterstrom

Unter Strom(32). Mdgliche
Werte:
*  Alarm

e Auslésung

Stromphasenunsymmetrie

Aktuelles Ungleichgewicht(2).
Maogliche Werte:
* Alarm

* Auslésung

Strom — Phasenverlust

Aktueller Phasenverlust(32).
Méogliche Werte:
* Alarm

* Auslésung

Strom — Phasenumkehr

Aktuelle Phasenumkehr(32).
Mégliche Werte:
* Alarm

* Auslésung

DI-Verriegelungsalarm-/Auslosestatus

Die DI Interlock enthalt die folgenden schreibgeschutzten Parameter:

(32) Statusfarben zeigen verschiedene Zustande an:
* Rot steht fiir eine Auslésebedingung.
» Orange steht fir einen Alarmzustand.

* Grau bedeutet, dass die Bedingung sowohl fur Auslésung als auch fur Alarm gilt.

« Ein Bindestrich (-) bedeutet, dass die Bedingung deaktiviert ist.
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Ebene 1

Ebene 2

Parametername

DI-Sperre

Verriegelung 1

Verriegelung 1(33). Mdgliche
Werte:
*  Alarm

* Auslésung

Verriegelung 2

Verriegelung 2(33). Mégliche
Werte:
* Alarm

* Auslésung

Verriegelung 3

Verriegelung 3(33). Mégliche
Werte:
*  Alarm

* Auslésung

Verriegelung 4

Verriegelung 4(33). Mdgliche
Werte:
* Alarm

* Auslésung

Verriegelung 5

Verriegelung 5(3). Mégliche
Werte:
* Alarm

» Auslésung

Verriegelung 6

Verriegelung 6(33). Mdgliche
Werte:
*  Alarm

* Auslésung

Verriegelung 7

Verriegelung 7(33). Mégliche
Werte:
« Alarm

* Auslésung

Verriegelung 8

Verriegelung 8(33). Mégliche
Werte:
*  Alarm

* Auslésung

Verriegelung 9

Verriegelung 9(33). Mdgliche
Werte:
*  Alarm

* Auslésung

Verriegelung 10

Verriegelung 1033). Mégliche
Werte:
+ Alarm

* Auslésung

Verriegelung 11

Verriegelung 11(33). Mégliche
Werte:
*  Alarm

* Auslésung

Verriegelung 12

Verriegelung 12(3). Mégliche
Werte:
+ Alarm

* Auslésung

(33) Statusfarben zeigen verschiedene Zustande an:

* Rot steht fiir eine Auslésebedingung.
» Orange steht fiir einen Alarmzustand.

* Grau bedeutet, dass die Bedingung sowohl fir Auslésung als auch fir Alarm gilt.

» Ein Bindestrich (-) bedeutet, dass die Bedingung deaktiviert ist.
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Spannungsalarm/Auslosestatus

Die Abschnitt Voltage enthalt die folgenden schreibgeschitzten Parameter:

Ebene 1 Ebene 2 Parametername
Spannung Unterspannung Unterspannung®4). Mégliche
Werte:
* Alarm
* Auslésung
Uberspannung Uberspannung(34). Mégliche

Werte:
e Alarm

» Ausloésung

Spannungsphasenverlust

Spannungsausfall(34). Mégliche
Werte:
* Alarm

* Auslésung

Spannungsunsymmetrie

Spannungsungleichgewicht(34).
Mégliche Werte:
* Alarm

* Auslésung

Spannungsphasenumkehr

Spannungsphasenumkehr(34).
Maogliche Werte:
¢ Alarm

* Auslésung

Stromalarm-/Auslosestatus

Die Abschnitt Power enthalt die folgenden schreibgeschiitzten Parameter:

Ebene 1 Ebene 2 Parametername
Leistung Unterfrequenz Unterfrequenz(34. Mogliche
Werte:
* Alarm
* Auslésung
Uberfrequenz Uberfrequenz(34). Mégliche

Werte:
¢ Alarm

* Auslésung

Unterleistung

Unter Strom(34). Mdgliche
Werte:
* Alarm

* Auslésung

Uberleistung

Ubermacht(34). Mégliche
Werte:
e Alarm

» Ausloésung

Unterleistungsfaktor

Unter Leistungsfaktor34).
Mogliche Werte:
* Alarm

* Auslésung

(34) Statusfarben zeigen verschiedene Zustande an:
* Rot steht fiir eine Auslésebedingung.
» Orange steht fir einen Alarmzustand.
* Grau bedeutet, dass die Bedingung sowohl fur Auslésung als auch fur Alarm gilt.
« Ein Bindestrich (-) bedeutet, dass die Bedingung deaktiviert ist.
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Kommunikation Alarm-/Auslosestatus

Die Communication enthalt die folgenden schreibgeschutzten Parameter:

Ebene 1 Ebene 2 Parametername
Kommunikation Netzwerk-Port — Verlust der Netzwerkport-
Kommunikationsverlust Kommunikation(35). Mégliche
Werte:
*  Alarm

* Auslésung

Verlust der HMI- Verlust der HMI-
Kommunikation Kommunikation(3%). Mégliche
Werte:
* Alarm

* Auslésung

Analoger Alarm-/Auslosestatus

Die Analog enthalt die folgenden schreibgeschitzten Parameter:

Ebene 1 Ebene 2 Parametername
Analog Analogeingang 1 Analoger Eingang(3%). Mégliche
Werte:
*  Alarm

* Auslésung

Analogeingang 2 Analoger Eingang(35). Mdégliche
Werte:
+  Alarm

* Auslésung

Analogeingang-3 Analoger Eingang(3%). Mdgliche
Werte:
*  Alarm

* Auslésung

Analogeingang-4 Analoger Eingang(3%). Mdgliche
Werte:
* Alarm

* Auslésung

Interner Alarm-/Auslosestatus

Die Abschnitt Internal enthalt die folgenden schreibgeschitzten Parameter:

Ebene 1

Ebene 2

Parametername

Intern

Gerat intern

Geraéteintern(35). Mdgliche
Werte:
* Alarm

* Auslésung

Geréateinterne Temperatur

Gerateinterne Temperatur(35).

Mogliche Werte:
* Alarm

* Auslésung

(35) Statusfarben zeigen verschiedene Zustande an:
* Rot steht fiir eine Auslésebedingung.
» Orange steht fiir einen Alarmzustand.
* Grau bedeutet, dass die Bedingung sowohl fir Auslésung als auch fir Alarm gilt.
» Ein Bindestrich (-) bedeutet, dass die Bedingung deaktiviert ist.
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Ebene 1 Ebene 2 Parametername
Logiktest unterbrochen Logiktest unterbrochen(6).
Mogliche Werte:
* Alarm

* Auslésung

Klemmende Reset-Taste Reset-Taste klemmt(36),
Maogliche Werte:
* Alarm

* Auslésung

TeSys Tera Seite

Uberblick

Die Seite TeSys Tera zeigt die Gerateidentifikation, das Datum und die Uhrzeit
des TeSys Tera system an.

Untermenu der Seite TeSys Tera

Das Untermenu der Seite TeSys Tera erlaubt Ihnen auf die folgenden Seiten
zuzugreifen:

* Gerateidentifikation, Seite 258
¢ Datum und Uhrzeit, Seite 259

(36) Statusfarben zeigen verschiedene Zustande an:
* Rot steht fiir eine Auslésebedingung.
» Orange steht fir einen Alarmzustand.
* Grau bedeutet, dass die Bedingung sowohl fur Auslésung als auch fur Alarm gilt.
« Ein Bindestrich (-) bedeutet, dass die Bedingung deaktiviert ist.
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Gerateidentifikationsseite

Uberblick

Die Seite Device Identification enthalt wichtige Details wie Geratename,
Handelsbezeichnung, Seriennummer, Firmware-Version, MAC-Adresse und IP-
Adressen fir verschiedene TeSys Tera system Komponenten.

Monitoring & Control

< Go Back

COMMUNICATION

EVENT LOG

TRIP COUNTER

ALARM/TRIP STATUS

TESYS TERA

Device Identification

Date & Time

Diagnostics

Main Unit

Maintenance

Settings

© Administrator ¥ (3) Logout

Sensor Module

Expansion - 1

Device Name :
Commercial Reference :
Serial Number :
Firmware Version :
MAC Address :

IPV4 Address :

Commercial Reference :

Serial Number

Firmware Version

Communication Status

MMR0000001

LTMTEBD

LTMTEBDEY900025

000.000.067

0:0:54:A0:1:A4

169.254.1.203

LTMTCTV25T

LTMTCTV25TMX900047

002.000.000

Active

Expansion - 2

Commercial Reference :
Serial Number :
Firmware Version :

Communication Status :

LTMTIN42BD

LTMTIN42BDDY900069

002.004.000

Active

Expansion - 3

Expansion - 4

Commercial Reference :
Serial Number :
Firmware Version :

Communication Status :

Commercial Reference :
Serial Number :
Firmware Version :

Communication Status :

LTMTIN42BD

LTMTIN42BDDY900056

002.004.000

Active

LTMTIN42BD o

LTMTIN42BDDY900058 a

002.004.000

Active

Expansion - 5

Commercial Reference :
Serial Number :
Firmware Version :

Communication Status :

Commercial Reference

Serial Number :

Firmware Version :

Communication Status :

LTMTIN42BD

LTMTIN42BDDY900133

002.004.000

Active

LTMTIN42BD

LTMTIN42BDDY900139

002.004.000

Active
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Gerateidentifikationsseite Hauptseite

Die Seite Device ldentification enthalt die folgenden Abschnitte:

Ebene 1

Ebene 2

Parametername

Haupteinheit

Geratebezeichnung

Ethernet — Geratename

Referenzkunde

Ethernet Referenzkunde

Seriennummer

Ethernet Seriennummer

Firmware-Version

Ethernet Firmware-Version

MAC-Adresse

Ethernet-MAC-Adresse

IPV4-Adresse

Ethernet IP-Adresse

Sensormodul

Referenzkunde

Ethernet Referenzkunde

Seriennummer

Ethernet Seriennummer

Firmware-Version

Ethernet Firmware-Version

Kommunikationsstatus

Ethernet
Kommunikationsstatus

Erweiterung — 1

Referenzkunde

Ethernet Referenzkunde

Seriennummer

Ethernet Seriennummer

Firmware-Version

Ethernet Firmware-Version

Kommunikationsstatus

Ethernet
Kommunikationsstatus

Erweiterung — 2

Referenzkunde

Ethernet Referenzkunde

Seriennummer

Ethernet Seriennummer

Firmware-Version

Ethernet Firmware-Version

Kommunikationsstatus

Ethernet
Kommunikationsstatus

Erweiterung — 3

Referenzkunde

Ethernet Referenzkunde

Seriennummer

Ethernet Seriennummer

Firmware-Version

Ethernet Firmware-Version

Kommunikationsstatus

Ethernet
Kommunikationsstatus

Erweiterung — 4

Referenzkunde

Ethernet Referenzkunde

Seriennummer

Ethernet Seriennummer

Firmware-Version

Ethernet Firmware-Version

Kommunikationsstatus

Ethernet
Kommunikationsstatus

Erweiterung — 5

Referenzkunde

Ethernet Referenzkunde

Seriennummer

Ethernet Seriennummer

Firmware-Version

Ethernet Firmware-Version

Kommunikationsstatus

Ethernet
Kommunikationsstatus

Datum und Uhrzeit Seite

Uberblick

Die Seite Date and Time zeigt die Einstellungen fur Datum und Uhrzeit des LTMT

main unit an.
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@ Administrator ¥ (3) Logout
Monitoring & Control NN "0 Maintenance Settings Security
<GoBack
COMMUNICATION >
Ethemet
1P Network Services

Modbus RTU
Date and Time

REDUNDANCY
RSTP Brd

e Time Source : Manual

RSTP Ports

Last Synchronization : 2024-1-20 20:39:5

EVENT LOC NTP Synchronization Status : Not Synchronized
TRIPCOUNTER >
Voltage

Gurrent

Motor

Power

Communication

Difinterlock

Analog
Temperature
Internal

ALARMTRIP STATUS

Datum und Uhrzeit Seiteninhalt

Die Seite Date and Time enthalt die folgenden Unterments:

Ebene 1 Ebene 2 Parametername

Datum und Uhrzeit Time Source [Zeitquelle] Time Source [Zeitquelle]
Letzte Synchronisation Letzte Synchronisation
NTP-Synchronisationsstatus NTP-Synchronisationsstatus
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Uberblick

Die Seite Wartung bietet eine Option zum Aktualisieren der Firmware von LTMT
main unit, LTMTCT/LTMTCTYV sensor moduleund LTMT expansion modules, um
sicherzustellen, dass sie mit den neuesten Funktionen, Verbesserungen und
Sicherheitsupdates betrieben werden.

Untermenu der Wartungsseite

Uber das Untermentii der Maintenance kénnen Sie auf das Firmware Upgrade,
Seite 262 zugreifen.

Seite Firmware Upgrade

Uberblick

Die Seite Firmware Upgrade dient zum Aktualisieren der Firmware des LTMT
main unit, LTMTCT/LTMTCTYV sensor moduleund LTMT expansion modules.

& Adewtiator ¥ (3

Firmware” Saecta ln
e Gy s e suppne
Packege Detail © TeSysTera_Ethemel_ - seap

Main Unit FW Version  :

Sensor FWW Version :

Firmware-Upgrade Hauptseite

Um die Firmware Uber die Webseiten des zu aktualisieren, gehen Sie wie folgt
vor:

1. Auf dem Abschnitt Firmware-Upgrade klicken Sie auf Durchsuchen, um die
Firmware-Paketdatei auf lhrem PC auszuwahlen.

Firmware Upgrade

Firmware* TeSysTera_Ethernet_ © sedp ]

Note: Only .sedp file supported.”

HINWEIS: Der Standard-Webserver unterstitzt nur Dateien mit der
Erweiterung .sedp .
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. Klicken Sie auf die Schaltflache Upgrade, um die Firmware zu aktualisieren.

Ergebnis: Eine Hochladen-Meldung wird angezeigt.

. Klicken Sie auf OK.

Ergebnis: Eine Paketiiberpriifung lauft-Meldung wird angezeigt.

. Klicken Sie auf OK.

Ergebnis: Eine Meldung Uber die erfolgreiche Aktualisierung wird angezeigt.

HINWEIS: Wenn keine neue Firmware verflgbar ist, erscheint die
Meldung No Firmware to Update.

. Wenn das Update erfolgreich ist, erscheint die Meldung Firmware Update

Failed. Fiihren Sie in diesem Fall das oben beschriebene Verfahren erneut
durch, um die Firmware zu aktualisieren.
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Uberblick

Die Seite Settings erlaubt Ihnen die allgemeinen und
Kommunikationseinstellungen des TeSys Tera system zu aktualisieren.

Date & Time

Date & Time Selection

Date (ddimm/yyyy)

s1(=1[=
21135
!II

Time (hh:mm:ss)

Modbus RTU

feld Bus Protocol

Untermenu der Einstellungsseite

Die Seite Settings erlaubt Ihnen auf die folgenden Seiten zuzugreifen:
+ Aligemein, Seite 265
*  Kommunikation, Seite 267

Seite General Settings

Uberblick

Die Seite Allgemeine General erlaubt Ihnen die Zeitzone, das Datum und die
Uhrzeit des LTMT main unit zu modifizieren.

Untermenu der Seite Allgemeine Einstellungen

Das Untermenu der Seite Allgemeine Einstellungen erlaubt Ihnen auf die
folgenden Seiten zuzugreifen:

¢ Datum und Uhrzeit, Seite 265
e Zeitzone, Seite 266

Seite fur Datums- und Zeiteinstellung

Uberblick

Die Seite Date and Time erlaubt Ihnen die Datums- und Uhrzeiteinstellungen des
LTMT main unit zu modifizieren.
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© Administrator ¥ (3 Logout
Monitoring & Control | Diagnostics  Maintenance  [ICERTCUN | Security
<Go Back
GENERAL

Date & Time

Date & Time
Time Zone
COMMUNICATION > Date & Time Selection :
Ethemet Configuration Date (dd/mmiyyyy)
1P Configuration Time (hh:mm:ss)

Modbus RTU

Field Bus Protocol

Seiteninhalt der Date and Time Settings

Die Seite mit den Date and Time enthalt die folgenden Untermentis:

Ebene 1 Ebene 2 Parametername

Datum und Uhrzeit Datums- und Uhrzeitauswahl Datums- und Uhrzeitauswahl.
Maogliche Werte:
*  Manuell G7)

« NTP/SNTP
» Feldbus-Protokoll

Datum (tt/mm/yyyy) Datum

Uhrzeit (hh:mm:ss) Uhrzeit

Seite Time Zone Settings

Uberblick

Auf der Seite Time Zone kdonnen Sie die Zeitzone dndern LTMT main unit.

<GoBack

GENERAL

Date & Time

Time Zone

——

Ethernet Configuration Daylight Saving Enable :

1P Configuration
Daylight Saving Time Begins

Ju[mm ]

Jat[wo ]

Modbus RTU

L
L

Daylight Saving Time Ends : | i<

Field Bus Protocol

(37) Wenn Datum und Uhrzeit manuell eingestellt werden, wirdLTMT main unit beim Neustart auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt.
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Zeitzoneneinstellungen Hauptseite

Die Seite Time Zone enthalt die folgenden Untermentis:

Ebene 1 Ebene 2 Parametername

Zeitzone Time Zone Offset Time Zone Offset. Use the
toggle key to enable or disable
the feature.

Daylight Saving Enable Daylight Saving Enable

Daylight Saving Time Begins Daylight Saving Time Begins

Daylight Saving Time Ends Daylight Saving Time Ends

Seite Kommunikationseinstellungen

Uberblick

Die Seite Kommunikationseinstellungen erlaubt Ihnen die Ethernet
Konfiguration, die IP-Konfiguration Modbus RTU und die Feldbus-
Protokolleinstellungen des TeSys Tera system zu modifizieren.

Untermenu der Seite Kommunikationseinstellungen

Das Untermenu der Seite Communication erlaubt Ihnen auf die folgenden Seiten
zuzugreifen:

» Ethernet-Konfiguration, Seite 267
» IP-Konfiguration, Seite 268

*  Modbus RTU, Seite 268

» Feldbusprotokoll, Seite 269

Ethernet-Konfigurationsseite

Uberblick

Die Seite Ethernet Configuration zeigt die MAC-Adresse des TeSys Tera
system.

@ Administrator ¥ (3) Logout

Ethernet

MAC Address : 0:0:54:A0:1:8E

Modbus RTU

Field Bus Protocol
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Ethernet-Konfigurationsseite

Die Seite Ethernet Configuration enthalt die folgenden Untermenus:

Ebene 1 Ebene 2 Parametername

Ethernet MAC-Adresse Ethernet MAC-Adresse

IP-Konfigurationsseite

Uberblick

Die Seite IP Configuration erlaubt Ihnen die IPV4- und DNS-Einstellungen des
TeSys Tera system zu modifizieren.

© Administrator ¥ (3 Logout

Monitoring & Control | Diagnostics  Maintenance  [ECUCIPOM  Security

<GoBack
GENERAL
Date & Time Pua
Time Zone
COMMUNICATION > © Automatic Manual
Ethemet Configuration

1Pva Method : | DrCEBCOTE ~|

P Configuration ekl
1Pv4 Address :* | 169254.1.142

Modbus RTU
e Subnet Mask = [ 25525500

Default Gateway : | 0000
User Application Name : | MMR0000001

© Obtain DNS Servers Automatically via DHCP/BOOTP  Manual

Primary DNS Server : [ 0000
Secondary DNS Server: [ 0000

=3 m

IP-Konfigurationsseiteninhalt

Die Seite IP Configuration enthalt die folgenden Untermenus:

Ebene 1 Ebene 2 Parametername

IPv4(38) IPv4-Methode IPv4-Methode
IPv4 Adresse IPv4 Adresse
Subnetzmaske Subnetzmaske
Standard-Gateway Standard-Gateway

Name der Benutzeranwendung | Name der Benutzeranwendung

DNS(38) Primarer DNS-Server Primarer DNS-Server

Sekundarer DNS-Server Sekundarer DNS-Server

Modbus RTU-Seite

Uberblick

Die Seite Modbus-RTU erlaubt Ihnen die Modbus RTU Einstellungen des TeSys
Tera system zu modifizieren.

(38) Sie kénnen die Parameter manuell oder automatisch konfigurieren.
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© Administrator ¥ @) Logout

Monitoring & Control Diagnostics. Maintenance Settings Security
<GoBack
GENERAL
Dete &Tme Modbus RTU
Time Zone
COMMUNICATION > Node Address :*
Ethernet Configuration saud ate : (16200 -
IP Configuration
Parity : | EVEN -
Modbus RTU —
Stop bits -
Field Bus Protocol

Modbus RTU Hauptseite

Die Seite Modbus-RTU enthalt die folgenden Untermenis:

Ebene 1 Ebene 2 Parametername

Modbus RTU Adresse des Netzknotens Knotenadresse. Die
Notizadressen reichen von 1
bis 247.

Baudrate Baudrate. Mogliche Werte:
e 2400

* 4800

* 9600

* 19200
« 38400
» 57600
» 115200

Paritat Paritat. Mogliche Werte:
* Keine

* Ungerade
* Gerade

Stoppbits Stoppbits

Seite zum Feldbusprotokoll

Uberblick

Die Seite Field Bus Protocol erlaubt lhnen die Einstellungen des
Feldbusprotokolls des TeSys Tera system zu modifizieren.
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© Administrator ¥ (3 Logout
Monitoring & Control | Diagnostics | Maintenance  [ECSCUPSI  security
<GoBack
GENERA!

(XD Field Bus Protocol

Time Zone

COMMUNICATION > Protocol Selection : | ETHERNETIP  ~
BTG ELD Communication Loss Timeout :
1P Confuraten Glient IP address :

Modbus RTU

Field Bus Protocol

Feldbusprotokoll-Hauptseite

Die Seite Field Bus Protocol enthélt die folgenden Untermends:

Ebene 1 Ebene 2 Parametername
Feldbus-Protokoll Protokollwahl Protokollauswahl. Mégliche
Werte:

*  Modbus TCP
» EtherNet/IP

Kommunikationsverlust — Kommunikationsverlust —
Timeout Timeout
Kunden-IP-Adresse Kunden-IP-Adresse
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Uberblick

Auf der Seite Security kdnnen Sie die Sicherheitseinstellungen des Systems
anzeigen und aktualisieren TeSys Tera system.

@ Aaminstrator v ) Logout

< GoBack
1P Network List

Modbus TCP HTTPS

Device Discovery.
DNS Port: | 443

Modbus RTU

Info: Tesys Tera will not allow DTM to connect,if Modbus TCP is disabled.
1P Allow List

1P Allow List

Modbus TCP
Cerificates

Product Certificate
SYSLOG

SYSLOG Export to
csv

Info: Tesys Tera will not allow HMI connection, if Modbus RTU is disabled

Modbus RTU

Modbus RTU @) Disable

Untermenu der Seite Sicherheit

Das Untermenu der Seite Security erlaubt es Ihnen auf die folgenden Seiten
zuzugreifen:

+ IP-Netzwerkliste, Seite 272

* |IP-Zulassungsliste, Seite 274
+ Zertifikate, Seite 276

+ Syslog, Seite 276

IP-Netzwerk-Liste

Uberblick

Die Seite IP Network List erlaubt Ihnen die Protokolleinstellungen des TeSys
Tera system zu modifizieren.
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@ Administrator ¥ (3) Logout

Monitoring & Control Diagnostics Maintenance Settings. Security

< Go Back
IP Network List

Modbus TCP HTTPS

Device Discovery

DNS Port:* | 443

Modbus RTU

Info: Tesys Tera will not allow DTM to connect, if Modbus TCP is disabled or port is non default.
IP Allow List

Certificates

SYSLOG > Modbus TCP

@) Enabled

Port :* | 502

Device Discovery
@) Enabled
Non Silent Mode

DNS

Port :* | 5357
Info: Tesys Tera will not allow HMI connection, if Modbus RTU is disabled.

Modbus RTU

Modbus RTU - @) Enabled

IP-Netzwerk-Liste Hauptseite

HTTPS-Abschnitt

Gehen Sie auf dem HTTP-Abschnitt wie folgt vor.
1. Geben Sie die Portnummer in das Port Feld.
HINWEIS: Die Standard-Portnummer lautet 443.
2. Bestatigen Sie mit APPLY.

Modbus-TCP-Abschnitt

Auf dem Modbus-TCP gehen Sie wie folgt vor.

1. Verwenden Sie die Umschalttaste, um das Modbus TCP Protokoll ein- oder
auszuschalten.

2. Geben Sie die Portnummer in das Port .
HINWEIS: Die Standard-Portnummer lautet 502.
3. Bestatigen Sie mit APPLY.

HINWEIS: Die TeSys Tera system erlaubt TeSys Tera DTM keine Verbindung
herzustellen, wenn Modbus TCP ausgeschaltet ist.

Abschnitt Gerateerkennung

Auf dem Abschnitt Device Discovery gehen Sie wie folgt vor.
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1. Verwenden Sie die Umschalttaste, um die Device Discovery ein- oder
auszuschalten.

2. Verwenden Sie die Umschalttaste, um den Non Silent Mode ein- oder
auszuschalten.

3. Geben Sie die Portnummer in das Port Feld ein.
HINWEIS: Die Standard-Portnummer lautet 63.
4. Bestatigen Sie mit APPLY.

DNS-Abschnitt

Auf dem Abschnitt DNS gehen Sie wie folgt vor.
1. Geben Sie die Portnummer in das Port Feld ein.
HINWEIS: Die Standard-Portnummer lautet 53.
2. Bestatigen Sie mit APPLY.

Modbus-RTU-Abschnitt

Auf dem Abschnitt Modbus RTU gehen Sie wie folgt vor.

1. Verwenden Sie die Umschalttaste, um das Modbus RTU Protokoll ein- oder
auszuschalten.

2. Bestétigen Sie mit APPLY.

HINWEIS: Die TeSys Tera system erlaubt TeSys Tera DTM keine Verbindung
herzustellen, wenn Modbus RTU ausgeschaltet ist.

IP-Zulassungsliste

Uberblick

Die Seite IP Allow list erlaubt Ihnen die IP-Adresseinstellungen der TeSys Tera
system zu modifizieren.

HINWEIS: Die TeSys Tera system unterstitzt die Feldbus-Kommunikation nur
von IP-Adressen oder -Bereichen, die zugelassen sind und flur die diese
Funktion aktiviert sind.
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@ Administrator v (3) Logout

@ Tesys Tera will allow Filed bus communication only from the IP address/range allow listed with this function enabled.

IP Allow List

1P Allow List Enabled

Global IP Address/Range

SY8L0G Export 0 1P Address/IP Range Access Rights Edit
NULL None v

IP Address/IP Range Access Rights. Delste

IP-Zulassungsliste Hauptseite

Abschnitt ,,IP-Zulassungsliste*

Auf dem Abschnitt IP Allow List gehen Sie wie folgt vor.

1. Verwenden Sie die Umschalttaste, um die IP Allow List ein- oder
auszuschalten.

2. Bestatigen Sie mit APPLY.

Abschnitt Globale IP-Adresse/Bereich

Auf dem Abschnitt Global IP Address/Range gehen Sie wie folgt vor.

1. Flgen Sie die globale IP-Adresse in dem Feld IP Address/IP Range hinzu
oder entfernen Sie sie.

2. Wahlen Sie die entsprechenden Zugriffsrechte in dem Feld Zugriffsrechte .
3. Bestatigen Sie mit APPLY.

Abschnitt IP-Adresse/Bereich

Auf dem Abschnitt IP Address/Range gehen Sie wie folgt vor.
1. Verwenden Sie die Option Add new, um die IP-Adresse hinzuzufligen.
2. Bestatigen Sie mit APPLY.
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Zertifikate-Seite

Uberblick

Auf der Seite Certificates kdnnen Sie ein von einer
Drittorganisationszertifizierungsstelle signiertes Zertifikat importierenTeSys Tera
system. Dies ermdglicht einen sicheren Zugriff auf den Standard-Webserver.

Untermentu der Seite Zertifikate

Das Untermeni der Seite Certificates erlaubt Ihnen auf das Product Certificate,
Seite 276 zuzugreifen.

Produktzertifikatsseite

Uberblick

Das Product Certificate ermdglicht die Verwendung eines von einer
Drittanbieter-Zertifizierungsstelle signierten Zertifikats fir die TeSys Tera system.

@ Adminsiator v () Logout

Monitoring & Control ~~ Diagnostics  Maintenance  Settings Security

<GoBack
P Network List

Modbus TCP Product Certificate

Device Discovery

DNS Switched to default certificate.

Modbus RTU Certificate Type :  Self Signed

P Allow List
Subject:  SchneiderElectric

1P Allow List

Issuer:  SchneiderElectric

Creation Date : Jan 100:00:00 2025 GMT

Expiration Date : Jan 1 00:00:00 2055 GMT
SYSLOG Exportto
csv

Produktzertifikat Hauptteil

Auf der Seite Product Certificate wahlen Sie die Option Import Certificate, um
ein neues Zertifikat in das TeSys Tera system hochzuladen.

Informationen zu den Formaten der Produktzertifikate finden Sie unter TeSys Tera
Motor Management System Cybersecurity Guide — DOCAO260EN.

Syslog-Seite

Uberblick

Die Syslog Seite erlaubt Ihnen die Audit-Protokolle auf Ihren PC herunterzuladen.
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Syslog-Untermeni

Das Untermenu der Seite Syslog erlaubt Ihnen den Zugriff auf Syslog-Export to
CSV, Seite 278.
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Syslog-Export nach CSV-Seite
Uberblick

Die Seite Syslog-Export to CSV erlaubt Ihnen alle Audit-Protokollberichte auf
Ihren PC exportieren.

@ Aomistrator v (3) Logout
Monitoring & Control  Diagnostics | Maintenance Settings  [EESSIY

<GoBack

IP Network List

Modbus TCP.

Device Discovery

DNS

SYSLOG Export to CSV.
Modbus RTU

SYSLOG Export o CSV

Syslog-Export in CSV-Datei Hauptseite

Auf der Seite Syslog-Export to CSV wahlen Sie die Option Syslog-Export to
CSV, um alle Audit-Protokollberichte auf Ihren PC zu exportieren.

Ergebnis: Die Nachricht File export successful wird angezeigt.
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Auslésungscode

Auslosungscode

Auslésungsc-
ode

Beschreibung der Auslésung

1

Thermische Uberlast — Auslésung

2 Auslésung bei blockiertem Rotor

3 Auslésung bei abgedrosseltem Rotor
4 Festzeit-Uberstromschutz-Auslésung
5 Normal-Inverse-Uberstromauslésung
6 Kurzzeitliberstrom—Auslésung

7 Berechneter Erdschluss — Auslésung
8 Auslésung bei Gemessenem Erdschluss
9 Phasen-Unterstrom—Auslésung

10 Stromunsymmetrie—Auslésung

11 Stromphasenverlust-Auslésung

12 Stromphasenumkehr—Auslésung

13 Phasen-Unterspannung—Ausldsung
14 Phasen-Uberspannung—Auslésung

15 Spannungs-Phasenverlust-Auslésung
16 Spannungsunsymmetrie—Auslésung
17 Spannungsphasenumkehr—Auslésung
18 Unterfrequenz—Ausl6sung

19 Uberfrequenz—Ausldsung

20 Auslésung bei GbermaRiger Anlaufzeit
21 Kommunikationsverlust—Auslésung
22 Ubertemperatur—Auslésung

23 Unterleistung—Auslésung

24 Uberleistung—Ausldsung

25 Unterleistungsfaktor—Auslésung

26 Reserviert

27 Geréateinterne Auslésung

28 HMI Kommunikationsausfall

29 Auslésung Verdrahtungsfehlererkennung
30-32 Reserviert

33 Verriegelung 1 — Auslésung

34 Verriegelung 2 — Auslésung

35 Verriegelung 3 — Auslésung

36 Verriegelung 4 — Auslésung

37 Verriegelung 5 — Auslésung

38 Verriegelung 6 — Auslésung

39 Verriegelung 7 — Auslésung

40 Verriegelung 8 — Auslésung

41 Verriegelung 9 — Auslésung
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Auslésungsc- | Beschreibung der Auslésung

ode

42 Verriegelung 10 — Auslésung

43 Verriegelung 11 — Auslésung

44 Verriegelung 12 — Auslésung

45-64 Reserviert

65 Analogeingang 1 Auslésung

66 Analogeingang 2 Auslésung

67 Analogeingang 3 Auslésung

68 Analogeingang 4 Auslésung

69-94 Reserviert

95 Klemmende Reset-Taste

96 Auslésung bei unterbrochenem Logiktest
97 Motorstopp-Fehlererkennung—Auslésung
98 Reserviert
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Ereigniscode

Ereigniscode

Alarmereignisse

Ereigniscode

Beschreibung

1

Alarm bei thermischer Uberlast

2 Thermische Uberlast — Alarm zuriickgesetzt

3 Blockierter Rotor — Alarm

4 Blockierter Rotor — Alarm zuriickgesetzt

5 Abgedrosselter Rotor — Alarm

6 Abgedrosselter Rotor — Alarm zurtickgesetzt

7 Eindeutige Zeit — Uberstrom — Alarm

8 Eindeutige Zeit — Uberstrom — Alarm zuriickgesetzt
9 Normal Invers — Uberstrom — Alarm

10 Normal Invers — Uberstrom — Alarm zuriickgesetzt
11 Kurzzeitliberstrom — Alarm

12 Kurzzeitliberstrom — Alarm zurtickgesetzt

13 Berechneter Alarm fiir Bodenfahrt

14 Berechneter Alarm fiir Bodenfahrt zuriicksetzen
15 Gemessener Bodenausldsealarm

16 Riicksetzung des gemessenen Bodenausldsealarms
17 Phasen-Unterstrom — Alarm

18 Phasen-Unterstrom — Alarm zuriickgesetzt

19 Stromunsymmetrie — Alarm

20 Stromunsymmetrie — Alarm zurlickgesetzt

21 Stromphasenverlust — Alarm

22 Stromphasenverlust — Alarm zuriickgesetzt

23 Stromphasenumkehr — Alarm

24 Stromphasenumkehr — Alarm zuriickgesetzt

25 Phasen-Unterspannung — Alarm

26 Phasen-Unterspannung — Alarm zurlickgesetzt
27 Phasen-Uberspannung — Alarm

28 Phasen-Uberspannung — Alarm zuriickgesetzt

29 Spannungsphasenverlust — Alarm

30 Spannungsphasenverlust — Alarm zuriickgesetzt
31 Spannungsunsymmetrie — Alarm

32 Spannungsunsymmetrie — Alarm zuriickgesetzt
33 Spannungsphasenumkehr — Alarm

34 Spannungsphasenumkehr — Alarm zuriickgesetzt
35 Unterfrequenz — Alarm

36 Unterfrequenz — Alarm zurilickgesetzt

37 Uberfrequenz — Alarm

38 Uberfrequenz — Alarm zuriickgesetzt
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Ereigniscode

Beschreibung

39-40 Reserviert

41 Kommunikationsverlust — Alarm

42 Kommunikationsverlust — Alarm zuriickgesetzt
43 Ubertemperatur — Alarm

44 Ubertemperatur — Alarm zuriickgesetzt
45 Unterleistung — Alarm

46 Unterleistung — Alarm zurtickgesetzt
47 Uberleistung — Alarm

48 Uberleistung — Alarm zuriickgesetzt
49 Unterleistungsfaktor — Alarm

50 Unterleistungsfaktor — Alarm zurlickgesetzt
51-52 Reserviert

53 Gerat intern — Alarm

54 Geréat intern — Alarm zurlickgesetzt

55 HMI Kommunikationsausfallalarm

56 HMI Ricksetzung des Alarms bei Kommunikationsausfall
57-64 Reserviert

65 Verriegelung 1 — Alarm

66 Verriegelung 1 — Alarm zurtickgesetzt
67 Verriegelung 2 — Alarm

68 Verriegelung 2 — Alarm zurtickgesetzt
69 Verriegelung 3 — Alarm

70 Verriegelung 3 — Alarm zurtickgesetzt
71 Verriegelung 4 — Alarm

72 Verriegelung 4 — Alarm zurtickgesetzt
73 Verriegelung 5 — Alarm

74 Verriegelung 5 — Alarm zurtickgesetzt
75 Verriegelung 6 — Alarm

76 Verriegelung 6 — Alarm zurtickgesetzt
77 Verriegelung 7 — Alarm

78 Verriegelung 7 — Alarm zurlickgesetzt
79 Verriegelung 8 — Alarm

80 Verriegelung 8 — Alarm zurtickgesetzt
81 Verriegelung 9 — Alarm

82 Verriegelung 9 — Alarm zurtickgesetzt
83 Verriegelung 10 — Alarm

84 Verriegelung 10 — Alarm zurlickgesetzt
85 Verriegelung 11 — Alarm

86 Verriegelung 11 — Alarm zurtickgesetzt
87 Verriegelung 12 — Alarm

88 Verriegelung 12 — Alarm zurlickgesetzt
89-128 Reserviert
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Ereigniscode

Ereigniscode

Beschreibung

129 Al1 — Alarm

130 Al1 — Alarm zurtickgesetzt
131 Al2 — Alarm

132 AlI2 — Alarm zurtickgesetzt
133 Al3 — Alarm

134 Al3 — Alarm zuriickgesetzt
135 Al4 — Alarm

136 Al4 — Alarm zurlickgesetzt
137-192 Reserviert

Ansprechwert — Ereignisse

Ereigniscode Beschreibung

193 Thermische Uberlast — Ansprechwert

194 Thermische Uberlast — Ansprechwert zuriickgesetzt
195 Blockierter Rotor — Ansprechwert

196 Blockierter Rotor — Ansprechwert zurlickgesetzt

197 Abgedrosselter Rotor — Ansprechwert

198 Abgedrosselter Rotor — Ansprechwert zurlickgesetzt
199 Eindeutige Zeit — Uberstrom — Ansprechwert

200 Eindeutige Zeit — Uberstrom — Ansprechwert zuriickgesetzt
201 Normal Invers — Uberstrom — Ansprechwert

202 Normal Invers — Uberstrom — Ansprechwert zuriickgesetzt
203 Kurzzeitiiberstrom — Ansprechwert

204 Kurzzeitliberstrom — Ansprechwert zurlickgesetzt

205 Berechnete Abholung vom Flughafen

206 Berechnete Riickstellung fur die Abholung vom Boden
207 Gemessene Bodenauslenkung

208 Gemessene Bodenausldsung zurlicksetzen

209 Phasen-Unterstrom — Ansprechwert

210 Phasen-Unterstrom — Ansprechwert zurlickgesetzt

21 Stromunsymmetrie — Ansprechwert

212 Stromunsymmetrie — Ansprechwert zuriickgesetzt

213 Stromphasenverlust — Ansprechwert

214 Stromphasenverlust — Ansprechwert zuriickgesetzt
215 Stromphasenumkehr — Ansprechwert

216 Stromphasenumkehr — Ansprechwert zurlickgesetzt
217 Phasen-Unterspannung — Ansprechwert

218 Phasen-Unterspannung — Ansprechwert zuriickgesetzt
219 Phasen-Uberspannung — Ansprechwert

220 Phasen-Uberspannung — Ansprechwert zuriickgesetzt
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Ereigniscode

Beschreibung

221 Spannungsphasenverlust — Ansprechwert

222 Spannungsphasenverlust — Ansprechwert zuriickgesetzt
223 Spannungsunsymmetrie — Ansprechwert

224 Spannungsunsymmetrie — Ansprechwert zurtickgesetzt
225 Spannungsphasenumkehr — Ansprechwert

226 Spannungsphasenumkehr — Ansprechwert zuriickgesetzt
227 Unterfrequenz — Ansprechwert

228 Unterfrequenz — Ansprechwert zuriickgesetzt

229 Uberfrequenz — Ansprechwert

230 Uberfrequenz — Ansprechwert zuriickgesetzt

231 UberméRige Anlaufzeit — Ansprechwert

232 UbermaRige Anlaufzeit — Ansprechwert zuriickgesetzt
233 Kommunikationsverlust — Ansprechwert

234 Kommunikationsverlust — Ansprechwert zurtickgesetzt
235 Ubertemperatur — Ansprechwert

236 Ubertemperatur — Ansprechwert zuriickgesetzt

237 Unterleistung — Ansprechwert

238 Unterleistung — Ansprechwert zuriickgesetzt

239 Uberleistung — Ansprechwert

240 Uberleistung — Ansprechwert zuriickgesetzt

241 Unterleistungsfaktor — Ansprechwert

242 Unterleistungsfaktor — Ansprechwert zurlickgesetzt
243-244 Reserviert

245 Geréat intern — Ansprechwert

246 Geréat intern — Ansprechwert zurlickgesetzt

247 HMI Kommunikationsverlust-Erfassung

248 HMI Kommunikationsverlust-Erfassung zurlicksetzen
249-256 Reserviert

257 Verriegelung 1 — Ansprechwert

258 Verriegelung 1 — Ansprechwert zurlickgesetzt

259 Verriegelung 2 — Ansprechwert

260 Verriegelung 2 — Ansprechwert zurtickgesetzt

261 Verriegelung 3 — Ansprechwert

262 Verriegelung 3 — Ansprechwert zurlickgesetzt

263 Verriegelung 4 — Ansprechwert

264 Verriegelung 4 — Ansprechwert zuriickgesetzt

265 Verriegelung 5 — Ansprechwert

266 Verriegelung 5 — Ansprechwert zuriickgesetzt

267 Verriegelung 6 — Ansprechwert

268 Verriegelung 6 — Ansprechwert zurlickgesetzt

269 Verriegelung 7 — Ansprechwert

270 Verriegelung 7 — Ansprechwert zurlickgesetzt
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271 Verriegelung 8 — Ansprechwert

272 Verriegelung 8 — Ansprechwert zurlickgesetzt
273 Verriegelung 9 — Ansprechwert

274 Verriegelung 9 — Ansprechwert zurtickgesetzt
275 Verriegelung 10 — Ansprechwert

276 Verriegelung 10 — Ansprechwert zurlickgesetzt
277 Verriegelung 11 — Ansprechwert

278 Verriegelung 11 — Ansprechwert zurtickgesetzt
279 Verriegelung 12 — Ansprechwert

280 Verriegelung 12 — Ansprechwert zurlickgesetzt
281-320 Reserviert

321 Al1 — Ansprechwert

322 Al1 — Ansprechwert zurlickgesetzt

323 AlI2 — Ansprechwert

324 Al2 — Ansprechwert zurlickgesetzt

325 AlI3 — Ansprechwert

326 AI3 — Ansprechwert zurlickgesetzt

327 Al4 — Ansprechwert

328 Al4 — Ansprechwert zurlickgesetzt

329-384 Reserviert

Von den digitalen Eingangen generierte Ereignisse

Ereigniscode Beschreibung
385 DI 1EIN
386 DI 1 AUS
387 DI2 EIN
388 DI 2 AUS
389 DI3 EIN
390 DI 3 AUS
391 DI 4 EIN
392 DI 4 AUS
393 DI5 EIN
394 DI 5 AUS
395 DI 6 EIN
396 DI 6 AUS
397 DI 7 EIN
398 DI 7 AUS
399 DI 8 EIN
400 DI 8 AUS
401 DI9 EIN
402 DI 9 AUS
403 DI10 EIN
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Beschreibung

404 DI 10 AUS
405 DI 11 EIN
406 DI 11 AUS
407 DI 12 EIN
408 DI 12 AUS
409 DI 13 EIN
410 DI 13 AUS
411 DI 14 EIN
412 DI 14 AUS
413 DI 15 EIN
414 DI 15 AUS
415 DI 16 EIN
416 DI 16 AUS
417 DI 17 EIN
418 DI 17 AUS
419 DI 18 EIN
420 DI 18 AUS
421 DI 19 EIN
422 DI 19 AUS
423 DI 20 EIN
424 DI 20 AUS
425 DI 21 EIN
426 DI 21 AUS
427 DI 22 EIN
428 DI 22 AUS
429 DI 23 EIN
430 DI 23 AUS
431 DI 24 EIN
432 DI 24 AUS
433-448 Reserviert

Von den digitalen Ausgangen generierte Ereignisse

Ereigniscode

Beschreibung

449 DO 1EIN
450 DO 1 AUS
451 DO 2 EIN
452 DO 2 AUS
453 DO 3 EIN
454 DO 3 AUS
455 DO 4 EIN
456 DO 4 AUS
457 DO 5 EIN
458 DO 5 AUS
459 DO G EIN
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Ereigniscode

Ereigniscode

Beschreibung

460 DO 6 AUS
461 DO 7 EIN
462 DO 7 AUS
463 DO 8 EIN
464 DO 8 AUS
465 DO 9 EIN
466 DO 9 AUS
467 DO 10 EIN
468 DO 10 AUS
469 DO 11 EIN
470 DO 11 AUS
471 DO 12 EIN
472 DO 12 AUS
473 DO 13 EIN
474 DO 13 AUS
475-512 Reserviert

Von den digitalen Eingangen generierte Ereignisse

Ereigniscode

Beschreibung

513 Ausl6sung zuriickgesetzt — DI EIN
514 Ausloésung zurlickgesetzt — DI AUS
515 Leistungsschalter geschlossen — DI EIN
516 Leistungsschalter geschlossen — DI AUS
517 Leistungsschalter offen — DI EIN
518 Leistungsschalter offen — DI AUS
519 Lokaler START> DI EIN
520 Lokaler START> DI AUS
521 Lokaler START>> DI EIN
522 Lokaler START>> DI AUS
523 Lokaler STOPP — DI EIN
524 Lokaler STOPP — DI AUS
525 Lokaler START< DI EIN
526 Lokaler START< DI AUS
527 Lokaler START<< DI EIN
528 Lokaler START<< DI AUS
529 Dezentraler START> DI EIN
530 Dezentraler START> DI AUS
531 Dezentraler START>> DI EIN
532 Dezentraler START>> DI AUS
533 Dezentraler STOPP — DI EIN
534 Dezentraler STOPP — DI AUS
535 Dezentraler START< DI EIN
536 Dezentraler START< DI AUS
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Ereigniscode

Beschreibung

537 Dezentraler START<< DI EIN
538 Dezentraler START<< DI AUS
539 Verriegelung 1 — DI EIN

540 Verriegelung 1 — DI AUS
541 Verriegelung 2 — DI EIN

542 Verriegelung 2 — DI AUS
543 Verriegelung 3 — DI EIN

544 Verriegelung 3 — DI AUS
545 Verriegelung 4 — DI EIN

546 Verriegelung 4 — DI AUS
547 Verriegelung 5 — DI EIN

548 Verriegelung 5 — DI AUS
549 Verriegelung 6 — DI EIN

550 Verriegelung 6 — DI AUS

551 Verriegelung 7 — DI EIN

552 Verriegelung 7 — DI AUS
553 Verriegelung 8 — DI EIN

554 Verriegelung 8 — DI AUS
555 Verriegelung 9 — DI EIN

556 Verriegelung 9 — DI AUS
557 Verriegelung 10 — DI EIN
558 Verriegelung 10 — DI AUS
559 Verriegelung 11 — DI EIN
560 Verriegelung 11 — DI AUS
561 Verriegelung 12 — DI EIN
562 Verriegelung 12 — DI AUS
563 Schitz offen — DI EIN

564 Schitz offen — DI AUS

565 DI EIN AUSFUHREN

566 DI AUS AUSFUHREN

567 Blockeingang — DI EIN

568 Blockeingang — DI AUS

569 Logiktest — DI EIN

570 Logiktest — DI AUS

571 Modusauswahl 1 — DI EIN
572 Modusauswahl 1 — DI AUS
573 Modusauswahl 2 — DI EIN
574 Modusauswahl 2 — DI AUS
575 Drehzahlanderung — DI EIN
576 Drehzahlanderung — DI AUS
577 Erzwungener Start — DI EIN
578 Erzwungener Start — DI AUS
579 Erzwungener Stopp — DI EIN
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Ereigniscode

Ereigniscode Beschreibung

580 Erzwungener Stopp — DI AUS

581 Selbsttest ohne Auslésung — DI EIN
582 Selbsttest ohne Auslésung — DI AUS
583 Selbsttest mit Auslésung — DI EIN
584 Selbsttest mit Auslésung — DI AUS
585 Sanftanlasser-Rucksetzung — DI EIN
586 Sanftanlasser-Ricksetzung — DI AUS
587-640 Reserviert

Ereignisse sperren

Ereigniscode Beschreibung

641 Keine Spannung — Sperrung

642 Keine Spannung — Sperrung zurtickgesetzt
643 Unterspannung — Sperrung

644 Unterspannung — Sperrung zurlickgesetzt
645 Auslosesperre

646 Auslésung — Sperrung zurlickgesetzt
647 Thermische Sperre

648 Thermisch Sperre — zurlickgesetzt

649 Max. Starts — Sperrung

650 Max. Starts — Sperrung zurlickgesetzt
651 Verriegelung 1 — Sperrung

652 Verriegelung 1 — Sperrung zurlickgesetzt
653 Verriegelung 2 — Sperrung

654 Verriegelung 2 — Sperrung zurlickgesetzt
655 Verriegelung 3 — Sperrung

656 Verriegelung 3 — Sperrung zuriickgesetzt
657 Verriegelung 4 — Sperrung

658 Verriegelung 4 — Sperrung zurlickgesetzt
659 Verriegelung 5 — Sperrung

660 Verriegelung 5 — Sperrung zurtickgesetzt
661 Verriegelung 6 — Sperrung

662 Verriegelung 6 — Sperrung zurtickgesetzt
663 Verriegelung 7 — Sperrung

664 Verriegelung 7 — Sperrung zurlickgesetzt
665 Verriegelung 8 — Sperrung

666 Verriegelung 8 — Sperrung zurlickgesetzt
667 Verriegelung 9 — Sperrung

668 Verriegelung 9 — Sperrung zuriickgesetzt
669 Verriegelung 10 — Sperrung
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Ereigniscode Beschreibung

670 Verriegelung 10 — Sperrung zuruckgesetzt

671 Verriegelung 11 — Sperrung

672 Verriegelung 11 — Sperrung zuriickgesetzt

673 Verriegelung 12 — Sperrung

674 Verriegelung 12 — Sperrung zuriickgesetzt

675 Lokaler DI — Stopp — Sperrung

676 Lokaler DI — Stopp — Sperrung zurtickgesetzt
677 Dezentraler DI — Stopp — Sperrung

678 Dezentraler DI — Stopp — Sperrung zuriickgesetzt
679 Komm.-Stopp — Sperrung

680 Komm.-Stopp — Sperrung zuriickgesetzt

681 Erzwungener Stopp — Sperrung

682 Erzwungener Stopp — Sperrung zurlickgesetzt
683 Drehrichtungssperre — Sperrung

684 Drehrichtungssperre — Sperrung zurlickgesetzt
685 Gerat intern — Fehler — Sperrung

686 Gerat intern — Fehler — Sperrung zuriickgesetzt
687 Verriegelungszeit — Sperrung

688 Verriegelungszeit — Sperrung zuriickgesetzt

689 Drehzahléanderung — Sperrung

690 Drehzahlanderung — Sperrung zuriickgesetzt

691 Anwenderspezifischer Stopp — Sperrung

692 Anwenderspezifischer Stopp — Sperrung zurtickgesetzt
693 Firmwareaktualisierung — Sperrung

694 Firmwareaktualisierung — Sperrung zuriickgesetzt
695-768 Reserviert

HMI-Befehlsereignisse

Ereigniscode Beschreibung

769 HMI oder DTM Start >

770 HMI oder DTM-Start >>

771 HMI oder DTM-Stopp

772 HMI oder DTM-Start <

773 HMI oder DTM-Start <<

774 HMI oder DTM-Trip-Reset

775 HMI oder DTM-Reset-Sperre (maximale Starts)
776 HMI oder DTM-Ricksetzung startet Zahler

777 HMI oder DTM-Reset stoppt Zahler

778 HMI oder DTM-klarer thermischer Speicher
779 HMI oder DTM-Ricksetzung der Gesamtbetriebsstunden
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Ereigniscode

Ereigniscode Beschreibung

780 HMI oder DTM-Rcksetzenergie

781 HMI oder DTM-Zwangsstart

782 HMI oder DTM-Logikeingang

783 HMI oder DTM-Selbsttest ohne Auslésung

784 HMI oder DTM-Selbsttest mit Auslésung

785 HMI oder DTM-Reset-Sanftanlasser

786 HMI oder DTM-Rckstellung des Wegzahlers
787-792 Reserviert

793 HMI oder DTM-Netzwerkport-Einstellung zuriicksetzen
794 HMI oder DTM alle zurlicksetzen

795 HMI oder DTM-Ubersichtsstatistik

796 HMI oder DTM-Riicksetzschutz-Einstellung

797 HMI oder DTM-Referenzkurve speichern

798 HMI oder DTM-Fehlerprotokolle I6schen

799 HMI oder DTM-Ereignisprotokolle I6schen

800 HMI oder DTM-Werkseinstellungen zuriicksetzen

Kommunikation — Befehlsereignisse

Ereigniscode

Beschreibung

801 KOMM.-Start >
802 KOMM.-Start >>
803 KOMM.-Stopp
804 KOMM .-Start <
805 KOMM .-Start <<
806 KOMM. — Auslésung zurlickgesetzt
807 KOMM. — Sperrung zuriicksetzen (max. Starts)
808 KOMM — Anlaufzéhler zuriicksetzen
809 KOMM - Stoppzahler zurlicksetzen
810 KOMM. — Thermischen Speicher I6schen
811 KOMM. — Gesamtbetriebszeit zurlicksetzen
812 KOMM. — Energie zurticksetzen
813 KOMM. — Erzwungener Start
814 KOMM. — Logik-Testeingang
815 Komm. — Selbsttest ohne Auslésung
816 KOMM. — Selbsttest mit Auslésung
817 KOMM. — Sanftanlasser zurticksetzen
818 KOMM. — Auslésungszahler zuriicksetzen
819-824 Reserviert
825 KOMM. — Einstellung des Netzwerk-Ports zuriicksetzen
826 KOMM. — Alles zurlicksetzen
827 KOMM. — Statistik I6schen
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Ereigniscode

Beschreibung

828 KOMM. — Schutzeinstellungen zuriicksetzen
829 KOMM. — Referenzkurve speichern

830 KOMM. — Ausldsungsprotokolle 16schen

831 KOMM. — Ereignisprotokolle I6schen

832 KOMM. — Zurlcksetzen auf Werkeinstellungen
833 Zulassiger Befehl 1

834 Zulassiger Befehl 2

835 Zulassiger Befehl 3

836 Zulassiger Befehl 4

837 Zulassiger Befehl 5

838 Zulassiger Befehl 6

839 Zulassiger Befehl 7

840 Zulassiger Befehl 8

841-896 Reserviert

Auslosung — Ereignisse zuruckgesetzt

Ereigniscode

Beschreibung

897 Thermische Uberlast — Auslésung zuriickgesetzt

898 Blockierter Rotor — Auslésung zuriickgesetzt

899 Abgedrosselter Rotor — Auslésung zurlickgesetzt

900 Eindeutige Zeit — Uberstrom — Auslésung zuriickgesetzt
901 Normal Invers — Uberstrom — Auslésung zuriickgesetzt
902 Kurzzeitliberstrom — Auslésung zurlickgesetzt

903 Berechnete Bodenfahrt zurlicksetzen

904 Gemessener Bodenausloser-Riicksetzer

905 Phasen-Unterstrom — Auslésung zuriickgesetzt

906 Stromunsymmetrie — Auslésung zurlickgesetzt

907 Stromphasenverlust — Auslésung zurtickgesetzt

908 Stromphasenumkehr — Auslésung zurlickgesetzt

909 Phasen-Unterspannung — Auslésung zuriickgesetzt
910 Phasen-Uberspannung — Auslésung zuriickgesetzt
911 Spannungsphasenverlust — Auslésung zurlickgesetzt
912 Spannungsunsymmetrie — Auslésung zuriickgesetzt
913 Spannungsphasenumkehr — Ausldsung zuriickgesetzt
914 Unterfrequenz — Auslésung zuriickgesetzt

915 Uberfrequenz — Auslésung zuriickgesetzt

916 UbermaRige Anlaufzeit — Auslésung zuriickgesetzt
917 Kommunikationsverlust — Auslésung zuriickgesetzt
918 Ubertemperatur — Auslésung zuriickgesetzt

919 Unterleistung — Ausldsung zurtickgesetzt
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Ereigniscode

Ereigniscode

Beschreibung

920 Uberleistung — Auslésung zuriickgesetzt

921 Unterleistungsfaktor — Auslésung zuriickgesetzt
922 Reserviert

923 Gerat intern — Ausldsung zurlickgesetzt

924 HMI Ricksetzung nach Kommunikationsausfall
925-928 Reserviert

929 Verriegelung 1 — Ausldsung zuriickgesetzt

930 Verriegelung 2 — Ausldsung zuriickgesetzt

931 Verriegelung 3 — Auslésung zuriickgesetzt

932 Verriegelung 4 — Ausldsung zuriickgesetzt

933 Verriegelung 5 — Auslésung zuriickgesetzt

934 Verriegelung 6 — Ausldsung zuruckgesetzt

935 Verriegelung 7 — Ausldsung zuriickgesetzt

936 Verriegelung 8 — Auslésung zuriickgesetzt

937 Verriegelung 9 — Auslésung zuruckgesetzt

938 Verriegelung 10 — Auslésung zurlickgesetzt
939 Verriegelung 11 — Auslésung zuruckgesetzt

940 Verriegelung 12 — Auslésung zurlickgesetzt
941-960 Reserviert

961 Al1-Auslésung zuriicksetzen

962 Al2-Ausldsung zurilicksetzen

963 Al3-Ausléser zurlicksetzen

964 Al4-Ausldser zurlicksetzen

965-991 Reserviert

992 Logiktest unterbrochen — Auslésung zurlickgesetzt
993 Motorstopp-Fehlererkennung — Auslésung zuriickgesetzt
994-1024 Reserviert

Digitalausgang

Ereigniscode

Beschreibung

1025 Gerat intern — DO EIN
1026 Gerat intern — DO AUS
1027 Auslésung — DO EIN
1028 Auslésung — DO AUS
1029 Alarm - DO EIN

1030 Alarm — DO AUS

1031 Ansprechwert — DO EIN
1032 Ansprechwert — DO AUS
1033 Sperrung — DO EIN
1034 Sperrung — DO AUS
1035 Block OP — DO EIN
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Ereigniscode

Beschreibung

1036 Block OP — DO AUS
1037 CNTR OP1-DO EIN
1038 CNTR OP1-DO AUS
1039 CNTR OP2 -DO EIN
1040 CNTR OP2 -DO AUS
1041 CNTR OP3-DO EIN
1042 CNTR OP3 - DO AUS
1043 CNTR OP4 - DO EIN
1044 CNTR OP4 - DO AUS
1045 CNTR OP5 - DO EIN
1046 CNTR OP5 - DO AUS
1047 CNTR OP6 — DO EIN
1048 CNTR OP6 — DO AUS
1049-1152 Reserviert

System- und Steuerungsereignisse

Ereigniscode

Beschreibung

1153 Ausschalten

1154 Einschalten

1155 Modus in Local1 geéndert

1156 Modus in Local2 gedndert

1157 Modus in Local3 geédndert

1158 Modus in Dezentral gedndert

1159 Gerat intern — Fehler erkannt

1160 Selbsttest ohne Auslésung — Start

1161 Selbsttest mit Auslosung — Start

1162 Logiktest — Start

1163 Reset-Taste AUS

1164 Reset-Taste EIN

1165 Reserviert

1166 Datum/Uhrzeit aktualisiert

1167 Ungiiltiger Startbefehl

1168 Startfehler erkannt — Kein Feedback

1169 Startfehler erkannt — Sperrung vorhanden
1170 Startfehler erkannt — Strom- oder DI AUSFUHREN — Feedback vorhanden
1171 Startfehler erkannt — Kein Zugriff

1172 Stoppfehler erkannt — Kein Zugriff

1173 Logiktest unterbrochen

1174 Kommunikationsverlust erkannt

1175 Kommunikation wiederhergestellt

1176 Modus von ,Dezentral” in ,Lokal 1“ gedndert
1177 Autom. Neustart
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Ereigniscode

Beschreibung

1178 Autom. gestoppt
1179 Zurlcksetzen auf Werkseinstellungen — Test-/Reset-Taste
1180 Bypass-Stopp — DI-Funktion deaktiviert
1181 Bypass-Stopp — DI-Funktion aktiviert
1182 HMI Anmeldung erfolgreich
1183 HMI Anmeldefehler — Falsche PIN
1184 HMI Abmelden erfolgreich
1185 HMI Abmelden — Zeittiberschreitung der Sitzung
1186 HMI Abmelden — Verbindung unterbrochen
1187 DTM — Anmeldung erfolgreich
1188 DTM — Anmeldefehler — Falsche Pin
1189 DTM — Abmeldung erfolgreich
1190 DTM — Abmeldung — Timeout der Sitzung
1191 DTM — Abmeldung — Verbindung unterbrochen
1192 DTM — Neue Pin eingestellt
1193 DTM — Neue Pin eingestellt — Fehler — Ungiiltiges Pin-Format
1194 DTM - Pin-Anderung erfolgreich
1195 DTM — Pin-Anderung — Fehler
1196 DTM — Pin-Anderung — Fehler — Ungiiltiges Pin-Format
1197 DTM - Pin-Reset erfolgreich
1198 DTM — Pin-Reset — Fehler — Falsche Pin
1199 KOMM. — Anmeldung erfolgreich
1200 KOMM. — Anmeldefehler — Falsche Pin
1201 KOMM. — Abmeldung erfolgreich
1202 KOMM. — Abmeldung — Timeout der Sitzung
1203 KOMM. — Abmeldung — Verbindung unterbrochen
1204 KOMM. — Neue Pin eingestellt
1205 KOMM. — Neue Pin eingestellt — Fehler — Ungliltiges Pin-Format
1206 KOMM. — Pin-Anderung erfolgreich
1207 KOMM. — Anderungsfehler — Falsche Pin
1208 KOMM. — Anderungsfehler — Ungiiltiges Format
1209 KOMM. — Passwort-Reset erfolgreich
1210 KOMM. — Reset-Fehler — Falsche Pin
1211 Fehler — Pin nicht gespeichert
1212 Fehler - Ungultige Anmelde-ID
1213-1216 Reserviert
1217 Anwenderspezifischer Start >
1218 Anwenderspezifischer Start >>
1219 Anwenderspezifischer Stopp
1220 Anwenderspezifischer Start <
1221 Anwenderspezifischer Start <<
1222 Start > Befehl ausgefihrt
296 DOCA0258DE-00



Ereigniscode

TeSys Tera Motor Management System
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Beschreibung

1223 Start >> Befehl ausgefihrt

1224 Start < Befehl ausgefiihrt

1225 Start << Befehl ausgefiihrt

1226 Motor/Heiz. gestoppt

1227 Ursache beenden - HMI

1228 Stoppgrund — LOCAL_DI

1229 Stopp-Ursache - REMOTE_DI

1230 Stopp-Ursache — Kommunikation

1231 Stopp-Ursache — Spannungsabfall

1232 Stopp-Ursache — Auslésung

1233 Stopp-Ursache — Kein Strom

1234 Stopp-Ursache — Erzwungener Stopp
1235 Stopp-Ursache — Richtung dndern

1236 Reserviert

1237 Stopp-Ursache — Geschwindigkeit andern
1238 Stopp-Ursache — Benutzerdefinierter Befehl
1239 Stopp-Ursache — Modusubertragung
1240 Reserviert

1241 Stopp-Ursache — Keine Spannung
1242-1280 Reserviert

1281 DPV1-Start >

1282 DPV1-Start >>

1283 DPV1-Stopp

1284 DPV1-Start <

1285 DPV1-Start <<

1286 DPV1 — Ausldsung zurlickgesetzt

1287 DPV1 — Sperrung zuriickgesetzt (Max. Starts)
1288 DPV1 — Anlaufzéhler zuriicksetzen
1289 DPV1 — Stoppzahler zuriicksetzen

1290 DPV1 — Thermischen Speicher I6schen
1291 DPV1 — Gesamtbetriebszeit zurlicksetzen
1292 DPV1 — Energie zurlicksetzen

1293 DPV1 — Erzwungener Start

1294 DPV1 — Logiktest

1295 DPV1 — Selbsttest ohne Auslésung
1296 DPV1 — Selbsttest mit Auslésung

1297 DPV1 — Sanftanlasser zuriicksetzen
1298 DPV1 — Ausldsungszahler zurlicksetzen
1299-1312 Reserviert

1313 DPV1 — Zulassiger Befehl 1

1314 DPV1 — Zulassiger Befehl 2

1315 DPV1 — Zulassiger Befehl 3

1316 DPV1 — Zulassiger Befehl 4
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1317 DPV1 — Zulassiger Befehl 5

1318 DPV1 — Zulassiger Befehl 6

1319 DPV1 — Zulassiger Befehl 7

1320 DPV1 — Zulassiger Befehl 8

1321-1344 Reserviert

1345 LTMT main unit FW gliltig

1346 LTMT main unit unglltiges Zeichen

1347 LTMT main unit inkompatible Ver

1348 LTMT main unit FW Update erfolgreich

1349-1360 Reserviert

1361 LTMTCT/LTMTCTYV sensor module FW giiltig

1362 LTMTCT/LTMTCTYV sensor module ungiiltiges Zeichen
1363 LTMTCT/LTMTCTYV sensor module inkompatible Ver
1364 LTMTCT/LTMTCTYV sensor module FW Update erfolgreich
1365 LTMTCT/LTMTCTYV sensor module FW Update — Timeout
1366-1376 Reserviert

1377 LTMT expansion module FW giiltig

1378 LTMT expansion module ungiiltiges Zeichen

1379 LTMT expansion module inkompatible Ver

1380 LTMT expansion module FW Update erfolgreich

1381 LTMT expansion module FW Update — Timeout
1382-1392 Reserviert

1393 Geratekonfiguration geadndert

1394 Modbus Einstellungen gedndert

1395 HMI Einstellungen geandert

1396-1397 Reserviert

1398 Starter-Einstellungen geandert

1399 Systemeinstellungen geandert

1400 Einstellungen auf dem Typenschild des Motors geéndert
1401 Einstellungen fiir die Sitzungsverwaltung geandert

1402 Digitale Eingangs-Einstellungen geandert

1403 Einstellungen fir digitalen Ausgang geandert

1404 Analogausgangseinstellungen geandert

1405-1408 Reserviert

1409 Einstellung des thermischen Uberlastschutzes geéndert
1410 Einstellung fiir Schutz bei blockiertem Rotor geandert
1411 Einstellung zum Schutz vor Rotorblockaden geandert
1412 Einstellung des zeitabhéngigen Uberstromschutzes geandert
1413 Normale Einstellung des Uberstromschutzes geéndert
1414 Einstellung des Kurzzeit-Uberstromschutzes geandert
1415 Berechnete Einstellung fir den Erdschluss geandert
1416 Einstellung des gemessenen Erdschlusses geédndert
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1417 Einstellung fur Stromschutz geandert

1418 Einstellung flr Stromausgleichsschutz gedndert

1419 Aktuelle Phase Verlustschutz-Einstellung gedndert

1420 Aktuelle Einstellung fiir Phasenumkehrschutz geandert
1421 Unterspannungsschutz-Einstellung geéndert

1422 Uberspannungsschutz-Einstellung geéndert

1423 Einstellung fur den Schutz vor Spannungsausfall gedndert
1424 Einstellung des Schutzes gegen Spannungsungleichgewicht geandert
1425 Einstellung des Spannungsphasenumkehrschutzes geandert
1426 Einstellung fir Unterfrequenzschutz geéndert

1427 Einstellung des Uberfrequenzschutzes geéndert

1428 Reserviert

1429 Einstellung zum Schutz vor Kommunikationsverlust gedndert
1430 Einstellung des Ubertemperaturschutzes geéndert

1431 Einstellung fiir Stromschutz geandert

1432 Einstellung fiir Uberspannungsschutz geandert

1433 Einstellung fur Leistungsfaktorschutz geandert

1434 Reserviert

1435 Gerateinterne Schutzeinstellung geandert

1436 HMI Einstellung zum Schutz vor Kommunikationsverlust geandert
1437-1440 Reserviert

1441 Sicherungseinstellung fiir Verriegelung 1 geéndert

1442 Sicherungseinstellung Interlock 2 geandert

1443 Sicherungseinstellung Interlock 3 gedndert

1444 Sicherungseinstellung Interlock 4 gedndert

1445 Sicherungseinstellung Interlock 5 gedndert

1446 Sicherungseinstellung Interlock 6 gedndert

1447 Sicherungseinstellung Interlock 7 gedndert

1448 Sicherungseinstellung Interlock 8 gedndert

1449 Sicherungseinstellung Interlock 9 gedndert

1450 Sicherungseinstellung Interlock 10 gedndert

1451 Sicherungseinstellung Interlock 11 gedndert

1452 Sicherungseinstellung Interlock 12 geandert

1453-1472 Reserviert

1473 Al1-Schutz-Einstellung geandert

1474 Al2-Schutz-Einstellung geandert

1475 Al3-Schutz-Einstellung geéndert

1476 Al4-Schutz-Einstellung geandert

1477-1503 Reserviert

1504 Logiktest Unterbrochen Schutzfunktion gedndert

1505 Einstellung zum Schutz vor Motorstoppfehlern gedndert
1506 Verschiedene Hystereseeinstellungen geandert
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1507 Einstellungen fiir die Spannungsabfallfunktion gedndert
1508 Einstellungen fiir maximale Anzahl von Starts geéndert
1509 Einstellungen fiir Anti-Backspin geandert

1510 Blockierungseinstellungen geandert

1511-1536 Reserviert
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Erkannter, interner
Fehlercode

Beschreibung

1

Sensormodul-Kommunikationsfehler erkannt

2

Sensormodul-Kommunikationsfehler zuriickgesetzt

Erweiterungsmodul-Kommunikationsfehler erkannt

S w

Erweiterungsmodul-Kommunikationsfehler zuriickgesetzt

Kommunikationsfehler mit HMI erkannt

HMI Kommunikationsfehler zurlicksetzen

EEPROM-Schnittstellenfehler erkannt

(N[O | O,

EEPROM-Schnittstellenfehler zurlickgesetzt

EEPROM-Priifsummenfehler erkannt

10

EEPROM-Prifsummenfehler zuriickgesetzt

1

Konfigurationsfehler erkannt

12

Konfigurationsfehler zurtickgesetzt

13-14

Reserviert

15

Interne Temperatur — schwerwiegender Fehler erkannt

16

Interner Temperaturfehler — schwerwiegender Fehler — Reset

17

Watchdog-Timeout der Haupteinheit erkannt

18

Watchdog-Timeout der Haupteinheit — Fehler zuriickgesetzt

19-22

Reserviert

23

LTMT main unit Temperatureingang — Fehler erkannt

24

LTMT main unit Temperatureingang — Fehler zuriickgesetzt

25

Energieregister-Uberlauf

26

Energieregister-Uberlauf — Fehler zuriickgesetzt

27

Fehler bei der Initialisierung des Erweiterungsmoduls

28

Fehler beim Starten des Erweiterungsmoduls zurlickgesetzt

29

Reserviert

30

Fehler beim Zuriicksetzen der Datums- und Uhrzeiteinstellung

31

Interne Temperatur — kleiner Fehler erkannt

32

Interner Temperaturfehler — kleiner Fehler — Reset

33-64

Reserviert

65

LTMTCT/LTMTCTYV sensor module Watchdog-Timeout erkannt

66

LTMTCT/LTMTCTYV sensor module Watchdog-Timeout — Fehler
zuriickgesetzt

67

ADC-Konvertierungsfehler erkannt

68

ADC-Konvertierungsfehler zurlickgesetzt

69

Flash-Fehler erkannt

70

Flash-Fehler zurlickgesetzt

71

UART-Fehler erkannt

72

UART-Fehler zurlickgesetzt

73

Spannungskonfiguration nicht erkannt

74

Spannungskonfigurationsfehler zurlickgesetzt

75-76

Reserviert
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77 Kalibrierungsfehler erkannt

78 Kalibrierungsfehler zuriickgesetzt

79 VL1-Messfehler erkannt

80 VL1-Messfehler zuriickgesetzt

81 VL2-Messfehler erkannt

82 VL2-Messfehler zuriickgesetzt

83 VL3-Messfehler erkannt

84 VL3-Messfehler zurlickgesetzt

85 IL1 — Niedrige Verstarkung — Messfehler erkannt

86 IL1 — Niedrige Verstarkung — Messfehler zuriickgesetzt
87 IL1 — Hohe Verstarkung — Messfehler erkannt

88 IL1 — Hohe Verstarkung — Messfehler zuriickgesetzt
89 IL2 — Niedrige Verstarkung — Messfehler erkannt

90 IL2 — Niedrige Verstarkung — Messfehler zuriickgesetzt
91 IL2 — Hohe Verstarkung — Messfehler erkannt

92 IL2 — Hohe Verstarkung — Messfehler zuriickgesetzt
93 IL3 — Niedrige Verstarkung — Messfehler erkannt

94 IL3 — Niedrige Verstarkung — Messfehler zuriickgesetzt
95 IL3 — Hohe Verstarkung — Messfehler erkannt

96 IL3 — Hohe Verstarkung — Messfehler zurlickgesetzt
97-128 Reserviert
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